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Elektronické rizeni lanového drapaku
s frekvenénimi ménici VFX

v/v signaly, povely, Fizeni,

komunikace ...
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i=n2/nl

n2/nl

Nosny pohon

—
| =

 Auto / Rugne NP
 Auto/ Rugne zP

&) Drapak OTEVREN
&) Drapak ZAVREN

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

4 |
3 1
2 !
OTEVRIT 1

1 ad 1
1

1

1

1

1

1

L1
ZAVRIT xz

w

______________




Popis

Elektronické fizeni je ur¢eno k ovladani ctyr-
lanového drapaku se zaviracim a nosnym poho-
nem. Koordinuje spolupraci obou téchto pohont s
ohledem na veskerou s timto souvisejici ovladaci
logiku, fizeni a blokovani. Diky tomu se pak dra-
pakovy jefab jevi z pohledu jefabnika jako nor-
malni bézny zdvih, kde se jen zadavaji povely
,nahoru / dold“ a ,otevfit / zavfit*. Pro €innost
drapaku jsou potfebné tyto zakladni povely:

e drapak - nahoru (vétSinou 4 stupné

e drapak - dolli (vétSinou 4 stupné)

e drapak - otevrit

e drapak - zavfit

Oteviit
Zavrit

Set “otevien”

Al LA LLLLIN
Set “zavien”
paABELLL.LEN

Nabirani

Nahoru 1
Dolu 1
Stupeii 2

Stupen 3
Stupen 4

Konc.vyp.horni
Konc.vyp.dolni
Uvolnéné lano

Nosny pohon - Auto
Zaviraci pohon - Auto

f* (zadana hodnota NP) f* (zddana hodnota ZP)

VSechny tyto povely jsou zadavany pfimo péko-
vym ovlada¢em. Samoziejmé Ze je mozno tyto
funkce libovolné kombinovat: pfi zvedani nebo
spousténi mGzeme drapék otevirat nebo zavirat.
Otevieme-li drapak jen caste€né, muizeme ho
také v tomto stavu libovolné zvedat nebo spous-
tét. Integrovana polohova regulace totiz zajiStuje,
aby nosné a zaviraci lana byli vi¢i sobé vzdy ve
spravném poméru.

Ruéni provoz drapaku

Nosny i zaviraci pohon jsou vybaveny pfepinacem
volby provozu ,automat / ruéné“. Za normalnich
podminek jsou oba tyto pfepinace v poloze ,au-
tomat“. Jakmile se jeden z téchto prepinacu (nebo
i oba soucasné) prepne do polohy ,ruc¢né”, je
elektronicka regulace drapaku vyfazena z ¢innos-
ti. Taktéz povely ,otevfit / zavfit” prestanou byt
aktivni. Oba pohony pak mohou jezdit nezavisle

na sobé, ale polohova regulace a synchronizace

téchto pohont je vyfazena a nejsou vyrovnavany
otackové diference.

T
Nastaveni poloh drapaku M
Jako prvni krok pfi ozivovani elektronické regula- 3~

ce drapaku je nutno nastavit koncové polohy

drapaku (pozice ,otevieno” a ,zavfeno) a ulozit je

do paméti Fidiciho regulatoru. K tomuto ucelu je

stanoven presny postup operaci, které se prova-

déji pomoci ovladaciho panelu ,Power-Panel PP45“. Po nastaveni
téchto poloh je drapak pfipraven ke zkuSebnimu provozu, b&éhem
kterého se pak provede kompletni ,odladéni“ pohonu.

VySe uvedeny postup se doporucuje provést pouze po néjakych
mechanickych zménach nebo po uplynuti delSiho ¢asu provozo-
vani.

o

Kompenzace moment @ obou pohon

Synchronni regulace obou pohonu zajistuje, aby podil zatéZzova-
cich momentd na oba pohony pfi zvedani nebo spousténi se
zavienym drapakem, byl vzdy rovnomérny. Optimalni rozlozeni
zatizeni obou pohonli se pohybuje mezi 40 az 60%. Ma-li byt
drapak vzdy dokonale zavien, musi byt moment zaviraciho poho-
nu vzdy o néco vétSi nez pohonu nosného.

Sledovani lan p Fi nabirani materialu

Drapék si musi ,umét nabrat* material. Za timto Uc¢elem vyuziva
sveé vlastni hmotnosti. Nosné lana pfitom nesméji drapak nadzve-
déavat, pfitom ale musi zlstat neustale napnuté, aby nemohlo dojit
k jejich uvolnéni na lanovém bubnu. Lana obou pohont jsou tedy
navijena na lanovy buben se stale stejnym diferenénim momen-
tem. Proto zaviraci pohon (pfi zavfeném drapaku) pfi zvedani
nebo spousténi musi vzdy trochu ,pfedbihat” pohon nosny.

Automaticky p Fechod ze zav feni ke zvedani

Pro optimalni vyuziti ¢asového intervalu manipulace s drapakem
je zadouci, aby se ihned po nabiracim pfeSlo do faze zvedani. Je-
li dan povel na zavieni sou¢asné s povelem pro zvedani, drapak
se zavie a ihned za¢ne zvedat. Je ale také mozné nastavit tento
pfechod tak, Ze drapdk zacne zvedat a pfitom zustane jeSté po-
otevien pod urcitym Uhlem. Zdvih se pomalu rozjizdit a az po
Uplném zavieni drapéku se rozjede na max. rychlost. Timto zpG-
sobem fizeni je docileno minimélniho trhnuti pfi rozbéhu a me-
chanickéa ¢ast pohonl neni zatéZovana vic, nez je nutné.
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ZjednoduSené schéma principu  Fizeni drapaku

Zobrazovani poruchovych stav U

Béhem provozu drapakového jefdbu mize obcas dojit k urcitym
poruchovym stavim. Toto je signalizovano souc¢asnym blikanim
dvou signdlek - ,drapak otevien“ a ,drapdk zavfen“. Druh resp.
pfi¢inu poruchy je mozno odedist bud z displeje frekvenéniho
meénice nebo z panelu programovatelného automatu.

Nastaveni parametr U Fidiciho regulatoru drapaku

Za normalnich okolnosti se provadi nastavovani parametrd pomo-
ci ovladaciho panelu Fidiciho automatu (Power-Panel PP41).
Panel obsahuje nékolikaradkovy displej a ovladaci klavesnici. Na
displeji jsou zobrazeny veSkeré aktualni data obou pohonu. Menu
Jhastaveni* (SetUp-Menu) se aktivuje pomoci funkéniho tlacitka
F2 a zadani pfistupového hesla. U vSech parametrd je pro jejich
snazsi pochopeni k dispozici také napovéda.

Nastaveni parametrl je nutné pouze pfi prvnim uvadéni zafizeni
do provozu, za normdlnich okolnosti se provadi jejich pfipadna
kontrola nebo korekce pouze pfi potizich nebo poruchach.
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