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Bezpecnostni opatreni

Navod pro obsluhu
Prectéte si pozorné tento navod pro obsluhu!

Protoze jefabova karta je pouze dopliikovou Ccasti
ménice, musi byt uzivatel seznamen rovnéz s navodem
k obsluze frekvenéniho méni¢e.VSechny bezpecnostni
instrukce, upozornéni atd. uvedené vtomto navodu
musi byt uzivateli dobfe znamé.

Bezpecnostni pokyny

Seznamte se s bezpeénostnimi pokyny v navodu
k obsluze frekvenéniho ménice.

Instalace

Instalaci, uvadéni do provozu, demontaz, méfeni apod.
na frekvenénim ménici, smi provadét pouze osoby
s odpovidajici kvalifikaci. Instalaci mulze provadét
pouze osoba s odpovidaji kvalifikaci v souladu
s mistnimi pfedpisy.

Upozornéni!

PFi instalaci a uvadéni do provozu dodrzujte vSechna
bezpeénostni opatfeni, aby se predeSlo moznosti
vzniku Skody, napf. pfi propadu bfemene.

Otevieni frekvenéniho ménice

Pfed otevienim ménice je nutno odpoijit napéti sité a
jesté nejméné. 5 minut pockat, nez dojde k vybiti
naboje kondenzatorli meziobvodu.

Ovladaci signdly i Jumper pfepinaCe jsou od silové
Casti ménice galvanicky oddéleny. Pfesto ale dodrzujte
bezpecnostni predpisy.

Identifikace motoru - ID-Run

Pro optimalni vykon méni¢ii VFX se provadi funkce
identifikace motoru - ID-Run (okno [229]).

Pro jefabové aplikace se provadi pouze , kratka ID-
run“ bez rotace motoru!

Pri této funkci je nutno dbat zvySené opatrnosti, nebot
muze dojit k nekontrolovanému roztoceni motoru!

Odpojeni jefabové karty

Pred odpojenim jefabové karty ji vzdy v menu [3A0]
deaktivujte.

Zdvihové pohony (s kartou ENCODER 2.0)

Ujistéte se, ze jsou aktivovany funkce pro IRC-snimac
(ENCODER) v menu [22B] a funkce odchylky otacek
(deviace) - jumper J101. Funkci Ztrata motoru [423]
nastavte na ,Porucha”. Tyto funkce peclivé zkontrolujte,
souvisi s ochranou proti propadnuti bfemene.

1 Uvod

Tento dokument je dopliikem knavodu k obsluze
frekvenénich méni€d Emotron VFX2.0. Je zde
vysvétlena montaz a zapojeni ,Jefabové sady 2.0
ktera zahrnuje: jefabovou kartu CRIO 2.0, jefabovy
interface Cl (Crane Interface) a kartu pro pfipojeni
inkrementalniho snimace ota¢ek ENCODER 2.0. Také
jsou zde popsany jefabové aplikace a funkce.

Jefdbova karta CRIO 2.0 je volitelné pfisluSenstvi
frekvenénich ménicl, které poskytuje vstupy a vystupy
nezbytné pro ovladani jefabu. Muze byt rozSifena o
jefabovy interface CI, ktery slouzi jako galvanické
oddéleni vstupl/vystupt a pfi dlouhych ovladacich
vodicich fesi problémy s elektromagnetickou
kompatibilitou (EMC).

Pfed zahajenim instalace, zapojovanim nebo praci
s méni¢em si pozorné prectéte tento navod.

1.1 Jerabova karta CRIO 2.0

Jefabova karta CRIO 2.0 je doplikovou kartou

k frekvenénim méni¢dm typové fady VFX2.0. Tato

karta je ur€ena pro aplikace frekvenénich méni€u na

pohonech jefabu, zdvihd vytah(l a dalSich zvedacich

zafizenich, tedy pro zpracovani rdznych (specifickych

pro jefab) vstupnich a vystupnich signalt a ochrannych

funkci.

Karta je spojena s fidici jednotkou frekvenéniho ménice

pres sériové rozhrani (ModBus protokol).

Pro galvanické oddéleni karty CRIO 2.0 slouzi jefabovy

interface, ktery je propojen s touto kartou dvéma kabely

s 9-ti pélovymi Canon konektory (CX1, CX2).

PfisluSenstvi jefabové karty je:

J Karta CRIO 2.0

o Plochy kabel k Fidici desce (X5) - karté CRIO 2.0
(X5)

o Montéazni materidl

. Tento navod pro obsluhu

1.2 Karta ENCODER 2.0

Tato karta slouzi pro pfipojeni zpétnovazebniho signalu
z inkrementalniho snimace otacek

Prislusenstvi ENCODER Karty je:

. Karta ENCODER 2.0

. Plochy kabel k Fidici desce (X5) - ENCODER karté
(X5)

o Montazni material

. Tento navod pro obsluhu

Poznamka:
Toto prisluSenstvi je potiebné pouze pro zdvihové
pohony se zpétnou vazbou z IRC snimace otacek.

1.3 Jerabovy interface ClI

Jefabovy interface Cl (Crane Interface) poskytuje
galvanické oddéleni ovladaciho napéti jefabu 24VDC
nebo 230VAC od interniho ovladaciho napéti
frekvenéniho ménice, resp. od karty CRIO 2.0.



Vyhody:

galvanické oddéleni ovladani - lepSi EMC
ovladaci napéti 230VAC, popf. 24VDC
jednoduché uvadéni do provozu

jednoducha identifikace poruch pfi servisu
ovladaci signaly odpovidaji pfedchozim méni¢im
fady ,S% ,VFB/VFX" i klasickému stykacovému
fizeni

PFfi montazi jefdbové karty CRIO 2.0 uvnitf ménice je

soucasti jefabového interface:

. Jefabovy interface CI ve skfifice o rozmérech
145x110 mm pro pfipevnéni na DIN listu

. 20-ti polovy konektor - 2x propojovaci kabel
(pfipojeni ve spodni ¢asti ménice)

. 2x propojovaci kabel CX1 a CX2 k propojeni
jefabového interface s jefabovou kartou.

1.4 Poznamky, upozornéni,
vystrahy a vystrazni znameni

Vtomto manualu se mohou objevit nasledujici
instrukéni pokyny:

Poznémka:
Dopliujici informace k predchazeni potizi.

Upozornéni:
Nedodrzeni téchto pokyni ~mulze zpulsobit
nefunkénost nebo poskozeni frekvenéniho ménice.

Vystraha:

Nedodrzeni téchto pokynli mlze zpuUsobit navic
ohrozeni uZivatele nebo vazné poSkozeni
frekven€niho ménice.

15 Normy

Viz navod k obsluze frekvenéniho ménice

1.6 Instalace

Tato c¢ast popisuje montaz rozSifujicich karet do
frekvenéniho meéni¢e. Mohou byt nainstalovany az 3
rozsifujici karty a 1 karta komunikacéni.

1.7 Polarita plochych kabelu

Plochy kabel je na jedné strané barevné oznacen
(Gervené) a ma na mikrokonektoru zapadku. Tato
strana musi byt pfipojena do mikrozasuvky na Fidici
desce a rozSifujici karté, resp. na stranu s malou
dutinkou.

Obr. 1 Pripojeni plochého kabelu

Nespravné pfipojeni mlize zpusobit poskozeni jak
fidici desky tak i rozSirujicich karet.

1.8 Mechanicka montaz

Pfed instalaci se ujistéte, Ze ménic je vypnuty nejméné
5 minut, aby doSlo kduplnému vybiti naboje
kondenzator! Rovnéz se pfesvédcte, zda neni zapnuta
ani zadna jina externi ¢ast zafizeni pfipojena k ménici.

Poznamka:

Spravna instalace je podstatou pro splnéni EMC
pozadavkt a fadné funkce modulu.

1.8.1 Montazni deska pfislusenstvi

Montazni deska musi byt usazena jesté pfed samotnou
instalaci rozsifujicich karet. Montazni deska uz mlze
byt instalovdna pfimo v ménici. V tomto pfipadé pro
dalSi podrobnosti postupuijte pfimo podle kap.. 2.3.

Montézni souprava obsahuije:

. Jedna montazni deska se sloty oznacenymi C, 1,
2 a 3. C = komunika¢ni karta.

° 2 Sroubky

. Jeden 16-ti pélovy plochy kabel pro pfipojeni do
fidici desky v pfipadé osazeni karty v pozici 1.

Colour maulr..ﬁ.-\
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Obr. 2 Montazni deska pro roz$itujici karty



Montaz

1. Pred otevienim méniCe se ujistéte, Ze napajeni je
vypnuto nejméné 5 minut

2. Otevrete dvifka ménice

3. Montazni desku usadte nad fidici desku tak, jak je
zobrazeno na obr. 3.

4. Popotahnéte desku smérem doll k Fidici desce
dokud nebudou dosaZeny otvory pro Sroubky.
Vychylte desku mirné& nahoru, tak aby kontakt
RJ45 zapadl do otvoru.

5.  Zaijistéte desku pomoci 2 Sroubkd.

Poznamka:

Budte opatrni, aby nedoslo k poSkozeni kontaktu
RJ45 (pfipojeni ovladaciho panelu), viz obrazek
nize.

R1AS contact

Obr. 3 Instalace montazni desky nad Fidici desku

1.9 Montaz prvni rozSirujici karty

Prvni rozsifujici karta se instaluje na montazni desku
vzdy na pozici s oznacenim ,1“ V tomto pfikladu se
predpoklada, ze zadna dal$i karta jiz neni instalovana.
MontaZni souprava obsahuje:

. rozSifujici karta se 4 Sroubky
. 20-ti  polovy plochy kabel kpfipojeni ke
jefabovému interface CI

Montéaz

1. Zapojte 16-ti pélovy plochy kabel sméfujici dolu
do konektoru X5 na fidici desce, viz obr. 4.

Poznamka:
Polarita plochého kabelu je vysvétlena v kap. 2.1.

'q. ..g @%\
Ny

Obr. 4 Plochy kabel zapojeny do Fidici desky

2. Umistéte izolaéni desku na kratké distancni
sloupky na montazni desce s oznacenim 1%
Zajistéte, aby okraj zahybu sméfoval ke svorkdm
na Fidici desce tak, jak je zobrazeno na obr. 5

Obr. 5 Usazeni izola¢ni desky

3. Zapojte druhy konec 16-ti pélového plochého
kabelu do konektoru X5A na rozsifujici karté (v
tomto pfipadé na jefabové karté CRIO 2.0).
Zajistéte spravnou polaritu, viz kap. 2.1.

Poznamka:

Zapojte mikrokonektor do rozsifujici karty stejnym
zplsobem jako do fFidici desky, tj. zapadka na
mikrokonektoru musi byt zastréena do
mikrozasuvky na stranu s malou dutinkou.



Obr. 6 Plochy kabel zapojeny do rozSitujici karty

4. Nasadte rozSifujici kartu na distan¢ni sloupky.
5. Kartu zajistéte 4 Sroubky.

Obr. 7 Instalovana rozSifujici karta

1.10  Montaz dalSi rozSirujici karty

1. Umistéte izolujici potah na kratké distancni
sloupky na montazni desce s oznacenim ,2“ nebo
»3“. Je nutno zvolit nejblizsi slot k jiz instalované
rozSifujici karté.

Poznamka:

Umistéte izolujici potah tak, aby hrana zahybu
smérovala ke svorkovnici na ridici desce a aby se
zajistilo vzajemné odizolovani mezi rozSifujicimi
kartami.

2. Nasadte rozsifujici kartu na distan¢ni sloupky.
Kartu zajistéte 4 Sroubky

4.  Zapoijte kratky plochy kabel mezi konektor X5B na
predchazejici instalované karté a konektor X5A na
rozSifujici karté pravé montované.

w

Dvé rozsifujici karty instalované na montazni



2 Zapojeni ovladani pro
jerabovou aplikaci

Tato ¢ast popisuje zapojeni Fidicich signalt na jefabové svorka nazev popis
karté CRIO 2.0 a jefabovém interface Cl. 1 |CRLP relé 1 - stied [3A3]
5 . relé 1 - klidovy kontakt
\Fx)mh;mlfé'l - cahuii ke struktuf x1| 2 |CRINC rozpojen, je-li CR1 aktivni
Sechna ¢isla parametra se vztahuji ke struktuie e 1- T kontakt
pavra_r?etrﬁ, jak je popsana v navodu k obsluze 3 |CR1NO rele psrsgj%\:jlje?lin(?Rl aktivni
ménice. - .
4 |CR2P relé 2 - stfed [3A4]
. . i relé 2 - klidovy kontakt
2.1  Ridici signaly jefabové karty x2 | 5 |CR2NC rozpojen, je-li CR1 aktivni
relé 2 - pracovni kontakt
6 CR2 NO : S Lo
, spojen, je-li CR1 aktivni
211 Relé CR1aCR2 Pojen. )
Specifikace: 2A /250 VAC / AC1 Tab. 1 Svorkovnice X1, X2 — reléové vystupy
@ | . | . @ 2.1.2 Svorkovnice
ﬁ] e Specifikace:
o
3= o VSechny vstupy jsou aktivni ve stavu HIGH na 24 V
Napétovy rozsah: 8-24 VDC typ.
Max. vstupni napéti: 30 vDC
Preklapéci urovné: HIGH > 8 V min
LOW <4V max
Vstupni proud: 1 mAtyp. @ 8 VDC
ol a o Prip /P
5 mA typ. @24 VDC
¢.sv. | nazev | popis
O 1 Al |smérnahoru/R - 1. rychlost [3A6]
2 B1 |2.rychlost [3A8]
3 E1 | koncovy vypinac¢ - nahoru /R
ol Ico (e ]y101 y WP
OFF 4 V2 | zpomalovaci vypina¢ - dolti /L [3A5]
5 E2 | koncovy vypina¢ - dold / L
6 V1 |zpomalovaci vypinac - nahoru / R [3A5]
= = 7 A2 | smérdola/L - 1. rychlost [BA7]
| Wi 8 N kontakt nulové polohy ovladace [3AG]
9 B2 | 3. rychlost [3A9]
10 B3 | 4. rychlost (maximalni) [3AA]
] 11 R1 | 2. parametrova sada (sada B)
O O O X1 W0 e 12 R2 | blokovani ménie (LO=ménié uzavien)
1 2 3 13 Gnd | referencni nula
D D D Tab. 2 Svorkovnice X3 - ovladani
>
X3
X2 8
OOCO0COO
O O Poznamka:
4 5 6 (jjooo OOO Nejsou-li vstupy E1, E2, V1, V2, R2 a N vyuZity, pak
n n I-I musi byt pfipojeny na +24 VDC.
Tl el el

Obr. 9 Pohled na jefabovou CRIO kartu
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Obr. 10  Pohled na jerabovy interface ClI
2.2 Ridici signaly jefabového C-SV.| nazev | pops
interface CI 1 Al smér nahoru / R - 1. rychlost [3A6]
2 B1 2. rychlost [3A8]
Stav vstuptl a relé indikuji LED diody. F1 je hlavni 3 E1 | koncovy vypinac - nahoru /R
sitova pojistka, F2 je sekundarni pojistka trafa. 4 V2 zpomalovaci vypina¢ - dola /L [3A5]
5 E2 koncovy vypinac - dolti / L
. i . 6 V1 zpomalovaci vypina€ - nahoru / R [3A5]
2.2.1 Zapojeni jefabového interface 7 A2 smér dolit /L - 1. rychlost [3A7]
VSechny vstupy jsou aktivni pfi stavu HIGH 8 N kontakt nulové polohy oviadace [3AG]
24VDC verze: 9 B2 3. rychlost [3A9]
Vstupni napéti: 15 - 36 VDC typ. 10 B3 4. rychlost (maximalni) [BAA]
Vstupni odpor: 2,7 kQ 11 R1 2. parametrova sada (sada B)
Vstupni proud 7 mA pii 24 VDC 12 R2 blokovani ménige (LO=mé&ni¢& uzaven)
230VAC verze: 13 Gnd referencni nula
Vstupni napéti: 120 - 250 VAC typ. 14 | CR1P relé 1 - stfed (250VAC, 1A) [3A3]
Vstupni odpor: 27 kQ 15 | CR1NC |relé 1 - klidovy kontakt
Vstupni proud 5 mA pfi 230 VAC 16 | CRLNO |relé 1 - pracovni kontakt
17 | CR2P relé 2 - stfed (250VAC, 1A) [3A4]
18 | CR2NC |[relé 2 - klidovy kontakt
. 19 | CR2NO |relé 2 - pracovni kontakt
Poznamka:
Nejsou-li vstupy E1, E2, V1, V2, R2 a N vyuzity, musi 20 230V AC | napajeci napéti, 30mA
byt pFipojeny na 230VAC, popi. na +24VDC, 21
v zavislosti na napét'ové verzi Cl. 22 PE ochranné uzemnani

*) Vpravo = pozitivhi Zzadana hodnota
Vlevo = negativni Zadana hodnota
Tab. 3 Svorkovnice jefabového interface




2.2.2 Konektor X6 na karté CRIO 2.0

Konektor X6 na jefabové kart¢ CRIO 2.0 ma stejné
fidici i reléové signaly jako svorkovnice X3.

Poznamka:

Konektor X6 se pouziva pouze pro pripojeni
jefabového interface Cl.

pin | nazev | popis
9 Al smér nahoru / vpravo - 1. rychlost
8 Bl aktivace 2. rychlosti
7 El koncovy vypinac - nahoru / pravy
6 V2 zpomalovaci vypinac¢ - dold / levy
4 E2 koncovy vypinac - dolti / levy
3 V1 zpomalovaci vypinac - nahoru / pravy
2 A2 smér doli / vlevo - 1. rychlost
1 N kontakt nulové polohy ovladace [3AG]
12 B2 3. rychlost
14 B3 4. rychlost - maximalni
16 R1 aktivace 2. parametrové sady (sada B)
18 R2 ?Ilookzvra;]néinrircl;éjgiiezavfen)
13 Gnd referen¢ni nula
15 Gnd referen¢ni nula
5 Gnd referen¢ni nula
10 nevyuzito
11 nevyuzito
17 nevyuzito
19 | CR2" | HI (24V [ 4Kk7), je-li relé CR2 aktivni
20 | CR1" | HI(24V /] 4k7), je-li relé CR1 aktivni
Tab. 4 Konektor X6 - propojeni karty CRIO 2.0

s jerabovym interface Cl

2.2.3 Programovani ménice pro pojezdové
aplikace
Poznamka:

Pokud je k ménici pro pojezdovou aplikaci pripojen
vice nez jeden motor, doporucujeme nastavit
parametr [213] Rezim provozu = V/Hz.

. Pro pojezdové aplikace neni funkce Deviace

(odchylka otéCek) nutnd. Nastavte jumper
prepina¢ J101 na jefabové karté na ,Deviace
vypnuta“.

. Nastavte [3A1] Jefabova karta = Zap.

. Provedte Vyrobni nastaveni v parametru [243].
Timto se aktivuji specifické hodnoty pro jefab v
parametrech [214], [215] a [241].

. Pokud je pouzit IRC snimaé¢, aktivujte ho v
parametru [22B] IRC Snimac = Zap.

. Zadejte data motoru v menu [220], pro optimalni
vykon pak provedte kratkou identifikaci (Motor ID-
Run) bez rotace motoru [229].
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Vystraha:

Provedeni rozsifené identifikace motoru (Motor ID-
Run) spojeného s lanovym bubnem je nebezpeé¢né,
protoze motor se pak rozbéhne vysokymi otaékami
obéma sméry!

. Po inicializaci méni¢ pracuje v parametrové sadé
B, protoZe se z nulové rychlosti rozbiha po druhé
akceleracni / brzdné rampé.

. Nastavte druh ovladani v parametru [3A2].

. Nastavte vSechny parametry v menu [300] a
vSechny vstupy / vystupy v menu [500] podle
pozadavku aplikace.

. Nastavte ostatni parametry / funkce na jejich
pozadované nastaveni. Postupujte podle seznamu
parametrl v navodu k obsluze ménice a
zaznamenejte nastavené hodnoty do listu
parametr(l k pozdéjSimu nahlédnuti.

. Zkopirujte v parametru [242] parametrovou sadu B
do sady A (B>A).

e Zméfte v parametru [331] B: Cas Acc a parametr
[332] B: Cas Dec (rozb&hova a brzdna rampa v
sadé B) na poZadované hodnoty. Tyto se vyuZzivaji
pfi povelu ,kontra“.

2.2.4 Programovani ménice pro zdvihové
aplikace

Vystraha:

Pfi vicemotorovém provozu na zdvihovych
aplikacich kontaktujte vaseho dodavatele.

o U zdvihG doporu€ujeme vyuzivat funkce Deviace
(odchylka otacek). Aktivuje se nastavenim
jumperu J101 na jefabové karté na ,Deviace
zapnuta“. Tato funkce vyzaduje, aby byl motor
vybaven IRC snimacem otacek.

. Nastavte parametr [3A1] Jefabova karta = zap.

. Provedte Vyrobni nastaveni v parametru [243].
Timto se aktivuji specifické hodnoty pro jefab v
parametrech [214], [215] a [241].

. Zadejte data motoru v menu [220] a pro optimalni
vykon pak provedte kratkou identifikaci (Motor ID-
Run) bez rotace motoru [229].

° Nastavte druh ovladani v parametru [3A2].

. Nastavte vSechny parametry v menu [300] a
vSechny vstupy / vystupy v menu [500] podle
pozadavku aplikace.

. Nastavte ostatni parametry / funkce na jejich
pozadované nastaveni. Postupujte podle seznamu
parametrll v navodu k obsluze méni¢e a doplrite
hodnoty k pozdéjSimu nahlédnuti.

. Zkopirujte v parametru [242] parametrovou sadu B
do sady A (B>A).

Vystraha:

Zajistéte, aby funkce Deviace (odchylka otacek),
jumper J101 byla aktivovana. Funkce Ztrata Motoru
[423] musi byt nastavena na “Porucha”. Nastaveni
peclivé zkontrolujte, tyto funkce souvisi s
bezpeénosti a predchazeji spadnuti bremene.
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3.1

Karta ENCODER 2.0

Rozvrzeni karty
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Obr. 11

Pohled na kartu ENCODER 2.0
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3.2 VSeobecné informace

3.21 Menu

Pokud je vmeéni¢i instalovana rozSifujici karta
inkrementalniho (IRC) snimate ENCODER 2.0. je
pFistupné nasledujici menu. VSechny parametry jsou
popséany v navodu k obsluze ménice.

para- funkce vyrobni

. Rozsah / Volba
metr | parametru | nastaveni

Zap = snimac¢
aktivovan

22B | IRC Snima¢ | Vyp
Vyp = snimac

deaktivovan
22C |IRC-Pulzy | 1024 5-16.384 pulzu /ot
22D | IRC- Otacky otacky IRC snimace

Tab. 5 Rozsifena nabidka po instalaci karty IRC
snimace

3.2.2 Provozni stav (LED dioda)

LED Funkce

blika pomalu - OK
D5 blika rychle - komunikaéni chyba
nesviti - bez napajeni

Tab. 6 Vyznam LED diody

3.2.3 Doporuceni kabelu a stinéni

Jsou doporuceny stinéné nebo zkroucené parované
kabely (symetricky par). Pfipojte kabelové stinéni
(nizkoimpedanéni zapojeni) na montazni desku (PE)
podle obr. 12.

Mounted option board 2

Signal wires

Obr. 12 Zapojeni stinéni



Stinéni musi byt zakon&eno na svorce, pouze signalové
vodi¢e mohou byt vedeny az na kartu ENCODER 2.0.
Ve vétsiné pfipadl je doporu¢eno, aby stinéni bylo
uzemnéno na obou koncich. To poskytne dostate¢né
tlumeni vysokofrekvenénich interferenci. Stinéni by
mélo byt pfipojeno po celém svém obvodu.

Zajistéte, aby pouzity materidl kabelu byl vhodny pro
vaSe prostfedi. Zvazte okolni teplotu, vlhkost a
pfitomnost chemickych latek, napf. oleji. Standardni
médéné vodite o prifezu 0,14 - 1,5mm? budou
dostatec¢né ve vétsiné pripadu.

3.2.4 lzolace

Obvody karty ENCODER 2.0 jsou oddéleny od fidici
desky obvodem SELV pouze zakladni izolaci. Je proto
ddlezité, aby IRC snimac a jeho pfipojeni byly oddéleny
od zivych c¢asti dvojitou nebo zesilenou izolaci na
prislusné napéti.

Vystraha:
Pri pouziti IRC snimace v blizkosti zivych ¢asti je
dvojita nebo zvySenaizolace nezbytna.

3.3 IRC - Inkrementalni snimacé
otacek
Vystraha:

Pred zapojenim IRC snimace do rozsirujici karty
ENCODER 2.0 zkontrolujte napéti IRC snimace a
zajistéte, aby prepina¢ S1 na rozsirujici karté byl ve
spravné poloze.

Svorkovnice X1 ma nasledujici konfiguraci (zleva)

X1 | Néazev Funkce Poznamka

1 Gnd referen¢ni nula

2 A signal A

3 A signal A* (invertni) viz.
specifikace

4 B signal B tab. 9

5 B’ signal B* (invertni)

6 Y2 UN polovina nap. napéti

7 Un napajeci napéti

Tab. 7 Zapojeni IRC snimace, svorkovnice X1

Poznamka:

Pfi napajeni IRC snimace vnéjSim zdrojem (ne
z instalované karty ENCODER 2.0) je mozné napéti
+5 V nebo +24 V vyuzit pro jiné Gcely.

Poznamka:

Mohou byt pouzity pouze inkrementalni typy
snimacu.

Poznamka:

Rozsifujici karta mulze pracovat s obéma typy
inkrementalnich snimaéd (TTL, HTL) volbou
odpovidajiciho napét'ového zdroje prepinacem S1.

3.3.1 Vystupnisignaly - A, A", B, B’

S I I L1 L

S N R e e e

S o s
[ I

Obr. 13  Vystupni signaly negované, vzajemné
posunuté o 90°el.

icloleolololol

o A A B sup Vsup

AENERINERERIN

B

Obr. 14  Zapojeni svorkovnice

3.3.2 Vystupnisignéaly - A, B

V tomto pFipadé by mély byt pfipojeny 2 invertované
vstupy A‘ a B* na polovi¢ni napajeci napéti.

S B R B
o N O R

Obr. 15  Vystupni signaly, vzajemné posunuté o
90°el.

i cJeJelolelole

Gc\b A A B B Vv

sup Vsup

0000000

Obr. 16  Zapojeni svorkovnice



3.3.3 Elektricka specifikace ENCODER 2.0
Pozice Popis
+5 napajeni +5 VDC na svorkovnici X1:7
+24 napajeni +24 VDC na svorkovnici X1:7

Tab. 8 Nastaveni prepinaée S1

Dovolené napéti vstupu 5-24 VDC

Vstupni impedance min 9 kQ

+5 nebo 24 VDC
volbou pfepinace S1
max. 100 mA

Napajeni IRC snimace

Pocet pulzi

(nastavitelné v ménici) 5-16384 pulzl/ot

Max vstupni kmitoCet 100 kHz
RozliSovaci vstupni citlivost | £ 200 mV
Tab. 9 Elektricka specifikace
4 Aplikace a funkce

4.1

Jefabova karta CRIO 2.0 je specialné navrzena pro
jefdbové aplikace. Bez ohledu na tfi mozné typy
ovladani (4-0-4, 3-uroviiové nebo analogové) je
vybavena vstupy pro dojezdové a koncové vypinace. U
zdvihovych aplikaci je mozné pfipojeni inkrementalniho
snimace, ktery je nezbytny pfi pouziti funkce Deviace
(odchylka otacek). Specifické jefabové funkce jsou
rychla reverzace, parametrova sada B,
predmagnetizace motoru pro okamzity start a razné
brzdné funkce.

Jako dodate¢né vybaveni muze byt pouzit jefabovy
interface CI. Standardné je uren pro ovladaci napéti
230VAC (pro jina napéti Ize dodat na vyzadani).

Cl slouzi pro galvanické oddéleni Fidiciho napéti
ménie a ovladaciho napéti jefabu. LED diody
signalizuji stav jednotlivych vstupd a usnadriuji tak
uvadéni do provozu a identifikaci zavad.

Jerabové aplikace

Jerabova karta CRIO 2.0

o Interni montaz do ménice

. 12 digitalnich vstupl pro ovlada¢ (4-0-4, 3-
uroviové nebo analogové), dojezdové a koncoveé
vypinace, nulova poloha, parametrova sada B

. Relé pro fizeni brzdy a pro funkci Deviace
(odchylka otacek)

Jefabovy interface Cl

. Externi montéaz na DIN liStu

) PFipojeni k jefabové karté pomoci 20-pélového
plochého konektoru

o Ovladaci vstupy 230VAC (jina napéti na vyzadani)

. Indikace stavll vstupd pomoci LED

. galvanické oddéleni

13
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Obr. 17  Portélovy jerab
4.2 Zdvihové aplikace

Tato ¢ast popisuje funkce, které mohou byt pouzity ve
zdvihovych aplikacich.

Pouziti jefabové karty umozriuje funkce jako napf.:

. Soubézny provoz zdvihového mechanismu a
otevirdni a zavirani drapaku u drapakového
jefdbu. Tim je dosazeno zkraceni pracovniho
cyklu.

o Rychly a jemny start diky adaptabilnimu pfimému
fizeni momentu, rychla pfedmagnetizace motoru a
precizni Fizeni brzdy.

. Rychlé a jemné =zastaveni vyuzitim funkce
vektorového brzdéni v soucinnosti s brzdnou
jednotkou a s pfimym Fizenim momentu.

7
®

NN

il

Obr. 18 Ovladani drapaku



4.3 Pojezdové aplikace

Tato ¢ast popisuje funkce, které mohou byt pouzity v
pojezdovych aplikacich.

V pojezdovych aplikacich frekvenéni méni¢ poskytuje
vysokou uroven funkénosti jako napf.:

. Rychly a bezpe¢ny pohyb do koncové polohy.
Jefdb se mlze pohybovat na plnou rychlost do
koncové polohy jefabové drahy bez trhavych
pohyb, které by mohly ohrozit bfemeno.

. Pomoci tzv. ,elektronickych nakolk(“ (viz popis
+Elektronické nékolky“) Ize dodrzet rovnomérny
pohyb pojezdu mostu, ktery zamezuje tzv. ,pFiceni
jefabu“. V dlisledku toho se znacné snizi
opotfebeni pojezdovych kol a redukuji se tim i
naklady na uadrzbu.

M

—_—

Obr. 19  Elektronické nakolky



4.4

44.1

Ovladaci funkce

4-stupnové ovladani

Crane interface

4-Speed Controller

0)

Crane option board

X3
1F--------1 1 | AL Crawl H/R
] SEEETEEEE 2| BlSpeed?2
—t ry AR 3| ELLimitH/R
- 4 F--------1 4 | v2Prelimit L/L
_..-—l""f 5 f========- 5 EZ Limit I_,/l_
T 8 fF--------1 g | V1 PrelimitH/R
7 F--------1 7 | AZ Crawl S/L
-y IRE— 3 | Null
g f-------- | B25pesd 3
10F--------1 10] B3 Spesd 4
— 11F-——"—-"—--1 11] R1 Qnd Ao/ Dec
— 12F--------1 12| R2Run
13F--------1 12 Gnd
o e
In - T gl
F2AVDC | eeries 12 - ; CRL NG —*-if
or with 17 __h_-“"‘“--, 3 CRL NO
230VAC brake  [igl- {4 Bop —mmm
——_ rake
P————119]|-~.__ 15 CR2ZNC
230V — g =~{6| CR2NO—
PE 157
22]
X1 Encoder Option board
X3 PTC/PT100 Option board L ind
51 FTC + Z iy
3
5> PTC - 4B
5| B
& | ¥ power supply
{ 7] 5/24v
VSD X1
Scaling —m—— 1] 10v/10mA
Pot 1-2 k€2 21 Aninl
3| AninZ
4 | Anin3
5 | Anind
6 | -10%//10ma
7 | Gnd
g | Run L
9| Run R
10
11] 24 %

Obr. 20  Priklad zapojeni ovladace pro 4-stupriové oviadani
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Nastaveni parametrii ménice pfi pouziti karty CRIO 2.0

Cislo

nazev

parametru parametru nastaveni popis funkce
Nastaveni rychlosti pro 4-stupnové ovladani

3A1 Jefab Karta Zap Aktivace karty CRIO 2.0
3A2 Ovladani 4-Stupriové Volba zpdsobu ovladani, resp. typu ovladace
3A3 Jefab Relé1 Bez Poruchy *) | Nastaveni funkce relé CR1
3A4 Jefab Relé2 Brzda Nastaveni funkce relé CR2 - v tomto pfipadé ovladani stykace brzdy
ans | zpomarOtasy | 100rpm | Nestaven cteky pipede poutl spomlovaciho ypinace Gt
3A6 Otacky1 N/R 150 rpm *) | 1. rychlost - smé&r Nahoru / Vpravo
3A7 Otacky1 D/L 150 rpm *) | 1. rychlost - smér DolG / Vlevo
3A8 Otacky 2 300 rpm *) | 2. rychlost
3A9 Otacky 3 600 rpm *) | 3. rychlost
3AA Otacky 4 1000 rpm *) | 4. rychlost
3AB Pasmo Deviace | 200 rpm *) | Povolena odchylka skute¢nych a Zaddanych otécéek. Viz kap.5.5.1
3AC Cas Deviace 10s *) | Povolena doba odchylky otacek. Viz kap.5.5.1
3AD Nast Zatéze Nataveni urovné jmenovitého zatizeni. Viz kap.5.5.8
3AG Jefab N-Funkce Nastaveni funkce vstupu N

Nastaveni funkce brzdy (relé CR2)
33C CasOdbrzdéni 0,10 s *) | Nastaveni CR2 - ¢as odbrzdéni mechanické brzdy. Viz kap. 5.5.2
33D OtackyOdbrzd 0 rpm *) | Nastaveni CR2 - otacky odbrzdéni. Viz kap. 5.5.2
33E Cas Zabrzdéni 0,50 s *) | Nastaveni CR2 - ¢as zabrzdéni mech. brzdy. Viz kap. 5.5.2
33F Cekani Brzdy 0,50 s *) | Nastaveni CR2 - ¢as ¢ekani mechanické brzdy. Viz kap. 5.5.2
33H Brzda Porucha 0,50 s *)

*) doporuéené nastaveni

Poznamka:

Nejsou-li vstupy E1, E2, V1, V2, R2 a N pouzity, musi byt pfipojeny na +24 VDC (nebo 230VAC u jefabového

interface)
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d pouze zpomalovaci rychlosti
énym smérem.

d pouze opa

¢i je mozny pojez

¢i je mozny pojez

Diagram cinnosti pri 4-stupriovém oviadani

PFi aktivovaném zpomalovacim vypina

[3A5].
PFi aktivovaném koncovém vypina

Cas zabrzdéni
Cas Cekani brzdy

2

3

Obr. 22
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Diagram cinnosti pri 4-stupriovém oviladani

Cas odbrzdéni

Cas zabrzdéni

Obr. 21

2



4.4.2 3-urovinové ovladani
Crane interface Crane option board
X3
1 b--------1 1 | A1 Crawl H/R
P g et 2 | Bl Speed 2
— 3 |---—-----1 (3| F1 Limit H/R
—1 4 |---—-—-- 4 | v2Prelimit L/L
— _—-: B - (5 | E2 LimitL/L
L (8 -1 8 | v1 PrelimitH/R
Fll gttty 7 | A2 Crawl S/L
8 f---—-----1 8 | null
J |9 - 9| B2 Speed 3
------------------------------- 5 10 --—---""110| B3 Speed 4
S /R - ] 12] RL 2 Acc/Dec
g T (12— 12| R2 Cut
| :"J K] p [43] Gnd
v | N - N o1 P
A - M n 15|~--__ 11 —
i o +24 VDG series —{1l--_ "1 o5 -~
o + s th 17}---_ " {3] %gl NO
230 VAC brake 18]---___ 14| CRop B e
—{18|~--___ 1B CR2NC
230V ——20 18| CR2 NO —
3-Pas Control PE " e——21
22]
X1 Encoder Option board
1 Gnd
X3 FTC/PT100 Option board 2| A
a1 PTC + 3| A
O:) 22| PTC- 4B
5] e
6 | Yo power supply
7| 524
vSD X1
1 | 10 v/10mA
2] Anin1
3| Aninz
4 | Anin3
5 | Anind
6 | -10v/~-10 mA
71 Gnd
|8 RunL
8| RNR
10
11] 24V

Obr. 23 Priklad zapojeni oviadace pro 3-urovriové ovladani
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Nastaveni parametrii ménice pfi pouziti karty CRIO 2.0

¢islo nazev nastaveni .
. - popis funkce
parametru parametru ) doporucené nast.
Nastaveni rychlosti pro 3-aroviové ovladani
3A1 Jefab Karta Zap Aktivace karty CRIO 2.0
3A2 Ovladani 3-Uroviiové Volba zpdsobu ovladani, resp. typu ovladace
3A3 Jefab Relé1 Bez Poruchy *) | Nastaveni funkce relé CR1
3A4 Jefab Relé2 Brzda Nastaveni funkce relé CR2 - v tomto pfipadé ovladani stykace brzdy
3A5 ZpomalOtacky 100 rpm ) Nastavve’nl' otacek_ v pfipadé Pou2|t| zpomalovaciho vypinace (Casto
se vyuziva na pojezdech koCky a mostu)
3A6 Otacky1 N/R 150 rpm *) | 1. rychlost - smé&r Nahoru / Vpravo
3A7 Otacky1 D/L 150 rpm *) | 1. rychlost - smér DolG / Vlevo
3AA Otacky 4 1000 rpm *) | 4. rychlost
3AB PasmoDeviace Povolena odchylka skuteénych a zadanych otacek. Viz kap.5.5.1
3AC Cas Deviace Povolena doba odchylky otacek. Viz kap.5.5.1
3AD Nast Zatéze Nataveni drovné jmenovitého zatiZeni. Viz kap.5.5.8
Nastaveni funkce brzdy (relé CR2)
33C CasOdbrzdéni 0,10 s *) | Nastaveni CR2 - ¢as odbrzdéni mechanické brzdy. Viz kap. 5.5.2
33D OtackyOdbrzd 0 rpm *) | Nastaveni CR2 - otacky odbrzdéni. Viz kap. 5.5.2
33E Cas Zabrzdéni 0,50 s *) | Nastaveni CR2 - ¢as zabrzdéni mech. brzdy. Viz kap. 5.5.2
33F Cekani Brzdy 0,50 s *) | Nastaveni CR2 - ¢as ¢ekani mechanické brzdy. Viz kap. 5.5.2
Poznamka:

Nejsou-li vstupy E1, E2, V1, V2, R2 a N pouzity, musi byt pfipojeny na +24 VDC (nebo 230VAC u jefabového

interface)

19




d pouze zpomalovaci
d pouze opacnym smérem.

¢i je mozny pojez

¢i je mozny pojez

ovém ovladani

-urovn

Diagram ¢innosti pfi 3

Cas zabrzdéni

Cas Cekani brzdy
PFi aktivovaném zpomalovacim vypina

rychlosti [3A5].
PFi aktivovaném koncovém vypina

2

3

4

5

Obr. 25
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4.4.3

Analogové fizeni

Craneinterface

WL

H/R

|\

11 L/L
+

+24DC
+ 3 ar
4 230 VAC

i

4-Speed Controller

230V ~

brake

PE

Crane option board

X3

Al Crawl H/R
Bl Speed 2

E1l Limit H/R
WZ2Prelimit L/L
EZ Limit L/L
W1 Prelimit H/R
A2 Crawl S/L
Nl

B2

B3
R1 2N Acc/Dec
R2 Cut
Gnd

X1
A

CRIMNO
X2
CR2P
CRZ2 NC
CRZNQ =—

Brake
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X3 PTC/PT10C Opticn board

FTC+
FTC-

X1 Encoder Option board

| =21 Lo =N [£5 ] [

Gnd

A

A

B

B

Yo power supply
B/24

VDb X1

2Blele~efa]s o

1010 mA,
Aninl

Aninz

Aninz

Anind
OO0 ma
Gnd

Fun L
Fun R
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Obr. 26

Priklad zapojeni oviadace s analogovym fizenim 4-20 mA
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Nastaveni parametrii ménice pfi pouziti karty CRIO 2.0

¢islo nazev nastaveni .
. - popis funkce
parametru parametru ) doporucené nast.
Nastaveni rychlosti pro analogové ovladani
3A1 Jefab Karta Zap Aktivace karty CRIO 2.0
3A2 Ovladani Analogové Volba zpusobu ovladani, resp. typu ovladace
3A3 Jefab Relé1 Bez Poruchy *) | Nastaveni funkce relé CR1
3A4 Jefab Relé2 Brzda Nastaveni funkce relé CR2 - v tomto pfipadé ovladani stykace brzdy
3A5 ZpomalOtacky 100 rpm ) Nastavve’nl' otacek_ v pfipadé vpouzfu zpomalovaciho vypinace (Casto
se vyuziva na pojezdech kocky a mostu)
3A6 Otacky1 N/R 150 rpm *) | 1. rychlost - smé&r Nahoru / Vpravo
3A7 Otacky1 D/L 150 rpm *) | 1. rychlost - smér Doll / Vlevo
3AA Otacky 4 1000 rpm *) | 4. rychlost
3AB PasmoDeviace Povolena odchylka skuteénych a zadanych otacek. Viz kap.5.5.1
3AC Cas Deviace Povolena doba odchylky otacek. Viz kap.5.5.1
3AD Nast Zatéze Nataveni drovné jmenovitého zatiZeni. Viz kap.5.5.8
Nastaveni funkce brzdy (relé CR2)
33C CasOdbrzdéni 0,10 s *) | Nastaveni CR2 - ¢as odbrzdéni mechanické brzdy. Viz kap. 5.5.2
33D OtackyOdbrzd 0 rpm *) | Nastaveni CR2 - otacky odbrzdéni. Viz kap. 5.5.2
33E Cas Zabrzdéni 0,50 s *) | Nastaveni CR2 - ¢as zabrzdéni mech. brzdy. Viz kap. 5.5.2
33F Cekani Brzdy 0,50 s *) | Nastaveni CR2 - ¢as ¢ekani mechanické brzdy. Viz kap. 5.5.2
Nastaveni analogového vstupu Aninl
i i Nastaveni analogového vstupu v pfipadé signalu 4-20mA. Viz ,Navod
512 Aninl Nast 2-10V / 4-20mA pro obsluhu frekven¢énich méni¢t Emotron FDU/VFX 2.0“
Poznamka:

Nejsou-li vstupy E1, E2, V1, V2, R2 a N pouzity, musi byt pfipojeny na +24 VDC (nebo 230VAC u jefabového

interface)
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énym smérem.

d pouze zpomalovaci rychlosti

d pouze opa

¢i je mozny pojez

¢i je mozny pojez

Diagram ¢&innosti pfi analogovém ovladani

PF¥i aktivovaném zpomalovacim vypina

[3A5].
PFi aktivovaném koncovém vypina

Cas zabrzdéni
Cas Cekani brzdy

Obr. 28
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4.5 Funkce

45.1

Funkce kontroly otacek pohonu (dale jen Deviace), je
specificka zabezpecéovaci funkce u zdvihu jefabu, ktera
zamezuje padu bfemene. Z bezpecnostnich davodl
nemuze byt provedena samotnym méni¢em, ale musi
byt zajisténa nezavislou jednotkou, vtomto pfipadé
jefabovou kartou CRIO 2.0. Proto karta po inicializaci
pracuje nezavisle, ackoliv vyuziva informace z ménice.

Deviace - kontrola otacek pohonu

Vystraha:

V zavislosti na mistnich bezpeénostnich predpisech
muze byt poZzadovan pIné nezavisly bezpecnostni
systém, v€etné ovladani mechanické brzdy.

Funkce Deviace

Funkce Deviace porovnava aktualni zadanou hodnotu
otacek v méniéi se skute¢nymi otackami ziskanymi
z inkrementalniho  snimae otacek na motoru.
Nesouhlasi-li ota¢ky motoru s nastavenou hodnotou na
méni¢i je pfedpoklad, Ze bfemeno neni pod plnou
kontrolou, nasledkem toho se relé CR1 na jefabové
karté (Deviace) aktivuje a zapusobi na reléovy vystup
ovladajici mechanickou brzdu. Méni¢ vypadne a hlasi
poruchu. Rovnéz komunikace mezi méniCem a
jefabovou kartou je soustavné monitorovana a pfi
Casové prodlevé asi 600 ms jsou taktéz relé aktivovana.

Upozornéni:

Je-li nastaven par. [3A2] Ovladani = Analogové,
zadana hodnota otacek neni zadavana pres
jefabovou kartu, ale pomoci analogového vstupu
(Aninl az Anin4).

Pokud odchylka mezi zadanymi otackami a skute¢nymi
otackami z IRC snimale otacek prekro¢i hodnotu
nastavenou v parametru [3AB] - Pasmo Deviace
(ot/min), dojde k aktivaci relé CR1.

Povoleny ¢as trvani prekro€eni odchylky, aniz by doSlo
k aktivaci deviacni funkce, je nastavitelny v par. [3AC]
Cas Deviace.

Poznamka:

Funkce Deviace vyzaduje pouZziti karty ENCODER a
IRC snimace otacek.

Aktivace funkce Deviace:

Pro pojezdové pohony nebo pro pohony zdvihd, kde
neni IRC snima¢ otacek se funkce Deviace vypne
pomoci jumper prepinate J101 na jefabové Kkarté
CRIO 2.0. Umisténi prepinace J101 je znazornéno na
obr.9.
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Aktivace funkce Deviace na Jumper J101

(o]

Funkce Deviace zapnuta
OFF

(o mm]

OFF

Funkce Deviace vypnuta

Aktivace / deaktivace funkce Deviace.

45.2

Mechanicka brzda zajistuje plynuly pfechodu z chodu
do zastaveni a naopak. Mechanicka brzda muze byt
ovladana kontakty relé R1 nebo R2 na fidici desce
nebo pomoci relé CR2 na jefabové karté CRIO 2.0
(vyrobni nastaveni). V menu pfislusného relé je nutno
nastavit funkci ,Brzda“.

Mechanickéa brzda

Funkce brzdy pfi povelu Start

Po pfikazu ke zdvihu bfemene (vychyleni ovladace
z nulové polohy) se rychlost zvySuje az na hodnotu
nastavenou v parametru [33D] Ota4cky Odbrzdéni. Po
vypréeni Casu Odbrzdéni [33C] je rychlost dale
zvySovana v zavislosti na nastavené hodnoté. Brzda by
méla byt mechanicky odbrzdéna béhem nastaveného
Casu odbrzdéni [33C]. Tento nastaveny ¢as odbrzdéni
by mél byt o néco delSi, nez je skuteény ¢as odbrzdéni
resp. ,zvednuti® mechanické brzdy. Pouze v tomto
pfipadé se zajisti, Ze bfemeno bude po uvolnéni brzdy
udrZeno.

Rychlost N/R

Otacky
odbrzdéni [33D]

PEpEPRypRpy PR ——

«—
€as odbrz. [33C]

Obr. 29  Diagram funkce brzdy pfi startu pfi zvedani

Po prikazu ke spusténi bfemene (vychyleni ovladace
z nulové polohy) se rychlost zvySuje aZz na hodnotu
zadanou v parametru [33D] Otacky Odbrzdéni k
vytvofeni momentu pro udrzeni bfemene. Po uplynuti
Casu Odbrzdéni [33C] je rychlost dale zvy$ovana v
zavislosti na hodnoté odpovidajici vychyleni oviadace.
Brzda by méla byt mechanicky odbrzdéna bé&hem




nastaveného ¢€asu odbrzdéni, resp. nastaveny cas
odbrzdéni by mél byt o néco delSi, nez je skute¢ny Cas
odbrzdéni mechanické brzdy. Pouze v tomto pfipadé je
zajisténo, ze bfemeno bude po uvolnéni brzdy drzeno
protimomentem motoru a nedojde k jejimu propadu.

Rychlost N/R

Otacky
odbrzdéni [33D]

Brzda --SESSSIIIRRRR}-p---------o-e-
—
¢as odbrz. [33Cl

Obr. 30  Diagram funkce brzdy pri startu pfi spousténi

Funkce brzdy pri povelu Stop

Po povelu Stop b&hem zvedani (pakovy ovladdac je dan
do nulové polohy) motor zpomaluje na nulovou rychlost.
Bé&hem &asu Cekani Brzdy [33F] je bfemeno drzeno
plnym momentem a je mozny opétovny rozbéh bez
jakékoliv prodlevy. Bé&hem Casu Zabrzdéni [33E]
dochazi k vybaveni mechanické brzdy. Béhem tohoto
gasu vyviji motor je$t& stile piny moment. Cas
Zabrzdéni by mél byt nastaven delSi, nez je skuteCny
Cas zabrzdéni (vybaveni) mechanické brzdy.

Speed H/R 4

Speed /Lo
v | | It

Stopcommand nnnnnlﬂ

Brake wait
ume [33F)

Brake engage

time [33€]

* After the brake engage time the brake must be switched on.
The shaded area indicates that the brake may be switched on before the
the brake engage time elapses.

Obr. 31  Diagram funkce brzdy pfi stopu pfi zvedani

Po povelu Stop béhem spousténi (pakovy ovladac je
dan do nulové polohy) motor zpomaluje na nulovou
rychlost. Béhem &asu Cekani Brzdy [33F] je bremeno
drzeno plnym momentem a je mozny opétovny rozb&h
bez jakékoliv prodlevy. Béhem Casu Zabrzdéni [33E]
dochazi k vybaveni mechanické brzdy. B&éhem tohoto
gasu vyviji motor je$té stile piny moment. Cas
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Zabrzdéni by mél byt nastaven delSi, nez je skuteCny
Cas zabrzdéni (vybaveni) mechanické brzdy.

Spead H/R 4

N

Speed /L ¥ L

Stop comm and >

Torque [ .
Brake I —
L

Bralkeengage

time [33E]

* After the brake engage time the brake must be switched on.
The shaded area indicates that the brake may be switched on before the
the brake engage time elapses.

Brale wait
ume [33F)

Obr. 32  Diagram funkce brzdy pfi stopu pfi spousténi

Brzda a funkce Deviace (kontrola odchylky
otacek)

Pro ziskani nejrychlej$i odezvy na odchylku otacek a
zvySeni bezpecnosti je doporu€eno sériové spojeni
kontaktu jefabového Relé CR1 (Bez Poruchy / Deviace)
a relé brzdy (bud Relé CR2 na jefabové karté anebo
jedno zrelé na Fidici desce, které je nutno na tuto
funkci nastavit). Tyto kontakty by mély byt zapojeny
v obvodu ovladani stykace brzdy.

Ovladaci
obvod brzdy - Styka | |
brzdy
Relé CR2 Relé CR1 T
Brzda Bez Poruchy :
mech.
brzda

Obr. 33 Zapojeni oviadani brzdy v souc¢innosti
s funkci odchylky otacek (Deviace)

Obr.33 ukazuje doporu€ené zapojeni stykace brzdy,
ktery je ovladan nejen kontakty relé brzdy (standardni
nastaveni Relé 2 na jefabové kart€), ale zaroven
kontakty Relé 1, které se aktivuje pfi poruse, tj. napf. pfi
nedovolené odchylce otacek. PFi aktivaci funkce
Deviace se aktivuje brzda a méni¢ se zastavi. PFi
uvedeni pakového ovladace do nulové polohy béhem 3
sekund mize byt provedeny opétovny start, v opacném
pfipadé ménic pfejde do poruchy a hlasi ,Deviace®.



45.3 Zpomalovaci a koncové vypinace

dojezd do krajnich poloh. Zpomalovaci a koncové
vypinace jsou zapojeny do vstupl E1, E2, V1, V2, viz.
obr. 20, obr. 23 a obr. 26 a obvod rozpojuji, jsou-li
aktivni. Na obr. 34 je zobrazena jejich funkce.

["Limit Prelimit Predimit Limit ]
switch L switch L switch R switch R

NN NN
lllllllllllllﬂl—l I‘IIIIIIIIIIII

= -

Lirnit Prelimit 1 - | » Prelimit Limit
switch L Swilck L R =witch R swith R
actve S Normal spesds Fve actve
Sowd pme e Do e
[326] [326]
Obr. 34  Funkce koncovych a zpomalovacich

vypinacu

V oblasti mezi zpomalovacimi vypinaci neni zadné
omezeni pohonu.

Je-li aktivni zpomalovaci vypina¢ (tzn. je-li rozpojen)
pohybuje se pohon ve sméru ke koncovému vypinadi
zpomalovaci rychlosti nebo rychlosti na 1. stupen (nebo
v pfipadé pouziti 3-uroviiového nebo analogového
fizeni rychlosti mezi témito hodnotami). V opacném
sméru, tj. ke druhému zpomalovacimu vypinaci je
mozna jakéakoliv rychlost.

Je-li aktivovan koncovy vypina¢, dostava se méni¢ do
stavu Stop (mechanicka brzda je aktivovana). Je mozny
pohyb pouze opaénym smérem jakoukoliv rychlosti.

Poznamka:

Vstupy E1, E2, V1, V2, R2 a NULL pokud nejsou
pouZzity, musi byt pfipojeny na +24 VDC (nebo 230
V).

Provoz na koncovy vypinaé€ bez
zpomalovaciho vypinace

Nékdy mlze byt aktivovan koncovy spinaé bez
aktivovaného zpomalovaciho vypinace, napf. v pfipadé
dvou mostovych jefdbd na spole¢né draze nebo pfi
pouziti antikolizniho mechanismu.

Pojezd mostu, resp. pojezdového mechanismu, se po
aktivaci vstupu koncového vypinate E1 nebo E2
zastavi. Oproti normalnimu koncovému vypinadi se
mechanismus miize opét uvést do pohybu obéma
sméry po uvedeni pakového ovladace do nulové polohy
a pokud pfislusny vstup koncového vypinace je jiz
deaktivovan.

Je nutno si  uvédomit, Ze aktivace vstupl
zpomalovacich a koncovych vypinacu se provadi ,LO*
urovni signalu, tedy odpojenim napéti.

4.5.4 Rychlareverzace

Pfi vychyleni ovladate béhem chodu na opacnou
stranu nez se pohybuje mechanismus (povel kontra),
méni¢ okamzité reverzuje a brzdi podle 2. brzdné
rampy (parametrova sada B).
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Brzdéni po 2. rampé trva az do zastaveni, nasledné je
okamzité aktivovana 2. rampa zrychleni (sada B) az na
Otacky 1 N/R. Nasledné zrychleni probiha podle 1.
rampy zrychleni (parametrova sada A) na zadané
otacky.

Poznamka:

Druha rampa pro brzdéni a zrychleni je nastavitelna
v parametrové sadé B

455 Korekce rychlosti

Tato funkce se pouziva v pfipadé, pozaduje-li se snizit
rychlosti a pfitom zachovat jejich pomér. Korekce
rychlosti se provede pomoci analogového vstupu
AnIn1. Standardné je na tento vstup pfiveden potencidl
10V. Pfivedeme-li na vstup napéti napf. 5V, snizi se
vesSkeré nastavené rychlosti na polovinu (50% z 10V).
Princip a nastaveni korekce rychlosti znazorfiuje
obr.35.

Poznamka:

Toto je mozné pouze u 4-stupiového ovladace.
Pokud tato korekce neni pouZita, Aninl musi byt
pfipojen na +10 V pomoci propojky.

Zadana hodnota
otacek v ménici

:

-------------------------------- 100%
korekce ot.4 ! : i
korekce ot.3 ——— e = =50
otdtky 1 N[ZZ A7
(bez korekce) gl A ! i
korekce ot.2 ?-' - -f ' i E :
korekce :O ’; c:) ; —>
zpomalovacich ot. 8% S g otacky z
23 & & o CRANE
P N @ & karty
8 £ £ <
K2 o) L w
_— >
$& 2
K=

Obr. 35  Korekce otaéek pomoci vstupu Anin1

45.6 Funkce Relé CR1

Na toto relé je pevné nastaveno vyhodnoceni funkce
.Kontrola pohonu“ se stavem ,Bez poruchy“ (tzn. ze
relé je naskoCeno v pfipadé, ze je vSe v poradku).




Relé CR1 - zap-----=----~ ——————— oo .
_>t
Relé CR1 - vyp----- 1
SiT - zap Reset
porucha:
“Deviace” je aktivni
nebo
“Porucha” ménice
Obr. 36  Kontrola pohonu - funkce relé CR1

Poznamka:

V pfipadé vypnuti ménice od sité, toto relé taktéz
odpadne a hlasi poruchu. Toto je nutno vzit v Gvahu
pfi vyuziti kontaktu napf. v bezpe€nostnim fetézci.

4.5.7

Aby mohl motor reagovat na povel START z ovladace
bez prodlevy, je nutné, aby byl ve stavu STOP jiz
predmagnetizovan. Je-li v okné [339] nastavena funkce
Start ReZzim = Normal DC, je motor po povelu START
kratkou dobu pfedmagnetizovan a pak se teprve
rozb&hne. V mnoha jefdbovych aplikacich je to v8ak
prili§ dlouha prodleva. Tuto pfedmagnetizaci je mozné
realizovat pfivedenim potencialu na digitalni vstup
nastaveny na funkci ,Pfedmagnetizace Motoru®. Pfi
stavu STOP pak motorem protéka proud o velikosti 0,4
Inom. Toto musi byt zohlednéno pfi dimenzovani motoru
s ohledem na chlazeni (doporuéeno pouzit motor
s cizim chlazenim).

Predmagnetizace motoru

45.8 Odbuzovani zavislé na zatizeni

Odbuzovani zavislé na zatizeni umozriuje zvedani nebo
spousténi prazdného haku nebo malého bfemene vétsi
rychlosti nez jsou jmenovité resp. synchronni otacky
motoru.

___________________________

i

Maximalni mozny moment motoru
s ohledem na bezpecénostni faktor

‘ Jmenovity moment ménice

Oblast odbuzovani
v zavislosti na zatizeni

Nsyn 2xNgyN n

Obr. 37 Odbuzovani zavislé na zatizeni

Maximalni pozadované (nadsynchronni) otacky jsou
nastavitelné v okné [3AA] v rozsahu mezi synchronnimi
az 2xsynchronnimi ota¢kami. Jsou-li nastaveny v tomto
okné jmenovité otacky motoru, neni funkce odbuzovani
aktivni.

27

Maximalni otacky motoru [343] by mély byt nastaveny
asi 0 200 ot/min vysSi nez “Otacky 4”, aby mél interni
otackovy regulator dostate¢nou regulaéni rezervu.
Zatizeni, po jehoz prekroceni pfejde méni¢ do provozu,
kde je odbuzeni zavislé na velikosti zatizeni je
nastavitelné v okné [3AD]. V oknech [100] nebo [713]
zjistite velikost momentu motoru v % pfi maximalnim
zatizeni v praxi a jmenovitych otackach a tuto hodnotu
pak nastavite v parametru [3AD]. Nasledné mohou byt
nastaveny rozb&hova a brzdna rampa (Cas Acc, Cas
Dec) v parametrové sadé B na pozadované hodnoty
(okna [331] a [332]).

Nastaveni
zatizeni motoru
[285] ,'-Jmenovity vykon méniée |

T 4

Oblast odbuzovani
v zavislosti na zatizeni

v

Nsyn Ly .
Otacky 4 Max. otacky
[329] [322]
Obr. 38 Nastaveni odbuzovani
5 Funkéni popis

Po pfipojeni a aktivovani jefabové CRIO karty se
v meéni¢i automaticky zpfistupni nabidka urcitych
parametr(l. V urcitych oknech se provede odliSné
nastaveni v porovnani se standardnim nastavenim.

5.1 Programovani ménice

Vychazi se ztovarniho nastaveni vSech funkci a
parametr(.

5.1.1 VsSeobecné

Je-li v okné [241] Volba Sady = Option a jefabova karta
je aktivovana, méni¢ se rozbiha v parametrové sadé B
s pouzitim 2. rozb&hové rampy. Proto je vhodné
nejdfive naprogramovat parametrovou sadu B a
nasledné ji zkopirovat do A (okno [242]).

5.2 Aktivace jerabové karty CRIO a

zména standardniho nastaveni
Aktivujte jefabovou kartu CRIO nastavenim parametru
[3A1] Jefabova Karta = Zap

Po provedeni Vyrobniho Nastaveni [243] = Komplet
Menu, se zméni standardni nastaveni urcitych
parametr(.

Dojde ke zméné téchto parametr




Menu Funkce Vysledna hodnota
parametru

214 Ref Signal Option
215 Start / Stop Option
241 Volba Sady Option

Viz kap. 5.5.2

Menu Funkce vys ls:rl?nict):jun ota
33C Cas Odbrzdéni 05s
33E Cas Zabrzdéni 05s
33F Cekani Brzdy 05s

Viz kap. Ochrana Procesu v hlavnim manualu ménice.

Vysledna hodnota

Menu Funkce
parametru
423 Ref Signal Option
424 Start / Stop Option

5.3 Popis menu

V8echny parametry v menu jsou popsany v manudlu
frekvenéniho ménice.
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konektor X5A konektor X5
propfipojeni k fidici desce VFX 2.0 pro pfipojeni vSech option karet

Jefabova karta Ridici deska
CRIO 2.0 VEX 2.0
» konektorx6
»| vystup na jefabovy interface ClI
2] [7] - - AYRAYAY
112]3|4]|5]6 112]3|4]|5]|6]|7|8]9]|10[11|12|13 112(3]4|5|6]7|8]|9|10[11]|12|13|14]|15|16|17|18|19(20|21]|22| [31|32(33| |41|42]43| |51|52
CR1 CR2 TTTTTTTI1I11111 R1 R2 R3
ABEVEVANBBRRIQ
1112212 2312 |= -
\ A 4 LTL1 LT | | I | Nutno propoiit!
N e
CX1, CX2
2x9-ti polovy konektor, umistény
ve spodni ¢asti Sasi ménice
R
X1 Ccx2 Pfi pouziti analogové zadosti pomoci
(konektor) | | (konektor) potenciometru (< 2kQ) na vstup Aninl,
vz .o je nutno odstranit propojeni mezi
Jefabovy interface svorkami X1:1 a X1:2.
Cl 220VAC
1]2|3|4|5]6|7|8|9|10l11|12[13| |14|15]|16 |17]18[19] |20|21 Relé CR1 (CRY’) - bez poruchy (Menu [3A3])
T ‘[ ‘[ T ‘[ ‘[ ‘[ T T ‘[ T '[ Relé CR2 (CR2’) - ovladani stykace brzdy (Menu [3A4])
ABEVEVANBBRR%CR]' CR2 L N
1112212 2312 |3 220VAC
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