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BEZPECNOSTNI POKYNY

Bezpe énost

Softstartér ma byt instalovan vrozvadééi nebo
v elektrické provozovné

=  Pfistroj musi montovat Skoleny personal.

= Pfed uvedenim do provozu musi byt vSechny
napajeci zdroje odpojeny.

= Vzdy se pouzivaji standardni komeréni pojistky se
setrvacénosti, napf. typu gL, gG pro ochranu vedeni
a proti zkratu. Aby byly tyristory chranény proti
zkratovym prouddm, muaze byt dana prednost
pouziti velmi rychlych polovodi¢ovych pojistek.
Zaruka plati i v pfipadé, Ze nejsou pouzity velmi
rychlé polovodicové pojistky.

Personal obsluhy a udrzby

1. Prectéte si cely Navod k pouziti pfed instalaci a
uvedenim zafizeni do provozu.

2. Béhem vSech praci (provoz, udrzba, opravy, atd.)
dodrzujte vypinaci postupy stanovené v tomto
navodu, rovnéz tak i ostatni provozni pokyny pro
pohanény stroj nebo systém. Viz odstavec Nehody
nize.

3. Provozovatel musi zabranit tomu, aby pfi jakékoliv
pracovni ¢&innosti nebyla ovlivnéna bezpecnost
pfistroje.

4. Provozovatel musi zajistit, aby na pfistroji nemohla
pracovat neautorizovana osoba.

5. Provozovatel musi bezprostfedné hlasit uZivateli
jakékoliv zmény na pfistroji, které by sniZily jeho
bezpecnost.

6. UzZivatel musi podniknout vSechna potfebna
opatfeni, aby byl pfistroj provozovan jen
v nejlepSich podminkach.

MontaZ nahradnich dil G

Obzvlast zddrazriujeme , Ze jakékoliv nahradni dily a
prislusenstvi, které jsme nedodavali, také u nas nebyly
testovany a schvaleny.

Instalace a nebo pouziti takovych vyrobkd mize mit
zaporny vliv na pozZadované charakteristiky zafizeni.
Vyrobce neodpovida za Skody vzniklé jako disledek
pouZiti neoriginalnich nahradnich dild a pfisluSenstvi.

Nehody

PFistroj mlzete kdykoliv vypnout sitovym stykacem
zapojenym na ¢elnim panelu softstartéru (musi vypnout
jak napéti na motoru tak i Fidici napéti).

Demontéaz a Srotovani

Téleso softstartéru je vyrobena z recyklovatelného
materialu jako hlinik, Zelezo a plasty. Pfi manipulaci a
recyklaci téchto materidld musi byt spinény zakonné
predpisy.

Softstartér obsahuje mnoho komponentd vyzadujicich
zvlastni zachéazeni, napf. tyristory. Desky ploSnych
spojli  obsahuji malé mnozstvi cinu a olova. PFi
manipulaci a recyklaci téchto materiall musi byt
splnény zakonné predpisy.
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1 VSEOBECNE INFORMACE

1.1 Vestav éné bezpe énostni
systémy

Pfistroj je vybaven nasledujicimi ochrannymi funkcemi

a poruchami:

= zvySena teplota

=  nesymetrie napéti

=  podpéti nebo prepéti

= zména sledu fazi

= vypadek faze

= pfetizeni motoru (tepelnd ochrana, snimace

teploty a motoru PTC)

= hlidani pretizeni s ohledem na pracovni stroj nebo
proces, porucha MIN a MAX

= omezeni poctu startd / hod.

Softstartér je opatfen pfipojkou k ochrannému
uzemnéni O (PE).

VSechny softstartéry Ffady MASTERSTART MSF se
dodavaji standardné v kryti IP20. Vyjimku tvofi pFistroje
vykonové fady MSF-1000 MSF-1400, které se dodavaji
pouze v oteviené verzi pro montdZz do rozvadéce
s krytim IPQO.

1.2 Bezpe énostni opat Feni

Tento navod k pouZiti je souéasti pFistroje a musi byt:

= odbornému personalu kdykoliv k dispozici

= pred instalaci pfistroje fadné precten

= musi se dbat na odkazy na nebezpeci a informace
v ném obsazené

V tomto navodu popsané prace jsou uvedeny tak, aby
jim porozumély osoby s odbornym vySkolenim
v elektrotechnickém oboru. Témto osobam musi byt k
dispozici odpovidajici nafadi a zkuSebni pfistroje.
Personal musi byt vySkolen zpldsobem, odpovidajicim
bezpeénym pracovnim metodam. Dodrzeni
bezpeénostnich opatteni dle norem CSN 33 2000 (DIN
VDE 0100, resp. IEC 64) pro elektricka zafizeni musi
byt zaruceno. Provozovatel musi dodrzet mistni
provozni povoleni i s tim spojené naklady ve vztahu k :

=  bezpecnosti personélu

= likvidaci vyrobku

= ochrané zZivotniho prostredi

UPOZORNENI! Bezpe énostni opat feni musi byt

stéle dodrzovana. S otazkami nebo p Fi nejistot é se
obracejte na mistniho prodejce.

1.3 Upozorn éni k navodu na
pouziti

Sériové ¢islo

Udaje uvedené v tomto navodu k pouZiti plati pouze pro
pfistroj, jehoz ¢&islo série je uvedeno na titulni strané.
Typovy Stitek s Eislem série je upevnén na pfistroji.

POZOR! Pf¥i vSech dotazech a objednavkach
nahradnich dil @ je nutné p fesné ozna éeni pfistroje a
sériové ¢€islo, aby bylo umozn éno bezchybné a
rychlé zpracovani Vasi poptavky nebo objednavky.

UPOZORNENI! Tento navod k pouZiti plati vyhradn &
pro softstartér MSF se sériovym  €islem uvedenym
na prvni stran & a nikoliv pro vSechny modely.

1.4 Spravné pouziti navodu

Tento navod k pouziti vysvétluje instalaci a provoz
softstartéru MSF. Pfed montazi a uvedenim
pristroje do provozu si dobfe proctéte cely navod
k pouZziti. Pro snazSi pochopeni si nejdfive
prectéte kapitoly 1 az 5.

Jakmile jste s pfistrojem MSF seznameni, mizete
ho pomoci vestavéného ovladaciho panelu
obsluhovat (pfi zohlednéni kapitoly 6). Tato
kapitola popisuje vSechny funkce a moZznosti
nastaveni.

15 Normy

Tento pfistroj odpovida nasledujicim normam:

= CSN EN 60947-4-2 (354101)
Polovodi¢ové regulatory a spoustéce stfidavych
motord

= CSN EN 60204-1 (33 2200)
Pracovni stroje

= CSN EN 50081-1, CSN EN 50081-2 (33 3433)
EMC - vyzafovani

= CSN EN 61000-6-2 (33 3432)
EMC - odolnost pro pradmyslové prostredi

= GOST

= UL508

1.6 Vystupni kontrola dle
CSN EN 60204-1

Pred expedici byl pfistroj podroben nasledujicim
zkouskam:

= Kontrola systému ochranného zemnéni
a) vizualni kontrola
b) kontrola Fadného upevnéni ochranného

vodice
= |zolace
=  Napéti
=  Funkce



1.7 PrezkouSeni dodavky

Obr.1 Obsah dodavky

1.7.1 Transport a baleni

Pfistroj je dodavan v kartbnovém obalu nebo v

preklizkové krabici. Obal miZe byt vracen. Pfistroje

jsou pred odeslanim peclivé prezkouSeny a zabaleny,

presto nelze poskozeni béhem transportu vylougit.

Kontrola p Fi pFevzeti dodavky:

= Zkontrolujte Uplnost dodavky podle dodaciho listu,
typové ¢islo atd. podle typového Stitku.

Je obal poSkozen?

= PfezkouSejte dodavku s ohledem na pfipadné
poskozeni pfistroje (vizualni kontrola).

PFi poSkozeni p Fistroje

Pokud bylo zboZi pfi transportu poSkozeno:

=  Spojte se ihned s dodavatelem.
= Uschovejte obal (k pfipadnému prezkouseni

odesilatelem nebo pro vraceni pfistroje).
Zabaleni p Fistroje pro odeslani zp ét

= Zabalte pfistroj tak, aby byl dostate¢né chranén
proti narazu.

Ulozeni v meziskladu

= Po dodani nebo po demontazi mize byt pristroj
uskladnén pouze v suchych mistnostech.

1.8 Vybaleni p Fistroje MSF-310 a
vétSich model G

PFistroj je upevnén na preklizkové krabici nebo na

prepravni podloZce pomoci Sroubu a vybaluje se takto:

1. Otevrete pojiStovaci desticky na dné krabice
(ohnout dold). Pak zvednéte krabici ze spodni
prepravni podlozky - horni a boéni stény jsou z
jednoho kusu.

2. Uvolnéte tfi Srouby na pfednim krytu softstartéru,
pod spodnim logem.

3. Celni kryt pozvednéte asi 20 mm tak, aby se dal
sejmout.

4, Oba upevriovaci Srouby na spodni strané
softstartéru odstrante.

5. Softstartér nadzvednéte odspodu asi o 10 mm a
pak asi 0 20 mm posurite vzad, takZe se softstartér
muaze sejmout z montaznich haka. Haky jsou pod
nosnou deskou a daji se odstranit teprve kdyz je
pristroj vytazen.

6. Oba Srouby montaznich hakd uvolnéte a haky
odstrante.

7. Haky se pouZiji pfi montazi softstartéru jako horni
uchyceni.

Obr.2 Vybaleni MSF-310 a vétSich modeld



2 POPIS

2.1 VSeobecn é
Softstartér MSF-170 se zapojuje pfimo mezi sitovy

styka¢ a pfivod k motoru. Pomoci vestavéného relé K1
muZe byt sitovy styka¢ aktivovan, jestlize je pouzit.

MSF +@

Softstartér je uréen pro mékky start, zastaveni a dobéh
tfifazovych asynchronnich motor(.

Jsou t fi rozdilné metody Fizeni soft-startu:
= Metoda Fizeni 1 faze

Softstartéry fizené v jedné fazi umoznuji pouze snizeni
rozbéhového momentu bez Ffizeni proudu nebo
momentu. Tyto startéry poZzaduji hlavni (sitovy) a
bypassovy stykac i vnéjSi ochrany motoru. Je to fizeni
oteviené smycky napéti. Tyto startéry se pouZivaji
hlavné do vykonu 7,5 kW.

=  Metoda Fizeni 2 fazi

Dvoufazové startéry mohou rozbihat motor bez
sitového stykaCe, ale vtomto pfipadé je napéti na
motoru i v pfipadé, Ze je zastaveny. Tyto startéry se
pouzivaji hlavné do vykonu 22 kW.

= Metoda Fizeni 3 fazi

Trojfazové softstartéry pouzivaji tyto r(izné zplsoby
fizent:

=  Fizeni napéti

=  fizeni proudu

= fizeni momentu

Rizeni nap éti

Tato metoda se pouziva nejcastéji. Softstartér zajistuje
meékky rozbéh, ale nema Zadnou zpétnou vazbu od
proudu motoru. Typické nastaveni k optimalizaci
napétové rampy jsou: pocate¢ni napéti, doba rampy,
dvojita doba rampy.

proud
(Al T

FLC

€as [s]

Obr.3 Rizeni napéti

Rizeni proudu

Napétova rampa se muUZe pouzit s proudovym
omezenim, které zastavuje napétovou rampu, kdyz je
dosaZzena maximalni drovenn nastaveného proudu.
Maximalni droven proudu je hlavni nastaveni. Musi ho
nastavit uzivatel v zavislosti na maximalnim proudu
pfipustném pro danou aplikaci.

proud
[l 1

proudoé

omezeni \
FLC
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Obr.4 Rizeni proudu

Rizeni momentu

Je to nejvyhodnéjsi zplisob fizeni motort.Na rozdil od
systému zaloZenych na napéti a proudu monitoruje
softstartér potfebu momentu a umoznuje rozbéh s co
smyc¢ky momentu umozfiuje regulator také linearni
rampy. Napétova rampa nem(ze zadrzovat rozbéhovy
moment, coz se promita do proudové Spicky a
nelinearnich ramp. V proudové rampé potom nebude
Zadny Spickovy proud, ale vysSi proud po delSi ¢asovou
periodu béhem rozbé&hu porovnavaného s momentovym
fizenim. Rozbéhovy proud nema linearni rampu.
Linearni rampy jsou velmi dualezité v mnoha aplikacich.
NapF. nastaveni ¢erpadla s nelinearni rampou zpusobi
vodni réz v potrubi. Softstartéry, které nemonitoruji
moment, se budou rozbihat nebo zastavovat pfilis
rychle, jestlize je zatizeni nizSi nez nastaveni proudu
nebo ¢asu rampy.

proud
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Obr.5 Rizeni momentu



2.2 Prehled funkci MSF
SOFTSTARTER MSF Fidi vSechny tfi faze pfipojeného
motoru.

S wyuzitim vSech tfi regulaénich metod, je mozné
momentové fizeni motoru v uzaviené smycce, coz je
nejucinnéjsi zplsob rozb&hu a zastaveni motoru.

221 Zakladni funkce

=  Start a Stop s momentovym fizenim

=  Proudové omezeni pfi startu

=  Specialni funkce pro pohony ¢erpadel
»  Rizeni pomoci analogového vstupu

=  Zesileni rozbéhového momentu pfi startu (Torque
booster)

=  Pfimy start s plnym napétim (D.O.L)
= Dvojita napétova rampa pro Start / Stop
=  By-pass

= Dynamicka DC brzda nebo protiproudova (jemnd)
brzda

=  Pomaly dobéh pfi startu a stopu

= Tipovani - pliziva rychlost vpfed / vzad (JOG)
= Ctyfi parametrové sady

=  Analogovy vystup: proud, vykon nebo napéti

= Zobrazeni proudu, napéti, vykonu, momentu,
pfikonu, provoznich hodin apod.

= Integrovany bezpecénostni systém - viz kap.1.1 se
seznamem poruch



3 ZAKLADNI ZAPOJENI A ROZB EH SOFTSTARTERU
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Obr.6 Standardni zapojeni MSF
Tato kapitola struéné popisuje nastaveni zakladniho 3.2 Hlavni funkce/aplikace

soft startu (mékky rozbéh) a soft stopu (mékky dobéh)
s pouzitim hodnoty funkce ,napétova rampa“ (Voltage
Ramp).

UPOZORNENI!

Montaz, zapojeni a uvedeni p fFistroje do provozu

musi provad ét fadné Skoleny personal. P fed
nastavenim se p fesvédcete, Ze je instalace

provedena podle kap.6 a Kontrolniho seznamu
(odst.3.1).

3.1

=  Montujte softstartér v souladu s kap.6.

=  Posudte, zda ztratovy vykon pfi jmenovitém proudu
vyhovuje dimenzovani rozvadéce pFi maximalni
teploté okoli 40C (viz kap.12).

=  Pfipojte motor podle obr.6.

=  Pfipojte ochranné uzemnéni.

=  Pfipojte fidici napéti na svorky 01 a 02 (100-240
VAC nebo 380-500 VAC).

= Pfipojte relé K1 (svorky 21 a 22 na svorkovnici
PCB) ke stykadi - softstartér pak tento stykac fidi

= Pfipojte svorky 12 a 13, napf. k dvoupdlovému
spinaci (zapinaci, nevratny) nebo k PLC., abyste
mohli ovladat softstartér.

=  Zkontrolujte, zda napéti motoru a sité odpovidaji
Gdajim na Stitku softstartéru.

= Presvédcete se, Ze instalace odpovida pfisluSnym
mistnim predpistm.

Kontrolni seznam (Checklist)
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POZOR! Presvédcete se, Ze byla provedena

vSechna bezpe €nostni opat feni pfed zapnutim
napajeni.

Zapnéte fidici napéti (normalné 1x230 VAC), vSechny
segmenty displeje a dvé LED diody se béhem nékolika
vtefin rozsviti. Potom displej ukaze menu 001.
Osvétleny displej indikuje, Ze na PCB je napajeci
napéti. Zkontrolujte, Ze napéti sité¢ je na sitovém
(hlavnim) stykaci nebo na tyristorech. Nastaveni se
provadi nasledovné:

Prvnim krokem je nastaveni menu [007] a [008] na
.ON“ aby se ziskaly hlavni funkce [020-025] a data
motoru [041-046].

UPOZORNENI! Hlavni funkce je vybrana podle
druhu aplikace. Tabulka vyb  éru aplikaci a funkci
(tab. 1) dava informace pro vyb ér vhodné hlavni
funkce.

3.3

Nastavte data podle typového Stitku motoru, abyste
ziskali optimalni nastaveni pro rozbéh, dobéh a
ochranu motoru.

UPOZORNENI! Standardni nastaveni plati pro
standardni 4-pélovy motor podle jmenovitého

vykonu softstartéru. Softstartér také pob  ézi, i kdyz
nejsou navolena specificka data motoru, ale jeho
vykon nebude optimalni.

Data motoru



O
O

Jmenovité nap éti motoru

4

0

Standard 400 V
Rozsah 200-700 V
0l4|2 8 Jmenovity proud motoru
Standard jmenovity proud softstartéru
Rozsah 25% - 150% In sort V [A]
0143 8 Jmenovity vykon motoru
Standard jmenovity vykon softstartéru
Rozsah 25% - 300% Pn soFT V [kW]
01414 8 Jmenovité ota €ky motoru

114

0

Standard 1450 rpm
Rozsah 500-3600 rpm
0l4|5 O Jmenovity  €inik motoru
© cos ¢
Standard 0,86
Rozsah 0,50-1,00
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0l416 8 Jmenovita frekvence
Standard 50 Hz
Rozsah 50/60 Hz

UPOZORNENI! Ted se vratte zpét k menu [007] a
nastavte ,,0FF“ a potom k menu [001].

3.4 Nastaveni rozb éhové a

dob éhové rampy
Menu [002] a [003] mohou byt ted pouzita k nastaveni

rozbéhové rampy na ¢as rozbéhu a brzdné rampy na
dobu dobéhu (brzdéni).

olol2 8 Cas rozb &hu - rampa 1
Standard 10s
Rozsah 1-60s

Odhadnéte €as rozb&hu motoru/stroje. Nastavte ,ramp
up time* na rozbéh 1 - 60 sek.

Stisknéte ,ENTER [ na potvrzeni nové hodnoty.
Stisknéte ,NEXT =" nebo ,PREV ~*“ pro zménu menu
dobu dobéhu (brzdéni).

8 Cas dob éhu - rampa 1

o|F|F

Standard oFF (vypnuto)

Rozsah oFF, 2-120 s

Nastavte ,ramp down time“ na zastaveni (2-120 sek).

Je-li zvoleno ,,0FF“, pak motor po povelu STOP dobiha
volné setrvacnosti stroje az do zastaveni.




3.5 Nastaveni povelu ke startu

Jako hodnota pro povel ke startu je nastaveni pro
dalkové ovladani pres svorky 11, 12 a 13. Pro snadné
uvadéni do provozu je mozné nastavit povel ke startu
startovacim tlacitkem na klavesnici. Nastavi se to
pomoci menu [006].

0lo|6 8 Vybér zpasobu Fizeni

Standard 2

Rozsah 1,2,3

Menu [006] musi byt nastaveno na 1, aby bylo mozné
ovladani z klavesnice.

UPOZORNENI! Ve vyrob & se hodnota nastavuje pro
dalkové fFizeni [002]=2.

Pro zadavani startu a stopu z klavesnice se pouziva
tlagitko ,START/STOP".

Pro reset (kvitace poruchy) z klavesnice se pouziva
tlacitko ,ENTER/RESET". Reset mlUze byt zadan jak
kdyz motor bézi, tak i kdyZz je zastavovan. Reset na
klavesnici nerozbéhne nebo nezastavi motor.

3.6 Sledovani proudu motoru

Nastavte displej na hodnotu 005. Ted je mozno
sledovat proud motoru na displeji.

0|0|5 8 Proud motoru [RMS]

0.0

Standard -

Rozsah 0,0-9999 A

UPOZORNENI! Menu [005] m tZe byt vybrano
kdykoliv za chodu motoru.

3.7 Rozbéh

POZOR! Prov éfte, zda byla podniknuta p fed startem
motoru vSechna bezpe ¢énostni opat Feni, aby se
vylou €il osobni Graz.

Roztocte motor stlacenim tladitka ,START/STOP*“ na
klavesnici nebo pomoci dalkového ovladani (svorek 11,
12 a 13 na PCB svorkovnici). Kdyz je povel ke startu
zadan, sitovy styka¢ se zapne pomoci relé K1 (PCB
svorky 11 a 12) a motor se plynule rozbiha.

proud
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Obr.7 Priklad rozbéhové rampy s hlavni funkci
napétové rampy.



4 APLIKACE A VYB ER FUNKCI

Tato kapitola je navodem, jak vybrat vhodnou
charakteristiku softstartéru i hlavni funkci a doplfikové
funkce pro kazdou jednotlivou aplikaci.

Aby mohl byt proveden spravny vybér, pouzivaji se
nasledujici nastroje:

= Norma AC53a

Tato norma pomaha pfi vybéru charakteristiky
softstartéru s ohledem na pracovni cyklus, pocet
rozbéh(ll za hodinu a maximalni rozb&hovy proud.

=  Seznam aplika €nich charakteristik

Za pomoci tohoto seznamu se muze vybrat
charakteristika softstartéru v zavislosti na druhu
pozadované aplikace. Seznam obsahuje 2 Grovné
normy AC53. Viz tab.1.

=  Seznam aplika €nich funkci

Tato tabulka udava kompletni pfehled nejvhodnéjSich
aplikaci a pracovnich cykld. Pro kazdou aplikaci, ktera
muze byt pouzita, je dano menu. Viz tabulka 2.

=  Funkéni a kombina éni matice

Tato tabulka ukazuje, které kombinace hlavnich a
doplrikovych aplikaci jsou mozné. Viz tab.3 a tab.4.

Charakteristika softstartéru
podle AC53a

Standard CSN EN 60947-4-2 (354101) definuje AC53a
jako normu pro dimenzovani softstartéru.

Softstartér MSF je konstruovan pro trvaly chod.
V tabulce aplikaci (tab.1) jsou dany dvé Urovné AC53a.
To je také uvedeno v tabulkach technickych dat (viz
kap.12).

4.1

210A: AC-53a 5.0-30:50-10

L Pocet startll za
hodinu

ZatéZovatel
(zatéZovaci cyklus
jako procentni
podil celého
pracovniho cyklu)

Cas rozbéhu v
sekiindach

Rozbéhovy proud
(nasnhek FI C)

Jmenovity FLC
(pIny zatézovy)
proud softstartéru
za popsanych
nodminek

Obr.8 Priklad charakteristiky AC53a

VySe popsany pfiklad udava proud 210 A s nasobkem
rozbéhového proudu 5,0 x FLC (1050 A) po dobu 30
vtefin s 50 % pracovnim cyklem s 10 rozbéhy za
hodinu.
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UPOZORNENI ! Jestlize poZadujete vice neZ 10
rozb éhli za hodinu nebo jiné pracovni cykly,
obrat'te se na svého dodavatele.

startd f hod

doba wpnuti
- Offtime

doba chodu
- Runtime

(doba startu + doba chodu)
(doba startu + doba chodu + doba wpnuti)

pracovni cyklus =

Obr.9 Pracovni cyklus, bez bypassu

4.2 Charakteristika softstartéru
podle AC53b

Tato norma je uréena pro provoz s bypassem. ProtoZe
softstartér MSF je konstruovan pro priibézny provoz,

tato norma neni uvedena ve vybérovych tabulkach
v této kapitole.

210A: AC-53b 5.0 - 30: 1440

Cas vypnuti v

sekundach

Cas rozbéhu v
sekundach

Rozbéhovy proud
(ndsobek FLC)

Jmenovity FLC
(pIny zatézovy)
proud softstartéru
za popsanych

podminek
Obr.10  Pfiklad charakteristiky AC53b
pn?ud doba
el
dobawpnuti
__omtime _ _
tas
Obr.11  Pracovni cyklus s bypassem



4.3 Charakteristiky softstartéru

MSF

Podle norem AC53a a AC53b mlze mit softstartér
mnoho proudovych charakteristik.

UPOZORNENI! ProtoZe softstartér MSF je
konstruovan pro trvaly provoz, norma AC53b neni
uvedena v seznamu aplika €nich charakteristik.

Za pomoci seznamu aplikaénich charakteristik
s typickymi rozb&hovymi proudy a kategoriemi na
trovni AC53a (viz tab.1 tab.2) je snadné vybrat
vhodnou charakteristiku softstartéru podle poZzadované
aplikace.

Seznam aplikaénich charakteristik pouZziva 2 Grovné pro
normu AC53a:

= AC53a 5.0-30:50-10 (t ézky provoz)
Tato Uroven bude moci startovat vSechny aplikace
a pfimo néasleduje typové &islo softstartéru.
Priklad: MSF 370 je 370 ampér FLC a proto 5
nasobny rozbéhovy proud.

= AC53a 3.0-30:50-10 (normalni/lehky provoz)
Tato droven je pro trochu leh¢i aplikace a zde
muze MSF zvladat vysSi proud FLC.
Priklad: MSF 370 podle této normy ovlada 450
ampér FLC a 3 nasobny rozbéhovy proud.

UPOZORNENI! Pro porovnani softstartér @ je
dulezité zajistit, Ze se neporovnava pouze FLC (plny
zatézovy proud), ale také pracovni parametry musi
byt identické.

4.4 Seznam aplika €nich

charakteristik

Tabulka 1 udava seznam aplikaénich charakteristik. Za
pomoci tohoto seznamu je mozZno vybrat softstartér a
menu hlavni funkce.

441
= Aplikace

Popis a pouziti tabulky 1:

Tento sloupec udava rizné aplikace. Jestlize stroj
nebo aplikace neni uvedena vtomto seznamu,
shazte se najit podobny stroj nebo aplikaci. Jestlize
mate pochybnosti, obratte se na svého dodavatele.

=  Charakteristiky AC53a

Charakteristika podle normy AC53a je zde
uvedena ve 2 skupinach. Prvni je po normalni /
lehky provoz (3.0-30:50-10) a druhd pro tézky
provoz (5.0-30:50-10)

=  Typicky rozb éhovy proud

Udava
aplikaci.

typicky rozbéhovy proud pro kazdou

= Menu hlavni funkce

Cislo menu hlavni funkce s doporugenym
nastavenim. Napf. ,25;=1" znamena nastaveni
parametru [25] na hodnotu 1.
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=  Funkce stop

Udava moznou dobéhovou funkci, jestli je
pouzitelna. Napf. ,36;=1/38-40“ znamena:
nastaveni hodnoty 1 v parametru [36], také mohou
byt pouzity parametry menu [38] az [40].

Priklad: Valcovy mlyn:

= Aplikace téZkého provozu.

= Typicky rozbéhovy proud je 350 %.

= Nastavenim momentové rampy rozbéhu (parametr
[25]) docilime nejlepSich vysledka.

= Stop funkce dynamicka brzda (menu [36]=1)
muze byt pouZzita.

= Rovnéz pliziva (tipovaci) rychlost pfi startu a stopu
(menu [38-40]) maze byt pouzita pro lepsSi start a
stop.

4.5

Tento seznam udava pfiklad mnoha rdznych funkci a
druh(l zatizeni a mozné feSeni s jednou z mnoha funkci
softstartér(t MSF.

Seznam aplika €nich funkci

45.1

=  Aplikace / druh zatizeni

Popis a pouZiti tabulky 2:

Tento sloupec udava rGzné aplikace a Urovné
zatizeni. Pokud neni stroj nebo aplikace zahrnut
vtomto seznamu, snaZte se najit podobny stroj
nebo aplikaci. Jestlize mate pochybnosti, obratte
se na svého dodavatele.

= Problém

Tento sloupec popisuje mozné problémy, které
jsou dobfe znamé pro tento druh aplikace.
= Regeni MSF
Udavd mozné feSeni
z funkci MSF.

problému uzitim jedné

= Menu

Udava ¢islo parametru (menu) a vybér funkce MSF

Napf. ,25;=1“ znamena nastaveni parametru [25]
na hodnotu 1.

Napf. ,36;=1/34,35“ znamena: nastaveni hodnoty 1
v parametru [36], souvislost maji i parametry menu
[34] a [35].



Tab.1

Seznam aplikacnich charakteristik

AC53a AC53a Typicky .
Aplikace 3.0-30:50-10 5.0-30:50-10 roz)()pého)(/y Hlavni funkce Stop - funkce
(normalni/lehky) (t&7ky) proudv o1, | Parametr c. parametr C.:
VSeobecné pouziti, vodni hospoda Fstvi
odstredivé ¢erpadlo X 300 22 22
ponorné cerpadlo X 300 22 22
dopravnik X 300-400 25;=1 36;=1/38-40
kompresor - Sroubovy X 300 25 -
kompresor - pistovy X 400 25;=1 -
ventilator X 300 25:=2 -
michacka (mixér) X 400-500 25;=1 -
michadlo X 400 25;=1 -
Hutni pr Gmysl, doly
pasovy dopravnik X 400 25;=1 36;=1/ 38-40
sbéra¢ prachu X 35 -
bruska X 300 25;=1 36;=1
kladivovy mlyn X 450 25;=1 36;=2
drti¢ kamene X 400 25;=1 -
valeckovy dopravnik X X 350 25:=1 36;=1/38-40
valcovy mlyn X 450 25;=1 36;=1 nebo 2
Cistici buben X 400 25:=1
stroj na taZzeni dratu X 450 25;=1 36;=1 nebo 2
Potravina rstvi
mycka lahvi X 300 25:=2
odstredivka X 400 25;=1 36;=1 nebo 2
suSicka X 400 25;=2
mlyn X 450 25:=1 36:=1 nebo 2
paletizér X 450 25;=1
odlu¢ovac X 450 25;=1 36;=1 nebo 2
kruhadlo, fezacka X 300 25;=1
Celuléza, papirny
rozvlaknovac X 450 25:=1
drti¢ X 450 25;=1
vozik X 450 25;=1
Chemicky pr amysl
kulovy mlyn X 450 25;=1
odstredivka X 400 25;=1 36;=1 nebo 2
protlacovaci stroj X 500 25;=1
Snekovy dopravnik X 400 25;=1
Doprava, obrab éci stroje
kulovy mlyn X 450 25;=1
bruska X 350 25;=1 36;=1
materialovy dopravnik X 400 25;=1 36;=1/38-40
paletizér X 450 25:=1
lis X 350 25;=1
véalcovy mlyn X 450 25;=1
otadivy stal X 400 25;=1 36;=1/ 38-40
vozik X 450 25;=1
eskalator X 300-400 25:=1
Drevafisky pr amysl
pasova pila X 450 25;=1 36;=1 nebo 2
sekacka X 450 25;=1 36;=1 nebo 2
okruzni pila X 350 25;=1 36;=1 nebo 2
odkornovac X 350 25;=1 36;=1 nebo 2
hoblovka X 350 25;=1 36;=1 nebo 2
leStici bruska X 400 25;=1 36;=1 nebo 2
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Tab.2

Seznam aplikaénich funkci

,?pllkace problém feSeni pomoci MSF
provoz
PFiliS rychly rozbéh a dobéh. Vyhody MSF-s aplikaci parametrd pro ¢erpadla
Nelinearni rampy. s nasledujicimi vlastnostmi rozbéhu a dobéhu:
Vodni razy v potrubi. - linearni rampy bez tachogeneratoru
Cerpadlo Vysoky zabérovy proud a proudové Spicky pfi - momentova rampa pro kvadratickou zatéz
/normalni rozbéhu.
Cerpadlo se po startu to¢i opaénym smérem. Hlidani sledu fazi.
Béh nasucho, kavitace. Hlidani podkro¢eni vykonu na hfideli.
Vysoké zatizeni z ddvodu znegisténi Cerpadla. | Hlidani pfekroéeni vykonu na hrideli.
Kompresor, motor a pfevodovka jsou Linearni momentové rampy rozbéhu a dobéhu
zatézovany mechanickymi razy. nebo proudové.
K Malé poijistky a proto nizky napajeci proud.
ompresor - e " A i
Sroubovy Ko[npreso'r se po startu tczm opagnym smérem. Hlidani sledu fazi.
Inormalni Poskozeni kompresoru pusobenim tekutého
¢pavku, ktery se dostane na Sroub kompresoru. | Hlidani pfekro¢eni vykonu na hrideli.
Spotfeba el. energie pfi béhu kompresoru Hlidani podkro¢eni vykonu na hfideli.
naprazdno.
Prevodovka a pfepravovany material se diky
mechanickym razdm ovliviuji. Linearni momentové rampy.
PInéni nebo vyprazdriovani dopravniku Pliziva rychlost a pfesné polohovani.
Dopravnik Zablokovani dopravniku. Hlidani prekro€eni vykonu na hfideli.
/normalni Pas nebo fetéz je pfetrzen, ale motor se toci Hlidani podkro€eni vykonu na hfideli.
ltézky dal.
Problémy pfi startu Snekového dopravniku Tipovani v zpétném sméru a potom rozbéh vpred.
z dhvodu pretizeni zpUsobi zastaveni pohonu.
Dopravnik je pfi startu blokovan. Funkce zablokovani rotoru.
Vysoky rozbéhovy proud na konci rozbéhové Momentova rampa pro kvadraticky zatéZovaci
rampy. moment.
Ventilator Rozpleteny femen. Zachytit motor, postupné sniZovat rychlost na nulu
/normalni Ventilator se pfi startu to¢i opaénym smérem. a potom rozbéhnout
Pretrzeni femenu nebo preruSeni spojky. ve spravném smeru.
Ucpany filtr nebo zavieny vytlak. Hlidani podkroéeni vykonu na htideli.
Velka setrva¢nost s vysokymi pozadavky na Linearni momentova rampa umozriuje linearni
momentovou-proudovou regulaci. zrychleni s minimalnim moznym zabérovym
proudem.
Nutnost velmi rychlého zastaveni napf. pfi Dynamické DC brzdéni bez stykace pro stfedné
Hoblovka nouzovém stop-signalu. gé?ké gatl'ienl'; o . ) )
1t&zky Rizené bezsnimacové protiproudové plynulé

Vysokorychlostni vyrobni linky.

Opotfebovani nastroje.
PreruSeni spojky.

brzdéni s reverzaénim styka¢em pro tézké zatizeni.
Rizeni otagek vystupniho dopravniku analogovym
vystupem z MSF - vykon na hfideli.

Hlidani prekro¢eni vykonu na hfideli.

Hlidani podkroéeni vykonu na htideli.

Drti ¢ kamene
ltézky

Vysoka setrvacnost - kineticka energie.
Vysoké zatiZzeni pfi rozbéhu s materialem.

Nedostate¢ny vykon pfi napajeni z diesel-
generatoru.

Spatny material v drtigi.

Vibrace pfi zastavovani.

Linearni momentova rampa umoznuje linearni
zrychleni s minimalnim moznym zabérovym
proudem.

Zvyseni zabérového momentu pfi startu.

Hlidani prekro¢eni vykonu na hfideli.
Dynamické DC brzdéni bez stykace.

Pasova pila
ltéZzky

Velka setrvacnost s vysokymi poZzadavky na
momentovou-proudovou regulaci.

Nutnost velmi rychlého zastaveni napf. pfi
nouzovém stop-signalu.

Vysokorychlostni vyrobni linky.

Opotfebovani pilového pasu.
Preruseni spojky, roztrzeni kotou¢e nebo
pretrzeni pasu.

Linearni momentova rampa umoznuje linearni
zrychleni s minimalnim moznym zabérovym
proudem.

Dynamické DC brzdéni bez stykace pro stfedné
tézké zatizeni.

Rizené bezsnimagové plynulé brzdénf se stykadem
pro tézké zatizeni.

Rizeni ota&ek odpadového dopravniku analogovym
vystupem z MSF - vykon na hfideli.

Hlidani podkro¢eni vykonu na hfideli.

Hlidani pfekro¢eni vykonu na htideli.
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Vysoka setrvaénost - kineticka energie.

Velké zatizeni nebo nevyvazena odstredivka.

Linearni momentova rampa umozriuje linearni
zrychleni s minimalnim moznym zabérovym
proudem.

Hlidani pfekroceni vykonu na htideli.

Rychlé zastaveni.

Zablokovani motoru.

Odstredivka Rizeny dobé&h. Dynamické DC brzdéni bez stykace pro stfedné
ltézky tézké zatizeni.
Pozadavek na zastaveni odstfedivky v urcité Rizené bezsnimagové plynulé brzdénf se stykagem
poloze z dlvodu jejiho otevreni. pro tézké zatizeni.
Plynulé brzdéni na nizkou (plizivou) rychlost a pak
fizené zastaveni v urgité poloze.
RUzné materialy. Linearni momentova rampa umoznuje linearni
Micha &ka zrychleni s minimalnim moznym rozbéhovym
(mixér) . . e prpudem. I -
/t&7ky Nutnost,regulovat V|skoz!tu materlaI}J. Vy,kqn na hfideli -,an’alogovy vys,tup_.
Ulomeni nebo poskozeni lopatek michace. Hlidani pfekro&eni vykonu na hfideli.
Hlidani podkroéeni vykonu na htideli.
Tézka zatéz s vysokym momentem ,utrzeni* Linearni momentova rampa umoznuje linearni
z klidu. zrychleni s minimalnim moznym zabérovym
proudem.
Kladivovy Zablokovani. Zvyseni zabérového momentu pfi startu.
mlyn
ltézky Hlidani prekro¢eni vykonu na hfideli.

Rizené bezsnimagové plynulé brzdéni se stykagem
pro tézké zatizeni.
Funkce zablokovéani rotoru.

Priklad : kladivovy mlyn

=  Aplikace pro tézky provoz.
= Funkce ,start s momentovou rampou“ da nejlepsi

vysledky.

= Zesileni momentu pro pfekonani vysokého narlstu
momentu (menu [30] a [31]).

=  Funkce hlidani pfetizeni pro ochranu pfi zaseknuti
(menu [92] a [95]).

= Funkce dobéh s protiproudovou brzdou (menu
[36]=2) se muUze pouzit. Menu [34] a [35] nastavi
¢as dobéhu a jeho intenzitu.
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4.6 Matice funkci a kombinaci

Tabulka 3 ukazuje vSechny mozné funkce a jejich kombinace u softstartéru.
1. Vyberte funkci v horizontalnim fadku ,Hlavni funkce“. Sou€asné muaze byt vybrana pouze jedna funkce z tohoto

fadku.

2. Ve svislém sloupci ,Doplfikové funkce* miZzete najit vS8echny mozné funkce (oznacené kfizkem), které muzete

pouZit spolu s vybranou hlavni funkci.

Tab.3 Matice kombinaci
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2 S| Q|8 | 5| ?° o | ©| ©of E ; 3
Hlavni funkce o || T || EIN|E|S|E|S|%]|3
cl 2| ol 8|l E|S|w|w| B3| 8|2 3
) < 1] K ) ‘© > c = o IS s
o} O ® =) = > o = > © =
N o o ) D s} 7} Q IS S c 3
o o S| o 0| 2| ®© < o © > | =
| lo|lo|xx | N|F[O|W|x|n|ldo|a
Napétova rampa start/stop (hodnota) X X X X X X X X X X X
Rizeni momentu start/stop - menu [025] X X X X X X X X X
Napétova rampa s proudovym omezenim -menu [020] X X X X X X X X X X X
Proudové omezeni rozbéhu - menu [021] X X X X X X X X X X X
Rizeni &erpadla - menu [022] X X | x
Analogovy vstup, externi fizeni - menu [023] X X
PFimy start -menu [024] X X | x

PFi pouziti jedné sady parametra se uplatni nasledujici rozbéhova / dobéhova tabulka:

Tab.4 Kombinace funkci start/stop

2
= S| ®
8| 2 5| %
€| @ €| 5
Funkce STOP 8| £ |
s | © Q| > | ®©
o | E B8
> o e [e] =
S| E| = S| L | 2|
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S 818|2]. 53
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o | =] O
c | | = D IS 5
Funkce START 218|8|c|E| g%
o) o}
unkce S| 8| N|E&|E|S| B
O| ol | < |a|o|a
Rozbéh s napétovou rampou X X X X
Rozbéh s fizenim momentu X X X X
Rozbéh s proudovym omezenim X X X | X
Napétova rampa s proudovym omezenim X X X X
Rizeni gerpadla X X
Analogovy vstup X X
PFimy start X
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Pfi uziti rozdilnych sad parametrt
pro start a stop je moZno
kombinovat v8echny funkce start a
stop.

UPOZORNEN!H!

Napét'ovd a momentova rampa
pro rozb éh pouze
s protiproudovou brzdou.




4.7 Specialni podminky

4.7.1 Maly motor nebo nizké zatizeni
Minimalni zatéZovaci proud softstartéru je 10 %
jmenovitého proudu  softstartéru.  Vyjimku  tvofi

MSF 017, kde je minimalni proud 2 A.

Priklad:

MSF-210, jmenovity proud = 210 A, minimalni proud 21
A. Upozoriiujeme, Ze toto je ,minimalni zatéZovy proud*
a ne minimalni jmenovity proud motoru.

4.7.2

PFi okolnich teplotach pod 0° C musi byt ve skfini
umisténo elektrické topidlo. Softstartér mlze také byt
umistén na jiném misté, protoze vzdalenost mezi nim a
motorem neni kriticka.

Okolni teplota pod 0C

4.7.3

Pokud je tfeba pouzit kompenzaéni kondenzator, musi
byt pfipojen na vstup softstartéru a ne mezi motor a
softstartér.

Kompenza €éni kondenzator

4.7.4 Styka € pro p Fepinani po €tu pdl G a

dvourychlostni motory
Spinaci zafizeni
softstartéru a motor.

musi byt zapojeno mezi vystup

4.7.5 Stinény kabel k motoru

Na zakladé nizkého rusivého vyzafovani neni nutné pro
softstartéry pouzivat stinéné kabely.

UPOZORNENI ! Softstartéry by véak mohly byt
opatfeny stin énym Fidicim kabelem, aby vyhov ély
smérnicim EMC podle kap.1.5, str. 6.

4.7.6 Krouzkové motory (s vinutym
rotorem)
KrouZkové motory nemohou byt napajeny ze

softstartéru. To je vSak mozné v pfipadé, Ze je motor
previnuty (jako motor nakratko). Do rotoru je mozno
zapoijit odpory; spojte se prosim se svym dodavatelem.

4.7.7 Rizeni éerpadel se softstartérem

spolu s frekven €nim méniéem

Napf. je mozné v Cerpaci stanici se dvéma nebo vice
Cerpadly pouzit jeden frekvenéni méni¢ na jednom
Cerpadle a softstartéry na kazdém dalSim cerpadle.
Cerpané mnoZstvi potom muoZe byt fizeno jednou
spole¢nou fidici jednotkou.

4.7.8

Je mozné rozbihat motor ve sméru hodinovych rucicek,
pfestoze se zatéz a motor otaceji proti sméru
hodinovych ruci¢ek, napf. ventilator. V zavislosti na
rychlosti a zatizeni ,v opaéném sméru“ muze vSak byt
rozbéhovy proud velmi vysoky.

Rozbéh opaéné se ota €ejici zat éze
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4.7.9 Paralelni chod motor U

PFi rozbéhu a paralelnim chodu vétSiho poétu motora
musi byt soucasny proud téchto motord stejny nebo
nizsi nez pripojeného softstartéru. Je tfeba si prosim
uvédomit, Ze potom neni mozno zajistit pro kazdy motor
individualni nastaveni. Rozb&hova rampa muaze byt
nastavena jako pramérna rozb&hova rampa pro
vSechny pfipojené motory. To znamena, Ze c¢as
rozbéhu se muze liSit motor od motoru, i kdyZ motory
mohou byt spolu mechanicky propojeny.

4.7.10

Viz kap.12 - ,Technickd data“, ,Vykonové ztraty pfi
jmenovité zatézi motoru (In)“, ,Vykonova spotreba fidici
jednotky“ a ,Vykonova spotfeba ventilatoru skfiné"“.
S pozadavky na dalSi vypocty se laskavé obratte na

svého mistniho dodavatele skfini, napf. Rittal.

Vypo éet odvodu tepla v rozvad éc¢ich

4711 Méfeni izola éniho stavu motoru

KdyZz se motor zkouSi vysokym napétim, jako pfi
zkouSce izolace, musi byt softstartér odpojen od
motoru. Tyristory by mohly byt vazné poSkozeny
vysokymi napétovymi Spickami.

4.7.12 4.7.12 Provoz nad 1000 m

VSechny jmenovité hodnoty jsou stanoveny pro vySku
do 1000 m nad mofem a okolni teplotu do +40<.

Jestlize je alespon jedna z téchto hodnot pfekro€ena, je
nutno provést redukci vykonu softstartéru. V téchto
pfipadech se obratte na svého dodavatele.

4.7.13 Reverzace

Reverzace motoru je vzdy mozna. Viz obr.30

s doporu¢enym zapojenim reverzacnich stykacu.

V okamziku, kdyz je sitové napéti zapnuto, je sled fazi
monitorovan na Fidicim panelu. Tato informace je
pouzita pro hlidani reverzace fazi (menu [088],
kap.7.22).

AvSak kdyz neni toto hlidani pouzito (vyrobni
nastaveni), je také mozno umistit stykace pro reverzaci
fazi na vstupu softstartéru.



5 PROVOZ SOFTSTARTERU

=

MSF-017 to MSF-1400

Obr.12  Modely softstartérd MSF

5.1 VSeobecny popis - ovladaci
panel

POZOR!

Softstartér se nikdy nesmi provozovat
s odstran énym p fednim krytem.

Aby bylo moZno ziskat poZzadované provozni vlastnosti,
musi se softstartéru zadat Ffada parametrd. Toto
nastaveni/konfigurace se muze zadat na klavesnici
vestavéné ovladaci jednotky nebo z pocitace/fidiciho
systému pomoci sériového rozhrani nebo sbérnice
(option). Rizeni motoru, napf. rozb&h, dob&h a volba
parametrl se provadi bud zklavesnice pomoci
externich Fidicich vstupl nebo pomoci sériového
rozhrani (option).

Nastaveni

POZOR!

Pred zapnutim p Fistroje se musite p fesvédéit, zda
byla provedena vSechna pozadovana bezpe ¢€nostni
opatfeni.

Zapnéte napajeci napéti (obvykle 1x230 VAC).
VSechny segmenty displeje se za nékolik vtefin rozsviti.
Osvétleny displej signalizuje, Ze ovladaci jednotka je
pod napétim.

Zkontrolujte, Ze je sitové napéti na hlavnim stykaci
(3x200 az 3x500 VAC) nebo na tyristorech. Abyste
mohli vyuzit vS8echny vnéjsi funkce a optimalizovat
vykon, nastavte potfebna data motoru.

5.2 Ovladaci / zobrazovaci panel -

PPU

Ovladaci / zobrazovaci panel PPU (Programming and
Presentation Unit) pfedstavuje integrovany uzivatelsky
panel se dvéma LED-diodami, s jednim 3-
segmentovym a jednim 4-segmentovym displejem a
ovladacimi tlagitky (viz obr.13).
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E E B O RUMMING
o de B | O START/STOPR

MERLI

HHHE

WALUE

01 Initial \rnna%e at start (%)
02 Start ramp 1 (5ec.)

03 5Step down woltage at stop (%)
04 Stop ramp 1 (sec.)

05 Current readout

06 Control mode

07 Extended functions

7 =
JOG L JOG

L A A
START/| | dum -—p
STOP,| | PREV | | MEXT

ENTER

-+

REZET

Obr.13  Ovladaci / zobrazovaci panel - PPU

5.3 LED diody

Dvé LED-diody hlasi stav Start/Stop a chod motoru
(Running).

Jestlize je zadan povel START bud z ovladaciho panelu
PPU nebo pomoci sériového rozhrani (option) nebo
pres digitalni vstupy, rozsviti se LED-dioda Start/Stop.

PFi povelu STOP LED-dioda Start/Stop zhasne.

Kdyz se motor rozbiha nebo brzdi, LED-dioda Running
blika. Pfi dosazeni plného napéti pfi ustdleném chodu
sviti trvale.

napéti
V]
[ I I I as Is]
LEL Running LED Runining LEL Running LEL Running
biiké aviti hiiké nesviti
LED Start!Stop LED Start!Stop
aviti nesviti
Obr.14  Indikace LED-diod pfi rdznych provoznich

stavech



5.4

Menu jsou uspofadana v jednoduché struktufe v jedné
roviné s moznosti omezit po¢et dostupnych menu pfi
zadani hodnoty v menu [007] na ,0FF" (nastaveno pfi
vyrobé). Pfi tomto nastaveni jsou pfistupna pouze
menu [001], [002], [003], [004], [005], [006] a [007].

Struktura menu

To zjednoduSuje nastaveni,
napétova rampa start/stop.

V pfipadé, Ze menu [007] je zapnuto (,ON) a menu
[008] vypnuto (,0FF%), je moZno vyvolat vSechna
zobrazovaci menu a také vSechny poruchy.

kdyz je dostadujici

| 221 |
[ 211-216 |

m Wypis poruch

Yolba rozsifengho menu
Rozifujici @ zobrazowaci funkce

| 011-014 |

o505z

Obr.15  Struktura menu

55 Tlaéitka

Obsluha klavesnice je zaloZena na nékolika zakladnich
pravidlech.:

=  Pfi zapnuti se automaticky znazorni menu [001].

= Ke zméné jednotlivych menu pouzijte tlacitka
JNEXT " a "PREV ~ ". Aby jste mohli prochazet
Cisla menu, trvale stisknéte tlacitko bud ,NEXT -"
nebo "PREV ~ "

= Tladitka ,+* a ,-, se pouzivaji ke zvySeni nebo
snizeni hodnoty nastaveni.

= Tlagitko .ENTER [ potvrzuje, Ze nastaveni bylo
pravé provedeno a hodnota pfejde z blikavého
znazornéni na trvalé.

= Tlagitko ,START/STOP“ se pouziva pouze pfi
rozbéhu nebo dobéhu motoru/stroje.

= Tladitka ,JOG" (vpravo / vlevo) se pouzivaji pro
provoz tipovani z ovladaciho panelu. Prosim
uvédomte si, Ze tato tlacitka se musi nejdfive
aktivovat v menu [103] a [104], viz kap.7.25.
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Tab.5 Tlacitka
Start / Stop motoru RL
STOP
Pohyb v menu zp ét —
FREV
v —
Pohyb v menu dop Fedu NEXT

Snizovani hodnoty nastaveni

ZvySovani hodnoty nastaveni

Potvrzeni nastavené hodnoty. ENTER
. el
Kvitace poruchy RESET
Tipovani vzad ¢
Tipovani vp fed 05




5.6 Zablokovani klavesnice

Klavesnici je mozno zablokovat, aby ji nepovolané
osoby nemohly obsluhovat nebo nastavovat parametry.
Stisknéte proto obé tlacitka ,NEXT -" a "PREV ~ "
minimalné po dobu 2 vtefin. Sdéleni ,-Loc* se objevi,
jakmile je klavesnice zablokovana. Pro odblokovani
klavesnice stisknéte tataz tlacitka ,NEXT -"a ,ENTER
O , opét aspof na 2 vtefiny. Sdéleni ,unlo* se objevi

Informace o blokované

klavesnici

po odblokovani.
PFi zablokované klavesnici je mozno sledovat a odegitat

vSechny parametry, ale neni mozZno nastavovat

Standard no

parametry a ovladat softstartér z klavesnice.
Sdéleni ,-Loc* se ukaZe, pokud se budete snazit

Rozsah

no, YES

nastavit parametry nebo ovladat  softstartér

no (ne)

klavesnice neni blokovana

v zablokovaném stavu.
Zablokovani klavesnice je mozno odecist z menu [221].

YES (ano)

klavesnice je blokovana

5.7 Prehled ovladani a nastavovani

parametr U softstartéru
Nasledujici tabulka 6 uvadi moznosti ovladani a
nastavovani parametru softstartéru.
ReZimy Fizeni se voli v menu [006] a vlastni parametry

vmenu [061]. Funkce blokovani klavesnice, viz
kap.7.30.

Tab.6 Rezimy fizeni

Operace /

nastaveni JOG

Start / Stop vpted / vzad

Rezim Fizeni

Kvitace
poruchy

Nastaveni parametr U

Externi volba
parametrové
sady
[061]=0

Interni volba
parametrové
sady
[061]=1-4

Klavesnice

Klavesnice
[006] = 1

odblokovana

klavesnice

klavesnice

klavesnice

klavesnice

Klavesnice
zablokovana

Svorkovnice
[006] =2

Klavesnice
odblokovana

svorkovnice

svorkovnice

svorkovnice
i klavesnice

svorkovnice

klavesnice

Klavesnice
zablokovana

svorkovnice

svorkovnice

svorkovnice

svorkovnice

Sériové
rozhrani
[006] =3

Klavesnice
odblokovana

sériové
rozhrani

sériové
rozhrani

sér. rozhrani
i klavesnice

sériové
rozhrani

Klavesnice
zablokovana

sériové
rozhrani

sériové
rozhrani

sériové
rozhrani

sériové
rozhrani
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6 MONTAZ A ZAPOJENI

Montaz, zapojeni a uvedeni do provozu musi provadét

fadné proskoleny personal (silnoproudi elektrikari):

= vsouladu sbezpeénostnimi pfedpisy mistni
elektrorozvodné spole¢nosti

» vsouladu s normami CSN EN 33 2000 (resp. DIN
VDE 0100) pro zfizovani silnoproudych zafizeni.

Je nutno zajistit, aby personal nepfiSel do styku se

Zivymi ¢astmi.

POZOR!

Softstartér se nesmi provozovat s otev  fenym nebo
demontovanym ¢éelnim krytem.

6.1 Instalace softstartéru
v rozvad édi
Pfi instalaci softstartéru je tfeba:
= Zajistit, Ze rozvadé¢ bude po instalaci dostate¢né
vétran.
=  Udrzovat minimalni volny prostor, viz tab.7 a 8.

= Zajistit, aby vzduch mohl volné proudit zdola
nahoru.

UPOZORNENI!

Pri instalaci softstartéru se musi prov  éfit, Ze
nemuze dojit ke kontaktu se zivymi  €astmi. Teplo
vzniklé za provozu musi byt odvedeno pomoci
chladicich Zeber, aby se zabranilo poSkozeni
tyristor @ (volné proud éni vzduchu).

Modely softstartérd MSF-017 az MSF -835 se dodavaji
v uzavieném provedeni s ¢elnim oteviranim, modely
MSF-1000 a MSF-1400 se dodavaji v otevieném
provedeni pro umisténi vrozvadéci. Viz obr.24 az
obr.27.

UPOZORNENI!
Softstartér by m él byt p fipojen stin énym Fidicim
kabelem, aby vyhov él poZzadavk m dle kap.1.5.

Modely MSF-017 az MSF-250

wi

Hi

|

D3FOT w b 0398

Obr.16  Rozméry MSF-017 az MSF-250
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Obr.17  Roztece dér pro uchyceni MSF-017 az MSF-
250 (pohled zezadu)
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Obr.18  Roztece dér pro uchyceni MSF-170 az MSF-

250 (instalace na DIN listu)




Modely MSF-017 az MSF-250

Tab.7 MSF-017 az MSF-250
rozm éry rozte ¢ rozte € otvor hmotnost
typ MSF kryti | p Fipojeni chlazeni vx§xh wil hl -
/ Sroub [ka]
[mm] [mm] [mm]
017, 030 pfirozené 6,7
320%x126x260 78,5 265
045, 060, 075, 085 ) 6,9
1P20 shérnice . 5,5/ M5
110, 145 ventilator 400x176x260 128,5 345 12
170, 210, 250 500x260x260 208,5 445 20
Tab.8 MSF-017 az MSF-250
o MSE minimalni volny prostor [mm] rozm &ry Cu sb &mice, utahovaci momenty [Nm]
yp Srouby pro p Fipojeni silové PE ovladaci
nad pod vedle S . Sy
vodi ée | vodi€ vodi ¢e
017, 030, 045 15%x4 (M6), PE (M6) 8 8
060, 075, 085 15%4 (M8), PE (M6) 12 8
100 100 0 0,6
110, 145 20x4 (M10), PE (M8) 20 12
170, 210, 250 30x4 (M10), PE (M8) 20 12
Modely MSF-310 az MSF-1400
Tab.9 MSF-310 az MSF-1400 (viz obr.20)
rozm éry rozte ¢ rozte € otvor hmotnost
typ MSF kryti | p Fipojeni | chlazeni vx§xh wl hl -
/ Sroub [ka]
[mm] [mm] | [mm]
310, 370, 450 P20 532x547x278 460 450 42/46/46
570, 710, 835 shérnice ventilator 687x640x302 550 600 8,5/M8 | 64/78/80
1000, 1400 IPOO 900x875x336 viz obr.23 175
Tab.10 MSF-310 az MSF-1400
o MSE minimalni volny prostor [mm] rozm &ry Al sb &mice, utahovaci momenty [Nm]
yp Srouby pro p Fipojeni silové PE ovladaci
nad pod vedle L . S
vodi €e vodi € vodi €e
310, 370, 450 0 40x8 (M12)
570, 710, 835 100 100 40x10 (M12) 50 12 0,6
1000, 1400 100 75x10 (M12)
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1

h1

Obr.19  Rozméry MSF-310 az MSF-835

Z

Obr.20  Dérovaci plan pro Sroubové uchyceni
MSF-310 az MSF-835. Rozte¢ dér v [mm]

MSF E F
-310 az -450 44 39
-570 az -835 45,5 39

Upozorhujeme, Ze dva dodavané montazni haky (viz
kap.1.8 a obr.2) musi byt pouzity k montazi softstartéru
jako vrchni uchyceni (plati pouze pro MSF-310 az MSF-
835).
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Obr.21  Vzdalenosti sbérnic MSF-310 az MSF-835
E w1
l—b|e g Tab.11  Vzdalenosti shérnic
Fy
F
v P h1 wl w2 w3
1 D MSF mm] | om] | (mm] | [mm]
-310 az -450 104 33 206 379
-570 az -835 129 35 239,5 444
-1000, -1400 55 322,5 | 590,5
H1
O ®
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Obr.22 Rozméry MSF-1000 a MSF-1400
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Obr.23  Dérovaci plan sbérnic MSF-1000 a MSF-1400
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6.2 Pripojeni
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Obr.24  Pripojeni MSF-017 az MSF-085

Pfipojeni MSF-017 az MSF-085

N O o~ WON P

. Ochranny vodi¢, O (PE), sitovy pfivod, pfivod k motoru (vpravo a vlevo uvnitf skfiné)
. Ochranny vodi¢, O (PE), fidici napéti

. PFipoje pro fidici napéti 01, 02

. Pripojeni k siti L1, L2, L3

. Silové pfipojeni motoru T1, T2, T3

. MéFici transformatory proudu (je mozno namontovat mimo na bypass viz kap.7.12)

. Montaz prachodek EMC pro Fidici kabely
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Obr.25  Pripojeni MSF-110 az MSF-145

Pfipojeni MSF-110 az MSF-145

. Ochranny vodi¢, 0O (PE), sitovy pfivod, pfivod k motoru (na levé strané uvnitf skfiné)
. Ochranny vodi¢, O (PE), fidici napéti

. PFipoje pro Fidici napéti 01, 02

. Pfipojeni k siti L1, L2, L3

. Silové pfipojeni motoru T1, T2, T3

. Méfici transformatory proudu (je mozno namontovat mimo na bypass viz kap.7.12)

. Montaz prachodek EMC pro Fidici kabely

~NOoO O~ WNRE
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Obr.26  Prpojeni MSF-170 az MSF-250

Pfipojeni MSF-170 az MSF-250

. Ochranny vodi¢, 0O (PE), sitovy pfivod, pfivod k motoru (na levé strané uvnitf skfiné)
. Ochranny vodi¢, O (PE), fidici napéti

. PFipoje pro Fidici napéti 01, 02

. Pfipojeni k siti L1, L2, L3

. Silové pfipojeni motoru T1, T2, T3

. Méfici transformatory proudu (je mozno namontovat mimo na bypass viz kap.7.12)

. Montaz prachodek EMC pro Fidici kabely

~NOoO oA~ WNRE
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Obr.27  Pripojeni MSF-310 az MSF-1400

Pfipojeni MSF-310 az MSF-1400

PfFipojeni pfistroje

1. Ochranny vodi¢, O (PE), sitovy pfivod a pfivod k motoru

2. Ochranny vodi¢, O (PE), fidici napéti

3. Pfipoje pro fidici napéti 01, 02

4. Pfipojeni k siti L1, L2, L3

5. Silové pfipojeni motoru T1, T2, T3

6. MéfFici transformatory proudu (je mozno namontovat mimo na bypass viz kap.7.12)
7. Montaz prachodek EMC pro Fidici kabely
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6.3

Umist éni a zapojeni Fid

ici karty - svorkovnice PCB

—— —
F———

>
- SEERERER

g
E

Obr.28  Zapojeni fidici karty - svorkovnice PCB
Tab.12  Ovladaci svorkovnice PCB
svorka funkce popis
8; Ovladaci napéti (napajeni fidici karty) 100-240VAC +10% nebo 380-500VAC +10%
PE Gnd Uzemnéni
11 C LO = 0-3V, HI = 8-27V
12 Digitalni vstupy pro START / STOP a RESET Max. 37V / 10s. Impedance pfi OV: 2,2kQ
13 Ridici napéti pro vstup 11 a 12 nebo pro potenciometr +12VDC +5%.
10kQ Max. zatéZovaci proud: 50mA, zkratuodolné
R . Impedance proti svorce 15 pfi napétovém signélu:
14 Externé Fizeny analogovy vstup 0/2-10V nebo 0/4-20mA 125kQ, pii proudovém signalu: 1000
15 Common - signalova nula ov
16 Digitalni vstupy pro volbu parametrové sad LO =0-3V, HI =8-27v
17 9 Py P P y Max. 37V / 10s. Impedance pfi OV: 2,2kQ
18 Ridici napéti pro vstup 16 a 17 nebo pro potenciometr +12VDC +5%.
10kQ Max. zatéZovaci proud: 50mA, zkratuodolné
19 Analogovy vystup pro externi fizeni 0/2-10V nebo 0/4-20mA
21 Relé K1 - programovatelné Zapinaci kontakt: max. 8A / 250V nebo 24VDC pfi
22 (pfednastaveno: ,provoz” = kontakt sepnut) ohmické zatézi, 3A / 250V pfi induktivni zatézi
23 Relé K2 - programovatelné Zapinaci kontakt: max. 8A / 250V nebo 24VDC pfi
24 (pfednastaveno: ,napéti sité dosazeno") ohmické zatézi, 3A / 250V pfi induktivni zatézi
31 K3 - pracovni .
32 K3 - Klidowy Relé K3 - porucha Prepinaci kontakty: max. 8A / 250V nebo 24VDC pfi
vy (aktivni pfi poruchovém stavu) ohmické zatézi, 3A / 250V pfi induktivni zatézi
33 K3 - stfed
69-70 | Vstup pro PTC termistor motoru Uroveri poruchy: 2,4kQ, znovuzapnuti: 2,2kQ
71-72* | Kontaktni termistor (lixon) Bf%eor;l chlazeni softstartéru (pro MSF-310 az MSF-
73-74 * | NTC termistor Méreni teploty softstartéru
75 Vstup pro proudovy transformator - kabel S1 (modry) Zapojeni méficiho transformétoru proudu na fazi L1
. A . Zapojeni méficiho transformatoru proudu na fazi L3
76 Vstup pro proudovy transformator - kabel S2 (modry) (MSFO017-MSF250) nebo L2 (MSF310-MSF1400)
77 Vstup pro proudovy transformator - kabel S1+S2 (hnédy) | Nulovy potencidl pro svorky 75 a 76
78 * - - 24VDC
Zapojeni ventilatoru
79 * ov
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6.4 Minimalni zapojeni
L1
L2
Lz
¥
FE
aoan|
LILZLZPE 0102PE 21]\32 23]\?}] 33| 31| 3| ee w
KA1 k2 K3
TITTIPE 11 12 13 14 15 16 17 13 19 77677
.
~=z]
U U | |PE start ) stop
Obr.29  Schéma minimalniho zapojeni
UPOZORNENI!

Obrazek nahofe znazorfiuje minimalni mozné zapojeni
softstartéru MSF:

1.

Zapojte ochranny vodi¢ (PE) na Sroub zemnici
svorky oznaceny [ (PE).

Zapojte softstartér mezi sitovy trojfazovy pfivod a
motor. PFivod ze sité je na softstartéru oznacen L1,
L2 a L3 a vyvod k motoru jako T1, T2 a T3.

Zapojte Fidici napéti (100-240 VAC) pro fidici kartu
na svorky 01 a 02.

Zapojte relé K1 (svorky 21 a 22) k fidicimu obvodu.

Zapojte svorky PCB 12 a 13 (svorky PCB 11-12
musi byt propojeny) napf. 2-polohové spinace
(ZAP/VYP) nebo PLC atd., aby zadavaly povely
pro mékky rozbéh/dobéh. (Pro povely start/stop
z klavesnice musi byt menu [006] nastaveno na
01).

Provéfte, zda instalace odpovida pfisluSnym
mistnim predpistm.
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Softstartér by m él byt p fipojen stin énym Fidicim
kabelem, aby vyhov él poZadavk im EMC podle
kap.1.5.

UPOZORNENI!

Pokud mistni p fedpisy pozaduji, ze by m él byt
pouzit si tovy styka €, potom ho ovlada K1. Vzdy
pouZzivejte standardni b ézZné pomalé vyfukovaci
pojistky, nap F. typ gL, gG k jiSt éni vodi ¢a a

k ochran é proti zkratovym proud am. K ochran é
tyristor G proti zkratovym proud 0Gm se doporu €uje
pouzivat velmi rychlé polovodi  €ové pojistky.
Normalni zaruka vSak platiivp Fipadé, Zze se
nepouziji velmi rychlé polovodi  €ové pojistky.
VSechny signalové vstupy a vystupy jsou
galvanicky odd éleny od si tového napéjeni.



6.5 Priklady zapojeni = Vybér sady parametr(, viz kap.7.20

Obr.30 znazorfiuje piiklad zapojeni s nasledujicimi *  Analogovy vystup, viz kap.7.18
funkcemi: = Vstup PTC, viz kap.7.21
* Rizeni analogového vstupu, viz kap.7.7 Dalsi informace viz kap.6.3
L1
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manmy
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L
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LILZL3PE 0102FE 21| 22 23]\21] 33| =] 2| e wo
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analogowy  analogowy par. sady P31 psz
wstup vistup 1 Lo Lo
0fz- 10 2 HI Lo
04 - 20 mA ; 0 "
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Obr.30  Rizeni analogového vstupu, zadavani parametrd, analogovy vystup a vstup PTC
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Obr.31  Zapojeni pro smér vpred a pro reverzaci
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7 FUNKCNI POPIS NASTAVOVANI PARAMETR U - SETUP MENU

Tato kapitola popisuje vSechny parametry a funkce

v ¢iselném

fazeni,

jak

jsou usporadany v menu

softstartéru MSF. Tabulka 13 udava zakladni pfehled
menu, viz také kap.13 (seznam parametru).

Tab.13  Prehled nastavovacich menu
parametru ke Parametr Vkape
) ) Rozbéhové a dobé&hové rampy | 001-005 7.1
Zfi':]'l?gg' 001 - 008 | Basic Povely START / STOP / RESET | 006 7.2
Rozsifeni menu 007-008 7.3
Nastaveni druhych dvojitych ramp 011-014 7.4
Momentové fizeni - parametry 016-018 7.5
Hlavni funkce 020-025 7.6-7.10
PFidavné funkce 030-036 7.11-7.14
Tipovani a pomalé rychlosti 037-040, 057-058, 103-104 | 7.15, 7.19, 7.25
Nastaveni Gdaji motoru 041-046 7.16
3 Relé 051-052 7.17
Vystupy
Roz&ifené Analogovy vystup 054-056 7.18
funkce 011-199 Vstupy | Digitalni vstupy 057-058 7.19
Vybér parametrové sady 061 7.20
Ochrany motoru 071-075 7.21
Ochranné | Ochrany softstartéru 081-088 7.22
funkce Ochrany pohonu - technologie 089-099 7.23
Sumarni poruchy 101-102 7.24
Automatické zobrazeni menu 105 7.26
VloZeni vyrobniho nastaveni 199 7.27
Hlavni zobrazeni 201-208 7.28
] Fazové proudy (RMS) 211-213 7.28
Zo?siiz‘éac' 201- 915 | Fazové napéti (RMS) 214-216 7.28
Stav (za)blokovani klavesnice 221 7.29
Vypis poruch 901-915 7.30

34




7.1 Parametry rozb éhové a
dob éhové rampy
napeéti
]
Ly
[01]
e
cas [s]
Obr.32  Cisla parametri pro rampy rozbéhu a

dobéhu

Zadejte ¢as rozbé&hu pro motor. Pfi nastavovani ¢asu
rampy pro rozbéh a dobéh, startovaciho napéti pfi
rozbéhu a snizovaciho napéti pfi dobéhu se postupuje
nasledovné:

1 8 Startovaci nap éti - rampa 1

3|0

Standard 30%

Rozsah 25 -90% Uy

Nastavte pocatecéni (startovaci) napéti. Normalné se
pouziva vyrobni nastaveni tj. 30 % Uy

olo|2 8 Cas rozb &hu - rampa 1
Standard 10s
Rozsah 1-60s

Nastavte ¢as rampy pro rozbéh.

3 8 Napéti pFi dob éhu - rampa 1

1/0|0

Standard 100%

Rozsah 100 - 40% Uy

Specialni dobéhové napéti (Step Down Voltage) je
mozno vyuzit k tomu, Ze pfi nékterych aplikacich muze
motor dobéhnout relativné rychle, ale pfesto mékce.

35

olol4 8 Cas dob &hu - rampa 1
o|F|F
Standard oFF (vypnuto)
Rozsah oFF, 2-120 s
oFF Rampa dobéhu neaktivovana
2-120 Nastaveni ¢asu dobéhu do stopu
0l0l5 8 Proud motoru [RMS]

0.0

Standard -

Rozsah 0,0-9999 A RMS

Efektivni hodnota proudu motoru

UPOZORNENI!
Je to stejna hodnota jako (daj v parametru menu
[201], viz kap.7.28

7.2 Povely START / STOP / RESET

Rozbéh/dobéh motoru a vynulovani (kvitovani, reset)
poruch je mozno realizovat z klavesnice pomoci
dalkového ovladani vstupl nebo pomoci sériového
rozhrani (option). Ridici svorky pro
rozbéh/dobéh/vynulovani (PCB svorky 11, 12 a 13)
mohou byt zapojeny na dvojvodi¢ové nebo trojvodi¢ové
fizeni.

8 Volba zp Gsobu Fizeni

Standard 2

Rozsah 1,2,3




START/STOP/RESET z klavesnice.

= Stisknéte tla¢itko ,START/STOP“

1 na klavesnici pro rozbéh nebo
dobéh softstartéru.

= Stisknéte tlagitko ,ENTER/RESET"
pro kvitaci pfipadné poruchy.

Povely START/STOP/RESET pfi
dalkovém ovladani.

Je mozno pouzit nasledujici Fidici

metody:

= Dvojvodicové  fizeni:  start/stop
s automatickym resetem, viz
kap.7.2.1.

= DvojvodiGové fFizeni: start/stop se

2 zvlastnim resetem, viz kap.7.2.2.
= TrojvodiCové  Fizeni:  start/stop
s automatickym resetem pfi
rozbéhu, viz 7.2.3.
POZOR!

Motor se bude rozbihat, kdyz budou
svorky 11, 12 a 13 nastaveny v pozici
na start!

Povely START/STOP/RESET pomoci
3 sériového rozhrani (option). Ctéte pak
navod k pouziti, pfiloZeny k této option.

UPOZORNENI !
Vyrobni nastaveni je 2, tj. pro dalkové ovladani.

UPOZORNEN; !
Stisknuti tla €itka RESET (kvitovani) na klavesnici
nerozb éhne ani nezastavi motor.

Pro rozhéh a dobéh ovladany z klavesnice se pouziva
tlacitko ,START/STOP". Pro vynulovani poruchy (reset)
z klavesnice se pouziva tlagitko ,ENTER/RESET".
Tento povel muze byt zadan jak pfi bézicim, tak i pfi
stojicim motoru.

7.21 Dvouvodi €ové Fizeni: start/stop
s automatickym resetem p i
rozb éhu

11| 12|13

— |

Start/
Reset
Stop

Sepnuti PCB svorek 12 a 13 a propojeni mezi svorkami
11 a 12 zadava povel ke startu.

Rozepnuti svorek 12/13 zadava stop.

Jestlize jsou svorky 12 a 13 sepnuty pfi zapnutém
privodu napajeni, je zadan povel ke startu (automaticky
rozbéh pfi zapnuti).

Kdyz se pfi povelu krozbéhu projevi néjaka chyba,
automaticky nabéhne nulovani (reset).

7.2.2 Dvouvodi €ové Fizeni: start/stop se
zvlastnim resetem

11|12 13
I_/H Start/
Stop
Reset

Sepnuti PCB svorek 12 a 13 zadava start, rozepnuti
svorek 12 a 13 zadava stop.

Jestlize svorky 12 a 13 jsou sepnuty pfi zapnutém
pfivodu, je zadan povel ke startu (automaticky rozbéh
pfi zapnuti).

KdyzZ jsou svorky 11 a 13 rozepnuty a opét sepnuty, je
zadano vynulovani (reset). Reset mlze byt zadan jak
pfi bézicim tak i stojicim motoru a neovlivni funkce
start/stop.

7.2.3 Trivodi €ové Fizeni: start/stop
s automatickym resetem p i startu

111213

LLr

Start/ Reset

Svorky PCB 12 a 13 jsou normalné sepnuty a svorky 11
a 13 normalné rozepnuty.

Povel ke startu je zadan kratkodobym sepnutim
(impulsem) svorek 11 a 13.

Pro zastaveni se svorky 12 a 13 kratkodobé rozepnou.
Kdyz se pfi povelu krozbéhu projevi néjakd chyba,
automaticky probéhne nulovani (reset). Nedojde vSak
k automatickému rozbéhu pfi zapnuti pfivodu.

7.3 Aktivace rozsi reného menu

Aby bylo mozno pouzivat zobrazovaci nebo rozsifené
funkce, musi byt parametr [007] nastaven na ,on".
Potom je mozno zobrazit menu [201-915].

Aby bylo mozno zobrazit rozSifené funkce v menu [011-

“

199], musi byt parametr [008] rovnéZ nastaven na ,on".

olol7 O Volba rozsi feného menu

o|F|F

Standard oFF (vypnuto)
Rozsah oFF, on
oFF Jsou zobrazeny pouze zakladni funkce
vypnuto menu [001-007]




ol1]2] © Cas rozb éhu - rampa 2
=  Jsou aktivovany zobrazovaci funkce o
on menu [201-915]
zapnuto = Aktivovano menu [008] pro pfistup k F F
rozsifujicim funkcim O
. ; Standard oFF nuto
ololg] © Pfistup k zobrazovacim (vypnuto)
O a rozsi fujicim funkcim Rozsah OFF,1-60s
OFF Rozbéhova rampa 2 neaktivovana
vypnuto
o|F|F S —
Nastavte ¢as rozbéhové rampy 2. Tim je
1-60 iy o LY
dvojith napétova rampa aktivovana.
Standard oFF (vypnuto)
Rozsah oFF, on
oFF Jsou zobrazeny pouze funkce menu (@) PATan hio o
Vypnuto [201-915] 01113 5 Napéti p¥i dob éhu - rampa 2
on Jsou zobrazeny vSechny funkce bez
zapnuto omezeni 4 0
UPOZORNENI !
Menu [007] musi byt nastaveno na ,on“.
7.4 Napétové Fizeni s dvojitou Standard 40%
rampou Rozsah 100 - 40% Uy
napéti Nastavte sniZzovaci napéti pro dob&hovou rampu 2.
“L]n Snizovaci napéti pro dobéhovou rampu 2 je omezeno
zadanym sniZzovacim napétim podle menu [003].

cas [s] O 1 4

Obr.33  Cisla parametr(i pro dvojitou napétovou

Cas dob éhu - rampa 2

(oX©

rampu pfi rozbéhu a dobéhu

oFF (vypnuto)

oFF,2-120s

Dobéhova rampa 2 neaktivovana

Aby bylo mozno dosahnout jeSté mékéi prabéh rampy 0]
pfi rozbéhu nebo dobéhu, je mozno pouzit dvojitou
rampu.
Nastaveni se provadi pfi za¢atku s nastavenim pomoci
parametri [001-004] a [007-008] a probiha podle Standard
nasledujicich kroku:
Rozsah
o . L. oFF
0|1]1 p Startovaci nap éti - rampa 2 vypnuto
2-120

Nastavte ¢as rozbéhové rampy 2. Tim je
dvojitd napétova rampa aktivovana.

9|0

Standard 90%

Rozsah 30 -90% Uy

Nastavte startovaci napéti pro rozbéhovou rampu 2.
Pocgate¢ni napéti pro rozbéhovou rampu 2 je omezeno
pocate¢nim napétim pfi startu (menu 001) viz kap.7.1.
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7.5 Parametry Fizeni momentu

Viz také kap.7.10 a kap.4, kde jsou dalSi informace o
nastaveni momentového Fizeni.

ol1le o Pocateéni moment
O pFi rozb &hu
Standard 10%
Rozsah 0-250% Ty

Zadejte pocate¢ni rozbéhovy moment v procentech
jmenovitého momentu na hfideli (Ty), viz kap.13.

O Kone ény moment
O pFi rozb &hu

1/5|0

Standard 150%

Rozsah 50 - 250% Tn

Zadejte kone¢ny rozbéhovy moment v procentech
jmenovitého momentu na hfideli.

8 O Kone ény moment
O pFi dob &hu

0

Standard 0%

Rozsah 0-100% Tn

Zadejte kone¢ny dobéhovy moment v procentech
jmenovitého momentu na hfideli.
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7.6 Hlavni funkce proudového

omezeni

Funkce proudového omezeni omezuje proud odebirany
pfi rozbéhu na droven 150 — 500 % jmenovitého proudu
In. Tzn., Zze proudové omezeni pusobi pouze béhem
doby rozbéhu.

PFi rozbéhu je mozno vyuzit dvé moznosti proudového
omezeni:

= Rozbéhova rampa s omezenym proudem

Jestlize je proud pod nastavenou mezi proudu,
probiha rozbéh v souladu se zadanou napétovou
rampu.

=  Proudové omezeni rozb éhového proudu

Softstartér fidi proud aZz po nastavenou hodnotu
proudového omezeni pfi startu a drZi ji tak dlouho,
aZz je rozbéh ukonéen resp. az uplyne nastavena
doba rozbéhu.

Viz obr.33 Proudové omezeni

UPOZORNENI !
Zkontrolujte, zda je spravn & zadan jmenovity proud
motoru v menu [042].

7.6.1 Rozbéhova rampa s proudovym

omezenim
Nastaveni probiha ve tfech krocich:

1. Odhadnéte dobu rozbéhu motoru/stroje a zvolte
tuto dobu v menu [002] (viz kap.7.1).

2. Odhadnéte pocate¢ni napéti a zvolte toto napéti
v menu [001] (viz kap.7.1).

3. Nastavte mez proudu na vhodnou hodnotu, napf.
300% In v menu [020].

Napét'ova rampa
s proudovym omezenim

(oX©

o|F|F

Standard oFF (vypnuto)
Rozsah oFF, 150 - 500% In
Napétova rampa s proudovym
oFF . S . . .
omezenim neni aktivovana. Aktivovana
vypnuto o
pouze napétova rampa.
150 - 500 Meznl hodnqta p[oudu na napétové
rampé je aktivovana.
UPOZORNENI !

Volba je mozna pomoci nap étové rampy. Menu
[021] - [025] musi byt nastavena na ,,0FF*.




proud 4
napét'ova rampa
proudave (// ™
omezeni x
pii startu \
das
Obr.34  Proudové omezeni

7.6.2

Nastaveni probiha ve dvou krocich:

1. Odhadnéte dobu rozbéhu motoru/stroje a zvolte
tuto dobu v menu [002] (viz kap.7.1).

2. Nastavte proudové omezeni na vhodnou hodnotu
napf. 300 % I, v menu [021].

Proudové omezeni p Firozb éhu

o Proudové omezeni
O p¥i rozb &hu

o|F|F

Standard oFF (vypnuto)
Rozsah oFF, 150 - 500% In
oFF Proudové omezeni rozbéhového proudu
vypnuto neni aktivovano.
150 - 500 Je nastayena mez pr,oudu Vv rezimu
proudového omezeni.
UPOZORNENI !

Volba je moZna jen v rezimu nap ét'ové rozh éhové
rampy.

Menu [020], [022-025] musi byt nastavena na ,,0FF".

UPOZORNENI !

Ackoliv m GiZe byt proudové omezeni snizeno az na
150 % hodnoty jmenovitého proudu motoru, tato
minimalni hodnota se vS8eobecn & nemuze pouZivat.
Je nutno zvazit rozb éhovy moment motoru p Fed
nastavenim vhodného proudového omezeni

rozb éhového proudu. Skute €na doba rozb éhu
motoru m Gze byt delSi nebo krat$i neZ nastavena
hodnota v zavislosti na podminkach zatizeni. Toto
plati pro ob é funkce proudového omezeni.
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proud

proudove
omezeni
FLZ
doba rozb&hu Zas
Obr.35  Proudové omezeni

Jestlize je doba rozbé&hu prekrocena a softstartér je
jesté stale na proudovém omezeni, aktivuje se porucha.
Potom je mozné nechat softstartér bud’ zastavit proces
nebo pokraCovat. Je tfeba si uvédomit, Zze proud muze
pfi pokra¢ovani pochodu nekontrolovatelné narlist az
k vysoké hodnoté nadproudu (viz kap.7.24.2).

7.7

PFi aktivaci funkce fizeni ¢erpadla [022] se automaticky
nastavi dobéhova rampa na 15s. Optimalni parametry
pro tuto funkci jsou doba rozbéhu a dobé&hu, pocateéni
moment a kone¢ny moment pfi rozbéhu a dobéhu.
Kone¢ny moment pfi dobéhu se vyuziva k tomu, ze
Cerpadlo nedava tlak/pratok, coz se muze meénit u
raznych Cerpadel. Viz obr.35.

Hlavni funkce Fizeni €erpadla

proud

4

FLC ¥

otaéky

Obr.36  Rizeni derpadla



Aplikace s €erpadlem

Aplikace séerpadlem vyuél’vé momentové rampy pro
linearni rozbehove a dobéhové rampy. Pfibuzna menu
jsou [002]a [004] (viz kap.7.1), [016], [017] a [018] (viz
kap.7.5).

8 Funkce Fizeni ¢erpadla

oF|F

Standard oFF (vypnuto)
Rozsah oFF, on
oFF Funkce fizeni ¢erpadla neni aktivovana.
vypnuto Je aktivovana pouze napétova rampa.
on ey . L
zapnuto Funkce fizeni ¢erpadla je aktivovana.
UPOZORNENI !

Volba je moznéa pouze p Fifunkci nap ét'ové rampy.
Menu [020-021], [023-025] musi byt nastavena na
4OFF*.

7.8 Externi Fizeni analogovym

vstupem - hlavni funkce

Mékky rozbéh/dobéh je také mozno fidit analogovym
vstupem (0/2-10V, 0/4-20 mA). Toto fizeni umoznuje
pfipojeni externich generator ramp nebo regulatord.

Po povelu Start je napéti motoru fizeno timto
analogovym vstupem.

POZOR!

Rizeni externim analogovym vstupem nem  GZe byt
vyuzito pro plynulou regulaci standardnich motor u.
PFi tomto typu Fizeni se musi brat v ivahu zvySeni
teploty motoru.

Pro realizaci provozu s analogovym Fizenim se

postupuje nasledovné:
1. Pfipojte analogovy signal (zadanou hodnotu) ke
svorce 14 (+) a 15 (-).

J1
i E :
¢ U sl ==/ |
A ) BE sleislo)
e

Obr.38  Nastaveni analogového vstupu propojkou J1
na napéetovy nebo proudovy signal.
O s owr ,
0l213 5 Externi Fizeni

analogovym vstupem

o|F|F

Standard oFF (vypnuto)
Rozsah oFF, 1,2
oFF Analogovy vstup neni aktivovan.
vypnuto Je aktivovana napétova rampa
1 Analogovy vstup je nastaven na signal
0-10V / 0-20mA
2 Analogovy vstup je nastaven na signal
2-10V / 4-20mA
UPOZORNENI !

Volba je moZna p fi aktivaci nap ét'ové rampy. Menu
[020-022], [024 a 025] musi byt nastavena na ,,0FF".

7.9 Primy start - DOL

PFimy start - DOL (Direct On Line start)

Rozbéh motoru je stejny, jako pfi pfimém pfipojeni na
sitové napéti. Zkontroluje, zda-li motor maze
akcelerovat s danou zatézi.Tato funkce se miize pouzit
i pfi zkratovanych tyristorech.

4 8 PFimy start - DOL

o|F|F

02-10v
0/4 - 20 mA
Standard oFF (vypnuto)
Obr.37  Zapojeni analogového vstupu Rozsah OFF, on
oFF PFimy rozbéh neni aktivovan.
) o vypnuto Je aktivovana napétova rampa.
2. Nastavte propojku J1 na fidici desce PCB do
polohy napétového (U) nebo proudového (I) on PHmY rozbsh je aktivovan
signalu, viz obr.23 . Vyrobni nastaveni je napétovy zapnuto '

signal (U).
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UPOZORNENI ! Volba je mozné pouze p Fi
aktivované nap ét'ové ramp é. Menu [020-023], [025]
musi byt nastavena na ,,oFF".

proud

(-3 1Y P S—

FLC 1

Obr.39  Pfimy start - rozbéh s plnym napétim

7.10 Hlavni funkce fFizeni momentu

Tuto hlavni funkci je mozno pouzit tehdy, kdyz chceme
realizovat rozbéh podle pfedem zadané momentové
charakteristiky. Je mozno vybrat dvé rizné zatéZzovaci
charakteristiky, a to linearni nebo kvadratickou.

PFi rozbéhu/dobéhu bude pak to€ivy moment Fizen
podle zvolené charakteristiky.

Pribéh momentu pfi rozbéhu/dobéhu je zfejmy
z obr.39.

Spravny rozbéh/dobéh s momentovymi rampami ma
dobrou linearitu proudu. Kjeho optimalizaci vyuzijte
nastaveni pocéate¢niho momentu (menu [016]) a
kone¢ného momentu (menu [018]). Viz také kap.7.5.

Priklad:

Hodnota pocate¢niho momentu je 10%, takze rozbéh
s velmi téZkou zatézi zplsobi malou proudovou Spicku
na zacatku rampy. Pfi zvySeni této hodnoty na 30/70%

proudova Spi¢ka nevznikne.

Kone¢ny moment se zvysi hlavné tehdy, kdy ma zatéz
velky moment setrvacnosti, jako hoblovky, pily a
odstfedivky.

Proudova Spicka se vyskytne na konci rampy, protoze
zatéz se sniZuje vice ¢i méné sama o sobé. PFi zvySeni
této Urovné na 150-250 % bude proud linearni a nizky.

Start / stop
s momentovym Fizenim

o

N

Ul
0O

o|F|F

Standard oFF (vypnuto)
Rozsah oFF, 1,2
oFF Momentové fizeni neni aktivovano, je

vypnuto aktivovana pouze napétova rampa.

Rizeni momentu s linearni momentovou

1 charakteristikou.
2 Rizeni momentu s kvadratickou
momentovou charakteristikou.
UPOZORNENI !

Volba momentového Fizeni je mozna tehdy, kdyz je
nap ét'ova rampa aktivovana. Menu [020] — [024]
musi byt nastavena na ,,0FF".

moement

2T, 1
15Ty |
Tn b

05Th -

25Th 1 1 - linearni charakteristika
2 - kvadraticka charakteristika

Obr.40  Momentové fizeni p/i rozbéhu/dobéhu




proud

FLC T

éas das
Obr.41  Proud a rychlost p/i momentovém fizeni
7.11  Momentovy impuls

Momentovy impuls umoZfiuje ziskat vysoky moment
dosazenim vysokého proudu béhem 0,1-2s pfi rozbéhu.
To umoznuje mékky rozbéh motoru i kdyZz je moment
utrZeni na poc¢atku rozbéhu vysoky. Pfikladem je pouziti
vélcového drtice atd.

Kdyz se funkce momentového impulsu ukonéi, rozbéh
pokracuje podle zvoleného rozbhéhového médu.

Mormentovy impuls
Proudove amezeni

Plné otacky
Jmenovity proud

L4

Obr.42  Princip momentového impulsu p/i rozbéhu

motoru podle napétové rampy

Viz kap.4.6, kde se uvadi hlavni funkce, ktera miize byt
pouzita s doplriikovou funkci momentového impulsu.

ol3]o] © Momentovy impuls -
o €as
oF|F
Standard oFF (vypnuto)
Rozsah oFF,0,1-20s
oFF Funkce momentového impulsu neni
vypnuto aktivovana
Nastaveni doby aktivace momentového
01-2,0 .
impulsu
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Momentovy impuls -
proudové omezeni

3/0(0

Standard 300

Rozsah

300 - 700% Iy

Proudovy regulator momentového impulsu vyuziva
zvolenou hodnotu jako referenéni hodnotu proudu
motoru.

UPOZORNENI !

Zkontrolujte, zda m @ze motor zrychlovat se zat ézi
s momentovym impulsem bez nebezpe ¢éného
mechanického naméahani.

7.12

V pfipadé vysokych teplot okoli nebo z jinych ddvodud
muZe byt nékdy tfeba pouZit bypassovy stykac, aby se
omezily vykonové ztraty pfi jmenovité rychlosti (viz
Technickd data). Pfi vyuziti vestavéné funkce
L~Jmenovité napéti dosazeno” muaze byt pouzit externi
styka¢ ve funkci bypassu, kdyz se softstartér provozuje
pfi jmenovité rychlosti.

Styka¢ bypassu se mulze také pouzit, kdyz je tfeba
mekky dobéh. Za normalnich okolnosti vSak neni
styka¢ bypassu nutny, protoZe softstartér je navrzen pro
trvaly provoz, viz obr.28 jako priklad zapojeni.

UPOZORNENI !
Pokud maji byt pouzity funkce hlidani, rozsi
funkce nebo funkce pro vizualizaci, je nutno

namontovat 2 m éfici transformatory proudu mimo
softstartér, jak ukazuje obr.43 a obr.44 .

Bypass

fené

Z tohoto d Gvodu je v rdmci option k dispozici
prodluzovaci kabel pro proudové transformatory
(obj.¢. 01-2020-00).



Standard oFF (vypnuto
0[3[2] & Bypass (Wpnro)
o Rozsah oFF, on
OFF Bypass neni aktivovan
vypnuto
o|F|F —
Funkce Bypassu je aktivovana.
on Naprogramujte relé K1 nebo K2 na
zapnuto funkci 2 pro fizeni stykace bypassu, viz
menu [51] a [52].
POZOR'!
Pokud nebudou proudové transformatory namontovany po dle obr.43, kap.6,2, potom ochranné a zobrazovaci

funkce budou mimo provoz.

Nezapome fite nastavit menu [032] = on, jinak zap Gsobi alarm F12 a motor bude voln & dobihat i p fes povel
k Fizenému dob éhu.

Dalsi informace viz kap.6.2

L1
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: LiL2LEPE 0102PE 21| 22| 23| 24| 33| =1 32 62 70
—— -
Loy K e K3
TIT2TZPE 11 1z 13 14 15 16 17 13 18 7SO OIT
L
"\_\_\_\_I:l
start  stop
|
|
Urnisténi a zapojeni meficich
transformatard proudu;
- pro MSF0MT a2 MSF250 wiz obr.44
I b lee - pro MSF310 a2 MSF1400 viz obr.45
]
e

Obr.43  Zapojeni bypassu u MSF310 az MSF1400
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SOFTSTARTER

T1 T2 T3

Hnédy
svorka 77

Hnédy
svorka77

103

103

Modry o
svorka 75 Modry
svorka 76
U v W
MOTOR

Obr.44  Zapojeni méficich transformatort proudu pfi bypassu pro MSF017 az MSF250

/ SOFTSTARTER
T1 T2 T3
Hnédy Hnédy
syorka 77 svorka 77

Modry

svorka 75 525 syorka 76

S

MOTOR

Obr.45  Zapojeni méficich transformatord proudu pfi bypassu pro MSF310 az MSF1400
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7.13  Regulace U €iniku - PFC

Za provozu softstartér prabézné sleduje zatizeni
motoru. Obzvlast pfi chodu naprazdno nebo pfi
Gaste¢ném zatizeni je nékdy zadouci zlepSit ucinik.
Jestlize je zvolena regulace U¢iniku (Power Factor
Control — PFC), sniZuje softstartér napéti motoru pfi
niz§im zatizeni. Tim poklesne spotfeba a zlepsi se
ucinnost.

Regulace 4 €iniku -
Power Factor Control

oXe)

o|F|F

Standard oFF (vypnuto)
Rozsah oFF, on
oFF S
vypnuto Regulace G¢&iniku vypnuta
Regulace aktivovana.
on . L -
Funkce relé ,Jmenovité napéti
zapnuto MDA
dosazeno” je mimo ¢innost.
UPOZORNENI !

Kdyz je pouzita PFC, neni spln éna sm érnice EMC.

7.14  Metody brzd éni

Softstartéry vyuZzivaji 2 metody dobéhu, kdyz normalni
dobéhova rampa nestaci.

=  Dynamicka DC brzda
Zvysuje brzdny moment pfi sniZujici se rychlosti.

=  Protiproudova brzda
Dava vysoky brzdovy moment na zagatku brzdéni
a potom také zvySuje moment pfi snizujici se
rychlosti.

U obou metod MSF zjistuje, kdy uz motor stoji, aby se
zabranilo jeho rozb&hu nespravnym smérem.

Dynamické vektorova DC brzda

= UmoZnuje zastavovat motory s vysokou setrva¢nou
zatézi od rychlosti blizké rychlosti synchronni.

= Pfi 30% jmenovité rychlosti zaéne plsobit DC
brzda dokud se motor nezastavi nebo zvolena
doba pro dobéh jiz uplyne (viz menu [034]).

= Neni tfeba zadny stykac.

= Pro zvySenou bezpecnost ma softstartér digitalni
vstupni signal pro sledovani klidového stavu tak, ze
skutené zastaveni motoru diky poklesu
vystupniho napéti je okamzité (viz kap.7.19)

Protiproudova brzda

=  Dokonce velmi vysoké setrvaéné zatéze mohou byt
zastaveny.

= Protiproudova brzda je regulovana reverzace
motoru, protoze MSF méfi rychlost béhem dobéhu.

= Jsou tfeba 2 stykace, které mohou byt umistény na
vstupu nebo vystupu softstartéru. Na vstupu je
prvni styka¢ spojen srelé K1, které se také
pouziva jako sitovy stykac.

= Pfi 30 % jmenovité rychlosti zacne plsobit DC
brzda dokud se motor nezastavi nebo zvolena
doba uplyne (menu [034], vedlejSi strana).

= Pro zvySenou bezpecnost ma softstartér digitalni
vstupni signal pro sledovani klidového stavu.
Vystupni napéti dobiha okamzité (viz menu [057] —
[058], kap.7.19).

Viz obr.47, kde je uvedena sekvence nastavovani:

=  Protiproudova brzda je aktivovana, kdyZz menu
[036]=2 a menu [034] ma zvoleny ¢as (viz dalSi
strana).

= Menu [051] a [052] jsou automaticky nastaveny na
hodnotu 5 a 4, aby se ziskaly spravné reléové
funkce pro K1 a K2 (viz kap.7.17).

= Relé K1 ma byt pouzito pro propojeni stykace
napdjeni L1, L2, L3 k MSF nebo k motoru.

= Relé K2 se pouzivd pro sepnuti reverzaéniho
stykace pro L1, L2, L3 na MSF nebo motoru.

=  Pfi rozbéhu se K1 aktivuje a zapina L1, L2, L3,
potom se motor rozbiha. Pfi dobéhu se K1 rozpina
a rozpojuje L1, L2, L3 a po 1 sek K2 spina s jinym
sledem fazi, potom je dobéh motoru aktivni.

UPOZORNENI !
Protiproudova brzda pouZziva obé& programovatelna relé.
Pro jiné funkce, viz také tabulku funkci v kap.7.

UPOZORNENI !
Pro nékolik cyklu start/stop se doporucuje vyuZzit vstup
PTC - pfipojeni termistorové ochrany motoru.

POZOR'!

Jestlize byla funkce protiproudové brzdy jednou zvolena
a potom se zvoli funkce bypassu, potom reléové funkce
na K1 a K2 zUstavaji u protiproudové brzdy ve funkci.
Proto je nutné zaménit reléové funkce v menu [051] az
[052] ruéné na funkce bypassu (viz kap.7.17) nebo
vynulovat (vyresetovat) hodnotu v menu [199] (viz
kap.7.28) a opét zvolit funkci bypassu.

My
Moment
protiprouda brzda
|
|
DC brzda I
|
|
|
| o
} »  Otacky
Jmenovité 0 rpm
otatky

Obr.46 Doba dobéhu



Brzd éni - €as 0|36 Brzd éni - metoda

oXe
(oX©)

o|F|F 1

Standard oFF (vypnuto) Standard 1
Rozsah oFF, 1-120s Rozsah 1,2
oFF e . 1 Dynamicka vektorova brzda
vypnuto Funkce brzdy neni aktivovana
2 Protiproudova brzda
1-120 Doba brzdéni.
0/3!5 8 Brzd éni - intenzita
oF|F
Standard 100
Rozsah 100 - 500%
Velikost intenzity brzdéni je umérna velikosti
protékajiciho proudu motoru / softstartéru.
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Lz
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Obr.47  Priklad zapojeni protiproudové brzdy
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7.15  Pliziva rychlost a funkce

tipovani (JOG)

Softstartér mGze béZet s motorem pevnou pomalou
(plizivou) rychlosti po omezenou dobu.

Pliziva rychlost bude kolem 14 % pIné rychlosti ve
sméru vpred a kolem 9 % ve zpé&tném sméru.

Jsou mozné nasledujici funkce:
=  Pliziva rychlost Fizena externim signalem

Digitalni vstup je pouzit pro béh pliZzivou rychlosti
pfi povelu pro rozbéh nebo dobéh pro vybrany
pocet pulsG (hran) generovanych externim
senzorem (fotobunka, mikrospinaé, atd.). Viz
kap.7.19, kde jsou dalSi instrukce.

=  Pliziva rychlost b éhem stanovené doby

Pliziva rychlost bude aktivovana po povelu pro
dobéh po stanovenou dobu. Viz kap.7.19, kde jsou
dalSi instrukce.

=  Pliziva rychlost s vyuzitim povelu pro tipovani
(JOG)

Pliziva rychlost muze byt aktivovana
prostfednictvim tladitek JOG na klavesnici nebo
externé prostfednictvim analogového vstupu. Viz
kap.7.25, kde jsou dalSi instrukce.

7.15.1 Pliziva rychlost Fizena externim
signalem

PFi tomto nastaveni je mozno vyuzit externi pulsy nebo
impulsni signaly (hrany) pro fizeni doby, po kterou je
pliziva rychlost aktivni bud po povelu k rozbéhu nebo
k dobéhu nebo pfi obou povelech.

K dispozici jsou nasledujici menu:

Menu Funkce
[057] Volba digitalniho vstupu

[058] Volba pulsu

[037] Pliziva rychlost - moment
[038] Pliziva rychlost pfi rozbéhu
[039] Pliziva rychlost pfi dobéhu
[040] DC - brzda pfi plizivé rychlosti

Nastaveni je nasledujici:

1. Nastavte volbu analogového vstupu pro provoz
s plizivou rychlosti. Menu [057]=2. Viz kap.7.19.
Viz obr.37 s pfikladem zapojeni.

2. Zvolte vmenu [038] (viz kap.7.15.2) plizivou
rychlost v dobé rozb&hu. Tato doba ted bude
absolutné maximalni dobou pro plizivou rychlost,
kterd bude aktivovdna po povelu krozbéhu.
V pfipadé  externiho  signalu tato  situace
nenastane.

3. Zvolte vmenu [039] (viz kap.7.15.2) plizivou
rychlost v dobé dobéhu. Tato doba ted bude
absolutné maximalni dobou pro plizivou rychlost,
kterd bude aktivovdna po povelu k dobéhu.
V pfipadé externiho  signdlu tato  situace
nenastane.

a7

4, Zvolte vmenu [057] (viz kap.7.19) pocet impuls
(hran), které nebudou zavedeny do vstupu pro
plizivou rychlost, pfedtim nez se uskuteéni rozbéh
nebo dobéh s plizivou rychlosti. Impulsy generuje
externi senzor (fotoburika, mikrospinac, atd.).

Moment pfi plizivé rychlosti (menu [037]) a DC brzda po
plizivé rychlosti (menu [040]) mohou byt zvoleny
v pfipadé potfeby (viz kap.7.15.4).

Kdyz je pocet hran prekroCen nebo prekrocena
nastavena doba, probéhne rozbéh podle zvolené hlavni
funkce.

PFi dobéhu motor dobiha po snizovaci rampé (kdyz je
zvolena) a DC brzda (kdyz je zvolena) plsobi dfive nez
nabéhne pliziva rychlost pro smér vpfed. Pliziva
rychlost bude trvat tak dlouho, pokud pocet hran na
externim vstupu bude nizSi nez hodnota parametru
vmenu [036] a maximalni doba trvani nepfekroci
nastavenou dobu . Kdyz je pocet hran prekro¢en nebo
je prekro¢ena nastavena doba, probéhne dobéh.

Na obr.48 se jedna o 4 zvolené hrany. Doporuduje se
zvolit DC-brzdu (viz kap.7.14) dfive nez nabéhne pliziva
rychlost pfi dobéhu svelkou setrvacnou zatézi. Viz
obr.29 se schématem zapojeni. V pfipadé uziti DC-

brzdy, viz kap.7.15.4.

otadky
jmenovité otacky
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N 1 ]
1 I
1 1
I |
: !
] 1
1 ]
IiZiva rychlost ! 1
014 | PEET ! :
=hy ] |
pligiva ' rozhéhovd  béh s dobéhova pligiva gas
mchlost | rampa pingm rampa i, nychlost
nfi rozbéhu: napétim  fasu pfi dobéhu
pavel 1 D hrzdy B
START ! zastaven
sepnuta | .
Extarni
signal rozepnuto
tas, kdy je signal ighorovan
Obr.48  Pliziva rychlost fizena externim signalem

Tato doplikova funkce se maze pouzit spolu s vétSinou
hlavnich funkci (viz kap.4.6).

o Pliziva rychlost -
o moment

110

Standard 10

Rozsah 10 - 100

Zvolte velikost momentu pfi plizivé rychlosti.




7.15.2 Pliziva rychlost b éhem nastavené

doby

Je mozné mit pfed rozbéhem na motoru plizivou
rychlost rovnéz i po dobéhu. Doba trvani plizivé
rychlosti je volitelna v menu [038] a [039].

Doporu€uje se zvolit DC-brzdu (viz kap.7.14) pied
zadanim plizivé rychlosti pfi dobéhu, pokud se jedna o
velkou setrvaénou zatéz. Provoz s funkci plizivé
rychlosti je mozny pfi vSech Fidicich médech,
s klavesnici, se vzdalenymi vstupy a pfi komunikaci
pres sériové rozhrani.

8 O Pliziva rychlost
o pfirozb éhu - éas

o|F|F

Standard oFF
Rozsah oFF, 1 - 60s
oFF Pliziva rychlost pfi rozbéhu neni
vypnuto aktivovana.
Nastaveni doby plizivé rychlosti pfi
1-60 M
rozbéhu.
ol3l9 8 Pliziva rychlost

p¥i dob éhu - éas

oF|F

Standard oFF
Rozsah oFF, 1 - 60s
oFF Pliziva rychlost pfi dobéhu neni
vypnuto aktivovana.
Nastaveni doby plizivé rychlosti pfi
1-60 N
dobéhu.

Moment pfi plizivé rychlosti (menu [037]) a DC brzdu po
dobéhu plizivou rychlosti (menu [040], kap.7.15.4) je
mozno zvolit podle potfeby.
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7.15.3 Tipovani - JOG

Povely pro tipovani (JOG) mohou byt pouzity pro chod
motoru pfi plizivé rychlosti (vpfed nebo vzad) pokud je
povel pro tipovani aktivni.

Povely pro tipovani mohou byt aktivovany dvéma
zplsoby:

= Tlaéitka pro tipovani

Tlagitka tipovani vpfed a tipovani vzad na fidicim
panelu. Tla¢itka mohu byt programovana
samostatné pro kazdou funkci. Viz kap.7.25, kde
jsou dalSi instrukce.

= Externi povel pro tipovani

Externi povel je zadan prostfednictvim svorky 14
na digitalnim vstupu. Pouze jedna funkce maze byt
programovana pres digitalni vstup na danou dobu.
Viz kap.7.19, kde jsou dalsi instrukce.

7.15.4 Pliziva rychlost - DC brzda

DC-brzdu je mozné nechat pusobit po plizivé rychlosti
pfi dobéhu, napf. pfi velké setrvacné zatézi nebo pro
zvlast presné zastaveni. Proud je fizen, je pouzita
referenéni hodnota normalni funkce pro DC-brzdu (viz
kap.7.15.4). Dobu pusobeni DC-brzdy je mozno zvolit.

Tato funkce DC-brzdy se nerealizuje, kdyz se pouZziji
tlagitka aloG L.

8 Pliziva rychlost - DC brzda

o|F|F

Standard oFF
Rozsah oFF, 1 - 60s
oFF wxo ¢ o .
vypnuto DC brzdéni neni aktivovano
Doba pusobeni DC - brzdy po plizivé
1-60 S "
rychlosti pfi dobéhu.
otacky
jrenovité otacky
i P e e S S S

014 _p_llz_'l\ia rychlost
+Ny :
pliZva rozhéhovd  béhs dobéhova [plifivd das
rychlost rampa plkgm rampa vi. |rychlost
pfi rozhéhu napétim  fasu pii dohéhu
DC hrzdy
povel povel zastaveni
START STOP
Obr.49  Pliziva rychlost p/i rozbéhu/dobéhu

v nastavené dobé




7.16 Nastaveni dat motoru

Prvnim krokem k nastaveni je nastavit menu
[007] a [008] do polohy ,on“, aby bylo mozno dosahnout
na menu [041--046] a zadat data motoru.

UPOZORNENI !

Vyrobni nastaveni je p Fednastaveno pro standardni
4-pélové motory s kotvou nakratko s ohledem na
jmenovity proud a vykon softstartéru.

Softstartér pob éZi i kdyz nebudou zadana p FisluSna
data motoru, ale jeho provoz nebude optimalni.

8 Jmenovité nap éti motoru

41010

Standard 400 V

Rozsah 200 - 700V

Ovérte si, Ze maximalni Stitkové napéti softstartéru je
vhodné pro vybrané napéti motoru.

0l4|2 8 Jmenovity proud motoru
Standard Jmenovity proud softstartéru
Rozsah 25 - 150% Iy softstartéru v [A]

0143 8 Jmenovity vykon motoru
Standard Jmenovity vykon softstartéru
Rozsah 25 - 300% Py softstartéru v [kW]
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8 Jmenovité otd €ky motoru

114

5|0

Standard Jmenovité otacky 4-pélového motoru
Rozsah 500 - 3600 [rpm] (tj. ot/min)
014|5 Uginik motoru - cos ¢

0.

Standard 0,86
Rozsah 0,50 - 1,00
0l4l6 8 Jmenovita frekvence
Standard 50 Hz
Rozsah 50/60 Hz
UPOZORNENI !

Nyni p fejd éte zpét k menu [007, 008] a nastavte je
na ,0FF“ a potom zp &t k menu [001].




7.17  Programovatelna relé K1 a K2

Softstartér obsahuje 3 vestavéna pomocna relé. Relé 0|52
K1 a K2 (se spinacimi kontakty) jsou programovatelna.
K3 (s prepinatelnymi kontakty) se vzdy pouziva jako
relé hlaseni poruchy .

K1 a K2 mohou byt nastavena bud na ,Provoz“, ,PIné 2
napéti dosazeno“ nebo ,Vystraha“.

V ptipadé volby DC-brzdy bude relé K2 pfifazeno této
funkci.

Relé K2 - volba funkce

(oXe©

Standard 1
Rozsah 1,2,3,4,5

Napéti
motoru 1 Provoz

Y X - 5
. PIné napéti dosazeno

Vystraha - pfekro¢eni vykonu

2
3

¢as 4 Protiproudova brzda
5 Chod (Run)

Funkce

provoz
POZOR'!

gas Jestlize byla funkce protiproudové brzdyuz d  five

zvolena a potom byla pouzita funkce bypass, potom

Funkce relé K1 a K2 z Gistavaji nastavena pro funkci

chod (Run) protiproudové brzdy. Proto jet  Feba zménit funkce

relé v menu [051-052] ru €éné na funkce bypassu (viz

kap.7.12) nebo vynulovat hodnotu v menu [199] (viz

Funkece kap.7.28) a op ét zvolit funkci bypassu.

plné napé&ti

IT " T ; 7.18  Analogovy vystup

S [Ehfs Ooba Softstartér muze hlasit proud, napéti a vykon
pii Startu  startu zastaven prostfednictvim analogového vystupu.

01s . . , ,
Uroven analogového vystupu:
0-10V, 2-10V, 0-20mA nebo 4-20mA.

L j j o Volba napétového nebo proudového signalu se provadi
Obr.50  Prubéh rozbehq /dobehu a reJeove funkce prepinatem JUMPER J2, viz obr.52.
.Provoz" a ,PIné napéti dosazeno” L
Zapojeni viz obr.51 a obr.24.

Plne napeti

Relé K1 - volba funkce

oXe)

Standard 1 Obr.51

Rozsah 1,2,3,4,5
1 Provoz
2 PIné napéti dosazeno e | @ " ! H= __l ____ ‘;
3 Vystraha - prekrogenf vykonu e sen
4 - B S @’
5 Chod (Run) I

Obr.52  Nastaveni proudového nebo napétového
signalu prepina¢em Jumper J2
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0|54 8 Analogovy vystup - offset
oF|F
Standard oFF (vypnuto)
Rozsah oFF, 1,2
oFF vypnuto
1 0 - 10V nebo 0 - 20mA
2 2-10V nebo 4 - 20mA
01515 8 Analogovy vystup - hodnota
Standard 1
Rozsah 1,2,3
1 Proud RMS (ef.hodnota v [A]), 0-5xIy
2 Vstupni napéti RMS [V], 0-720V
3 Vystupni vykon, 0-2xPy
0l5|6 8 Analogovy vystup - zesileni

0|0

Standard 100%
Rozsah 5 - 150%
Priklad:
hodnota rozsah | rozsah U rozsah P
100% 0-5xIy 0-720V 0-2xPy
50% 0-2,5xIy 0-360V 0-Pn

7.19  Volba digitalniho vstupu

Analogovy vstup muaze byt vyuzit i jako digitalni vstup.
Toto je volitelné v menu [057]. Jsou k dispozici 4 rizné
funkce:

=  Snimac otacek pro funkci brzdy. Viz kap.7.14

= Externi Fizeni plizivé rychlosti. Viz kap.7.15.1

=  Funkce tipovani vpred. Viz kap.7.25

=  Funkce tipovani vzad. Viz kap.7.25

Obr.53 ukazuje, jak nastavit vstup na napétovy nebo
proudovy signal pomoci prepinace JUMPER J1 na
fidici desce. Vyrobné je JUMPER J1 nastaven na

[

- [Slels]s ool
ST
EecEemme O

) I“"
S R o) |

Obr.53  Nastaveni proudového nebo napétového

signalu prepinacem Jumper J1

Obr.54 ukazuje pfiklad, jak je analogovy vstup vyuzit
pro digitalni vstup.

|15] 18]

Obr.54  Zapojeni vstupu pro externi fizeni plizivé
rychlosti
UPOZORNENI !

Jestlize je programovana hlavni funkce ,analogové
Fizeni* (viz kap.7.8), nem 0zZe byt pouZzit analogovy
vstup pro vstup digitalniho signalu. Menu [057] se
potom automaticky nastavuje na oFF.



8 Digitalni vstup - nastaveni

oF|F

Standard oFF (vypnuto)
Rozsah oFF, 1,2
oFF vypnuto - zadné Fizeni digitalniho vstupu
1 Snimac otacek pro funkci brzdy
2 Funkce pro plizivou rychlost
3 Povel pro tipovani vpied
4 Povel pro tipovani vzad
UPOZORNENI !

Tipovani vp fed, vzad musi byt umozn éno, viz
kap.7.25.

V zavislosti podle vybéru v menu [057] se pouzije menu
[058] k programovani poc¢tu hran impulst. Impulsy

mikrospinag atd.).

8 8 Digitalni vstup - po ¢éet puls G

Standard 1

Rozsah 1-100

Je-li [057]=1

Kladna nebo zaporna hrana impulsu na analogovém
vstupu ze snimace otacek da signal k zastaveni napéti
pro brzdu.

Je-li [057]=2

PFi plizivé rychlosti bude pocet impulsu ignorovan, do
doby uskuteénéni rozbéhu nebo dobéhu s pliZzivou
rychlosti.

7.20

Volba sady parametrl je dulezitd funkce, ktera je
potfebna v mnoha provoznich situacich. Napf. chceme-
li vyuzit jeden a tyZ softstartér pro zapnuti a rozbéhy
raznych motord nebo kdyZz pracujeme s proménnou
zatézi. Prikladem muaze byt rozbéh a dobéh pasovych
dopravnik{ s riznou mérnou hmotnosti produktu.

Je mozno fidit ¢tyfi sady parametrd bud z klavesnice,
z externich fidicich vstupll nebo pomoci sériového
rozhrani (option). Az 51 rdznych parametrd je mozno
nastavit pro kazdou sadu parametr(.

Volba parametr U

52

‘ Parametrova sada 4

‘ Parametrova sada 3

‘ Parametrova sada 2

002, 003, 004, 006,
012, 013, 014, 016,
020, 021, 022, 023,
025, 030, 031, 032,
034, 035, 036, 037,
039, 040, 041, 042,
044, 045, 055, 056,
058, 074, 075, 081,
083, 084, 085, 086,
091, 092, 093, (94, 095,
096, 097, 098, 099, 101,
102, 103, 104

001,
011,
017,
024,
033,
038,
043,
057,
082,

Spoleéné parametry pro vEechny sady

D07, 008, 046, 051, 052, 061, 071, 072,
088, 089, 105, 111, 112, 113, 114, 199,
206

Obr.55  Prehled parametru

Kdyz je ,Volba sady parametri® vmenu [061]
nastavena na 0 (externi volba), je mozZno ménit pouze
parametry v menu [006] (fidici méd) a [061] (volba sady
parametr(l). VSechny ostatni parametry neni dovoleno
meénit.

Zména parametrl je mozna pfi stojicim motoru nebo za
normalniho provozu pfi chodu s plnym napétim.

8 Volba parametrové sady

Standard 1
Rozsah 0,1,2,3,4
Volba parametrové sady pomoci
0 digitalnich vstuput na svorkach 16 a 17
(viz nize).
1,2,3,4 |Volba parametrové sady 1-4




16 |17 |18
L/* Ps2
PS1
Obr.56  Zapojeni externich fidicich vstupd

Sada parametr G PS1 (16-18) PS2 (17-18)
1 VYP VYP
2 ZAP VYP
3 VYP ZAP
4 ZAP ZAP

7.21

Ochrana motoru, p Fetizeni
(porucha F2)

V mnoha pfipadech je obvyklé vyuZivat kompletni
softstartér. Softstartér umoznuje vyuzit bud vstupni
signal z teploméru PTC v motoru, vnitfni tepelny model
motoru pro tepelnou ochranu a nebo oba spole¢né ve
stejném c&ase. Nepatrné pretizeni po dlouhou dobu
nebo nékolik cyklh pretizeni s kratkym trvanim bude
detekovano obé&ma metodami.

0l71]2 O Interni tepelna
o ochrana motoru
Standard 10
Rozsah oFF,2-40s
oFF Vnitfni tepelna ochrana motoru neni
(vypnuto) aktivovana
Volba teplotni charakteristiky podle
obr.56
=  Zkontrolujte, Ze menu [042] je
nastaveno na spravny proud motoru
(viz kap.7.16)
YES = Tepelna kapacita modelu motoru
(ano)) musi vykazat ochlazeni na 95% nez
bude vynulovani poruchy (reset)
akceptovano.
=  Pouzita tepelna kapacita je v menu
[073] v kap.7.21.
UPOZORNEN] !

V pFipadé pouziti ,bypassu* je t

feba zkontrolovat

spravné uspo fadani a zapojeni m éficich
transformator @ proudu (viz obr.44 a obr.45,

kap.7.12).
POZOR'!

Hodnota tepelné kapacity klesne naO v p

fipadé

ztraty napajeni Fidiciho panelu (svorky 01 a 02). To
znamena, Ze vnit fni tepelny model vychazi ze

,studeného“ motoru, coz ve skute
nastat. Také to by mohlo vést k p

¢nosti nem Gze
fehfati motoru.

01713 8 Tepelna kapacita motoru
Standard -
Rozsah 0-150%

0711 o PTC -termistorova
o ochrana motoru
nio
Standard no
Rozsah no, YES
no Vstup PTC neni aktivovan
(ne) P
Vstup PTC je aktivovan:
= Signal z PTC ¢idla pfipojte na
svorky 69 a 70, viz tab.12 a obr.30
YES = KdyZz je motor prehfaty, je
(ano)) signalizovana porucha F2. Tato
porucha mlZe byt vynulovana
(vyresetovana) az po ochlazeni
motoru.
UPOZORNENI !

Rozpojeni svorek vzdy vyhlasi poruchu F2.
Presvédcete se proto vzdy, zda je PTC zapojen
nebo zda jsou svorky zkratovany.

UPOZORNENI !
Vnitfni tepelnd ochrana motoru vzdy aktivuje
poruchu, i kdyZ je [071] na oFF.

Udaje o pouzité tepelné kapacité podle modelu motoru.
Jestlize se menu [072] nastavi na ,0FF“, ukaZe se na
panelu zvoleni hodnoty 10.
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Obr.57  Teplotni charakteristiky | xt
0l714 O Omezeni po €tu 0l715 O Zablokovani rotoru
O start G za hodinu O
o|F|F o|F|F
Standard oFF Standard oFF
Rozsah oFF, 1-99 / hod Rozsah oFF, 1,0-10,0 s
oFF Omezeni poétu startd za hodinu neni oFF Porucha pfi zablokovani rotoru neni
(vyp.) aktivovano (vyp.) aktivovana.
1-99 Prekroceni nastaveného poctu startli za Pii zablokovani rotoru je hlagena
hodinu zpusobi poruchu F11. 1-99 porucha F5. Tato funkce je aktivni
béhem rozbéhu a chodu motoru.
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7.22 Ochrana sit é

Nesymetrie nap éti sité

OO

110

Standard 10

Rozsah 2-25% Up

Nastavte mezni hodnotu v % jmenovitého napéti
motoru. Maximalni nesymetrie napéti mezi 3 fazemi na
vstupu se porovnava se zvolenou hodnotou. Je to
porucha kategorie 2.

0l8l2 o Zpozd éni poruchy
O pfi nesymetrii nap éti
o|F|F
Standard oFF
Rozsah oFF, 1-60 s
oFF Porucha nesymetrie napéti neni
(vyp.) aktivovana
1-60 Doba zpozdéni poruchy F8 pro
nesymetrii napéti.
0l8|3 8 Prepéti

1|5

Standard

115

Rozsah

100-150% Un

Nastavte mezni hodnotu v % jmenovitého napéti
motoru. Maximalni napéti 3-vstupnich fazi se

porovnava

se zvolenou hodnotou. Je to porucha

kategorie 2.

0l8l4 O Zpozd éni poruchy
O pFi pFepéti
o|F|F
Standard oFF
Rozsah oFF, 1-60 s
oFF Y. P p
(vyp.) Porucha pfepéti neni aktivovana
1-60 Doba zpozdéni poruchy F9 pro prepéti
01815 8 Podp é&ti
Standard 85
Rozsah 75 - 100%

Nastavte mezni hodnotu v % jmenovitého napéti
motoru. Minimalni napéti 3-vstupnich fazi se porovnava
se zvolenou hodnotou. Je to porucha kategorie 2.

ol8|6 o Zpozd éni poruchy
O pfi podp éti
o|F|F
Standard oFF
Rozsah oFF, 1-60 s
OFF Porucha podpéti neni aktivovana
(vyp.)
1-60 Doba zpozdéni poruchy F10 pro podpéti
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UPOZORNENI !
Poruchy, vznikajici p i monitorovani zat éze nejsou
aktivovany b éhem dob éhové rampy.

olglo] © Automatické nastaveni
O aktualni hodnoty vykonu
nio
Standard no
Rozsah no, YES
no Auto-nastaveni neni aktivovano
(ne)
YES Auto-nastaveni je aktivovano stlacenim
(ano)) tladitka ENTER.

olgl7] © Sled fazi
O
Standard -
Rozsah L123, L321
L123  pfimy sled fazi.
L321  obraceny sled fazi.
olsls O Porucha p fi zméné
o sledu fazi
oF|F
Standard oFF
Rozsah oFF, on
oFF Porucha pfi opaéném sledu fazi neni
(vyp.) aktivovana.

Pfi zméné sledu fazi je aktivovana

porucha:
= Nejdfive pfipojte zdroj napéjeciho
on napéti. Tento sled fazi bude uloZen
(zap.) do paméti jako spravny.

= Nastavte menu [088] na ,on“.

= Kazda odchylka od tohoto sledu fazi
spousti poruchu F16.

ololo] © Vykon na h Fidel
o motoru v %

Standard -

Rozsah 0 - 200%

Méfeny vykon na hfideli motoru v % jmenovitého
vykonu motoru.

UPOZORNEN] !
Skute €ny sled fazi se da zjistit pomoci menu [087].

7.23  Ochrana za fizeni (monitorovani
zatéze)

7.23.1 Ochrana za fizeni pfed MAX/MIN

v~

zatézi (poruchy F6 a F7)

Softstartér MSF obsahuje funkci sledovani zatizeni
zaloZenou na vykonu hfidele motoru, coz umozrfiuje
ochranu stroje a procesu. Je mozno zvolit jak mez MIN,
tak i mez MAX.

Ve spojeni s funkci vystrahy (viz kap.7.23.2) tak vytvari
vykonnou ochranu. Funkce ,auto-set* (automatické
nastaveni) je také zahrnuta do automatického zadavani
poruch meznich hodnot. Rovnéz doba zpoZzdéni pfi
rozbéhu miZe byt zvolena, aby se zabranilo zbyte¢nym
hlasenim poruch (viz obr.60).

UPOZORNENI !
Softstartér - motor musi b ézet s plnym nap étim, nez
se muiZe auto-set uplatnit.

Skuteény vykon motoru je pak zaregistrovan jako
1,00 x Pakruani v okamZiku aktivace funkce Auto-
nastaveni.

Nastavené mezni hodnoty pak jsou:

=  Mezni hodnota poruchy MAX vykonu [092]:
1,15 x PakTUALNI

=  Mezni hodnota vystrahy MAX vykonu [094]:
1,10 X PakTUALNI

=  Mezni hodnota vystrahy MIN vykonu [096]:
0,90 x PakTUALNI

=  Mezni hodnota poruchy MIN vykonu [098]:
0,85 X PakTUALNI

PFi UspéSném prubéhu automatického nastaveni se po
dobu 3 sek signalizuje sdéleni ,set". V pfipadé, Ze se
néco nepodafi, je signalizovano sdéleni ,no".




0(9(1 O Zpozd éni poruchy
O pfi startu
Standard 10s
Rozsah 1-250s

Po povelu Start nejsou béhem této doby vystraha ani
porucha vykonu aktivovany.

Mezni hodnota
MAX poruchy vykonu

oXe

115

Standard

115

Rozsah

5-200% Pn

Nastavte mezni hodnotu v % jmenovitého vykonu
motoru. Skute¢na hodnota vykonu v % jmenovité
hodnoty vykonu je zfejma z menu [090]. Jestlize vykon
na hfideli motoru prekro¢i zvolenou hodnotu, je po
uplynuti nastavené doby zpozdéni vyhlaSena porucha
F6. JestliZze je funkce ,auto-set* v menu [089]
aktivovana, ma prednost a ovliviiuje tuto mez také, i
kdyZ je menu [093] nastaveno na ,,0FF“. Je to porucha

7.23.2 Vystraha

Nékdy mize byt vhodné védét, zda se zatizeni méni
smérem k meznim hodnotdm zatéZe. Softstartér nabizi
moznost zadat jak maximalni, tak minimalni vystrahu
vychazejici z vykonu na hfideli motoru. Jestlize zatéz
prekro¢i jednu z téchto mezi, vzniknou podminky pro
tzv. vystrahu.

Je tfeba poznamenat, Ze to nejsou bézné poruchy.
Nejsou uvedeny v seznamu poruch, neaktivuji zadny
reléovy vystup poruchy, nejsou signalizovany na displeji
a nezplsobuji zastaveni provozu. AvSak je mozna
aktivace relé K1 nebo K2, jestlize nastanou podminky
pro vystrahu. Pro zadani podminek vystrahy na jednom
z téchto relé zvolte hodnotu 3 v menu [051] nebo [052]
(viz. kap.7.17).

Zpozdéni pfi rozbéhu se muze zvolit v menu [091], aby
se zabranilo nezadoucim vystraham v dobé rozbéhu.
Uvédomte si prosim, Ze tato doba zpozdéni je také
k dispozici u poruch MAX a MIN zatéze.

UPOZORNEN; !
Stav vystrahy je vZzdy dostupny prost
sériového rozhrani.

fednictvim

0l9l4 O Me;m’ hodngta
O MAX vystrahy vykonu
Standard 110
Rozsah 5-200% Py

Nastavte mezni hodnotu v % jmenovitého vykonu
motoru. Skute¢na hodnota vykonu v % jmenovité
hodnoty vykonu je zfejma z menu [090]. Jestlize vykon
na hfideli motoru prekro¢i zvolenou hodnotu, je po
uplynuti nastavené doby zpozdéni hlaSena vystraha.
Jestlize je funkce ,auto-set* v menu [089] aktivovana,
ma prednost a ovliviiuje tuto mez také, i kdyz je menu
[095] nastaveno na ,,0FF“.

ol9ls 8 Zpozd éni MAX vystrahy

o|F|F

kategorie 1.
0l9(3 8 Zpozd éni MAX poruchy
oF|F
Standard oFF
Rozsah oFF,0,1-25,0s
oFF .
MAX porucha neni aktivovana
(vyp) P
01-250 Nastaveni zpozdéni hlaseni MAX

poruchy

Standard oFF
Rozsah oFF,0,1-250s
OFF MAX vystraha neni aktivovana
(vyp) '
0.1-25.0 Nastaveni zpozdéni hlaseni MAX
vystrahy.




0l9l6 o Mezni hodnota 0l9l9 o Zpozd éni MIN vystrahy
O MIN vystrahy vykonu O
9(0 o|F|F

Standard 90 Standard oFF
Rozsah 5-200% Py Rozsah oFF,0,1-250s
Nastavte mezni hodnotu v % jmenovitého vykonu oFF LA
motoru. Skute¢na hodnota vykonu v % jmenovité (vyp.) MIN porucha neni aktivovana.
hodr19ty yykonu je zfejma z menu [090]. Jestllge vykon Nastaveni zpoZdéni hlageni MIN
na hfideli motoru podkroéi zvolenou hodnotu, je po oruch
uplynuti nastavené doby zpozdéni vyhlaSena vystraha. 0,1-25,0 P Y.

Jestlize je funkce ,auto-set* v menu [089] aktivovana,
ma prednost a ovliviiuje tuto mez také, i kdyz je menu
[097] nastaveno na ,0FF“.

Zpozd éni MIN vystrahy

oXe)

o|F|F

Standard oFF
Rozsah oFF,0,1-250s
oFF . P
MIN vystraha neni aktivovana.
(vyp) W
Nastaveni zpozdéni hlaSeni MIN
) vystrahy.
0.1-250 MIN vystraha neni aktivovana béhem
rampy dobé&hu motoru
ololg] © Mezni hodnota
O poruchy MIN vykonu
Standard 85
Rozsah 5-200% Py

Nastavte mezni hodnotu v % jmenovitého vykonu
motoru. Skute¢na hodnota vykonu v % jmenovité
hodnoty vykonu je zfejma z menu [090]. Jestlize vykon
na hfideli motoru podkroéi zvolenou hodnotu, je po
uplynuti nastavené doby zpozdéni vyhlaSena porucha
F7. JestliZze je funkce ,auto-set* v menu [089]
aktivovana, ma prednost a ovliviuje tuto mez také, i
kdyz je menu [099] nastaveno na ,,0FF".
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MIN porucha neni aktivovana béhem
rampy dobéhu motoru
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7.24  Sumarni poruchy

7.24.1

=  Vypadek vice fazi

Vypadek fazi, porucha F1

Vypadek kratS$i nez 100ms je zanedban, neuvaZzuje
se. Jestlize doba trvani vypadku je mezi 100ms a
2s, provoz je doCasné zastaven a probéhne
softstart, pokud se vypadek ukonéi pfed ¢asem 2
sek. Jestlize vypadek trva déle nez 2 sek, vyhlasi
se porucha F1 kategorie 2.

= Vypadek jedné faze

Béhem rozhéhu je prabéh stejny jako pfi
vicefazovém vypadku, jak je uvedeno nize. Pro
béh pfi plném napéti je mozZno vybrat vhodny
prabéh.

1l0/(1 O Chod p fi vypadku
O jedné faze
nio
Standard no
Rozsah no, YES
no Softstartér vypina, kdyz je zjistén
vypadek jedné faze. HlaSeni poruchy F1
(ne)
probéhne po 2s (kategorie 2).
Softstartér pokracuje v chodu po ztraté
jedné faze:
=  Porucha F1 nabéhne po 2s.
YES = Kdyz se chybégjici faze znovu
(ano)) objevi, porucha se automaticky
vynuluje.
=  Pfi chodu na 2 faze dojde k povelu
vypnuti  (pfimy stop s volnym
dobéhem motoru).
7.24.2 Provoz s p fekro éenim doby
proudového omezeni, porucha F4
Pfi provoznim mo6du ,Rozbé&hova rampa
s proudovou mezi* [020] ,Proudové omezeni

rozbéhového proudu” [021] je aktivovana porucha, kdyz
je prekroéena nastavena doba rozbéhové rampy.
Jestlize porucha nabéhne, je mozZno vybrat vhodny
pribéh.

2] ©  Chod pfi prekro &eni doby
O proudového omezeni

60

Standard no
Rozsah no, YES
no Je-li pfekro€ena doba proudového
(ne) omezeni, softstartér vypina. Hlaseni
poruchy F4 (kategorie 2).
Softstartér pokracuje v provozu, i kdyz
byla pfekro¢ena doba plGsobeni
proudového omezeni:
=  Porucha F4 nabéhne.
YES * Proud uZ neni regulovdn a
(ano)) softstartér béZi po proudové rampé
s dobou 6 sek na pIné napéti.
=  Vynulujte poruchu bud tlagitkem
ENTER/RESET nebo povelem
k zastaveni STOP
7.25 Tipovani - JOG

Pliziva rychlost s tipovanim je mozna pouze pomoci
tlagitek ,JOG*, kdyZ je tlagitkové fizeni nastaveno. PFi
dalkovém ovladani a pfi komunikaci pfes sériové
rozhrani jsou tato tla¢itka mimo ¢innost béhem chodu
softstartéru. Plizivou rychlost je nutno aktivovat ve
smeéru vpred i vzad pomoci menu [103] a [104].

UPOZORNENI !
Aktivace funkce tipovani (JOG) ma prioritu p

fed

o Tipovani vp fed
o p p

o|F|F

Standard oFF
Rozsah oFF, on
OFF Tipovani (JOG) vpred neaktivovano
(vyp.)
on . .
Tipovani (JOG) vpfed aktivovano
(zap) | Tipovani (JOG) vp
O . s s
1104 5 Tipovani vzad

o|F|F

Standard oFF
Rozsah oFF, on
OFF Tipovani (JOG) vzad neaktivovano
(vyp.)
on . L . . .
Tipovani (JOG) vzad aktivovano
(zap.) p (JOG)




03-F108

Obr.59  Tlacitka pro tipovani

7.26

Casto je tfeba mit kdispozici za provozu konkrétni
menu, napf. efektivni hodnotu proudu nebo spotfebu
energie. Funkce automatického zobrazovani menu
dava moznost vybrat jakékoliv menu z jejich celkové
sestavy.

Zvolené menu se zobrazi na displeji vZdy, jestlize se po
dobu 60 sek nebude manipulovat s klavesnici. Hlaseni
poruch (F1 - F16) maiji prioritu pfed menu [105] (jako
maji i pfede vSemi ostatnimi menu).

Automatické zobrazovani menu

1(0

5 o Automatické zobrazovani
o menu

o|F|F

Standard oFF
Rozsah oFF, 1 -999
Stlaéenim tlacitek ,+" resp. ,-*je mozZno
1-999 . .
listovat v systému menu.
7.27  Option - komunikace,

parametry

Je nutno zadat nasledujici parametry:

=  Adresa jednotky

=  Prenosova rychlost

= Parita

=  Chovani pfi pferuSeném spojeni.

= Nastaveni komunikaénich parametrd musi byt

provedeno v modu mistniho ,Ovladani klavesnice",
viz kap.7.2.

o Sériova komunikace -
o adresa

61

Standard 1

Rozsah 1-247

Timto parametrem se vybira adresa jednotky.

7] © Sériova komunikace -
pfenosova rychlost

9.6

Standard 9.6

Rozsah 2.4,4.8, 9.6, 19.2, 38.4 kBaud

Timto parametrem se voli pfenosova rychlost sérové
komunikace.

o Sériova komunikace -
O parita

Standard 1

Rozsah 0,1
0 Zadna parita
1 Suda parita

Porucha p feruSeni sériové komunikace

Jestlize Fidici méd ,Rizeni sériové komunikace® zjisti,
Ze kontakt neni navazan nebo je preruSen, softstartér
posoudi pferuSeni kontaktu po 15 sek. M(ze potom
postupovat tfemi riznymi zpGsoby.

1. Pokrac¢ovat bez jakéhokoliv zasahu.
2. Zastavit a po 15 sek vyhlasit poruchu.
3. Pokracovat a vyhlasit poruchu po 15 sek.

Jestlize nabé&hne porucha, je automaticky vynulovan
(resetovan) po opétném navazani komunikace. Je také
mozné vynulovat poruchu z klavesnice softstartéru.




11114 O Sériova komunikace -
o preruseni

Standard 1

Rozsah oFF, 1,2
OFF Zadna porucha neni vyhlasena a provoz
pokraduje.
1 VyhlaSeni poruchy a provoz se zastavi.
2 VyhlaSeni poruchy a provoz pokraduje.

7.28 RESET na vyrobni nastaveni

Volba RESETu parametr na vyrobni nastaveni:

= VSechny parametry ve vSech sadach parametrd
budou mit hodnotu vyrobniho nastaveni.

=  Menu [001] se zobrazi na displeji.

= Upozorhujeme, Ze seznam poruch, spotfeba
energie a doba provozu se nenastavi na hodnotu
vyrobniho nastaveni.

11919 8 RESET na vyrobni nastaveni

nio
Standard no
Rozsah no, YES
no Bez RESETu
Vynulovani (RESET) vSech funkci na
YES vyrobni nastaveni véetné vSech ¢tyf sad

parametr(.

UPOZORNENI !

Vynulovani na vyrobni nastaveni neni dovoleno za
provozu.

7.29  Sledovani provoznich dat

VSeobecn &
Softstartér obsahuje mnoho standardnich méficich
funkci, které vylu€uji potfebu dalSich méficich

prevodnik( a meéficich pfistroju.

Mérené hodnoty

=  Efektivni hodnota proudu A [201]
=  Sitové napéti - fazové Y [202]
= Vystupni vykon kw [203]
= Uginik - cos ¢ [204]
=  Spotieba el. energie MWh [205]
= Vynulovani spotfeby el. energie [206]
=  Moment motoru Nm [207]
=  Provozni ¢as hod [208]
=  Proud ve fazi L1 A [211]
= Proud ve fazi L2 A [212]
=  Proud ve fazi L3 A [213]
= Sdruzené napéti sité L1-L2 Y, [214]
= SdruZené napéti sité L1-L3 \% [214]
= SdruZené napéti sité L2-L3 Y, [214]

Sledovani m érenych hodnot

Po nastaveni dat motoru a rozsifujicich funkci, je
mozZno nastavit menu [008] na ,oFF" a pak automaticky
prejit na menu [201] az [216]. Zde je moZzno méfené
hodnoty vyvolat a tak se vyhnout pracnému prolistovani
celého menu od [011] aZ po [199].

7.30 Zablokovani klavesnice

Klavesnici je mozno zablokovat, aby se zabranilo
nepovolanym osobam vovladani nebo zméné
parametr( softstartéru.

Klavesnici zablokujete souasnym stiskem tlacitek
JNEXT »“a ,ENTER O po dobu minimélné 2 sek.

Po zablokovani se objevi na displeji sdéleni ,-Loc"
(zamceno).

Pro odblokovani opét sou¢asné stisknéte stejna tlacitka
NEXT »“a ,ENTER [O' po dobu min. 2 sek.

Po odblokovani se objevi na displeji sdéleni ,unlo”
(odeméeno).

Pfi zablokované klavesnici je také moZzno sledovat a
odecitat vSechny parametry, ale neni mozné nastavit
parametry anebo ovladat softstartér z klavesnice.
Sdéleni ,-Loc* se objevi taktéZz v pfipadé snahy o
zménu nastaveni  parametri nebo  ovladani
zablokovaného softstartéru.

Stav blokovani klavesnice je mozno zjistit v menu
[221] - informace o stavu uzam €eni klavesnice.

7.31  Seznam poruch

Seznam poruch vznikd automaticky, ukazuje
poslednich 15 poruch (F1-F16). Tento seznam poruch
je uziteCny pfi hledani poruch softstartéru a jeho
fidicich obvodu.

Stisknéte tlacitko ,NEXT-“ nebo ,PREV*“ abyste
mohli vyvolat seznam poruch v menu [901-915].

Menu [007] musi byt nastaveno na ,on".



8 OCHRANY A PORUCHY

Softstartér je vybaven systémem ochran pro motor,
pohanény stroj i pro samotny softstartér. Pouzivaji se ftfi
kategorie poruch:

= Kategorie 1

Porucha, kterd zastavuje motor a vyZzaduje samostatné
vynulovani (reset) pfed novym rozbéhem.

= Kategorie 2

Porucha, ktera zastavuje motor a umoZzriuje novy povel
k rozbéhu bez samostatného vynulovani.

= Kategorie 3

Porucha, pfi které motor pokracuje v chodu.

VSechna hlaSeni poruch kromé vystrah aktivuji vystup
relé K3; cervené znazornéné ¢islo koédu poruchy s
blikajicim svétlem se objevi na displeji a také na
seznamu poruch. Pokud je porucha aktivni, je displej
blokovan pouze pro jeho indikaci.

Vystup relé K3 maze byt pouzit v fidicim obvodu pro
potfebny zasah po vzniku poruchy.

Jestlize je aktivovano vice poruch, pouze posledni z
nich se objevi na displeji.

8.1 Popis poruch

8.1.1 Porucha s dob éhem a samostatnym
vynulovanim (resetem)

PFi poruSe kategorie 1 se provoz prerusi. Samostatné
vynulovani (kvitovani) je tfeba pfed novym povelem pro
rozbéh. Vynulovani je mozné z klavesnice stlatenim
tlacitka ,ENTER/RESET“ nezavisle na zvoleném
zpusobu fizeni. Vynulovani je také mozné ve zvoleném
zpusobu fizeni (modu) (napf. prostfednictvim sériového
rozhrani).

Vynulovani je mozné aZz tehdy, kdyz zmizi pficina
poruchy.

PFi vynulovani se vystup relé K3 deaktivuje, indikace
poruchy na displeji zmizi a opét se znazorni plvodni
menu.

Po vynulovani je systém pfipraveny na novy povel ke
startu.

8.1.2 Porucha s dob éhem a novym

povelem k rozb éhu

Také pfi poruSe kategorie 2 se provoz prerusi. Opétny
start mGze probéhnout. Reléovy vystup K3 se soucasné
deaktivuje, hlaSeni poruchy na displeji zmizi a opét se
znazorni plvodni menu.

Je také mozno vynulovat alarm stejnym zpusobem jako
porucha kategorie 1 (viz kap. 8.1.1), pokud neni
pozadovan obnoveny rozbéh v daném okamziku.
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8.1.3 Porucha s pokra €ujicim chodem

PFi poruse kategorie 3 bude provoz pokracovat. Jsou

razné moznosti pro vynulovani (viz poznamky k

jednotlivym porucham v kap. 8.2).

=  Automatické vynulovani, kdyz pfi¢ina poruchy
zmizi.

=  Automatické vynulovani pfi povelu pro zastaveni
(dobéh).

=  Ru¢éni vynulovani za provozu.

PFi vynulovani se relé poruchy K3 deaktivuje, hlaSeni
poruchy na displeji zmizi a opét se znazorni puvodni
menu.



8.2 Prehled poruch
Indikace
na Popis poruchy Kategorie poruchy Poznamka
displeji
Vypadek jedné faze pfi provozu se
S jmenovitym napétim v pfipadé menu [101]
Kat.3. PTOYOZ s automatickym +Provoz pfi vypadku faze* = ANO. Jestlize se
vynulovanim. . a . .
. 3 faze znovu objevi, probéhne automatické
F1 Vypadek faze na vynulovani.
vstupu - — -
Vicenasobny nebo jednoduchy vypadek faze
. V. pfi provozu bez dosazeného jmenovitého
Kat. 2. Dobéh s vynulovanim pfi startu. plného napéti nebo kdyz menu [101] ,Provoz
pfi vypadku faze“ = ne.
Jestlize menu [071] ,Vstupni signal PTC
Ochrana motoru motoru“ = ANO, nechat vychladit motor.
F2 Fetizeni ! Kat. 1. Dobéh s ruénim vynulovanim. | Jestlize menu [071] ,Vstupni signal PTC
P ) motoru“ = ne, je nutné vnitfni vychlazeni
podle tepelného modelu.
F3 Prehraty softstartér. | Kat. 1. Dobéh s ruénim vynulovanim. Jestlize neni sof}svtarter V}/chlazen,
vynulovani nemudze probéhnout.
Jestlize menu [102] ,Provoz pfi
» prekro€eni doby proudového omezeni“ | Rozbéh s proudovym omezenim neni
Jme'nowtavrychlovs.t = ne. dokon&en.
neni dosazena pfi | kat. 2. Dob&h s vynulovanim pfi startu.
F4 zadaném proudovém — — — - — -
omezeni a zadané | Jestlize menu [102] ,, Provoz pfi Kdyz je doba rozbéhu piekroCena s rampou
dobé rozb&hu. piekro¢eni doby proudového omezeni* | 6 sek pro dosazeni jmenovitého napéti, bez
= ANO. regulace proudu. Porucha se vynuluje bud
Kat. 3. Dobéh s ruénim vynulovanim. | ruéné nebo pomoci povelu pro dobéh.
F5 Zablokovany rotor. Kat. 1. Dobéh s ruénim vynulovanim. | Ochrana motoru a nebo stroje.
Podkro¢eni mezni
F6 hodnoty MAX Kat. 1. Dobéh s ruénim vynulovanim. | Ochrana stroje.
vykonu.
Prekro¢eni mezni . - - .
F7 hodnoty MIN vykonu. Kat. 1. Dobéh s ruénim vynulovanim. | Ochrana stroje.
F8 Nesymetrie napéti. Kat. 2. Dobéh s vynulovanim pfi startu. | Ochrana motoru.
F9 Prepéti. Kat. 2. Dobéh s vynulovanim pfi startu. | Ochrana motoru.
F10 Podpéti. Kat. 2. Dobéh s vynulovanim pfi startu. | Ochrana motoru.
F11 Pocgt rogbehuv za Kat. 2 . Dobéh s vynulovanim pfi Ochrana motoru.
hodinu prekrocen. startu.
PFi vyhlaSeni povelu k dobéhu, ktery je
vyhodnocen jako ,Pfimy stop®, bude
F12 Zkratovany tyristor. | Kat. 3. Provoz s ruénim vynulovanim. softvsta}rter V)fnulovan. Powtetg poru"se 1
mozné provést pouze ,Pfimy start”. Jeden
nebo vice tyristorl je pravdépodobné
poskozen.
F13 Otevreny tyristor. Kat. 1. Dobéh s ruénim vynulovanim. Jegen nebo vice tyristord je pravdépodobné
poskozen.
Néktera svorka v
F14 napajeni motoru je Kat. 1. Dobéh s ruénim vynulovanim. | Motor neni spravné zapojen.
rozpojena.
V pfipadé menu [114] ,Sériova PreruSeni sériové komunikace zpusobi
komunikace pferuSena“ = 1. zastaveni provozu.
L . Kat. 2. Dobéh s vynulovanim pfi startu. | Ovladani z klavesnice i v pfipadé potreby.
F15 Sériova komunikace —— —
perusena. V pfipadé menu [114] ,Sériova o ' o
komunikace pferusena“ = 2. PreruSeni sériové komunikace nezpusobi
Kat.3. Dobéh s automatickym zastaveni provozu.
vynulovanim
F16 Nespravny sled fazi. | Kat. 1. Dobéh s ruénim vynulovanim. | Nespravny sled fazi pfi napajeni ze sité.
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9 PORUCHY A JEJICH ODSTRA NOVANI

Zjist éni Indikace na displeji MoZzna p Fiéina Opat Feni
Displej nesviti | Zadna Chybi Fidici napéti Zapnout fidici napéti
F1 Vadna pojistka. Vymeénit pojistku.

Motor nebézi.

Vypadek faze na vstupu

Chybi napéti sité.

Zapnout napéti sité (pfivod).

Chybné zapojeni termistoru

Zkontrolovat vstup PTC, pokud je pouZit.

E2 PTC.
OVCT,"?na, motoru, Nespravny tdaj zadaného | Pokud je pouZita vnitini ochrana, pfipadné
pretizen jmenovitého proudu motoru | pouzit jinou tfidu (menu [072]).
(menu [042]). Nechat vychladit motor a systém vynulovat.
Okolni teplota pfilis vysoka. | Zkontrolovat vétrani skriné.
F3 = Doba provozu = Zkontrolovat velikost skFiné.

Prehraty softstartér

softstartéru prekrocena.

*=  Pfipadna porucha
ventilatoru.

= Vydistit chladici Zebra.

= V pfipadé nedostate¢né funkce ventilatoru
obratit se na mistniho prodejce MSF.

F4

Jmenovita rychlost neni
dosaZena pfi zadaném
proudovém omezeni a
dobé rozbéhu

Parametry proudového
omezeni zfejmeé nejsou
pfizplsobeny dané zatézi a
motoru.

Prodlouzit dobu rozbéhu a/nebo Groven
proudového omezeni.

F5
Zablokovany rotor

Néco je ve stroji zapficené
nebo je pfipadné vadné
loZisko.

= Zkontrolovat loZiska motoru a stroje.

= Pfipadné prodlouzit dobu vybaveni
poruchy (menu [075]).

F6
Prekroceni mezni
hodnoty MAX vykonu

Pretizeni

= Zkontrolovat stroj

=  Prodlouzit dobu vybaveni poruchy (menu
[093]).

F7
Podkroc¢eni mezni
hodnoty MIN vykonu

Podkroceni zatizeni

= Zkontrolovat stroj.

=  Prodlouzit dobu vybaveni poruchy (menu
[099]).

F8 Nesymetrie napajeciho - -

. - " Zkontrolovat napajeci napéti
Nesymetrie napéti napeti
F10 Podpéti v napajeci siti Zkontrolovat napéajeci napéti
Podpéti P P paject nap
F11 =  Pockat a provést novy rozbéh

Prekroceni poctu
rozbéh(l za hodinu

Prekroceni poctu rozbéh(
podle menu [074].

= ZvySit pocet rozbéhl za hod. v menu
[074].

F13
Otevreny tyristor

Pravdépodobné je
poskozeny tyristor

Vynulovat a znovu rozbéhnout.
V pfipadé, Ze se stejna zavada opét projevi,
obratit se na servisniho technika MSF.

Jestlize porucha neni zjisténa, vynulovat ji a
proveéfit seznam poruch

F14 Rozpojené svorky motoru, = Jestlize nabéhne porucha F12, je
Rozpojeny obvod preruseny kabel nebo vinuti pravdépodobné zkratovan tyristor.
motoru motoru = Provést opétny rozb&h. Jestlize se opét
projevi porucha F14, obratit se na
mistniho prodejce MSF
Vynulovat a zkusit obnovit spojeni.
Zkontrolovat:
=  kontakty, kabely a vlastni jednotku.
F15 =  systémovou adresu (menu [111])

Sériova komunikace
prerusena

Preruseni sériové
komunikace

= pFenosovou rychlost (menu [112])

= paritu (menu [113]).

Jestlize porucha neni zjiSténa, v pfipadé
nutnosti fidit motor prostfednictvim klavesnice

(menu [006] nastavit na ,1"). Viz také pfirucka
sériové komunikace.
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F16
Zména sledu fazi

Nespravny sled fazi
sitového napéti

Zamenit vstupni faze L2 a L3

Povel pro rozbéh neni
poradku (napf. rozbéh z
klavesnice, kdy je zvoleno
déalkové ovladani)

Zadat povel pro rozbéh ze spravného zdroje
fizeni (menu [006])

Odblokovat klavesnici sou¢asnym stlacenim

-Loc Klavesnice zablokovana tlacitek ,NEXT* a ,ENTER" (nejméné po dobu
2-3 sek.).

- Zvolit ,chod pfi vypadku jedné faze* v menu
FI\)/IF(étsotgtj):zh ale F1 Vypadek jedné faze [101], pokud se pfitom pozaduje zastaveni
vyhlagena Vypadek faze na vstupu chodu napajeni ze sité
porucha. Vadné pojistka Zkontrolovat pojistky

Fa = ProdlouZit dobu rozb&hu a/nebo droven
Jmenovita rychlost neni Parametry proudového proudového omezeni.
dosaZzena p‘ﬂ zadaném 0Tezﬂen| zreme n(i,‘]SC’)uw. = Zvolit ,,Chod pﬁ pFekrOéeni dOby
proudovém omezeni a prizpusobeny dané zatézi a zadaného proudového omezeni* v menu
dobé rozbéhu motoru [102], odkud se pfitom poZaduje zastaveni
chodu.
= Pokud je zadan povel pro dobéh, zafizeni
volné dobihd. Vynulovat a znovu
Pravdépodobné je rozbéhnout.
F12 poskozeny tyristor = Pokud je nutné rozb&hnout motor, nastavit
Zkratovany tyristor softstartér na ,Pfimé fizeni* (menu [024]).
Rozbéh v tomto médu je mozny.
Je pouzit stykac bypassu,
ale menu [032] ,Bypass*” Nastavit menu [032] na ,on*.
neni nastaveno na ,on".
Vynulovat a zkusit obnovit spojeni.
Zkontrolovat:
=  kontakty, kabely a viastni jednotku.
F15 =  systémovou adresu (menu [111])
Sériova komunikace SvériO\v/é komunikace je = pfenosovou rychlost (menu [112])
prerusena) prerusena = paritu (menu [113]).
Jestlize porucha neni zjiSténa, v pfipadé
nutnosti fidit motor prostfednictvim klavesnice
(menu [006] nastavit na ,1"). Viz také pfirucka
sériové komunikace.
Motor ma *= Vstupni jmenovitd data vloZit do menu
trhavy pohyb Jestlize i | .. [041-046]. Zvolit vhodnou zatéZovaci
nebo estlize je zvolen rezim charakteristiku v menu [025].
idelny +Rizeni momentu“ nebo . .. e x s ,
nepraviaeiny & = Zvolit spravny pocate¢ni a koncovy

chod

Pfi rozbéhu motor
dosahne plnou rychlost,
ale trha sebou nebo
vibruje

.Rizeni ¢erpadla“, je tfeba
vloZit do systému data
motoru

moment pfi rozbéhu v menu [016] a [017].

= Jestlize je wvybrdn rezim ,Bypass®,
zkontrolovat, zda jsou meéfici
transformatory proudu spravné zapojeny

Cas rozbéhu je prilis kratky

Prodlouzit ¢as rozbéhu

Napéti pro rozbéh
nespravné nastaveno

Sefidit napéti pro rozbéh

Motor je pfilis maly ve
vztahu k zatézi softstartéru

Pouzit mensi model softstartéru

Motor je pfilis velky ve
vztahu k zatézi softstartéru

Pouzit vétSi model softstartéru

Napéti pro rozbéh
nespravné nastaveno

= Znovu sefidit rozbéhovou rampu.
= Zvolit funkci proudového omezeni

Cas rozb&hu nebo
dobéhu je pfilis dlouhy,
~meékké" funkce
softstartéru neplsobi

Casy ramp nejsou spravné
nastaveny

Znovu sefidit dobu trvani rozbéhové/dobéhové
rampy

Motor je pfilis velky nebo
pfili§ maly ve vztahu k
Zatézi

Zménit velikost motoru
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Funkce
monitoru
nepracuje

Z&dné hlaseni poruchy
nebo vystrahy

= Je tfeba vloZit
jmenovita data motoru
pro tyto funkce

= Nespravné Grovné
poruch

= VloZit jmenovitd data motoru do menu
[041-046].

=  Sefidit trovné v menu [091-099].

= Jestlize je zvolen ,Bypass”, zkontrolovat,

zda jsou meéfici transformatory proudu
spravné zapojeny.

Nevysvétlitelné
poruchy

F5, F6, F7, F8, F9, F10

Zpozdéni poruchy je pfilis
kratké

Sefidit odpovidajici ¢asy zpozdéni poruch v
menu [075, 082, 084, 086, 093 a 099].

Systém se jevi

=  Svorka PTC by mohla

jako byt rozpojena = Pokud nen[ obvod PTC pguiit, musi byt
zablol:]ovany o = Motor maZe byt jesté jehf) vstupni svorky zkratovarjy: o
poruchou Ochrana motoru, pilis teply. ] I(Dnc;cnlsatvgﬁs;q) motor nevyhlasi signal OK
pretizen) = Je-li pouZita vnitfni I prehraty).
ochrana motoru, =  Pockat dokud je v €innosti vnitfni chlazeni.
chlazeni ve nitfnim = Po chvili zkusit vynulovat poruchu.
modelu trva uréity ¢as
=  Zkontrolovat, ze silové kabely jsou
»  Okolni teplota je pfilis zapojeny ve svorkach 073, 074, 071 a
F3 vysoka. 072.
Softstartér je prehraty »  Pipadna porucha |*  Softstartéry MSF-017 az MSF-145 by
ventilatoru. mély mit zkratované svorky 071 a 072.
= Zkontrolovat, zda se toc¢i ventilator(y).
Parametry Pokud je pouzito menu
nejsou [020'025(]1’ muJ;e byt z?/oleno Znovu zvolit jiny hlavni méd pred vybranim
akceptovany pouze jedno. Jinymi slovy, | =

pouze jeden hlavni méd je
mozny v uréitém ¢ase.

Jestlize menu [061] ,Sada
parametr(“ je nastaveno na
,0%, systém je v modu pro
dalkovy vybér parametra.
Ted neni mozné ménit
vétSinu parametru.

Nastavte menu [061] ,Sada parametrd” na
hodnotu mezi ,1“ a ,4" a potom je mozno
zmeénit néjaky parametr.

Béhem zrychleni, zbrzdéni,
plizivé rychlosti, pusobeni
DC brzdy a pfi fidicim modu
pro G¢inik neni mozné
zZmeénit parametry.

Parametry nastavit za klidu nebo pfi chodu s
plnym napétim.

Jestlize je pouzita pro fizeni
sériova komunikace, nenf
mozno zmeénit parametry z
klavesnice a naopak.

Ménit parametry z aktualniho zplsobu fizeni.

Néktera menu uvadéji
pouze skute¢né hodnoty a
ne parametry.

Skute¢né hodnoty neni mozno zménit. V tab.
13, kap. 6.3 jsou menu skute¢nych hodnot
oznacena ,-, ve sloupci pro vyrobni nastaveni.

-Loc

Klavesnice je zablokovana.

Klavesnici odblokovat sou¢asnym stlacenim
tlagitek ,NEXT“ a ,ENTER" po dobu min. 2-3
sek.
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10 UDRZBA

Softstartér vSeobecné neni naro¢ny na Gdrzbu. Nékolik
véci by vSak mélo byt pravidelné kontrolovano.
Obzvlast pfi nasazeni v praSném prostfedi by meél byt
pristroj pravidelné ¢istén.

POZOR'!

Nedotykejte se zadnych ¢€asti uvnit F softstartéru,
pokud neni vypnuto Fidici nap éti nebo nap éti
motoru.

Pravidelna udrzba

= Kontrolovat, zda nejsou dily softstartéru poSkozeny
vibracemi (uvolnéné Srouby nebo spoje).

= Kontrolovat vnéjSi spoje, pfivody a fidici signaly.
Dotahovat Srouby svorek a pfipojnic, pokud je
tfeba.

= Kontrolovat, zda neni prach na fidicich panelech,
tyristorech a chladicich zZebrech. V pfipadé potfeby
vycistit stlacéenym vzduchem. Pfitom se nesmi
poskodit fidici panely a tyristory.

= Kontrolovat projevy pfehfati (zména barvy na
fidicich panelech, oxidace pajenych mist atd.).

=  Kontrolovat dodrzeni pfipustného rozsahu teploty.

= Kontrolovat, zda chladici ventilator umozZzriuje volny
prutok vzduchu.

= Cistit vn&jsi vzduchové filtry, pokud je tfeba.

V pfipadé provozni poruchy nebo kdyZz neni mozno

odstranit poruchu za pomoci tabulky hledani zavad v

kap.9, obratte se prosim na servisni firmu Emotron *)

*) Adresa véetné kontaktu servisni firmy je uvedena na
konci tohoto navodu.

11 DOPLNKY - OPTION

K dispozici jsou v ramci opce nasledujici zafizeni.
Prosim obratte se na svého mistniho prodejce se
Zadosti o podrobnéjsi informace.

111

Pro sériovou komunikaci je k dispozici Modbus RTU
(RS232/RS485).

Sériova komunikace

Obr.60  RS232/485
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11.2

K dispozici jsou rizné systémy sbérnic:
=  Profibus-DP

= Device NET

= LonWorks

= FIPIO

= |Interbus-S

Kazdy systém ma svoji vlastni kartu. Kazda karta se
dodava s instruktaznim manualem, ktery obsahuje
vSechny podrobnosti pro nastaveni karet a protokolu
pro programovani.

Systémy Field-bus

Obr.61 Profibus-DP



11.3 Externi ovladaci panel - ECP

Tento ECP (Extern Control Panel) je uréen k montazi
na dvere rozvadéce, pfipadné na jiné misto.

V pripadé, kdy je softstartér jiz objednan s externim ovl.
panelem, neni jiz na samotném softstartéru umistén
dalSi ovladaci panel.

Maximalni pfipustna vzdalenost mezi softstartérem a
vnéjsi fidici jednotkou je 3 m.
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Obr.62 Priklad instalace ECP

69

11.4  Souprava kabel G pro externi

proudove transformatory

Tato souprava se pouziva pfi pouziti funkce ,Bypass*,
aby bylo mozno i stimto bypassem pIné vyuzivat
ochranné a kontrolni funkce softstartéru.

Méfici transformatory proudu se vyjmou ze softstartéru
a umisti se az za bypassovy styka¢. Pomoci téchto
option-kabel(l se pak propoji se softstartérem.

Viz obr.43, obr.44 a obr.45.

03-F120

Obr.63  Souprava kabeld pro pripojeni méricich

transformatord



12 TECHNICKE UDAJE

Typ pro si t' 3x200-525V AC MSF 017 MSF 030 MSF 045 MSF 060
Jmenovity proud 17 A 30A 45 A 60 A
Doporuéeny vykon motoru pro 400 V 7,5 KW 15 kW 22 kW 30 kw
Doporucéeny vykon motoru pro 500 V 11 kW 18,5 kW 30 kw 37 kW
Obj. ¢islo: ovladaci napéti 100-240V 01-1301-01 01-1302-01 01-1303-01 01-1304-01
Obj. ¢&islo: ovladaci napéti 380-500V 01-1301-02 01-1302-02 01-1303-02 01-1304-02
Typ pro si t' 3x690V AC MSF 017 MSF 030 MSF 045 MSF 060
Jmenovity proud 17 A 30A 45 A 60 A
Doporuéeny vykon motoru pro 690 V 15 kW 22 kW 37 kw 45 kw
Obj. ¢islo: ovladaci napéti 100-240V 01-1321-01 01-1322-01 01-1323-01 01-1324-01
Obj. ¢islo: ovladaci napéti 380-500V 01-1321-02 01-1322-02 01-1323-02 01-1324-02
Elektricka data

Doporucené pojistky v [A] 1) 25/32/50 32/50/80 50/80/125 63/100/160
Rychlé pojistky, pokud jsou pozadovany 80 A 125 A 160 A 200 A
Ztratovy vykon pfi jmenovitém zatizeni 50 W 90w 140 W 180w
Pfikon fidici desky 25 VA

Mechanické data

Rozméry: v x § x h [mm] 320x126%260

Montazni poloha vertikalni vertikalni nebo horizontalni
Hmotnost (kg) 6,9

Pfipojeni (Cu sbhérnice / Sroub) 15x4 | M6 15%4 [ M8

Chladici systém pfirozeny ventilator

Spole €na elektricka data

Pocet plné fizenych fazi 3

Tolerance ovladaciho napéti

standardné 1x200-240V AC +10%

Tolerance sitového napéti

motor: 200-525V +10%, 690V +5% / -10%

Doporucené jisténi Fidici desky max. 10A
Frekvence 50/60 Hz
Tolerance frekvence +10%

Reléové kontakty

3 x 8A, 250V AC

Spole éna ostatni data

Kryti IP20
Teplota okoli
pfi provozu 0-40<C
pFi 80% Iy max. 50 T
pfi skladovani -25 az +70C

Relativni vihkost vzduchu

95% bez oroseni

Max. nadmorska vyska

do 1000m bez redukce vykonu

Normy, p fedpisy

Obecné
EMC - Emise
EMC - Imunita

EN 292, EN 60204-1, IEC 947-4-2, UL508
EN 50081-2, (EN 50081-1 pfi pouZiti Bypassu)
EN 50082-2

1) Doporucéené vykonové pojistky plati pro rampovy start / p Fimy start / t ézky rozb éh
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Typ pro si t' 3x200-525V AC MSF 075 MSF 085 MSF 110 MSF 145 MSF 170
Jmenovity proud 75 A 85 A 110 A 145 A 170 A
Doporucéeny vykon motoru pro 400 V 37 kW 45 kW 55 kW 75 kW 90 kw
Doporuéeny vykon motoru pro 500 V 45 kw 55 kW 75 kW 90 kW 110 kw
Obj. ¢&islo: ovladaci napéti 100-240V 01-1305-01 01-1306-01 01-1307-01 01-1308-01 01-1309-01
Obj. ¢islo: ovladaci napéti 380-500V 01-1305-02 01-1306-02 01-1307-02 01-1308-02 01-1309-02
Typ pro si t 3x690V AC MSF 075 MSF 085 MSF 110 MSF 145 MSF 170
Jmenovity proud 75 A 85 A 110 A 145 A 170 A
Doporucéeny vykon motoru pro 690 V 55 kW 75 kW 90 kW 132 kW 160 kW
Obj. ¢islo: ovladaci napéti 100-240V 01-1325-01 01-1326-01 01-1327-01 01-1328-01 01-1329-01
Obj. ¢&islo: ovladaci napéti 380-500V 01-1325-02 01-1326-02 01-1327-02 01-1328-02 01-1329-02
Elektricka data

Doporucéené pojistky v [A] 1)| 80/100/200 100/125/250 | 125/180/315 | 160/200/400 | 200/200/400
Rychlé pojistky, pokud jsou pozadovany 250 A 315A 350 A 450 A 700 A
Ztratovy vykon pfi jmenovitém zatizeni 230 W 260 W 330 W 440 W 510 W
PfFikon fidici desky

Mechanicka data

Rozméry: v x § x h [mm] 320x126%260 400x176%260 500x260x%260
Montézni poloha vertikalni nebo horizontalni

Hmotnost (kg) 6,9 12 20
PFipojeni (Cu sbérnice / Sroub) 15x4 | M8 20x4 /| M10 30x4 / M10
Chladici systém ventilator

Spole €éna elektricka data

Pocet pIné fizenych fazi 3

Tolerance napajeciho napéti pro fidici
desku

standardné 1x200-240V AC +10%

Tolerance sitového napéti pro motor

motor: 200-525V +10%, 690V +5% / -10%

Doporucené jisténi fidici desky max. 10A
Frekvence 50/60 Hz
Tolerance frekvence +10%

Reléové kontakty

3 x 8A, 250V AC

Spole €na ostatni data

Kryti IP20
Teplota okoli
pfi provozu 0-40C
pFi 80% Iy max. 50 T
pfi skladovani -25 az +70TC

Relativni vihkost vzduchu

95% bez oroseni

Max. nadmorska vyska

do 1000m bez redukce vykonu

Normy, p fedpisy

Obecné
EMC - Emise
EMC - Imunita

EN 292, EN 60204-1, IEC 947-4-2, UL508
EN 50081-2, (EN 50081-1 pfi pouziti Bypassu)
EN 50082-2

2) Doporucené vykonoveé pojistky plati pro rampovy start / p Fimy start / t ézky rozb éh
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Typ pro si t' 3x200-525V AC MSF 210 MSF 250 MSF 310 MSF 370 MSF 450
Jmenovity proud 210 A 250 A 310 A 370 A 450 A
Doporucéeny vykon motoru pro 400 V 110 kw 132 kW 160 kw 200 kW 250 kW
Doporuéeny vykon motoru pro 500 V 132 kW 160 kw 200 kw 250 kW 315 kW
Obj. ¢&islo: ovladaci napéti 100-240V 01-1310-01 01-1311-01 01-1332-01 01-1313-01 01-1314-01
Obj. ¢islo: ovladaci napéti 380-500V 01-1310-02 01-1311-02 01-1332-02 01-1313-02 01-1314-02
Typ pro si t 3x690V AC MSF 210 MSF 250 MSF 310 MSF 370 MSF 450
Jmenovity proud 210 A 250 A 310 A 370 A 450 A
Doporucéeny vykon motoru pro 690 V 200 kW 250 kW 315 kw 355 kW 400 kW
Obj. ¢islo: ovladaci napéti 100-240V 01-1330-01 01-1331-01 01-1332-01 01-1333-01 01-1334-01
Obj. ¢&islo: ovladaci napéti 380-500V 01-1330-02 01-1331-02 01-1332-02 01-1333-02 01-1334-02
Elektricka data

Doporucéené pojistky v [A] 1) | 250/315/400 | 250/315/500 | 315/400/630 | 400/500/800 500/630/1k
Rychlé pojistky, pokud jsou pozadovany 700 A 700 A 800 A 1000 A 1250 A
Ztratovy vykon pfi jmenovitém zatizeni 630 W 750 W 930 W 1100 W 1400 W
PfFikon fidici desky 35 VA

Mechanicka data

Rozméry: v x § x h [mm] 500%260%260 532x547%x278

Montézni poloha vertikalni nebo horizontalni

Hmotnost (kg) 20 46

Pfipojeni (Cu sbérnice / Sroub) 30x4 / M10 40%x8 / M12

Chladici systém ventilator

Spole €éna elektricka data

Pocet pIné fizenych fazi 3

Tolerance napajeciho napéti pro fidici
desku

standardné 1x200-240V AC +10%

Tolerance sitového napéti pro motor

motor: 200-525V +10%, 690V +5% / -10%

Doporucené jisténi fidici desky max. 10A
Frekvence 50/60 Hz
Tolerance frekvence +10%

Reléové kontakty

3 x 8A, 250V AC

Spole €na ostatni data

Kryti IP20
Teplota okoli
pfi provozu 0-40C
pFi 80% Iy max. 50 T
pfi skladovani -25 az +70TC

Relativni vihkost vzduchu

95% bez oroseni

Max. nadmorska vyska

do 1000m bez redukce vykonu

Normy, p fedpisy

Obecné
EMC - Emise
EMC - Imunita

EN 292, EN 60204-1, IEC 947-4-2, UL508
EN 50081-2, (EN 50081-1 pfi pouziti Bypassu)

EN 50082-2

3) Doporucené vykonoveé pojistky plati pro rampovy start / p Fimy start / t ézky rozb éh
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Typ pro si t' 3x200-525V AC MSF 570 MSF 710 MSF 835 MSF 1000 MSF 1400
Jmenovity proud 570 A 710 A 835 A 1000 A 1400 A
Doporucéeny vykon motoru pro 400 V 315 kW 400 kW 450 kW 560 kW 800 kW
Doporuéeny vykon motoru pro 500 V 400 kW 500 kW 600 kW 660 KW 1000 kW
Obj. ¢&islo: ovladaci napéti 100-240V 01-1315-01 01-1316-01 01-1317-01 01-1318-01 01-1319-01
Obj. ¢islo: ovladaci napéti 380-500V 01-1315-02 01-1316-02 01-1317-02 01-1318-02 01-1319-02
Typ pro si t 3x690V AC MSF 570 MSF 710 MSF 835 MSF 1000 MSF 1400
Jmenovity proud 570 A 710 A 835 A 1000 A 1400 A
Doporucéeny vykon motoru pro 690 V 560 kW 710 KW 800 kW 1000 kW 1400 kW
Obj. ¢islo: ovladaci napéti 100-240V 01-1335-01 01-1336-01 01-1337-01 01-1338-01 01-1339-01
Obj. ¢&islo: ovladaci napéti 380-500V 01-1335-02 01-1336-02 01-1337-02 01-1338-02 01-1339-02
Elektricka data
Doporucéené pojistky v [A] 1)| 630/800/1k 800/1k/1k 1k/1k/1,2k 1k/1,2k/1,4k | 1,4k/1,8k/1,8k
Rychlé pojistky, pokud jsou pozadovany 1250 A 1800 A 2500 A 3200 A 4000 A
Ztratovy vykon pfi jmenovitém zatizeni 1700 W 2100 W 2500 W 3000 W 4200 W
PfFikon fidici desky 35 VA
Mechanicka data
Rozméry: v x § x h [mm] 687x640%302 900x875x345
Montézni poloha vertikalni nebo horizontalni
Hmotnost [kg] 80 175
Pfipojeni (Cu sbérnice / Sroub) 40x10/ M12 75x10/ M12
Chladici systém ventilator
Spole €éna elektricka data
Pocet pIné fizenych fazi 3
gglsirfnce napajeciho napéti pro fidici standardné 1x200-240V AC +10%
Tolerance sitového napéti pro motor motor: 200-525V +10%, 690V +5% / -10%
Doporucené jisténi fidici desky max. 10A
Frekvence 50/60 Hz
Tolerance frekvence +10%
Reléové kontakty 3 x 8A, 250V AC
Spole €na ostatni data
Kryti 1P20 IPOO
Teplota okoli

pfi provozu 0-40C

pFi 80% Iy max. 50 T

pfi skladovani -25 az +70TC

Relativni vihkost vzduchu

95% bez oroseni

Max. nadmorska vyska

do 1000m bez redukce vykonu

Normy, p fedpisy

Obecné
EMC - Emise
EMC - Imunita

EN 292, EN 60204-1, IEC 947-4-2, UL508
EN 50081-2, (EN 50081-1 pfi pouziti Bypassu)
EN 50082-2

4) Doporucéené vykonové pojistky plati pro rampovy start / p Fimy start / t ézky rozb éh
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13  SETUP KARTA NASTAVENiI PARAMETR U MSF

Provoz: Jméno technika:
Pohon: Datum:
Typ MSF: Verze software:
S Roan | P Vot e | pom
001 |[Startovaci napéti - rampa 1 25-90% U 1-4 30
002 |Cas rozb&hu - rampa 1 1-60s 1-4 10
003 Napéti pfi dobéhu - rampa 1 100 - 40% U 1-4 100
004 Cas dobéhu - rampa 1 oFF,2-120s 1-4 oFF
005 |Proud motoru 0.0-9999 A - -
006 Volba zpusobu fizeni 1,2, 3 1-4 2
007 |Volba rozSifeného menu oFF, on - oFF
008 RozSitujici a zobrazovaci funkce oFF, on - oFF
011 |[Startovaci napéti - rampa 2 30-90% U 1-4 90
012 Cas rozbéhu - rampa 2 oFF,1-60s 1-4 oFF
013 Napéti pfi dobé&hu - rampa 2 100 - 40% U 1-4 40
014 |Cas dob&hu - rampa 2 OFF,2-120s 1-4 oFF
016  |Poc¢ateéni moment pfi rozbéhu 0-250% Tn 1-4 10
017 Koneény moment pfi rozbéhu 50 - 250% Tn 1-4 150
018 Koneé&ny moment pfi dobéhu 0-100% Tn 1-4 0
020 Napétova rampa s proudovym omezenim | oFF, 150 - 500% In | 1 - 4 oFF
021 Proudové omezeni pfi rozbéhu oFF, 150 -500% In| 1-4 oFF
022 Funkce fizeni ¢erpadla oFF, on 1-4 oFF
023  |Externi fizeni analogovym vstupem oFF, 1,2 1-4 oFF
024  |Pfimy start - DOL oFF, on 1-4 oFF
025 Start / Stop s momentovym fizenim oFF, 1,2 1-4 oFF
030 Momentovy impuls - ¢as oFF,0,1-20s 1-4 oFF
031 |Momentovy impuls - proudové omezeni 300 - 700% In 1-4 300
032 Bypass oFF, on 1-4 oFF
033 Regulace uciniku - Power Faktor Control oFF, on 1-4 oFF
034 Brzdéni - ¢as oFF,1-120s 1-4 oFF
035 |Brzdéni - intenzita 100 - 500% 1-4 100
036 Brzdéni - metoda 1,2 1-4 1
037 Pliziva rychlost - moment 10 - 100 1-4 10
038  |Pliziva rychlost pfi rozbéhu - ¢as oFF,1-60s 1-4 oFF
039 Pliziva rychlost pfi dobéhu - ¢as oFF,1-60s 1-4 oFF
040 Pliziva rychlost - DC brzda oFF,1-60s 1-4 oFF
041 |IJmenovité napéti motoru 200 - 700V 1-4 400
042  |Imenovity proud motoru 25- 150% Insoftv | 4 _4
043  |Jmenovity vykon motoru 25- 150:€VPnsoft Vii-a
044  |Imenovité otacky motoru 500 - 3600 rpm 1-4
045  |U¢inik motoru - cos ¢ 0,50 - 1,00 1-4 0.86
046  |Imenovita frekvence motoru 50 /60 Hz 1-4 50
051 Relé K1 - volba funkce 1,2,3,(4),5 - 1
052 Relé K2 - volba funkce 1,2,3,4,5 - 2
054  |Analogovy vystup - offset oFF, 1,2 1-4 oFF
055  |Analogovy vystup - hodnota 1,2,3 1-4 1
056 |Analogovy vystup - zesileni 5-150% 1-4 100
057 Digitalni vstup - nastaveni oFF,1,2,3,4 1-4 oFF
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058  |Digitalni vstup - pocet pulsu 1-100
061 |Volba parametrové sady 0,1,23,4
071 PTC - termistorova ochrana motoru no, YES no
072 Interni tepelna ochrana motoru oFF,2-40s 10
073 |Tepelna kapacita motoru 0 - 150%
074  |Omezeni poctu startt / hod. OoFF,1-99/hod |1-4 oFF
075 Zablokovani rotoru oFF,1,0-10,0s |1-4 oFF
081 Nesymetrie napéti sité 2-25% U 1-4 10
082  |Zpozdéni poruchy pfi nesymetrii napéti oFF,1-60s 1-4 oFF
083  |Prepéti 100 - 150% U 1-4 115
084  |Zpozdéni poruchy pfi prepéti oFF,1-60s 1-4 oFF
085 |Podpéti 75 -100% U 1-4 85
086  |Zpozdéni poruchy pfi podpéti oFF,1-60s 1-4 oFF
087 |Sled fazi L123, L321 1-4
088 Porucha pfi zméné sledu fazi oFF, on 1-4 oFF
089 Automatické nastaveni aktualniho vykonu no, YES 1-4 no
090 |Vykon na hrideli v % 0,0-200,0%Pn |1-4
091  |Zpozdéni poruchy pfi startu 1-250s 1-4 10
092 Max. porucha - hodnota 5-200% Pn 1-4 115
093 Zpozdéni max. poruchy oFF,0,1-250s | 1-4 oFF
094  |Max. vystraha - hodnota 5-200% Pn 1-4 110
095 Zpozdéni max. vystrahy oFF,0,1-250s |1-4 oFF
096 Min. porucha - hodnota 5-200% Pn 1-4 90
097 Zpozdéni min. poruchy oFF,0,1-250s | 1-4 oFF
098 Min. vystraha - hodnota 5-200% Pn 1-4 85
099 [Zpozdéni min. vystrahy oFF,0,1-250s |1-4 oFF
101  |Provoz pfi vypadku 1 faze no, YES 1-4 no
102 |Chod pfi prekro¢eni doby proud. omezeni no, YES 1-4 no
103 |Tipovani vpfed oFF, on 1-4 oFF
104 |Tipovani vzad oFF, on 1-4 oFF
105 Automatické zobrazeni menu oFF, 1 -999 oFF
111  |Sérioveé rozhrani - adresa 1-247 1
112 Sériové rozhrani - pfenosova rychlost 2,4 - 38,4 kBaud 9.6
113  |Sériové rozhrani - parita 0,1 0
114 Sériové rozhrani - pferuseni oFF, 1,2 1
199 RESET na vyrobni nastaveni no, YES no
201 Efektivni hodnota proudu 0,0 -999 A
202  |Napéti sité - fazové 0-720V
203  |Vystupni vykon -9999 - 9999 kW
204  |Uginik cos ¢ 0,00 - 1,00
205 |Spotfeba el. energie 0,000 - 2000 MWh
206  |Vynulovani spotfeby el. energie no, YES no
207  |Moment na hfideli motoru -9999 - 9999 Nm
208 Provozni ¢as hod
211 |Proud ve fazi L1 0,0-9999 A
212 Proud ve fazi L2 0,0 -9999 A
213  |Proud ve fazi L3 0,0-9999 A
214  |Sdruzené napéti sité L1-L2 0-720V
215 |Sdruzené napéti sité L1-L3 0-720V
216  |Sdruzené napéti sité L2-L3 0-720V
221 Uzamcdeni klavesnice - info no, YES no
901 |Zobrazeni posledni poruchy F1-F16

902-915 |Vypis poruch v ¢asovém poradi F1-F16
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