Elpro Drive

uzivatelska prirucka
k softstartérim

Emotron MSF 2.0



EMOTRON AB 01-4135-01-r2 2/106 MSF 2.0



BEZPECNOSTNi POKYNY

Bezpecnost

Softstartér ma byt instalovdn vrozvadécéi nebo
v elektrické rozvodné

=  PfFistroj musi byt montovan Skolenym personalem.

= Pfed udrzbou tohoto zafizeni musi byt odpojeny
vSechny napdjeci zdroje.

= Vzdy se pouZivaji standardni pojistky napf. typu
gL, gG pro ochranu vedeni a proti zkratu. Aby byly
tyristory chranény proti zkratovym prouddm, je
mozné pouzit velmi rychlé polovodi¢ové pojistky.
Zaruka plati i v pfipadé, Ze nejsou pouzity velmi
rychlé polovodi¢ové pojistky.

Personal obsluhy a tdrzby

1. Pred instalaci a uvedenim zafizeni do provozu si
prectéte cely Navod k pouziti.

2. Béhem vSech praci (provoz, udrzba, opravy, atd.)
dodrzujte postupy pro vypnuti, jakoz i ostatni
provozni pokyny pro pohanény stroj nebo systém,
popsané v tomto navodu. Viz odstavec Vyjimecné
Stavy.

3. Provozovatel musi zabranit tomu, aby pfi jakékoliv
pracovni cinnosti nebyla naruSena bezpecnost
pristroje.

4. Provozovatel musi zajistit, aby na zafizeni nemohla
pracovat neautorizovana osoba.

5. Provozovatel musi bezprostfedné hlasit uzivateli
jakékoliv zmény na pfistroji, které by snizily jeho
bezpecnost.

6. Uzivatel musi podniknout veSkera méfeni nezbytna
pro provoz softstartéru vco nejidealnégjSich
podminkach.

Montaz nahradnich dilt
Obzvlast zdlraziiujeme, Ze jakékoliv nahradni dily a
prislusenstvi, které nebyly dodany vyrobcem, nebyly u
néj testovany ani schvaleny.

Instalace a nebo pouziti takovych dili muize mit
negativni vliv na poZadované charakteristiky zafizeni.
Vyrobce neodpovida za Skody vzniklé v dusledku
pouziti neoriginalnich nahradnich dili a pfislusenstvi.

Vyjimeéné stavy

Pristroj lze kdykoliv vypnout hlavnim vypinaéem
zapojenym pred softstartérem (musi dojit k odpojeni jak
napéti na motoru tak i ovliadaciho napéti).

Demontaz a likvidace

Téleso softstartéru je vyrobeno z recyklovatelnych
materidll jako hlinik, Zelezo a plasty. PFi recyklaci
téchto materiald musi byt spinény zakonné predpisy.

Softstartér obsahuje mnoho komponentl vyzadujicich
zvlastni zachazeni, jako napf. tyristory. Desky plosnych
spoju obsahuji malé mnoZstvi cinu a olova. Pfi recyklaci
téchto materiald musi byt spinény zakonné predpisy.

Obecné vystrahy:

VYSTRAHA!

Pfed rozbéhem motoru se ujistéte, ze byla
provedena veskera bezpecénostni opatreni vedouci
ke snizeni rizika Grazu.

VYSTRAHA!
Nikdy neprovozujte softstartér s otevienym krytem.

VYSTRAHA!
Pred pfipojenim napajeciho napéti se ujistéte, ze
byla provedena vesSkera bezpecénostni opatreni.
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1 VSEOBECNE INFORMACE

1.1 Pouziti této prirucky

Tato uzivatelska pfiru¢ka popisuje instalaci, nastaveni a
provoz softstartéru MSF 2.0. Pfed instalaci a uvedenim
do provozu si tuto pfiru¢ku pozorné prostuduijte.

1.2 Vestavéné bezpecnostni systémy
Pristroj je vybaven nasledujicimi ochrannymi funkcemi
a monitory:

= tepelna ochrana

= nesymetrie napéti

=  podpéti nebo prepéti

= zména sledu fazi

= vypadek faze

=  pretizeni motoru, tepelna ochrana a PTC

= monitor hlidani pfetizeni/odleheni stroje nebo
procesu, porucha MIN a MAX.

= omezeni poctu startd/hod.

Softstartér je opatfen svorkou pro pfipojeni ochranného
uzemnéni L (PE).

Veskeré softstartéry MSF2.0 jsou standardné dodavany
v kryti 1P20. Vyjimku tvofi pouze vykonova fada
MSF1000 a MSF1400, které jsou dodavany pouze ve
verzi pro montaz do rozvadéce s krytim 1P0O.

1.3 Bezpecnostni opatieni

Tato uzivatelska pfirucka je soucasti pfistroje a musi
byt:

=  kdykoliv k dispozici odbornému personalu

=  pred instalaci pfistroje pozorné prectena

= dbéano na odkazy upozoriujici na mozna
nebezpedi a informace v nich obsazené

Ukony popsané v tomto navodu jsou formulovany tak,
aby jim porozumély osoby s elektrotechnickym
vzdélanim. Témto osobam musi byt k dispozici
odpovidajici néafadi, méfici a zkuSebni pfistroje.
Personal musi byt vySkolen zptsobem, odpovidajicim
bezpe€nym pracovnim metodam. Musi byt zaru€eno
dodrzeni bezpecnostnich opatfeni pro elektricka
zafizeni dle norem CSN 33 2000 (DIN VDE 0100, resp.
IEC 64). Provozovatel musi dodrzet mistni provozni
predpisy i s tim spojené naklady ve vztahu k :

= bezpecnosti personalu

= likvidaci vyrobku

= ochrané Zivotniho prostfedi

1.4 Poznamky v této pfirucce

POZNAMKA:
Tyto informace Vam pomohou predejit pripadnym
problémuam.

UPOZORNENI:
Opomenuti téchto instrukci miize vést ke Spatné
funkci nebo poSkozeni softstartéru.

VYSTRAHA:
Opomenuti téchto instrukci mize vést k vaznym
uraztum obsluhy nebo ke zni¢eni softstartéru.

UPOZORNENI!

Bezpecénostni opatifeni musi byt trvale dodrZzovana.
V pFipadé nejistoty nebo dotazii se obracejte na
mistniho prodejce.
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Dulezité!!!

VeSkeré Vase dotazy a pfipadné objednavky tykajici se
nahradnich dild by mély obsahovat pfesny typ
softstartéru a jeho sériové Cislo. Maximalné tak
urychlite vyfizeni Vaseho pozadavku.

1.5 Typové oznac€eni MSF 2.0

Nasledujici obrazek ukazuje ptiklad typového oznaceni
softstartéru. Z tohoto typového oznaceni lze presné
ur€it specifikaci softstartéru. Toto oznaceni bude
vyzadovano pfi Vasich dotazech tykajicich se montaze
a instalace. Typové oznaceni naleznete na Stitku, ktery
je umistén na pfednim panelu softstartéru.

MSF  -017 525 2 C \% N
1 2 3 4 5 6

Obr.1  Typové oznaceni

Poz. Nazev Popis
1 Typ softstartéru vzdy MSF2.0
2 Proud motoru 017-1400 A
3 Napajeci napéti 525V nebo 690V
o - 2 =100-240V
4 Ovladaci napéti
5 = 380-500V
| ; C = standard
5 Ovladaci panel .
H = externi

- = bez spec. lakovani

6 Lakované desky 3
V = spec lakované desky

N = neni

S = RS232/485 (option)
D = DeviceNet (option)
P = Profibuss (option)

7 Komunikace

Tab.1  Typové oznacéeni - kli¢

MSF 2.0



1.6 Normy

Tento pfistroj odpovida nasledujicim normam:

= CSNEN 60947-4-2 (354101)
PolovodiCové regulatory a spoustéce stfidavych
motor(

= (SN EN 60204-1 (33 2200)
Pracovni stroje

= CSN EN 50081-1, CSN EN 50081-2 (33 3433)
EMC - vyzafovani

= CSNEN 61000-6-2 (33 3432)
EMC - odolnost pro pramyslové prostredi

= GOST

= UL508

1.7 Vystupni kontrola dle CSN EN 60204

Pred expedici byl pfistroj podroben nasledujicim
zkouSkam:
= Kontrola systému ochranného zemnéni

a) vizualni kontrola

b) kontrola fadného upevnéni ochranného

vodice
= |zolace
= Napéti
=  Funkce

1.8 Transport a baleni

Softstartér je dodavan v kartbnovém obalu nebo

preklizkové krabici, tyto obaly Ize recyklovat. PFistroje

jsou pred odeslanim peclivé prezkouSeny a zabaleny,

presto nelze poskozeni béhem transportu vylougit.

Kontrola pfi prevzeti dodavky:

= Zkontrolujte Uplnost dodavky podle dodaciho listu,
typové Cislo atd. podle typového Stitku.

Je obal poSkozen?

= PrezkouSejte dodavku s ohledem na pfipadné
poskozeni pfistroje (vizualni kontrola).

Pfi poskozeni pfristroje

Pokud bylo zboZi pfi transportu poskozeno:

=  Spojte se ihned s dopravcem nebo dodavatelem.

= Uschovejte obal (k pfipadnému prezkouseni
odesilatelem nebo pro vraceni pfistroje).

Zabaleni pristroje pro odeslani zpét

= Zabalte pfistroj tak, aby byl dostate¢né chranén
proti narazu.

UloZeni v meziskladu

= Po dodani nebo po demontazi mlze byt pfistroj
uskladnén pouze v suchych mistnostech.

1.9 Vybaleni pristroje MSF-310 a vétSich
modelt

MSF 2.0 je upevnén na preklizkové krabici nebo na

prepravni podlozce pomoci Sroubu a vybaluje se takto:

1. Otevrete jistici pliSky na dné krabice (ohnout dold).
Poté sejméte krabici - horni a bo¢ni stény jsou z
jednoho kusu.

2. Uvolnéte tfi Srouby na pfednim krytu softstartéru.

3. Celni kryt pozvednéte asi o 20 mm tak, aby se dal
sejmout.
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4. Odstrante oba upevnovaci Srouby na spodni strané
softstartéru.

5. Softstartér zvednéte o 10mm a poté posurite asi o
20mm vzad, takto sundate softstartér z montaznich
hakd. Haky jsou pod nosnou deskou a daji se
odstranit teprve kdyz je pfistroj vytazen.

6. Oba Srouby montaznich hakd uvolnéte a haky
odstrarite.

7. Haky se pouziji pfi montazi softstartéru jako horni
uchyceni.

Obr.2  Vybaleni MSF-310 a vét§ich modeld

1.10 Vysvétlivky

1.10.1 Zkratky
V této priru€ce jsou pouzity nasledujici zkratky.

Tab.2  vysvétlivky

Zkratka Popis

FLC plny zatézovaci proud (full-load-current)

DOL pfimy start (direkt-on-line)

1.10.2 Definice
Tab.3 Definice

Popis Jedn.
Insoft Jmen. proud MSF A
Phsoft Jmen. vykon MSF kw, HP
Nhsoft Jmen. otacky MSF rpm
Th Jmen. moment motoru Nm, Ibft
Un Jmen. napéti motoru \%
In Jmen. proud motoru A
Pn Jmen. vykon motoru kw, HP
Promal Normalni zatizeni %, KW

MSF 2.0




2 Poris

Tato kapitola popisuje a srovnava rizné metody
spousténi synchronnich motor(l. Je zde také vysvétlena
funkénost softstartéru s momentovym fizenim, jeho
vyhody a omezeni, ve srovnani s ostatnimi metodami
spousténi.

Kapitola 2.1 stru¢né popisuje spousténi asynchronnich
motor(. Poté jsou popsany a srovnany rzné metody
spousténi zaloZzené na principu redukce napéti. V této
kapitole je také zminka o softstartéru s Fizenim
momentu. V kapitole 2.3 jsou popsany dalSi metody
spousténi zaloZené na jinych principech. Kapitola 2.4
obsahuje kratkou analyzu vyhod pouziti softstartéru
v aplikacich.

2.1 VSeobecné

V nésledujicich dvou kapitolach je uvazovan motor
s kotvou nakratko. Na rozdil od vinuté kotvy je kotva
nakratko sloZena z pfimych vodi¢u, které jsou spojeny
na obou koncich.

Pokud pfipojime takovyto motor pfimo k napajecimu
napéti, bude jim pfi rozb&hu prochazet proud ca. 5 az
8-krat vySSi nez jeho jmenovity a jeho rozbéhovy
moment bude asi 0,5 az 1,5-krat vySSi nez jmenovity
moment. Nasledujici obrazek ukazuje typickou
spoustéci charakteristiku takového motoru. Osa X
znazorfiuje rychlost, osa Y znazorfiuje moment resp.
proud, pferuSovana ¢ara znazorriuje jmenovité hodnoty.

Moment

T/T, 25 4

05 1

0 T 1 /Ny
0 0.5 1

Obr.3  Typickda momentova charakteristika pro prfimy

start (DOL)
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Proud

Obr.4  Typicka proudova charakteristika pro DOL
Pfimy start neni pro mnoho pramyslovych aplikaci pfili$
vhodny, protoZze v takovém pfipadé je nutno napajeci
sit dimenzovat pro zbyte¢né vysoky rozbéhovy proud.
Mimo to vétSina aplikaci nedosahne vysokého
zabérového momentu. Misto toho je zde velké riziko
mechanického opotfebeni nebo poskozeni z ddvodu
zvySenych mechanickych raza pfi startu.

Moment pfi rozbéhu je uréen rozdilem mezi momentem
motoru a zatéZovacim momentem. Nasledujici obrazek
ukazuje nékteré typické momentové charakteristiky pro
aplikace s konstantni rychlosti. K tomuto obrazku je pro
srovnani pfidana momentova charakteristika motoru.

/Ty 25 - Moment

1.5 1

0.5 -

0 T 1 n/n
0 0.5 1

Obr.5 Typicka zatéZovaci charakteristika

Mezi typické aplikace s konstantnim zatizenim patfi
vytahy, jefaby a dopravniky. Linearni zatéZovaci
charakteristika je typickd pro lestiCky nebo brusky.
Kvadratickou zavislost mezi rychlosti a momentem lze
nalézt u Eerpadel nebo ventilatord.

MSF 2.0



U nékterych aplikaci, jako napf. dopravniky nebo $neky
mlze byt potfeba zesileni momentu pfi rozbéhu.
Nicméné pro mnoho aplikaci posta¢i mnohem nizsi
zabérny moment nez byva vyvinut motorem pfi pfimém
startu (DOL).

Castym zpGsobem jak snizit zab&rovy moment a proud
byva sniZzeni napéti motoru pfi startu. Nasledujici
obrazek ukazuje jek se méni moment motoru a aktualni
charakteristika s ohledem na redukci napéti.

Moment
T/Th 25 -

1.5 -

U

1 -
\-/-\12{““
0.5 4

--_—_-—-"'_-.—-_-‘-\\l' |3< L |2

0 T 1 NNy,
0 0.5 1

1/

0 T 1 n-""lnll
0 0.5 1

Obr.6  Redukce napéti pfi startu

Hlavnim pravidlem zde je to, Ze moment je v kazdém
pracovnim bodé zhruba pfimo umérny kvadratu proudu.
To znamena, ze proud motoru bude prostfednictvim
redukce napéti zhruba dvakrat niz§i a moment dodany
motorem bude snizen zhruba &tyfikrat.

T~
ILV =1/2 IDOL — T|_V = 1/4 TDOL
ILV =1/3 IDOL — T|_V =1/9 TDOL

LV = snizené napéti
DOL = pfimy start
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Tato souvislost je zakladem pro kazdou metodu
spousténi motoru, ktera je zaloZzena na redukci napéti.
Z toho je patrné, ze snizeni rozb&hového proudu je
zavislé na pomeéru mezi momentovou charakteristikou
motoru a zatéze. Pfi kombinaci, kdy je pro aplikaci
s velmi nizkym z&b&rovym momentem pouzit motor
s velmi vysokym zabé&rovym momentem, muzZe byt
rozbéhovy proud vyznamné redukovan prostfednictvim
snizeného napéti pfi rozbéhu. AvSak u aplikaci
s vysokym zabé&rovym momentem muze dojit k pfipadu,
kdy zabérovy proud nepujde redukovat vlbec, coz je
zavislé na pouzitém motoru.

2.2 Redukce napéti pfi rozbéhu

Tato kapitola popisuje rlizné metody rozbéhu, zalozené
na vySe popsané redukci napéti. Jako prfiklad je pouzito
aplikace cerpadla a jeho kvadratické momentové
charakteristiky.

Nejjednodussim piikladem redukce napéti pfi rozb&hu
je tzv. rozbéh hvézda-trojuhelnik (Y/D). Vinuti motoru je
nejprve zapojeno do hvézdy; a pfiblizné pfi 75%
jmenovitych otacek dojde ke spojeni do trojuhelniku.
Aby bylo mozZné provést takovy rozbéh, je nutné mit na
svorkovnici motoru vyvedena vSechna tfi vinuti. Navic
motor musi byt konstruovan pro vy$si napéti umoznujici
jeho zapojeni do trojuhelniku. Nasledujici obrazek
znazorfiuje momentovou a proudovou charakteristiku
vyplyvajici z vySe uvedeného.

/T, 25 - Moment

2 -

1.5 4

0.5

|___r|II 8 - Proud

Obr.7  Rozbéh hvézda-trojihelnik
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Nevyhodou rozbéhu Y/D je, Ze jej nelze pfizplsobit
specialnim aplikacim. Napéti pfi Y-zapojeni i napéti D-
zapojeni jsou pfesné definovana napajeci soustavou a
vlastnosti rozbé&hu jsou zavislé na charakteristice
motoru pfi DOL. Rozbéh Y/D nelze v nékterych
aplikacich pouzit z divodu pfili§ nizkého momentu
motoru pfi Y-zapojeni. Naproti tomu u aplikaci s malym
zabérovym momentem neni mozné docilit dalSich dspor
rozbéhového proudu i pfesto, Ze motor ma k dispozici
velkou momentovou rezervu. Navic nahlé momentové
razy, nejprve pfi rozbéhu a nasledné pfi prepnuti Y/D,
mohou vést k mechanickému opotfebeni motoru/stroje
a vysoké proudy béhem pFechodu Y/D zbyte¢né
prehfivaji motor.

LepSich vlastnosti Ize dosahnout pomoci rozbé&hu
s napétovou rampou, coz vétSina jednoduchych
softstartérd  umozfuje. Napéti je zde linearné
zvySovano od pocate¢ni hodnoty az do plného napéti
sité pomoci metody fizeni fazového uhlu. Nasledujici
obrdzek znazorfiuje momentovou a proudovou
charakteristiku vyplyvajici z vySe uvedeného.

Obr.8  Soft start - napétova rampa

T/'Th 25 4 Moment

|‘I,.r|r1 g - Proud

0 T 1 n/ny,
0 0.5 1

Je ziejmé, Ze ve srovnani s rozbéhem Y/D je rozbéh

pomoci napétové rampy mnohem hladsi, s niZzSim
rozbéhovym proudem.

EMOTRON AB 01-4135-01-r2

Softstartér je velmi ¢asto vyuZivan z divodu omezeni
rozbéhového proudu na pozadovanou uroven. Na Obr.9
je zobrazen pfipad, kdy proudové omezeni je
nastaveno na 3xIn.

/T, 25 - Moment

Vin g - Proud

D T ] n"';nh
0 0.5 1
Obr.9  Soft start - napétova rampa s proudovym
omezenim

Za pfipomenuti stoji, ze moznost snizeni zabérového
proudu je zavisld na souvztaznosti mezi momentovou
charakteristikou motoru a zatéze. Zobrazku ¢€.9 je
patrné, ze moment motoru se blizi momentu zatéze asi
u polovi¢nich otacek. Z toho plyne, Ze u jinych aplikaci
(napf. kdyz vztah mezi momentem a otackami je
linearni) bude zabérovy proud motoru vy$si nez 3xIn.

NejmodernégjSi softstartéry vyuzivaji metody pfimého
fizeni momentu, ktera zaruCuje témeéf konstantni
akceleraci béhem rozbéhu a pfi této metodé rozbéhu se
dosahuje velmi nizkych rozbéhovych proudi. Avsak i
tato metoda rozb&hu vyuziva redukce napéti a
kvadratickou zavislost mezi proudem a momentem,
které jsou popsany v Uvodu této kapitoly. To znamena,

momentu motoru a momentu zatéze.

MSF 2.0
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Obr.10 Soft start - momentové fizeni
Pro optimalni rozbéh motoru je dulezité spravné
nastaveni parametrd softstartéru jako jsou pocatecni a
kone¢ny moment pfi rozbéhu a doba rozbéhu.
Nastaveni parametri je podrobné popsano v kapitole
8.7.

2.3 Ostatni metody rozbéhu

Tato kapitola popisuje spousténi motorll s kotvou
krouzkovou na rozdil od pfedchozich kapitol, které byly
zaméfeny na zornény motorl s kotvou nakratko.
Krouzkovy motor obsahuje vinuty rotor; vzdy jeden
konec rotorového vinuti je pfes sbéraci krouzky
vyveden pro externi zapojeni. Tyto motory jsou
pfizplisobeny pro spousténi pomoci rotorovych
spoustécich odporniki, to znamena ZzZe pfi spojeni
rotorového vinuti nakratko jsou schopny vyvinout jen
velmi nizky moment pfi extrémné vysokém proudu. Pro
jejich rozbéh se k rotorovému vinuti pfipojuji externi
odporniky. Béhem rozbéhu se ohmicka hodnota
externiho odporu snizuje v nékolika stupnich a pfi
dokonceni rozbéhu se tyto odporniky obvykle vykracuji.
Nasledujici obrazek znazorfiuje momentovou a
proudovou charakteristiku krouzkového motoru pfi
rozbéhu pomoci externiho odporového spoustéce.

EMOTRON AB 01-4135-01-r2
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Obr.11 Rozbéh pomoci rotorovych odporniki

Z davodu velmi nizkého pocate€niho momentu
krouzkovych motorG neni mozné spojit rotorové vinuti
nakratko a odpornik nahradit softstartérem. Nicméné
vtomto pfipadé lze vzdy vyuzit frekvenéni ménice.
Nasledujici obrdzek zobrazuje momentovou a
proudovou charakteristiku krouzkového motoru pfi
zméne statorové frekvence.

MSF 2.0
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Obr.12 Pouziti frekvenéniho ménice - U/f regulace
Takovyto motor Ize spoustét pomoci zcela

jednoduchého frekvenéniho méni¢e vybaveného U/f
regulaci.

EMOTRON AB 01-4135-01-r2
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2.4 PouZziti softstartéru s momentovym
fizenim
Krozhodnuti zda je wvuibec vyuziti softstartéru
v konkrétni aplikaci opodstatnéné, je nutné alespon
pfiblizné znat pomé&r mezi momentovou charakteristikou
motoru a momentovou charakteristikou zatéze pfi
rozbéhu. Prospéch s pouziti softstartéru bude mit
aplikace pouze tehdy, kdyz Uroven momentu zatéze pfi
rozbéhu bude pod hranici spoustéci kapacity motoru,
coz je dobfe patrné z pfedchozich pfikladd. Nicméné i
zatéZe svysokym pocate€nim momentem mohou
profitovat s pouziti softstartéru. V takovych pfipadech
Ize vyuzit po¢atecniho zesileni momentu a poté rozbéh
dokoncit po rampé, kterd znacné redukuje rozbéhové
proudy.
Tohoto Ize maximalné vyuzit pfi pouZiti softstartéru
s momentovy Fizenim. Abychom doséahli optimélniho
vykonu pfi rozb&hu s momentovym Fizenim, je nutné
znat charakteristiku zatéze (linearni, kvadraticka nebo
konstantni, pfipadné nutnost pouziti zesileni momentu
pfi startu). Jen tak Ize spravné pouzit metodu fizeni
momentu (linearni nebo kvadratickou) a inicializovat
pfipadné zesileni momentu pokud to aplikace vyZaduje.
Popis charakteristik zatéze pro nékolik nejbéznéjsich
aplikaci a pokyny pro vhodnd nastaveni naleznete
v kapitole 6. Parametry pro optimalizaci momentového
fizeni jsou podrobné popsany v kapitole 8.7.
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3 MONTAZ

Pfed samotnou montazi softstartéru je doporuceno

peclivé naplanovat:

=  vhodné misto pro montaz softstartéru.

= zda misto pro montaz softstartéru je planovano
s ohledem na jeho hmotnost.

= zda nebude softstartér trvale vystaven chvénim
nebo otfesim. V opacném ptipadé je doporuceno
pouziti tlumiéua vibraci.

=  zkontrolujte okolni podminky sohledem na
chlazeni a kompatibilitu softstartéru vzhledem
k pouzitému motoru.

Ujistéte se, ze instalace bude provedena v souladu
s mistnimi  bezpenostnimi  pfedpisy a pfedpisy
vyzadovanymi dodavatelem energie a v souladu s DIN
VDE 0100.

Je nutné zajistit, aby personal nepfisel do styku se
Zivymi ¢astmi.

VYSTRAHA!
Softstartér se nesmi byt provozovan s otevienym
nebo demontovanym ¢elnim krytem.

3.1.1 Chlazeni

Tab.4 MSF-017 az MSF-250
Min. volny prostor (mm)

MSF model ¥

”alh*‘;re dole | zboku

017, 030, 045 100 100 0
060, 075, 085 100 100 0
110, 145 100 100 0
170, 210, 250 100 100 0

1*) Nahore: sténa-softstartér nebo softstartér-softstartér

Tab.5 MSF-310 az MSF-1400
Min. volny prostor (mm)
MSF model ”alh*‘;re dole | zboku
310, 370, 450 100 100 0
570, 710, 835 100 100 0
1000, 1400 100 100 100

3.1

PFi instalaci softstartéru je tfeba:

= zajistit dostate€né vétrani rozvadéce.

= dodrZet minimalni vzdalenosti, viz kap. 3.1.1.

= zajistit volné proudéni vzduchu odspoda nahoru.

Instalace softstartéru v rozvadeédci

UPOZORNENI!

Pri instalaci softstartéru se musi provérit, zda
nemuze dojit ke kontaktu se zivymi ¢astmi. Teplo
vzniklé pfi provozu musi byt odvedeno pomoci
chladicich zeber, aby se zabranilo poSkozeni
tyristora (volné proudéni vzduchu).

Modely softstartérd MSF017 az MSF835 se dodéavaji
v uzavieném provedeni s €elnim oteviranim, modely
MSF1000 a MSF1400 se dodavaji v otevieném
provedeni uréeném pro umisténi v rozvadéci.

EMOTRON AB 01-4135-01-r2

1*) Nahore: sténa-softstartér nebo softstartér-softstartér
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3.1.2 Montazni schéma
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o o Obr.14 Rozteée dér pro uchyceni MSF170 az MSF250
(instalace na DIN listu)
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Obr.13 Rozteée dér pro uchyceni MSF017 az MSF250
(pohled zezadu)

Tab.6 MSF-017 az MSF-250

Rozte¢ | Rozte¢ | Rozte¢ | Roztec ramér/ Utahovaci moment [Nm]

typ MSF wi hl E E péroub silové

[mm] [mm] [mm] [mm] iy PE vodi¢ | ovladaci vodice

vodice
017,030 78,5 265 5,5/M5 8 8 0,6
045, 060, 075, 085 78,5 265 55/M5 12 8 0,6
110, 145 128,5 345 55/M5 20 12 0,6
170, 210, 250 208,5 445 5,5/M5 20 12 0,6
310, 370, 450 460 450 44 39 8,5/ M8 50 12 0,6
570, 710, 835 550 600 45,5 39 8,5/ M8 50 12 0,6
1000, 1400 8,5/ M8 50 12 0,6

Upozornujeme, Ze dva dodavané montazni haky (viz kap.1.9 a obr.2) musi byt pouzity k montazi softstartéru jako vrchni
uchyceni (plati pouze pro MSF310 az MSF835).

EMOTRON AB 01-4135-01-r2 14/106 MSF 2.0
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Obr.16 Vzdalenosti sbérnic MSF310 az MSF835
L3 L]
Tab.7  Vzdalenosti sbérnic
MSF model hl wi w2 w3
[mm] | [mm] | [mm] | [mm]
" o 310 az 450 104 33 206 379
@ %
570 az 835 129 35 239,5 444
| O s i 4
© _lﬁ_ 1000, 1400 55 322,5 | 590,5
I P & 1 %

Obr.15 Roztece dér pro uchyceni MSF017 az MSF250
s nosnym drzakem namisto DIN liSty

EMOTRON AB 01-4135-01-r2 15/106 MSF 2.0
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Obr.17 Rozméry MSF1000 a MSF1400
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Obr.18 Dérovaci plan sbérnic MSF1000 a MSF1400
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4  PRIPOJENI

4.1 Pripojeni silovych a motorovych kabelt
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Obr.19 Pripojeni MSF017 az MSF085

Pfipojeni MSF017 az MSF085

1. Ochranny vodi¢, L (PE), sitovy pfivod, pfivod k motoru (vpravo a vlevo uvnitf skfiné)
. Ochranny vodi¢, L (PE), fidici napéti

. Svorky pro Fidici napéti 01, 02

. Pripojeni k siti L1, L2, L3

. Silové pfipojeni motoru T1, T2, T3

. Méfici transformatory proudu (je mozno namontovat mimo na bypass viz kap.8.7.5)

. Montaz prachodek EMC pro Fidici kabely

NOoO abhWwWN
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Obr.20 Pripojeni MSF110 az MSF145

Pfipojeni MSF110 az MSF145

. Ochranny vodi¢, L (PE), fidici napéti
. Svorky pro Fidici napéti 01, 02

. Pripojeni k siti L1, L2, L3

. Silové pfipojeni motoru T1, T2, T3

~NOoO A WN -~

. Montaz prachodek EMC pro Fidici kabely

EMOTRON AB 01-4135-01-r2

~ D= b =

. Ochranny vodi¢, L (PE), sitovy pfivod, pfivod k motoru (na levé strané& uvnitf skfiné)

. Méfici transformatory proudu (je mozno namontovat mimo na bypass viz kap.8.7.5)
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Obr.21 Pripojeni MSF170 az MSF250

Pfipojeni MSF170 az MSF250

1.

Ochranny vodi¢, L (PE), sitovy pfivod, pfivod k motoru (na levé strané uvnitf skfingé)

2. Ochranny vodi¢, L (PE), fidici napéti

~NOoO oA~ W
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. Svorky pro Fidici napéti 01, 02

. Pripojeni k siti L1, L2, L3

. Silové pfipojeni motoru T1, T2, T3

. Méfici transformatory proudu (je mozno namontovat mimo na bypass viz kap.8.7.5)
. Montaz prachodek EMC pro Fidici kabely



Obr.22  Pripojeni MSF310 az MSF1400

Pripojeni MSF310 az MSF1400

PFipojeni pfistroje

1. Ochranny vodi¢, L (PE), sitovy pfivod a pfivod k motoru

2. Ochranny vodi¢, L (PE), fidici napéti

3. Svorky pro fidici napéti 01, 02

4. Pfipojeni k siti L1, L2, L3

5. Silové pfipojeni motoru T1, T2, T3

6. Mé&fFici transformatory proudu (je mozno namontovat mimo na bypass viz kap.8.7.5)
7. Montaz prachodek EMC pro Fidici kabely

EMOTRON AB 01-4135-01-r2 20/106 MSF 2.0



4.2

Obr.23  Zapojeni Fidici desky

w

Tab.8 Ovladaci svorkovnice PCB

Umisténi fidici desky (PCB) a popis svorkovnice

svorka funkce popis
01
02 Ovladaci napéti (napajeni fidici karty) 100-240VAC +10% nebo 380-500VAC +10%
PE |Gnd Uzemnéni
11 Digitalni vstup 1 LO = 0-3V, HI = 8-27V
12 | Digitalni vstup 2 Max. 37V / 10s. Impedance pfi 0V: 2,2kQ
13 Ridici napéti pro vstup 11 a 12 nebo pro +12VDC £5%.
potenciometr 10k Max. zatéZovaci proud: 50mA, zkratuodolné
14 Analogovy vstup 0/2-10V nebo 0/4-20mA/ | Impedance proti svorce 15 pfi napétovém signalu: 125kQ, pfi
digitalni vstup proudovém signéalu: 100Q
15 GND - signalova nula ov
16 Digitalni vstup 1 LO =0-3V, HI = 8-27V
17 Digitalni vstup 2 Max. 37V / 10s. Impedance pfi 0V: 2,2kQ
18 Ridici napéti pro vstup 16 a 17 nebo pro +12VDC £5%.
potenciometr 10kQ Max. zatézovaci proud: 50mA, zkratu odolny
19 Analogow vstu 0/2-10V - min. impedance 700Q
govy vystup 0/4-20mA - min. impedance 750Q
21 Relé K1 - programovatelné Zapinaci kontakt: max. 8A / 250V nebo 24VDC pfi ohmické
22 (pfednastaveno: ,provoz” = kontakt sepnut) | zatézi, 3A / 250V pfi induktivni zatézi
23 Relé K2 - programovatelné Zapinaci kontakt: max. 8A / 250V nebo 24VDC pfi ohmické
24 (pfednastaveno: ,napéti sité dosazeno®) zatézi, 3A / 250V pfi induktivni zatézi
31 K3 - pracovni
32 K3 - Klidowy Relé K3 - porucha Prepinaci kontakty: max. 8A / 250V nebo 24VDC pfFi ohmické
vy (aktivni pfi poruse) zatézi, 3A / 250V pfi induktivni zatézi
33 K3 - stfed
69-70 | Vstup pro PTC termistor motoru Uroven poruchy: 2,4kQ, znovu zapnuti: 2,2kQ
71-72* | Kontaktni termistor (klixon) Rizeni chlazeni softstartéru (pro MSF-310 az MSF-1400)
73-74* | NTC termistor Mé&rfeni teploty softstartéru
75 Proudovy transformator - vstup S1 (modry) | Zapojeni méficiho transformatoru proudu na fazi L1 nebo T1
. A . Zapojeni méficiho transformatoru proudu na fazi L3/T3
76 | Proudovy transformator - vstup S1 (modry) | \1sr017-MSF250) nebo L2/T2 (MSF310-MSF1400)
77 Proudovy transformator - vstup S2 (hnédy) | Nulovy potencial pro svorky 75 a 76
L Zapojeni ventilatoru 24VDC
79+ | 22P ov

*) interni zapojeni softstartéru, neni uréeno pro vyuziti uzivatelem.

EMOTRON AB 01-4135-01-r2
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4.3 Minimalni zapojeni
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Obr.24 Schéma minimalniho zapojeni
Obrazek 24 znazorfiuje minimalni moZné zapojeni UPOZORNENI!

softstartéru MSF:

1. Zapojte ochranny vodi¢ (PE) na Sroub zemnici
svorky oznaceny L (PE).

2. Pripojte sitové napéti a motor. Sitovy pfivod je na
softstartéru oznacen L1, L2 a L3 a pfipojeni motoru
jako T1, T2 a T3.

3. Zapojte Fidici napéti (100-240 VAC) pro fidici kartu
na svorky 01 a 02.

4. Zapojte svorky PCB 12 a 13 (svorky PCB 11-12
musi byt propojeny) napf. 2-polohové spinace
(ZAP/VYP) nebo PLC atd., aby zadavaly povely
pro mékky rozbéh/zastaveni.

5. Provéfte, zda instalace odpovida pfisluSnym
mistnim predpistm.

UPOZORNENI!

Softstartér by mél byt pfipojen stinénym ridicim
kabelem, aby vyhovél pozadavkim EMC podle
kap.1.6.

EMOTRON AB 01-4135-01-r2
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Pokud mistni predpisy vyzaduji pouziti sitového
stykace, pak tento je ovladan pomoci relé K1.
Pouzivejte standardni bézné pomalé pojistky, napf.
typ gL, gG k jisténi vodic¢l a k ochrané proti
zkratovym proudiim. K ochrané tyristort proti
zkratovym proudiim se doporucuje pouzivat velmi
rychlé polovodi¢ové pojistky. Zaruka vSak nebude
omezena ani v pripadé, ze velmi rychlé pojistky
nebyly pouzity. Veskeré fidici vstupy a vystupy jsou
galvanicky oddéleny od sit'ového napajeni.

MSF 2.0



5 ZAKLADNI ZAPOJENIi A ROZBEH SOFTSTARTERU
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Obr.25 Standardni zapojeni
Tato kapitola struéné popisuje zakladni nastaveni soft 5.2 Hlavni funkce/aplikace

startu (mékky rozbéh) a soft stopu (mékké zastaveni)

ENI!
s pouzitim standardniho ,Momentového Fizeni“. UPOZORNENI!

Pred zapnutim napajeni se presvédcéte se, zda byla

dodrzena veSkera bezpecnostni opatreni.

UPOZORNENI!

Montaz, zapojeni a uvedeni pfistroje do provozu Zapnéte ovladaci napéti (normdiné 1x230 VAC),
smi provadét pouze osoby s odpovidajici vSechny segmenty displeje a dvé LED diody se béhem
kvalifikaci. nékolika vtefin rozsviti. Potom displej zobrazi parametr

[100]. Rozsviceny displej znamena, Ze ovladaci napéti
bylo pfipojeno k PCB. Zkontrolujte, zda je napéti sité na
sitovém (hlavnim) stykaci nebo na tyristorech.
= Montaz softstartéru provedte v souladu s kap.3. Zakladni nastaveni softstartéru je nasledujici:
= Pfi dimenzovani rozvadéée uvazujte o ztratovém

vykonu pfi jmenovitém proudu, maximalni teplota

okoli je 40°C.
= Ujistéte se zda napéti motoru a napajeci napéti

odpovidaji hodnotdm uvedenym na typovém Stitku

softstartéru.
=  Pfipojte ochranné uzemnéni.
= Motor pfipojte dle obr.25
= Pripojte Fidici napéti na svorky 01 a 02 (100-240

VAC nebo 380-500 VAC).
= Pripojte relé K1 (svorky 21 a 22 na svorkovnici

PCB) ke stykaci - softstartér poté sdm ovlada tento

stykac
» Pripojte svorky 12 a 13, napf. k dvoupolovému

spinagi (zapinaci, nevratny) nebo kPLC., pro

ovladani poveld Start/Stop softstartéru.
= Ujistéte se, zda instalace odpovida pfisluSnym

mistnim pfedpisim.

5.1 Kontrolni seznam (Checklist)
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5.3 Data motoru

Z dlivodu optimalniho nastaveni rozbéhu je dulezité
nastavit data motoru dle typového Stitku motoru.

UPOZORNENI!

Softstartér je tovarné nastaven pro standardni 4-
pélovy motor podle jmenovitého vykonu
softstartéru. Softstartér bude provozuschopny i bez
nastavenych dat motoru, avSak jeho vykon nebude
optimalni.

2100

o
Jmenovité napéti motoru

400

Standard 400 V
Rozsah 200-700 V

2110

O
Jmenovity proud motoru

17

Standard In soFT, [A]
Rozsah 25% - 150% In soFT V [A]
2112 °
o
Jmenovity vykon motoru
7. 5
Standard Pn sorFT, [KW]
Rozsah 25% - 400% Pn sort V [KW]

2130

o
Jmenovité otacky motoru

1400

Standard Nn soFt, [rpm]
Rozsah 500-3600, [rpm]

2114 °
o
Uginik motoru cos@
0. 8|6
Standard 0,86
Rozsah 0,50-1,00

EMOTRON AB 01-4135-01-r2

2150

Jmenovitéa frekvence

5|0

Standard 50 Hz
Rozsah 50/60 Hz

5.4 Rampa rozbéhu a zastaveni

3150

o

1(0

Standard 10s

Doba rozbéhu

Rozsah 1-60s

3200

Zpusob zastaveni

4

Standard 4 (volny dobéh)
Rozsah 1,23,4,5
1 Momentové fizeni - linearni

Momentové fizeni - kvadratické

Napétove Fizeni
Volny dobéh
Brzdéni

Al w|N

5.5 Nastaveni povel Start

Standardné je zpUsob ovladani a povel start softstartéru
nastaven pro ovladani pfes svorkovnici (svorky 11, 12 a
13). Pfi uvadéni do provozu je mozné nastavit povel ke
startu pomoci tlacitek na ovladacim panelu.

21010 o
O
Zpusob ovladani
Standard 2 (Svorky)
Rozsah 1,2,3
1 Ovladaci panel
2 Svorky
3 Sériova komunikace

Aby bylo mozné ovladat softstartér z klavesnice, musi
byt nastaveno menu [200]=1.

MSF 2.0



UPOZORNEN:I!
Tovarné je nastaveno ovladani pre svorkovnici
[200]=2.

Pro zadavani startu a stopu z klavesnice se pouziva
tlacitko ,START/STOP* na ovladacim panelu.

Pro reset (kvitance poruchy) z klavesnice se pouZiva
tlacitko ,ENTER/RESET". Povel Reset je moZno zadat
jak pfi spusténém motoru, tak i pfi zastaveném motoru.
Reset pomoci ovladaciho panelu nezplsobi rozbéh
nebo zastaveni motoru.

5.6 Zobrazeni aktualniho proudu motoru

V menu [100] je mozZno na displeji softstartéru sledovat
aktualni proud motoru.

Tolo] ©

O
Proud
0.0
Rozsah [0.0-9999 A
5.7 Rozbéh

Motor Ize rozbéhnout stiskem tlacitka ,START/STOP*
na ovladacim panelu, nebo pomoci dalkového ovladani
(svorek 11, 12 a 13 na svorkovnici PCB). Pfi zadani
povelu start dojde pomoci relé K1 (PCB svorky 11 a 12)
k sepnuti sitového stykace a plynulému rozbéhu
motoru.

Current (A)
A

FLC

Y

Time

03-F113-2
Obr.26 Priklad rozbéhu pfi pouZiti standardniho
momentového Fizeni.
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6 APLIKACE A VYBER FUNKCI

Tato kapitola je navodem, pro optimalni vybér
softstartéru a volbu jeho spravné funkce pro danou
aplikaci.

Pro spravny vybér, Ize pouzit nasledujici nastroje:

Norma AC53a a AC53b

Tato norma pomaha pfi vybéru charakteristiky
softstartéru s ohledem na pracovni cyklus, pocet
rozbéhll za hodinu a maximaini rozbéhovy proud.

Charakteristika aplikaci - seznam

Pomoci tohoto seznamu Ize vybrat charakteristiku
softstartéru v zavislosti na typu aplikace. Seznam
obsahuje 2 Urovné normy AC53. Viz tab.9.

Funkce aplikaci - seznam

Tato tabulka poskytuje pfehled nejbéznéjSich aplikaci a
jejich charakteristiku. U kazda aplikace je popséano
doporucené pouziti MSF 2.0. Viz tab.10.

6.1 Charakteristika softstartéru podle
AC53a

Norma CSN EN 60947-4-2,ed.2 definuje AC53a
jako normu pro dimenzovani softstartéru s trvalym
provozem bez bypassu.

Softstartér MSF 2.0 je konstruovan pro trvaly chod.
210A : AC-53a 5.0-30:50-10

L Pocet startl za
hodinu

Zatézovatel
(zatézovaci cyklus
jako procentni
podil celého
pracovniho cyklu)
Cas rozb&hu v
sekindach

Rozbéhovy proud
(nasohek FI )

Jmenovity FLC
(plny zatézovy)
proud softstartéru
za popsanych
nodminek

Obr.27 Priklad charakteristiky AC53a

stantd f hod
proud .
. doba doba vypnuti
startu - Offtime
doba chodu
- Runtime

(doba startu + doba chodu)
{doba startu + doba chodu + doba wpnuti)

pracovni cyklus =

Obr.28 Pracovni cyklus, bez bypassového stykace
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Vys$e popsany pfiklad udava proud 210 A s nasobkem
rozbéhového proudu 5,0 x FLC (1050 A) po dobu 30
vtefin s 50 % pracovnim cyklem s 10 rozbéhy za
hodinu.

UPOZORNEN:I!

Jestlize pozadujete vice nez 10 rozbéhti za hodinu
nebo jiné pracovni cykly, obrat'te se na svého
dodavatele.

6.2 Charakteristika softstartéru podle
AC53b

Tato norma je uréena pro provoz s bypassovym
stykacem. Softstartér je konstruovan pro trvaly provoz.
V pfipadé, ze je MSF2.0 instalovan v prostfedi
s vysokou teplotou okoli nebo v jinych nepfiznivych
podminkach, je mozné vyuzit bypassovy stykac
z ddvodu sniZeni vykonovych ztrat pfi jmenovitych

otackach.
Cas vypnuti v

sekundach

210A : AC-53b 5.0-30: 1440

Cas rozbéhu v
sekundach

Rozbéhovy proud
(ndsobek FLC)

Jmenovity FLC
(plny zatézovy)
proud softstartéru
za popsanych
podminek

Obr.29 Priklad charakteristiky AC53b

proud
4 doba
startu

dobawpnuti
- Offtime

Obr.30 Pracovni cyklus s bypassovym stykacem

VySe popsany pfiklad udava proud 210 A s nasobkem
rozbéhového proudu 5,0 x FLC (1050 A) po dobu 30
vtefin s 24-minutovym intervalem mezi starty.

MSF 2.0



6.3 Charakteristika aplikaci - seznam

Dle norem AC53a a AC53b mlize mit softstartér mnoho
proudovych charakteristik.

S pomoci seznamu aplikaénich charakteristik Ize zvolit
spravnou charakteristiku pro vétSinu aplikaci.

Seznam aplika¢nich charakteristik uziva 2-arovné pro
AC53a a 1-uroven pro AC53b:

AC53a 5.0-30:50-10 (tézky provoz)
Stouto Urovni bude mozZno rozbé&hnout veskeré
aplikace a pfimo nasleduje typové Eislo softstartéru.

Pfiklad: MSF370 je 370A FLC a s wvyuzitim 5
nasobného rozbéhového proudu po dobu 30s.

AC53a 3.0-30:50-10 (normalni provoz)

Tato uroven je uréena pro aplikace s leh&im rozbéhem
kde MSF2.0 muze zvladat vySSi proud FLC.

Pfiklad: MSF370 podle této normy zvliada 450A FLC a
ne vétsi nez 3-nasobny rozbéhovy proud po dobu 30s.

AC53b 3.0-30:330 (normalni provoz
s bypassovym stykacem)

Tato uroven je uréena pro aplikace s leh€im rozbé&hem,
kdy je vyuzit bypassovy stykaé. MSF2.0 muzZe byt
v tomto pfipadé dokonce vyuzit pro aplikace s vySSim
jmenovitym proudem.

Ptiklad: MSF 370 m(ze byt vyuzit pro aplikace s plnym
zatézovym proudem (FLC) az 555A pokud hodnota
rozbéhového proudu neni vét$i nez 3-nasobek této
hodnoty a pokud je pouZzit bypassovy stykac.

UPOZORNEN:I!

PFi srovnavani softstartéru je dalezité si uvédomit,
Ze je nutné mimo srovnani FLC (plny zatézovy
proud) porovnat také jeho rozbéhové vlastnosti.

EMOTRON AB 01-4135-01-r2
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Charakteristika aplikaci - seznam

V prvnim sloupci tab. 9 jsou obsazeny riizné aplikace.
Pokud V&$ stroj nebo zafizeni neni vtomto seznamu
obsazeno, pokuste se jej srovnat s podobnym
zafizenim nebo strojem v tomto seznamu obsazenym.
Pokud jste na pochybach kontaktujte prosim VaSeho
dodavatele. Ve druhém a tfetim sloupci této tabulky je
popsana typicka charakteristika pro danou aplikaci.
Charakteristika aplikace je rozdélena na provoz
Lehky/Lehky s Bypassem a Tézky provoz.

Ptiklad:

Pfikladem aplikace je valcovy mlyn. Z charakteristiky
aplikaci vyplyva, ze valcovy mlyn je aplikace s tézkym
rozbéhem z ddvodu vysokého rozbéhového proudu.
Spravny typ MSF2.0 musi byt vybran dle sloupce
»1€ZKy rozbéh®, viz. Technicka data.

6.4 Funkce aplikaci - seznam

Tento seznam poskytuje pfehled mnoha rGznych
aplikaci, jejich specifik zatizeni a mozné feSeni pomoci
jedné z mnoha funkci MSF2.0.

Aplikace

Tento sloupec udava seznam rdznych aplikaci a jejich
specifik. Pokud neni stroj nebo aplikace zahrnut v tomto
seznamu, snazte se najit podobny stroj nebo aplikaci.
Jestlize mate pochybnosti, obratte se na svého
dodavatele.

Problém

Tento sloupec popisuje mozné problémy a specifika
spojené s timto typem stroje/aplikace.

Reseni MSF2.0

Popisuje mozna feseni problému uzitim jedné z mnoha
funkci MSF2.0.

Menu

Udava ¢islo parametru (menu) a vybér funkce MSF2.0

Napf. ,[200]=1" znamené& nastaveni parametru [200] na
hodnotu 1.

Napf. ,[323]=1/320,324" znamena: nastaveni hodnoty 1
v parametru [323], souvislost maji i parametry menu
[320] a [324].

MSF 2.0



Tab.9 Charakteristika aplikaci - seznam

Aplikace

Normalni provoz
AC53a 3.0-30:50-10
a
Normalni s Bypassem
AC53a 3.0-30:300

Tezky provoz

AC53a 5.0-30:50-10

Vseobecné pouziti, vodni hospodarstvi

odstfediveé Cerpadlo

ponorné ¢erpadlo

x

dopravnik

kompresor - Sroubovy

kompresor - pistovy

ventilator

dmychadlo

X | X [X|X

michadlo

mixér

Hutni primysl, doly

pasovy dopravnik

sbérac¢ prachu

bruska

kladivovy mlyn

drti¢ kamene

valeckovy dopravnik

véalcovy mlyn

Cistici buben

stroj na tazeni dratu

XX [X [ X [X|X

Potravinarstvi

mycka lahvi

odstredivka

susicka

mlyn

paletizér

odlu¢ovaé

X[ X [ X |[X | X

kruhadlo, rezacka

Celul6za, papirny

rozvlakriovaé

drti¢

x

vozik

x

Chemicky pramysl

kulovy mlyn

odstredivka

protlaCovaci stroj

Snekovy dopravnik

X [ X [X [X

Doprava, obrabéci stroje

kulovy mlyn

bruska

materialovy dopravnik

paletizér

lis

véalcovy mlyn

otacivy stal

vozik

eskalator

XX [ X [X|X[X|X|X|X

Drevaisky pramysl

pasova pila

sekacka

okruzni pila

odkorfiovac

hoblovka

lestici bruska

XX [X | X [ X |X
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Tab.10 Funkce aplikaci - seznam

Aplikace Problém feSeni pomoci MSF Parametr
P¥ili$ rychly rozbéh a dobéh. Pfrednastaveni pro fizeni Cerpadla [300]
Nelinearni ram Momentova rampa pro kvadratickou [310]=2
Py zatéz [320]=2
; Vodni razy v potrubi Kvadratickd momentova rampa [320]=2
Cerpadlo Vysoky zabérovy proud a $pi¢ky pfi rozbéhu Kvadratickd momentova rampa [310]=2
Cerpadlo se po startu toéi opaénym smérem Hlidani sledu fazi [440]
Béh nasucho, kavitace Hlida¢ zatiZeni - odleh&eni [401]
Vysoké zatizeni z divodu znecisténi Hlida¢ zatizeni - pretizeni [400]
Prevodovka a motor jsou zatézovany Line&rni momentové rampa [310]=1
mechanickymi razy
Malé pojistky a proto nizky napéajeci proud Ic_)lrrrlzz;(rerximomentova rampa a proudove Eig%zl
Kompresor Kompresor se po startu to¢i opaénym smérem. | Hlidani sledu fazi [440]
Poskozeni kompresoru plsobenim tekutého i e o e e
Epavku, ktery se dostane na Sroub kompresoru. Hlidac zatizeni - pretizeni [400]
Spotieba el. energie pfi béhu kompresoru Hlida& zatizeni - odlehdeni [401]
naprazdno.
. . iy . Kvadratické fizeni umoznuje plynuly
Prevodo.vka} amo tor jsou zatezovany rozbéh a minimalizuje mecjhaﬁiZKé !
Dmychadlo mechan!ckyml razy - o Namahani. [310]=1
Velké ,narokly na kgbely a pollstky Z davodu Rozbéhovy proud je minimalizovan
vysokych zabérovych proudu kvadratickym Fizenim.
Mechanlcke razy na p_rgvodovce a Linearni momentova rampa [310]=1
pfepravovaném materialu
PIny nebo prazdny dopravnik Nizké otacky a presné fizeni polohy {ggg%[%%?’l]]
Dopravnik Dopravnik je zablokovan Hlida¢ zatizeni - pretizeni [400]
Pas nebo fetéz je pfetrzen, ale motor se to&i dal | Hlida¢€ zatiZzeni - odleh&eni [401]
Rozbéh s'nekcc)veho d?pr,"iwm,ku po jeho Tipovani vzad a poté opétovny rozbéh [335], [500]
zastaveni z davodu pretiZzeni
Dopravnik je pfi startu blokovan Zablokovani rotoru [228], [229]
Vysoky rozbéhovy proud na konci rozbéhové Kvadraticks 3
rampy vay vratlc & momentova rampa pro [310]=2
" — z4téz s kvadratickou charakteristikou
Poskozeny femen
Ventilator Ventilator se pfi startu to€i opaénym smérem Egtsét urgggéshni/z:\éig\';r{zmossﬁég?unUIy a [310]=2
Pretrzeni femenu nebo pferuSeni spojky Hiidat zatizeni - odiehgen [401]
Ucpany filtr nebo zavieny vytlak
Velka setrva¢nost s vysokymi naroky na Linearni momentova rampa umozni
. e linearni zrychleni s minimalnim [310]=1
momentové a proudoveé Fizeni proudem
Dynamické vektorové brzdéni bez [320]=5
Nutnost velmi rychlého zastaveni napf. pfi nutnosti stykaCe pro prdmérnou zatéz [323]=1,324
nouzovém stop-signalu Brzdéni protiproudem pomoci externiho | [320]=5
Hoblovka stykace pro vysokou zatéz [323]=2,324

Vysokorychlostni vyrobni linky

Ovladani otacek dopravniku
analogovym vystupem od hlidace
zatizeni hoblovky

[520]-[523]

Opotfebeni nastroje Hlida¢ zatizeni - pretizeni [400]
Preruseni spojky Hlida¢ zatizeni - odleh&eni [401]
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Aplikace Problém feSeni pomoci MSF Parametr
Linearni momentova rampa umozni
Vysoka setrvacnost - kineticka energie linearni zrychleni s minimalnim [310]=1

Drti¢ kamene

proudem

Vysoké zatiZzeni pfi rozbéhu s materialem

Zesileni momentu

[316], [317]

Nizky pfikon pfi napajeni z diesel-generatoru Proudové omezeni pfi rozbéhu [314]
Spatny material v drtici Hlida¢ zatizeni - pretizeni [400]
. ” L s . .| [320]=5
Vibrace pfi zastavovani Dynamicka vektorova brzda bez stykace [323]=1,324
Velka setrva¢nost s vysokymi naroky na Linearni momentova rampa umozni
. A lineérni zrychleni s minimalnim [310]=1
momentové a proudové fizeni
proudem
Dynamické vektorové brzdéni bez [320]=5
. . . nutnosti stykace pro primérnou zatéz [323]=1,324
Nutnost velmi rychlého zastaveni — - - -
) o Brzdéni protiproudem pomoci externiho | [320]=5
Pasova pila stykacée pro vysokou zatéz [323]=2,324
Ovladani otacek dopravniku
Vysokorychlostni vyrobni linky analogovym vystupem od hlidace [520]-[523]
zatizeni pily
Opotfebovani pilového pasu Hlida¢ zatizeni - pretizeni [400]
PoSkozeni spojky, kotou€e nebo pasu Hlidac¢ zatizeni - odlehéeni [401]
Linearni momentova rampa umozni
Velka setrvacnost - kineticka energie linearni zrychleni s minimalnim [310]=1
proudem
Vysoka zatéz nebo nevyvazena odstredivka Hlida¢ zatizeni - pretizeni [400]
Odstiedivka Dynamické vektoroveé brzdéni bez [320]=5
. nutnosti stykace pro pramérnou zatéz 323]=1,324
Rizeny dobéh ST SyRaceprop , 2| [323]
Brzdéni protiproudem pomoci externiho | [320]=5
stykace pro vysokou zatéz [323]=2,324
L - iy - Brzdéni do nizkych ota€ek a poté Fizeni | [330]-[333]
Odstredivku Ize otevfit pouze v ur€ité pozici polohy [500], [501]
Linearni momentova rampa umozni
Rlzné materialy linearni zrychleni s minimalnim [310]=1
d
Michacka - - - proudem
(mixeér) Nutnost kontroly viskozity materialu Hlida¢ zatizeni - analogovy vystup [520]- [523]
i . 3 . Hlidag zatizeni - pfetizeni [400]
Zlomené nebo posSkozené lopatky/noze P ——— —
Hlida¢ zatiZeni - odleh&eni [401]
Linearni momentova rampa umozni
Tézka zatéZ s vysokym momentem ,utrzeni® linearni zrychleni s minimalnim [310]=1
z klidu proudem
Kladivovy Zesileni zab&rového momentu pfi startu | [316], [317]
/Tél)illr:y mechanické zablokovani/zaseknuti Hlida¢ zatizeni - pretizeni [400]
. . Brzdéni protiproudem pomoci externiho | [320]=5
Rychlé zastaven stykace pro vysokou zatéz [323]=2,324
Zablokovani motoru Funkce zablokovani rotoru [228]

Priklad : kladivovy mlyn

= Nejlep$i moznosti je linearni momentové fizeni
(parametr [310]=1)

= Zesileni

momentu

pro pfekonani vysokého

zabé&rového momentu (parametry [316] a [317]).
» Hlida¢ pretizeni jako ochrana pfi zablokovani
(parametr [400]).

= Lze pouzit funkci pro zastaveni s protiproudovou
brzdou (parametr [323]=2). Parametry [324] a [325]
se nastavi €as a intenzitu brzdéni.
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6.5 Specialni podminky

6.5.1 Maly motor nebo nizké zatizeni

Minimalni zatéZovaci proud softstartéru je 10%
jmenovitého proudu. Vyjimku tvofi MSFO017,
minimalni proud je 2 A.

Priklad:

MSF210, jmenovity proud je 210A, minimalni proud
21A. Upozoriiujeme, Ze toto je ,minimalni zatéZovy
proud” a ne minimalni jmenovity proud motoru.

jeho
kde

6.5.2 Okolniteplota pod 0°C

PFi okolnich teplotach pod 0° C musi byt v rozvadéci
umisténo vytapéni. Softstartér muze také byt umistén
na jiném mist€ nez motor, protoZze vzdalenost mezi
softstartérem a motorem neni rozhodujici.

6.5.3

Pokud je tfeba pouzit kompenzaéni kondensator, musi
byt tento pfipojen na vstupu softstartéru a nikoli mezi
motor a softstartér.

Kompenzacéni kondensator

6.5.4 Stinény kabel k motoru

Na zakladé nizkého rusSivého vyzafovani neni nutné u
softstartéru pouzivat stinéné kabely.

UPOZORNEN:I!
Softstartér vSak maze byt pripojen stinénym fidicim
kabelem, aby vyhovél smérnicim EMC podle kap.1.5

6.5.5 Rizeni éerpadel frekvenénim méniéem

spole¢né se softstartérem

Napf. v Cerpaci stanici se dvéma nebo vice Cerpadly je
mozné pouzit jeden frekvenéni méni¢ na jednom
Cerpadle a softstartéry na kazdém dalSim cerpadle.
Cerpané mnozZstvi nebo pritok potom muZe byt fizen
jednou spole¢nou fidici jednotkou.

6.5.6 Rozbéh opacné se otacejici zatéze

Je mozné rozbihat motor ve sméru hodinovych rugicek,
pfestoze se zatéz a motor otaceji proti sméru
hodinovych rucicek, napf. ventilator. V zavislosti na
rychlosti a zatizeni ,v opaéném sméru“ muze vSak byt
rozbéhovy proud velmi vysoky.

6.5.7 Rozbéh nékolika paralelnich motora

PFi rozb&hu a paralelnim chodu vétsiho pocétu motora
musi byt souctovy proud téchto motorl stejny nebo
niz8i nez pfipojeného softstartéru. Je tfeba si prosim
uvédomit, Ze potom neni mozno zajistit pro kazdy motor
individualni nastaveni. Rozb&hova rampa muze byt
nastavena jako primérna rozb&hova rampa pro
vSechny pfipojené motory. To znamena, Ze Ccas
rozbéhu se muize liSit motor od motoru, i kdyZ motory
mohou byt spolu mechanicky propojeny.

Pro rozbéh nékolika paralelné zapojenych motord se
nedoporu€uje pouziti momentového Fizeni a to
z dlivodu mozného vzniku oscilaci mezi motory. Proto
je upfednostiiovano napétové fizeni snebo bez
proudového omezeni.

Pro paralelni motory rovnéZz neni doporuceno vyuziti
brzdicich funkci softstartéru.
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6.5.8 Rozbéh mechanicky spojenych motort

Existuji dvé moznosti jak rozbéhnout nékolik
mechanicky spojenych motor(, pfi éemz kazdy motor
ma svUj softstartér.

Za prvé je mozné motory rozbihat soucastné pomoci
napétového fizeni s nebo bez proudového omezeni.
Za druhé je mozno jeden motor rozbéhnout pomoci
momentoveého fizeni, a po dosazeni plného napéti
pfipojit ostatni motory pomoci napétového fizeni.
6.5.9 ZvySovaci transformator pro VN
motory

Pro rozbéh vn motord (napajeci napéti motoru vyssi
nez 690VAC) je mozno pouzit zvySovaci transformator
zapojeny mezi softstartérem a motorem. Momentové
fizeni mze byt pouzito pro rozbéh a zastaveni. Pro
kompenzaci magnetiza¢niho proudu softstartéru pfi
rozbéhu je doporu¢eno pocateéni moment pfi rozbéhu
nastavit vy$Si nez u obvyklych aplikaci.

6.5.10 Vypocet odvodu tepla v rozvadécich

Viz kap.13 ,Technickd data“, ,Vykonové ztraty pfi
jmenovité zatézi motoru (In)*, ,Vykonova spotfeba fidici
jednotky“ a ,Vykonova spotfeba ventilatoru skfiné*.
S pozadavky na dal$i vypoCty se laskavé obratte na

svého mistniho dodavatele skfini, napf. Rittal.

6.5.11 Méreni izolaéniho stavu motoru

PFi testech motoru vysokym napétim, napf. pfi izolaéni
zkouSce, musi byt softstartér odpojen od motoru.
Z davodu mozného poskozeni tyristord
vysokonapétovymi Spickami.

6.5.12 Provoz nad 1000 m. nad moiem

VeSkeré jmenovité hodnoty jsou stanoveny pro provoz
softstartéru do 1000 m nad morem.

Pokud je MFS2.0 provozovan napf. ve 3000 m n.m., je
nutno provést redukci vykonu softstartéru. V téchto
pfipadech se obratte na svého dodavatele.

6.5.13 Krouzkové motory (s vinutym rotorem)

Krouzkové motory nemohou byt napajeny ze
softstartéru. To je vSak mozné v pfipadé, Ze je motor
previnuty (jako motor nakratko). Do rotoru je mozno
zapoijit odpory; spojte se prosim se svym dodavatelem.
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7 PROVOZ SOFTSTARTERU

aN

o

MSF-017 t» MSF- 1400

Obr.31 Modely softstartéri MSF

7.1 VSeobecny popis - ovladaci panel

VYSTRAHA!
Softstartér se nikdy nesmi provozovat
s odstranénym prednim krytem.

Aby bylo moZno ziskat poZzadované provozni vlastnosti,
musi se softstartéru zadat Ffada parametrd. Toto
nastaveni/konfigurace lze zadat pomoci klavesnice na
ovladacim panelu nebo pomoci pocitace/fidiciho
systému pres sériového rozhrani nebo jiné sbérnice
(option). Rizeni motoru, napt.povely pro rozbéh,
zastaveni a volba parametrd Ize provést pomoci
klavesnice, externich Fidicich vstupl nebo sériové
komunikace (option).

7.2 Nastaveni

VYSTRAHA!

Pred zapnutim pfristroje se musite presvéd¢it, zda
byla provedena v§echna pozadovana bezpeénostni
opatreni.

Zapnéte ovladaci napéti (obvykle 1x230 VAC). VSechny
segmenty displeje se za nékolik vtefin rozsviti.
Rozsviceny displej signalizuje, Ze Fidici deska je pod
napétim.

ZKkontrolujte, zda je sitové napéti na hlavnim stykaci
(3x200 az 3x500 VAC) nebo na tyristorech. Nastavte
data motoru [210] az [215], aby bylo mozZno vyuzit
momentové fizeni, ochranu motoru, hlida¢ zatiZeni,
vS8echny vnéjsi funkce a optimalizovat vykon.

7.3 Ovladaci panel

Ovladaci panel predstavuje integrovany uzivatelsky
panel se dvéma LED-diodami, s jednim 3-
segmentovym a jednim 4-segmentovym displejem a
ovladacimi tla€itky.
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02 Start ramp 1 (sec.)

03 5Step down woltage at stop (%)
04 Stop ramp 1 (sec.)

05 Current readout

06 Control mode

07 Extended functions
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Obr.32 Ovladaci / zobrazovaci panel - PPU

7.4 LED diody

Dvé LED-diody indikuji stav Start/Stop a chod motoru.
Jestlize povel START je zadan z ovladaciho panelu
nebo pomoci sériového rozhrani (option) nebo pres
digitalni vstupy, rozsviti se LED-dioda Start/Stop.

PFi povelu STOP LED-dioda Start/Stop zhasne.

Kdyz se motor rozbiha nebo brzdi, LED-dioda Running
blika. Pfi dosazeni plného napéti pfi ustaleném chodu
sviti trvale.

napéti
V]
[ I I I tas [s]
LED Running LED Running LEL Running LED Running
hliké sviti hiiké nesviti
LED Start/Stop LED Start/Stop
avitf nesviti

Obr.33 Indikace LED-diod pfi rdznych provoznich
stavech
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7.5 Struktura menu

Parametry v MSF2.0 jsou uspofadany v jednourovriové
struktufe a jsou rozdéleny do skupin, viz. tab.11.

Pro jednoduSSi uvedeni do provozu jsou parametry
rozdéleny do tfi zakladnich skupin, Cteni, Nastaveni a
MultiNastaveni. Parametry-Cteni slouzi pouze pro
Cteni, Parametry-Nastaveni slouzi pro nastaveni
jednoho parametru a Parametry_MultiNastaveni pro
nastaveni nékolika parametra.

Pohyb v menu je mozZny pomoci klaves ,Vpfed“ a ,Zpét"
na ovladacim panelu softstartéru.

Pro zjednoduSeni nebudou jednotlivd podmenu
s parametry viditelna pokud jim odpovidajici hlavni
funkce nebude aktivovana.

Tab.11 Struktura menu MSF2.0

Funkce Parametr €.

VSeobecné nastaveni [100]- [101], [200]- [202]

Motor - data [210] - [215]

Motor - ochrany [220] - [231]

Parametrové sady [240] - [243]

Autoreset [250] - [263]

Sériova komunikace [270] - [273]

Nastaveni procesu [300] - [342]

Ochrany procesu [400] - [440]

Nastaveni Vstupt/Vystupl [500] - [534]

Diagnostika [700] - [732]

Archiv poruch [800] - [814]

Data Softstartéru [900] - [902]

7.6 Tlacitka

Obsluha klavesnice je zaloZena na nékolika zakladnich
pravidlech.:

=  P¥i zapnuti se automaticky zobrazi parametr [100].

= K pohybu mezi parametry pouzijte ,NEXT —" a
"PREV <« " tlacitek. Aby jste mohli prochazet
parametry kontinualné podrzte bud tlacitko
JNEXT —" nebo "PREV « ".

= Tladitka ,+* a ,-, slouzi ke zméné parametru.

= Tlagitkem ,ENTER .I“ se nastaveni potvrdi a
nastavena hodnota prestane blikat a sviti trvale.

= Tlagitko ,START/STOP“ se pouziva pouze pfi
rozb&hu nebo dob&hu motoru/stroje.

= Tlacitka ,JOG* (vpravo / vlevo) se pouzivaji pro
provoz tipovani z ovladaciho panelu. Prosim
uvédomte si, Ze tato tlacitka se musi nejdfive
aktivovat v parametrech [334] a [335].

EMOTRON AB 01-4135-01-r2

Tab.12 Popis tlacitek

Start / Stop motoru START
STOP

Pohyb v menu zpét A
PREV

- —

Pohyb v menu vpred NEXT

Snizovani hodnoty nastaveni

ZvySovani hodnoty nastaveni

Potvrzeni nastavené hodnoty.
Kvitance poruchy

Tipovani vzad

Tipovani vpred
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7.7 Zablokovani klavesnice

Klavesnici je mozno zablokovat, aby ji nepovolané
osoby nemohly obsluhovat nebo neopravnéné ménit
parametry.

Klavesnici zablokujete sou€astnym podrzenim tlacitek
JNEXT " a"PREV « " minimalné po dobu 2 vtefin. Na
displeji se zobrazi sdéleni ,-Loc", jakmile je klavesnice
zablokovana.

Pro odblokovani klavesnice stisknéte tataz tlacitka
JNEXT —»"a ,ENTER J , opét aspon na 2 vtefiny.
Sdéleni ,unlo* se objevi po odblokovani.

PFi zablokované klavesnici je mozno sledovat a odeditat
vSechny parametry, ale neni mozno parametry ménit a
ovladat softstartér z klavesnice.
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7.8 Prehled ovladani a nastavovani
parametru softstartéru

Nasledujici tabulka uvadi moznosti ovladani a
nastavovani parametr( softstartéru.
Tab.13 Rezimy fizeni
Provozni stav Nast ;
Zpusob ovladani Ovladaci panel astaven
parametru
Start/Stop Reset poruchy
Ovl. panel e e e
Klavesnice odblokovana Ovladaci panel Ovladaci panel Ovladaci panel
Parametr [200] = 1
[200] Ovl. pan,el Ovladaci panel Ovladaci panel
zablokovana
Ovl. panel = . . Svorky a L
Svorkovnice odblokovana Ridici svorkovnice ovladaci panel Ovladaci panel
Parametr [200] = 2 Ovl. panel € ) Svorky a
. Ridici svorkovnice . )
zablokovéna ovladaci panel
L . Ovl. pan,el Sériova komunikace Serlova ,kom' a Sériova komunikace
Sériové rozhrani odblokovana ovladaci panel
Parametr [200] = 3 Ariova
[200] Ovl. pan’el Sériova komunikace Ser[ova ]<om. a Sériova komunikace
zablokovana ovladaci panel

8 POPIS FUNKCI A PARAMETRU

Tato kapitola popisuje veSkeré parametry a funkce

softstartéru MSF2.0

Tab.14 Prehled nastavovacich menu

Funkce Parametr €. Popis Kapitola
VSeobecné nastaveni Egg% Egg VSeobecné zakladni nastaveni 8.1
Motor - data [210] - [215] | Nastaveni stitkovych udaju aktualné pfipojeného motoru 8.2
Motor - ochrany [220] - [231] | Ochrany aplikace a motoru 8.3
Parametrové sady [240] - [243] | Nastaveni a pfepinani parametrovych sad 8.4
Autoreset [250] - [263] | Automaticky reset aktivni poruchy a restart MSF2.0 8.5
Sériova komunikace [270] - [273] | Nastaveni pro pfenos dat pomoci sériové komunikace 8.6
Nastaveni procesu [300] - [342] | Nastaveni provoznich dat napf. pro povely start a stop 8.7
Ochrany procesu [400] - [440] | Ochrany procesu, motoru a aplikace 8.8
Nastaveni Vstupt/Vystupl | [500] - [534] | Nastaveni pro ovladani a monitorovani vstupl a vystupu 8.9
Diagnostika [700] - [732] | Cteni provoznich a mé&fenych dat 8.10
Archiv poruch [800] - [814] | Archiv poslednich 15-ti poruch 8.11
Data Softstartéru [900] - [902] | Zobrazeni typu softstartéru, verze a varianty jeho softwaru 8.12
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8.1 VsSeobecné nastaveni

VSeobecné nastaveni MSF2.0 obsahuje nasledujici
parametry:

[100] - Proud

[101] - Automaticky navrat do menu

[200] - Zpusob oviadani

[201] - Zablokovani ovladaciho panelu

[202] - Povoleni jednotek US

8.1.1 Proud [100]
Zobrazeni aktualniho proudu motoru.

Poznamka:

Pokud je [200]=1 nebo [200]=2, je mozné ménit
nastaveni MSF2.0 pouze pomoci ovladaciho panelu.
Avsak pokud [200]=3, je mozné ménit nastaveni jak
pomoci sériové komunikace tak také pomoci
ovladaciho panelu.

Tolo] ©

o

Proud

0. 0

Rozsah

[0.0-9999 A

Poznamka:
Tento parametr je shodny a parametrem [700]

8.1.2 Automaticky navrat do menu [101]

Po pfipojeni napajeni k MSF2.0 se standardné zobrazi
parametr [100], Proud. Pokud byl uzivatelem vybran jiny
parametr, (pohybem pomoci klaves ,PREV* a ,NEXT*“

v menu), zUstane zobrazen tento.

Alternativné mGze byt vybran jiny parametr, ktery se na

displeji zobrazi automaticky pokud po dobu 60-ti
sekund bude ovladaci panel neaktivni.

2 00| °

Zpusob ovladani

2
Standard 2 (svorkovnice)
Rozsah 1,2,3
1 Ovladaci panel
2 Svorkovnice
3 Sériova komunikace

8.1.4 Zablokovani ovladaciho panelu [201]

Klavesnici MSF2.0 je mozné zablokovat proti
neopravnénému zasahu nepovolanych osob.

Pri

Klavesnici zablokujete soucastnym podrzenim
tlacitek ,NEXT —" a "PREV <« " minimalné po dobu
2 vtefin. Na displeji se zobrazi sdéleni ,-Loc",
jakmile je klavesnice zablokovana.

Pro odblokovani klavesnice stisknéte tataz tlacitka
JNEXT —»"a ,ENTER . , opét aspon na 2 vtefiny.
Po odblokovani se zobrazi napis ,unlo*.

zablokované klavesnici je mozno sledovat a odecitat

vSechny parametry, ale neni mozno parametry ménit a
ovladat softstartér z klavesnice.

Pokud dojde k pokusu 0 zménu nastaveni pfi
zablokovaném ovladacim panelu, zobrazi se na displeji
napis ,-Loc".

Poznamka:

Pokud parametr [200]=3, je mozné MSF2.0
nastavovat pomoci sériové komunikace i pokud
ovladaci panel je uzamgéen.

1lolz] ©
O
Automaticky navrat do menu
O|F F

Standard oFF

Rozsah oFF, 1 -999

oFF Auto. navrat do menu neaktivni

1-999 Automaticky navrat do menu ¢€:...

8.1.3 Zpusob ovladani [200]

MSF2.0 mGze byt ovladan pomoci ovladaciho panelu,

fidici svorkovnice nebo sériové komunikace.
Standardni zpusob ovladani je pomoci svorkovnice,
pres vstupy €. 11,12 a 13.

Poznamka:

V zavislosti na nastaveni tohoto parametru mtize
byt provadéno nastaveni softstartéru pomoci
ovladaciho panelu nebo pomoci sériové
komunikace, viz. tab.13.
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o
Zablokovani ovladaciho panelu
n|o
Standard no
Rozsah no, YES
no Ovladaci panel neblokovan
YES Ovladaci panel blokovan
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8.1.5 Povolenijednotek US [202]

Standardné jsou veSkeré jednotky v MSF2.0 uvadény
dle Sl soustavy. Jednotky je mozno zvolit také US.
V tom pfipadé se jedna pfedevsim o tyto jednotky.

- Vykon bude zobrazen v HP, [212] a [703]
- Spotfeba energie v Mhph, [731]

- Moment na hfideli v Ibft, [705]

- Teplota bude zobrazena v °F, [707]

Poznamka:
Pri volbé US jednotek dojde také ke zméné dat

motoru [210 - 215] ve vSech parametrovych sadach

vzhledem k soustavé US.

[210] Jmen. napéti motoru - nova hodnota pro US
jednotky bude 460V

Jmen. proud motoru - nova hodnota bude

v zavislosti na typu MSF2.0

Jmen. vykon motoru - nova hodnota bude

v zavislosti na typu MSF2.0

Jmen. otacky motoru - nova hodnota bude
v zavislosti na typu MSF2.0

Jmen. frekvence - nova hodnota pro US
jednotky bude 60Hz

[202]
[202]
[202]

[202]

PFi zméné tohoto nastaveni a potvrzeni tlaitkem
ENTER se na displeji zobrazi ,SEt“ po dobu 2 vtefin.

2102 ©°
o
Povoleni jednotek US
O|F F

Standard oFF
Rozsah oFF, on
oFF Jednotky zobrazeny v kW, Nm atd.
on Jednotky zobrazeny v HP, Ibft atd.

8.2 Data motoru

Pro optimalni vykon MSF2.0 je vhodné nastavit data
motoru dle jeho typového Stitku.

[210] aZ [215] jmenovita data motoru

Jmenovité napéti motoru

Jmenovité napéti motoru

0

211(0]| ©

O

40

Standard 400V

Rozsah 200-700 V

200-700 V Jmenovité napéti motoru
Poznamka:

Presvédcte se zda max. povolené napéti MSF2.0
vyhovuje jmen. napéti motoru.
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Jmenovity proud motoru
Proudovy rozsah souvisi s typem softstartéru.

2|11

0

o
Jmenovity proud motoru

1

v

Standard Insoft, A
Rozsah 25-200% lnsoft, A
25-200 Jmenovity proud motoru

Jmenovity vykon motoru v kW nebo HP
Vykonovy rozsah souvisi s typem softstartéru.

2]1]2] °
(@]
Jmenovity vykon motoru
7.5
Standard Prnsoft, KW
Rozsah 25-400% Pnsoit, KW nebo HP
25-400 Jmenovity vykon motoru

Jmenovité otacky motoru

2113

0

o
Jmenovité otacky motoru

145

0

Standard Nhsoft, FpM
Rozsah 500-3600 rpm
500-3600 Jmenovité otacky motoru

Jmenovity proud motoru

2]1]a] °
O
Cos® motoru
0./8 6
Standard 0,86
Rozsah 0,5-1,00
0,5-1,00 Cos< motoru
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Jmenovita frekvence motoru

215 ©
o
Jmenovita frekvence
Standard 50Hz
Rozsah 50Hz, 60Hz
50, 60 Jmenovita frekvence

8.3 Ochrany motoru

MSF2.0 je vybaven rdznymi funkcemi pro ochranu
motoru. Jsou zde k dispozici nasledujici parametry
slouzici pro konfiguraci téchto ochran.

[220] aZ [223] tepelna ochrana motoru

[224] aZz [227] omezeni poctu startll

[228] aZ [229] zablokovani rotoru

[230] ztrata jedné faze

[231] proudové omezeni - pfekro€eni doby rozbéhu

Pro tyto typy ochran motoru jsou dostupné nasledujici
volby:

OFF
Ochrana motoru je vypnuta

Vystraha

Ptislusné poruchové hlaSeni je zobrazeno na displeji a
relé K3 je aktivovano (v pfipadé, Ze relé je ve vyrobnim
nastaveni). AvSak nedojde k zastaveni motoru a provoz
pokracuje. Dojde-li k zaniku poruchy, zmizi také
poruchové hlaSeni a relé bude resetovano.

Voilny dobéh

PFislusné poruchové hlaSeni je zobrazeno na displeji a
relé K3 je aktivovano (v pfipadé, Ze relé je ve vyrobnim
nastaveni). Dojde k automatickému odpojeni napéti od
motoru a motor bude zastavovat volnym dobéhem.

Stop

Prislusné poruchové hlaseni je zobrazeno na displeji a
relé K3 je aktivovano (v pfipadé, Ze relé je ve vyrobnim
nastaveni). Motor bude zastaven dle nastaveni
parametr( [320] az [325]

Brzda

PFislusné poruchové hlaseni je zobrazeno na displeji a
relé K3 je aktivovano (v pfipadég, ze relé je ve vyrobnim
nastaveni). Motor bude brzdén dle nastaveného
zplsobu brzdéni v parametru [323] a zastaven dle
nastaveni parametru [326] a [327], intenzita a doba
brzdéni pfi alarmu.

8.3.1 Tepelna ochrana motoru

Pro funkci tepelné ochrany motoru mize byt pouZit bud
externi signél z PTC ¢idla a nebo tepelné modely
motoru z MSF 2.0. Je zde také moznost obé tyto
metody kombinovat. Obé tyto metody jsou schopny
detekovat jak nepatrné dlouhodobé pretizeni, tak i

nékolik po sobé jdoucich kratkodobych Spicek pretizeni.
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Tepelna ochrana [220]

Tepelna ochrana je aktivovana v parametru[220]. Poté
jsou zpfistupnény parametry [221] az [223], a Ize zvolit
typ ochrany (interni nebo PTC). Pokud byl provoz
MSF2.0 prerusen z duvodu reakce tepelné ochrany
motoru, je nutné softstartér resetovat manualné a
aktivovat novy povel start. Reset a povel start je mozno
zadat pomoci ovladaciho panelu MFS2.0, pfes fidici
svorkovnici nebo pomoci sériové komunikace,

v zavislosti na zvoleném zplsobu ovladani v parametru
[200]. Reset z ovladaciho panelu MSF2.0 je mozny
vzdy bez ohledu na zvoleny zpusob ovladani.

Poznamka:
Reset z ovladaciho panelu MSF2.0 nikdy nezpuisobi
rozbéh motoru.

o) Kéd poruchy F2
Tepelna ochrana

2 (volny dobéh)
oFF, 1,2, 3,4
Tepelna ochrana motoru vypnuta

Standard
Rozsah
oFF

Vystraha
Volny dobéh
Stop

AW NP

Porucha - brzdéni

PTC ochrana motoru [221]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je v menu
[220] aktivovana tepelna ochrana motoru. Pro vyuziti
této funkce je nutné pfipojit PTC ¢idlo ke svorkam ¢€.69
a 70 na svorkovnici MSF2.0. Pokud je teplota motoru
pfilis vysoka (ohmicka hodnota PTC vys&i nez
2,4k0Ohm), softstartér vyhlasi poruchu F2. Tato porucha
zUstane aktivni dokud nedojde k ochlazeni motoru
(hodnota PTC niz§i nez 2,2kOhm).

2]2[1] ©
o
PTC ochrana motoru
oFF
Standard oFF
Rozsah oFF, on
oFF PTC vstup vypnut
on PTC vstup zapnut
Poznamka:

Nezapojené svorky 69 a 70 zpisobi okamzité
poruchu F2. Zabezpeéte aby PTC bylo vzdy
pripojeno, nebo tyto svorky spojte nakratko.
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Interni tepelna ochrana motoru [222]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je v menu
[220] aktivovana tepelna ochrana motoru. V tomto
parametru muze byt zvolena Uroven, ktera aktivuje
interni tepelnou ochranu. Takto dojde k nastaveni
tepelné kfivky jak je naznaceno na obrazku ¢.34.
Tepelna kapacita motoru je nepfetrzité kalkulovana dle
zvolené kfivky. Pokud je pfekro¢eno 100% tepelné
kapacity, softstartér vyhlasi poruchu F2 a vykona se
akce nastavend v parametru [220]. Porucha zlstane
aktivni dokud v modelu motoru nedojde k ochlazeni na
95% jeho tepelné kapacity. Urover tepelné kapacity Ize
nastavit v parametru [223].

Poznamka:

Pokud pouzivate externi bypassovy stykac,
presvédcte se zda proudové transformatory jsou
umistény a zapojeny spravné.

UPOZORNENI!

Pokud dojde ke ztraté napajeni ridici desky MSF2.0
(svorky 01 a 02) dojde automaticky k nastaveni
tepelné kapacity motoru na 0%. To znamena zZe
interni tepelny model pocita s chladnym motorem,
coz ve skuteénosti nemusi byt pravda a motor ve
skutecnosti muze byt prehraty.

2l212]| © Tepelna kapacita motoru [223]
o . . . .
3 , Tento parametr je k dispozici pouze pokud je v menu
Interni tepelna ochrana motoru [220] aktivovana tepelna ochrana motoru a zaroverfi
1 O interni ochrana v menu [222]. V tomto parametru je
zobrazena tepelna kapacita motoru dle tepelné kfivky
zvolené v parametru [222].
Standard 10s
Rozsah oFF, 2-40s 21213 ©
oFF interni ochrana vypnuta o
2-40s volba tepelné kfivky dle obr.34 Tepelna kapacita motoru
Poznamka: Rozsah ‘ 0-150%
Zkontrolujte zda v parametru [211] je fadné
nastaven jmenovity proud motoru.
Doba p":etl'zem' (S) Normféllnl' zatiienl"
Interni ochrana - tfida: 10s
100000 Proud: 3%Iyom
Doba pfetiZzeni: 65s
10000 Vysoké zatizeni
= Interni ochrana - tfida: 10s
f{\ Proud: 5%lnom
Doba pretizeni: 25s
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Obr.34 Teplotni charakteristiky
EMOTRON AB 01-4135-01-r2 38/106 MSF 2.0



8.3.2 Omezeni poctu startll

K ochrané motoru Ize také vyuzit funkci omezeni poctu
startll za hodinu nebo zaji§téni minimalni casové
prodlevy mezi jednotlivymi starty.

Omezeni poctu starta [224]

Tuto funkci Ize aktivovat vybérem jedné z nasledujicich
akei:

OFF
Omezeni je vypnuto

Vystraha

Na displeji se zobrazi poruchové hlaSeni F11 a relé K3
je aktivovano (v pfipadeé, Ze relé je ve vyrobnim
nastaveni). AvSak je mozné motor opét rozbéhnout.

Volny dobéh

Na displeji se zobrazi poruchové hlaseni F11 a relé K3
je aktivovano (v pfipadé&, Ze relé je ve vyrobnim
nastaveni). AvSak neni mozné motor opét rozb&hnout.

Poruchové hlasSeni F11 (omezeni poctu startd) je
resetovano automaticky s novym signalem pro start
softstartéru. Signal pro rozbéh muze byt zadan pomoci
ovladaciho panelu, fidici svorkovnice nebo sériové
komunikace v zavislosti na nastaveni parametru [200].
Reset pomoci ovladaciho panelu je mozny vzdy bez
ohledu na nastaveni zplisobu ovladani.

Poznamka:
Reset z ovladaciho panelu MSF 2.0 nikdy nezputisobi
rozbéh motoru.

2]2]4] ©
o Kéd poruchy F11
Omezeni poctu startt
o FIF
Standard oFF
Rozsah oFF, 1,2
oFF Omezeni poctu startli vypnuto
1 Vystraha
2 Volny dobéh

Pocet startti za hodinu [225]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je v menu
[224] aktivovano omezeni poctu start(. Poté Ize nastavit
maximalni povoleny pocet startl softstartéru za hodinu.
Dojde-li k pfekro¢eni této hodnoty, softstartér vyhlasi
poruchu F11 a vykona se akce nastavena v parametru
[224]. Tato porucha zUstane aktivni az do vyprSeni
C¢asoveého limitu jedné hodiny a poté bude povolen dalSi
start softstartéru.

2125 ©
o
Pocet starti za hodinu
oFF
Standard oFF
Rozsah oFF, 1-99
oFF Vypnuto
1-99 Pocet startli za hodinu
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Min. prodleva mezi starty [226]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je v menu
[224] aktivovano omezeni poctu start(. Poté Ize nastavit
minimalni dobu prodlevy mezi naslednymi starty. Pokud
dojde k povelu start pfed vyprSenim této prodlevy,
softstartér vyhlasi poruchu F11 a vykona se akce
nastavenda v parametru [224]. Tato porucha zlistane
aktivni az do vyprseni ¢asového limitu prodlevy a poté
bude povolen dalSi start softstartéru.

2]2]6] °
¢}
Min. prodleva mezi starty
oFF
Standard oFF
Rozsah oFF, 1-60min
oFF Vypnuto
1-60 Min. prodleva mezi starty

Cas do dals$iho startu [227]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je v menu
[224] aktivovano omezeni poctu start(. V tomto
parametru je zobrazen €as zbyvajici do dalSiho startu.
Pokud jsou aktivovany ob& metody omezeni poctu
start(, pak v tomto okné bude zobrazena celkova
prodleva do dalSiho startu.

2(2(7]°
’ Cas do dalsiho startu
oFF
Rozsah ‘ 1-60 min

Zablokovani rotoru

Tuto ochranu Ize vyuzit pro omezeni vysokého proudu
motoru zpusobeného mechanickym zablokovani rotoru.

Pokud byl provoz softstartéru prerusen z diivodu
poruchy zablokovaného rotoru, je nutno provést reset
z ovladaciho panelu MSF2.0 a pfivést novy povel start.

Zablokovani rotoru [224]

21218 o
o) Kéd poruchy F5
Zablokovani rotoru
o FIF
Standard oFF
Rozsah oFF, 1,2
oFF Vypnuto
1 Vystraha
2 Volny dobéh
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Zablokovani rotoru - éas [229]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je v menu
[228] aktivovana funkce zablokovani rotoru. Poté Ize
nastavit prodlevu pfi detekci zablokovaného rotoru.
Pokud bude po nastavenou dobu detekovan vysoky
proud motoru (4,8krat jmenovity proud motoru),
softstartér vyhlasi poruchu F5 a vykona se akce
nastavena v menu [228].

21219 o
o)
Zablokovani rotoru - ¢as
510

Standard 50s

Rozsah 1,0-10,0s

1,0-10,0 Zablokovani rotoru - ¢as

Poznamka:

Zkontrolujte zda je v parametru [211] fadné
nastaven proud motoru.

8.3.3

Veskeré vypadky fazi kratSi nez 100ms jsou
ignorovany.

Ztrata jedné faze

Vicenasobna ztrata faze

Provoz softstartéru bude prerusen, pokud vypadek trva
déle nez 100ms, pokud pfi¢ina poruchy pomine béhem
2s nastane novy soft start. Pokud porucha trva déle nez
2s, softstartér vyhlasi poruchu F1 a odpoji motor od
napéti. Motor je automaticky odpojen od napéti a
zastavuje se volnym dob&hem bez ohledu na délku
trvani poruchy.

Ztrata jedné faze

Béhem rozbé&hu a zastaveni je reakce stejna jak je
popséno vySe v pfipadé vicenasobného vypadku. Pro
pfipad vypadku faze pfi provozu v plnym napétim, Ize
softstartér konfigurovat v menu [230].

Alarm vypadku faze je resetovan automaticky pfi povelu
start.

Ztrata jedné faze [230]

2slo] ©
o) Kéd poruchy F1
Ztrata jedné faze
2
Standard 2
Rozsah 1,2
1 Vystraha
2 Volny dobéh
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8.3.4 Proudové omezeni - prekroceni doby
rozbéhu

Pokud je v parametru [314] aktivovana funkce
proudového omezeni pfi rozbéhu, pak softstartér
vyhlasi poruchu F4 tehdy, kdyz bude trvale provozovan
na proudovém omezeni a dojde k pfekro€eni nastavené
doby rozbéhu. Porucha ,proudové omezeni -
prekroceni doby rozbéhu* je resetovana automaticky pfi
povelu start.

Proudové omezeni - prekro€eni doby rozbéhu
[231]

2]al1] ©
o Kaéd poruchy F4
Proudové omezeni - pfekro¢eni
doby rozbéhu
Standard 2
Rozsah oFF,1,2,3,4
Vystraha
2 Volny dobéh
3 Stop
4 Porucha - brzdéni
Poznamka:

Pokud parametr ,, Proudové omezeni - prekroéeni
doby rozbéhu* je nastaven jako vystraha, a nebo
neni aktivovan vibec, pak pokud dojde vyprseni
doby rozbéhu pfi daném proudovém omezeni,
dojde k rozbéhu softstartéru na plné napéti

s rampou 6s. Proud jiz poté neni Fizeny.
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8.4 Parametrové sady

Rlzné parametrové sady Ize s vyhodou vyuzit pfi
provozu softstartéru s nékolika raznymi motory nebo pfi
rozbé&hu stroje s rliznymi druhy zatizeni. MSF2.0 ma

k dispozici 4 parametrové sady.

Pro nastaveni parametrovych sad slouzi nasledujici
parametry:

[240] Volba parametrové sady
[241] Aktualni parametrova sada
[242] Kopie sady

[243] Reset na vyrobni nastaveni

8.4.1 Volba parametrové sady [240]

‘Parametrové sada 4

| Parametrova sada 3

Parametrova sada 2

Parametrova sada 1

200
214,
225
231,
254
259
310,
315,
322
330
335
401,
406
412,
433
438
504

210,
220,
2986,
250,
255,
260,
311,
216

324,
331,
340,
402,
407,
420,
434,
500,
520,

211,
221,
208,
251,
256
261,
312,
317,
325,
332,
341,
403,
408
430,
435
501,
521,

212, ,
222, 224,
229, 230,
252 253
257, 258
262, 263
313, 314,
320, 321,
326, 327,
333, 334,
342, 400,
404, 405
409, 410
431, 432
436, 437,
502, 503

522 523

213

Q3-FA8-2

Parametry spole¢né pro vSechny sady

101, 201, 202, 215, 240, 242, 243, 270,
271, 272, 273, 300, 323, 411, 440, 510,
511,512, 513, 530, 531, 532, 533, 534,
732

Obr.35 Prehled parametrt

Volba parametrové sady [240]

V tomto parametru zle pfimo zvolit parametrovou sadu

1-4, a nebo je zde k dispozici funkce externi volby sady
pomoci digitalniho vstupu. Je-li vybrana funkce externi

volby sady, je nutné pro ni nastavit jeden z digitalnich

vstupl, menu [510] az [513]. Standardné jsou pro funkci

volby sady ur€eny dig. vstupy €.3 a 4 (svorky 16 a 17).
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o] ©
o

Volba parametrové sady

Standard 1

Rozsah 0,1,23,4

0 Externi volba pomoci dig. vstupu
1,2,3,4 Volba sady 1, 2, 3 nebo 4

Aktudlni parametrova sada [241]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je v menu
[240] zvolena moznost externi volby sady pomoci dig.
vstupu. Pak je aktualni sada zobrazena v tomto okné.

2]al1] ©
o
Aktualni parametrova sada
Rozsah 1,2,3,4
8.4.2 Kopie sady [242]

Tato funkce mize velmi usnadnit nastavovani dalSi
parametrové sady. Je zde mozno zkopirovat parametry
jiz nastavené v jinych sadach

2]a2] °
o
Kopie sady
nio
Standard no
Rozsah no,P1-2, P1-3, P1-4, P2-1, P2-3, P2-4,
P3-1, P3-2, P3-4, P4-1, P4-2, P4-3
no nekopirovat
P1-2 atd. kopie parametrove sady 1 do
parametroveé sady 2 atd.
Poznamka:

Kopie parametrové sady je mozna pouze pokud
softstartér je ve stavu stop.
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Reset na tovarni nastaveni [243]

Pomoci tohoto parametru Ize veSkeré parametry
softstartéru resetovat do vyrobniho nastaveni. Zahrnuje
v8echny ¢&tyfi parametrové sady s vyjimkou parametru
[202], povoleni jednotek US. TaktéZ nebude resetovan
archiv poruch, méfi¢ spotfeby energie a asu chodu. Po
Uspésném Resetu na tovarni nastaveni se na displeji
zobrazi okno [100].

Pro tento pfipad by mélo byt nastaveni MSF 2.0

nasledujici:

e Pro aktivaci tepelné ochrany nastavte [220]=2, volny
dobéh

¢ Interni tepelnou ochranu aktivujte v menu [222]=10,
tepelna kfivka pro 10s

e Nastavte pocet pokustl o restart a menu [250]=3

e Pro aktivaci autoresetu interni tepelné ochrany
nastavte [251]=100

o Nastavte néktery reléovy vystup tak aby doslo
k jeho aktivaci v pfipadé Ze je dosazen pocet
pokusU o autoreset, a je tedy vyZzadovan zasah
obsluhy.

Funkci autoreset nelze vyuzit v pfipadé, Ze je v menu
[220] zvolen zpusob ovladani z ovladaciho panelu
MSF2.0.

Vystraha!

Blikajici LED dioda start/stop znamenéa ze MSF2.0 je
v tzv. pohotovostnim rezimu, napf. z divodu ¢ekani
na autoreset. Poté mize dojit k okamzitému
rozbéhu motoru.

2]al3] ©
o
Reset na tovarni nastaveni
no
Standard no
Rozsah no, YES
no Z4dna akce
Reset v8ech parametrl na tovarni
YES 7
nastaveni
Poznamka:

Reset na tovarni nastaveni nelze provést pokud je
softstartér v chodu.

8.5 Autoreset

Existuje zde moZnost automaticky resetovat nékteré
typy poruch. Pro konfiguraci automatického resetu
slouzi nasledujici parametry:

[250] Pocet pokusu o Autoreset
[251] aZ [263] Typ poruchy Autoresetu

V parametru [250], Ize nastavit maximalni po€et pokusU
o0 automaticky reset. Pokud dojde k pfekroceni tohoto
pocet pokusu a nastane dalSi porucha, zlistane
softstartér v poruchovém stavu a je nutny zasah
obsluhy. V parametrech [251] az [263] Ize aktivovat
autoreset a jeho dobu zpozdéni pro rdzné typy poruch.
Pokud nastane porucha, pro kterou je autoreset
aktivovan, bude motor zastaven dle akce zvolené pro
pfisluSnou ochrannou metodu (viz. popis ochrannych
funkci v parametrech [220] az [231] a [400] az [440] a
jejich nastaveni). Pokud pfi€ina poruchy pominula a
nastavena doba zpozdéni uplynula, dojde

k opétovnému rozbéhu motoru.

Priklad:

Pro ochranu motoru je zvolena interni tepelna ochrana.
Pokud dojde k poruSe z dlivodu reakce tepelné
ochrany, mél by softstartér Cekat dokud nedojde

k dostateénému ochlazeni motoru tak aby bylo mozno
jej znovu spustit. Pokud se tento problém vyskytne
nékolikrat po sobé v kratkém ¢asovém intervalu,
zUstane softstartér v poruchovém stavu je vyzadovan
zasah obsluhy.
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Poznamka:

Cyklus autoresetu bude presusen pokud v jeho
pribéhu dojde k pfivedeni signalu stop nebo pokud
zpusob ovladani MSF2.0 byl zménén na ovladani
ovladaciho panelu.

8.5.1 Pocet pokustli o Autoreset [250]

V tomto parametru Ize nastavit maximalni pocet pokusu
0 automaticky reset. Funkci automatického resetu
aktivujeme nastavenim jakékoli hodnoty v parametru
[250], po tomto nastaveni budou zpfistupnény
parametry [251] az [263]. Dojde-li k vyhlaSeni poruchy,
pro kterou je aktivovana funkce autoresetu, dojde po
zaniku pfic¢iny poruchy a uplynuti doby zpozdéni

k automatickému restartu motoru. Hodnota interniho
¢itaCe bude zvySena o jedna pfi kazdém automaticky
generovaném restartu. Pokud se b&hem 10minut
nevyskytne zadny alarm bude hodnota vnitfniho Citace
sniZena o jedna. Pokud pocet pokusu o autoreset byl
dosazen, zUstane softstartér v poruchovém stavu a
Zadny dalSi reset jiz nebude povolen. V tomto pfipadé
je nutno softstartér resetovat manualné.

Priklad:

pocet pokusl o autoreset [250]=5

béhem 10minut dojde k 6-ti porucham

pfi Sesté poruSe jiz nedojde k autoresetu protoze

interni ¢itac jiz 5 autoresetl obsahuje.

e nyni je nutno softstartér resetovat manualné. Pfi
manualnim resetu softstartéru dojde také k resetu
interniho Citace.

Poznamka:

Interni ¢ita¢ muze byt také vynulovan povelem stop.
Po kazdém dalSim signalu start (pies svorkovnici
nebo sériovou komunikaci) bude ¢itaé max. poctu
pokusti o autoreset opét aktivovan dle nastaveni
parametru [250].
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2]5]0] °
o
Pocet pokust o autoreset
oFF
Standard oFF
Rozsah oFF, 1-10
oFF Funkce Autoreset vypnuta
1-10 Pocet pokusu o Autoreset

8.5.2 AutoReset Poruchy [251]-[263]

Parametry [251]-[263] jsou k dispozici pouze pokud je v
menu [250], aktivovana funkce Autoreset. Pomoci
téchto parametru Ize nastavit dobu zpozdéni pro
Autoreset. Doba zpozdéni za¢ne byt odpocitavana po
zaniku poruchy. Po uplynuti této doby bude porucha
automaticky resetovana a dojde k opétovnému rozbéhu
motoru.

Poznamka:

Funkce AutoReset nema zadny ucinek pokud
prislusny typ poruchy je nastaven jako , OFF“ nebo
» Vystraha“.

Tepelnd ochrana motoru - AutoReset [251]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je
aktivovano menu [250]. V tomto menu zle nastavit dobu
zpozdéni pro automaticky reset poruchy tepelné
ochrany motoru. Odpocitani doby zpozdéni za¢ne az
zaniku poruchy. To znamena, Ze interni tepelny model
motoru se ochladi na 95% tepelné kapacity (pokud je

v parametru [222] aktivovana interni tepelna ochrana
motoru) a nebo hodnota PTC ¢idla je niz8i nez
2,2kOhm (pokud v parametru [221] aktivovana PTC
ochrana), coZ znamena Ze doslo k ochlazeni motoru.
Po uplynuti nastavené doby bude porucha resetovana a
bude automaticky proveden pokus o rozbéh motoru.

2151 ©
o
AutoReset
Tepelna ochrana motoru
oFF
Standard oFF
Rozsah oFF, 1-3600s
oFF Vypnuto
1-3600 Doba z}pozdem pro AutoReset
tepelné ochrany motoru
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Omezeni poctu startli - AutoReset [252]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je
aktivovano menu [250]. V tomto menu zle nastavit dobu
zpozdéni pro automaticky reset pfi pfekroceni
povoleného poctu startd (Kéd poruchy F11). Odpogitani
doby zpozdéni za¢ne az po zaniku poruchy. To
znamena, ze musi uplynout minimalni nastavena doba
mezi starty (pokud je aktivovana funkce minimalni
prodlevy mezi starty v menu [226]) a pro aktualni
hodinu musi byt povolen start (pokud funkce pocet
startt za hodinu je aktivovana v menu [225]).

Po uplynuti nastavené doby bude porucha resetovana a
bude automaticky proveden pokus o rozbéh motoru.

Zablokovani rotoru - AutoReset [253]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je
aktivovano menu [250]. V tomto menu zle nastavit dobu
zpozdéni pro automaticky reset pfi alarmu zablokovani
rotoru (Kod poruchy F5). Jelikoz zablokovany rotor
nelze rozpoznat ve stavu stop, za¢ina odpocitani doby
zpozdéni okamzité po detekci a vyhladSeni alarmu.

Po uplynuti nastavené doby bude porucha resetovana a
bude automaticky proveden pokus o rozbéh motoru.

Proudové omezeni - prekro¢eni doby rozbéhu -
AutoReset [254]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je
aktivovano menu [250]. V tomto menu zle nastavit dobu
zpozdéni po pfekro€eni doby rozb&hu pfi proudové
omezeni (Kéd poruchy F4). JelikoZ toto nelze rozpoznat
ve stavu stop, zacina odpoditani doby zpozdéni
okamzité po detekci poruchy a vyhlaSeni poruchy.

Po uplynuti nastavené doby bude porucha resetovana a
bude automaticky proveden pokus o rozbéh motoru.

Max. alarm - AutoReset [255]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je
aktivovano menu [250]. V tomto menu zle nastavit dobu
zpozdéni pro automaticky reset pfi Max. alarmu (Kaéd
poruchy F6). JelikoZ poruchu max. alarm nelze
rozpoznat ve stavu stop, za¢ina odpocitani doby
zpozdéni okamzité po detekci a vyhladSeni poruchy.Po
uplynuti nastavené doby bude porucha resetovana a
bude automaticky proveden pokus o rozbéh motoru.

Mim. alarm - AutoReset [256]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je
aktivovano menu [250]. V tomto menu zle nastavit dobu
zpozdéni pro automaticky reset pfi Min. alarmu (Kéd
poruchy F7). Jelikoz poruchu min. alarm nelze
rozpoznat ve stavu stop, za¢ina odpocitani doby
zpozdéni okamzité po detekci a vyhlaseni poruchy.

Po uplynuti doby zpozdéni bude porucha resetovana a
bude automaticky proveden pokus o rozbéh motoru.

Externi porucha - AutoReset [257]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je
aktivovano menu [250]. V tomto menu zle nastavit dobu
zpozdéni pro AutoReset pfi externi poruse (Kéd
poruchy F17). Odpocitani doby zpozdéni zacne az po
odeznéni poruchy. To znamena, Ze pfislusny digitalni
vstup musi byt uzavfen.Po uplynuti doby zpozdéni
bude alarm resetovan a bude automaticky proveden
pokus o rozbéh motoru.
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Ztrata jedné faze - AutoReset [258]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je
aktivovano menu [250]. V tomto menu zle nastavit dobu
zpozdéni pro AutoReset pfi ztraté jedné faze (Kod
poruchy F1). Jelikoz ztratu jedné faze nelze rozpoznat
ve stavu stop, zacina odpocitani doby zpozdéni
okamzité po detekci a vyhlaseni poruchy. Po uplynuti
doby zpozdéni bude porucha resetovana a bude
automaticky proveden pokus o rozbéh motoru.

Nesymetrie napéti - AutoReset [259]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je
aktivovano menu [250]. V tomto menu zle nastavit dobu
zpozdéni pro AutoReset pfi detekci nesymetrie napéti
(Kéd poruchy F8). Odpocitani doby zpozdéni za¢ne az
po odeznéni poruchy. Obvykle z divodu odpojeného
hlavniho stykace nema softstartér k dispozici silové
napéti. V tomto pfipadé nelze ve stavu stop rozpoznat
nesymetrii napéti a odecitani doby zpozdéni zac€ina
okamzité po detekci a vyhlaSeni poruchy.

Po uplynuti doby zpoZzdéni bude porucha resetovana a
bude automaticky proveden pokus o rozbéh motoru.

Pirepéti - AutoReset [260]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je
aktivovano menu [250]. V tomto menu zle nastavit dobu
zpozdéni pro AutoReset pfi detekci pfepéti (Kod
poruchy F9). Odpo¢itani doby zpozdéni za¢ne az po
odeznéni poruchy. Obvykle z dlivodu odpojeného
hlavniho stykace nema softstartér k dispozici silové
napéti. V tomto pfipadé nelze ve stavu stop rozpoznat
prepéti a odecitani doby zpozdéni zaind okamzité po
detekci a vyhlaseni poruchy.

Po uplynuti doby zpoZdéni bude porucha resetovana a
bude automaticky proveden pokus o rozbéh motoru.

Podpéti - AutoReset [261]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je
aktivovano menu [250]. V tomto menu zle nastavit dobu
zpozdéni pro AutoReset pfi detekci podpéti (Kéd
poruchy F10). Odpocitani doby zpozdéni zacne az po
odeznéni poruchy. Obvykle z divodu odpojeného
hlavniho styka€e nema softstartér k dispozici silové
napéti. V tomto pfipadé nelze ve stavu stop rozpoznat
podpéti a odecitani doby zpozdéni zaina okamZité po
detekci a vyhlaSeni poruchy.

Po uplynuti doby zpozdéni bude porucha resetovana a
bude automaticky proveden pokus o rozbéh motoru.

Sériova komunikace - AutoReset [262]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je
aktivovano menu [250]. V tomto menu zle nastavit dobu
zpozdéni pro AutoReset pfi detekci pferuseni sériové
komunikace (Kéd alarmu F15). Odpocitani doby
zpozdéni za¢ne az po odeznéni poruchy. To znamena,
Ze dojde k pokusu o obnoveni sériové komunikace.

Prehfati softstartéru - AutoReset [263)]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je
aktivovano menu [250]. V tomto menu zle nastavit dobu
zpozdéni pro AutoReset pfi detekci pfehfati softstartéru
(Kod poruchy F3). Odpogitani doby zpozdéni za¢ne az
po odeznéni poruchy. To znamena, Ze dojde

k ochlazeni softstartéru.
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8.6 Sériova komunikace

Pro ovladani softstartéru MSF2.0 pomoci sériové
komunikace je nutno spravné nastavit parametr [200],
zpUsob Fizeni. MSF2.0 obsahuje nékolik parametr( pro
nastaveni sériové komunikace:

[270] Sériova komunikace - adresa

[271] Sériova komunikace - rychlost pfenosu
[272] Sériova komunikace - parita

[273] Sériova komunikace - preruseni

Poznamka:

Parametry urcené pro sériovou komunikaci [270] az
[272] je nutno nastavit ruéné pomoci klavesnice na
ovladdacim panelu. Z tohoto diivodu musi byt
zpUsob ovladani, parametr [200] nastaven na 1
(ovladaci panel) nebo 2 (Svorky).

Sériova komunikace - adresa [270]

2[7]0] °

o)
Sériova komunikace - adresa

1

Standard 1
Rozsah 1-247
1-247 komunikacni adresa

Sériova komunikace - prenosova rychlost
[271]

2[7]1] °
o

Sériova komunikace - rychlost
prenosu

9. 6

Standard 9,6 kBaud
Rozsah 2,4 - 38,4 kBaud
2,4 -38,4 pfenosova rychlost

Sériova komunikace - parita [272]

2[7]2] °

o
Sériova komunikace - parita

0

Standard 0

Rozsah 0,1

0 Bez parity
1 Suda parita
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Sériova komunikace - preruseni [273]

Pokud je softstartér nastaven pro ovladani pomoci
sériové komunikace (parametr [200]=3) a dojde

k pferuseni sériové komunikace béhem provozu,
vyhlasi softstartér poruchu (kéd poruchy F15). V tomto
parametru lze vybrat akci, kterou ma softstartér vykonat
pfi pferuseni sériové komunikace:

OFF
Alarm pfi detekci preruseni sériové komunikace vypnut.

Vystraha

Na displeji se zobrazi poruchové hlaSeni F15 a relé K3
je aktivovano (v pfipadé, Ze relé je ve vyrobnim
nastaveni), avSak nedojde k zastaveni motoru. Po
odeznéni poruchy dojde k resetu relé K3 a poruchové
hlaSeni z displeje zmizi. Tuto poruchu Ize také
resetovat manualné pomoci ovladaciho panelu.

Volny dobéh

Na displeji se zobrazi poruchové hlaseni F15 a relé K3
je aktivovano (v pfipadé, Ze relé je ve vyrobnim
nastaveni). Napéti k motoru je automaticky okamzité
preruseno a motor zastavuje volnym dob&hem.

STOP

Na displeji se zobrazi poruchové hlaSeni F15 a relé K3
je aktivovano (v pfipadé, Ze relé je ve vyrobnim
nastaveni). Motor je zastaven dle nastaveni podminek
pro brzdéni v parametrech [320] az [325].

Brzda

Na displeji se zobrazi poruchové hladSeni F15 a relé K3
je aktivovano (v pfipadé, ze relé je ve vyrobnim
nastaveni). Je aktivovana brzdici funkce dle nastaveni
menu [323], zplUsob brzdéni. Motor je poté zastaven

v zavislosti na nastaveni parametrd [326] a [327],
intenzita a doba brzdéni pfi alarmu.

Poruchu z divodu preruseni sériové komunikace Ize
automaticky resetovat opétovnym povelem pro start.
Signal ke startu Ize zadat pomoci ovladaciho panelu,
svorkovnice a nebo sériové komunikace v zavislosti na
nastaveni menu [200]. Bez ohledu na zvoleny zpusob
ovladani je vzdy mozné provést reset z ovladaciho
panelu.

Poznamka:
Reset pomoci ovladaciho panelu nikdy nezptsobi
rozbéh motoru.

o

o Kéd poruchy F15
Sériova komunikace - preruseni

F

oF

Standard 2

Rozsah oFF,1,2,3,4
oFF Vypnuto

1 Vystraha

2 Volny dobéh
3 Stop

4 Brzdéni
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8.7 Nastaveni procesu

V kapitole ,Nastaveni procesu” jsou obsazeny
parametry pro konfiguraci rozbéhu a zastaveni, pfiCemz
nékteré z téchto parametri mohou byt pfednastaveny
pro provoz Cerpadla. Dale jsou zde specialni parametry
pro nastaveni zpusobu zastaveni pfi alarmu, parametry
pro nizké otacky a tipovani a dal$i nastaveni napf. pro
provoz s bypassovym stykaCem, regulace uciniku nebo
ovladani interniho ventilatoru.

[300]

[310] - [317]
[320] - [327]
[330] - [335]
[340] - [342]

Softstartér MSF2.0 ovlada vSechny tfi faze pfipojené

k motoru. Na rozdil od jednoduchych softstartéra

s fizenim pouze v jedné nebo dvou fazich, ma 3-fazova
metoda fizeni softstartéru vyhodu ve vyuZziti rznych
metod rozbéhu: napétové, proudové nebo momentove.
Proudové omezeni zde mGze byt dokonce vyuZito

v kombinaci s rozb&éhem napétovym nebo
momentovym.

Prednastaveni pro fizeni Cerpadla
Rozbéh

Zastaveni

Nizké otacky / JOG (tipovani)
DalSi nastaveni

U rozbéhu s napétovym fizenim je vystupni napéti

k motoru linearné zvySovano az do plného napéti sité
béhem stanovené doby rozbéhu. Softstartér tak
umoznuje plynuly rozbéh avSak nedostava zadnou
odezvu o0 vystupnim proudu nebo momentu. Typickymi
parametry pro optimalizaci napétového fizeni jsou
.Pocate€ni napéti pfi rozbéhu“ a ,Doba rozbéhu".

V pfipadé proudového fizeni je vystupni napéti

k motoru pfi rozbéhu regulovano s ohledem na
nastavenou uroven proudového omezeni. Ani s touto
metodou rozbéhu vSak softstartér nedostane zadnou
odezvu o0 momentu motoru. Nicméné proudoveé
omezeni Ize kombinovat jak s napétovym tak také s
momentovym fizenim. Typickymi parametry pro
optimalizaci proudového omezeni jsou ,,Proudové
omezeni pfi rozbéhu“ a ,Maximalni doba rozbéhu*.

Momentové fizeni je nejsofistikovanéjSim zpusobem
rozbéhu motoru. Softstartér kontinualné monitoruje
moment motoru a ovlada vystupni napéti k motoru tak
aby pozadovany moment byl vyvinut po stanovené
rampg. Dle typu aplikace Ize zvolit linearni nebo
kvadratickou rampu rozbéhu. Timto zptsobem Ize
docilit konstantniho zrychleni, coZ je pro mnoho aplikaci
velmi dalezité. Momentové fizeni Ize také vyuzit pro
zastaveni s konstantnim zpomalenim. Napfiklad pro
néktera cerpadla je konstantni zpomaleni dulezité, pro
zamezeni vodnich razl v potrubi.

8.7.1 Prednastaveni pro fizeni ¢erpadla

Pomaoci tohoto parametru Ize softstartér MSF2.0 velmi
rychle pfednastavit pro provoz s ¢erpadlem. Pfi aktivaci
tohoto menu dojde k pfednastaveni nasledujicich
parametr(:

[310] zpusob fizeni nastaven na (2)

[311] pocatecni moment nastaven na (10%)
[312] kone€ny moment nastaven na (125%)
[315] doba rozb&hu nastavena na (10s)

[314] a [316] proudové omezeni a zesileni momentu

jsou deaktivovany

[320] zpUsob zastaveni nastaven na (2)
[321] kone€ny moment nastaven na (10%)
[325] doba dobéhu nastavena na (15s)
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Toto nastaveni vede k pozvolnému rozbéhu s linearnim
zrychlenim a linearnimu zastaveni bez vodnich raza

v potrubi pro vétSinu ¢erpadlovych aplikaci. Nicméné
pokud nékteré specifické aplikace vyzaduji Upravu
nékterych takto pfednastavenych parametrd, mohou byt
tyto samozfejmé adekvatné upraveny.

Nasledujici obrazek ukazuje typickou proudovou
charakteristiku pfi rozb&hu a otacky pfi zastavovani.

Proud (A)
FLC
Cas
Otacky
A
Cas

Obr.36 Rizeni &erpadla. Proud pfi rozbéhu a otaéky
pfi zastaveni

Pokud prednastaveni parametrd probéhlo v poradku
zobrazi se na displeji ,Set" po dobu dvou sekund. Poté
se opét zobrazi ,no".

Poznamka:
Prednastaveni parametra pro fizeni ¢erpadla nelze
provést pokud je softstartér v chodu.

3000

o
Prednastaveni pro fizeni Cerp.

no

Standard no
Rozsah no, YES

no Vypnuto

Parametry pfednastaveny pro Fizeni
Cerpadla

YES
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8.7.2 Rozbéh

S MSF2.0 Ize provést rozb&h pomoci momentového
fizeni, napétového fizeni a nebo pfimého rozbé&hu
(DOL). Momentove fizeni je k dispozici pro zatéze

s linearni momentovou charakteristikou jako jsou
dopravniky. hoblovky a nebo s kvadratickou
momentovou charakteristikou jako jsou ¢erpadla nebo
ventilatory. Momentove fizeni je obecné doporu¢eno
jako metoda spousténi. Napétove fizeni Ize vyuzit u
zvlastnich aplikaci, kdy je z néjakého ddvodu
vyZadovana linearni napétova rampa. PFi pouziti
rozb&hu tzv. pfimym startem (DOL) neni fizen proud
ani napéti; k motoru je okamzité pfivedeno plné napéti
(softstartér se chova jako stykac). DOL Ize vyuZzit

k rozbé&hu motoru v pfipadé poruchy nebo poskozeni
softstartéru, kdy jsou napf. zkratované tyristory.

V8echny zpUsoby rozbéhu mohou byt kombinovany

s proudovym omezenim. Nicméné pouze spravné
nakonfigurované momentové fizeni vede k rozb&hu

s konstantnim zrychlenim. Z tohoto dtvodu
nedoporucujeme vyuzit funkci proudového omezeni pro
rozbéhy Cerpadel, protoZe se sprdvnym nastavenim
parametri momentového fizeni bude rozbéhovy proud
velmi nizky. V aplikacich kdy se s kazdym naslednym
rozbéhem méni zatéZovaci charakteristika mize byt
funkce proudového omezeni naopak uzite€¢na jako
prevence proti znic¢eni hlavnich pojistek. Je nutné si
vSak uvédomit, Zze moment motoru je umérny ¢tverci
proudu a tedy nevhodné nastaveni proudového
omezeni mlze vést ke znaénému omezeni momentu
motoru. Pokud je tedy proudové omezeni nastaveno
prili§ nizko s ohledem na pozadavky aplikace, nebude
motor schopen tuto zatéz rozbéhnout.

Zptisob rozbéhu [310]

V tomto parametru Ize zvolit zplsob rozbéhu MSF2.0.
Parametry nezbytné pro konfiguraci rozbéhu budou
dostupné v zavislosti na zvoleném zpUsobu rozbéhu.

R

Zpusob rozbéhu

1

Standard 1
Rozsah 1,2,3,4
Momentové fizeni - linearni

2 Momentové fizeni - kvadratické
3 Napétove Fizeni
4 Pfimy start, DOL
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Momentové fizeni

Standardni nastaveni pro po¢ate¢ni moment pfi
rozb&hu je 10% a pro kone¢ny moment pfi rozb&hu je
150%. Obrazek 37. ukazuje linearni a kvadratickou
momentovou charakteristiku v zavislosti na ¢ase.

Moment
A 1. Linearni
25Tn 4 2. Kvadraticka
20Ty
Kone¢ny moment
15Tl
| Jmen. moment
e e e e
5 |
O5Ta 1 pogateni |
moment
_| momem | ~
| v Ll
Doba rozbéhu | Gas

Obr.37 Momentové fizeni rozbéhu

Spravné nakonfigurované momentové fizeni rozbéhu
vede k linearnimu zvySovani otaCek motoru a nizkym
rozbéhovym proudim bez proudovych Spicek.

Proud (A)
F
FLC 1+
Cas
Otacky
F 3
Cas

Obr.38 Prou a otacky pfi momentovém rizeni

Pro optimalizaci rozbéhu Ize vyuZzit parametry pro
nastaveni poc¢ate¢niho momentu pfi rozbéhu [311] a
nastaveni kone¢ného momentu pfi rozbéhu [312].

Dostane-li softstartér povel pro start, mél by se motor
ihned zadit otacet, aby nedoslo ke nadbyteénému
vzniku tepla v motoru. Je-li to nutné zvySte pocatecni
moment pfi rozbéhu.
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Konecny moment pfi rozb&hu by mél byt nastaven tak,
aby doba, za kterou se motor dostane do jmenovitych
otacek pfiblizné odpovidala dobé rozbéhu nastavené

v parametru [315]. Pokud realna doba rozbéhu je
mnohem kratSi nez nastavena v parametru [315], je
moZno snizit hodnotu kone¢ného momentu pfi rozbéhu.
Pokud motor nedoséhne plné rychlosti za dobu
nastavenou v parametru [315] a tato je pfekroCena, je
nutno zvysit hodnotu kone€¢ného momentu pfi rozbéhu.
Vyhnete se tak proudovym 3Spic¢kam a trhavym
pohyblm na konci rozbéhové rampy. To mize byt
uzite€né u zatézi s vysokou setrvacnosti jako jsou
hoblovky, pily nebo odstredivky.

Pocateéni moment pfi rozbéhu [311]

Tento parametr je pfistupny pokud v menu [310] je
zvoleno momentové Fizeni.

311 °

o
Pocatecni moment pfi rozbéhu

10

Standard 10%
Rozsah 0-250%
0-250 Pocate¢ni moment pfi rozbéhu

Koneény moment pii rozbéhu [312]

Tento parametr je pfistupny pokud v menu [310] je
zvoleno momentové Fizeni.

312 °

o
Koneény moment pfi rozbéhu

1150

Standard 150%
Rozsah 25-250%
25-250 Kone&ny moment pfi rozbéhu

Napét'ové fizeni

Napétoveé Fizeni rozbéhu Ize vyuzit v pfipadé, kdy je
vyzadovana linearni napétova rampa. Napéti motoru je
lineadrné zvySovano od hodnoty nastaveného
,Pocatecniho napéti pfi rozb&hu“ az do plného napéti
sité.

Napéti
Iy
31/[5]
SR EIHE]
Start .
Cas
Obr.39 Parametry pro pocatecni napéti a dobu
rozbéhu
MSF 2.0



Pocateéni napéti pfi rozbéhu [313]
Tento parametr je pfistupny pokud v menu [310] je
zvoleno napétové fizeni.

313 ©
o
Pocatecni napéti pri rozbéhu
Standard 30%
Rozsah 25-90% U
25-90 Pocatecni napéti pfi rozbéhu

Primy start, DOL (direct on-line)

Pokud je v parametru [310] zvolena tato alternativa, Ize
motor rozb&hnout, jako bychom jej pfipojili pfimo

k sitovému napéti.

Zkontrolujte zda motor je schopen rozbéhnout
pozadovanou zatéz.

Tato operace muze byt provadéna i pfi zkratovanych
tyristorech.

V menu [706] Ize precist aktualni hodnotu momentu na
hFideli motoru coZz mdze byt uzite¢né pfi ladéni
rozbéhové rampy.

67 % g
A

FLC +

U)-‘r

Obr.40 Primy start, DOL

Proudové omezeni

Proudové omezeni pfi startu mdze byt pouzito

v kombinaci se vS§emi metodami rozbéhu pro omezeni
hodnoty rozbéhového proudu na definovanou
maximalni droven (150-500% jmen. proudu motoru In).
Nicméné pouze spravné nakonfigurované momentové
fizeni vede k rozbéhu s konstantnim zrychlenim.

Z tohoto duvodu nedoporuéujeme vyuzit funkci
proudového omezeni pro rozbéhy Eerpadel. Je nutné si
vSak uvédomit, Ze moment motoru je umeérny Ctverci
proudu a tedy nevhodné nastaveni proudového
omezeni mlze vést ke znaénému omezeni momentu
motoru. Pokud je tedy proudové omezeni nastaveno
prili$ nizko s ohledem na pozadavky aplikace, nebude
motor schopen tuto zatéz rozbéhnout.

Kombinaci pfimého rozbéhu (DOL) a proudového
omezeni pfi rozbéhu dostaneme rozb&hovou rampu

s konstantnim proudem. MSF2.0 Fidi proud az do
nastaveného proudového omezeni a drZi jej na této
hodnoté tak dlouho, dokud neni dokonéen rozbéh nebo
nedojde k pfekroceni doby rozbéhu.
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Proud

Proudové
omezeni [~

FLG 4

Doba rozbéhu

Obr.41 Primy start v kombinaci s proudovym
omezenim

Proudové omezeni pfi rozbéhu [314]

314l °
o)
Proudové omezeni pfi rozbéhu
oFF

Standard oFF

Rozsah oFF, 150-500% In

oFF Vypnuto

150-500 Proudové omezeni pfi rozbéhu

Poznamka:

Pouzivate-li funkci proudového omezeni pfi
rozbéhu, zkontrolujte zda v menu [211] je spravné
nastavena hodnota jmenovitého proudu motoru.

Pokud doslo k pfekro¢eni doby rozb&hu a softstartér
stéle pracoval na proudovém omezeni, dojde

k vyhlaseni poruchy dle nastaveni parametru [231]
.Proudové omezeni - pfekro¢eni doby rozbéhu“. Provoz
muze byt zastaven, nebo muZze pokracovat

s pfednastavenou napétovou rampou. Méjte na paméti
Ze pokud bude softstartér pokracovat v provozu, dojde
k nekontrolovatelnému zvySeni proudu.

Doba rozbéhu [315]

V tomto parametru Ize nastavit dobu potfebnou pro
rozb&h motoru. Tento parametr neni pfistupny pokud je
zvolena metoda rozb&hu DOL a z&roveri neni
definovano proudové omezeni.

3(115 o
o
Doba rozbéhu
Standard 10s
Rozsah 1-60s
1-60 Doba rozbéhu
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Zesileni momentu

Zesileni momentu pfi rozbéhu byva vyzadovano u
nékterych specifickych aplikaci. Parametry pro zesileni
momentu umozni vyvinout vysoky moment pfi rozb&hu
po dobu 0,1-2 sekund. To umozni pozvolny rozbé&h
dokonce i u zatézi s vysokym pocatecnim zab&rovym
momentem. Nap¥. u aplikaci mlyna atd.

Po uplynuti doby pro funkci zesileni momentu
pokracuje rozbéh dle zvoleného zplsobu rozbéhu
v parametru [310].

Zesileni momentu
Proudové omezeni + =

FLC +

I
- ~
Zesileni momentu — doba plsobeni Cas

Obr.42 Princip zesileni momentu pfi rozbéhu motoru

Zesileni momentu - proudové omezeni [316]

3160
o)

Zesileni momentu - proudové

3100

Standard oFF

Rozsah oFF, 300-700% In

oFF Vypnuto

300-700 Zesﬂenl’momentu - proudoveé
omezeni

Zesileni momentu - doba pasobeni [317]
al1]7] °
(]

Zesileni momentu - doba

pusobeni
oFF

-
-

Standard 1,0s

Rozsah 0,1-2s

0,1-2 Zesileni momentu - doba pusobeni
Poznamka:

Ujistéte se, ze zatéz je mozné rozbéhnout s vyuzitim
funkce , Zesileni momentu“ bez nezadouciho
mechanického namahani strojnich &asti zarizeni.

Poznamka:
Zkontrolujte zda v menu [211] je spravné nastavena
hodnota jmenovitého proudu motoru.
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8.7.3 Zastaveni

Pomoci MSF2.0 je moZno provést zastaveni motoru
Etyfmi riznymi zplsoby: momentovym nebo napétovym
fizenim, volnym dob&hem nebo brzdénim. Momentové
fizeni Ize vyuzit pro zatéze s linearni nebo kvadratickou
charakteristikou. Momentové nebo napétové fizeni
zastaveni Ize vyuzit tam, kde by nahlé prudké zastaveni
mohlo dané zafizeni poskodit, napf. vodni razy

v potrubi u erpadel. Pro takové aplikace je obecné
doporuceno zastaveni pomoci momentového fizeni.
Zastaveni s vyuZitim napétového fizeni Ize vyuzit
pokud aplikace vyZaduje linearni napétovou rampu. Je-
li zvolena metoda zastaveni volnym dob&hem, napéti

k motoru bude okamzité preruseno a motor zastavi
volnym dob&hem. Brzdéni Ize vyuZit pokud je potfeba
motor zastavit rychle, napf. hoblovky nebo pasové pily.

Jakykoli zpudsob rozbéhu, s vyjimkou DOL, mGze byt
kombinovan s jakymkoli zplisobem zastaveni, napF. pro
rozbéh maze byt vyuZito momentové Fizeni a pro
zastaveni Ize zvolit metodu pomoci brzdéni.

Zpusob zastaveni [320]

V tomto parametru Ize zvolit metodu zastaveni.
Parametry nezbytné pro konfiguraci zastaveni budou
dostupné v zavislosti na zvolené metodé.

o] ©

Zpusob zastaveni

4

Standard 1

Rozsah 1,2,3,4,5

1 Momentové fizeni - linearni

2 Momentové fizeni - kvadratické
3 Napétové Fizeni

4 Volny dobéh

5 Brzdéni

MSF 2.0



Momentové fizeni

PFi zastaveni s momentovym fizenim, bude moment
motoru snizovan od jmenovité hodnoty az k hodnoté
nastavené v parametru [321], kone€ny moment pfi
dobéhu. Obrazek 43 zobrazuje pfiklady momentové
rampy pfi linearnim a kvadratickém momentovém
fizeni. Tovarni nastaveni pro kone¢ny moment pfi
dobéhu je 0; tuto hodnotu je mozno zvysit, pokud dojde
k zastaveni motoru pfed ukonéenim dobéhu, a predejit
tak nezadoucimu narlstu tepla v motoru. Vhodné
nastavena hodnota ,Kone€¢ného momentu pfi dobéhu*
vede linearnimu snizovani ota¢ek motoru az do jeho
zastaveni.

Moment
A 1. Linearni
25Th 4 2. Kvadraticky
20Th 4
15T,

Jmen. moment

! Doba dob&hu Eas

Obr.43 Zastaveni s momentovym fizenim

Koneény moment pfi dobéhu [321]

Toto menu je k dispozici pouze pokud je v parametr
[320]=1 nebo 2.

al2]1] °
O

Koneény moment pfi dobéhu

0

Standard 0%
0-100% Tn
0-100 Kone¢ny moment pfi dobéhu

Rozsah

EMOTRON AB 01-4135-01-r2
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Napét'ové rizeni

PFi zastaveni s napétovym fizenim, bude napéti motoru
sniZzeno dle zvoleného kroku v [322] okamzité po
pfivedeni signalu stop. Poté bude napéti motoru
linearné snizovano az do minimalniho napéti
odpovidajiciho 25% jmen. napéti. To je ukazano na
obr.44.

Napéti
&
Slle
Un t "%
T

| | str .

Cas

Obr.44 Parametry pro sniZzovani napéti pri zastaveni a

doba dobéhu

Snizovani napéti pfi dobéhu [322]

Toto menu je k dispozici pouze pokud je v parametru
[320]=3.

31212 °
o)
Snizovani napéti pii dobéhu

1100

Standard 100%
100-40% napéti
Snizovani napéti pfi dobé&hu

Rozsah
100-40

MSF 2.0



Brzdéni

Brzdéni Ize vyuzit v aplikacich s nutnosti rychlého
zastaveni.

Jsou zde k dispozici dvé metody brzdéni: dynamicka
vektorova brzda pro normalni zatiZzeni a protiprouda
brzda pro vysoka zatizeni s velkym momentem
setrvacnosti. MSF2.0 kontinualné monitoruje otacky
motoru u obou brzdnych metod. PFi nizkych otackach je
aktivovano DC brzdéni az do zastaveni motoru.
MSF2.0 automaticky odpoji vystupni napéti pokud
motor stoji a nebo doslo k pfekroeni doby dobéhu.
Navic je mozno pomoci digitalnich vstup pfipojit ¢idlo
otacek, viz. parametr [500].

Dynamicka vektorova brzda

S pouzitim dynamické vektorové brzdy bude brzdny
moment aplikovan na motor tak Ze s klesajicimi
otackami bude zvySovan brzdny moment. Dynamickou
vektorovou brzdu Ize pouzit u kazdé zatéze jejiz otdCky
nejsou blizké synchronnim otd€kédm motoru pfi vypnuti
napéti motoru. To plati pro vétSinu aplikaci kde pfi
odpojeni napéti od motoru zpUsobi zatéz pokles otacek
vlivem tfecich ztrat nebo femenic. AvSak zatéze s velmi
vysokym momentem setrvacnosti mohou setrvavat

v otd€kach i pfes to Ze motoru neni dodavan Zzadny
moment. Pro tyto aplikace se doporu€uje pouzit
protiproudu brzdu.

PFi vyuziti dynamické vektorové brzdy nejsou potfebné
zadné dalsi stykace.

Protiprouda brzda

Vyuzitim protiproudé brzdy je mozno aplikovat na motor
velmi vysoky brzdny moment dokonce i v blizkosti
synchronnich otééek. Takto mohou byt velmi rychle
zastaveny vesSkeré typy zatézi, v€etné zatézi s vysokym
momentem setrvacnosti. Pokud je potfeba vyuzit
vysokého brzdného momentu, je nutné ovéfit zda
motor, pfevodovka nebo femenice a zatéz jsou schopny
odolat vysokym mechanickym tlakim pfi brzdéni. Pro
predeijiti nezadoucim mechanickym razim je obecné

tak aby jesté splnil pozadavky na rychlé zastaveni.

Pro funkci protiproudé brzdy jsou nutné dva stykace.
Jejich zapojeni je ukdzano na obr.45, tyto stykace jsou
ovladany reléovymi vystupy MFS2.0. Pfi rozbéhu a
provozu s plnym napétim bude aktivni stykac K1, pfi
brzdéni bude K1 odpojen a po ¢asové prodlevé se
pfipoji stykac K2, ktery zméni sled fazi.

Poznamka:

Pro aplikace s nékolika po sobé jdoucimi rozbéhy a
zastavenimi je doporuceno vybavit motor teplotnim
¢idlem a vyuzit PTC vstup v MSF2.0.

Vystraha!

Pokud je aktivovana funkce protiproudé brzdy, jsou
relé K1 a K2 automaticky prednastavena pro
ovladani prislusnych stykaci. Nastaveni téchto relé
zhstane zachovano i pokud funkci protiproudé
brzdy deaktivujeme. Poté je nutno tyto relé nastavit
manualné.
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Obr.45 Priklad zapojeni protiproudé brzdy

Zpusob brzdéni [323]

Toto menu je k dispozici pouze pokud je v parametru
[320]=5 nebo pokud v parametru [326] je aktivovana
brzda pfi poruSe (viz popis parametrli [326] a [327]).

Zpusob brzdéni

1

Standard 1

Rozsah 1,2

1 Dynamicka vektorova brzda
2 Protiprouda brzda

EMOTRON AB 01-4135-01-r2

T1T2T3 PE 11 iz i3 16 1
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Start/Stop
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Brzdéni - intenzita [324]
Toto menu je k dispozici pouze pokud je v parametru

[320]=5. Pro pfedejiti nezadoucimu otepleni motoru a
vysokym mechanickym rézim je obecné doporuéeno

jesteé byly spInény pozadavky na rychlé zastaveni.

4] o

Brzdéni - intenzita

15

0

Standard 150%
Rozsah 150-500%
150-500 Intenzita brzdéni

MSF 2.0



Doba dobéhu [325]

Toto menu je k dispozici pro jakykoli zvoleny zpusob
zastaveni v parametru [320].

3l2]s] °

Doba dobéhu

10

Standard 10s
Rozsah 1-120s
1-120 Doba dobéhu

Brzdéni pri poruse
Vét3inu poruch je mozno konfigurovat tak, Ze pokud

dojde k jejich aktivaci, pak motor je budto zastaven (viz.

kapitola 9) a nebo pokracuje v provozu. Brzdéni je
jednou s dostupnych akci pro pfipad poruchy. Je li pro
pfipad poruchy zvoleno brzdéni, pak brzdici funkce je
aktivovana dle nastaveného zplUsobu brzdéni

v parametru [323]. Zatimco intenzita brzdéni a doba
dobéhu nastavené v parametrech [324] a [325] jsou
vyuzity pro brzdéni pfi povelu stop, Ize v parametrech
[326] a [327] nastavit jiné hodnoty intenzity a doby
brzdéni pro pfipad poruchy. Tato funkce miiZze byt
vyuzita v kombinaci s ,Externi poruchou®, kde je externi
signal vyuzit pro rychlé zastaveni s vétsi intenzitou.

Pokud je parametr [326] ,Porucha-intenzita brzdéni®
deaktivovan a pro danou poruchu brzdéni nastaveno,
pak dojde k odpojeni napéti od motoru a ten bude
zastavovat volnym dobéhem.

Porucha - intenzita brzdéni [326]

V tomto parametru Ize zvolit brzdéni jako akci pfi
vyskytu poruchy a nastavit jeho intenzitu. Pokud je
brzdéni pfi poruse vypnuto, bude motor pfi poruse
zastavovat volnym dob&hem.

3260

O
Porucha - intenzita brzdéni

oFF

Porucha - doba brzdéni [327]

Tento parametr je dostupny pouze pokud v parametru
[326] neni nastaveno ,o0FF".

3[2]7] °

Porucha - doba brzdéni

110

Standard 10s
Rozsah 1-120s
1-120 Doba brzdéni pfi poruse

8.7.4 Nizké otaéky / JOG (tipovani)

Pomoci MSF2.0 Ize po omezenou dobu provozovat
motor na pevné stanovenych nizkych otackach. Tyto
otacky budou ca.14% jmenovitych otacek v pfimém
sméru a ca.9% jmen. otaCek v opaném smeéru.

Poznamka:

Moment motoru je pfi téchto nizkych otackach
omezen asi na 30% hodnoty jmenovitého momentu
motoru, proto nedoporucujeme pouzivat funkci
nizkych otacek u aplikaci, které vyzaduji vysoky
zabérovy moment pri startu.

Standard oFF

Rozsah oFF, 150-500%

oFF Vypnuto

150-500 Intenzita brzdéni pfi poruse
Poznamka:

Je-li brzdéni pfi poruSe aktivni, pak zptsob brzdéni
je pouzit dle nastaveni parametru [323].

EMOTRON AB 01-4135-01-r2

Funkci nizkych ota€ek je mozno vyuzit nasledovné:
Nizké otacky béhem definované €asové periody:
Nizké otacky budou aktivni pouze béhem definovaného

¢asového intervalu, pfed inicializaci rozbéhu a nebo po
ukonc&eni zastaveni.

Nizké otacky ovladané externim signalem:

Casova perioda, pred inicializaci rozb&hu a nebo po
ukon€eni zastaveni, pfi které jsou nizké otacky aktivni,
je Fizena externim signalem pomoci analogového nebo
digitalniho vstupu. Nizké otacky budou aktivni pokud na
vstupu bylo detekovano potfebné mnozstvi pulz.

Nizkeé otacky s pouzitim povelu JOG (tipovani):
Nizké otacky mohou byt aktivovany, nezavisle na

povelech pro start nebo stop, pomoci tlacitek JOG
(tipovéani) na ovladacim panelu, externim signalem
pomoci analogového nebo digitalniho vstupu nebo

pomoci sériové komunikace v zavislosti na nastaveni
parametru [200].

MSF 2.0
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Obr.46 Nizké otacky rizené externim signalem

Nizké otacky béhem definované ¢asové periody:
Nizké otacky v pfimém sméru mohou byt aktivovany
pred inicializaci rozbéhu a nebo po ukonceni zastaveni.
Z toho vyplyvajici otackova charakteristika je zobrazena
na obr.47. Casovou periodu po kterou budou aktivni
nizké otacky lze nastavit v parametrech [331] a [332].
Funkci nizkych otacek Ize vyuzit v kombinaci

z jakymkoli zplisobem rozbé&hu nebo zastaveni.
Nicméné pfi vyuziti nizké rychlosti b€hem zastaveni by
k jejich aktivaci mélo byt zajisténo, aby otacky motoru
byly snizeny na minimalni hodnotu. Je-li to nezbytné
nutné Ize jako zpUsob zastaveni vyuzit funkci brzdy

v parametru [320].

Intenzita nizkych otacek mize byt pfizplsobena
pozadavkim aplikace v parametru [330]. Maximalni
dostupna intenzita nizkych ota¢ek odpovida hodnoté
okolo 30% jmen. momentu motoru.

PFi nizkych otackach b&hem zastaveni Ize pouzit DC
brzdéni. DC brzdu pfi nizkych otackach Ize aktivovat
v parametru [333].

Nizké otacky béhem definované doby Ize konfigurovat
pomoci nasledujicich parametr(:

[330] Nizké otacky - intenzita

[331]  Nizké otacky - ¢as pfi rozbéhu
[332]  Nizké otacky - ¢as pfi dobéhu

[333] DC-brzda pfi nizkych otackach
[324]  Brzdéni - intenzita

EMOTRON AB 01-4135-01-r2
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Nizké otacky ovladané externim signalem:

Nizké otacky ovladané externim signalem maji

v podstaté stejnou funkénost jako v pfipadé nizkych
otacek ovladanych béhem definované ¢asové periody
jak je popsano v predchozim odstavci. Externi signal
pfipojeny pfes analogovy nebo digitélni vstup je také
vyuZit pro deaktivaci nizkych otacek pred vyprSenim
Casové periody pro né uréené.

Pokud jsou aktivovany nizké otacky a v menu [500] je
vstup Analog/Digital konfigurovan pro funkci nizkych
otacek, zacne se motor otacet nizkymi otackami

v pfimém sméru po pfichodu signalu start. Pokud byl na
vstupu Analog/Digital detekovan odpovidajici pocet
pulzd nastaveny v parametru [501], dojde k deaktivaci
nizkych otacek a bude proveden rozbéh motoru dle
nastaveni parametru [310], zpUsob rozbéhu.

Pokud jsou aktivovany nizké otacky a v menu [500] je
vstup Analog/Digital konfigurovan pro funkci nizkych
otacek, zacne se motoru otacet nizkymi otackami

v pfimém sméru po ukongeni zastaveni motoru. Pokud
byl na analogovém/digitalnim vstupu detekovan
odpovidajici pocet pulz( nastaveny v parametru [501],
dojde k deaktivaci nizkych otacek a aktivaci DC brzdy,
pokud je tato nastavena v parametru [333].

Nizké otacky ovladané externim signalem Ize
konfigurovat pomoci nasledujicich parametr(:

[500] Analog/Digital vstup
[501] Digitélni vstup - pocet pulzl
[330]  Nizké otacky - intenzita
[331]  Nizké otacky - ¢as pfi rozbéhu
[332]  Nizké otacky - ¢as pfi dobéhu
[333] DC-brzda pfi nizkych otackach
[324]  Brzdéni - intenzita
MSF 2.0



Nizké otacky - intenzita [330]

V tomto parametru Ize nastavit intenzitu nizkych otacek.

Toto nastaveni je platné pro nizké otacky v obou
pfipadech a to jak pfi nizkych otdCkach b&hem
definované Casové periody, tak také pfi ovladani
externim signalem a nebo pfi pouZiti tlaitek JOG
(tipovani). Maximalni hodnota tohoto parametru, tzn.
[330]=100 odpovida asi 30% jmen. momentu motoru.

Nizké otacky - €as pfi rozbéhu [331]

V tomto parametru Ize nastavit dobu pro kterou budou
nizké otacky aktivni pfi povelu start. Pokud jsou nizké
otacky pfi startu ovlddany externim signalem pfes vstup
Analog/Digital, pak tento ¢as je maximalni pfi kterém
jsou aktivni nizké otacky pfed zacatkem rozbéhu. Za
podminky ze béhem nizkych ota¢ek nebude detekovan
pocet pulzll nastaveny v parametru [501].

330 © 3l3l1] ©
¢ o)
Nizké otacky - intenzita Nizké otacky - ¢as pfi rozbéhu
10 o FIF
Standard 10 Standard oFF
Rozsah 10-100 Rozsah oFF, 1-60s
10-100 Intenzita nizkych otaCek oFF Vypnuto
1-60 Doba nizkych otacek pfi startu
Otacky
A
Nn4- Jmenovité otacky
[ [
| |
[ [
[ [
[ [
[ [
[ [
[ [
[ [
[ [
| |
014 x ny | NIZk? otacky : :
I | | I -
Nizké otacky  Doba rozb&hu ' PIné napéti  'Doba dob&hu ' Nizké otacky Gas
& pfi rozbéhu Chod pfi zastaveni 4
Povel start Povel stop Zastaveno
Obr.47 Nizké otacky pri rozbéhu/dobehu béhem definované Easové periody
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Nizké otacky - €as pii rozbéhu [331]

V tomto parametru Ize nastavit dobu pro kterou budou
nizké otacky aktivni po povelu stop. Pokud jsou nizké
otacky po povelu stop ovladany externim signalem pres
vstup Analog/Digital, pak tento ¢as je maximalni pfi
kterém jsou aktivni nizké otacky po povelu pro
zastaveni. Za podminky Ze b&hem nizkych otacek
nebude detekovan pocet pulz(l nastaveny v parametru
[501].

2] o
O

Nizké otacky - ¢as pfi dobéhu

F

oF

Pokud zpusob ovladani, parametr [200]=2 a zaroven
jsou v parametrech [334] a [335] aktivovany povely pro
tipovani, pak Ize pro tipovani vyuzit analogovy nebo
digitalni vstup. Vstup Analog/Digital mGze byt nastaven
bud pro ,Tipovani vpifed“ a nebo pro , Tipovani vzad®.
Nizké otacky budou aktivni dokud bude aktivni signal
na vstupu Analog/Digital.

Pokud zpUsob ovladani, parametr [200]=3 a zaroveri
jsou v parametrech [334] a [335] aktivovany povely pro
tipovani, pak Ize pro tipovani vyuzit sériovou
komunikaci.

Tipovani vpred [334]

Standard oFF

Rozsah oFF, 1-60s

oFF Vypnuto

1-60 Doba nizkych otacek pfi stopu

DC-brzda pfi nizkych otackach [333]

V tomto parametru Ize aktivovat DC-brzdu pfi nizkych

otackach po povelu stop. To Ize s vyhodou vyuzit u

zatézi s vysokym momentem setrvanosti nebo pfi

pozadavku na zastaveni v pfesné pozici. DC-brzda

bude aktivni po dobu nastavenou v tomto parametru.
313|3|°¢

o
DC-brzda pfi nizkych otackach

F

oF

Standard oFF
Rozsah oFF, 1-60s
oFF Vypnuto
Doba plsobeni DC brzdy pfi nizkych
1-60 s
otackach

Nizké otacky s pouzitim povelu JOG (tipovani):
Nizké otacky pro pfimy smér i reverzaci mohou byt
aktivovany pomoci povelu JOG (tipovani). Povely JOG
pro oba sméry ota¢eni musi byt nezavisle aktivovany

v parametrech [334] a [335]. Nizké otacky mohou byt
aktivovany pomaoci tlacitek JOG (tipovani) na ovladacim
panelu, externim signalem pomoci analogového nebo
digitalniho vstupu nebo pomoci sériové komunikace a
to v zavislosti na nastaveni parametru [200].

Pokud zpUsob ovladani, parametr [200]=1 a zaroveri
jsou v parametrech [334] a [335] aktivovany povely pro
tipovani, pak Ize pro tipovani vyuzit tlacitka JOG na
ovladacim panelu softstartéru. Motor bude provozovan
v nizkych otackach po celou dobu stisku tlac¢itka JOG.

A@

Obr.48 Tlacitka pro tipovani (JOG)
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3134 o
o
Tipovani vpred

o FIF
Standard oFF

Rozsah oFF, on

oFF Vypnuto

on Zapnuto

Tipovani vzad [335]

3[3]s] °
o)
Tipovani vzad

o FIF
Standard oFF

Rozsah oFF, on

oFF Vypnuto

on Zapnuto
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8.7.5 DalSi nastaveni [340] az [342]

Tato kapitola popisuje funkci bypassového stykace,
regulace uciniku a ovladani interniho ventilatoru.

Bypass [340]

Softstartér MSF2.0 je uréen pro trvaly provoz bez
nutnosti pouziti bypassového stykace. Nicméné,

v pFipadé vysokych teplot okoli nebo z jinych davodu
muZe byt pouziti bypassového stykace vyhodné. Tento
styka¢ mGze byt ovladan nékterym z reléovych vystupl
softstartéru, standardné je k tomu uréeno relé K2 (viz.
popis parametr( [530]-[532]).

Bypassovy stykac Ize pouzit v kombinaci s jakymkoli
zpUusobem rozbéhu nebo zastaveni bez nutnosti zmén
v zapojeni. AvSak v pfipadé Ze chceme soucastné

s bypassovym stykacem vyuzit také funkce motorové
ochrany nebo hlidage zatiZeni, je nutné pfipojit
proudové transformatory vné softstartéru az za tento
stykac. Pro tento Ucel je k dispozici prodluZzovani kabel
pro vnéjsi pfipojeni téchto transformator( (viz. kapitola
12). Obréazky 49-51 zobrazuji pfiklad takového
zapojeni.

Pokud je vyuZit bypassovy stykac je nutno pro jeho
spravnou funkci aktivovat parametr [340].

slalo] ©

Bypass

o FIF

Regulace uéiniku (PFC) [341]

Softstartér béhem provozu nepretrzité monitoruje
zatiZzeni motoru. Regulace u¢iniku mize byt vyhodna
zvlasté pfi chodu naprazdno nebo pfi ¢aste€ném
zatiZzeni. Pokud je regulace Ug¢iniku aktivovana,
parametr [341]=on, pak softstartér redukuje napéti
motoru se snizujicim se zatizenim. Dochazi ke
shizeni spotfeby energie a zlepSeni Gc¢innosti.

Regulace uéiniku PFC

3141 °

o FIF

Standard oFF

Rozsah oFF, on

oFF Vypnuto

On Zapnuto
Vystraha!

Pokud pfi pouziti regulace G€iniku nebudou
dodrzeny EMC normy, bude nutno provést externi
opatreni pro jejich dodrzeni.

Standard oFF

Rozsah oFF, on

oFF Vypnuto

On Zapnuto
Vystraha!

Pokud pfi pouziti bypassu nebudou transformatory
proudu montovany vné softstartéru, pak nebudou
pracovat spravné nékteré ochranné a monitorovaci
funkce softstartéru.

T

Modra
Svorka 75

T2
Modra
Svorka 76
/pf VN

T3

—

P1
P2
Hnéda IHnédé
Svorka 77 Svorka 77
W

U Vv

Obr.49 Pripojeni transformatord pfi Bypassu pro
MSF017 az MSF250
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Ventilator trvale zapnut [342]

V tomto parametru Ize internimu ventilatoru povolit
trvaly chod, standardné je ventilator spinan v zavislosti
na teploté chladi¢e softstartéru.

3lal2] °

o
Ventilator trvale zapnut

o FIF

Standard oFF

Rozsah oFF, on

Ventilator ovladan v zavislosti na

OFF teploté chladice
On Ventilator trvale v chodu
T T2 T3
Modra Modra
Svorka 75 Svorka 76

g 2ild B
(Y2

= _,_,-"M-=:q —
Pl ' P1
\ o J
NP2 P2

Hnéda Hnéda
Svorka 77 Svorka 77
U W

=

Obr.50 Pripojeni transformatort pfi Bypassu pro
MSF310 az MSF1400
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Obr.51 Zapojeni bypassového stykace pro MSF310 az MSF1400
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8.8 Ochrany procesu

MSF2.0 je vybaven nasledujicimi nékolika funkcemi pro
ochranu stroje a procesu:

[400] - [413] Hlida¢ zatéze
[420] Externi porucha
[430] - [440] Ochrany sité

8.8.1 Hlida¢ zatizeni

Softstartér MSF2.0 je vybaven hlidacem zatiZeni, ktery
nepretrzité monitoruje zatizeni pfimo na hfideli motoru.
To znamena, Ze zafizeni Ize velmi snadno chranit proti
pretizeni nebo odleh&eni. Hlida¢ zatizeni obsahuje
funkce alarmu a vystrahy jak pro pfetizeni (max.
zatizeni) tak také pro odleh&eni (min. zatizeni). Zatimco
max. a min. alarmy hlidace zatiZzeni mohou byt
konfigurovany pro ochranu procesu (Vypnuto, Vystraha,
Volny dobéh, Zastaveni, Brzda), tak k nim pfislusné
max. a min. vystrahy slouzi pouze indikaci, Ze pohon se
nachdazi v blizkosti max. nebo min. mezniho stavu. Pro
indikaci vystrahy Ize vyuzit kterykoli programovatelny
reléovy vystup K1 az K3 (viz. popis parametrd [530] az
[532])

Pro vS8echny alarmy a vystrahy hlidace zatiZzeni Ize
nastavit jejich meze a ¢asové prodlevy jejich plsobeni.
Meze pro alarm se nastavuji jako procenta vztazend k
normalnimu zatizeni. Max. alarm nastane tehdy pokud
aktualni hodnota zatizeni pfesahne normalni zatizeni o
hodnotu nastavené meze a stejné tak min. alarm
nastane tehdy pokud aktualni hodnota zatizeni bude
menSi nez normalni zatizeni o hodnotu nastavené
meze. Normalni zatizeni je takové, které je nutné pro
normalni provoz zafizeni. Obecné je normalni zatizeni
povazovano jako 100% jmenovitého vykonu motoru.
Tato hodnota pak mUze byt upravena v zavislosti na
dimenzovani motoru vzhledem k aplikaci. Normalni
zatizeni Ize snadno aplikovat pouzitim funkce ,Autoset",
parametr [411]. Po provedeni funkce Autoset dojde

k uloZeni aktualniho vykonu na hfideli motoru do
parametru [412], normalni zatiZeni.

Pro omezeni nechténych alarm(, zplsobenych
proudovymi Spi¢kami pfi rozbéhu stroje, Ize vyuzit
nastaveni zpozdéni méfeni pfi startu.

Obr. 52 ukazuje na pfikladu zatézovaci kfivky funkénost
hlidace zatiZeni.

Pokud byl provoz zafizeni pferusen z diivodu max.
nebo min. alarmu pak pro nasledny rozbé&h zafizeni je
nutno softstartér resetovat a vyslat novy signal start.
Povely pro RESET a START Ize provést pomoci
ovladaciho panelu, fidici svorkovnice nebo
prostfednictvim sériové komunikace v zavislosti na
nastaveni parametru [200]. Reset softstartéru pomoci
ovladaciho panelu Ize provést vzdy bez ohledu na
zpUsob ovladani zvoleny v parametru [200].

Poznamka:

Pri pouziti hlida¢e zatizeni zkontrolujte zda je
v parametru [212] spravné nastaven jmenovity
vykon motoru.

Poznamka:
RESET pomoci ovladaciho panelu nikdy nezptisobi
rozbéh motoru.

Poznamka:
Béhem brzdéni je hlida€ zatizeni vyrazen z €innosti.

EMOTRON AB 01-4135-01-r2

Pro hlida¢ zatizeni jsou dostupné nasledujici moznosti:

OFF
Ochrana motoru je vypnuta

Vystraha

PFisludné poruchové hlaseni je zobrazeno na displeji a
relé K3 je aktivovano (v pfipadég, ze relé je ve vyrobnim
nastaveni). AvSak nedojde k zastaveni motoru a provoz
pokracuje. Dojde-li k zaniku poruchy, zmizi také
poruchové hlaseni a relé bude resetovano. Lze
resetovat téZ manualné.

Voilny dobéh

Prislusné poruchové hlaseni je zobrazeno na displeji a
relé K3 je aktivovano (v pfipadg, ze relé je ve vyrobnim
nastaveni). Dojde k automatickému odpojeni napéti od
motoru a motor bude zastavovat volnym dob&hem.

Stop

PfFislusné poruchové hlaseni je zobrazeno na displeji a
relé K3 je aktivovano (v pfipadé, Ze relé je ve vyrobnim
nastaveni). Motor bude zastaven dle nastaveni
parametr(i [320] az [325].

Brzda

Prislusné poruchové hlaseni je zobrazeno na displeji a
relé K3 je aktivovano (v pfipadég, ze relé je ve vyrobnim
nastaveni). Motor bude brzdén dle nastaveného
zplUsobu brzdéni v parametru [323] a zastaven dle
nastaveni parametru [326] a [327], intenzita a doba
brzdéni pfi poruse.

MSF 2.0
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Obr.52 Funkce hlidace zatizeni

Max. alarm [400]

V tomto parametru lze provést vybér akce v pfipadé

max. alarmu. Funkce max. vystrahy bude aktivovana

automaticky spole¢né aktivaci funkce max. alarmu.

410/0

o

o Kéd poruchy F6
Max. alarm

oFF

Standard oFF

Rozsah oFF,1,2,3,4
oFF Vypnuto

1 Vystraha

2 Volny dobéh
3 Stop

4 Brzdéni

EMOTRON AB 01-4135-01-r2

Max. alarm [404]

|
Min. vystraha [408]# |
Min. alarm [410] e

Doba prodlevy

Min. alarm [401]

V tomto parametru lze provést vybér akce v pfipadé
min. alarmu. Funkce min. vystrahy bude aktivovana
automaticky spole¢né aktivaci funkce min. alarmu.

4101

0

o) Kéd poruchy F7
Min. alarm

oFF

Standard oFF

Rozsah oFF, 1,2,3,4
oFF Vypnuto

1 Vystraha

2 Volny dobéh
3 Stop

4 Brzdéni
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Start prodleva [402]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je aktivovan
max. nebo min alarm v parametrech [400] nebo [401], a
slouzi pro nastaveni ¢asové prodlevy pro preklenuti
proudovych Spicek pfi startu zafizeni. Tato Casova
prodleva zane byt odpocitana automaticky pfi povelu
start.

4020

Start prodleva

110

Standard 10s
Rozsah 1-999s
1-999 Prodleva pfi startu

Max. alarm - mez [403]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je aktivovan
max. alarm v parametru [400], a slouzi k nastaveni
meze pro aktivaci max. alarmu. Tato mez je udavana

v procentech jmen. vykonu motoru. Porucha ,Max.
alarm“ nastane tehdy, pokud aktualni vykon na hfideli
motoru pfekro€i hodnotu normalniho zatizeni (parametr
[412]) plus nastavenou mez pro max. alarm po dobu
delSi nez je nastavena v parametru [404] (Max. alarm -
prodleva).

Max. alarm - mez

4103 °

116

Standard 16%
Rozsah 0-100% P,
0-100 Mez max. alarmu

Max. alarm - prodleva [404]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je aktivovan
max. alarm v parametru [400], a slouzi pro nastaveni
Casové prodlevy pro aktivaci max. alarmu.

41014 o
O
Max. alarm - prodleva
0./5
Standard 0,5s
Rozsah 0,1-90s
0,1-90 Prodleva max. alarmu
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Max. vystraha - mez [405]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je aktivovan
max. alarm v parametru [400], a slouzi k nastaveni
meze pro aktivaci max. vystrahy. Tato mez je udavana
v procentech jmen. vykonu motoru. Max. vystraha
nastane tehdy, pokud aktualni vykon na hfideli motoru
prekro¢i hodnotu normalniho zatizeni (parametr [412])
plus nastavenou mez pro max. vystrahu po dobu delSi
nez je nastavena v parametru [406] (Max. vystraha -
prodleva). Pro indikaci max. vystrahy Ize vyuzit kterykoli
programovatelny reléovy vystup K1 az K3 (viz. popis
parametr( [530] az [532]).

Max. vystraha - mez

410(5]| °

8

Standard 8%
Rozsah 0-100% P,
0-100 Mez max. vystrahy

Max. vystraha - prodleva [406]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je aktivovan
max. alarm v parametru [400], a slouzi pro nastaveni
Casové prodlevy pro aktivaci max. vystrahy.

4106 ©

o
Max. vystraha - prodleva

0.5
Standard 0,5s
Rozsah 0,1-90s
0,1-90 Prodleva max. vystrahy

Min. vystraha - mez [407]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je aktivovan
max. alarm v parametru [400], a slouzi k nastaveni
meze pro aktivaci min. vystrahy. Tato mez je udavana
v procentech jmen. vykonu motoru. Min. vystraha
nastane tehdy, pokud aktualni vykon na hfideli motoru
je mensi nez hodnota normalniho zatiZzeni (parametr
[412]) minus nastavena mez pro min. vystrahu po dobu
delSi nez je nastavena v parametru [408] (Min. vystraha
- prodleva). Pro indikaci min. vystrahy lze vyuzit
kterykoli programovatelny reléovy vystup K1 az K3 (viz.
popis parametrt [530] az [532]).

AR

Min. vystraha - mez

8

Standard 8%
Rozsah 0-100% P,
0-100 Mez min. vystrahy
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Min. vystraha - prodleva [408]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je aktivovan
max. alarm v parametru [400], a slouzi pro nastaveni
Casové prodlevy pro aktivaci min. vystrahy.

41018 ©
O
Min. vystraha - prodleva
0.5
Standard 0,5s
Rozsah 0,1-90s
0,1-90 Prodleva min. vystrahy

Min. alarm - mez [409]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je aktivovan
max. alarm v parametru [400], a slouzi k nastaveni
meze pro aktivaci min. alarmu. Tato mez je udavana

v procentech jmen. vykonu motoru. Porucha ,Min.
alarm® nastane tehdy, pokud aktualni vykon na hfideli
motoru je mensi nez hodnota normalniho zatizeni
(parametr [412]) minus nastavena mez pro min. alarm
po dobu delSi ne je nastavena v parametru [410] (Min.
alarm - prodleva).

Min. alarm - mez

4109 °

116

Standard 16%
0-100% P,
Mez min. alarmu

Rozsah
0-100

Min. alarm - prodleva [410]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je aktivovan
max. alarm v parametru [400], a slouzi pro nastaveni
Casoveé prodlevy pro aktivaci max. alarmu.

2[1]0] °
)
Min. alarm - prodleva
0.5
Standard 0,5s
Rozsah 0,1-90s
0,1-90 Prodleva min. alarmu

EMOTRON AB 01-4135-01-r2

Autoset [411]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je aktivovan
max. nebo min alarm v parametrech [400] nebo [401].
Funkce Autoset provede méfeni aktuélniho zatizeni
motoru a automaticky jej zapiSe do parametru [412],
normalni zatizeni.

Pro vykonani funkce Autoset zvolte YES s stisknéte
klavesu ENTER béhem normalniho provozu. Pokud
Autoset probéhl spravné, zobrazi se na displeji po dobu
2 sekund hlaseni ,SEt", poté je znovu zobrazeno ,no".
Autoset maze byt také inicializovan pomoci vstupu
Analog/Digital (viz. popis parametru [500])

Poznamka:
Funkce Autoset je mozna pouze za chodu motoru
s plnym napétim.

2]1]1] °
o
Autoset
no
Standard no
Rozsah no, YES
no Neaktivni
YES Autoset

Normalni zatizeni [412]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je aktivovan
max. nebo min alarm v parametrech [400] nebo [401].
Normalni zatizeni je vykon na hfideli motoru pfi provozu
zafizeni za normalnich podminek. Obecné je normalni
zatiZzeni povazovano jako 100% z jmenovitého vykonu
motoru. Tato hodnota pak muze byt upravena

v zavislosti na dimenzovani motoru vzhledem k aplikaci.
Normalni zatiZzeni Ize snadno aplikovat pouzitim funkce
JAutoset”, parametr [411]. Po provedeni funkce Autoset
dojde k uloZeni aktualniho vykonu na hfideli motoru do

parametru [412].

al1]2] ©
o
Normalni zatizenf
Standard 100%
Rozsah 0-200%
0-200 Normalni zatizeni
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Vystupni vykon na hfideli [413]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je aktivovan
max. nebo min alarm v parametrech [400] nebo [401].
Parametr slouzi ke zobrazeni aktualniho vykonu na
hFideli motoru.

Vyst. vykon na hrideli

0

Standard  |0-200% P,

8.8.2 Externi porucha [420]

Pomoci MSF2.0 je moZné generovat poruchu na
zakladé stavu externiho signalu. Vice informaci
naleznete v kap. 8.9.5

Pro externi poruchu jsou dostupné nasledujici
mozZnosti:

OFF
Externi porucha vypnuta.

Vystraha

Na displeji se zobrazi poruchové hlaSeni F17 a relé K3
je aktivovano (v pfipadég, ze relé je ve vyrobnim
nastaveni), avSak nedojde k zastaveni motoru. Po
odeznéni poruchy dojde k resetu relé K3 a poruchové
hlaseni z displeje zmizi. Tuto poruchu Ize také
resetovat manualné pomoci ovladaciho panelu.

Voiny dobéh

Na displeji se zobrazi poruchové hlaSeni F17 a relé K3
je aktivovano (v pfipadég, ze relé je ve vyrobnim
nastaveni). Napéti k motoru je automaticky okamzité
pferuseno a motor zastavuje volnym dob&hem.

STOP

Na displeji se zobrazi poruchové hlaseni F17 a relé K3
je aktivovano (v pfipadé, Ze relé je ve vyrobnim
nastaveni). Motor je zastaven dle nastaveni podminek
pro brzdéni v parametrech [320] aZ [325].

Brzda

Na displeji se zobrazi poruchové hlaSeni F17 a relé K3
je aktivovano (v pfipadé, Ze relé je ve vyrobnim
nastaveni). Je aktivovana brzdici funkce dle nastaveni
menu [323], zpusob brzdéni. Motor je poté zastaven

v zavislosti na nastaveni parametrd [326] a [327],
intenzita a doba brzdéni pfi poruse.

Spin - Brzda

Funkce této spin - brzdy je stejné jako je to popsano
vySe. Nicméné pfi volbé spin - brzdy maze byt brzdéni
aktivovano i pfi klidovém stavu softstartéru otevienim
stupu pro externi alarm. To znamena, Ze softstartér
muze zachytit volné se otacejici motor a zabrzdit jej do
klidového stavu. Spin - brzda je dostupna pouze pro
externi alarm.

P¥i preruseni provozu z diivodu externi poruchy Ize
automaticky resetovat op&tovnym povelem pro start.
Signal ke startu Ize zadat pomoci ovladaciho panelu,
svorkovnice a nebo sériové komunikace v zavislosti na
nastaveni menu [200], zpUsob ovladani. Bez ohledu na
zvoleny zpusob ovladani je vzdy mozné provést reset
z ovladaciho panelu.

EMOTRON AB 01-4135-01-r2

Poznamka:
RESET pomoci ovladaciho panelu nikdy nezptsobi
rozbéh motoru.

o Kaod poruchy F17
Externi alarm

oFF

Standard oFF

Rozsah oFF, 1,2,3,4,5
oFF Vypnuto

1 Vystraha

2 Volny dobéh

3 Stop

4 Brzdéni

5 Spin - brzda

8.8.3 Ochrany sité

MSF2.0 nepretrzité monitoruje napajeci napéti. To
znamena Ze motor Ize velmi jednoduse chranit proti
prepéti, podpéti stejné jako proti nesymetrii sité. Je zde
také dostupna porucha pfi zméné sledu fazi.

Pro ochrany sité jsou dostupné néasledujici moznosti:

OFF
Alarm ochrany sité vypnut.

Vystraha

Na displeji se zobrazi pfislusné poruchové hlaSeni a
relé K3 je aktivovano (v pfipadé, Ze relé je ve vyrobnim
nastaveni), avSak nedojde k zastaveni motoru. Po
odeznéni poruchy dojde k resetu relé K3 a poruchové
hlaSeni z displeje zmizi. Tuto poruchu Ize také
resetovat manualné pomoci ovladaciho panelu.

Volny dobéh

Na displeji se zobrazi pfislusné poruchové hlaseni a
relé K3 je aktivovano (v pfipadé, Ze relé je ve vyrobnim
nastaveni). Napéti k motoru je automaticky okamzité
pferuseno a motor zastavuje volnym dob&hem.

STOP

Na displeji se zobrazi pfislusné poruchové hldSeni a
relé K3 je aktivovano (v pfipadg, ze relé je ve vyrobnim
nastaveni). Motor je zastaven dle nastaveni podminek
pro brzdéni v parametrech [320] aZ [325].

Brzda

Na displeji se zobrazi pfislusné poruchové hlaSeni a
relé K3 je aktivovano (v pfipadé, Ze relé je ve vyrobnim
nastaveni). Je aktivovana brzdici funkce dle nastaveni
menu [323], zplsob brzdéni. Motor je poté zastaven

v zavislosti na nastaveni parametrud [326] a [327],
intenzita a doba brzdéni pfi poruSe.

Prepéti, podpéti nebo nesymetrii napéti Ize automaticky
resetovat opétovnym povelem start. Signal ke startu Ize
zadat pomoci ovladaciho panelu, svorkovnice a nebo
sériové komunikace v zavislosti na nastaveni menu
[200], zplUsob ovladani. Bez ohledu na zvoleny zplsob
ovladani je vzdy mozné provést reset z ovladaciho
panelu.
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Nesymetrie napéti [430]

230 ©

o Kéd poruchy F8
Nesymetrie napéti

oFF

Standard oFF

Rozsah oFF,1,2,3,4
oFF Vypnuto

1 Vystraha

2 Volny dobéh
3 Stop

4 Brzdéni

Nesymetrie napéti - troven [431]

Toto menu je k dispozici tehdy, pokud je v parametru
[430] aktivovana porucha nesymetrie napéti. V tomto
parametru Ize nastavit maximalni povolenou uroven
nesymetrie napéti. Pokud rozdil mezi kazdymi dvéma
fazemi je vy$Si nez nastavena Uroven po dobu prodlevy
nastavenou v parametru [432], dojde v vyhlaseni
poruchy nesymetrie napéti a bude vykonana pfislusna
akce nastavena v parametru [430].

a1 °
O

Nesymetrie napéti - uroven

10

Standard 10%
Rozsah 2-25% U,
2-25 Urovefi nesymetrie napéti

Nesymetrie napéti - prodleva [432]

Toto menu je k dispozici tehdy, pokud je v parametru
[430] aktivovana porucha nesymetrie napéti. V tomto
parametru Ize nastavit maximalni dobu prodlevy
nesymetrie napéti. Pokud rozdil mezi kazdymi dvéma
fazemi je vy$Si nez Uroven nastavena v parametru [431]
po nastavenou dobu prodlevy, dojde v vyhlaSeni
poruchy nesymetrie napéti a bude vykonana pfislusna
akce nastavena v parametru [430].

O

Nesymetrie napéti - prodleva

1

Standard 1s
Rozsah 1-90s
1-90 Prodleva nesymetrie napéti

413|121 °
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Prepéti [433]

als]a] °

o) Kéd poruchy F9

Prepéti
oFF

Standard oFF

Rozsah oFF, 1,2,3,4
oFF Vypnuto

1 Vystraha

2 Volny dobéh
3 Stop

4 Brzdéni

Pirepéti - aroven [434]

Toto menu je k dispozici tehdy, pokud je v parametru
[433] aktivovana porucha prepéti. V tomto parametru
Ize nastavit maximalni povolenou uroveri piepéti.
Pokud je urover napéti vy88i nez nastavena po dobu
prodlevy nastavenou v parametru [435], dojde

v vyhlaSeni poruchy prepéti a bude vykonana pfislusna
akce nastavena v parametru [433].

alala] °

Prepéti - uroven

1115

Standard 115%
Rozsah 100-150% Un
100-150 Uroveh prepéti

Pirepéti - prodleva [435]

Toto menu je k dispozici tehdy, pokud je v parametru
[433] aktivovana porucha prepéti. V tomto parametru
Ize nastavit maximalni dobu prodlevy pfepéti. Pokud je
uroven napéti vy$8i nez nastavend v parametru [434]
po nastavenou dobu prodlevy, dojde v vyhlaSeni
poruchy prfepéti a bude vykonana pfislusna akce
nastavena v parametru [433].

ala]s] °

Prepéti - prodleva

1

Standard 1s
Rozsah 1-90s
1-90 Prodleva pfepéti
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Podpéti [436]

4136

Kod poruchy F10
Podpéti

o)

FF

Standard

oFF

Rozsah

oFF,1,2,3,4

oFF

Vypnuto

Vystraha

Volny dobéh
Stop

AW NP

Brzdéni

Podpéti - aroven [437]

Toto menu je k dispozici tehdy, pokud je v parametru
[436] aktivovana porucha podpéti. V tomto parametru
Ize nastavit maximalni povolenou Urover podpéti.
Pokud je uroveri napéti niz8i nez nastavena po dobu
prodlevy nastavenou v parametru [438], dojde

v vyhlaSeni poruchy podpéti a bude vykonana pfislusna
akce nastavenda v parametru [436].

2]3]7] °
o
Podpéti - iroven
Standard 85%
Rozsah 75-100% U,
75-100 Urovefi podpéti

Podpéti - prodleva [438]

Toto menu je k dispozici tehdy, pokud je v parametru
[436] aktivovana porucha podpéti. V tomto parametru
Ize nastavit maximalni dobu prodlevy podpéti. Pokud je
uroven napéti nizsi nez nastavena v parametru [437] po
nastavenou dobu prodlevy, dojde v vyhlaSeni poruchy
podpéti a bude vykonana pfislusna akce nastavena

v parametru [436].

238 ©
o
Podpéti - prodleva
Standard 1s
Rozsah 1-90s
1-90 Prodleva prepéti
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Sled fazi [439]
V tomto menu lze zobrazit aktualni sled fazi.

4]3lo] °
O
Sled fazi

Rozsah L123, L321

L123 Sled fazi L1, L2, L3

L321 Sled fazi L3, L2, L1

L--- Sled fazi nelze detekovat

Poznamka:

Aktualni sled fazi zle detekovat a zobrazit pouze
pokud je pfipojen motor.

Sled fazi - alarm [440]

V tomto menu Ize aktivovat alarm sledu fazi. Softstartér
monitoruje sled fazi pfi kazdém pokusu o rozbéh.
Pokud aktualni sled fazi nekoresponduje s sledem fazi
uloZzenym pfi aktivaci parametru [440], dojde k vykonani
akce nastavené v tomto parametru. Pokud [440]=2,
nelze jiz po detekci Spatného sledu fazi znovu
rozb&hnout motor.

Pro aktivaci poruchy sledu fazi je nutné aby byl pfipojen
motor a zapnuto napajeci napéti. To znamena, Ze
poruchu pfi zméné sledu fazi Ize aktivovat bud

v klidovém stavu s manualné aktivovanym hlavnim
stykacem nebo b&hem provozu s plnym napétim.

414|0| ©
o Kaéd poruchy F16
Sled fazi - alarm
oFF
Standard oFF
Rozsah oFF, 1,2
oFF Vypnuto
1 Vystraha
2 Volny dobéh
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8.9 Nastaveni Vstupt/Vystupu

V této kapitole jsou popsany programovatelné vstupy a
vystupy.

[500] - [513]
[520] - [534]

Vstupy
Vystupy

Na obrazku 53 je pfiklad zapojeni nejvyuzivanéjSich
vstupl a vystupu.

Tato kapitola také obsahuje detailni popis nasledujicich
funkci:

- povely Start / Stop / Reset

- Start Vpravo/Vlevo

- Externi alarm

- Externi ovladani parametrovych sad

8.9.1 Vstupy

MSF2.0 ma jeden programovatelny vstup Analog/Digital
a Ctyfi programovatelné digitaini vstupy pro externi
ovladani.

Vstup Analog/Digital [500]

Tento vstup miZze byt naprogramovan bud jako
analogovy nebo jako digitalni.

Nasledujici alternativy jsou dostupné pfi vyuziti vstupu
pro digitalni signaly:

Snimac otaceni

Externi snimac otacek mlize byt vyuzit pro funkci brzdy.
Pokud je parametr [500] nastaven pro snimac otacek,
bude brzdéni ukon&eno tehdy, kdyz je na vstupu

detekovan pfislusny pocet pulzi nastaveny v parametru
[501].

Nizké otacky

Tuto alternativu Ize vyuzit pro ovladani nizkych otacek
pomoci externiho signalu (popis nizkych otacek
naleznete v kap.8.7.4). Pokud na vstupu byl detekovan

pocet pulzu, nastaveny v parametru [501], bude funkce
nizkych otacek pfi rozb&hu nebo zastaveni ukoncena.
Tipovani vpred

Tuto alternativu lze vyuzit k ovladani nizkych otacek

v pfimém smeéru pomoci analogového/digitalniho
signalu. Nizké otacky budou aktivni pokud signal bude
na urovni HI (viz. kapitola 8.7.4, popis nizkych otacek a
povelu tipovani). Funkci tipovani vpred je nutno
aktivovat v parametru [334].

Tipovéni vzad

Tuto alternativu lze vyuZit k ovladani nizkych otacek

ve zpétném sméru pomoci analogového/digitalniho
signalu. Nizké otacky budou aktivni pokud signal bude
na urovni HI (viz. kapitola 8.7.4, popis nizkych otacek a
povelu tipovani). Funkci tipovani vzad je nutno aktivovat
v parametru [335].

Autoset

Pokud je vstup Analog/Digital konfigurovan pro funkci
Autoset, pak tato funkce je inicializovana nabéznou
hranou impulzu na tomto vstupu. Funkci Autoset Ize
aktivovat pouze pfi chodu motoru s plnym napétim. Viz.
popis hlidaCe zatizeni, kapitola 8.8.1.
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Nasledujici alternativy jsou dostupné pfi vyuziti vstupu
pro analogové signaly:

0-10V / 0-20mA nebo
2-10V / 4-20mA
Analogovy/digitalni vstup je vyuzivan pro referencni
signal, kterym je ovladan Start/Stop. Lze volit ze dvou
arovni signalu (0-10V / 0-20mA nebo 2-10V / 4-20mA).
Analogovy Start/Stop bude aktivni pokud parametr
[500]=6 nebo 7. Viz. popis analogového Start/Stop.

Analogovy Start/Stop:

Vstup Analog/Digital

oFF

Standard oFF

Rozsah oFF, 1-7

oFF Vypnuto

Digitalni, snimag otaceni

Digitalni, nizké otacky

Digitalni, tipovani vpfed

Digitalni, tipovani vzad

Digitalni, Autoset

o (O |W|IN|F

Analogovy Start/Stop: 0-10V / 0-
20mA

Analogovy Start/Stop: 2-10V / 4-
20mA
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Reléové vystupy Vstup PTC

) iy ) 5

L112 L3PE  0102PE 21.]_,(122 23| yo24| 33 kgiﬂ 32

1112 T3 PE 11 12 13 12 15 16 17

Start/Stop .‘r—h 1 Analogova Parametrové sady Méfeni
R reference
L (v |w PE
I
- 4 + = 4+
by e AR Y
Digitalni vstupy Analog/ ' Analogovy  Digitalni
digital vystup vstupy
vstup
Obr.53 Priklad zapojeni s vyuZitim analogovych a digitalnich vstup( a vystupt
Digitalni vstup Digitalni vstup - pulzy [501]
Vstup Analog/Digital Ize vyuzit jako digitalni pokud Toto menu je k dispozici pouze pokud vstup
v parametru [500] je zvolena jedna z moznosti 1-5. Analog/Digital, parametr [500], je nastaven pro snima¢
Jumper pfepina¢ musi byt nastaven do polohy pro otaceni (alternativa 1) nebo pro nizké otacky
napétovy signal. (alternativa 2). V tomto menu Ize nastavit pocet pulz(
Vstupni signal je poté interpretovan tak, ze pokud potfebnych pro deaktivaci funkce brzdy nebo funkce
uroven napéti je vy$Si nez 5V je to uroven HI, pokud nizkych otacek.
napéti je mensi nez 5V jedna se o Uroveri LO. Vstupni
signal mdze nyt generovan pomoci interniho ovladaciho - -
napéti softstartéru napfiklad zapojenim pfepinaée mezi Poznamka: . .
svorky 14 (Vstup Analog/Digital) a 18 (ovladaci napéti Interni Citac nacita vSechny hrany pulzu, a to jak
pro svorky 14, 16 a 17). nabézné tak i sestupné.
5(0/1] °
14 18 o
Digitalni vstup - pulzy
=1 1
=T,

Standard 1
Obr.54 Zapojeni digitalniho vstupu Rozsah 1-100

1-100 Pocet ndbéznych i sestupnych hran
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Analogovy vstup

Vstup Analog/Digital Ize vyuzit jako analogovy pokud

v parametru [500] je zvolena moznost 6 nebo 7. V tom
pfipadé mliZze byt vstup konfigurovan pro napétovy
nebo proudovy signal pomoci Jumper piepinace J1

(viz. obrazek 55). Standardné je pfepina¢ J1 v poloze
pro napétovy signal. V zavislosti na nastaveni
parametru [500] maze byt signal interpretovan jako
0-10V / 0-20mA nebo 2-10V / 4-20mA (viz. obrazek 56).

| 14 15
LT T 5
J1 + -
Analog/Digital
vstup

Obr.55 Zapojeni vstupu Analog/Digital a nastaveni
prepinace J1 pro proudovy nebo napétovy
signal.

100%

5%

0-20mA
0-10v
S50%

4-20mA
2-10V

Vstupni
®signal

0 Ama
v

20mA
i

Obr.56 Analogovy vstup

Analogovy Start/Stop

Rozbéh nebo zastaveni Ize provést v zavislosti na
Urovni analogového signalu na vstupu Analog/Digital.
To znamena, Ze napfiklad provoz ¢erpadla muze byt
ovladan v zavislosti na signalu ze snimace pratoku.
Analogovy start/stop Ize provést pouze tehdy, kdyz
parametr [200]=2 nebo 3, ovladani ze svorkovnice nebo
pomoci sériové komunikace.

Poznamka:
Analogovy Start/Stop nelze provést pomoci
ovladaciho panelu softstartéru, parametr [200]=1.

Je-li zvolen zplsob ovladani softstartéru pomoci
svorkovnice nebo sériové komunikace (viz. nastaveni
parametru [200]), bude softstartér kontrolovat signal na
vstupu Analog/Digital. Rozbéh bude proveden tehdy
pokud uroven analogového signalu bude nizsi nez
nastavena v parametru [502], Analogovy Start/Stop-
hond. zap., po dobu delSi nezZ je nastavena v parametru
[504], Analogovy Start/Stop-prodleva. Zastaveni bude
provedeno tehdy pokud uroveri analogového signalu
bude vysSi neZ nastavena v parametru [503],
Analogovy Start/Stop-hond. vyp., po dobu delSi nez je
nastavena v parametru [504], Analogovy Start/Stop-
prodleva.
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Poznamka:

Pokud je hodnota nastavena v parametru [502]
vySSinebo rovna nez hodnoté nastavené

v parametru [503], potom uroveii analogového
vstupu vySSi nez hodnota v parametru [502]

zplsobi rozbéh a hodnota niz$i nez nastavena
v parametru [503] zplisobi zastaveni.

LED dioda na panelu softstartéru signalizujici Start/Stop
blika tehdy pokud softstartér je v pohotovostnim rezimu
a ¢eka na analogovy start.

Vystraha!

Blikajici Start/Stop LED signalizuje pohotovostni
rezim - napf. éekani na analogovy start. Muze dojit
k automatickému rozbéhu motoru bez varovani.

Analogovy start/stop - hodn. zap. [502]

Analogovy rozbéh bude proveden tehdy pokud Uroven
analogového signalu bude niz§i nez nastavena

v parametru [502] (Analogovy Start/Stop-hond. zap.),
po dobu delSi nez je nastavena v parametru [504]
(Analogovy Start/Stop-prodleva).

Poznamka:

Pokud je hodnota nastavena v parametru [502]
vy$S§i nebo rovna nez hodnoté nastavené

v parametru [503], potom uroven analogového
vstupu vySSi nez hodnota v parametru [502]
zpusobi rozbéh motoru.

Poznamka:

Analogovy start bude proveden pouze tehdy kdyz
softstartér je v pohotovostnim reZzimu a pomoci
svorkovnice nebo sériové komunikace je aktivovan
signal pro start.

Parametr [502] se nastavuje jako procento hodnoty
analogového signalu. To znamena Ze pokud analogovy
signal bude 0-10V / 0-20mA (parametr [500]=6), pak
25% bude odpovidat 2,5V nebo 5SmA. Pokud vSak
analogovy signal bude 2-10V / 4-20mA (parametr
[500]=7), pak 25% bude odpovidat 4V nebo 8mA.

5[ol2] ©
o
Analogovy start/stop-hodn. zap.
Standard 25%
Rozsah 0-100% rozsahu analog. signalu
0-100 Analogovy start/stop - hodnota zap.
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Analogovy start/stop - hodn. vyp. [503]

Zastaveni motoru bude provedeno tehdy pokud Uroven
analogového signalu bude vysSi nez nastavena

v parametru [503] (Analogovy Start/Stop-hond. vyp.), po
dobu delSi nez je nastavena v parametru [504]
(Analogovy Start/Stop-prodleva).

Poznamka:

Pokud je hodnota nastavena v parametru [503]
menSi nebo rovna nez hodnoté nastavené

v parametru [502], potom uroven analogového

vstupu niz8i nez hodnota v parametru [503] zpusobi
zastaveni motoru.

Poznamka:

Zastaveni bude také provedeno pokud softstartér
dostane povel stop ze svorkovnice nebo pres
sériovou komunikaci.

Parametr [503] se nastavuje jako procento hodnoty
analogového signalu. To znamena Ze pokud analogovy
signal bude 0-10V / 0-20mA (parametr [500]=6), pak
25% bude odpovidat 2,5V nebo 5mA. Pokud vSak
analogovy signal bude 2-10V / 4-20mA (parametr
[500]=7), pak 25% bude odpovidat 4V nebo 8mA.

5[ol3] ©
o
Analogovy start/stop-hodn. vyp.
Standard 75%
Rozsah 0-100% rozsahu analog. signalu
0-100 Analogovy start/stop - hodnota zap.

Analogovy start/stop - prodleva [504]

V tomto parametru Ize nastavit dobu prodlevy pro
rozbé&h nebo zastaveni motoru zplisobené nastavenim
referenéniho analogového signélu.

5014 ©
O
Analogovy start/stop-prodleva
Standard 1ls
Rozsah 1-999 s
1-999 Prodleva pro analogovy start/stop
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Digitalni vstupy

MSF2.0 ma k dispozici ¢tyfi programovatelné digitalni
vstupy. Tyto &tyfi vstupy a jim odpovidajici referencni
napéti jsou zobrazeny na obrazku 57.

11112113
l l V)
12

Digitalni vstupy

16 | 17 | 18
l ] l U
3 4

Digitalni vstupy

Obr.57 Zapojeni digitalnich vstup( 1-4

Digitalni vstupy jsou elektricky naprosto identické.
Mohou byt pouzity pro ovliadani MSF2.0 ze
svorkovnice, pro pfivedeni signall start, stop a reset,
pro volbu parametrové sady a pro externi alarm.

Stop signal
Pokud parametr [200]=2, pak jeden z digitalnich vstupu
by mél byt nastaven pro ,Stop signal“.

Poznamka:

Pokud neni Zadny digitalni vstup nastaven pro
povel ,,Stop“, a nebo je tento vstup otevien,

v takovém pripadé nelze softstartér rozbéhnout.

Zastaveni béziciho motoru bude provedeno v zavislosti
na nastaveni parametr( [320] az [325] ihned jakmile
vstup konfigurovany pro stop bude neaktivni (stav LO).
Pokud je pro stop konfigurovano vice vstupu, pak pro
zastaveni postaci pokud alespon jeden z nich je ve
stavu LO. AvSak rozbéh nelze provést pokud je néktery
z takto nastavenych vstupl ve stavu LO.

Start a Reset signal

Digitalni vstupy mohou byt konfigurovany pro nékolik
rdznych povell start (Start, Start R nebo Start L).
Aktivace vstupu konfigurovaného pro start zplsobi
rozbéh motoru. Navic nabézna hrana na vstupu
konfigurovaném pro start je interpretovana jako povel
pro reset softstartéru.

Poznamka:

Pokud je vice nez jeden vstup konfigurovan pro
jakykoli signal start, pak aktivace vice nez jednoho
takto konfigurovaného vstupu zpusobi zastaveni
motoru. Avsak pokud je vice vstupll nastaveno
stejné, napfr. jako Start R, pak aktivace kteréhokoli
z nich zplsobi rozbéh motoru.

Z principu funkce softstartéru neni Zadny zplsob jak
interné ovladat smér otaceni motoru. Nicméné pfi
pouziti dvou stykacl pro pfislusné sméry otaceni, a
tedy i zménu sledu fazi, je mozné tyto stykace ovladat
pomoci programovatelnych reléovy vystupl
softstartéru. Nastaveni programovatelnych reléovych
vystupll v parametrech [530] az [532] koresponduje

s rdznymi povely start, které mohou byt nastaveny na
digitélnich vstupech. Takto Ize ovladat sméry otaceni
pomoci MSF2.0.
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Priklad

1. VyZaduje-li aplikace vyuziti pouze jednoho sméru
otaceni, pak digitalni vstup 1 bude nastaven pro
.povel Start* a digitalni vstup 2 na ,povel Stop*
(tovarni nastaveni). V tom pfipadé relé K1 mdze by
nastaveno na ,Provoz" (tovarni nastaveni) a mlze
ovladat hlavni styka¢. Pokud digitalni vstupy 1 a 2
jsou na arovni HI, dojde k sepnuti hlavniho stykace
a rozb&hu motoru. Pokud digitalni vstup 2 ma
uroveni LO, dojde k zastaveni motoru.

2. Pokud aplikace vyzaduje oba sméry otaceni, pak
digitalni vstup 1 maze byt nastaven pro ,Start R,
digitalni vstup 2 pro ,povel Stop“ a digitalni vstup 3
pro ,Start L“. Relé K1 m{iZe ovladat hlavni styka¢
pro chod v pfimém sméru a bude nastaveno pro
,Chod R". Relé bude ovladat styka¢ pro opacny
smér otaCeni a bude nastaveno na ,Chod L“. Pokud
v tomto pfipadé budou digitalni vstupy 1 a 2 na
urovni HI, dojde k aktivaci stykace pro chod
v pfimém sméru a dojde k rozb&hu motoru vpravo.
Pokud bude digitalni vstup 2 ve stavu LO dojde
k zastaveni motoru; styka¢ pro chod vpravo bude
odpojen a zastaveni bude dokon&eno. Pokud
digitalni vstupy 2 a 3 budou ve stavu HI (za
predpokladu ze dig. vstup 1 bude LO), dojde
k aktivaci stykace pro rozbéh v opaéném sméru a
motor se zagne otacet vievo.

Vice informaci naleznete v kapitole 8.9.4.

Externi porucha

Kterykoli digitalni vstup Ize nastavit pro funkci externi
poruchy. Pokud takto nastaveny digitalni vstup je ve
stavu LO, pak bude provedena akce nastavena

v parametru [420]. Viz popis funkce externi porucha,
kapitola 8.9.5.

Poznamka:

Pokud je vice nez jeden vstup nastaven pro funkci
externi poruchy, pak aktivace vice nez jednoho
takto konfigurovaného vstupu povede k vyhlaSeni
externiho poruchy.

Parametrové sady

Toto nastaveni umozni volbu parametrové sady pomoci
externiho signalu. Viz popis externiho ovladani
parametrovych sad, kapitola 8.9.6.
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Digitalni vstup 1 - funkce [510]

V tomto parametru Ize nastavit funkci digitalniho vstupu
¢.1 (svorka 11).

0

O
Digitalni vstup 1 - funkce

1

oFF
oFF, 1-7
Vypnuto

Standard
Rozsah
oFF

Povel Start

Povel Stop

Parametrova sada - vstup 1

Parametrova sada - vstup 2

Externi porucha
Start R
Start L

~Nj[o|ga|bh|lW[IN|F

Digitalni vstup 2 - funkce [511]

V tomto parametru Ize nastavit funkci digitalniho vstupu
¢.2 (svorka 12).

Ak
o

Digitalni vstup 2 - funkce

2

oFF
oFF, 1-7
Vypnuto

Standard
Rozsah
oFF

Povel Start

Povel Stop

Parametrova sada - vstup 1

Parametrova sada - vstup 2

Externi porucha
Start R
Start L

N[O |WIN|F
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Digitalni vstup 3 - funkce [512]

V tomto parametru Ize nastavit funkci digitalniho vstupu
€.3 (svorka 16).

o

O
Digitalni vstup 3 - funkce

3

oFF
oFF, 1-7
Vypnuto

Standard
Rozsah
oFF

Povel Start

Povel Stop

Parametrova sada - vstup 1

Parametrova sada - vstup 2

Externi porucha
Start R
Start L

~Nj[o|ga|bh|lW[IN|F

Digitalni vstup 4 - funkce [513]

V tomto parametru Ize nastavit funkci digitalniho vstupu
¢.4 (svorka 17).

o

o
Digitalni vstup 4 - funkce

4

oFF

oFF, 1-7
Vypnuto
Povel Start
Povel Stop

Standard
Rozsah
oFF

Parametrova sada - vstup 1

Parametrova sada - vstup 2

Externi porucha
Start R
Start L

N[O WIN|F

8.9.2 Vystupy

MSF2.0 je vybaven jednim programovatelnym
analogovym vystupem a tfemi programovatelnymi
reléovymi vystupy.

Analogovy vystup

Z analogového vystupu lze pomoci jakéhokoli externiho
zaznamenavaciho zafizeni nebo PLC gist informaci o
proudu, napéti, vykonu na hfideli nebo momentu.
Externi zafizeni Ize pfipojit ke svorkam 19(+) a 15(-),
viz. obr.58. Analogovy vystup muze byt konfigurovan
pro proudovy nebo napétovy signal. Tuto volbu
provedeme pomoci pfepinace J2 na Fidici desce, viz
obr.58.
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Obr.58 Zapojeni analogového vystupu a nastaveni
prepinace J2

Analogovy vystup [520]

V tomto parametru Ize nastavit rozsah a typ signalu
analogového vystupu, viz obr.59.

A
0% 4 — — — — — — — — — — —
A !
N | N 20-4ma |
» N ooy
75% 4 | ~ \Q
N
2D-Elr"ha N N
1000 \
50% |
. A"
0-20mA,
0-10W ™ \\
25% \\
A-20mA \:}
20K N |
‘\l Vystupni
#signal
o amA 20mA
a2y 100

Obr.59 Analogovy vystup

5[2]0] °
O
Analogovy vystup
o F|IF
Standard oFF
Rozsah oFF, 1,2,3,4
oFF Vypnuto

Analogovy signal 0-10V / 0-20mA
Analogovy signal 2-10V / 4-20mA
Analogovy signal 10-0V / 20-OmA
Analogovy signal 10-2V / 20-4mA

AlWIN|PF
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Analogovy vystup - funkce [521]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud parametr
[520]=1 azZ 4. V tomto parametru nastavime
pozadovanou funkci analogového vystupu.

5210

O
Analogovy vystup - funkce

1

Standard 1
Rozsah 1,2,3,4
Proud RMS
2 Sitové napéti
3 Vykon na hfideli
4 Moment

PFi zméné nastaveni vystupni hodnoty analogového
vystupu v parametru [521] dojde automaticky k resetu
nastaveni kalibrace analogového vystupu.

Analogovy vystup - kalibrace

Kalibrace analogového vystupu standardné odpovida
hodnotam dle obr.60. V takovém pfipadé rozsah
analogového vystupu, nastaveného v parametru [520],
odpovida 0-100% hodnoty jmenovitého proudu motoru.

Priklad

Pokud je parametr [520]=1 (signal 0-10V / 0-20mA) a
parametr [521]=1 (Proud RMS), pak 100% jmenovitého
proudu motoru bude odpovidat 10V nebo 20mA na
analogovém vystupu. 25% jmenovitého proudu motoru
bude odpovidat 2,5V nebo 5mA.

Pomoci kalibrace analogového vystupu lze tento vystup
adaptovat pro vyssi rozliSeni vystupu, a nebo pro
monitorovani hodnot vysSich nez jmenovitych. Kalibraci
Ize provést nastavenim minimalni hodnoty analogového
vystupu, parametr [522] a maximalni hodnoty
analogového vystupu, parametr [523], viz obr.60.
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Obr.60 Kalibrace analogového vystupu

Pomoci kalibrace Ize rozSifit rozsah analogového
vystupu (napf. [522]=50 a [523]=500 viz. obr.60).

Pokud je parametr [520]=1 (signal 0-10V / 0-20mA) a
parametr [521]=1 (Proud RMS), pak 100% jmenovitého
proudu motoru bude odpovidat ca.1,1V nebo 2,2mA na
analogovém vystupu.

Analogovy vystup - hodnota min. [522]

Tento parametr je dostupny pouze pokud je

v parametru [520] aktivovan analogovy vystup. V tomto
parametru Ize nastavit minimalni hodnotu zobrazenou
analogovym vystupem. Tato hodnota se nastavuje jako
procenta z In, Un, Pn nebo Tn v zavislosti na nastaveni
parametru [521].

5220

o
Analogovy vystup-hodnota min.

0

Standard 0%

Rozsah 0-500%
0-500 Minimalni hodnota analogového vyst.
Poznamka:

Minimalni hodnota analogového vystupu bude
resetovana na 0% pokud dojde ke zméné
v nastaveni parametru [521].

MSF 2.0
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Analogovy vystup - hodnota max. [523]

Tento parametr je dostupny pouze pokud je

v parametru [520] aktivovan analogovy vystup. V tomto
parametru Ize nastavit maximalni hodnotu zobrazenou
analogovym vystupem. Tato hodnota se nastavuje jako
procenta z In, Un, Pn nebo Tn v zavislosti na nastaveni
parametru [521].

5/2|3] ¢
o
Analogovy vystup-hodnota max.
Standard 0%
Rozsah 0-500%
0-500 Maximalni hodnota vystupu
Poznamka:

Maximalni hodnota analogového vystupu bude
resetovana na 100% pokud dojde ke zméné
v nastaveni parametru [521].

Programovatelné reléové vystupy

Softstartér MSF2.0 je vybaven tfemi programovatelnymi
reléovymi vystupy K1, K2 a K3.

Pro relé K1 (svorky 21 a 22) a relé K2 (svorky 23 a 24)
Ize funkci klidovych (NC) a pracovnich (NO) kontaktl
nastavit v parametrech [533] a [534]. Relé K3 je
oboupolaritni (svorky 31, 32 a 33), pracovni kontakt
(NO) je na svorkach 32 a 31, klidovy kontakt (NC) je na
svorkach 32 a 33.

Reléové vystupy mohou byt vyuZzity pro ovliadani
hlavnich a bypassovych stykact nebo pro signalizaci
poruch. Pokud je reléovy vystup nastaven pro ,Chod*
(alternativa 1), bude hlavni stykac aktivovan béhem
rozb&hu, provozu s plnym napétim i zastaveni jak je
zobrazeno na obr.61. Pokud je pouzit bypassovy
stykac€, muze byt tento ovladan reléovym vystupem
nastavenym na ,PIné napéti“ (alternativa 2). Nastaveni
.Start” (alternativa 5) a ,,Protiprouda brzda“ (4) jsou
vyuzity pokud jako zpusob brzdéni je vyuZzita
protiprouda brzda. V tomto pfipadé musi byt jedno relé
nastaveno na ,Start“ a bude ovladat hlavni styka¢
bé&hem rozbéhu a chodu s plnym napétim. DalSi relé
musi byt nastaveno na ,Protiproudu brzdu“ a bude
ovladat styka¢ s opacnym sledem fazi béhem brzdéni.
Relé nastavené pro ,Protiproudu brzdu* Ize

s bezpec€nostnich ddvodl aktivovat az po uplynuti
Casové prodlevy 500ms, ktera za¢ne bézet po
deaktivaci reléového vystupu nastaveno pro ,Start".

Nastaveni Start R, Start L a Chod R, Chod L Ize vyuZit
pro funkci start vlevo / vpravo. Vice informaci viz.
kapitola 8.9.4.

Pomoci reléovych vystupu Ize indikovat rGzné typy
poruch. Nastaveni ,Vystraha“ (alternativa 3), aktivuje
relé v pfipadé max. nebo min. vystrahy. Nastaveni
JAlarm“ (alternativa 10), aktivuje relé v pfipadé max.
nebo min. alarmu. Je-li to nutné Ize reléové vystupy
nastavit na kteroukoli variantu vystrahy nebo alarmu
zvlast (alternativa 11 az 14).
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Nastaveni ,VSechny poruchy® (15) aktivuje relé pfi
jakékoli poruse mimo vystrah na néjz relé reagovat
nebude. Pfi nastaveni ,VSechny poruchy” (16) nebude
relé reagovat na vystrahy ani alarmy. Nastaveni
+Externi porucha”“ (17) aktivuje relé pouze v pfipadé
externi poruchy. Nastaveni ,Pocet pokusl o Autoreset
dosazen* (18) aktivuje relé pokud pocet pokusu o
autoreset byl dosazen a nastala dalSi porucha. To
muze znamenat, Ze je potfebny zasah obsluhy pro
opraveni opakujici se chyby (viz. popis funkce
Autoreset, kapitola 8.5). Nastaveni (19) aktivuje relé

v pfipadé poruchy vyZadujici manualni reset. Zde jsou
zahrnuty vSechny poruchy, které nelze resetovat
pomoci funkce Autoreset, napf. vSechny poruchy pro
které Autoreset neni povolen a nebo poruchy u kterych
byl nastaveny pocet pokusu o Autoreset vyCerpan.

Napéti
motoru Gas
Provoz Cas
PIné napéti Cas
Chod Cas
Brzda
!_,. -
1 t

Doba
I rozbéhu
Prodleva
0,1s

Obr.61 Funkce relé pro provoz, piné napéti a chod

Doba
zastaveni

Plné
napéti =

MSF 2.0



Relé K1 [530]
V tomto parametru Ize nastavit funkci relé K1 (svorky 21

a 22).
530 ©
o
Relé K1
Standard 1
Rozsah oFF, 1-19
oFF Neaktivni
1 Chod
2 PIné napéti
3 Vystraha
4 Protiprouda brzda
5 Start
6 Start R
7 Start L
8 Chod R
9 Chod L
10 Alarm
11 Max. alarm
12 Max. vystraha
13 Min. alarm
14 Min. vystraha
15 VSechny poruchy (mimo vystrahy)
16 VSechny poruchy (mimo vystrahy a
alarmu)
17 Externi porucha
18 Pocet pokusu o Autoreset dosazen
19 VSechny poruchy vyzadujici
manuélni reset
Poznamka:
Pokud je relé K1 nastaveno jako neaktivni (0FF),
pak jeho kontakt je uréen dle nastaveni parametru
[533].
Vystraha!
Pokud je aktivovana protiprouda brzda zménou
nastaveni parametru [320] (zpUsob zastaveni),
[323](zpuisob brzdéni) nebo [326] (alarm - intenzita
brzdéni), relé K1 je automaticky nastaveno na Start
(5). Pokud aplikace vyzaduje jiné nastaveni tohoto
relé, musi toto byt provedeno pozdéji.
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Relé K2 [531]

V tomto parametru Ize nastavit funkci relé K2 (svorky 23

a 24).
5[3]1] °
O
Relé K2

Standard 2

Rozsah oFF, 1-19

oFF Neaktivni

1-19 Stejné jako nastaveni relé K1, [530]
Poznamka:

Pokud je relé K2 nastaveno jako neaktivni (0FF),
pak jeho kontakt je uréen dle nastaveni parametru

[534].

Vystraha!

Pokud je aktivovana protiprouda brzda zménou
nastaveni parametru [320] (zpusob zastaveni),
[323](zpuisob brzdéni) nebo [326] (alarm - intenzita
brzdéni), relé K2 je automaticky nastaveno pro
protiproudu Brzdu (4). Pokud aplikace vyZzaduje jiné
nastaveni tohoto relé, musi toto byt provedeno

pozdéji.

Relé K3 [532]

V tomto parametru Ize nastavit funkci relé K3 (svorky 31

az 33).
53]2] °
O
Relé K3
Standard 15
Rozsah oFF, 1-19
oFF Neaktivni
1-19 Stejné jako nastaveni relé K1, [530]
MSF 2.0



K1 kontakt - funkce [533]

V tomto parametru Ize zménit typ kontaktu relé K1.
Dostupné moznosti jsou ,Pracovni kontakt* (NO,
1=sepnutim po aktivaci relé) a ,Klidovy kontakt“ (NC,
2=rozpojenim po aktivaci relé).

533 o
O
K1 kontakt - funkce
Standard 1
Rozsah 1,2
1 Pracovni kontakt (NO)
2 Klidovy kontakt (NC)

K2 kontakt - funkce [534]

V tomto parametru Ize zménit typ kontaktu relé K2.
Dostupné moznosti jsou ,Pracovni kontakt* (NO,
1=sepnutim po aktivaci relé) a ,Klidovy kontakt“ (NC,
2=rozpojenim po aktivaci relé).

K2 kontakt - funkce

4 (@]

1

Standard 1

Rozsah 1,2

1 Pracovni kontakt (NO)
2 Klidovy kontakt (NC)

8.9.3

Start/ stop softstartéru a reset poruchy je mozny bud
pomoci ovladaciho panelu nebo pomaoci digitalnich
vstupl na svorkovnici nebo pomoci sériové
komunikace, v zavislosti na nastaveni parametru [200],
zplsob ovladani.

Funkce povelu Start/Stop/Reset

Ovladaci panel
Pro povely Start a Stop zadavané pomoci ovladaciho
panelu slouzi tlacitko ,START/STOP*.

Pro povel Reset z ovladaciho panelu slouZzi klavesa
LENTER 4 /RESET".

Reset z ovladaciho panelu je mozno pouZit nezavisle
na zvoleném zpusobu ovladani softstartéru.

Sériova komunikace

Popis povell Start / Stop / Reset pomoci sériové
komunikace naleznete v uzivatelské pfiru¢ce dodavané
spolu se sériovou komunikaci.
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Svorkovnice

Pokud je v parametru [200] zvolena moznost ovladani
softstartéru ze svorkovnice, pak pro povely
Start/Stop/Reset Ize vyuzit digitalnich vstupu.

V nasledujicich odstavcich jsou popsany riizné
moznosti zapojeni digitalnich vstupl. Pro tato zapojeni
se pfedpoklada nasledujici nastaveni téchto vstupu:

Menu Popis Nastaveni
510 Dig. Vstup 1 (svorka 11) Start signal (1)
511 Dig. Vstup 2 (svorka 12) Stop signal (2)
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2-vodicovy Start/Stop / automaticky Reset

111 12| 13
¥ UiV

Start/
Reset

11

L] 7

Obr.62 Dvouvodicové zapojeni vstupl pro Start/Stop a
automaticky Reset

Externi spinaci prvek je zapojen mezi svorky 12 a 13 a
mezi svorky 11 a 12 je potfeba zapojit klemu.

Start

Spojenim svorek 12 a 13 je aktivovan povel Start.
Pokud dojde k sepnuti svorek 12 a 13, pak po pfivedeni
ovladaciho napéti je povel Start aktivovan okamzité
(funkce: automaticky start pfi zapnuti).

Stop
Povel Stop docilime rozpojenim svorek 12 a 13.

Reset
Reset je proveden automaticky pfi kazdém povelu Start.

2-vodicovy Start/Stop / separovany Reset

11

11

Obr.63 dvouvodi¢ové zapojeni pro Start/Stop /
separovany Reset
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Jsou pouzity dva externi spinaci prvky z nichz jeden je
zapojen mezi svorku 11 a 13 a druhy mezi svorky 12 a
13. Mezi svorky 11 a 13 je zapojen pracovni kontakt a
mezi svorky 12 a 13 je zapojen klidovy kontakt.

Start

Spojenim svorek 11 a 12 ke svorce 13 je aktivovan
povel Start. Pokud jsou svorky 11 a 12 pfi zapnuti

spojeny je povel Start aktivovan okamzité (funkce:

automaticky start pfi zapnuti).

Stop
Povel Stop docilime rozpojenim svorek 12 a 13.

Reset

Rozpojenim svorky 11 a opétovnym spojenim se
svorkou 13. Reset |ze provést pfi zastaveném motoru
av8ak i pfi motoru v chodu.

3-vodicovy Start/Stop / automaticky Reset

11112113

| U

T

Stop

ot i) i

1112113

YU
L= 3

Obr.64 Zapojeni svorek pro Start/Stop/Reset

Jsou pouzity dva externi spinaci prvky z nichz jeden je
zapojen mezi svorku 11 a 13 a druhy mezi svorky 12 a
13. Mezi svorky 11 a 13 je zapojen pracovni kontakt a
mezi svorky 12 a 13 je zapojen klidovy kontakt.

Start

Spojeni svorek 11 a 13 okamzité aktivuje povel Start.
Funkce automatického startu po zapnuti zde neni
moZzna.

Stop

Povel Stop docilime okamzZité po rozpojeni svorky 12.

Reset

Reset je proveden automaticky pfi kazdém povelu Start.
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8.9.4 Funkce Start vlevo/vpravo

Digitalni vstupy Ize nastavit pro rozb&h motoru v obou
smérech otaceni v kombinaci programovatelnymi
reléovymi vystupy K1 a K2. Pfiklad takového zapojeni
je na obr.65. Pro toto zapojeni se pfedpoklada
nasledujici nastaveni digitalnich vstupu:

Menu Popis Nastaveni
510 Dig. Vstup 1 (svorka 11) Start R signal (6)
511 Dig. Vstup 2 (svorka 12) Stop signal (2)
512 Dig. Vstup 3 (svorka 16) Start L signal (7)

MSF 2.0
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Obr.65 Zapojeni pro oba sméry otaceni

Nastaveni reléovych vystupl je zavislé na pozadavcich Pokud dojde k pfipojeni obou svorek pro start vpravo i
aplikace. Nasledujici nastaveni Ize vyuzit u aplikaci, vlevo (11 a 16) soucastné, dojde k zastaveni motoru
které nevyzaduji pouziti protiproudé brzdy: stejné jako je popsano v predeslych odstavcich.

V tomto pfipadé nebude rozbéh povolen.
Menu Popis Nastaveni ) .

Motor Ize reverzovat nasledovné:
530 Relé K1 (svorky 21 a 22) Chod R (8) Pokud motor bé&zi ve sméru doprava, svorka 11 je
531 Relé K2 (svorky 23 a 24) Chod L (9) rozpojena. Svorku 16 poté spojime se svorkou 18.

V tom pfipadé dojde k odpojeni napéti od motoru a
stykac pro chod vpravo je odpojen pomoci relé K1. Po
uplynuti ¢asové prodlevy 500ms je pomoci relé K2
aktivovan stykac pro chod vlevo. Reverzaci v opacném
smeéru Ize provést obdobnym zpusobem.

S timto nastavenim je funkce nasledujici:

Pokud jsou svorky 11 a 12 spojeny se svorkou 13,
pfi¢emz svorka 16 pfipojena neni, dojde pomoci relé K1
k aktivaci stykace pro chod vpravo a motor se za¢ne

otacet doprava. Pokud rozpojime svorku 12, pak dle Upozornéni:

parametrt [320] aZ [325] probéhlo zastaveni motoru. Reverzace z jednoho sméru otaéeni na druhy pfi
Pokud zastaveni motoru bylo dokon€eno pak stykac pro pIné rychlosti motoru maze vést k velmi vysokym
chod vpravo bude pomoci relé K1 odpojen. proudovym $pickam.

Pokud je svorka 12 spojena se svorkou 13 a zaroven

svorka 16 je spojena se svorkou 18, pfi¢emz svorka 11 Vystraha!

je rozpojena, dojde pomoci relé K2 k aktivaci stykace Pri konfiguraci tak jak je popsana vySe, neni mozné
pro chod vlevo a motor se zaéne otacet doleva. Pokud nikdy aktivovat relé K1 a K2 sou€astné. Pro
rozpojime svorku 12, pak dle parametrd [320] az [325] prepnuti mezi relé K1 a K2 je zde €asova prodleva
probéhlo zastaveni motoru. Pokud zastaveni motoru 500ms. AvSak pokud tyto reléové vystupy nejsou
bylo dokon&eno pak stykac¢ pro chod vlevo bude spravné nastaveny, muze dojit k jejich

pomoci relé K2 odpojen. soucastnému sepnuti.
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U aplikaci, které vyzaduji pouziti funkce protiproudé
brzdy, by mély byt reléové vystupy nastaveny takto:

Menu Popis Nastaveni
530 Relé K1 (svorky 21 a 22) Start R (6)
531 Relé K2 (svorky 23 a 24) Start L (7)

S timto nastavenim je funkce nasledujici:

Pokud jsou svorky 11 a 12 spojeny se svorkou 13,
pfi¢emz svorka 16 pfipojena neni, dojde pomoci relé K1
k aktivaci stykace pro chod vpravo a motor se za¢ne
otacet doprava. Pokud rozpojime svorku 12, dojde
pomoci relé K1 k odpojeni stykace pro chod vpravo a
tim tedy k odpojeni napéti od motoru. Po uplynuti
Casové prodlevy 500ms dojde pomoci relé K2 k aktivaci
stykace pro chod vlevo a protiproudu brzda bude brzdit
motor az do zastaveni. Po zastaveni motoru a ukonceni
brzdéni bude styka¢ pomoci relé K2 deaktivovan.

Pokud je svorka 12 spojena se svorkou 13 a zaroven
svorka 16 je spojena se svorkou 18, pfi¢emz svorka 11
je rozpojena, dojde pomoci relé K2 k aktivaci stykace
pro chod vievo a motor se za¢ne otacet doleva. Pokud
rozpojime svorku 12, dojde pomoci relé K2, k odpojeni
stykace pro chod vlevo a tim tedy k odpojeni napéti od
motoru. Po uplynuti ¢asové prodlevy 500ms dojde
pomoci relé K1 k aktivaci stykace pro chod vpravo a
protiproudu brzda bude brzdit motor az do zastaveni.
Po zastaveni motoru a ukonéeni brzdéni bude styka¢
pomoci relé K1 deaktivovan.

Pokud dojde k pfipojeni obou svorek pro start vpravo i
vlevo (11 a 16) soucastné, dojde k zastaveni motoru
stejné jako je popsano v pfedeslych odstavcich.

V tomto pfipadé nebude rozbéh povolen.

Motor Ize reverzovat stejnym zpusobem jako je
popsano vyse u aplikaci jenz nevyZzaduji pouZziti
protiproudé brzdy.

Vystraha!

Pri konfiguraci tak jak je popsana vyse, neni mozné
nikdy aktivovat relé K1 a K2 sou€astné. Pro
prepnuti mezi relé K1 a K2 je zde €asova prodleva
500ms. AvSak pokud tyto reléové vystupy nejsou
spravné nastaveny, muze dojit k jejich
soucastnému sepnuti.

Poznamka:

Pokud je, zménou nastaveni parametra [320]
(zpusob zastaveni), [323] (zplisob brzdéni) nebo
[326] (porucha - intenzita brzdéni), aktivovana
protiprouda brzda, pak relé K1 automaticky
nastaveno na Start(5) a relé K2 jako protiprouda
brzda(4). Pro vyuziti rozbéhu vpravo/vievo

v kombinaci s protiproudu brzdou, budou reléové
vystupy nastaveny tak jak je popséano vyse.
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8.9.5 Funkce externi porucha

Funkce externiho poruchy je vyuzivana pro generovani
poruchy v zavislosti na stavu externiho signalu. Pro
externi poruchu Ize aktivovat kterykoli z digitalnich
vstupl. Obr.66 znazornuje pfiklad zapojeni digitalniho
vstupu €.3 (svorka 16).

16| 18

&

External alarm

Obr.66 Priklad zapojeni dig. vstupu pro externi
poruchu

Pokud je né&jaky digitalni vstup nastaven pro externi
poruchu, pak externi alarm vznikne rozpojenim tohoto
vstupu, pokud je funkce externiho poruchy aktivovana
v parametru [420].

Poznamka:

Pokud je vice nez jeden vstup nastaven pro funkci
externiho poruchy, pak aktivace vice nez jednoho
takto konfigurovaného vstupu povede k vyhlaSeni
externiho poruchy.

Pro externi poruchu jsou dostupné nasledujici
moznosti:

OFF
Externi porucha vypnuta.

Vystraha

Na displeji se zobrazi poruchové hlaseni F17 a relé K3
je aktivovano, pokud je rozpojen dig. vstup pro externi
alarm (v pfipadé, Ze relé je ve vyrobnim nastaveni),
avSak nedojde k zastaveni motoru. Po odeznéni
poruchy dojde k resetu relé K3 a poruchové hlaseni

z displeje zmizi. Tuto poruchu Ize také resetovat
manualné pomoci ovladaciho panelu.

Volny dobéh

Na displeji se zobrazi poruchové hlaseni F17 a relé K3
je aktivovano (v pfipadé, Ze relé je ve vyrobnim
nastaveni) , pokud je rozpojen dig. vstup pro externi
poruchu. Napéti k motoru je automaticky okamzité
preruSeno a motor zastavuje volnym dob&hem.

STOP

Na displeji se zobrazi poruchové hladSeni F17 a relé K3
je aktivovano (v pfipadé, Ze relé je ve vyrobnim
nastaveni), pokud je rozpojen dig. vstup pro externi
poruchu. Motor je zastaven dle nastaveni podminek pro
brzdéni v parametrech [320] az [325].

Brzda

Na displeji se zobrazi poruchové hldSeni F17 a relé K3
je aktivovano (v pfipadé, ze relé je ve vyrobnim
nastaveni) , pokud je rozpojen dig. vstup pro externi
poruchu. Je aktivovana brzdici funkce dle nastaveni
menu [323], zpusob brzdéni. Motor je poté zastaven

v zavislosti na nastaveni parametrd [326] a [327],
intenzita a doba brzdéni pfi alarmu.
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Spin - Brzda

Funkce této spin - brzdy je stejna jako je to popsano
vyse. Nicméné pfi volbé spin - brzdy mlze byt brzdéni
aktivovano i pfi klidovém stavu softstartéru otevienim
stupu pro externi alarm. To znamena, Ze softstartér
muZe zachytit volné se otacejici motor a zabrzdit jej do
klidového stavu. Spin - brzda je dostupna pouze pro
externi poruchu.

Externi poruchu lze vyuzit v kombinaci s kterymkoli
nastavenim parametru [200], zpUsob ovladani.

Pokud dojde k pferuseni provozu z divodu externi
poruchy, pak je nutno softstartér resetovat a pfivést
novy start signal pro opétovny rozb&h motoru. Povel
reset a signdl start Ize zadat pomoci ovlddaciho panelu,
svorkovnice a nebo sériové komunikace v zavislosti na
nastaveni menu [200], zpUsob ovladani. Bez ohledu na
zvoleny zpusob ovladani je vzdy mozné provést reset

z ovladaciho panelu.

Poznamka:
RESET pomoci ovladaciho panelu nikdy nezptisobi
rozbéh motoru.

8.9.6 Externivolba parametrovych sad

Pokud parametr [240]=0, mohou byt parametrové sady
prepinany pomoci digitalnich vstupud. Za timto u¢elem
Ize jakykoli digitalni vstup, parametry [510] az [513],
nastavit pro pfepinani parametrovych sad (volba 3
.Parametrova sada-PS1“ nebo volba 4 ,Parametrova
sada-PS2“). Obr.67 ukazuje pfiklad zapojeni pro externi
pfepinani parametrovych sad. V tomto pfikladu jsou
vyuzity dig. vstup 3 a 4 které jsou nastaveny na PS1 a
PS2.

1611718

REC

P51

Obr.67 Priklad zapojeni pro prepinani par. sad

Param. Sada PS1 (16-18) PS2 (17-18)
1 Vyp Vyp
2 Zap Vyp
3 Vyp Zap
4 Zap Zap

Tab.15 Tabulka spinani vstupt pro volbu sady

S vyuzitim pouze jednoho digitalniho vstupu, v tomto
pfipadé vstupu €.3 nastaveného na PS1, za
predpokladu Ze zadny dals$i vstup neni nastaven a
vyuzivan jako PS2. V takovém pfipadé mlze byt
digitalni vstup €.3 vyuzit pro pfepinani parametrovych
sad¢. 1a2.
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Pfepnuti parametrové sady je mozné jen ve stavu stop
a nebo pfi provozu motoru s plnym napétim. Dojde-li ke
zmeéné signalll, na vstupech nastavenych jako PS1 a
PS2 béhem rozbéhu a nebo zastavovani softstartéru,
pak pfepnuti sady bude realizovano tak Ze dojde

k okamzitému pfepnuti parametr( ([200] zpUsob
ovladani, [500] analog/digital vstup, [501] digit. Vstup-
pulzy, [502] a [503] analogovy start/stop-hodn.
zap./vyp., [504] analogovy start/stop-prodleva).
Veskeré ostatni parametry sady budou pfepnuty pouze
ve stavu stop a nebo pfi provozu s plnym napétim.
Timto zplsobem lIze napfiklad pfi udrzbé a nebo
uvadéni do provozu okamzité zménit zplsob ovladani
softstartéru ze svorkovnice na ovladani pomoci
ovladaciho panelu.

Poznamka:

Pokud parametr , Volba parametrové sady" [504]=0,
nelze ménit zadné parametry s vyjimkou parametru
[200] (zpasob ovladani) a [240] (volba parametrové
sady).
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8.10 Diagnostika

Softstartér MSF2.0 obsahuje mnoho monitorovacich
funkci, s jejichZz vyuzitim odpadéa nutnost dalSich
externich snimacu a méfidel.

[700] aZ [716]
[720] a2 [725]

Pohon (proud, napéti, vykon atd.)
Stav MSF (MSF status, stav
vstupl/vystupt )

[730] az [732] Provozni data (¢as chodu atd)

8.10.1 Pohon

Efektivni proud (RMS)

7lolo] ©
O
Proud
0. 0
Rozsah 0,0-9999 A
Poznamka:
Stejné jako v parametru [100].
Napéti sité
7Tol1] ©
O
Napéti sité
0
Rozsah lo-720v
Uginnik (cos@)
Tol2] °
O
Uginik
0./10 O
Rozsah 0,00-1,00

Vykon na hiideli

Vykon na hfideli v kW nebo HP v zavislosti na
nastaveni parametru [202].

7103 °
: Vykon na hrideli
0. 0
Rozsah  |-999-9999 kW nebo HP
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Vykon na hfideli v %

7Tola] ©
o
Vykon na hfideli v %
0
Rozsah ‘ 0-200% jmen vykonu
Poznamka:

Stejné jako v parametru [413].

Moment na hrideli

Moment na hfideli v Nm nebo Ibft v zavislosti na
nastaveni parametru [202].

7|0l5] °
’ Moment na hfideli
0. O
Rozsah  [-999-9999 Nm nebo Ibft

Moment na hrideli v %

71016 °
° Moment na h¥ideli v %
0
Rozsah ‘0-250% jmen momentu

Teplota softstartéru

Teplotu softstartéru Ize zobrazit ve stupnich Celsia
nebo Fahrenheita v zavislosti na nastaveni parametru
[202].

710(7]°
° Teplota softstartéru
L o
Rozsah |Low, 30-96°C nebo 85-204°F

Proud ve fazi 1

7(0(8] °
? Proud ve fazi 1
0. 0
Rozsah  |0,0-9999 A
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Proud ve fazi 2

7/0|9]| ©
° Proud ve fazi 2
0.0
Rozsah 0,0-9999 A

Proud ve fazi 3

7|11/0| ¢
° Proud ve fazi 3
0. 0
Rozsah 0,0-9999 A

Sdruzené napéti sité L1-L2

7111 °
oSdruiené napéti sité L1-L2
0
Rozsah lo-720v

Sdruzené napéti sité L1-L3

7112 °
OSdruiené napéti sité L1-L3
0
Rozsah lo-720v

Sdruzené napéti sité L2-L.3

71113 °
OSdruiené napéti sité L2-L3
0
Rozsah lo-720v
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Sled fazi
71114 o
O
Sled fazi
Rozsah L 1123, 1321

Tepeln& kapacita motoru

T1ls] ©
o
Tepelnéa kapacita motoru
Rozsah | 0-150%

Cas do dalsiho startu

Tile| °
o
Cas do dal$iho startu
Rozsah ‘ 0-60 min

8.10.2 Stav MSF

Softstartér-provozni stav

o

o

Softstartér-provozni stav

0

Rozsah

1-12

Zastaveno - bez poruchy

Zastaveno - porucha

Chod s poruchou

Rozbéh

PIné napéti

Dobéh

Vypase aktivni

PFC

Ol N/ |[W[IN|F

Brzdéni

=
o

Nizké otacky - vpied

BN
[EEY

Nizké otacky - vzad

=
N

Standby (¢eka na analog. Start/stop
nebo reset)
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Digitalni vstup - stav

Stav digitalnich vstupl €. 1 az 4 fazeno zleva doprava.

Jsou zde zobrazeny stavy L jako LO nebo H jako HI.

1 o

7|2 o
Digitalni vstup-stav
LLILL
Rozsah  |LLLL-HHHH

Vstup Analog/Digital-stav

Stav vstupu Analog/Digital v pfipadé Ze tento vstup je
vyuzit jako digitalni. Jsou zde zobrazeny stavy L jako
LO nebo H jako HI.

7220

o
Vstup Analog/Digital-stav

L

Rozsah ‘ L, H

Vstup Analog/Digital-hodnota

Hodnota vstupu Analog/Digital v procentech rozsahu
vstupu. Tato volba je zavisla na nastaveni parametru
[500], napf. pokud je vstup Analog/Digital nastaven pro
analogovy start/stop 0-10V/0-20mA ([500]=6), pak
hodnota signalu 4V nebo 8mA bude zobrazena jako
40%. AvSak pokud tento vstup bude nastaven pro
analogovy start/stop 2-10V/4-20mA ([500]=7), pak
signalu 4V nebo 8mA bude odpovidat zobrazeni 25%

Tals] ©

o
Vstup Analog/Digital -hodnota

0

Rozsah | 0-100%

Relé-stav

Tento parametr zobrazi stav reléovych vystupl K1 az
K3, fazeno zleva doprava. L jako LO znazorriuje
rozepnuty kontakt, H jako HI znazorfiuje sepnuty
kontakt.

7240

Relé-stav

L L

L

Rozsah  |LLL-HHH
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Analogovy vystup-hodnota

Hodnota analogového vstupu v procentech rozsahu
vstupu. Tato volba je zavisla na nastaveni parametru
[520], napf. pokud je vstup Analog/Digital nastaven pro
analogovy start/stop 0-10V/0-20mA ([520]=1) nebo 10-
0V/20-OmA ([520]=3), pak hodnota signalu 4V nebo
8mA bude zobrazena jako 40%. AvSak pokud tento
vstup bude nastaven pro analogovy start/stop 2-10V/4-
20mA ([520]=2) nebo 10-2V/20-4mA ([520]=4), pak
signalu 4V nebo 8mA bude odpovidat zobrazeni 25%

T2la] ©
o
Analogovy vystup-hodnota
Rozsah | 0-100%

8.10.3 Provozni data

Cas chodu

Cas chodu je doba po kterou je softstartér v chodu,
neni to ¢as pfipojeni softstartéru k napajecimu napéti.

Pokud €as chodu prekro&i hodnotu 9999hodin, bude
zobrazovana hodnota na displeji pfepinat vzdy mezi
Ctyfmi Cislicemi.

Priklad:

Aktualni ¢as chodu je 12467. Pak dislice 1 bude
zobrazena po dobu 1sekundy a Cislice 2467 budou
zobrazeny po dobu 5sekund atd.

Talo] ©

(@)
C€as chodu
Rozsah | 0-9 999 999 h

Spotreba energie

Talz] ©
(@)
Spotieba energie
0. 0|0 O
Rozsah | 0,000-2000 MWh
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Spotieba energie-reset

V tomto parametru Ize vymazat zaznamenanou
celkovou spotifebu energie, parametr [731].

T3lz2] °
o
Spotieba energie-reset
n o
Rozsah No, YES
no Neaktivni
YES Reset CitaCe spotfeby energie

8.11 Archiv poruch

Archiv poruch je generovan automaticky. Archiv poruch
zaznamenava poslednich 15 poruch (F1-F17). Tento
archiv Ize vyuZzit pro monitoring poruch softstartéru
nebo jeho ovladacich obvodu. U kazdé poruchy v tomto
archivu je zaznamenavan typ poruchy a pfislusny ¢as
chodu pfi kterém porucha nastala. Posledni porucha a
pfislusny ¢as chodu jsou zaznamenany a stfidavé
zobrazeny v parametru [800]. VSechny dalSi poruchy
jsou zaznamenany v parametrech [801] az [814].

Priklad:

e Posledni porucha byla ,Ztrata jedné faze" (F1) v Case
chodu 524. Pak kdd poruchy F1 se zobrazi po dobu
4sekundy a poté bude zobrazen ¢as chodu pfi
vyskytu této poruchy 524 po dobu 2sekundy.

e Posledni porucha byla ,Tepelna ochrana“ (F2) v ¢ase
chodu 17852. Pak kod poruchy F2 se zobrazi po dobu
3sekundy a poté bude zobrazen ¢as chodu pfi
vyskytu této poruchy tak Zze 1 se zobrazi po dobu
1sekundy a poté 7852 po dobu 2sekundy.

Archiv poruch-posledni porucha

[ Cteni |
slolol © | Cteni |
o
Archiv poruch-posledni porucha
Fi 1
Rozsah  |F1-F17

EMOTRON AB 01-4135-01-r2

83/106

Archiv poruch

8lol1l °
o
Archiv poruch, porucha 14
Fi 1
Rozsah  |F1-F17

Parametr Funkce

802 Archiv poruch. Porucha 13

803 Archiv poruch. Porucha 12

804 Archiv poruch. Porucha 11

805 Archiv poruch. Porucha 10

806 Archiv poruch. Porucha 9

807 Archiv poruch. Porucha 8

808 Archiv poruch. Porucha 7

809 Archiv poruch. Porucha 6

810 Archiv poruch. Porucha 5

811 Archiv poruch. Porucha 4

812 Archiv poruch. Porucha 3

813 Archiv poruch. Porucha 2

814 Archiv poruch. Porucha 1

8.12 Data softstartéru

V parametrech [900] az [902] Ize zobrazit typ MSF2.0,
verzi a variantu jeho softwaru.

Typ softstartéru

9/o0/0| °
° Typ softstartéru
17
Rozsah  |17-1400 A

Software-varianta

9/01|1 g
Software-varianta (text)
V220
Rozsah ‘ Dle typového Stitku MSF2.0

Software-verze

902 °
: Software-verze (text)
Ri1 5
Rozsah ‘ Dle typového Stitku MSF2.0
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9 OCHRANY A PORUCHY

MSF2.0 je vybaven funkcemi pro ochranu motoru,
pohanéného stroje i softstartéru samotného.

9.1 Kody poruch

Kazda porucha ma jiny kod, ktery je na displeji, viz.
tab.16 popis pouzitych kdédd poruchy. PFi vyskytu
poruchy je tato zobrazena prostiednictvim blikajiciho
kédu poruchy na displeji softstartéru. Pokud dojde ve
stejném Case k vyskytu vice nez jedné poruchy, pak
bude na displeji zobrazen pouze kéd posledni poruchy.
AvSak kazdy kod poruchy jenz nastala je také
automaticky zapsan v archivu poruch, parametry [800]
az [814].

9.2 Cinnost pfi poruse

U vétsiny poruch |ze nastavit vybranou akci jenZ se ma
provést pokud dana porucha nastane. V tabulce 16 jsou
popsany akce dostupné pro jednotlivé typy poruch.

OFF
Porucha deaktivovana.

Vystraha

PFi vyskytu poruchy se na displeji zobrazi pfislusné
poruchové hlaseni a je aktivovano relé K3 (v pfipadé,
Ze relé je ve vyrobnim nastaveni), avSak nedojde

k zastaveni motoru. Po odeznéni poruchy dojde

k resetu relé K3 a poruchové hlaSeni z displeje zmizi.
Tuto poruchu Ize také resetovat manualné pomoci
ovladaciho panelu.

Toto nastaveni je vhodné pokud je vyZadovano fizeni
procesu v poruchovém stavu pomoci externiho Fidiciho
systému.

Volny dobéh

Pfi vyskytu poruchy se na displeji zobrazi pfislusné
poruchové hlaSeni a je aktivovano relé K3 (v pfipadé,
Ze relé je ve vyrobnim nastaveni). Napéti k motoru je
automaticky okamzité pferuSeno a motor zastavuje
volnym dob&hem.

Tuto alternativu Ize vyuzit tehdy, pokud by nepfetrzity
provoz a nebo aktivni brzdéni mohly vést k poSkozeni
stroje nebo motoru, napf. u aplikaci s velmi vysokym
momentem setrvacnosti jenz vyuzivaji brzdéni jako
standardni metodu pro zastaveni. V nékterych
pfipadech vSak mGze byt velmi uzite€¢né zvolit volny
dobéh jako akci pfi poruse, napf. pfi poruse ,tepelna
ochrana motoru*, kdy trvaly chod nebo brzdéni
prehtfatého motoru maze zplsobit jeho poskozeni.

STOP

PFi vyskytu poruchy se na displeji zobrazi pfislusné
poruchové hlaseni a je aktivovano relé K3 (v pfipadé,
Ze relé je ve vyrobnim nastaveni). Motor je zastaven dle
nastaveni v parametrech [320] az [325].

Toto nastaveni Ize vyuzit u aplikaci, kde je dllezité
korektni zastaveni. Napfiklad u Cerpadel, kde by
zastaveni volnym dobéhem vedlo k vodnim razdm
v potrubi.
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Brzda

PFi vyskytu poruchy se na displeji zobrazi pfislusné
poruchové hladSeni a je aktivovano relé K3 (v pfipadé,
Ze relé je ve vyrobnim nastaveni). Je aktivovana brzdici
funkce dle nastaveni menu [323] a motor je zastaven
dle nastaveni parametrt [326] a [327]. Pokud je
parametr [326]=OFF a brzdéni je nastaveno jako akce
pfi poruse, pak pfi poruse probéhne akce stejnym
zpusobem jako je popsano vyse viz. ,Volny dobéh*.

Brzdéni jako akce pfi poruse je vyuzivano zejména

v kombinaci s funkci ,Externi porucha®, kde externi
signal je vyuzit pro rychlé zastaveni s vySSi intenzitou a
krat$i dobou brzdéni oproti normalnimu provozu.

Spin-Brzda

Funkce této spin-brzdy je stejna jako je to popsano
vyse. Nicméné pfi volbé spin-brzdy mize byt brzdéni
aktivovano i pfi klidovém stavu softstartéru otevienim
stupu pro externi alarm. To znamena, Ze softstartér
muZe zachytit volné se otacejici motor a zabrzdit jej do
klidového stavu.

Spin-brzda je dostupna pouze pro funkci ,Externi
alarm“. Tato alternativa muze byt vyuzita napf. pfi
zkuSebnim provozu hoblovek nebo pasovych pil, které
se rozb&hnou do jmenovitych otaCek a poté se nechaji
zastavit volnym dob&hem pfi¢emz se kontroluje
spravnost vyvazeni nastroje. V takovém pfipadé je
mozno pomoci externiho signalu okamzité aktivovat
brzdu.

9.3 Reset

Pro nasleduji odstavce je nejprve nutné rozlisit pojmy
Reset a Restart. Reset znamena odstranéni
poruchového hlaseni z displeje a deaktivaci
poruchového relé K3. Pokud je provoz pferusen

z davodu poruchy, je softstartér pfipraven pro Restart.
Nicméné aktivace povelu Reset bez nasledné aktivace
povelu Start nikdy nepovede k rozbéhu softstartéru.

Signal pro Reset Ize zadat pomoci ovladaciho panelu,
dig. vstupu na fidici svorkovnici nebo pfes sériovou
komunikaci v zavislosti na nastaveni parametru [200],
zplsob ovladani. Resetovat softstartér z oviadaciho
panelu Ize vZdy nezavisle na zvoleném zplisobu
ovladani

PFi vyskytu poruchy jejiz akci je nastavena ,Vystraha*
(viz. popis vySe), bude tato porucha automaticky
resetovana ihned po jejim zaniku.

Pokud doslo k pferuseni provozu z davodu poruchy,
pak k op&tovnému rozbéhu motoru muze byt
vyzadovan Reset a novy povel Start. AvSak , nékteré
poruchy Ize resetovat automaticky pomoci povelu Start
(viz. tab.16).

Poruchu Ize resetovat pomoci signalu Reset, i kdyz jeji
pficina jesté stale trva. Reset znamena odstranéni
poruchového hlaSeni z displeje a deaktivaci
poruchového relé K3. Nicméné provoz byl z divodu
poruchy prferusen a Restart nebude mozny dokud
pri¢ina poruchy nepomine. Pokud dojde k aktivaci
signalu Start, pfiemz porucha je stale aktivni, zaéne na
displeji opét blikat poruchové hlaseni a znovu dojde

k aktivaci relé K3.
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9.4 Prehled poruch

Tab.16 Prehled poruch

Kaod Popis poruchy Akce Typ ochrany Reset
S fex Vystraha Ochrana motoru L -
F1 | Ztrata jedné faze Volny dobéh (parametr [230]) Automaticky Reset pfi povelu Start
OFF Stop Ochrana motoru
F2 | Tepelna ochrana Vystraha Brzda Vyzadovan povel Reset
Volny dobéh (parametr [220])
F3 | Pfehrati softstartéru | Volny dobéh Vyzadovan povel Reset
Proudové omezeni - | OFF Stop Ochrana motoru
F4 | pfekroceni doby Vystraha Brzda Automaticky Reset pfi povelu Start
rozbé&hu Volny dobgh (parametr [231])
OFF Ochrana motoru
F5 | Zablokovani rotoru Vystraha (parametr [228]) Vyzadovan povel Reset
Volny dobéh
OFF Stop Ochrana procesu
F6 | Max. alarm Vystraha Brzda P Vyzadovan povel Reset
Volny dob&h (parametr [400])
OFF Stop Ochrana procesu
F7 | Min. alarm Vystraha Brzda (parametrr) [401]) Vyzadovan povel Reset
Volny dobéh
OFF Stop Ochrana procesu
F8 | Nesymetrie napéti Vystraha Brzda (parametpr) [430)) Automaticky Reset pfi povelu Start
Volny dobéh
OFF Stop Ochrana procesu
F9 | Prepéti x)'/lStr’agath Brzda (parametpr) [433)) Automaticky Reset pfi povelu Start
olny dobé
OFF Stop Ochrana procesu
F10 | Podpéti Vystraha Brzda P Automaticky Reset pfi povelu Start
Volny dobéh (parametr [436])
Omezeni poctu OFF Ochrana motoru
F11 . Vystraha Automaticky Reset pfi povelu Start
startd Volny dob&h (parametr [224])
F12 | Zkrat tyristoru Volny dobé&h Vyzadovan povel Reset
F13 | Otevieny tyristor Volny dobéh VyZzadovan povel Reset
F14 | Pferuseni motoru Volny dobéh Vyzadovan povel Reset
s . OFF Stop P
F15 Sve riova kpmumkace- Vystraha Brzda Ochrana ovladani Automaticky Reset pfi povelu Start
pferuseni. Volny dobéh (parametr [273])
OFF Ochrana procesu
F16 | Sled fazi Vystraha (parametrr) [440]) VyZzadovan povel Reset
Volny dobéh
OFF Stop
. Vystraha Brzda Ochrana procesu . .
F17 | Externi porucha Volny dob&h Spin- (parametr [420]) VyZadovan povel Reset
brzda
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10 ODSTRANOVANi PORUCH

10.1 Poruchy jejich pfi€¢iny a mozna reSeni

Zjisténi Kéd poruchy Mozna pri¢ina Opatieni
Displej nesviti Neni Chybi Fidici napéti PFipojit fidici napéti
F1 Vadna pojistka. Vymeénit pojistku.

Motor nebézi.

Ztrata jedné faze

Chybi napéti sité.

Zapnout napéti sité (pfivod).

F2
Tepelna ochrana

Chybné zapojeni PTC.

Zkontrolovat vstup PTC, pokud je pouZit.

Nespravné zadany Udaj o
jmenovitém proudu motoru
(parametr [211]).

Pokud je aktivovana tepelna ochrana, zménit
tfidu interni ochrany v parametru [222].
Nechat zchladit motor provést restart.

F3
Prehrati softstartéru

Prilis vysoka okolni teplota.
Pfekro€end doba provozu.
MoZné zavada ventilatoru.

Zkontrolovat ventilaci rozvadéce.
Zkontrolovat velikost rozvadéce.

Vygistit chladici Zebra softstartéru.

V pfipadé vadného ventilatoru kontaktujte
prodejce MSF2.0.

F4
Proudové omezeni-
prekroceni doby
rozbéhu

Parametry proudového
omezeni zfejmé nejsou
pfizpusobeny dané zatézi a
motoru.

ProdlouZit dobu rozbé&hu (parametr [315])
a/nebo urover proudového omezeni (parametr
[314)).

F5
Zablokovani rotoru

Mozné mechanické
zablokovani stroje nebo
vadné lozisko motoru.

Zkontrolovat loZiska motoru a stroje.
Pfipadné prodlouzit ¢as v parametru [229].

Zkontrolovat stroj.

F6 Pretizeni Prodlouzit parametr [404], Max. alarm -
Max. alarm
prodleva.
E7 Zkontrolovat stroj.
Mi Odlehéeni Prodlouzit parametr [410], Max. alarm -
in. alarm
prodleva.
F$ - Nesyrpetrle napajecino Zkontrolovat napajeci napéti
Nesymetrie napéti napéti
F9 Y L — -
Prepéti Prepéti v napajeci siti Zkontrolovat napajeci napéti
F10 Podpéti v napajeci siti Zkontrolovat napajeci napéti
Podpéti
F11 Pocet starti za hodinu Pockat a provést novy rozbéh

Omezeni poctu startu

prekro¢en. Nedodrzeni min.
doby mezi starty.

Zvysit pocet starttl za hod. [225], pfipadné
zkratit prodlevu mezi starty [226].

F13
Otevieny tyristor

Pravdépodobné poSkozeny
tyristor

Provést reset a opétovny start.
V pfipadé, Ze se stejna zavada opét projevi,
kontaktujte prodejce MSF2.0.

F14
Preruseni motoru

Rozpojené svorky,
pferuseny kabel nebo vinuti
motoru

Jestlize porucha neni zjiSté€na, resetovat ji a

provéfit archiv poruch

=  Pokud se v ném vyskytuje porucha F12, je
pravdépodobné zkratovan tyristor.

=  Provést opétny rozbéh. Jestlize se opét
projevi porucha F14, kontaktujte prodejce
MSF2.0.
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Resetovat a zkusit obnovit spojeni.
Zkontrolovat:

= kontakty, kabely a komunikaéni kartu.
=  systémovou adresu [270]

F15 e I
Sériova komunikace - Prerusgnl sériové prenosovou rychlost [271]
Feruseni komunikace = paritu [272]
P Pokud poruchu nelze detekovat, Ize motor
nadale ovladat pomoci ovladaciho panelu
MSF2.0 (parametr [200]=1). Viz také pfirucka
sériové komunikace.
Fl6, . N’e’spravny Sl%d, fazi Zaménit vstupni faze L2 a L3
Sled fazi sitového napéti
F17 Vstup externi poruchy je Zkontrolovat zda je pfislusny dig. vstup

Externi porucha

odpojen

nastaven pro funkci externi poruchy.

Povel start je zadan
nekorektné (napf. start

z ovladaciho panelu,
pfi¢emz je zvoleno ovladani
pFes svorkovnici)

Povel start je nutno zadat z korektniho zdroje
v zavislosti na nastaveni parametru [200].

Motor je v
chodu a pfesto
je vyhlasena
porucha.

F1
Ztrata jedné faze

Vypadek jedné faze.
Vadna pojistka.

Pokud je pfi vypadku faze vyzadovano
zastaveni, prfednastavit parametr [230].
Zkontrolovat pojistky a napajeci napéti.

F4
Proudové omezeni-
prekroceni doby

Parametry proudového
omezeni zfejmé nejsou
pfizpusobeny dané zatézi a

ProdlouZzit dobu rozbé&hu (parametr [315])
a/nebo uroveri proudového omezeni (parametr
[314]).

PFipadné v parametru [231] nastavit akci jenz

rozbéhu motoru . : cr  x iz
se ma provést v pfipadé této poruchy.
Pokud je zadan povel pro zastaveni, motor
zastavuje volnym dob&hem. Provést reset a
Pravdépodobné je opétovny start. Pokud znovu nastane porucha
poskozeny tyristor F14 kontaktujte prodejce MSF2.0.
F12_ Je-li nezbytné nutné rozbéhnout motor, pak
Zkrat tyristoru nastavit parametr [310]=on (DOL).
ileep;;z';qse?rkézg]}fgﬁe’ Nastavit parametr [340]=on
Resetovat a zkusit obnovit spojeni.
Zkontrolovat:
=  kontakty, kabely a komunikacni kartu.
F15 = systémovou adresu [270]
Sériova . Sériova komunikace je = pfenosovou rychlost [271]
ériovd komunikace - o .
P prerusena = paritu [272]
preruseni

Pokud poruchu nelze detekovat, Ize motor
nadéle ovladat pomoci ovladaciho panelu
MSF2.0 (parametr [200]=1). Viz také pfirucka
sériové komunikace.
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Razy v motoru

Jestlize je nastaveno
~.Momentové fizeni“ nebo

Nastavit data motoru, parametry [210] - [215].
Zvolit vhodny zplsob rozbéhu, parametr [310].
Korektné nastavit pocate¢ni a kone¢ny

nebo ] ,Rizeni ¢erpadla®, je nutné | moment pfi rozb&hu, parametry [311] a [312].
nepravidelny spravné nastavit data Zkontrolovat zapojeni méficich transformatora,
chod motoru pokud je MSF2.0 provozovéan s bypassovym
stykacem.
Pti dosazeni plné Doba rozbéhu je pfilis . N
U , o ProdlouZit dobu rozbé&hu [315
rychlosti dojde k trhavym | kratky [315]
pohybim nebo vibracim | Po¢ateéni napéti pro rozbéh
motoru. nespravné nastaveno. Pfi Pfizplsobit uroven pocatecniho napéti pro
zvoleném napétovém rozbéh [313]
fizeni.
K dziperuquoftst’arteru 1€ Pouzit menSi model softstartéru
pouzit pfilis§ maly motor.
K dal‘e”l”. vsoftstgrteru 1€ Pouzit vétSi model softstartéru
pouzit pfili§ velky motor.
Poc¢ate¢ni napéti pro rozbéh | PFizplsobit rozbéhovou rampu.
nespravné nastaveno. Pouzit funkci proudového omezeni
Nejsou spravné nastaveny Pfizplsobit doby rozbéhu a zastaveni.
. _ | rampy
Rozbéh nebo zastaveni —— -
jsou pfilis dlouhé. Motor je pfili§ velky nebo
pfilis maly ve vztahu k Zménit velikost motoru
zatézi
Nastavit data motoru, parametry [210] - [215].
5 Pro funkci hlidace zatéze je | Sefidit Urovné vystrah, alarn a normalniho
Nefunkéni Zadné hlaseni alarmu | nutné nastavit data motoru. | zatiZzeni, parametry [402]- [412].

hlida¢ zatéze nebo vystrahy

Nespravné nastaveni Urovni
pro vystrahy a alarmy.

Zkontrolovat zapojeni méficich transformatora,
pokud je MSF2.0 provozovan s bypassovym
stykacem.

Nevysvétlitelné F5, F6, F7, F8, F9, F10

Zpozdéni poruchy je pfilis

Pfizplsobit odpovidajici prodlevy poruch,

poruchy kratké parametry [229, 404, 410, 432, 435 a 438].
Rozpojeny PTC vstup. Neni-li vyuzit PTC vstup, pak jeho svorky musi
MSE2.0 se PFilis zahfaty motor. byt zkratovany.

F2

projevuje jako
Tepelna ochrana

zablokovany

Je-li pouzita interni ochrana,
pak ochlazeni v internim

Nechat zchladit motor a pockat az jeho PTC
¢idlo opét aktivuje pfislusny vstup pro PTC.

7 davodu modelu motoru trva urcity Pockat dokud je interni ventilator v chodu.
poruchy Cas Po chvili zkusit poruchu resetovat.
Zkontrolovat, zda silové kabely jsou zapojeny
F3 P¥ili§ vysoka okolni teplota ve svorke}ch C.71az 74; N .
o peais . . 2 - " | Softstartéry MSF-017 az MSF-250 by mély mit
Prehfati softstartéru MoZna zavada ventilatoru. ;
zkratované svorky 071 a 072.
Zkontrolovat funkénost ventilatoru.
Zmeny Pokud ,Volba parametrové
parametru sady", parametr [240]=0
nejsou (pFepinani sad pomoci dig. | Nastavte parametr [240]=1 azZ 4 a poté Ize
akceptovany vstupu), pak v tomto rezimu | upravit jakykoli parametr.

nelze vétsinu parametrd
upravovat.

EMOTRON AB 01-4135-01-r2

88/106

MSF 2.0




Nastaveni nelze ménit
béhem rozbéhu, zastaveni
nebo plizivé rychlosti.

Parametry nastavuijte bud v klidovém stavu
nebo pfi chodu s plnym napétim.

Jestlize je, jako zpusob
ovladani, pouzita sériova
komunikace, nelze ménit
nastaveni pomoci
ovladaciho panelu a
naopak.

Zmény parametrl provadéjte dle zvoleného
zpUsobu ovladani.

Nékteré parametry slouzi
pouze ke ¢teni méfenych
hodnot.

Mérfené hodnoty neni mozno ménit. V kapitole
14 jsou ve sloupci pro vyrobni nastaveni tyto
parametry oznaceny ,---,,.

-Loc

Klavesnice je zablokovana.

Klavesnici Ize odblokovat sou¢asnym stiskem
tlacitek ,NEXT“ a ,ENTER" po dobu min. 3
sek.
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11 UDRZBA

Softstartér vSeobecné neni naro¢ny na udrzbu. Nékolik
pravidel uadrzby by vSak meélo byt dodrzovano.
Obzvlasté pokud je softstartér umistén v prasném
prostfedi mél by byt pravidelné ¢istén.

POZOR'!
Nedotykejte se Zzadnych vnitfnich ¢asti softstartéru,
dokud ovladaci nebo silové napéti neni vypnuto.

11.1 Pravidelna udrzba

Kontrolujte, zda uvnitf softstartéru neni néco
poskozeno zdlvodu vibraci (napf. uvolnéné
Srouby nebo spoje).

Kontrolujte vnéjSi spoje, pfivody a Fidici signaly.
Pokud je potfeba dotahnéte Srouby svorek a
pfipojnic.

Kontrolujte, zda neni prach na fidicich deskach,
tyristorech a chladicich Zebrech. V pfipadé potfeby
je vycistéte stlacenym vzduchem. Ujistéte se, Ze pfi
tom nedoslo k poSkozeni fidicich desek a tyristord.
Kontrolujte projevy prehfati (zmé&na barvy na
fidicich deskach, oxidace pajenych spoji atd.).
Ujistéte se, Ze zda teplota je v pfipustnych mezich.
Kontrolujte, zda chladici ventilator umozriuje volny
pritok vzduchu a pokud je potfeba vycistéte vnéjsi
vzduchové filtry.
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12 DOPLNKY - OPTION

K dispozici jsou nasledujici doplrikové karty. Pro
podrobnéjsi informace se prosim obratte se na
prodejce MSF2.0.

12.1 Sériova komunikace

K dispozici pro sériovou komunikaci je Modbus RTU
(RS232/RS485), objednaci ¢islo 01-1733-00.

Obr.68 RS232/485

12.2 Systémy Fieldbus

K dispozici jsou rizné systémy sbérnice:

= Profibus-DP (obj. €. 01-1734-01)

= Device NET (obj. €. 01-1736-01)

Kazdy systém ma svoji vlastni kartu. Kazda karta se
dodava s uzZivatelskou pfiruckou, ktera obsahuje

veskeré podrobnosti pro nastaveni karet a protokol( pro
programovani.

i T T

Obr.69 Profibus-DP

12.3 Externi ovladaci panel - ECP

Externi ovladaci panel je uréen k montazi na dvefe
rozvadéce, pfipadné na jiné misto.

Maximalni pfipustna vzdalenost mezi softstartérem a
externim panelem je max.3 m.

EMOTRON AB 01-4135-01-r2

Obr.70 PouZziti externiho ovladaciho panelu

12.3.1 Sada kabelti pro externi proudové
transformatory

Tato souprava se pouziva pfi pouziti funkce ,Bypass*.
Aby bylo mozZno i sbypassovym stykacem piné
vyuzivat ochranné a monitorovaci funkce softstartéru,
lze pomoci téchto prodluzovacich kabeld pfipojit
proudové transformatory vné softstartéru.

03-F120

Obr.71 Souprava kabelt pro pfipojeni méricich
transformatord
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13 TECHNICKA DATA

13.1 Elektrick& specifikace

Tab.17 Vykon motoru pfi napajeni 400VAC

Rozbéh
Tézky Normalni Normalni s Bypassem
MSE model AC-53a 5.0-30:50-10 AC-53a 3.0-30:50-10 AC-53b 3.0-30:300
Vykon Jmen. proud Vykon Jmen. proud Vykon Jmen. proud
(kW] (Al (kW] [Al [kw] (Al
MSF-017 7,5 17 11 22 11 25
-030 15 30 18,5 37 22 45
-045 22 45 30 60 37 67
-060 30 60 37 72 45 85
-075 37 75 45 85 55 103
-085 45 85 45 96 55 120
-110 55 110 75 134 90 165
-145 75 145 75 156 110 210
-170 90 170 110 210 132 255
-210 110 210 132 250 160 300
-250 132 250 132 262 200 360
-310 160 310 200 370 250 450
-370 200 370 250 450 315 555
-450 250 450 315 549 355 675
-570 315 570 400 710 450 820
-710 400 710 450 835 500 945
-835 450 835 500 960 630 1125
-1000 560 1000 630 1125 800 1400
-1400 800 1400 900 1650 1000 1800
Tab.18 Vykon motoru pfi napajeni 460VAC
Rozbéh
Tézky Normalni Normalni s Bypassem
MSE model AC-53a 5.0-30:50-10 AC-53a 3.0-30:50-10 AC-53b 3.0-30:300
Vykon Jmen. proud Vykon Jmen. proud Vykon Jmen. proud
(kW] (Al (kW] [Al [kw] (Al
MSF-017 10 017 15 22 20 25
-030 20 030 25 37 30 45
-045 30 045 40 60 50 67
-060 40 060 50 72 60 85
-075 60 075 60 85 75 103
-085 60 085 75 96 100 120
-110 75 110 100 134 125 165
-145 100 145 125 156 150 210
-170 125 170 150 210 200 255
-210 150 210 200 250 250 300
-250 200 250 200 262 300 360
-310 250 310 300 370 350 450
-370 300 370 350 450 450 555
-450 350 450 450 549 500 675
-570 500 570 600 710 650 820
-710 600 710 700 835 800 945
-835 700 835 800 960 900 1125
-1000 800 1000 900 1125 1000 1400
-1400 1000 1400 1250 1650 1500 1800
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Tab.19 Vykon motoru pfi napajeni 525VAC

Rozbéh
Tézky Normalni Normalni s Bypassem
MSE model AC-53a 5.0-30:50-10 AC-53a 3.0-30:50-10 AC-53b 3.0-30:300
Vykon Jmen. proud Vykon Jmen. proud Vykon Jmen. proud
[kW] (Al [kW] [A] [kW] (Al
MSF-017 11 017 15 22 15 25
-030 18,5 030 22 37 30 45
-045 30 045 37 60 45 67
-060 37 060 45 72 55 85
-075 45 075 55 85 75 103
-085 55 085 55 96 75 120
-110 75 110 90 134 110 165
-145 90 145 110 156 132 210
-170 110 170 132 210 160 255
-210 132 210 160 250 200 300
-250 160 250 160 262 250 360
-310 200 310 250 370 315 450
-370 250 370 315 450 355 555
-450 315 450 400 549 450 675
-570 400 570 500 710 560 820
-710 500 710 560 835 630 945
-835 560 835 710 960 800 1125
-1000 710 1000 800 1125 1000 1400
-1400 1000 1400 1250 1650 1400 1800
Tab.20 Vykon motoru pfi napajeni 575VAC
Rozbéh
Tézky Normalni Normalni s Bypassem
MSE model AC-53a 5.0-30:50-10 AC-53a 3.0-30:50-10 AC-53b 3.0-30:300
Vykon Jmen. proud Vykon Jmen. proud Vykon Jmen. proud
[kW] (Al [kW] [Al [kW] (Al
MSF-017 15 017 20 22 25 25
-030 25 030 30 37 40 45
-045 40 045 50 60 60 67
-060 50 060 60 72 75 85
-075 75 075 75 85 100 103
-085 75 085 75 96 125 120
-110 100 110 125 134 150 165
-145 150 145 150 156 200 210
-170 150 170 200 210 250 255
-210 200 210 250 250 300 300
-250 250 250 250 262 350 360
-310 300 310 400 370 450 450
-370 400 370 500 450 600 555
-450 500 450 600 549 700 675
-570 600 570 700 710 800 820
-710 700 710 800 835 1000 945
-835 800 835 900 960 1250 1125
-1000 1000 1000 1250 1125 1500 1400
-1400 1500 1400 1500 1650 2000 1800
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Tab.21 Vykon motoru pfi napajeni 690VAC

Rozbéh
Tézky Normalni Normalni s Bypassem
MSE model AC-53a 5.0-30:50-10 AC-53a 3.0-30:50-10 AC-53b 3.0-30:300
Vykon Jmen. proud Vykon Jmen. proud Vykon Jmen. proud
[kW] (Al [kW] [A] [kW] (Al
MSF-017 15 017 18,5 22 22 25
-030 22 030 30 37 37 45
-045 37 045 55 60 55 67
-060 55 060 55 72 75 85
-075 55 075 75 85 90 103
-085 75 085 90 96 110 120
-110 90 110 110 134 160 165
-145 132 145 132 156 200 210
-170 160 170 200 210 250 255
-210 200 210 250 250 250 300
-250 250 250 250 262 355 360
-310 315 310 355 370 400 450
-370 355 370 400 450 500 555
-450 400 450 560 549 630 675
-570 560 570 630 710 800 820
-710 710 710 800 835 900 945
-835 800 835 900 960 1120 1125
-1000 1000 1000 1120 1125 1400 1400
-1400 1400 1400 1600 1650 1800 1800
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13.2 VSeobecna elektricka specifikace

Tab.22 VSeobecna elektricka specifikace

Parametr

Popis

VsSeobecné

Napajeci napéti

200-525VAC; £10%
200-690VAC; +5%, -10%

Ovladaci napéti

100-240VAC; £10%
380-500VAC; +10%

Frekvence napajeciho a ovladaciho napéti

50/60 Hz; £10%

Pocet pIné fizenych fazi

3

Doporucené jisténi ovladaciho napéti

max. 10A

Ridici signaly - vstupy

Digitalni vstup - napéti

0-3V—>LO; 8-27V—HI, max. 37V/10s

Digitalni vstup - impedance vi¢i GND (0VDC)

2,2kQ

Analogovy vstup - napétovy/proudovy

0-10V; 2-10V; 0-20mA; 4-20mA

Analogovy vstup - impedance vic¢i GND (0VDC)

napétovy signal 125kQ, proudovy signal 100kQ

Ridici signaly - vystupy

Vystupni reléovy kontakt

8A, 250VAC nebo 24VDC odporova zatéz
3A, 250VAC induktivni zatéz (PF 0.4)

Analogovy vystup - napétovy/proudovy

0-10V; 2-10V; 0-20mA; 4-20mA

Analogovy vstup - zatéZovaci impedance

napétovy signal min. zatizeni 700kQ
proudovy signal max. zatizeni 750kQ)

Ridici signaly - napajeni

+12vDC

+12VDC, +5%. Max. proud 50mA. Zkratu odolny.
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13.3 Doporucené pojistky a vykonové ztraty

Tab.23 Pajistky a vykonové ztraty

Doporugené pojistky Vykonové ztraty pfi jmenovitém | gy o figici
Rozbéh po rampé / Pfimy start zatizeni motosrtu Ee; Bypassového desky
MSF model ykace.
(Al (W] [VA]
Tézky Normalni Tézky Normalni
MSF-017 25/50 32 50 70 20
-030 35/80 50 90 120 20
-045 50/125 80 140 180 25
-060 63/160 100 180 215 25
-075 80/200 100 230 260 25
-085 100/250 125 260 290 25
-110 125/315 180 330 400 25
-145 160/400 200 440 470 25
-170 200/400 200 510 630 35
-210 250/400 315 630 750 35
-250 250/500 315 750 750 35
-310 315/630 400 930 110 35
-370 400/800 500 1100 1535 35
-450 500/1000 630 1400 1730 35
-570 630/1000 800 1700 2100 35
-710 800/1000 1000 2100 2500 35
-835 1000/1200 1000 2500 2875 35
-1000 1000/1400 1200 3000 3375 35
-1400 1400/1800 1800 4200 4950 35
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13.4 Mechanicka specifikace

Rozmér Montaz Véha PFipojnice fipoieni
MSF model . y . Pl Pripojen Chlazeni Kryti
(vx8xh)mm Vert/Horiz [kg] [mm] PE
-017, -030 320x126%260 Vertikalni 6,7 15*4, Cu (M6) M6 Pfirozené IP20
-045 az -085 320x126%260 Oboji 6,9 15*4, Cu (M6) M6 Ventilator IP20
-110, -145 400%x176x%260 Oboji 12 20*4, Cu (M10) M8 Ventilator 1P20
-170 az -250 500x260%260 Oboji 20 30*4, Cu (M10) M8 Ventilator IP20
-310 az -450 532x547%x278 Oboji 46 40*8, Al (M12) M8 Ventilator IP20
-570 az -835 687x640%302 Oboji 80 40*10, Al (M12) M8 Ventilator IP20
-1000, -1400 900x875%336 Oboji 175 75*10, Al (M12) Ventilator IPOO
S H
: =0 |
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Obr.72 MSF-017 az MSF-250
]

Obr.73 MSF-310 az MSF-835
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13.5 Redukce vykonu pfi vysSich teplotach okoli

Redukovanim proudu softstartéru na 80% jeho jmenovité hodnoty je mozné jej provozovat pfi teplotach okoli do 50°C.

13.6 Podminky prostredi

Normalni provoz

Teplota okoli

0 - 40°C

Relativni vihkost vzduchu

95%, bez kondenzace

Max. nadmorska vyska bez redukce vykonu | 1000 m.n.m.

Skladovani

Teplota okoli

-25°C - +70°C

Relativni vihkost vzduchu

95%, bez kondenzace

13.7 Normy
Trh Norma Popis
IEC 60947-1 Nizkonapétové spinaci a fidici pfistroje. VSeobecna Cast.
VSechny | IEC 60947-4-2 Stfidavé polovodiCové regulatory a spoustéce motora.
IEC 60204-1 Bezpecnost strojnich zafizeni - elektrické vybaveni strojl

Strojni smérnice

89/392/ECC, dodatek 98/37ECC

Evropsky

EMC smérnice

89/336/ECC, dodatek 91/263/ECC, 93/68/ECC

Smérnice o podpéti

73/23/ECC, dodatek 93/68/ECC

Rusky

GOSTR

Prohlaseni o shodé pro rusko

Americky

UL 508, cUL

Norma pro pramyslovou regulaci zafizeni.
Pouze typy MSF-017 az MSF-250 do 600VAC

13.8 Jisténi polovodicu

Pro jisténi kabell a pfedchazeni pfipadnym zkratim je mozné pouzit standardni komercni pojistky.

Pro ochranu tyristor(i proti zkratovym proudim mohou byt pouzity super rychlé pojistky pro jisténi polovodi¢l (napf.
vyrobce Bussmann, typ FWP nebo podobné dle tabulky).

Zaruku vSak Ize uplatnit i tehdy pokud nejsou pouzity super rychlé pojistky.

Pojistka FWP (Bussmann)
Model 2 -
[A] It (pojistky) x 1000

MSF-017 80 2,4

MSF-030 125 7,3

MSF-045 150 11,7
MSF-060 200 22

MSF-075 250 42,5
MSF-085 300 71,2
MSF-110 350 95,6
MSF-145 450 137
MSF-170 700 300
MSF-210 700 300
MSF-250 800 450
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13.9 Popis svorkovnice

Sv. Funkce Popis
01 R 0 - 9
Ovladaci napéti 1QO 240 V’AE:,, +10% nebo’380 500 VAC, £10%
02 (viz. typovy Stitek softstartéru)
PE GND uzemneéni
11 | Digitalni vstup 1 0-3V—LO; 8-27V—HI, max. 37V/10s
12 Digitalni vstup 2 Impedance vG¢i OVDC: 2,2kQ
- - +12VDC, t5%
13 Referencni n_apetl pro svorky 11, 12, max. proud pfi +12VDC: 50mA
10kQ potenciometr, atd. p PR Y e .
Zkratu odolny ale neodolny vi&i nepfetiZeni
14 Analogovy vstup (0-10V; Impedance vigéi svorce 15 (0OVDC):
2-10V; 0-20mA, 4-20mA / digitalni vstup) 125kQ napétovy / 1009 proudovy signal
15 GND (common) 0VvDC
16 | Digitalni vstup 3 0-3V—LO; 8-27V—HI, max. 37V/10s
17 Digitalni vstup 4 Impedance vuci 0VDC: 2,2kQ
- - +12VDC, t5%
18 Referencni n_apetl pro svorky 16, 17, max. proud pfi +12VDC: 50mA
10kQ potenciometr, atd. § P v e .
Zkratu odolny ale neodolny vi&i nepfetiZeni
19 Analogowy vstu 0-10V, 2-10V; min. zatizeni 700k
govy vystup 0-20mA, 4-20mA; max. zatizeni 750kQ
21 Relé K1: pracovni kontakt NO 250VAC, 8A nebo 24VDC, 8A - odporova zatéz
22 pfednastaveno: ,Chod* 250VAC, 3A - induktivni zatéz
23 Relé K2: pracovni kontakt NO 250VAC, 8A nebo 24VDC, 8A - odporova zatéz
24 prednastaveno: ,PIné napéti dosazeno* 250VAC, 3A - induktivni zatéz
31
32 Relé K3: kontakt pracovni/klidovy, NO/NC 250VAC, 8A nebo 24VDC, 8A - odporova zatéz
pfednastaveno: ,V§echny poruchy* 250VAC, 3A - induktivni zatéz
33
. Uroveri alarmu 2,4kQ
69-70 | PTC vstup termistoru Navrat do normalniho stavu pfi 2,2kQ
71- . s LE “ Ovladani teploty chladice softstartéru
7% Kontaktni tepelné relé (,klikson*) Pro modely MSF-310 a2 MSF-1400
;i* NTC vstup termistoru Méfeni teploty chladiCe softstartéru
75 Proudovy transformator- vstup S1 (modrd) Pfipojeni k fazi L1 nebo T1
. P . Pfipojeni k fazi L3 / T3 (MSF-017 az MSF-250) nebo k
76 Proudovy transformator- vstup S1 (modrd) tazi L2 | T2 (MSF-310 a2 MSF-1400)
77 Proudovy transformétor- vstup S2 (hnéda) Common: referenéni nula pro svorky 75 a 76
78* Pfipojeni ventilatoru 24 VDC
79* Pfipojeni ventilatoru 0vDC

*) svorka pro interni zapojeni MSF2.0. Nevyuzito pro provozovatele.
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14 SEzNAM PARAMETRU MSF2.0

Nastaveni
Parametr / Funkce Rozsah v . | Axtuani Sada
Moznosti Tovarni
hodnota
VSeobecné nastaveni
100 | Proud 0,0-9999A
101 | Automaticky navrat do menu oFF, 1-999 oFF
1. Ovl panel
200 | ZpUsob ovladani 1,2,3 2. Svorky 2 1-4
3.  Komunikace
201 | Zablokovani ovladaciho panelu no, YES
202 | Povoleni jednotek US oFF, on oFF
Motor-data
210 | Jmenovité napéti motoru 200-700 V 400 1-4
211 | Jmenovity proud motoru 25-250% lnsoft Insoft 1-4
212 | Jmenovity vykon motoru 25-450% Phnsoft Phsoft 1-4
213 | Jmenovité otacky motoru 500-3600 rpm Nhsoft 1-4
214 | Cos@ motoru 0,50-1,00 0,86 1-4
215 | Jmenovita frekvence 50, 60 Hz 50
Motor-ochrany
Tepelna ochrana motoru
oFF
1. Vystraha
220 | Tepelna ochrana oFF, 1,2,3,4 2. Volny dobéh 2 1-4
3. Stop
4, Brzda
221 | PTC ochrana motoru oFF, on oFF 1-4
222 | Interni tepelna ochrana motoru oFF, 2-40 s 10 1-4
223 | Tepelna kapacita motoru 0-150 %
Omezeni poctu startt
oFF
224 | Omezeni poctu startl oFF, 1,2 2.  Vystraha oFF 1-4
3. Volny dobéh
225 | Pocet starti za hodinu oFF, 2-40 s oFF 1-4
226 | Min. prodleva mezi starty oFF, 1-60 min oFF 1-4
227 | Cas do dalsiho startu 0-60 min
Zablokovani rotoru
oFF
228 | Zablokovani rotoru oFF, 1,2 1. Vystraha oFF 1-4
2. Volny dobéh
229 | Zablokovani rotoru-Gas 1,0-10,0 s 5,0 1-4
o f ex 1. Vystraha
230 | Ztrata jedné faze 1,2 2. Volny dobéh 2 1-4
oFF
. Lo . 1. Vystraha
231 Prougove omezeni-piekroceni doby OFF,1,2,3,4 | 2. Volny dobh 2 1-4
rozbéhu
3. Stop
4. Brzda
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Parametrové sady

. 0. dig. vstup
240 | Volba parametrové sady 0,1,23,4 1-4 volba sady 1
241 | Aktudlni parametrova sada 1,2,3,4
no, 1-2, 1-3, 1- .
_ 4 91 9.3 9 no nek_oplrovat
242 | Kopie sady ' ! ! 1-2 kopie sady 1 no
4,3-1,3-2,3- do sady 2
4,4-1,4-2,4-3 y
243 | Reset na tovarni nastaveni no, YES no
AutoReset
250 | Pocet pokusu o AutoReset oFF, 0-10 oFF 1-4
251 | Tepelna ochrana motoru oFF, 0-3600 s oFF 1-4
252 | Omezeni poctu startll oFF, 0-3600 s oFF 1-4
253 | Zablokovéni rotoru oFF, 0-3600 s oFF 1-4
254 Prougove omezeni-pfekroceni doby OFF, 0-3600 s OFF 1-4
rozbéhu
255 | Max. alarm oFF, 0-3600 s oFF 1-4
256 | Min. alarm oFF, 0-3600 s oFF 1-4
257 | Externi porucha oFF, 0-3600 s oFF 1-4
258 | Ztrata jedné faze oFF, 0-3600 s oFF 1-4
259 | Nesymetrie napéti oFF, 0-3600 s oFF 1-4
260 | Prepéti oFF, 0-3600 s oFF 1-4
261 | Podpéti oFF, 0-3600 s oFF 1-4
262 | Sériova komunikace oFF, 0-3600 s oFF 1-4
263 | Prehrati motoru oFF, 0-3600 s oFF 1-4
Sériova komunikace
270 | Sériova komunikace-adresa 1-247 1
271 | Sériova komunikace-rychlost pfenosu 2,4-38,4kBaud 9,6
272 | Sériova komunikace-parita 0,1 0. Bez parlty 0
1. Suda parita
oFF
1. Vystraha
273 | Sériova komunikace-preruseni oFF, 1,2,3,4 | 2. Volny dobéh 3
3. Stop
4. Brzda
Nastaveni procesu
Prednastaveni pro fizeni ¢erpadla
300 | Prednastaveni pro fizeni ¢erpadla no, yes no
Rozbéh
1. Momentovy-
linearni
310 | Zptisob rozbéhu 1,2,3 4 2. Momentovy- 1 14
kvadraticky
3.  Napétovy
4. Pfimy (DOL)
311 | Poc&ate¢ni moment pfi rozbéhu 0-250% Tn 10 1-4
312 | Kone¢ny moment pfi rozbéhu 25-250% T, 150 1-4
313 | Pocatecni napéti pfi rozbéhu 25-80% U 30 1-4
. - . oFF, 150-
314 | Proudové omezeni pfi rozbéhu 500% I, oFF 1-4
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315 | Doba rozbéhu 1-60 s 10 1-4
P . . oFF, 300-
316 | Zesileni momentu-proudové omezeni 700% I, oFF 1-4
317 | Zesileni momentu-doba pusobeni 0,1-20s 1,0 1-4
Zastaveni
1. Momentové-
linearni
2.  Momentové-
320 | Zpusob zastaveni 1,2,3,45 kvadratické 4 1-4
3.  Napétové
4. Volny dobéh
5. Brzda
321 | Kone¢ny moment pfi dobéhu 0-100% T, 0 1-4
322 | Snizovani napéti pfi dobéhu 100-40% U 100 1-4
1. Dynamicka
vektorova
323 | Zpusob brzdéni 1,2 brzda 1
2. Protiprouda
brzda
324 | Brzdéni-intenzita 150-500% 150 1-4
325 | Doba dobéhu 1-120 s 10 1-4
326 | Porucha-intenzita brzdéni oFF,150-500% oFF 1-4
327 | Porucha-doba brzdéni 1-120s 10 1-4
Nizké otacky / JOG (tipovani)
330 | Nizké otacky-intenzita 10-100 10 1-4
331 | Nizké otacky-Cas pfi rozbéhu oFF, 1-60 s oFF 1-4
332 | Nizké otacky-Cas pfi dobéhu oFF, 1-60 s oFF 1-4
333 | DC-brzda pfi nizkych otackach oFF, 1-60 s oFF 1-4
334 | Tipovani vpfed oFF, on oFF 1-4
335 | Tipovani vzad oFF, on oFF 1-4
DalSi nastaveni
340 | Bypass OoFF, on oFF 1-4
341 | Regulace uciniku (PFC) oFF, on oFF 1-4
342 | Ventilator trvale zapnut oFF, on oFF 1-4
Ochrany procesu
Hlida¢ zatéze
oFF
1. Vystraha
400 | Max. alarm oFF, 1,2,3,4 | 2. Volny dobéh oFF 1-4
3. Stop
4. Brzda
oFF
1. Vystraha
401 | Min. alarm oFF, 1,2,3,4 | 2. Volny dobéh oFF 1-4
3. Stop
4. Brzda
402 | Start prodleva 1-999 s 10 1-4
403 | Max. alarm-mez 0-100% P, 16 1-4
404 | Max. alarm-prodleva 0,1-90 s 0,5 1-4
405 | Max. vystraha-mez 0-100% P 8 1-4
406 | Max. vystraha-prodleva 0,1-90 s 0,5 1-4
407 | Min. vystraha-mez 0-100% P, 8 1-4
408 | Min. vystraha-prodleva 0,1-90 s 0,5 1-4
409 | Min. alarm-mez 0-100% P, 16 1-4
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410 | Min. alarm-prodleva 0,1-90 s 0,5 1-4
411 | AutoSet No, YES no
412 | Normalni zatizeni 0-200% P, 100 1-4
413 | Vystupni vykon na hfideli 0-200% P,
Externi porucha
oFF
1. Vystraha
420 | Externi porucha OFF,12345 |2 Yonydobéh oFF 1-4
3. Stop
4. Brzda
5. Spin-brzda
Ochrany sité
oFF
1. Vystraha
430 | Nesymetrie napéti oFF,1,2,3,4 2. Volny dobéh oFF 1-4
3. Stop
4. Brzda
431 | Nesymetrie napéti-uroven 2-25% Up 10 1-4
432 | Nesymetrie napéti-prodleva 1-90 s 1 1-4
oFF
1. Vystraha
433 | Prepéti oFF,1,2,3,4 2. Volny dobéh oFF 1-4
3. Stop
4. Brzda
434 | Pfepéti-arovern 100-150% Un 115 1-4
435 | Prepéti-prodleva 1-90 s 1 1-4
oFF
1. Vystraha
436 | Podpéti oFF,1,2,3,4 2. Volny dobéh oFF 1-4
3. Stop
4. Brzda
437 | Podpéti-uroven 75-100% U, 85 1-4
438 | Podpéti-prodleva 1-90 s 1 1-4
439 | Sled fazi L123, L321
oFF
440 | Sled fazi-alarm oFF, 1,2 1. Vystraha oFF
2. Volny dobéh
Nastaveni vstupti / vystupt
Vstupy
oFF
1. Digitalni,
snimac otacek
2. Digitalni,
nizké otacky
3. Digitélni,
tipovani vpred
4. Digitalni,
500 | Vstup Analog/Digital gF4F, é g 7 tipovanf vzad oFF 1-4
A 5. Digitalnti,
AutoSet
6. Analog.
Start/Stop
0-10V/0-20mA
7. Analog.
Start/Stop
2-10V/4-20mA
501 | Digitalni vstup-pulzy 1-100 1 1-4
502 | Analogovy start/stop-hodn. zap. 0-100% 25 1-4
503 | Analogovy start/stop-hodn. vyp. 0-100% 75 1-4
504 | Analogovy start/stop-prodleva 1-999 s 1 1-4
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510

Digitalni vstup 1 - funkce

oFF, 1-7

NouohrwbhdEoO

Start

Stop

PS1

PS2

Ext. Porucha
Start R

Start L

1-4

511

Digitalni vstup 2 - funkce

oFF, 1-7

viz

. parametr 510

1-4

512

Digitalni vstup 3 - funkce

oFF, 1-7

viz

. parametr 510

1-4

513

Digitalni vstup 4 - funkce

oFF, 1-7

viz

. parametr 510

1-4

Vystupy

520

Analogovy vystup

oFF, 1,2,3,4

T
m

0-10V/0-20mA
2-10V/4-20mA
10-0V/20-O0mA
10-2V/20-4mA

oFF

521

Analogovy vystup-funkce

1,2,3,4

wNhpE|hwNREO

e

Proud RMS
Napéti sité
Vykon na
hFideli
Moment

522

Analogovy vystup-hodn. min.

0-500%

523

Analogovy vystup-hodn. max.

0-500%

100

530

Relé K1

oFF, 1-19

OFF

poNdPE

16.

17.
18.

19.

Chod

PIné napéti
Vystraha
Protiprouda
brzda

Start

Start R

Start L

Chod R
Cgod L
Alarm

Max. alarm
Max.vystraha
Min. alarm
Min. vystraha
VSechny
poruchy
(mimo vystrah)
VSechny
poruchy
(mimo vystrah
a alarmu)

Ext. porucha
Pocet
pokusUl o
Auto Reset
dosaZen
VSechny
poruchy
vyzadujici
manualni reset

531

Relé K2

oFF, 1-19

Vi

N

. parametr 530

532

Relé K3

oFF, 1-19

iz

<

. parametr 530

15

533

K1 kontakt-funkce

1,2

N.O.
N.C.

534

K2 kontakt-funkce

1,2

NE N E

N.O.
N.C.
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Diagnostika

Pohon
700 | Proud 0-9999 A
701 | Napéti sité 0-720 V
702 | Uginik (cos@) 0,00-1,00
703 | Vykon na hfideli -999-9999 kwW
704 | Vykon na hfideli (%) 0-200% Py
705 | Moment na hfideli -999-9999 Nm
706 | Moment na htideli (%) 0-250% T,
707 | Teplota softstartéru low, 30-96°C
708 | Proud ve fazi L1 0-9999 A
709 | Proud ve fazi L2 0-9999 A
710 | Proud ve fazi L3 0-9999 A
711 | Sdruzené napéti sité L1-L2 0-720V
712 | Sdruzené napéti sité L1-L3 0-720V
713 | Sdruzené napéti sité L2-L3 0-720V
714 | Sled fazi L---,L123,0L321
715 | Tepelna kapacita motoru 0-150%
716 | Cas do dalsiho startu 0-60min
Stav MSF
1. Zastaveno-
bez poruchy
2. Zastaveno-
porucha
3. Chods
poruchou
4. Rozbéh
5. PIné napéti
720 | Softstartér-provozni stav 1-12 6. Dobéh
7. Bypass
8. PFC
9. Brzdéni
10. Nizké
otacky-vpred
11. Nizké
otacky-vzad
12. Standby
721 | Digitalni vstup-stav LLLL-HHHH
722 | Vstup Analog/Digital-stav L, H
723 | Vstup Analog/Digital-hodnota 0-100%
724 | Relé-stav LLL-HHH
725 | Analogovy vystup-hodnota 0-100%
Provozni data
730 | Cas chodu 0-9 999 999 h
731 | Spotfeba energie 0-2000 MWh
732 | Spotfeba energie-reset no, YES no
Archiv poruch 800 a7z 815
8xx | Archiv poruch F1-F17, hod
Data softstartéru
900 | Typ softstartéru 17-1400 A 17
901 | Software-varianta (text) Dle Stitku V220
902 | Software-verze (text) Dle Stitku R15
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