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BEZPECNOSTNI POKYNY

Pfed instalaci méni¢e a uvadénim do provozu si
dikladné proctéte tento navod.

Instalaci, uvedeni do provozu, demontaz atd. muze
provadét pouze osoba s odpovidajici odbornou
kvalifikaci.

Musi byt dodrzeny vSeobecné podminky a predpisy
pro instalaci a provoz elektrickych zafizeni.

VeSkera opatfeni musi sméfovat k bezpeénosti
osob shodné s mistnimi podminkami a predpisy.

Silovy kabel mezi méni¢em a motorem muze byt
dlouhy maximélné 20 m (plati pro stinény kabel).
Pro delSi kabely, kde se projevuji ztraty vykonu je
nutné zavést zvlastni opatfeni

Na vstup ménice je nutné instalovat jisti€ k odpojeni
ménic¢e a motoru od napajeciho napéti.

Bé&hem provozu ménic¢e neni dovoleno pfipojeni a
pferuSeni elektrického obvodu, t. méni¢ méa byt
provozovan s pfipojenym napajecim napétim.

Pozor nezaménte sitovy napajeci kabel
s pfivodnim kabelem motoru.

Méni¢ musi byt fadné uzemnén.

Méni¢ DIGIFLUX CF by nemél byt instalovan ve
vétSi nadmorské vySce nez 3000 m. Vykon motoru
je redukovan o 1% ze jmenovitého vykonu na
kazdych 100 metr( nad 1000 metr( nad mofem.

PFfed uvedenim do provozu se presvédcéete zda jsou
vSechny kabely a propojky pravné a dostate¢né
pevné pfipojeny podle kapitoly

+2 INSTALACE".

Na zaruku se nevztahuji poruchy zpusobené
nevhodnou manipulaci s méni¢em.

Upozorn éni:

Nedotykejte se konektorl ani kabeld je-li méni¢
pfipojen k napajecimu napéti.

Neprovadeéjte méreni na ménici jestlize je v provozu,
tj. s pfipojenym napéajecim napétim.

Méni€ nesmi byt za provozu otevieny.

Méni¢ obsahuje ¢asti, které zlistanou po odpojeni od
sité pod napétim. Proto je nutné po vypnuti ménice
pockat minimélné 5 minut, aby se mohlo vybit napéti
na kondenzatorech v meziobvodu.

Opakované casté zapinani a vypinani napajeciho
napéti neni dovoleno.

Méni¢ by mél byt provozovan pfi dovolenych
provoznich podminkach jako jsou teplota okoli,
vihkost atd.

Okolni podminky

Teplota pfi skladovani -20 + +60C
Min. teplota pfi provozu (0}
Max. teplota pfi provozu +40C
Atmosféricky tlak 86 + 106 kPa
Relativni vlhkost, bez oroseni 0 +90%

Frekvenéni meéni¢ nesmi byt za Zzadnych okolnosti
pfipojen pod napéti, je-li okolni teplota nizSi nez OT.
Mohlo by dojit k jeho vaznému poskozeni.
V ptipadech, kde je pravdépodobnost, Ze teplota muze
klesnout pod 0T, je nutno vhodnym zp Usobem zajistit
vytapéni rozvadéce resp. tohoto prostoru.
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1 VSeobecné informace

1.1 Uvod

Frekvenéni méni¢e DIGIFLUX CF jsou uréeny k regulaci
otacek 3-fazovych asynchronnich motor. Typové jsou
ur¢eny k mnohostrannému pouziti. Typickymi aplikacemi
jsou valec¢kové dopravniky, balici stroje, cerpadla a
ventilatory.

1.2  Popis

Tento navod popisuje instalaci a obsluhu frekvenénich
ménicu DIGIFLUX CF této typové fady.

 CF23-05 az CF23-16

e« CF40-003 az CF40-026

1.2.1 Pro koho je tento navod ur €en

e pro montazni firmy

e pro pracovniky elektroudrzby
e pro obsluhu

e pro projektanty

e pro servisni techniky

1.2.2 Motory

Tyto frekvenéni ménice jsou uréeny pro jednofazové a
tfifazové asynchronni motory.

Ma-li byt méni¢ pouZit pro jiny typ motord, je nutné se
pred jeho instalaci poradit s dodavatelem.

1.3  Pouzivani tohoto navodu

V tomto navodu bude dale pouzivano slovo “ménic¢” jako
plnohodnotna nahrada nazvu “frekvenéni ménic”.

e Kap.1l - VSeobecné informace.

e Kap.2 - Popisuje instalaci méni¢e v souladu EMC
normami, pfipojeni silovych kabeld a jednoduché
uvedeni ménice do provozu.

e Kap.3 - Nastaveni méni¢e véetné popisu ovladaciho
panelu a kompletniho popisu vSech parametrd.

e Kap.4 -zahrnuje informace tykajici se diagnostiky a
odstranovani poruch nebo problému.

e Kap.5 -Doplfujici informace o ménicéi.

e Kap.6 -Technické udaje celé vykonové fady ménicu
DIGIFLUX CF.

1.4 Dodéavka a vybaleni

Pfed vybalenim zkontrolujte:

a) zda neni vazné posSkozen obal. V pfipadé jeho
vazného poskozeni toto ihned reklamujte a
takovyto ménic¢ neinstalujte.

b)  popis vyrobku na Stitku s Vasi objednavkou.

Po rozbaleni zkontrolujte:

a) zda napétové a proudové Udaje odpovidaji Vasi
objednavce.

b)  vSechna elektricka zapojeni a dotazeni Srouba.

c) zjistéte, zda neni zadné viditelné poSkozeni.

Je-li méni¢ transportovan z chladného do teplého

prostfedi, mize se na ném vysrazet vlhkost. Pfipojeni
je mozné az kdyZ zjevna srazena vihkost zmizi.

1.5 Normy

Tento pfistroj odpovida nasledujicim normam:

«  CSN EN 60947-4-2 (354101)
Polovodicové regulatory a spoustéce stfidavych
motoru

«  CSN EN 60204-1 (33 2200)
Pracovni stroje

« CSNEN50081-1, CSN EN 50081-2 (33 3433)
EMC - vyzafovani

« CSN EN 61000-6-2 (33 3432)
EMC - odolnost pro pramyslové prostiedi

¢ GOST

« UL508

Tab.1 Normy

Upozorn éni!
Ma-li zafizeni odpovidat danym normam, pak je
nezbytné p i instalaci p fesné dodrzet pokyny v
tomto navodu.

1.6 Demontaz a likvidace odpadu

Skiiné meéni¢h jsou vyrobeny z recyklovatelnych
materialu jako jsou hlinik, Zzelezo a plast.

Frekvenéni ménic¢, ale obsahuje také urcité ¢asti, které
vyzaduji zvlastni pozornost, jako napf. elektrolytické
kondenzatory. Ridici desky obsahuji také malé
mnozstvi cinu a olova. Pfi likvidaci tohoto odpadu musi
byt dodrzen odpovidajici recyklaéni postup.




2 Instalace

Instalace a uvedeni zafizeni v ¢innost musi byt provedeno
opravnénou osobou v souladu s bezpeénostnimi pokyny
pro tento typ instalaci.

Upozorn éni
Vyvaruijte se dotyku Zivych  €asti a €éasti pod proudem!

2.1 Montaz

V8echny méni¢e DIGIFLUX musi byt montovany svisle na
hladké ploSe, aby byl zajistén odvod tepla vertikalné do
okoli.

Méni¢e musi byt montovany vchladném a suchém
prostfedi, a nesmi byt vystavovany nadmérnym vibracim.
K zajisténi dostate¢ného ventilaéniho efektu je nutné
dodrzet minimalni pfedepsané vzdalenosti pro spravnou
cirkulaci vzduchu. Nad a pod méni¢em je to minimalné
100mm, po stranach minimalné 50mm. Pro montaz
ménic¢e do rozvadéce, uvadime nasledujici vypocet pro
stanoveni minimalnich rozmérd rozvadéce a rychlosti
chladiciho vzduchu v rozvadéci.

A:%(EMT)

v =31 EIP%T

A vn&jsi plocha rozvadéée [m?.

Pt ztratovy vykon ménice.

K koeficientzpfestupu tepla.

K 5 W/(K*m®) pro ocelové rozvadéce.

dT rozdil mezi venkovni a vnitfni teplotou v rozvadédi,
byva uvadéna mezi 10-20 K.

\% rychlost chladiciho vzduchu v rozvadéci.

2.2  Zapojeni

Ujistéte se, Ze je vypnuto napajeci napéti, a Ze vSechny
LED diody na ovladacim panelu jsou zhasnuté. Pro
pfistup ke konektordm je nutné odstranit spodni kryt
ménice, ktery je zabezpeCeny Sroubem. Po privedeni
kabelaze, namontujte spodni kryt zpét.

2.2.1 Sitoveé napajeni

Pro CF23-xx napajené jednofazové 230 VAC se napajeci
napéti pfipojuje ke svorkam L1 a L2.

Pro CF40-xxx napajené 3x400 VAC se napajeni pfipojuje
ke svorkam L1, L2 a L3.

Doporu¢ené velikosti pojistek a prifezy kabell jsou
uréovany podle efektivniho proudu méni¢e pro 3-fazové
motory a jsou uvedeny v tab.2. Minimalni prifezy kabel
jsou uvadény pro médéné kabely.

222 M

otory

Motor je zapojen ke svorkdm T1, T2 a T3 na

svorkovnic

i TM1.

U ménicl fady CF23-xx se ujistéte, ze motor je vhodny
pro sit 3x230VAC, tzn. vinuti motoru je zapojené do
trojuhelnika.

Pouzivejte stinéné kabely spliujici

EMC

normy

viz.,kap.2.2.6.“. Maximalni doporu¢ena délka kabelu je
20m. Pfi pouziti delSich kabell kontaktujte vaSeho
dodavatele.
Poradi fazi pfivodniho kabelu k motoru ovlivni smér
otaceni motoru.

Upozorn éni
Nikdy nezapojujte sitové napéti na vystup ménice-
svorky T1, T2 a T3, miZe to vést k vaznému poskozeni

ménice.

Nepouzivejte kompenzaéni kondenzatory mezi méni¢ a

motor.

2.2.3 Doporu €ené hodnoty pojistek,

prifezu kabel G a brzdnych odpor G

Brzdny odpor se vyuziva k mafeni pfebyteéné energie
bé&hem brzdéni, pfipojuje se ke svorkdm P a R na TM1.
Také zde je nutné pouzit stinény kabel splfiujici EMC

normy.

Doporuéené minimalni ohmické hodnoty brzdnych
odpor( jsou uvedeny v tab.2.
Vykon brzdného odporu zavisi na druhu aplikace.

Zpravidla se pohybuje vrozmezi 6% az 60%
jmenovitého vykonu ménice.
| memce | PN | Gabews | ocpory
ménice
[kw] A [ mm? | [Q]

CF23-05 0,37 6 2,5 120

CF23-07 0,75 10 2,5 85

CF23-11 1,5 16 4,0 50

CF23-16 2,2 20 4,0 36
CF40-003 0,75 6 2,5 270
CF40-006 1,5 10 2,5 180
CF40-008 2,2 10 2,5 120
CF40-013 4,0 16 2,5 68
CF40-020 5,5 25 4,0 56
CF40-026 7,5 32 4,0 39
Tab.2 Doporucené hodnoty pojistek, prarezd

kabeld a min. hodnot brzdnych odpord




2.2.4 Zemnéni

V prostoru montaze ménic¢e se pozaduje nizkoimpedanéni

zemnici bod, nebo shérnice pro uzemnéni nezavisle na Svorka | Nazev Funkce Poznamka
jinych obvodech. 1 TRIP P
Méni¢ musi byt spojen se zemi nezavisle, zadné jiné F;:orgghc::\/eggele [Eng;]
zafizeni nesmi sdilet zemni svorku ménice (s vyjimkou 2 RELAY |[Fn97],[Fnog] [Fnog]
motoru). VSechny obvody je tfeba spojit s externi zemi 3 FWD | Start
médénym vodi¢em. [FnO3]
. ] 4 REV | Reverzace

2.2.5 Ridici signély .

5 COM | Spole€ny pro svorky 3-9 ovDC
Méni¢ muaze byt fizen bud pfimo z ovladaciho panelu na 6 SP1 | Digitalni vstup 1
ménici, nebo externim analogovym signalem. —
Pfi fizeni externim analogovym signdlem je zapotiebi 7 SP2 | Digitalni vstup 2 [Fn56]
nastavit parametry [Fn10] na 1 a [Fnll] na 2 nebo 3. o
Pouzivate-li k Fizeni pfimo ovladaci panel neni potfeba 8 SP3 | Digitalni vstup 3
zadnych propojeni na svorkovnici TM2. Svorkovnice TM2 9 RESET | Svorka nulovani [Fn16]
je popsana v tab.4.
Tab.3 a obr.4 na str.8 popisuje nastaveni propojek 10 SYN- | pro 4
, 5 or gramovatelné

N Fn61l
(jumpert) JP1 a JP2 na Fidici desce. " Sy | digitéini vystupy [Fn61]
Znisob Fizeni propojeni propojeni
pusob rizeni pind na JP1 | pind na JP2 12 | +5VDC | Referenéni napéti max. 10 mA
potenciometrem na panelu 1-2 - 13 REF | Analogovy vstup [Fn26]
0-5V 1-2 - 14 | ovDC |Spoleény pro 12-15
0-10V - 2-3 15 FM+ | Analogovy vystu [Fn46]
0(4) - 20 mA 2-3 - govy vystHP
; . Y Tab.4 Funkéni popis svorkovnice TM2

Tab.3 Nastaveni propojekJP1 a JP2 na fidici desce

2.2.6 Zapojeni m éniéa fady CF23 dle EMC norem CSN EN 50081

Stromversorgun

Netztrans-

i Antriebssystem
formatar

8 I

Versorgungs-

eingang ! Werkfilter
Kompaktleistungsschalter |
I =

|
|
|
!
- |
f
|
|

Externe Ansteuerung uber
Schalter, Relais u.a.

Mehr als 30 cm

Signalleitung

Control mochine

Maschinensteuerung

Obr.1  Zapojeni ménic¢e dle EMC norem - tfida B




2.3  Priklad zapojeni
_A'_E_
! EMC L1 .
— L i L2 Pripojeni sité
(option) B a motoru k CF23
— : 3 | Start vpred
— 11 4 | Stert vzad
|
tH 5 [ Common
|
|
~"—71.6 [SP 1 E— 1 Reléovy vystup
— 1 7|SP2 > || (porucha)
|
ulk :: 8|sP3 _ Digitalni vystup
- l._,I 9 | Reset K:H ||I L1 +Vcce
1 10H— 0VDC
12| +5V J Analogovy vystup
-~
10k52|: 13| Analogovy vstup  [15FH—(*)
14| ov 14
RS232/485
CON 12
— L1 T1
= EMC fipojeni sité
filtr L2 amotoruk CF40 |12
—E= (option) L3 T3
Obr.2  Pfiklad zapojeni ménice



3 Nastaveni m énice

3.1 Ovladaci panel

Ovladaci panel se pouziva pro nastavovani parametrd
a funkci ménice, ale mdze byt také pouzivan pro fizeni
meénice.

O 0 0 0

SEQ FRO FWD  REV
2 8888 &
77 W
o) 0
FUM AP

‘ RUMN l ‘ ' ‘DSP '
STOP " FUN

( FWD' ‘ ' ‘ = '
REV ' RESET
READ

. ENTER

FRECLSET

Obr.3  Ovladaci panel

JP1 JP2

0-5V: I |E|
| |

(m | (m ]
| |

0-10V: |m I

(m | (m |

0/4 - 20 mA: I .

Obr.4  Nastaveni propojek JUMPER

3.1.1 Popis ovladaciho panelu

Pro zobrazovani slouzi 4 x 7 segmentovy LED display.
Tento zobrazuje ¢isla parametrd, hodnoty parametr(
nebo data pohonu.

¢ LED ,FUN" signalizuje programovaci maéd.

e LED ,Hz/PRM" signalizuje, Ze display zobrazuje
frekvenci nebo rychlost.

« LED ,SEQ" signalizuje start méni¢e pomoci
externiho signalu.

< LED ,FRQ" signalizuje, Ze hodnota rychlosti je
zadavana zvestavéného potenciometru pres
analogovy vstup nebo funkci motorového
potenciometru.

¢ LED ,FWD* indikuje smér otaceni vpred.

. LED ,REV" indikuje reverzaci.

« LED ,VOLT“ signalizuje, ze display zobrazuje
vystupni napéti.

« LED ,AMP" signalizuje, Ze display zobrazuje
vystupni proud.

¢ Tlagitko ,RUN/STOP" pouziva se pro start a stop
ménice, je-li nastaveno Fizeni méni¢e pFimo
z ovladaciho panelu.

e Tlagitko ,FWD/REV" uzivano pro reverzaci je-li
meni¢ fizen z ovladaciho panelu.

e Tlag¢itko ,DSP/FUN“ pro pfepinani mezi
programovacim rezimem a ¢&tenim vystupnich dat
pohonu.

e Tlag¢itko ,</RESET“ pro pohyb kurzoru na
ovladacim panelu nebo pro resetovani ménice pfi
poruse.

¢ Tlag¢itko ,READ/ENTER" pro ¢&teni hodnoty
parametru a pro potvrzeni nové nastavené
hodnoty.

¢ Potenciometr ,FREQ.SET" pro nastaveni vystupni
frekvence, je-li méni¢ nastaven pro fizeni
z ovladaciho panelu.

3.2  VSeobecny popis nastaveni
meénice

Pro nastaveni parametrll ménie stisknéte tlacitko

.DSP/FUN"“. Na displeji se zobrazi cislo parametru

[Fxxx]. Pro pohybovani mezi parametry slouzi tla¢itka O

a [0 Pro rychlejsi pohyb mezi parametry pouZzivejte

tladitko ,</RESET". Po stisku tla¢itka ,READ/ENTER"
se zobrazi hodnota daného parametru. Zménu

parametru potvrdte opétovnym stiskem
~READ/ENTER".

Poznamka

Jako prvni krok VvV hastavovani parametrd

doporucujeme ,resetovat* méni¢ pro 50Hz napétovou
soustavu.

Toto se provadi parametrem [F123]=1110 (tovarni
nastaveni pro 50Hz)



3.3 Seznam parametr i ménice
Funkce Cislo Popis funkce Rozsah Vyrobni | Aktual.
funkce nast. nast.
Typ ménice F000 1-18
Rozb&h 1 F001"” | Doba rozb&hu 1 0,1-3600 s 10s
Dobgh 1 F002"” | Doba dob&hu 1 0,1-3600 s 10s
xx00: Vpred/Stop, Reverz/Stop
xx01: Start/Stop, Vpfed/Reverz
Zpusob fizeni FO03 | xx10: 3 hodnotové fizeni 0000
X0xx: Reverzace povolena
x1xx: Reverzace zakazana
xxx0: Zakazano (plati pro FO17-F025)
Zablokovani F004 xxx1: Povoleno (plati pro FO17-F025) 0000
klavesnice xX0x: Zakazano (pro ostatni funkce)
xx1x: Povoleno (pro ostatni funkce)
V/ f charakteristika | F0052” | Nastaveni V/ f charakteristiky 0-18 0/9
Mezn frek F006%? | Maximalni frekvence 0-400 Hz 50/60
ezni frekvence
FO07 | Minimalni frekvence 0-400 Hz 0
Komparéator FO08 | Komparator frekvence-nastaveni 0-400Hz OHz
frekvence FO09 | Komparator frekvence-rozsah 0-30Hz OHz
Zpusob F010 0: Z ovladaciho panelu 0
fizeni 1: Externi ovladani pres svorky
0: Tlacitky A ¥ na ovladacim panelu
Zpisob zadavani 1: Potenciometrem z ovladaciho panelu
P otacek FO11 | 2: Externim potenciometrem nebo analogovym 0
signalem (svorky 12, 13, 14)
3: Pomoci digitalnich vstupl (svorky 6, 7, 8)
xxx0: Povoleni ochrany pfi rozbéhu
xxx1: Zakazani ochrany pfi rozbéhu
xx0x: Povoleni ochrany pfi dobéhu
F012 xx1x5 Zakazary ochrany pri dobéhu 0000
x0xx: Povoleni ochrany pfi chodu
. x1xx: Zakazani ochrany pfi chodu
Zpusob ochrany Oxxx: Ochrana pfi nastaveni doby dob&hu
1xxx: Ochrana pfi nastaveni rampy dobéhu
F013 | Uroven ochrany pfi rozb&hu 30-200% 110%
F014 | Uroven ochrany pii chodu 30-200% 160%
F015") | Rampa dob&hu b&hem ochrany 0,1-3600s 3s
xxx0: PFimy start povolen
N xxx1: Pfimy start zakazan
Primy Start/Reset FO16 xx0x: Reset povolen, je-li externi Start vypnut 0000
xx1x: Reset povolen bez ohledu na externi Start
F017" | Pevna frekvence 1 0-400Hz 5Hz
F018" | Pevna frekvence 2 0-400Hz 10Hz
F019" | Pevna frekvence 3 0-400Hz 20Hz
Pevnd frek F020" | Pevna frekvence 4 0-400Hz 30Hz
evné frekvence -
F021" | Pevna frekvence 5 0-400Hz 40Hz
F022" | Pevna frekvence 6 0-400Hz 50Hz
F023" | Pevna frekvence 7 0-400Hz 60Hz
F024" | Nastaveni JOG frekvence (tipovani) 0-400Hz 2Hz
Master frekvence F025") | Referen&ni hodnota frekvence z ovladaciho panelu | 0-400Hz 5Hz
F026"” | Referenéni frekvence 0-400Hz OHz
Rozsah F027") | Spodni OffSet (napf. 4-20mA) 0-100% 0%
analogového vstupu | F028" | Horni OffSet (napf. 0-8V) 0-999,9% 100%
F029") | Kladn&/Zaporna charakteristika pro ref. Hodnotu | = Kladna 0
0: Zaporna




Napéti sité F030%? | Napéti napajeciho zdroje 230V
Krétkodoby FO31 | Povolena doba vypadku napéti 0-2s 0,5s
vypadek napajeni F032 xxxOE Kratkodoby vypadek napéti povolen 0000
xxx1: Kratkodoby vypadek napéti zakazan
Analogovy vstup F033 | Citlivost analogového vstupu 1-100 100
Automaticky FO034 | Zpozdéni automatického Restartu 0-800s Os
opétovny start FO35 | Poget pokust o Restart 0-10 0
Pocet pélad motoru F036 | Pocet pdlu motoru 2-8 4
F037%? | Maximalni frekvence 50-400Hz | 50/60Hz
F038 | Maximalni napéti 0-100% 100%
Nastavent VIt |"Fo39™) | stredn frekvence 0.1-400Hz | 2.5/3Hz
F040 | Stfedni napéti 0-100% 7.5%
FO041 | Minimalni napéti 0-100% 7.5%
Start frekvence F042 | Nastaveni startovaci frekvence 0,1-10Hz 1Hz
Taktovaci frekvence | F043 | Taktovaci frekvence 0-15 14
, . xxx0: Zastaveni brzdénim
Zpusob zastaveni F044 xxx1: Volny dob&h motoru 0000
Analogovy vystup | F045" | Rozsah analogového vystupu 0-200% 100%
. 0: Zobrazi vystupni frekvenci
Zobrazeni hoEjnoty 1% | 1: Zobrazi referenéni frekvenci
z analogového F046 : Lo . o 0-3 0
Jstupu 2: Zobraz,| vysEupnl napeéti
vy 3:Zobrazi napéti meziobvodu
0000: Neni zobrazena Zadna hodnota
Zobrazeni na F0a7Y) xxx1: Vystupni napéti 0000
displeji xx1x: Napéti meziobvodu
x1xx: Vystupniho proudu
xxx0: ZlepSena brzdici schopnost
Dvnamické brzdéni xxx1: Standardni brzdici schopnost
griorita sastaveni ’ xx0x: Tla¢itko STOP aktivni pfi externim Fizeni
hledani rychlost, F048 xx1x5 TIaC|t,kq STOP n_eakt_lvnl pri exvternlm fizeni 0000
kompenzace XOXX: Hledqn[ rychlost! akt!voyarlo pres svorky TM2
napaieciho napéti x1xx: Hledani rychlosti aktivni pfi startu
pay P Oxxx: Kompenzace napajeciho napéti aktivni
1xxx: Kompenzace napdjeciho napéti neaktivni
Rozb&h 2 F049" | Doba rozb&hu 2 0,1-3600s 10s
Dobégh 2 F050"” | Doba dob&hu 2 0,1-3600 10s
Nastaveni displeje | F051'? | Nastaveni displeje 0-5 0
Zobrazeni rychlosti | F052% | Zobrazeni normovani rychlosti 0-9999 1800
FO053 | Doba DC brzdéni 0-25,5s 0,5s
[')\'giff‘z‘éeé”r:i FO54 | Frekvence DC brzdéni 01-10Hz | 1,5Hz
F055 | Urover DC brzdéni 0-20% 8%
SP1 F056 00
SP2 F057 | Digitalni vstupy 00-31 01
SP3 F058 02
SYN-, SYN+ FO061 | Digitalni vystup (tranzistorovy) 00-11 00
Nastaveni FO65 | Nastaveni rezonanc¢ni frekvence 1 0-400Hz OHz
rezonanéni FO066 | Nastaveni rezonanc¢ni frekvence 2 0-400Hz OHz
frekvence FO67 | Nastaveni rezonanéni frekvence 3 0-400Hz OHz
FO068 | Nastaveni rozsahu rezonanénich frekvenci 0-10Hz OHz
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xxx0: Ochrana motoru aktivni
xxx1: Ochrana motoru neaktivni
xx0x: Ochrana pfizplsobena standardnimu motoru
F069 xx1x: Ochrana pfizplsobena specialnimu motoru 0000
I’t ochrana motoru x0xx: Ochrana pro provoz z konst. momentem
x1xx: Ochrana pro provoz z proménnym momentem
Oxxx: Volny dobéh po zaplsobeni ochrany
1xxx: Pokra¢ovani v chodu po zapusobeni ochrany
FO70 | It proudova ochrana motoru INom
xxx0: Volny dobéh po zaplsobeni tep. ochrany
N xxx1: Pokradovani v chodu po zaplsobeni ochrany
Itochrana motoru | FO71 1 00 up kompenzace zapnuta 0000
IxR kompenzace xx1x: xR kompenzace vypnuta
F072"” | Uroven IxR kompenzace 0-10% 0%
Proud naprazdno FO75 | Nastaveni proudu naprazdno motoru
Skluz motoru F076" | Nastaveni skluzu motoru 0-6HZ OHz
FO77 | Typ omezeni momentu 0000
Rizeni momentu FO78 | Nastaveni irovné omezeni momentu 30-200% 160%
FO79 | Nastaveni prodlevy pfi omezeni vykonu 0-25s 0.1s
o FO80 | Nastaveni S-kfivky pro Rozbéh/Dobéh 1 0-4s Os
Nastaveni S-kfivky —— ~ ~
FO081 | Nastaveni S-kfivky pro Rozbéh/Dobéh 2 0-4s Os
xx00: Rezim Uspory energie vypnut
Uspora energie F082 xx01: Rezim Uspory energie zapnut 0000
F083™ | Rizeni Gspory energie 0-100% 80%
xxx0:  Sekvenéni fizeni je vypnuto
xxx1:  Sekvenéni fizeni je aktivovano
xx0x:  Po ukonéeni sekvence bude nastavena
Fo84 referenéni frekvence 0000
xx1x:  Po ukonéeni sekvence bude nastavena
nulova frekvence
F085 | Nastaveni sekvence 1 0-3600s Os
Sekvenéni fizeni F086 | Nastaveni sekvence 2 0-3600s 0s
FO087 | Nastaveni sekvence 3 0-3600s Os
FO088 | Nastaveni sekvence 4 0-3600s Os
FO89 | Nastaveni sekvence 5 0-3600s Os
FO90 | Nastaveni sekvence 6 0-3600s Os
F091 | Nastaveni sekvence 7 0-3600s Os
F092" | Nastaveni doby eliminace vibraci 1-100ms 5ms
Nastaveni stability | F093" | Cinitel zesileni (amplitudy vibraci) 0-100% 0%
F094" | Utlumovy &initel 0-30% 0%
F095 | Rezervovano
F096 | Rezervovano
o F097 | Nastaveni funkce kontaktd relé 0000
Reléovy vystup . ———
F098 | Nastaveni funkce kontaktu relé 0000
F100 | Adresa pro sériovou komunikaci 1-32 0001
Sériova komunikace | F101 | Pfenosova rychlost sériové komunikace 0-3 0001
F102 | Nastaveni sériové komunikace 1100
Tovarni nastaveni:
Tovarni nastaveni F123 |1110: pro 50Hz 0000
1111: pro 60Hz
Verze CPU F124 | Verze CPU
Historie poruch F125 | Pamét poslednich 3 poruchovych hlaSeni
Poznamka:
1%) Parametr Ize nastavovat za chodu ménice
2%) Nastavovani parametru zavisi na pouziti parametru [F123]




3.4  Popis funkci

FO00 Informace o typu ménice

FOo1 Doba rozbéhu 1 0,1-3600 s
F002 Doba dobéhu 1 0,1-3600 s

Vzorec pro vypocet doby Rozbéhu / Brzdéni

|:pastavenét frekvence
50 Hz

Doba rozbehu = FOO1

Epastavené frekvence
50Hz

Doba dobehu = F002

FO003 Zpusob Fizeni

xx00: Vpred / Stop, Vzad / Stop

xx01: Start / Stop, Vpfed / Vzad

xx10: 3-vodi¢ové ovladani (impulsem)
X0xx: Reverzace povolena

x1xx: Reverzace zakazéana

Funkce FOO03 je u¢inna pouze je-li nastavena FO10 =1
(externi ovladani - pomoci svorkovnice).

FO03 = xx00 (vyrobni nastaveni) — 3

svorka 3 = start vpred — 4
svorka 4 = start vzad —
[ 3]
F003 = xx01 | 3

svorka 3 = start (vpied) ——— 4
svorka 4 = reverzace ?
FO03 = xx10 — T
svorka 3 = start (vpfed) - zapinacim 1
tlagitkem | 4]

svorka 4 = stop - vypinacim tla¢itkem 5
svorka 6 = reverzace ) ?

Pozn.:
Je-li tlagitko STOP rozpojeno (svorka 4), nemuze byt
proveden START na svorce 3.

Volba zpuUsobu fizeni

F004 Zablokovani klavesnice

xxx0: Zakéazéano (plati pro FO17 - F025)
xxx1: Povoleno (plati pro FO17 - F025)
xx0x: Zakézéano (pro ostatni funkce)

xx1x: Povoleno (pro ostatni funkce)

Ovladaci panel maze byt zablokovan proti neopravnénym
zménam v nastaveni. Zamek je rozdéleny na dvé skupiny
pro parametry [FO17]-[FO025] (pfednastavené hodnoty) a
parametry [FO00]-[F024] / [FO26]-[F125].
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FO05

Nastaveni V/f charakteristik
0-18

Nastavenim [FO05] Ize volit 18 rGznych vyrobcem
prednastavenych V/f charakteristik.
Volbou [F005]=18 je mozno vlastni nastaveni V/f

charakteristiky uzivatelem pomoci

parametr(i viz.

obrazek 5.
v

FO38 [%]-1--------~- | !

1 |

1 |

FO40 (%] - § - - - - | |

1 1 |

1 1 |

%l - ! 1 |

FO41 [%] : : : ——
041 FO39[HE FO37(H 400
Obr.5  Vlastni nastaveni V/f charakteristiky

V nésledujici tabulce jsou popséany velikosti napéti v
[%] pro nastaveni V/f charakteristik na obrazku 7 body

BacC.
B C
F005 (%] [%]
0/9 7,5 7,5
1/10 10 7,5
2/11 15 7,5
3/12 20 7,5
4113 17,5 7,5
5/14 25 7,5
6/15 15 7,5
7116 20 7,5
8/17 25 7,5
F006 Maximalni frekvence 0-400 Hz
F007 Minimalni frekvence 0-400 Hz
Frekvence
Maximalni
frekwence
Minirmalni
E frekvence
t
Obr.6 Nastaveni Max. a Min. frekvence
Poznamka:
1. Je-li [FO07]=0Hz, je minimalni frekvence OHz,

2.

méni¢ zastavuje na frekvenci OHz.

Je-li nastavena [F007]>0, méni¢ se po povelu
Start rozbiha na tuto frekvenci i v pfipadé, Ze je
Zadané hodnota na nule.




Aplikace Wieohecné poufiti | Welky zaber. mament Klesajicl morment Konstantni moment
Funkce 50 Hz System
FOos 0 1 2 3 4 5 6 7 4
W %] W [e]
W
charakteristika
Hz
01 25 50400
Funkce B0 Hz System
FOO5 ] 10 11 12 13 14 19 16 17
S [%]
___________ 100 f=mmmnmmme
Wit P :
charakteriztika E |
bob
i P ' ]
H : 1+ Hz
01 = BO 400 01 3 B0 400 01 30 B0 400 01 6 B0 400
Obr.7  VIf charakteristiky
2. Pro fizeni potenciometrem z ovladaciho panelu
. ) . [FO11]=1, je nutno aktivovat vstup 3 (FWD) na
F008 Komparétor frekvence-nastaveni svorkovnici TM2 a nastavit [FO10]=1.
0-400Hz 3. Rizeni pomoci externiho potenciometru nebo
F009 Komparator frekvence-rozsah analogovym signalem (0-10V, 0/4-20mA)
0-30Hz [FO11]=2. Volba druhu analogového signalu se
provadi zménou propojek JP1 a JP2, viz odst.
2.2.5, OffSet z 0-20mA na 4-20mA nastavenim
Parametr [FOO8] slouzi k nastaveni mezni frekvence pro parametru [F027] na 20%. V pfipadg, ze
komparaci vystupni frekvence digitalniho vystupu viz. analogovy vstup nenfi zapojen, je mozné fizeni
parametr [FO61]. pomoci programovatelnych digitalnich vstupd
SP1, SP2 a SP3 na svorkovnici TM2 (svorky
6,7,8) nastavitelnych pomoci parametrd [F056],
F010 Rizeni ménige [FOS7] a [FOS8]. . o
o: Rizeni ladacih | 4. [FO11]=3, pracovni frekvence fizena digitalnimi
- 1zent z oviadacino paneiu vstupy SP1-SP3. Pro [F056]=00, [F057]=01 a
L Externi fizeni pfes vystupni svorky [FO58]=02 je mozno pomoci funkci [FO17] az
[FO23] naprogramovat az 8 rychlosti. Parametr
Poznamka: [FO25]=0. Rizeni probih& spinanim svorek 6,7 a 8
Je-! [!:010]31 (egternl rlzevn,l pomoci qurkpymce), je ) FO12 Zpaisob ochrany
mozné v p fipadé nebezpe éi zastavit m éni€ i pomoci . ! . .
tlagitka STOP na ovladacim panelu m éniée. xxx0:  Povoleni ochrany pfi rozbéhu
xxx1: Zakazani ochrany pfi rozbéhu
xx0x: Povoleni ochrany pfi dobéhu
FO11 Zadavani frekvence xx1x: Zakazani OChI’any ph dobéhu
0: Tlagitky A ¥ na ovliadacim panelu x0xx:  Povoleni ochrany pfi chodu
1: Potenciometrem z ovladaciho panelu x1xx: Zakazani ochrany pfi chodu
2: Externim potenciometrem nebo OXXX: OChI’ana ph nastaveni dOby dObéhu
analogovym signalem svorky 12,13,14 1xxx:: Ochrana pfi nastaveni rampy dobéhu
3: Digitalnim signalem svorky 6,7,8
) F013 Uroven ochrany pfi rozb&hu
1. Pfi fizeni tlacitky A V¥ na ovladacim panelu 30-200%
[FO11]=0, je nastaveni pracovni frekvence dano 0

parametrem [F025].
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F014 Uroven ochrany pfi chodu F024 Nastaveni JOG frekvence
30-200% 0-400Hz
FO15 Rampa dob&hu b&hem ochrany Méni¢ bude pracovat na tipovaci frekvenci (JOG) tehdy

0,1-3600s

Pokud neni nastavena dostate¢né dlouhd doba rozbéhu
nebo dobéhu, dochazi pfi rozbéhu k velkym proudovym
razdm. Velikost proudového omezeni zabranujici témto

pfetiZzenim je nastavitelnd pomoci parametru [F013].

KdyZz je proud pfili§ vysoky bé&hem chodu ménice je
poruchy
nadproudu. Tato Urovefi proudu muZe byt ovlivnéna
nastavenim parametru [FO14] a dobou rampy dobéhu
[FO15] je-li [FO12]=1xxx nebo se frekvence sniZuje podle

snizovana frekvence z davodu zabranéni

hodnoty nastavené v parametru [FO02].

FO016 Pfimy Start / Reset
xxx0: PFfimy start povolen
xxx1: PFimy start zakazan
xx0x: Reset povolen, je-li externi Start vypnut
xx1x: Reset povolen bez ohledu na ext. Start

Je-li [FO16]=xxx1 a je pouZito externi Fizeni [F010]=1,
méni¢ po pFivedeni napajeciho napéti nebude moci
startovat a na displeji se zobrazi STP1. Tla¢itko Start
musi byt nejprve vypnuto a teprve po jeho opétovném

zapnuti mUZe dojit ke startu.

Pomoci tohoto parametru Ize nastavit citlivost digitalnich

vstupl viz. parametr [FO33].

F017 Pevna frekvence 1 az 7
az
F023 0-400Hz

Za Uucelem zadavani pevnych frekvenci musi byt digitalni
vstupy SP1, SP2 a SP3 pro tuto funkci nastaveny. Toto
nastaveni se provadi pomoci parametr(i [FO56] a [FO58],
viz strana 17.

Tab.5 Kombinace pro volbu pevnych frekvenci
SP1 | SP2 | SP3 Frekvence Par.
0 0 0 Analogova zadost -

0 0 1 Pevna frekvence 1 FO17
0 1 0 Pevna frekvence 2 F018
0 1 1 Pevna frekvence 3 F019
1 0 0 Pevna frekvence 4 F020
1 0 1 Pevna frekvence 5 F021
1 1 0 Pevna frekvence 6 F022
1 1 1 Pevna frekvence 7 F023

1 = aktivni vstup - HI
0 = neaktivni vstup - LO
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jestlize budou parametry [F056], [FO57] nebo [F058]
nastaveny na 03.

JOG frekvence ma nejvyssi
prednastavenych frekvenci.

prioritu  ze vSech

F025 Referenéni hodnota frekvence z ovl. panelu

0-400Hz

Nastaveni max. pracovni frekvence z ovladaciho
panelu.

F026 Referenéni frekvence

0-400Hz

Frekvence v referenéni hodnoté 0% signalu pfi
[FO29]=0 nebo 100% signalu pfi [F029]=1

F027 Spodni OffSet
0-100%

F028 Horni OffSet
0-999,9%

Zadava se v procentech maximalni referenéni hodnoty
frekvence.

Parametr [FO27] nesmi byt vétSi nez [F028].

Priklad:

1. [F027]=20%, dojde ke zméné nastaveni vstupu
z 0-20mA na 4-20mA.

2. [F028]=80%, zména nastaveni vstupu z 0-10V na

0-8V.
F029 Kladna/Zaporna char. pro ref. hodnotu
0: Kladna
1: Zaporna

[FO29]=1, vystupni frekvence se bude zvySovat, jestlize
se bude zvySovat hodnota referenéni frekvence.
[FO29]=0, vystupni frekvence se bude snizovat, jestlize
se bude hodnota referenéni frekvence zvySovat.

Poznamka:

Nastavenim parametrd [F026] az [F029] se také
aplikuje na vestavény potenciometr pfi [FO11]=2.
Nasledujici obrazky ukazuji nékteré pfiklady bézného
nastaveni:




Foos 4 — — — — —
(Fmax)

OV A0maA 10V 10mA

Obr.8  Tovarni nastaveni

Foos 4
(Fmax)

FOOT
(Frmir}

FO26

OV/OmA 10V/10mA

Obr.9  Pfiklad pouziti parametru [FO26]

Foos 4 — o+ —

I
I I
I I
I I
I I
OV/OmA  FO27 FO28 10V/10mA

Obr.10 Priklad pouZiti parametru [F027] a [F028]

FOOG

FO29=1

OV /OmA 10V 10mA

Obr.11 Priklad pouZiti parametru [F029]

Can be used with signal type

Foos 4
{II?:InSx] 4-20mA, 1-5V or 2.104
when FOO7=10Hz:
FOOG*F028-FOi
Fo26- Foo7 -F008"FOZ6F007)
Fooy
{Fmin)
Fo26
OV/0mA 2V, 4mA 1OV 10maA
Can be used with signal type
;&:g,{f 4-20mA., 1-5Y or 210V
when FOOT=10Hz:
) [FOD7*16) .
FO27= (4~ Foos+Foea-Foo7 ) 2°
{Result in %)
FOO7
(Fmin) :
ovsoma ] 2VS4mA 10U/ 10mA
Fo27

Obr.12 Vzorce pro vypocet parametrd [FO26] a [FO27]

IF030 Napajeci napéti

BliZze ur¢i jmenovité napajeci napéti.
PFi nastaveni [F048]=0xxx, bude V/f charakteristika
souviset s nastavenim [F030].

F031 Povolena doba vypadku napéti
0-2s

F032 Povoleni vypadku napéti
xxx0: Kratkodoby vypadek napéti povolen
xxx0: Kratkodoby vypadek napéti zakazan

Méni¢ muze zvladat docasné energetické vypadky az
do 2 sekund, v zavislosti na typu. Povolenda doba
vypadku napéti je dana parametry [F031] a
[FO32]=xxx1, méni¢ se znovu samocinné uvede do
provozu.

F033 Citlivost analogového vstupu
0-100

Pouzitim parametru [FO16] muze byt nastavena citlivost
digitalnich vstupl (6,7,8). Tento parametr specifikuje
kolikrat musi méni¢ cCist tyz stav ve vstupnim obvodu
neZz hodnotu pfijme. Vice snimani zaruduje lepsi
ochranu proti porucham jako jsou napfiklad odskoky
kontaktu, atd., ale také pfispiva k vétSimu zpozdéni
snimani. Jeden snimaci cyklus trva 2ms.

F016=00xx: 10 snimani

F016=01xx: 5 snimani

F016=10xx: 3 snimani

F016=11xx: 1 snimani

Citlivost analogového vstupu mulzZe byt nastavena
podobnym zpUsobem nastavenim pocétu d&teni v
parametru [FO33].



F034 Zpozdéni automatického Restartu
0-800s

F035 Pocet pokusl o Restart
0-10 krét

V pfipadé poruchy ji méni¢ mize resetovat a samocinné
se spusti znovu. Pocet pokusl o automaticky Restart je
udavan parametrem [F035] s nastavitelnou dobou
zpozdéni [FO34].

Tato funkce neni G&inna pfi dobéhu nebo béhem DC

brzdéni nebo pfi nastaveném [F035]=0.

1. je-li [FO35] > 0, [FO34] > 0, méni¢ se po dobu
nastavenou pomoci [F034] zastavi a poté dojde
zrozbéhu na frekvenci nastavenou parametrem
[FO42].

2. je-li [FO35] > 0, [FO34] = 0, méni¢ se béhem 0,5s
vrati  k frekvenci, ktera byla nastavena pred
alarmem.

3. Nastaveny pocet pokus(i o Restart bude nulovan
pokud se béhem 10 minutové periody nevyskytne
zadny alarm, nebo stiskem tlac¢itka Reset na
ovladacim panelu nebo svorkou Reset.

F036 Pocet polt motoru

2-8

Udava pocet polt motoru, respektive jeho otacky.
Napf¥. pro [FO36] = 2 jsou jmenovité otacky motoru
3000rpm, pro [FO036] = 4 jsou otacky 1500rpm atd.

Nastaveni V/f charakteristiky

F037 Maximalni frekvence 50-400Hz
F038 Maximalni napéti 0-100%
F039 Stfedni frekvence 0,1-400Hz
F040 Stfedni napéti 0-100%
Fo41 Minimalni napéti 0-100%

Tyto funkce jsou G&inné pouze pfi [FO05]=18 a jsou
nastavovany podle obrazku 5.

Napéti je nastavovano v procentech napéti udaného
parametrem [F030].

F042 Nastaveni startovaci frekvence

0,1-10Hz

Nastavena startovaci frekvence nepredstavuje limit pro
minimalni frekvenci. Minimalni frekvence muize byt po
rozbéhu snizovana pod startovaci frekvenci pokud to
dovoli hodnota parametru [FOO7].

F043 Nastaveni taktovaci frekvence

0-15

Nastavenim spravné taktovaci frekvence dosahneme
nizsi hluénosti motoru a mudZeme ovlivihovat ruseni
okolnich elektronickych zafizeni.
Zpusob nastaveni parametru

nasledujici tabulce.

[FO43] je popsan v
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Taktovaci Taktovaci
F043 fekvence F043 frekvence
[kHz] [kHz]
0 1 8 4,8
1 1,2 9 5
2 1,8 10 6
3 2 11 7,2
4 2,4 12 8
5 3 13 9
6 3,6 14 10
7 4 15 12
Fo44 Zplsob zastaveni

xxx0: Zastaveni brzdénim
xxx1: Volny dobéh motoru

PFi [FO44]=xxx0 méni¢ po povelu stop zpomaluje na
frekvenci nastavenou parametrem [FO54].

F045 Rozsah analogového vystupu

1-200%

Uzivany pro nastaveni velikosti vystupniho signalu.

F046 Nastaveni analogového vystupu 0-10V

(svorky 14,15)

0: Vystupni frekvence

1 Referenéni frekvence
2: Vystupni napéti

3 Napéti meziobvodu

[FO46]=0 10VDC odpovida max. frekvenci

nastavené parametrem [FO06].
10VDC odpovida max. frekvenci
nastavené parametrem [FOO06].
10VDC odpovida napéti
nastavenému parametrem [F030].

10VDC odpovida 450VDC pro CF23
a 900vDC pro CF40.

[FO46]=1
[FO46]=2

[F046]=3

Fo47 Zobrazeni hodnoty na displeji

0000: Neni zobrazena Zadna hodnota
xxx1: Zobrazeno vystupni napéti
xx1x: Zobrazeno napéti meziobvodu

x1xx: Zobrazen vystupni proud




F048 Dynamické brzdéni, priorita zastaveni, hledani
rychlosti, kompenzace napajeciho napéti

xxx0: ZlepSena brzdici schopnost

xxx1: Standardni brzdici schopnost

xx0x: Tlagitko Stop aktivni pFi ext. Fizeni
xx1x: Tla¢itko Stop neaktivni pfi ext. fizeni

x0xx: Hledani rychlosti aktivovano pres svorky
na TM2

x1xx: Hledani rychlosti aktivni pfi startu
Oxxx: Kompenzace napajeciho napéti aktivni

1xxx: Kompenzace napajeciho napéti
neaktivni

1. [FO048]-xxx0, kineticka energie bé&éhem brzdéni je
spotfebovana v motoru, pokud neni pfipojen brzdny
odpor

2. [FO48]=xx0x, pfi externim ovladani [F010]=1 muZze
byt pouzito pro nouzové zastaveni tla¢itko STOP na
ovladacim panelu méni¢e. ZplGsob zastaveni je
nastaven parametrem [F044].

3. [FO048]=x0xx, hledani rychlosti bude aktivni pokud
digitalni vstupy [FO56]-[F058] budou nastaveny na
07, jinak méni¢ bude Restartovat podle startovaci
frekvence [F042].

F049 Doba rozbéhu 2 0,1-3600s
FO50 Doba dobéhu 2 0,1-3600s

Doba Rozhéhu/Dobéhu 2 mlZe byt pouzita pro externi
fizeni jednim z digitalnich vstupl 6,7 nebo 8.

FO51 Nastaveni displeje

0: je na displeji zobrazovana frekvence
bé&hem provozu. Pfi zastaveni je
zobrazovana hodnota referenéni
frekvence.

1: jsou zobrazovany synchronni otacky za
predpokladu, Ze je nastaven pocet pélu
motoru v parametru [FO36].

2: celodiselné zobrazeni rychlosti.

3: zobrazeni rychlosti s pfesnosti na 1
desetinné misto.

4: zobrazeni rychlosti s pfesnosti na 2
desetinna mista.

5: zobrazeni rychlosti s pfesnosti na 3

desetinna mista.

F052 Zobrazeni normovani rychlosti
0-9999
Zobrazovana hodnota = vystupni frekvence x F052

F006 (max. frekvence)

Pocet desetinnych mist je nastaven parametrem [FO51].
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F053 Doba DC brzdéni 0-25,5s
F054 Frekvence DC brzdéni 0,1-10Hz
FO55 Uroveri DC brzdéni 0-20%

1. [FO053] slouzi k nastaveni doby brzdéni, uréuje jak
dlouho bude DC brzda aktivni. Pfi [FO53]=0s, je
DC brzda vypnuta.

2.  Pfijde-li povel pro brzdéni méni¢ automaticky
aktivuje DC brzdu a brzdéni probiha do frekvence
nastavené parametrem [F054].

3. Nataveni Grovné brzdného proudu. tj. brzdného
momentu se provadi v [FO55].

Tyto funkce jsou aktivni pfi [FO44]=xxx0.

F056 Digitalni vstup 1
FO57 Digitalni vstup 2
F058 Digitalni vstup 3

Programovatelné digitalni vstupy 6, 7, a 8 mohou byt
naprogramovany pro razné funkce.

Nastaveni parametru FO56 uréi funkci pro vstup 6,
FO57 pro vstup 7, a FO58 pro vstup 8.

Nastaveni funkce je stejné pro vSechny vstupy, jak je
popsano nize.

Cislo v zavorce urduje stejnou funkci, ale
s pfevracenou logikou, tzn. Ze vstup je povazovan za
aktivni jestlize je jeho kontakt otevieny.

Poznamka:
Parametr [FO56] nebude aktivni jestlize [FO03]=xx10.

Nastaveni digitalnich vstup G SP1 az SP3
[FO56] aZ [FO58]:

¢« 00(16): SP1 - pro aktivaci pfednastavené
frekvence 1.

e 01(17): SP2 - pro aktivaci pfednastavené
frekvence 2.

¢ 02(18): SP3 - pro aktivaci pfrednastavené
frekvence 3.

e 03(19): JOG frekvence (tipovani). Velikost JOG
frekvence se nastavuje v parametru
[F024].

*« 04 (20): Volba doby Rozbéhu/Dobéhu 2. Jestlize
je vstup aktivni, je pouzita doba
Rozbéhu/Dobéhu 2.

e 05(21): Externi (nouzovy) Stop. Je-li vstup
aktivni, méni¢ bude zastaven, a na
displeji se zobrazi E.S.

e 06 (22): Zastaveni pfi chodu naprazdno. Je-li
vstup je aktivovan, méni¢ vypne napajeni
motoru a displej bude ukazovat b.b.

e 07 (23): Externi aktivace funkce hledani rychlosti,
pfi¢emz musi byt nastaven parametr
[FO48]=x0xx.

e 08(24): Aktivace funkce reZzimu Uspory energie,
[FO82]=xx01.

¢ 09 (25): Volba meziinternim a externim
ovladanim ménice. Je-li aktivovan, pak
se fizeni Start/Stop, FWD/Reverz a




referenéni hodnota provadi vestavénym
ovladacim panelem.

« 10(26): Blokovani fidicich signald pomoci sériové
komunikace. Je-li aktivni, sériova
komunikace mlzZe byt uzivana jen pro ¢teni
hodnot z ménice.

e 11 (27): Blokovani rampy. Je-li vstup aktivni, je
rampa preruSend. Funkce je aktivni jen
tehdy kdyZ je aktivni povel RUN.

e 12(28): Motorovy potenciometr A.

Pouze je-li [FO11]=3.

e 13(29): Motorovy potenciometr V.
Pouze je-li [FO11]=3.

e 14 (30): Aktivace sekvenéniho fizeni.

e 15(31): Vybér zdroje referenéni hodnoty. S timto
nastavenim, je mozno pfepinat mezi
potenciometrem na ovladacim panelu a
analogovym vstupem svorka 13.

Pouze je-li [FO11]=1 nebo 2.

F061 Digitalni vystup

00-11

e 00 (06): indikace béhu.

e 01(07): dosaZeni zadané frekvence.

e 02(08): frekvence je v pasmu [FO08]+ [FO09].

e 03(09): vystupnifrekvence > [FOO08].

e 04 (10): vystupni frekvence < [FOO08].

e 05(11): indikace momentového pfetiZeni.

Poznamka:

Cislo v zavorce uréuje stejnou funkci, ale s prevracenou
logikou, tzn. Ze vystup je povazovan za aktivni jestlize je

jeho kontakt otevieny.

F065 Nastaveni rezonanéni frekvence 1
0-400Hz

F066 Nastaveni rezonanéni frekvence 2
0-400Hz

F067 Nastaveni rezonanéni frekvence 3
0-400Hz

F068 Nastaveni rozsahu rezonanénich frekvenci
0-10Hz

Priklad:

Je-li nastaveno:

[F065]=10Hz
[F066]=20Hz
[F067]=30Hz
[FO68]=2Hz

Pak rozsahy kdy dojde k pfeskoceni frekvence jsou:
10Hz + 2Hz, 20Hz + 2Hz a 30Hz + 2Hz.

F069

XX1X:

I’t ochrana motoru
xxx0:
XXX1:
xx0x:

Ochrana motoru aktivni
Ochrana motoru neaktivni

Ochrana pfizplsobena standardnimu
motoru

Ochrana pfizpusobena specialnimu
motoru
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Xx0xx: Ochrana pro provoz s konstantnim
momentem

x1xx: Ochrana pro provoz s proménnym
momentem

Oxxx: Volny dobéh po zaplsobeni ochrany

1xxx: Po zaplsobeni ochrany pokradovani

v chodu

[FO69]=x0xx, prfekroci-li hodnota jmenovitého
proudu motoru nastavena v [FO70] 103%, za¢ne
tepelna ochrana motoru plisobit. Ochrana motoru
(OL1) je nastavena na 150% po dobu 1minuty pak
dochazi k odpojeni motoru.

[FOB9]=x1xx, ochrana pfi razovych zménéach
zatéze jako jsou Cerpadla, ventilatory atd.
Prekrogi-li hodnota vystupniho proudu motoru
nastavena 113%, zacne tepelna ochrana motoru
plsobit. Ochrana motoru (OL1) je nastavena na
123% po dobu 1minuty pak dochazi k odpojeni
motoru.

[FO69]=xx0x, [FO05]=17 pak nastavte v parametru
[FO37] jmenovitou frekvenci motoru.

FO70

1’ proudova ochrana motoru

Nastavuje se jmenovity proud motoru, tento Udaj
naleznete na Stitku motoru.

FO71 I’t ochrana ménice, IxR kompenzace
xxx0: Volny dobéh po zaplsobeni ochrany
xxx1: Pokra¢ovani v chodu po zaplsobeni
ochrany
xx0x: IXR kompenzace zapnuta
xx1x: IXR kompenzace vypnuta
1. [FO71]=xxx0, je-li tepelna ochrana ménice aktivni,

na displeji se zobrazi (OL2). Aby bylo mozné
startovat meéni¢ je nutné nejprve Resetovat
tlaitkem na ovladacim panelu méni¢e nebo
externim Resetem.

2. [FO72]=xxx1, je-li tepelna ochrana ménice aktivni,
méni¢ dale pokracuje v chodu a na displeji se
zobrazi (OL2) aZ do doby, nez proud klesne pod
110% jmenovitého proudu.

Poznamka:

Zatézovaci charakteristiky tepelné ochrany jsou

uvedeny na obrazku 13.

FO72 Uroven IxR kompenzace

0-10%
ZvySuje napéti v niz§im frekvenénim rozsahu v

procentech z V/f kfivky nastavené v parametru [FO05].

FO75

Nastaveni proudu naprazdno

Inast = lhom % V(l—COSd)Z)

Inom

- je jmenovity proud motoru
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Obr.13 Zatézovaci charakteristiky

FO76 Nastaveni skluzové frekvence motoru

foat = oo xyn _flas
r]syn
from - j& jmenovita frekvence motoru, obvykle 50Hz.
Nsyn - Synchronni otacky motoru.
Napf. pro 4 p6lovy motor jsou nsy, = 1500/min.
Nas - asynchronni otacky motoru.
Napf¥. pro 4 pélovy motor jsou nas = 1420/min.

FO77 Typ omezeni momentu
xxx0: Funkce omezeni momentu vypnuta
xxx1: Funkce omezeni momentu zapnuta

xx0x: Omezeni momentu jen pfi nastavené
frekvenci

xx1x: Omezeni momentu béhem provozu
X0xx: Operace pokracuje pfi dosazeni limitu

x1xx: Cinnost je preru$ena ihned po detekci
pretizeni.

1. [FO77]=xOxx, pokud nastane pretizeni momentu,
méni¢ pokracuje v ¢innosti a na displeji se zobrazi
OL3 po dobu nez proud klesne pod hodnotu
nastavenou v [FO78].

2.  [FO77]=x1xx, K preruseni dojde ihned po detekci
momentového pretizeni, na displeji se zobrazi OL3.
Potvrzeni poruchy je potfebné pro restart.

Poznamka:

Je-li [FO61] nataven na 05(11), digitalni vystup je detekci
momentového pretizeni. Toto je mozné pouze tehdy je-li
[FO77]=xxx1.

FO78 Nastaveni Grovné pfetizeni momentu
30-200%

FO79 Nastaveni prodlevy omezeni momentu
0-25s

1. [FO78] souvisi se jmenovitym proudem ménice.

2. [FO79] uréuje jak dlouho mGze byt moment
prekrocen.
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Nastaveni S-k Fivky

F080 Nastaveni pro Rozbéh/Dobéh 1

F081 Nastaveni pro Rozbéh/Dobéh 2
0-4s

Poznamka:

Rampa S-kfivky udava jemnéjsi prechod, ale také
zvySuje celkovou dobu rampy.

F082 Uspora energie
xxx0: Rezim Uspory energie vypnut
xxx1: ReZim Uspory energie zapnut

xx01: ReZim Uspory energie zapnut pfi
aktivnim digitalnim vstupu.

F083 Rizeni Gspory energie
0-100%

Funkce energetické Uspory je mozna pouze tehdy jsou-
li [FO56], [FO57] a [FO58] nastaveny na 08(24). Tato
funkce je predevSim pouzitelna pro zatéze s velkym
momentem setrvacnosti jako jsou Cerpadla atd., kde je
nutny velky zabérovy moment.

Parametr [FO83] muze byt proto pouZzit pro Usporu
energie pfi konstantnim zatizeni prednastavovanim
vhodné Urovné napéti. Tato funkce je aktivni jen tehdy
je-li [FO82]=xx01.

F084 Sekvencéni fizeni
xxx0: Sekvenéni fizeni je vypnuto
xxx1: Sekvenéni fizeni je aktivovano

xx0x: Po ukon&eni sekvence bude
nastavena referencni frekvence

xx1x: Po ukonéeni sekvence bude
nastavena nulova frekvence

Je-li [FO84]=xxx1, vstupy SP1 nebo SP2 nebo SP3
([FO56], [FO57] nebo [FO58]) nastaveny na 14(30) a
pfijde signal na tento digitalni vstup, bude méni¢
pracovat v sekvenci: sekvence 1-. sekvence2 -
sekvence 3 - sekvence 4 atd. Tato sekvence trva az
do ukonéeni doby c&asovani, pak se vraci bud na
nulovou frekvenci [FO84]=xx1x, nebo na frekvenci
nastavenou [FO84]=xx0x. Tento princip je naznacen na
obrazku 14.

F085 Nastaveni sekvence 1
0-3600s

Je mozno nastavit celkem 7 sekvenci pomoci
parametr [FO85] az [F091].




FREZ
FO85=15 FOBE=2= FO37=1z|F0853=1=s| FOSd4=xx11
=0 freg=0
FO19=40Hz
FO20=25Hz
FO18=20Hz
FO17=10Hz
TIME

Obr.14 Sekvencéni fizeni

F092 Nastaveni doby eliminace vibraci
1-100ms

F093 Cinitel zesileni (amplitudy vibraci)
0-100%

F094 Utlumovy &initel
0-30%

Postup p Fi nastaveni eliminace vibraci:

1. Motor nevibruje kdyz [F093]=0 ale zaéina vibrovat
kdyz [F093]>0, nastavujte [FO94] nahoru az do UpIné
eliminace vibraci.

2. Motor vibruje je-li [FO93]=0, nastavujte [FO93] az se
vibrace snizi na minimum.

3. Jestlize vibrace nemohou byt zmenSeny, nastavte
F093=10%. Zménte [F092] na (vys$Si nebo nizsi) k
redukci vibraci na minimum. Zménte znova [F093] na
(vySSi nebo niz8i) az do sniZeni vibraci na minimum
nebo do Upliné eliminace vibraci.

| F095

nevyuzito
| F096 nevyuzito
F097 Nastaveni poruchového relé
F098 Nastaveni poruchového relé

Relé - nastaveni funkce [F097]:

[FO97]=xxx0

[FO97]=xxx1
[FO97]=xx0x
[FO97]=xx1x
[FO97]=x0xx
[FO97]=x1xx
[FO97]=0xxx

[FO97]=1xxx

relé neni aktivovano pfi Restartu. Relé se
aktivuje teprve tehdy kdyz pocet pokusl o

restart dosahne hodnoty nastavené
parametrem [F035].
relé je aktivovano béhem funkce

automatického Restartu.

relé neni aktivovano b&hem docéasného
vypadku napajeni.

relé je aktivovano béhem kratkodobého
vypadku napéjeni relé.

relé neni aktivni je-li pouZivan vstup pro
externi (nouzovy) stop.

relé je aktivovano je-li pouzivan vstup pro
externi (nouzovy) stop.

relé neni aktivni, je-li pouzivan vstup pro
zastaveni volnym dobéhem.

relé je aktivovano je-li pouzivan vstup pro
zastaveni volnym dobé&hem.

[FO98]=xxx0
[FO98]=xxx1

[FO98]=xx0x

[FO98]=xx1x

[FO98]=x0xx
[FO98]=x1xx

[FO98]=0xxx

[FO98]=1xxx

Nastaveni funkce relé [FO98]:

relé neni aktivovano je-li prekroceno
nastavené omezeni momentu.

relé je aktivovano pfi prekroceni
omezeni momentu.
relé neni aktivovano pfi spusténé

ezlektronické tepelné ochrané motoru
I7t.
relé je aktivovano pfi spuSténé
ezlektronické tepelné ochrané motoru
I7t.

reléové kontakty jsou normalné
rozepnuty “normally open”.
reléové  kontakty jsou normalné
sepnuty “normally close”.
relé neni aktivovano pfi spusténé

ezlektronické tepelné ochrané ménice
I7t.
relé je aktivovano pfi spuSténé
ezlektronické tepelné ochrané ménice
I7t.

F100
1-32

F101

F102

Sériova komunikace

Adresa ménice

(volame-li adresu 33 budou reagovat
vSechny pfipojené ménice)
PFenosova rychlost

0000: 4 800 baud

0001: 9600 baud

0002: 19 200 baud

0003: 38 400 baud

Format pfenosu

xxx0:
XXX1:
XX0x:
XX1X:
XOXX:
XIXX:
Oxxx:
Ixxx:

jeden Stop hit
dva Stop bity
suda parita
licha parita
bez parity

S paritou

8 data bitd

7 data bitd

F123

1110:

Tovarni nastaveni pro 50/60 Hz
1111:

nastaveni vSech parametrt na
vyrobni nastaveni pro sit 60Hz

nastaveni vSech parametri na
vyrobni nastaveni pro sit 50Hz

‘F124

Verze CPU

‘F125

Archivace poruch
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4

4.1

Diagnostika, poruchy a jejich odstra  novani

Specialni hlaSeni na displeji

Indikace |Vyznam

Mozna p Fi€ina

Automatické  zastaveni

na | Je-li [FOO07]<1% max. frekvence nastavené v [FO06] a nastavena

StPO nulovou frekvenci referenéni hodnota je < [FO07].
o Je-li pfivedeno napdjeci napéti, zadan externi povel Start a pfitom je
StP1 | Chybafizeni pFimy Start zakézan - [FO16]=xxxL.
Tlagitko stop na ovladacim panelu bylo stisknuto béhem provozu pres
StP2 | Nouzovy stop z panelu externi vyvody nebo pomoci sériové komunikace. Platné jen pfi
[FO48]=xx0x.
E.S. ,s\li;ﬁg(l);% Stop externim | \suzové zastaveni pfi externim Fizeni pres digitalni vstupy.
b.b. r’:l;;rzéc;\:jyno Stop  pfi chodu Digitalni vstupy jsou naprogramovany pro Stop pfi chodu naprazdno
4.2  Poruchy, které nemohou byt resetovany
Indikace Vyznam Mozna p Fiéina Zp usob odstran éni
e S s Odstranit pfi¢inu ruSeni, pouzit
CPF | Chyba programu Vnéjsi elektromagnetické ruseni stinéni
Chyba EEPROM Vadna EEPROM ménice Vyménit EEPROM
Epr
0 Pted startem je sitové 1. vysoké napéti sité 1. zkontrolujte napéti sité
U | napsti prilis vysoké 2. zavada v obvodu méfeni napéti 2. zaslete mé&ni& k opravé
Pted startem je sitové 1. nizké napéti sité 1. zkontrolujte napéti sité
LU napéti prilis nizke 2. zavada v obvodu méfeni napéti 2. zaslete mé&nig& k opravé
PFed startem je vysoka 1. zavada v obvodu mérfeni teploty 1. zaslat ménic¢ k opravé
OH | teplota na chladiti menice | 2. vysoka teplota okoli 2. snizit teplotu okoli
1. zvétSete dobu brzdéni
OHL1 Petizeni brzdného 1. pfili§ kratka doba brzdeéni 2. nastavte [F048]=xxx0
odporu 2. prilis vysoka zéatéz 3. vyberte méni¢ popfipadé brzdny
odpor o vétSim vykonu
4.3 Provozni poruchy - odstranitelné manualnim povelem Reset
Indikace Vyznam Mozna p Fi¢ina Zp usob odstran éni
oC Ztg)\;]udg\_/r%pgetlzem ve Zavada v obvodu méfeni proudu Zaslat ménic k opravé
1. vysoka z&t&2 motoru 1. pouZzit motor s v_et5|m vykonem
T 2. nevhodné nastaveni V/f 2. nastavit V.ho.dnéjéi Vi
OL1 | Pfetizeni motoru charakteristiky charak.terlstl,ku
3. chybné nastaveni [FO69] a [FO70] 8. Fgg;%\]/lt spravnou hodnotu [F069] a
1. vysoka zatéz 1. snizit zatéz
OL2 |Pretizeni ménice 2. nevhodné nastaveni V/f 2. nastavit vhodné&jsf V/f
charakteristiky charakteristiku
1. vysoké zatéz 1. snizit zatéz
2. nevhodné nastaveni V/f 2. nastavit vhodnéjsi V/f
Prekroc¢eni momentu charakteristiky charakteristiku
OoL3
3. parametry [FO78] a [FO79] jsou 3. nastavit spravnou hodnotu
nastaveny pfrilis nizké parametr(i [FO78] a [FO79]
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4.4  Provozni poruchy - odstranitelné manualnim i automa  tickym povelem Reset
Indikace Vyznam Mozna p Fi¢ina Zp usob odstran éni
Broudové pietizent 1. zemni spojeni na motoru 1. zméfit izolaéni odpor motoru
roudové pretiZeni L i L
OC-S Vystupu ménice 2. zemni spojeni na kabelu. 2. zméifit |zoI§cn| stav kabelu
3. vadny modul IGBT tranzistort 3. zaslat ménic do opravy
1. kratky rozb&hovy Cas 1. prodlouzit dobu rozbéhu [F001]
o 2. nevhodné nastaveni V/f nebo [FO49]
- Prougove pretizent pri charakteristiky 2. nastavit vhodnéjsi V/f
OC-A rozbéhu e
3. vykon motoru je vétsi nez vykon charakteristiku [FO05]
ménice 3. nasadit méni¢ s vétSim vykonem
o 1. kolisani zatéze motoru 1. ovéfit charakter zatéze
OC-C | Pretizeni b&hem chodu N . . L o . - . .
2. zmény velikosti napajeciho napéti | 2. zapojit do pFivodu vstupni tlumivku
ocC-d Egg‘rf:l‘é\e/ ;;I,et'ze”' pn Kratky dob&hovy &as Prodlouzit dobu dob&hu [F002]
Proudové pretizeni pfi Doba, frekvence nebo Uroveri DC Upravit parametry [FO53], [FO54]
OC-b | brzdani brzdéni jsou prili vysoké nebo [FO55]
1. prodlouzit dobu dobéhu [FO02
e 1. kratky dob&hovy ¢as P , o [, ].
OV-C | Pfepéti pfi chodu 2. kolisani sitového napéti 2. zapojit do pFivodu vstupni tlumivku
' 3. nasadit ménié¢ s vétsim vykonem
1. pfipojit méni¢ na odpovidajici
e L napéti
LV-C ’;‘Aéﬁinape“ sité béhem ; i”:"s ,n',Zki,naP:t' S|tth, 2. zapojit do privodu vstupni tlumivku
- kolisani sitovenho napeti 3. prodlouZit dobu rozbé&hu
4. nasadit méni¢ s vétSim vykonem
] R 1. ovérit charakter zatéze
Prehrati ménice b&hem 1. velka zatéz 2. Jlepit chlazeni
OH-C provozu 2. nedostate¢né chlazeni ziep
3. nasadit méni¢ s vétsSim vykonem
45 Poruchy z d ivodu chybné manipulace na ovladacim panelu
Indikace Vyznam Mozna p Fi¢ina Zasah operatora
1. pokus o pouZziti zablokované
Pozadovana funkce je funkce 1. nastavit [FO04]=xxx0 nebo xx0x
LOC | zablokovana 2. pokus o reverzaci, je-li tato 2. nastavit [FO03]=x0xx
nepovolena
1. bylo stisknuto tla¢itko A nebo V¥ - .
. = - ’ 1. tla¢itka A nebo ¥ pro zménu
gﬁﬁié\fﬁi&iﬁ/gﬁgﬁ ngIDl frekvence pouZzivat pouze je-li
Chybna manipulace na 2. pokus 0 zménu verze CPU [FO111=0. nemént
Errl | avesnici 3' P ) ) 2. verzi CPU [F124] nelze ménit
. pokus 0 zménu parametrd, které - X L ix
fwenl’ mosno mér?it je-li méni¢ v 3. zménu parametrd provadét pouze
chodu ' v reZzimu STOP
Err2 g;‘ébrﬁer;f‘uﬁa"e”' hodnoty | - ha. je-li [FO06]<[F007] Vzdy musi byt [FO06]>[FO07]
Chyba nastaveni hodnoty | Je-li [FO05]=18, V/f charakteristika je | Zmérite nastaveni [F038]-[F040] pro
Err3 parametru nastavena pfilis strma zlepSeni V/f charakteristiky
i VZdy musi byt [FO37]>[F039]>0.1Hz
Errd Chyba nastaveni hodnoty Chybné pofadi [FO37]-[F041] y vt [ I>[ ]
parametru a [FO38]>[F040]>[F041]
Chyba sériové Zjistéte v manualu pro sériovou
ErrS komunikace komunikaci
Chyba sériové Zjistéte v manualu pro sériovou
Err6 | komunikace komunikaci
Err7 Chyba nastaveni hodnoty Pokus o zménu [FOOO] Obnovit tovarni nastaveni

parametru
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5 Dopl aky

5.1 Prodluzovaci kabel pro ovladaci panel

Ovladaci panel muze byt montovan i mimo méni¢, napf. na dvefe rozvadéle nebo na ovladaci pult obsluhy.
Prodluzovaci kabely jsou dodavané v délkach 1,2 a 3 metry. Soucasti dodavky jsou také dva nastavce, jeden pro méni¢
a druhy pro ovladaci panel.

ar —— — TG 3 ] [ Panel cut-out (W x H):
.
| | 6.4 x 92.4 mm or
| I O s 63 x 78 mm
| R @ = Depending on way of
| | mounting,
)
o — — _ | LA —
63 _ 20 Jllg
" 5:?_?4 ':_ B4.5 45 |
- a0 = 12 | [

) i

Obr.15 Nastavec ovladaciho panelu

5.2  Sériové rozhrani RS 232

Soucasti tohoto doplriku je kabel s jednim konektorem pro méni¢ a jiny pro RS232 komunikaéni port na PC. Soucasti je
rovnéz disketa s programem pro PC. Pomoci tohoto rozhrani je mozné nastavit parametry parametry méni¢e pomoci
PC.

5.3  Sériové rozhrani RS 485

Sada obsahuje RS485 konvertor, kabel s jednim konektorem pro pfevodnik a dalSim pro RS485 konvertor a disketu s
malym demonstraénim programem a RS485 protokolem.

5.4  Sitovy EMC filtr

RFI filtr je nutny k dodrzeni evropskych norem pro EMC (elektromagnetickou kompatibilitu).
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6 Technicka data
6.1 VSeobecna specifikace
Parametr Specifikace

Napajeci napéti CF23

1 x 230 VAC (180 - 264 VAC), 50/60 Hz

Napajeci napéti CF40

3 x 400 VAC (342 - 506 VAC), 50/60 Hz

Vystupni napéti

0 - napajeci napéti

Vystupni frekvence

0-400Hz

V/f charakteristiky

18 pfednastavenych + 1 programovatelna (ve 3 bodech)

Zplsob fizeni

Frekvenéni fizeni

Nastaveni referenéni hodnoty

Pomoci vestavéného ovladaciho panelu, sériovou komunikaci nebo pomoci
analogového vstupu (signaly
0-10V, 0(4)-10mA nebo potenciometrem)

Konfigurace / Nastaveni

Pomoci klavesnice nebo sériové komunikace

Rozbéh / Dobéh

Pro obé funkce jsou individualné nastavitelné 2 ¢asy

Vstupy / Vystupy
110

2 digitalni vstupy pro Start Vpred a Reverzaci
1 digitalni vstup pro Reset

3 programovatelné digitalni vstupy

1 analogovy vstup [0-10 VDC / 0(4)-20 mA]

1 programovatelny digitalni vystup

1 analogovy vystup (0-10 VDC)

1 vystup poruchového relé

Dynamické (aktivni) brzdéni

Vestavéna brzdna jednotka

Statické (pasivni) brzdéni

DC brzdéni s moznosti nastaveni doby, proudu a Grovné

Sériova komunikace

RS 232 nebo RS 485 s volitelnym rozhranim

Teplota okoli - pracovni

0-40°C

Teplota skladovani

-10 - +60 °C

Max. relativni vihkost vzduchu

95 % nekondenzujici

Max. nadmofska vyska

3000 m (1000 m bez sniZeni zatiZitelnosti)

Kryti IP 20
EMC kompatibilita - emise EN50081-2/-1 s EMC filtrem tfidy B
EMC kompatibilita - imunita EN50082-2

Tab.6 VSeobecna specifikace ménicd
6.2 Typova specifikace
Typ Vykon motoru Jmenovity proud Max. proud Ztraty
[kw] Inom [A] Imax [A] W]
CF23-05 0,37 3,1 5 35
CF23-07 0,75 4,5 7 45
CF23-11 15 7,5 11 65
CF23-16 2,2 10,5 16 90
CF40-003 0,75 2,3 3,4 40
CF40-006 1,5 3,8 5,7 60
CF40-008 2,2 5,2 7,8 70
CF40-013 4,0 8,8 13,2 135
CF40-020 5,5 13,0 19,5 292
CF40-026 7,5 17,5 26,2 356
Tab.7 Typova specifikace
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6.3 Rozméry ménic¢a DIGIFLUX CF

Ty H w D h1 wi Vaha
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [ka]
CF23-05
CF23.07 162 107 136 150 96 1.4
CF23-11
CF40-003 184 149 153 174 138 25
CF40-006
CF23-16
CF40-008 215 185 163 205 174 3.8
CF40-013
CF40-020
CF20.096 300 200 199 286 186 6.3
' <
1
(Bgﬁ h1
| I [ ]
1
@_-_______________‘ ‘
w wl .
" W -
Obr.16 Rozméry ménicu
6.4 Rozméry filtr G
. H w D h1 wl Véaha
Typ filtru Pro CF t
» » [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [kg]
23-05
N2F-2102 53.07 199 114 30 183 96 0.9
N2F-2202A 23-11 228 159 45 208 138 1.8
40-003
N2F-4103A 40.006 228 159 45 208 138 1.8
N2F-2202B 23-16 265 195 45 245 174 2.4
40-008
N2F4103B 40.013 265 195 45 245 174 2.4
40-020
N2F-4203 40.026 360 210 70 335 185 ?
= [ [TT11%e -
LINE
= |
INVERTER
I I I I - | F .
l"—" w
D P
W

Obr.17 Rozméry filtrd
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7 SetUp karta nastaveni parametr 0 méniée DIGIFLUX™ CF

Funkee Cislo Popis funkce Vyrobni | Aktual. | Aktual.
funkce nast. nast.1 nast.2
Typ ménice FO00
Rozbéh 1 FO01 | Doba rozbéhu 1 10s
Dobéh 1 F002 | Doba dobé&hu 1 10s
xx00: Vpred/Stop, Reverz/Stop
xx01: Start/Stop, Vpfed/Reverz
Zplsob fizeni FO03 | xx10: 3 hodnotové fizeni 0
X0xx: Reverzace povolena
x1xx: Reverzace zakazéana
xxx0: Zakazéano (plati pro FO17-F025)
Zr:}bloko_vénl' F004 xxx1: Povoleno (plati pro FO17-F025) 0
klavesnice xx0x: Zakazano (pro ostatni funkce)
xx1x: Povoleno (pro ostatni funkce)
V/ f charakteristika FO05 | Nastaveni V/ f charakteristiky 0/9
; FO06 | Maximalni frekvence 50/60
Mezni frekvence ——
FO07 | Minimalni frekvence 0
Komparator F008 | Komparator frekvence-nastaveni OHz
frekvence FO09 | Komparator frekvence-rozsah OHz
Z,pfjs?b F010 0:z ovlé(?acir]o ,pa,nelu 0
fizeni 1: Externi ovladéani pfes svorky
0: Tlagitky na ovladacim panelu
Zp,ﬂvsc’b zadavani Fo1l 1: Potenciometrem z ovladaciho panelu 0
otacek 2: Externim potenciometrem (svorky 12-14)
3: Pomoci digitalnich vstupl (svorky 6-8)
xxx0: Povoleni ochrany pfi rozbéhu
xxx1: Zakazani ochrany pfi rozbéhu
xx0x: Povoleni ochrany pfi dobéhu
FO12 XX1X: Zakézén,l’ ochrany pn"_i dobéhu 0
x0xx: Povoleni ochrany pfi chodu
Zplsob ochrany x1xx: Zakazani ochrany pfi chodu
0xxx: Ochrana pfi nastaveni doby dobéhu
1xxx:: Ochrana pfi nastaveni rampy dobéhu
F013 | Uroven ochrany pfi rozbé&hu 110%
F014 | Uroven ochrany pfi chodu 160%
FO015 | Rampa dobéhu béhem ochrany 3s
xxx0: Pfimy start povolen
PFfimy Start/Reset FO16 0L Primy start zaka’_Lzé.n i 0
xx0x: Reset povolen, je-li externi Start vypnut
xx1x: Reset povolen bez ohledu na ext. Start
FO017 | Pevné frekvence 1 5Hz
F018 | Pevna frekvence 2 10Hz
F019 | Pevna frekvence 3 20Hz
Pevna frekvence F020 Pevna:1 frekvence 4 30Hz
F021 | Pevna frekvence 5 40Hz
F022 | Pevna frekvence 6 50Hz
F023 | Pevna frekvence 7 60Hz
F024 | Nastaveni JOG frekvence (tipovani) 2Hz
Master frekvence F025 | Ref. hodnota frekvence z ovladaciho panelu 5Hz
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F026 | Referencni frekvence OHz
Rozsah F027 | Spodni OffSet (napf. 4-20mA) 0%
analogového vstupu | F028 | Horni OffSet (napf. 0-8V) 100%
F029 | Kladna/Zaporna charakteristika pro ref. hodnotu 0
Napéti sité FO030 | Napéti napajeciho zdroje 230V
) o FO31 | Povolena doba vypadku napéti 0,5s
r}? ;E;t;(;(:]?by vypadek F032 xxx0: Kratkodoby vypadek napéti povolen 0
xxx1: Kratkodoby vypadek napéti zakazan
Analogovy vstup F033 | Citlivost analogového vstupu 100
Automaticky F034 | Zpozdéni automatického Restartu 0Os
opétovny start F035 | Pocet pokusu o Restart 0
Pocet pélu motoru F036 | Pocet polu motoru 4
F037 | Maximalni frekvence 50/60Hz
; FO38 | Maximalni napéti 100%
’(;lk? asrt :I\</teer:il s\tflkf FO39 | Stfedni frekvence 2.5/3Hz
F040 | Stfedni napéti 7.5%
FO041 | Minimalni napéti 7.5%
Start frekvence F042 | Nastaveni startovaci frekvence 1Hz
Taktovaci frekvence | F043 | Taktovaci frekvence 14
Zpiisob zastaveni Fo44 XxX0: Zastzjweni vbridénim 0
xxx1: Volny dobé&h motoru
Analogovy vystup F045 | Rozsah analogového vystupu 100%
0: Zobrazi vystupni frekvenci
igg{ggﬁ%ﬁgdnow z Foss | L Zobrazi re'ferenc“:,nl' frekaenci 0
vystupu 2: Zobrazi vystupni napéti
3:Zobrazi napéti meziobvodu
0000: Neni zobrazena zadna hodnota
Zobrazeni na displeji| F047 Xl Vystin')nl na.petl 0
xx1x: Napéti meziobvodu
x1xx: Vystupniho proudu
xxx0: ZlepSena brzdici schopnost
xxx1: Standardni brzdici schopnost
Dyngmické brzdéni, xx0x: Tlacitko STOP aktivni pfi externim fizeni
ﬁlnec:jrzl’atr?izr?iﬁllggtri],i' Fosg | XX Tlaéit,kci STOP n.eakt.ivni Pfi exvternl'm fizeni 0
kompenzace x0xx: Hledani rychlosti aktivovano pres svorky TM2
napéjeciho napéti x1xx: Hledani rychlosti aktivni pfi startu
Oxxx: Kompenzace napajeciho napéti aktivni
1xxx: Kompenzace napéjeciho napéti neaktivni
Rozbéh 2 F049 | Doba rozbéhu 2 10s
Dobéh 2 FO50 | Doba dobéhu 2 10s
Nastaveni displeje FO51 | Nastaveni displeje 0
Zobrazeni rychlosti F052 | Zobrazeni normovani rychlosti 1800
; FO53 | Doba DC brzdéni 0,5s
E‘;Etsx;em DC F054 Ifrekvence DC brzdéni 1,5Hz
FO55 | Uroven DC brzdéni 8%
SP1 F056 0
SP2 FO57 | Digitalni vstupy 1
SP3 F058 2
SYN-, SYN+ FO061 | Digitalni vystup (tranzistorovy) 0
F065 | Nastaveni rezonanc¢ni frekvence 1 OHz
:\leazf)tr?;/rfgrim |’ FO66 | Nastaveni rezonanéni frekvence 2 OHz
frekvence FO067 | Nastaveni rezonanc¢ni frekvence 3 OHz
F068 | Nastaveni rozsahu rezonancnich frekvenci OHz
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xxx0: Ochrana motoru aktivni

xxx1: Ochrana motoru neaktivni

xx0x: Ochrana pfizpGsobena standardnimu motoru
xx1x: Ochrana pfizplsobena specialnimu motoru

2 F069 0
It ochrana motoru x0xx: Ochrana pro provoz z konst. momentem
x1xx: Ochrana pro provoz z proménnym momentem
0xxx: Volny dobéh po zapUsobeni ochrany
1xxx: Pokra¢ovani v chodu po zaplsobeni ochrany
Fo70 | 1%t proudova ochrana motoru
xxx0: Volny dobéh po zaplsobeni tep. ochrany
2t ochrana motoru a| FO71 xxx1: Pokradovani v chodu po zaplsobeni ochrany 0
IxR kompenzace xx0x: IXR kompenzace zapnuta
xx1x: IXR kompenzace vypnuta
F072 | Uroven IxR kompenzace 0%
Proud naprazdno FO75 | Nastaveni proudu naprazdno motoru
Skluz motoru FO76 | Nastaveni skluzu motoru OHz
FO77 | Typ omezeni momentu 0
Rizeni momentu FO78 | Nastaveni Urovné omezeni momentu 160%
FO79 | Nastaveni prodlevy pfi omezeni vykonu 0.1s
; . FO80 | Nastaveni S-kfivky pro Rozbéh/Dobéh 1 Os
Nastaveni S-kfivky — — —
FO081 | Nastaveni S-kfivky pro Rozbéh/Dobéh 2 Os
) F082 xx00: Rezim Uspory energie vypnut 0
Uspora energie xx01: Rezim Uspory energie zapnut
F083 | Rizeni Gspory energie 80%
xxx0: Sekvenéni fizeni je vypnuto
xxx1: Sekvenéni Fizeni je aktivovano
F084 | xxOx: Po ukonéeni sekvence bude nastavena 0
referencni frekvence.
xx1x: Po ukonéeni sekvence bude nastavena nulova
frekvence
Sekveneni Fizeni F085 | Nastaveni sekvence 1 Os
F086 | Nastaveni sekvence 2 Os
F087 | Nastaveni sekvence 3 Os
F088 | Nastaveni sekvence 4 Os
F089 | Nastaveni sekvence 5 Os
F090 | Nastaveni sekvence 6 Os
F091 | Nastaveni sekvence 7 Os
F092 | Nastaveni doby eliminace vibraci 5ms
Nastaveni stability F093 | Cinitel zesileni (amplitudy vibracf) 0%
F094 | Utlumovy &initel 0%
F095 | Rezervovano
F096 | Rezervovano
L, F097 | Nastaveni funkce kontaktd relé 0
Reléovy vystup - —
F098 | Nastaveni funkce kontaktd relé 0
F100 | Adresa pro sériovou komunikaci 1
Sériova komunikace | F101 | Pfenosova rychlost sériové komunikace 1
F102 | Nastaveni sériové komunikace 1100
Tovarni nastaveni:
Tovarni nastaveni F123 | 1110: pro 50Hz 0
1111: pro 60Hz
Verze CPU F124 | Verze CPU
Historie poruch F125 | Pamét poslednich 3 poruchovych hlaseni
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