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RYCHLE NASTAVENI

| Umistéte Cerpadlo do jamy a zapnéte

Kdyz €erpadlo nenasava vzduch,
nastavte [13] na AUTO SET

<
<

b

Po dobu 3 sekund stisknéte
AUTO SET (Cerpadlo se zastavi),
az se na displeji zobrazi Set.
parametr

o YES Zkontrolujte protokol
Okno 00 indikuje —»| odstrafiovani poruch
Alarm
NO [« Stisknéte tlacitko START
. NO
Cerpadlo _)
pracuje
Uroveri  zastaveni
[11]=0
. YES Jestlize ¢erpadlo nasava vzduch,
Cerpadio — | nastavte parametr [13] na AUTO
naséva vzduch

'

Stisknéte na 3 sekundy AUTO SET, aZ se na displeji zobrazi hodnota Set.
Uroven zastaveni parametr [11] se nastavi automaticky

Obr.1

Rychlé nastaveni jedno ¢erpadlového systému (béhem nastavovani je proveden Start a Stop ¢erpadla)

Umistéte obé Cerpadla do jamy a zapnéte. Obé Cerpadla za¢nou pracovat

A 4

Obr.2

Nastavte MASTER hlida¢ DCM, parametr [71] = 2
Nastavte SLAVE hlida¢ DCM, parametr [71] = 3

A 4

Od tohoto okamziku je mozno pok

racovat rychlym nastavenim hlidace

MATER stejné jako u jednoc¢erpadlového systému viz. obr.1.

A 4

Stisknéte na hlidaci

SLAVE tlacitko Start

A 4

hlida¢e SLAVE stejné jako u jedn

Od tohoto okamziku je mozno pokracovat rychlym nastavenim fizeného

ocerpadlového systému viz. obr.1.

Rychlé nastaveni dvou ¢erpadlového systému (béhem nastavovani je proveden Start a Stop ¢erpadla)




1 UVOD

Hlida¢ Emotron DCM uréeny kfizeni odvodnéni je
vyrobek od firmy Emotron AB. Dalkové Fidi ponorné
Cerpadlo. Pokud je zjamy vy&erpana voda a Cerpadlo
zatne nasavat vzduch, je zastaveno. Béhem cerpani
hlida¢ méfi délku doby chodu a pouzije ji k uréeni délky
doby klidu. Cim delsi je doba chodu, tim kratsi je doba
klidu. V dusledku toho jsou doby chodu a klidu neustale
pfizpusobovany pfitoku ¢erpané kapaliny.

Dva hlidace fizeni odvodnéni Emotron DCM lze zapoijit
paralelné pro Fizeni dvou ponornych ¢erpadel a umoznit
jejich nezavisly chod a zobrazeni sledovanych hodnot.
Tento néavod Kk obsluze obsahuje kompletni pokyny
k instalaci a pouziti hlidace.

Pred instalaci ¢€i pouzitim hlidaée si pozorné
prostudujte tento navod.

1.1 Kontrola a vybaleni dodavky

Baleni obsahuje:

e Hlida¢ fizeni odvodnéni Emotron DCM
e Originalni a ¢esky navod k obsluze

e Proudovy transformator CTM

Prestoze v8echny vyrobky firmy Emotron AB jsou peclivé
kontrolovany a baleny, mu(ze dojit béhem dopravy
k néjakému poskozeni. Pfi obdrzeni zasilky se ujistéte,
Ze obsah odpovida dodacimu listu. Pokud néco chybi
nebo je poSkozeno, kontaktujte dodavatele stejné jako
dopravce, a to i v pfipadé, ze vnéjSi obal neni poskozen.
Ten si ponechejte pro pfipadnou kontrolu dopravce nebo
vraceni dodavky.

1.2 VSeobecny popis

Hlida¢ Emotron DCM zjistuje pfikon motoru Eerpadla
méfenim hodnot napéti a proudu. Tim je spolehlivé
uréeno zatizeni cerpadla vcelém jeho pracovnim
rozsahu.

Hlida¢ je napojen na vyvod motoru €erpadla pomoci
proudového transformatoru CTM, ktery je soucasti jeho
dodavky. Tentyz hlida¢ je vhodny pro €erpadla s malymi i
velkymi induk&nimi motory.

V pfipadé, Zze jmenovity proud motoru je vétSi nez 100A,
pouzie se jeSté jeden standardni  proudovy
transformator.

Pouzdro hlida¢e je vyrobeno z recyklovatelného plastu,
typ PC/ABS. Vpredu je operaéni panel s LCD-displejem a
Sesti tlacitky. Svorkovnice jsou umistény nahofe a dole
na predni ¢asti hlidace. Hlida¢ by mél byt instalovan na
standardni DIN-listu nebo pomoci adaptéru do panelu
rozvadéce.

Pouzivani pfistroje je velmi snadné. Funkce AUTO SET
umozhuje automatické nastaveni hlidade stisknutim
jediného tlacitka pro kazdé Cerpadlo. Hlida¢ vzdy zastavi
Cerpadlo, kdyZz zacne srkat a znovu ho spusti po
vypoCitané dobé& pozastaveni nebo na signal
zajiStovaciho spinace u vrchu jimky.

Hlida¢ Emotron DCM dokaZze kontrolovat:

Fazovou sekvenci.

Fazovou asymetrii.

Proudovy transformator (primarni vinuti).
Sledovani teploty na motoru Cerpadla.
Podpéti a prepéti.

Hlida¢ Emotron DCM podéava informace o:

Zpozdéni pfed novym spusténim &erpadla po jeho
zastaveni.

Dobé Cerpani od posledniho spusténi Cerpadia.
Dobé cerpani od spusténi cCerpadla v dusledku
sepnuti zajiStovaciho spinace u vrchu jimky.
Méfeném vykonu jako procentu rozsahu méfeni
hlidace.

Méfeném napéti.

Méfeném Spickovém vykonu jako procentu rozsahu
meéfeni hlidace.

Citagi 8asu pro celkovou dobu &erpani.

Citagi spusténi - celkovém poétu spusténi Serpadia.

Paralelné zapojené hlidace pro dvou cerpadlovy
systém umoznuiji:

Nastaveni.

Funkci MASTER / SLAVE

Pokud dojde k poruse jednoho z Cerpadel, za¢ne
Cerpat druhé Cerpadlo.

Obr.3 Emotron DCM s méricim transformatorem

2 BEZPECNOST

pred instalaci a uvedenim do provozu si pfectéte
dikladné tento navod k pouziti a zkontrolujte
technicka data

instalaci a uvedeni do provozu smi provadét
jen odpovidajicim zpusobem vyskoleny odborny
personal

je tfeba vzdy dodrzovat vSeobecné platné
bezpecénostni a protitrazové predpisy

pred instalaci pfipojenim nebo odpojenim
Emotron DCM musi byt vzdy sitové napéti
odpojeno



2.1 Demontaz a likvidace

Skfin Emotron DCM je vyrobena z recyklovatelného
plastu, typ PC/ABS. S timto materiadlem je tfeba nakladat
a recyklovat ho podle pfislusnych predpist.

Desky s obvody obsahuji malé mnoZstvi cinu a olova, se
kterymi je tfeba nakladat a recyklovat je taktéz podle
pfislusnych predpisu.

3 INSTALACE

Hlida¢ se instaluje na standardni DIN-liStu 46277, 35 mm
nebo, pomoci adaptéru, do panelu rozvadéce. Maximalni
teplotni provozni rozsahy, rozméry hlidace a podobné
jsou v kapitole “Technické udaje”, kterou si pfed instalaci
prostudujte. Pfed montazi se ujistéte, ze zafizeni neni
pod napétim a Ze jmenovité napajeci napéti hlidace
odpovida napéti v siti, viz. vykonovy Stitek na boku
hlidace.

3.1 Vybér mériciho transformatoru
proudu

V zavislosti na velikosti jmenovitého proudu motoru je
Emotron DCM pouzivana sjednim nebo dvéma
proudovymi transformatory. Pro motory o jmenovitém
proudu do 100A se pouzivd jeden proudovy
transformator CTM. Mozné kombinace proudovych
transformator(i a pocty primarnich zavitd jsou uvedeny
vtab.1l avtab.2.

Vybér MTP a pocet primarnich zavita
n'q”g;“o[rﬁl) pro rizné vykony motort
CTMO010 | CTM025 | CTMO050 | CTM100
0,40-1 10
1,01-2
2,01-3
3,1-5
51-10
10,1-12,5
12,6 - 25
26 - 50
51-100 1

RIN|W]|O

Tab.1  Vybér méficiho transformatoru proudu pro
motory s jmenovitym proudem do 100A

Pro vétsi motory s jmenovitym proudem nad 100A se
pouzivaji dva méfici transformatory proudu, jeden externi
standardni a jeden CTM010 s dvéma primarnimi zavity.
Moznosti kombinaci méficich transformatorll proudu a
poctu zavith primarniho vinuti obsahuje tab.2.

Inom [A] MéfFici transformator
motoru*) poéet primarnich zavita
101 - 150 15015l+ ngOm
151 - 250 25015l+ ngOm
251 - 500 50015l+ ngOm
501 - 999 100015l++CZTM010

Tab.2  Viybér mériciho transformatoru proudu pro
motory s proudem vétSim nez 100A

Nasledujici dva pfiklady demonstruji vybér méficiho
transformatoru proudu:

Priklad A: Motor 3kW, 400V, jmenovity proud 6,9A.
Dle tab.1 bude pouzit jeden MTP CTMO010 s jednim
primarnim zavitem.

Priklad B: Motor 55kW, 400V, jmenovity proud 108A
Dle tab.2 bude pouZit jeden MTP 150:5 s jednim
primarnim zavitem a jeden MTP CTM010 s dvéma
primarnimi zavity.

Poznédmka:

Proudovy transformator je tieba vybrat podle tab.1.
pfipadné tab.2. Ujistéte se, ze transformatory maji
spravny pocet zavitu!

3.2 Ovladaci panel

Ovladaci panel je tvofen LCD displejem a Sesti tlagitky
viz. obr.3. Na displeji je mozno zobrazit pét &islic a osm
symboll jako je tomu na obr.4. Vyznam jednotlivych
symbolu je vysvétlen v tab.3.

Dvé mensi Cislice vlevé Casti displeje ukazuji C&islo
parametru. Kazdy parametr (napf. [00], [01], [02])
obsahuje hodnotu (napf. 125, 0.99, on, OFF), tato
hodnota je zobrazena tfemi vétSimi Cislicemi nebo
znaky. Pokud je hodnota vétsi nez 999, je hodnota
parametru zobrazena vSemi péti Cislicemi a stfida se
s Cislem parametru. Napfiklad Cislo parametru [21] je
zobrazeno na 2 sekundy a potom je na 2 sekundy
zobrazena hodnota 12345. Funkce jednotlivych tlagitek
jsou vysvétleny v tab.4.

Cl
Tk L)

avYmAKWSX%

Obr.4  LCD displej



Symbol VVyznam symbolu

Alarm

Casové zpozdéni pfi startu nebo pfi
vybaveni alarmu

Zablokovani zmény parametra
Volty
Ampéry

Miliampéry

Kilowatty

o|z2)>|< o>

Sekundy

% Procenta

Tab.3 Zobrazované symboly

Tlaéitko Funkce

Automatické nastaveni urovné

AUTO SET zatizeni — bod 10 kap. 4.3.

RESET/START KV|ta}cve a zruseni alarmu /
Spusténi motoru

NEXT Skok na nasledujici adresu

i ZmenS$eni hodnoty pfi
nastavovani

+ Zvétseni hodnoty pfi nastavovani
Potvrzeni a zapis nastavené

ENTER hodnoty

Tab.4  Funkce tlacitek

3.3 Popis funkci

Parametry jsou zobrazovany v jednourovriové struktufe
nabidky podle obr.5 (jednoCerpadlovy systém) nebo
podle obr.6 (dvoucerpadlovy systém). Parametry, jejich
funkce a mozné hodnoty jsou uvedeny v Tab. 8. PFi
dodani je Emotron DCM nastavena na vyrobni nastaveni
uvedena v tab.8.

Minutu po stisknuti libovolného tlacitka ovladaciho
panelu se Emotron DCM vrati do nékterého
z nasledujicich stav:

e parametr [00], jestlize byl aktivovan poplach

e parametr [01], jestlize je cerpadlo pozastaveno.
Pokud se jedna o SLAVE pfistroj, je zobrazena
hodnota - — —

o parametr [02], jestlize Cerpadlo Cerpa. Pokud jde o
MASTER zafizeni a fizeny SLAVE CcCerpa, je
zobrazena hodnota - — —

o parametr [03], pokud Cerpadlo ¢erpa a bylo spusténo
v disledku sepnuti zajiStovaciho spinace u vrchu
jimky

Poznamka:

Zajistovaci spina¢ (High level switch) se pouzije v
pripadech, kdy je nutné zajistit, aby €erpana jama,
jimka apod. v zadném pfipadé nepretekla.

Obr.5

o1
02

03

!
[ ] Lo 7
N

%

5
?

Menu struktura pfi jednocerpadlovém systému

Obr.6

Menu struktura pfi dvoucerpadlovém systému



Piklad 1: PFtok 300 ltnin, kapacita cerpadla 500 Lnin
Parametr [21]=1

litru .

600

400

=
RN —

Priklad 2: Pitok 100 ltnin, kapacita cerpadla 500 Linin
= Parametr [21] =1

Priklad 3: Pitok 300 tnin, kapacita cerpadla 600 Linin
litre Parametr [21]1=23
1600 e

ErEe

WAV

™

cas

Obr.7  Pfiklad ¢erpaciho cyklu s rdznymi nastavenimi drovné
v parametru [21]

Objem kapaliny vjameé pfi spusténi Cerpadla po dobé
prodlevy se nazyva kapacita Cerpadla udavana v litrech
za minutu, je zvySovana pomoci parametru [21].

Pfiklady 1 a 2:

Kapacita Cerpadla je 600l/min x 1 (hodnota parametru
[21]) = 600 litra je v jamé, kdyz zacne Cerpadlo Cerpat.
Priklad 3:

Kapacita ¢erpadla je 600l/min x 2,3 (hodnota parametru
[21]) = 1380 litrl je v jamé, kdyZ zaéne Cerpadlo Cerpat.

Vykon

Al d s b -— —

[+ —

B2

Bi SR

Obr.8 Typ automatického nastaveni

Je-li v jamé voda:

Al=ZatiZzeni motoru, jestlize ¢erpadlo nenasava vzduch
Parametr [13] nastaven na (7).

A2=Uroveh zastaveni, jestlize AUTO SET byl pouZit
v dobé kdy Cerpadlo nenasavalo vzduch.

A3= Hranice intervalu nasavani vzduchu.

Neni-li v jdmé voda:

B1=Zatizeni motoru, jestlize ¢erpadlo nasava vzduch
nebo €erpa nasucho je parametr [13] = (—).

B2=Urovefi zastaveni, jestlize AUTO SET byl pouZit,
kdyz C&erpadlo nasavalo vzduch nebo bézelo
nasucho.

B3=Hranice intervalu nasavani vzduchu.

3.4 Svorkovnice

Emotron DCM je osazena 13 pfipojovacimi svorkami
s oznacenim a funkcemi popsanymi v tab.5.

Svorka | Oznaceni Funkce

1 S1 Pfipojeni MTP

2 S2 Pfipojeni MTP

Digitalni vstup spinaciho
kontaktu zajiStovaciho
spinace nebo externi tlacitka
Reset/AutoSet.

Ve dvoucerpadlovych
aplikacich se svorka pouZziva
také ke komunikaci mezi
dvéma DCM.

3 DIG

4 SGND | Signéalova zem

Vstup pro pfipojeni PTC
5 TEMP ochran motoru, termostatu
nebo termistorového relé

Alarmové relé (na MASTER
zarizeni u dvoucerpadlového
6 ALARM | systému je tato svorka
pouZita pro spinaci kontakt
zajistovaciho spinace)

Spole¢na svorka alarmového

7 C .
relé
Reléovy kontakt pro Start a
8 PUMP | Stop signaly pro stykac
motoru Cerpadla
9 L1 Napajeci napéti motoru - L1
10
11 L2 Napajeci napéti motoru - L2
12
13 L3 Napajeci napéti motoru - L3

Tab.5 Popis a funkce pripojovacich svorek



4 INSTALACE JEDNOCERPADLOVEHO SYSTEMU

L1

L2
L3
N
PE Proud nad 100 A
Poget primarnich zavita dle tab.2.
D [ D EL-FI L1
CTM010
Standardni
// O — transformator
=T
0o Autoset i E 2 tumns
T Pl
o Max 240VAC b
| Reset | Alarm IR Proud do 100 A
?_»&g—_? Poget primarnich zavita dle tab.1.
iHigh level: sop  Ki U
= o= o D EL-FICTM
RN I
1 L I
|
il .
1 2 3 4 5 6 78 I
S1 S2 Dig SGNDTemp AlarmC Pump |
L1L2L3 I
9 1113 L —d e — - —— = e Alternativni zapojeni
]
Obr.9  Priklad jednocerpadlového zapojeni
4.1 Zapojeni jednocerpadlového
systému
4.1.1 Pfipojeni napajeciho napéti 4.1.3 Pfipojeni alarmového relé

Emotron DCM se pfipojuje pfimo k napajeni motoru pres
svorky 9 (L1), 11 (L2) a 13 (L3). K zajisténi stalého
napdjeni hlidace i v dobé kdy je motor vypnut je nutné
provést jeho pfipojeni pfed stykatem motoru. PFi jiSténi
motoru pojistkami nebo jisti€em o jmenovité hodnoté
vys3i, nez 10A musi mit hlida¢ vlastni jisténi podle obr.9.
Na jedno takové jisténi je mozné pfipojit vic hlidacu.

4.1.2

Proudovy transformator CTM se pfipojuje ke svorkam
1(S1) a 2(S2). Transformator musi snimat proud ve fazi
pfivedené na svorku 9 (L1), viz. obr.9.

PFi pouziti dvou proudovych transformator( (u motoru
s jmenovitym proudem vétSim nez 100A) pfipojte vzdy ke
hlidaci transformator CTM010 a pfes né&j druhy vnéjsi
standardni transformétor. CTM010 mé vZdy dva primarni
zavity.

Pfipojeni proudového transformatoru

Poznamka:

Pfed pfipojenim proudovych transformatort je nutné
peclivé prostudovat kapitolu 3.1 tykajici se CTM a
vybrani spravného poc¢tu primarnich zavita.

Svorky 6 a 7 jsou vystupni kontakty alarmového relé.
Svorka 6 (ALARM) je vystup poplachového relé, svorka
7 (C) je spolecny kontakt obou vnitfnich relé, viz. obr.9.
Neni-li hlida¢ napajen, je kontakt poplachového relé ve
stavu NC (normally close). Je-li hlida¢ napajen, je
mozné nastavit, zda bude kontakt NC nebo NO
(normally open), viz. tab.8., parametr [51].

4.1.4 Pripojeni operacniho relé

Na svorky 7 a 8 je pfipojen vystupni kontakt operaéniho
relé, které Fidi Start a Stop motoru Cerpadla. Svorka
8(PUMP) je vystup operacniho relé, svorka 7(C) je
spole¢ny kontakt.

Neni-li hlida¢ napajen, je kontakt opera¢niho relé ve
stavu NO. Je-li hlida¢ napajen, je mozné nastavit, zda
bude kontakt NC nebo NO pfi normalnim chodu
Cerpadla (nenasava vzduch a cerpa), viz. tab.8,
parametr [52].



4.1.5

Svorky 3 (DIG) a 4 (SGND) slouzi k pfipojeni vngjsich
bezpotencialovych kontaktll. Svorky jsou galvanicky
oddéleny. Nastaveni je uvedeno v tab.8., parametr [53]

Digitalni vstup

Digitalni vstup je mozné pouzit k pfipojeni:

1. Spinaciho kontaktu zajiStovaciho spinace.
2. Externiho Reset tlacitka.

3. Externiho tlagitka Auto Set.

4.1.6

Svorky 4 a 5 slouzi k pfipojeni vstupu méfeni teploty
nebo PTC ochrany motoru. Tepelné relé chranici motor
je mozné zapaijit do série s teplotnim ¢idlem. Svorky jsou
galvanicky oddéleny. Svorka 5 (TEMP) je uréena pro
termistor PTC nebo kontakt tepelného relé, popfipadé
termostatu. Cidlo musi mit za normalnich podminek
odpor mensi nez 800 Q nebo vice nez 3 kQ za vysoké
teploty. Vnitfni napajeni je 12V. Zkratovy proud je 2 az
2,5mA. Svorka 4 (SGND) je tzv. signalova zem.

Viz obr.9. a tab.8., parametry [31] a [32].

Méreni teploty

4.2 Nastaveni jednoc€erpadlového
systému

Varovani!
Pozor, ¢erpadlo bude béhem nastavovani spousténo
a zastavovano.

Poznamka:

Odpojte vodi€ od svorky 8 abyste tak =zabranili
nahodnému spusténi a zastaveni Cerpadla béhem
krokl nastaveni 1 az 13.

Nasledujici kroky ilustruji pfiklady programovani Emotron
DCM. Je-li hlida¢ napajen, pak pomoci tladitka NEXT
pfepiname mezi jednotlivymi parametry, tladitky + a -
ménime jejich hodnotu a tuto potvrdime pomoci tlacitka
ENTER. Rychlé nastaveni je uvedeno na obr.1 v Gvodu
tohoto navodu.

1. Umistéte Cerpadlo do jamy a zapnéte napajeni.

2. Zkontrolujte, zda je parametr [71] nastaven na 1
(jednoCerpadlovy systém)

3. Vparametru [13] vyberte typ automatického
nastaveni. Nastavte zde symbol (), jestlize Cerpadlo
Cerpa bez nasavani vzduchu (v jamé je tekutina)
nebo nastavte symbol (_), jestlize Cerpadlo nasava
vzduch (jama je vyGerpana), viz. obr.8.

4. Pomoci parametru [22] nastavte maximalni dobu
prodlevy v intervalu 0-720 min.

5. V parametru [23] nastavte pozadované zpozdéni pfi
startu v intervalu 1-170 s. Zpozdéni pfi startu je doba
mezi spusténim Cerpadla v prazdné jamé (Cerpadlo
od startu jen nasava vzduch) a okamzikem, kdy je
nasavani vzduchu hlidac¢em signalizovano.

6. V parametru [24] nastavte pozadované zpozdéni
zastaveni v intervalu 1-90 s. Zpozdéni zastaveni je
doba od okamziku, kdy c¢erpadlo za¢ne nasavat
vzduch, do okamZiku jeho vypnuti.

7. Jestlize ma cerpadlo teplotni Cidlo nebo PTC
ochranu motoru a jsou-li tyto zapojeny do obvodu
hlidace, nastavte parametr [31] na hodnotu ON
(zapnuto).
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8. Parametr [32] je funkéni pouze pokud je-li parametr
[31] = ON. Zvolte zde teplotni alarm blokovany [32]
=ON nebo neblokovany [32] =OFF, viz. kapitola
6.5.

9. Parametrem [41] se nastavuje povolena fazova
asymetrie v rozmezi 5-50 %. Sledovani fazové
asymetrie vypneme stiskem tlacitka - je-li [41] =5.
Chceme-li sledovani znovu zapnout, stiskneme
tlaCitko + a zvolime pozadovanou hodnotu, viz.
kapitola 6.2.

10. Pokud je nastavena hodnota v parametru [41] mezi
5-50 %, nastavte parametr [42] budto na blokovany
alarm pfi fazové asymetrii [42] =ON nebo
neblokovany alarm pfi fazové asymetrii [42]=OFF,
viz. kapitola 6.2.

11. V parametru [51] nastavime funkci kontaktu
alarmového relé [51] =NO nebo NC, viz. kap. 4.1.3.

12. V parametru [52] nastavime funkci kontaktu
operacniho relé, viz. kap. 4.1.4.

13. V parametru [53] nastavime poZadovanou funkci
digitalniho vstupu (DIG).

Hodnoty: 1=kontakt zajistovaciho spinace
2=externi Reset
3=externi Auto Set

Viz. kap. 4.1.5.

14. Pripojte ovladaci obvod stykace motoru erpadla
ke svorce 8.

15. Zkontrolujte, zda cerpadlo dCerpa ve shodé
s nastavenim vokné 13 (pokud se cerpadlo
zastavi pred nebo béhem automatického
nastaveni, nastavte Uroven zastaveni parametr [11]
=0). Stisknéte tlacitko AUTO SET po dobu 3
sekund, dokud se nezobrazi hodnota SEt. Pokud je
okno 13 nastaveno na hodnotu (—), bude uUroven

zastaveni (parametr [11]) rovna naméfenému
vykonu (parametr [04]) minus okraj intervalu
nasavani vzduchu (parametr [12]). Pokud je

parametr [13] = (_), bude uroven zastaveni [11]
rovna naméfenému vykonu [04] plus okraj intervalu
nasavani vzduchu [12], viz. obr.8.

16. Zménte nastaveni urovné v parametru [21] mezi
hodnotami 1-10 pro kratsSi ¢i delSi cyklus Cerpani a
znamena kratSi cyklus Cerpani a nizSi hladinu
kapaliny v jamé, viz obr.7.

17. Neopravnénému nebo neumysinému zasahovani
do nastaveni parametrll je mozné zabranit
zablokovanim. V parametru [09] nastavte hodnotu
369 a potvrdte tlaCitkem ENTER. V okné bude
zobrazen visaci zamek. Opétovnym zadanim
hodnoty 369 a potvrzenim budou nastaveni
odemknuta.

4.3 Navrat k tovarnimu nastaveni

1. Chcete-li se vrétit k vychozim nastavenim, pfejdéte
na parametr 99.

2. Pokud se néktera hodnota liSi od prednastavenych
hodnot (viz tab.8), bude zobrazena hodnota “Usr”
(nastaveno uzivatelem).

3. Stiskem tla¢itka + se vratite k vychozim
nastavenim. Zobrazi se hodnota “dEF” (vychozi
nastaveni). Potvrdte stiskem tlaitka ENTER.
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5.1 Zapojeni dvoucerpadlového

systému
5.1.1 Pripojeni napajeciho napéti
Pfipojte  hlavni napéti od jednotlivych Cerpadel

k pfislusnym hlidaéim Emotron
v kapitole 4.1.1., viz. obr.11.

DCM dle popisu

5.1.2 Pripojeni proudového transformatoru u

dvouéerpadlového systému

Pfipojte  proudové transformatory od jednotlivych
Cerpadel k pfislusnym hlidaéim Emotron DCM dle
popisu v kapitole 4.1.2, viz. Obr.11.

5.1.3 Pripojeni alarmového relé u

dvoucerpadlového systému

Svorky 6 a 7 na fizeném SLAVE hlida¢i DCM slouzi
k pfipojeni alarmového relé. Tyto svorky indikuji alarm,
pokud je nékterym zhlidacd DCM (MASTER nebo
SLAVE) zji§téna chyba, viz. obr.11. Pokud neni k hlidaci
pfipojeno napéti je kontakt poplachového relé ve stavu
NC. Je-li hlida€ napajen, Ize nastavit stav NC nebo NO,
viz. tab.8., parametr [51].

5.1.4 Komunikace a digitalni vstup u

dvoucerpadlového systému

Svorky 3 (DIG) a 4 (SGND) slouZi pro pfipojeni spinacich
kontaktd a pro komunikaci mezi fidicim (MASTER) a
fizenym (SLAVE) hlidaem DCM. Digitalni vstup Ize
pouzit pro kontakt zajistovaciho spinace nebo pro externi
Reset. Kontakt zajiStovaciho spinace musi byt pfipojen
v sérii se svorkami 6 (ALARM) a 7 (C) fidiciho (MASTER)
hlidate DCM. Zvolite-li externi Reset, pouzijte impulsovy
signal. Svorku 3 (DIG) fidiciho (MASTER) hlidace DCM
propojte se svorkou 3 (DIG) fizeného (SLAVE) hlidace
DCM. Svorku 4 (SGND) fidiciho (MASTER) hlidace DCM
propojte se svorkou 4 (SGND) fizeného (SLAVE) hlidace
DCM, viz. obr.11. a tab.8., parametr [53].

5.1.5 Pripojeni operacéniho relé u
dvoucéerpadlového systému

Pfipojte fidici signaly pro stykace motorli jednotlivych
Cerpadel k pfislusnému hlida¢i Emotron DCM dle popisu
v kapitole 4.1.4, viz. obr.11.

5.1.6 P¥ipojeni vstupu méreni teploty u
dvoucerpadlového systému

Pripojte teplotni ¢idla a tepelna relé motorl jednotlivych
Cerpadel k pfisluSnému hlida¢i Emotron DCM dle popisu
v kapitole 4.1.6, viz. obr.11.

5.2 Nastaveni dvoucerpadlového
systému

Varovani!
Pozor, ¢erpadlo bude béhem nastavovani spousténo
a zastavovano.

Poznamka:

Odpojte vodi¢ od svorky 8 abyste tak zabranili
nahodnému spusténi a zastaveni c¢erpadla béhem
krokll nastaveni 1 az 13.
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Nasledujici kroky ilustruji pfiklady programovani
Emotron DCM. Je-li hlida¢ napajen, pak pomoci
tlacitka NEXT pfepiname mezi jednotlivymi parametry,
tlacitky + a - ménime jejich hodnotu a tuto potvrdime
pomoci tlagitka ENTER. Rychlé nastaveni je uvedeno
na obr.1 v Gvodu tohoto navodu.

1. Parametrem [71] nastavte poZadovanou funkci
hlidace. U jednoho hlida¢e Emotron DCM fidici
hlida¢ (MASTER) dvoucerpadlového systému [71]
=2 a u druhého hlida¢e Emotron DCM fizeny hlida&
(SLAVE) [71] =3, viz. obr.11.

2. 'V parametru [72] MASTER hlidate nastavte
podminku pro stfidani Cerpadel. Bud stfidani pfi
kazdém cyklu Cerpadla [72] =ON, nebo spusténi
Cerpadla SLAVE pouze pokud MASTER zobrazi
chybovy kod [72] =OFF.

3. Vparametru [73] MASTER hlidate nastavte
podminku pro spusténi Cerpadla pomoci
zajiStovaciho spinace. Bud se spusti obé Cerpadla
[73] =ON, nebo jedno Eerpadlo [73] =OFF.

4. Pomoci parametru [13] vyberte typ automatického
nastaveni. Nastavte [13] = (), jestlize Eerpadlo
¢erpa bez nasavani vzduchu. Nastavte [13] = (),
jestlize €erpadlo nasava vzduch, viz. obr.8.

5. Parametrem [22] MASTER hlidac¢e DCM nastavte
maximalni dobu prodlevy v intervalu 0-720 min.

6. U obou hlidaéu nastavte v parametru [23]
pozadované zpozdéni pfi startu v intervalu 1-170 s.

7. U obou hlida¢l nastavte v parametru [24]
pozadované zpozdéni zastaveni v intervalu 1-90 s.

8. U obou hlidact nastavte parametru [31] tehdy,
jestlize ma cEerpadlo teplotni ¢idlo nebo tepelnou
ochranu motoru, nastavte sledovani teploty na
hodnotu zapnuto [31] =ON, pokud tomu tak neni,
nastavte parametr [31] =OFF, viz. kapitola 6.5.

9. Parametr [32] je u obou hlida¢d DCM funkéni
pouze pokud je parametr [31] =ON. Zvolte tepelny
poplach blokovany [32] =ON nebo tepelny poplach
neblokovany [32] =OFF, viz. kapitola 6.5.

10. U obou hlida¢l nastavte v parametru [41]
povolenou fazovou asymetrii mezi 5-50%.
Sledovéani fazové asymetrie vypnete stisknutim
tlacitka -, kdyZ je-li v parametru zobrazena hodnota
5%. Chcete-li sledovani znovu zapnout, stisknéte
tlaitko + a zvolte hodnotu, viz. kapitola 6.2.

11. Pokud je u obou hlida¢ DCM hodnota v parametru
[41] mezi 5-50%, zvolte parametrem [42] blokovany
alarm pfi fazové asymetrii [42] =ON nebo
neblokovany alarm pfi fazové asymetrii [42] =OFF,
viz. kap. 6.2.

12. Parametrem [51] nastavte u SLAVE hlidace DCM
funkci kontaktu alarmového relé na NO nebo na
NC, viz. kap.5.1.3.

13. Parametrem [52] nastavte u obou hlidacu funkci
kontaktu operacniho relé, viz. kap.5.1.5.

14. Parametrem [53] nastavte u obou hlidagu
poZzadovanou funkci digitalniho vstupu (DIG).
Hodnoty: 1. kontakt zajistovaciho spinace

2 externi Reset
Viz. kapitola 5.1.4.

15. Pripojte ovladaci obvody stykaéu motor( cerpadel

ke svorkam 8.



16. Zkontrolujte, zda jedno Cerpadlo Cerpa ve shodé
s nastavenim v parametru [13] a druhé cerpadlo
neCerpa (pokud se Cerpadlo zastavi pfed nebo
béhem automatického nastaveni, nastavte Uroveri
zastaveni v parametru [11] =0 (vychozi nastaveni)).
Stisknéte tlacitko AUTO SET na 3 sekundy, dokud
se nezobrazi hodnota SEt. Stisknéte na druhém
hlidac¢i DCM tlacitko START. Pockejte na uplynuti
doby zpozdéni startu. Stisknéte tladitko AUTO SET
na 3 sekundy, dokud se nezobrazi hodnota SEt.
Pokud je parametr [13] = (7), bude Uroveri zastaveni
(parametr [11]) rovna naméfenému vykonu
(parametr [04]) minus okraj intervalu nasavani
vzduchu (parametr [12]). Pokud je parametr [13]
=(_), bude uroven zastaveni (parametr [11]) rovna
naméfenému vykonu (parametr [04]) plus okraj
intervalu nasavani vzduchu (parametr [12]), viz.
obr.8.

17. Zménte nastaveni Urovné v parametru [21] u
MASTER hlidace v rozmezi hodnot 1-10 pro kratsi Ci
vjamé. Nizka hodnota znamena kratSi cyklus
Cerpani a nizsi hladinu kapaliny v jamé, viz. obr.7.

18. Neopravnénému nebo nedmysinému zasahovani do
nastaveni parametri  je mozné zabranit
zablokovanim. V parametru [09] nastavte hodnotu
369 a potvrdte tlaCitkem ENTER. V okné bude

zobrazen visaci zamek. Opétovnym zadanim
hodnoty 369 a potvrzenim budou nastaveni
odemknuta.

5.3 Navrat k tovarnimu nastaveni

1. Chcete-li se vratit k vychozim nastavenim, prejdéte
na parametr 99.

2. Pokud se néktera hodnota liSi od pfednastavenych
hodnot (viz tab.8), bude zobrazena hodnota “Usr”
(nastaveno uZivatelem).

3. Stiskem tlaCitka + se vratite k vychozim nastavenim.
Zobrazi se hodnota “dEF” (vychozi nastaveni).
Potvrdte stiskem tlaCitka ENTER.

6 OCHRANY A ALARMY

Kdyz dojde k chybé, za¢ne blikat trojuhelnikova znacka
alarmu a je aktivovano alarmové relé.

Zobrazi se parametr [00] a poda informaci o alarmu
podle vyctu alarmd, viz. tab.6.

Poplach u dvoucerpadlové aplikace

Chybové hlaSeni je zobrazeno v parametru [00]
pfislusného hlidaCe. Alarm pfi chybé je hlaSen pouze na
svorce 6 SLAVE hlidace. Pokud dojde k blokovanému
alarmu, musi byt tento resetovan na pfislusném hlidaci
DCM stisknutim tlacitka ,RESET“ nebo ,-“ pokud je
aktivovan digitalni vstup s externim resetovanim.

6.1 Fazova sekvence - F1

Pfi prvnim zapnuti Emotron DCM je zkontrolovana
spravna sekvence fazi L1, L2 a L3.

Pokud je zjiSténa chybna fazova sekvence, je generovan
alarm F1 a je aktivovano alarmové relé na svorce 6 a
Cerpadlo se nespusti. Vypnéte napajeni a prohodte mezi
sebou faze L2 a L3.

Poznamka:
Nikdy neprohazujte fazi L1.
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6.2 Fazova asymetrie - F2

Povolena fazova asymetrie je nastavena v parametru
[41]. Jakykoli vypadek krat§i nez 5 sekund je
ignorovan. Pokud je zjisténa fazova asymetrie, je
vygenerovan alarm F2 a je aktivovano alarmové relé na
svorce 6 a Cerpadlo je zastaveno.

Pokud je parametr [42] =ON je mozné alarm vynulovat
stisknutim tladitka RESET nebo pomoci signalu
externiho vynulovani.

6.3 KontrolaCTM - F3

Po stisknuti tladitka AUTO SET Emotron DCM
zkontroluje, zda ma proudovy transformator spravny
pocet primarnich zavitl pro jmenovity proud motoru,
viz. tab.1 nebo tab.2.

Proud méfeny na svorkach S1 a S2 je zobrazovan
v parametru [61]. Pokud je naméfeny proud niz$i nez
10mA, nebo vysSi nez 60mA, je vygenerovan alarm F3
a je aktivovano alarmové relé a zastaveno cerpadlo.

6.4 Provoznichyba - F4

Pokud ¢erpadlo nasava vzduch a zajistovaci spina¢ da
Cerpadlu povel k Cerpani, jde o chybovy stav. Je
vygenerovan alarm F4 a je aktivovano alarmové relé.
Pokud dojde k pferuSeni komunikace mezi MASTER a
SLAVE hlidatem DCM, je vygenerovan alarm F4 a je
aktivovano alarmové relé, viz. obr.11., kap.5.1.4.

6.5 Chybnasvorka5-F5

Sledovani teploty motoru ¢erpadla.

Emotron DCM muze pouzit bud signal z termistoru
(PTC) nebo kontakt termostatu. Chcete-li aktivovat
sledovani teploty, nastavte parametr [31] =ON.

Kdyz se motor ¢erpadla prehfiva, je vygenerovan alarm
F5, aktivuje se alarmové relé a ¢erpadlo je zastaveno.
Alarm F5 je také mozné generovat pomoci pfipojeného
tepelného ochranného relé motoru, viz. obr.9. a obr.11.
Pokud je parametr [32] =ON, je mozné alarm vynulovat
stisknutim tlacitka RESET nebo pomoci signalu
externiho vynulovani.

6.6 Alarm podpéti - LU / prepéti - OU

PFi prvnim zapnuti je zkontrolovana spravna sekvence
faziL1,L2alL3.

Pokud je zjisténo chybné fazové napéti, je generovan
alarm LU (podpéti) nebo OU (pfepéti) a je aktivovano
alarmové relé. Cerpadlo se nespusti. Vypnéte napajeni
a zkontrolujte, zda sitové napéti odpovida rozsahu
napéti hlidace DCM uvedenému na vykonovém Stitku
na boku hlidace.

Alarm Funkce Poznamka
F1 Fazova sekvence Kap.6.1.
F2 Fazovéa asymetrie Kap.6.2.
F3 Proudovy transformator Kap.6.3.
F4 Provozni chyba Kap.6.4.
F5 Chybna svorka 5 Kap.6.5.
LU Podpéti Kap.6.6.
ou Prepéti Kap.6.6.
oor Mimo rozsah Kap.7.
Tab.6  Vypis mozZnych alarmu



7 MOZNE PROBLEMY

Pokud je vdaném okné zobrazena hodnota oor
(mimo rozsah), znamena to, Zze dana hodnota je pfili$
vysoka.

Nelze provést automatické nastaveni. Automatické
nastaveni nelze provést béhem doby zpozdéni pfi
startu, pokud je indikovan poplach nebo jestlize obé
Cerpadla pracuji.

Cerpadlo se spousti a zastavuje pfili§ asto nebo je
hladina v jamé pfili§ nizka ¢i pfiliS vysoka. Zménte
nastaveni v parametru [21], nastaveni Urovné nebo
zménte maximalni dobu prodlevy (parametr [22]).
Cerpadlo se zastavi, i kdyZ &erpa bez nasavani
vzduchu. Zkontrolujte hodnotu Urovné zastaveni
v parametru [11]. Tato hodnota je pravdépodobné
pfili§ vysoka v porovnani s naméfenym vykonem v
parametru [04], viz. obr.1. pro jednocerpadlovy
systém nebo obr.2. pro dvouéerpadlovy systém.
Cerpadlo srka a nezastavi se. Zkontrolujte hodnotu
urovné zastaveni v parametru [11]. Tato hodnota je
pravdépodobné pfili§ nizka v relaci k namérenému
vykonu v parametru [04].

Kdyz cCerpadlo zacne nasévat vzduch, hodnota
v parametru [04] se zvySuje. Zkontrolujte, zda jsou
proudové transformatory propojeny s fazi pfipojenou
ke svorce 9 (L1), viz. kap.4.1.2. nebo kap.5.1.2.
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8 TECHNICKA DATA

Rozméry

(45x90%x115) mm

Hmotnost

0.3Kg

Napajeci napéti

3x100-240, 3x380-500,
3x525-600, 3x600-690 VAC
(+10%)

Frekvence napéjeni

45-65 Hz

Proudovy vstup

CTM010, CTM025, CTMO050,
CTM100, nad 100A
s doplrikovym transformatorem

Prikon elektroniky

max. 6 VA

Zpozdéni vypinani

1-170s pfi startu,
0,1-90s pfi alarmu

Digitalni vstup

vnitini napéti 15-30VDC
proud 10-20mA

Teplotni vstup

vnitini napéti 12VDC
proud 2-2,5mA

Hystereze

0-50 jmenovitého vykonu

Reléové kontakty

5A, 250V

Jisténi

max 10 A

Priifez kabelu

vodi¢ max. 4,0 mm?
lanko max. 2,5 mm?

Pevnost svorek

0,56 - 0,79 Nm

Presnost + 1 dilek, 24 hod., 20°C
opakovani
Teplota okoli - 20° az + 50°C

Skladovaci teplota

- 30° az + 80°C

Teplotni zavislost

<0,1%/°C

Odolnost proti

EN50081-1, EN50082-2

ruSeni EMC

Kryti IP20
Hmotnost 0,3 kg
Izolaéni napéti 690 V
ZkusSebni napéti 4000V
Stupen znecisténi |2

Svorky 3, 4 a 5 jsou zakladnim zpUsobem izolovany od
svorek pro pfipojeni sitového napéti a reléovych
svorek.
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Obr.12 Rozmeérovy nacrtek Emotron DCM



9 SEZNAM PARAMETRU

Adresa Funkce Hodnota Tovérni nast.. | Akt. hodnota
00 zobrazeni alarmu viz. tabulka 6
01 Doba do dalsiho spusténi ¢erpadla. U 720-15 min nebo
SLAVE DCM je zobrazeno (- - -). 900-0 s
02 Doba ¢erpani od posledniho spusténi. U 150728 ;in
SLAVE DCM je zobrazeno (- - -). 12-99 hod
Doba €erpani od posledniho spusténi 0-90 s
03 pomoci zajiStovaciho spinace. U SLAVE 15-720 min
DCM je zobrazeno (- - -). 12-99 hod
04 Vykon méreny v procentech méficiho 0-125 %
rozsahu hlidace.
05 Napéti sité 0-999 V
Naméreny Spic¢kovy vykon v procentech
06 mer|0|ho rqzsahy hlidace. Hovdnoty 0-125 % 0%
vynulujete, jestlize na 3s soucasné
stisknete tlagitka - a + (v tomto okné).
Celkova doba €erpani. Nulovani se
07 provede sou¢asnym stiskem tladitek + a - 0-99999 0
po dobu 3 sekund
08 Celkovy pocet spusténi cerpadia. 0-99999 0
09 Uzamdceni parametr(i 0-999
11 | Uroven zastaveni 0-125% 0%
12 Okraj intervalu nasavani vzduchu 0-125% 4%
13 Typ automatického nastaveni (7) nebo () )
Nastaveni urovné. Parametr se
21 nezobrazuje na SLAVE hlidagi 1.0-10.0 1.0
22 Max. doba prodlevy. Parametr se 0-900 s 600 s
nezobrazuje na SLAVE hlidadi 15-720 min
23 Prodleva pfi startu 1-170 s 5s
24 Prodleva operacniho relé 1-90 s 2s
Svorka ochran motoru. Sledovani teploty
81 motoru nebo jeho ochrany. on/OFF OFF
on=blokovany
32 Alarm ochrany motoru OEE=neblok. OFF
41 Fazova asymetrie OFF/ 5-50 % 2,2kw
voei o " on=blokovany
42 Alarm pfi fazové asymetrii OFF=neblok. OFF
51 Alarmové relé NC / NO NO
52 Operacni relé NC /NO NC
1: zajistovaci spina€
53 Digitalni vstup 2: externi Reset 1
3: ext. Auto Set
61 Proud na svorkach S1 a S2 0-70 mA
1: 1-Cerpadlovy
71 Funkce hlida¢e DCM 2: 2-Cerp. MASTER OFF
3: 2-Cerp. SLAVE
on=pfi kazdém cyklu
72 Stfidani ¢erpadel OFF=SLAVE pouze pokud OFF
MASTER vykaZze chybu
waxot I . o on=spusti obé Cerpadla
73 Spusténi se zajisStovacim spinacem OFF= spusti jedno &erpadio no
99 Tovarni nastaveni dEF / USr dEF
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