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1 Obsah baleni

Zkontrolujte prosim Vasi dodavku. Navzdory tomu, Ze veSkeré vyrobky Emotron jsou velmi peclivé baleny, mize
dojit k jejich poSkozeni béhem prepravy.

Baleni by mélo obsahovat: hlida¢ zatéze Emotron M20, proudovy transformator, originalni navod k pouziti a
tento navod, popfipadé plastové kryty svorkovnic (option*).

Peclivé zkontrolujte, zda objednané zafizeni odpovida napéti motoru a zda proudovy transformator odpovida
Udaji na obalu.

Zkontrolujte, zda obsah dodavky nebyl béhem dopravy poskozen.

Pokud cokoli chybi, nebo je poSkozeno, kontaktujte Vaseho dodavatele nejpozdéji do 48 hodin po doruéeni
zasilky.

Poznamkal!

V pfipadé pochyb se pfed instalaci &i pouZzitim vyrobku obratte na dovozce nebo prodejce.

2 Bezpecnost

Vyrobce a dovozce se vzdava jakékoliv smluvni i mimosmluvni zodpovédnosti za zranéni osob nebo zvifat,
poskozeni zafizeni &i objektl zplsobena: nespravnou montazi &i sefizenim, nerozumnym nebo nespravnym
pouzitim, nedodrzenim pokynl uvedenych v navodu dodavaném s hlidaéem nebo manipulaci nekvalifikovanou
osobou ve smyslu vyhl. &. 50/78 Sb.

Pfed instalaci tohoto zafizeni nejprve peclivé prostudujte tuto uzivatelskou pfiru¢ku.
Hlida¢ smi instalovat pouze pracovnik kvalifikovany dle vyhlaSky €. 50/78 Sb.

Pfed montazi, pfipojovanim nebo odpojovanim hlidae vzdy odpojte napajeni.
Instalace musi odpovidat pfislusnym normam a mistnim predpistim.

Vénujte zvlastni pozornost informacim o bezpe&nosti v této kapitole, a také poznamkam typu ,VAROVANI*
v kapitolach ,Provoz* a ,Nastaveni“.

Pfed pouzitim se presvédcte, ze Emotron M20 a jeho pfisluSenstvi jsou spravné instalovana a zapojena.
V pfipadé nejasnosti volejte dovozci nebo prodejci.

Poruchy zplisobené z davodu chybné instalace nebo provozu nepodléhaji zaruénim podminkam.

Poznamkal

PFi poruseni prelepll vrchni a spodni ¢asti krytu se na pfistroj nevztahuje zaruka.



3 Popis

Tato uzivatelska priru¢ka popisuje instalaci a uvedeni do provozu hlida¢e zatizeni Emotron M20. Emotron M20 je
ur€en ke hlidani zafizeni pohanénych elektrickym motorem a pfi vyskytu nenormalniho stavu vysila v€asné
upozornéni. Chrani tak napfiklad ¢erpadla, dopravniky, ventilatory a dal$i zafizeni. Schopnost zafizeni Emotron
M20 poskytnout spolehlivé monitorovani a ochranu, Vam zajisti dobrou optimalizaci vyrobniho zafizeni a
minimalizaci mnohdy nakladnych havarii nebo pferuseni vyroby.

kabelaz. Diky specialni metodé odecitajici ztratovy vykon motoru je Emotron M20 schopen pfesné méfit vykon
pfimo na hfideli motoru (tzv. mechanicky vykon). Tato pokroc€ila technika dovoluje monitorovat celkové zatizeni
~aplikace" a nikoli pouze zatizeni motoru, ve kterém jsou zahrnuty mnohdy kolisavé ztraty v motoru.

Vykon na hfideli je vypocten mé&fenim pfikonu motoru a odecitanim jeho vypoctenych vykonovych ztrat s vyuzitim
unikatniho principu vyvinutého firmou Emotron. Vystupni vykon na hfideli motoru je indikovan na displeji hlidace
v kilowatech kW, koriskych silach HP nebo v procentech jmenovitého vykonu. Metoda vypoctu vykonu na hfideli
fazového Uhlu. Metoda méfeni proudu je vyhovujici pouze v pfipadé provozu motoru s vysokym zatizenim, a
naopak metoda méfeni fazového Uhlu vyhovuje pouze u provozu motoru s nizkym zatizenim. Pfikon byva nékdy
nazyvan také jako skute¢ny nebo Cinny vykon. Pfikon je linearni, avSak zanedbava vykonové ztraty v motoru.

Jeden analogovy vystup a dva reléoveé vystupy poskytuji kombinaci tzv. pfimé a nepfimé ochrany. Emotron M20
poskytuje vysokou pfesnost i v pfipadé velmi malych zmén zatiZzeni. Vystupni analogovy signal maze byt pouzit jako
méfitko zatiZzeni pro znazornéni skute¢ného pracovniho rozsahu stroje.

Instalace hlidace Emotron M20 je velmi snadna, Ize jej instalovat na DIN liStu. Jeho pouZiti je taktéZ velmi snadné.
Funkce ,AutoSet* umozriuje nastavit Emotron M20 stiskem jediného tlacitka.

Emotron M20 poskytuje piné flexibilni ochranu pro vasi aplikaci. Je zde mozno zvolit ochranu proti pfetizeni nebo
odleh&eni s mozZnosti vystrahy. ZpoZdéni odezvy je moZno nastavit nezavisle pro pfetizeni i odleh&eni. Vétsi
vyuzitelnost pfinasi moznost programovatelnych reléovych vystupt (pocet pokusu o rozbéh nebo pocet pokusl o
reverzaci atd.).

Hlida¢ zatizeni Emotron M20 nabizi vyspély multifunk&ni monitoring a také displej slouzici nastaveni parametrd a
zobrazeni aktualniho zatiZzeni. Je idedlni jako ochrana mnoha rGznych zafizeni jako jsou ¢erpadla michadla,
hoblovky, drti¢e, dopravnikové systémy, jefaby atd.

4 Zakladni informace

4.1 Vénujte pozornost

1. Veénuijte zvlastni pozornost informacim v kap.2. ,Bezpe&nost®, a také poznamkam typu ,VAROVANI*.
Ovérte, zda jmenovité napéti motoru odpovida napéti uvedenému na typovém stitku Emotron M20.

3. Udélejte si poznamku o jmenovitém vykonu a proudu motoru z jeho typového Stitku. Ujistéte se, Ze dodany
proudovy transformator je dodan spravné v souladu s Tab.1 a Tab.2 viz. kapitola 6 této pfirucky.

4.2  Pripojeni a nastaveni pred prvnim spusténim

1. Pfipojte Emotron M20 v souladu s kapitolou 5, obr.1.
2. Ujistéte se, Ze byla dodrzena veSkera bezpecCnostni opatfeni a pfipojte napajeci napéti.

—
3. Pomoci tlagitka ™
—

P |
tlacitek ™ a =™.

je mozno se pohybovat v menu. Pohyb v menu zpét je mozny sou¢asnym stiskem

Nastavte jmenovity vykon a proud motoru v oknech 41 a 42. DalSi nastaveni je popsano v kapitole 9.
Nastavte rezim provozu v okné 05 (viz. kap.12)

Nastavte prodlevu pfi startu a zpozdéni odezvy v oknech 31 a 32/34.

N o g &

Porovnejte veSkeré nastavené hodnoty se seznamem parametr(i v kap.12 a ujistéte se, ze vSechny dulezité
hodnoty byly nastaveny.



4.3

Prvni start

VAROVANI!

PFed pfipojenim napajeciho napéti a rozbéhem motoru se ujistéte, Ze byla dodrZzena veskera bezpelnostni
opatreni.

1.

2.
Radal!

Spustte motor a pohdnéné zafizeni do provozu a nechte jej béZet pfi normalnim zatiZzeni. Vy&kejte po dobu
nutnou k rozbéhu zafijeni (prodleva pfi startu).

ALTD
=T

Stisknéte tlagitko po dobu 3 sekund

Bé&hem uvadéni do provozu zapojte vystupni reléové kontakty nakratko, pfedejdete tak neumysinému zastaveni
pohanéného zafizeni nebo nechténému rozbéhu a potazmo zranéni osob.

Emotron M20 je mozno nastavit tfemi riznymi zpusoby:

1.

4.4

44.1

4.4.2

4.4.3

Automaticky stiskem tlagitka AutoSet jak je popsano vySe. Funkce Auto Set provede méieni aktualniho
zatizeni a automaticky nastavi Urovné pfislusejici aktualné zméfenému zatizeni (Standard: max = +16% a
min = -169%).

Urovné, se kterymi pracuje funkce Auto Set mohou byt zménény manualné (okno 21 az 24). Pokud
dojde ke zméné téchto Urovni, je nutné znovu provést AutoSet. Vice informaci naleznete v kap.9 ,Pokrocilé
Nastaveni*.

Manudlni nastaveni trovni alarmu a vystrahy (okno 11 az 14). Urovné alarmu a vystrahy mohou byt
nastaveny manualné, bez pouZiti funkce Auto Set. Viz. kapitola 4.4.

Manudlni nastaveni Urovni Alarmu a Vystrahy

Nastaveni pfi normalnim zatizeni

Rozbé&hnéte motor/stroj nebo erpadlo a uvedte jej do provozu s normalnim zatizenim. Vyckejte po dobu
nutnou k rozbéhu zafizeni (prodleva pfi startu).

Na displeji (okno 01) odectéte udaj o zatiZeni, napf. 65% (nebo kW / HP)

Nastavte urover pro Max. Alarm (okno 11) vySSi nez 65% (napf. 70% az 85%). Tato hodnota musi byt
nastavena v souladu s pozadavky dané aplikace a pozadavky na maximalni zatizeni stroje/procesu.

Nastavte uroven pro Min. Alarm (okno 14) nizSi nez 65% (napf. 60% az 45%). Tato hodnota musi byt
nastavena v souladu s pozadavky dané aplikace a poZzadavky na minimalni zatiZzeni stroje/procesu.

Nastaveni pfi max. a min. zatizeni

Rozbé&hnéte motor/stroj nebo Eerpadlo a uvedte jej do provozu s maximalnim zatizenim. Vyc¢kejte po dobu
nutnou k rozbéhu zafizeni (prodleva pfi startu). Napf. napliite pasovy dopravnik maximalnim moznym
objemem.

Na displeji (okno 01) odectéte udaj o zatizeni, napf. 85% (nebo kW / HP)

Nastavte uroven pro Max. Alarm (okno 11) vy$Si nez 85% (napf. 90% az 95%). Tato hodnota musi byt
nastavena v souladu s poZzadavky dané aplikace a poZzadavky na maximalni zatizeni stroje/procesu.

Poté znovu rozbéhnéte motor/stroj nebo ¢erpadlo a avSak s minimalnim zatizenim napf. naprazdno.
Vyckejte po dobu nutnou k rozbéhu zafizeni (prodleva pfi startu).
Na displeji (okno 01) odectéte udaj o zatiZeni, napf. 30% (nebo kW / HP)

Nastavte uroven pro Max. Alarm (okno 14) nizSi nez 30% (napf. 25% az 20%). Tato hodnota musi byt
nastavena v souladu s pozadavky dané aplikace.

Pfiblizné nastaveni ,,Vypocétem nebo odhadem*

Urovné Alarmu je taktéZ mozné odhadnout nebo pFiblizné vypog&ist. Pokud mame motor nap¥. 22kW (v okné 41
musi byt nastaveno 22), znamena to, ze kazdé procento odpovida hodnoté& 220W (22kW/100 = 220W). Urovné
max. a min. alarm{ (okna 11 a 14) mohou byt nastavovana po krocich (1% = 220W). To znamena, Ze pokud
uroven Max. Alarmu je nastavena napf. na 80%, bude Emotron M20 vysilat alarm a zastavovat zafizeni
priblizné pfi 17,6kW vykonu na hfideli motoru.



Poznamka:

Pokud nejsou vyuZity urovné max. a min. vystrahy, mohou byt tyto nastaveny na 0% (okno 13) a 125% (okno 12).
Zamezi se tak indikacim vystrahy na displeji, pokud neni vyuZzita.

5 Zapojeni

Nasledujici schéma zapojeni poskytuje dobrou pfedstavu o tom, jak zapojit Emotron M20 pro start/stop tfifazového
motoru (viz. Obr.1). Zapojeni pro provoz s jednofazovym motorem je popsano dale (viz. Obr.2) stejné jako zmény v
nastaveni M20 pro tuto aplikaci. Standardné je Emotron M20 pfednastaven pro provoz s tfifazovym motorem.

1. Proudovy transforméator CTMxxx musi byt instalovan na fazi L1, ktera je pfivedena na svorku €. 9. Nespravné
zapojeni ma za nasledek Spatnou funkci hlidace.
2. Zapojeni hlidac¢e s jednofazovym motorem je na obr.2

Pokud je pouzito DC napéti, pak na svorku €. 6 pfipojte OV a na svorku 5 max.48VDC. Viz. také kap.9, obr.16.

Poznamka:
Proudovy transformator CTMxxx musi byt instalovan na stejnou fazi, ktera je pfipojena ke svorce ¢.9 hlidace!!!

1
L2
=
[‘Poznamka: |
| pxi vypnutém napajeni !
I obé relé obvykle NO :
Wy puyp | |
- J
Max.240VAC(alt.0vVDC-)
R .-l‘l'I -r\Ill L :
& = LT T c el
5 L2 7
& V20 Ri i
| —_———— A
o L3 R —
21 &2
= DG =
CTMxxx 1
£y
e
r———--— =
I Ctéte prosim I @—7 Stop
AR | infoo CTM | )
| I
L _ ] | '
Start
=kl K1 1 B
r————— A i
Poznéamka: | -Reset
= T | Napéti hlidace, | -AutoSet _ ’
| poznamka viz nize | _Blokovani () Vystraha [ K1
o]z | | N (alt.48VDC+)

Obr.1  P¥iklad zapojeni

Poznamka:

Pokud je Start/Stop zapojen dle Obr.1, doporucuje se béhem nastavovani Emotron M20 pfemostit svorky 6 a 7. Po

nastaveni hlidaCe nezapomerite toto pfemosténi odstranit. Pfesvédcte se, ze napéti hlidace odpovida napéti
motoru.



5.1

L1

Zapojeni pro provoz s jednofazovym motorem

N

9

CTMxxx

»]

L1

911 L2

01313

o B
A+ A c o
R1 $— —o0
M20 a
R2 L— %

51 52
o “o DIG 50

_,.}F-
Ill

K1

Obr.2 P¥iklad zapojeni pro provoz s jednofazovym motorem

5.2

Pro digitalni vstup jsou uréeny svorky &€.5 (DIG) a €.6 (C). Je mozné je napajet bud DC nebo AC ovladacim
napétim. Pfi pouziti DC napéti zapojte polaritu (+) na svorku 5 a polaritu (-) na svorku 6. Polaritu je nutné dodrzet!!!

Zapojeni digitalniho vstupu

Viz také Obr.1 - svorka 6 (max.240VAC nebo 0VDC) a svorka 5 (N nebo +48VDC)

VAC
6
48
M20 | 5
D] &F——

Max 240 VAC

Obr.3 Pfiklad zapojeni digitalniho vstupu

VDG
6
f— -
MZ0 5
oig —— +

Max 48 VDC

Mote polarity!



6 Vybér proudového transformatoru

6.1 Motor, jehoz In < 100A

1. Ze stitku motoru zjistéte jeho jmenovity proud (In).
2. Zjisténou hodnotu porovnejte s tab.1.

3. Vyberte vhodny proudovy transformator a odpovidajici pocet zavitu.

Poznamka:

Maximalni délka kabeld transformatord CTMxxx je 1m.

Priklad:
e Jmenovity proud motoru In = 12 A,
e Hodnota odpovida fadku 10,1 - 12,5 A v tab.1.

e Vybér: transformatoru CTM025 se dvéma zavity

Jmenovity
proud

Typ proudového transforméatoru CTM
a pocet primarnich zavita

motoru
[A]

CTMO010

CTM025

CTMO050

CTM100

04-1,0

10

1,01-20

5

2,01-30 3
3,1-50 2
51-10,0 1
10,1-12,5 2
12,6 - 25,0 1
26,0 - 50 1
51-100 1

Tab.1 Vybér transformatoru - proud motoru do 100 A

Poznamka:

Proudovy transformator CTMxxx je soucasti dodavky hlidaée M20. Pokud si nejste jisti jeho vybérem, kontaktujte
dovozce nebo prodejce.

L1
L2
L3

CTMO025

Obr.5

Priklad 1,2 a 3 zavity

Obr.4  Pfiklad CTM 025 se 2 z&vity pro motor 12 A



6.2 Motor, jehoz In > 100A

1. Ze stitku motoru zjistéte jeho jmenovity proud (In).

2. Zjisténou hodnotu porovnejte s tab.2.

3. Vyberte primarni proudovy transformator. Sekundarni transformator je vzdy CTM010 se dvéma zavity.
Priklad:

e Jmenovity proud motoru In = 260 A.

e Hodnota odpovida fadku 251 - 500 A v tab.2.

o Vybér: primarni transformator 500:5 s jednim zavitem + CTMO010 se dv&ma zavity

Jmenovity Typ proudového
proud transformatoru a pocet
101 - 150 15515 I CTl\/éolo
151 - 250 25515 : CTl\/éolo
251 - 500 50315 I CTl\/éolo
501 - 999 102035 I CTl\/éolo

Tab.2 Vybér transformatoru — proud motoru vétsi nez 100 A

L1
L2
L3

CTMO10 I IRl

2 zavity

52

"C

500:5

\

M20

Obr.6 Priklad zapojeni transformatoru CTMO10 se dvéma zavity a primarniho transformatoru 500:5 s jednim
zavitem pro motor s jmenovitym proudem 260 A

Poznamka:

Pfipojeni a orientace transformatoru nezavisi na polarité. Proudovy transformator CTMxxx je souc¢asti dodavky
hlidace M20. Pokud si nejste jisti jeho vybérem, kontaktujte dovozce nebo prodejce.
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7 Provoz

Ujistéte se, zda soucasti dodavky jsou plastové kryty svorkovnic (pokud byly objednany) a zakytujte jimi svorkovnice
hlidaCe pred zapocetim jeho nastavovani.

7.1 Prehledové schéma

Ovléadaci svorkovnice .
1S1 wvstup pro CTM LCD Display

2S2 vstup pro CTM 12 Cislo parametru (okna)

3+  Analogovy vystup 123 hodnota parametru

4- A_nalogovy vystup A signal vystrahy

"I QoS %f?lfc;s\/e;hi) " Start doby zpozdéni nebo

6C Conjmoh: Relé R1, R2 a DIG Casovace zablokovani

SRz Relé 2 WSTRAHA 8 parametry uzamceny
Mérené hodnoty

hodnota ve Voltech
hodnota v Ampérech
mA  hodnota v miliampérech
kW  hodnota v kilowattech

> <

S hodnota v sekundéach
% hodnota v procentech
NEXT tlacitko

Pohyb v menu vpfed. Pokud se
nepouziva déle nez minutu,

+ automaticky se zobrazi okno 01.
Pro pohyb v menu zpét stisknéte
kombinaci tlaCitek NEXT+ENTER

AUTO SET Tlacitko

Stiskem tohoto tladitka po dobu
3s béhem normalniho zatizeni
budou automaticky nastaveny
urovné alarmi. Neni mozné pfi
uzamcéeni parametrd.

A ENTER tlacitko
RESET Tlaéitko Potvrzeni (uloZeni) zmén.
Reset ALARMU
1. Po pfipojeni napajeciho napéti
A se zobrazi okno 01, ve kterém
+/- Tlagitka je zobrazena droven aktualniho

Zména hodnoty Su 1112 13 1 zatizeni, napf.54%.

Svorkovnice
9 L1 napéjeni motoru Tlagitkem NEXT Ize prochazet
10 L2 napéjeni motoru menu funkci.

11 L3 napajeni motoru

*) dal$i moznosti nastaveni reléovych vystup(, viz. kap.9 oddil ,Specialni funkce®
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7.2  Struktura menu

Uvodni okno

Zobrazeni Alarmu o0 h_ 01 Aktuaini méfené zatizeni
A '
02 Aktualni méfené napéti

03 Aktualni méfeny proud

* 04 Uzamceni parametr(
¥
05 Rezim provozu

Tovarni nastaveni o9 11 Max. alarm - Uroven
4 I= L]
. Q Max. vystraha - Uroven
Analogovy vystup =5 2 172 vy
[}
5 [
? 13 Min. vystraha - Urover
Casovaé - blokovani = ¥ c &
8z o o e Min. alarm - Uroven
4 = 14 = ol
Digitalni vstup 81 o [ Ey S
- K o Max. alarm - §ifka (AutoSet)
S S S |
I o + S S ’ .
Relé - funkce . 3 —— 13 3 Max. vystraha - Sifka (AutoSet)
65 5 | 22| 5 =
) . * £ LI = £
Relé R2 - vystraha G N 23 N N Min. vystraha - Sitka (AutoSet)
} o : o o
Relé R1 - alarm 53 74 Min. alarm - Sifka (AutoSet)
. }
Alarm - nulovy proud 52
Alarm - blokovani ”
61 i
] 31 Zpozdéni pfi startu
v ra , +
Pocet fazi 43 30 Zpozdéni odezvy max.
¥ §
Jmen. proud motoru 492 33 Hystereze
¥ ¥
Jmen. vykon motoru 41 34 Zpozdéni odezvy min.
¥

Ig* Pauza/Reverz Cas

IE* Pocet pokusl o start

12



Okno [00] ,Zobrazeni alarmu“ se zobrazi pouze tehdy je-li aktivni reléovy vystup ,Alarm“ nebo ,Vystraha“.

e Okno [01] ,Aktualni mé&fené zatizeni“ je zobrazeno jako Uvodni okno po pfipojeni napajeni.

-
e Pomoci tlagitka " je mozno se pohybovat v menu. Pohyb v menu zpét je mozny sou¢asnym stiskem
-

NEXT ENTER
a

tlacitek
e Okno [01] ,Aktualni méfené zatiZzeni“ se zobrazi automaticky pokud po dobu 1 minuty nebude stisknuto
zadné tlagitko.
e Pokud je aktivovano ,Uzamceni parametri* je mozné prochazet pouze okna [00] (pokud je aktivni alarm),
[01], [02], [03] a [04]. Zadna& dalSi okna nebudou zobrazena.

e V okné [05] ,Rezim provozu“ je nutné zvolit poZadovanou funkci hlidace, viz. kapitola. 8.4

7.3 Zmeéna nastavenych hodnot

Na pfikladu je ukdzano nastaveni jmenovitého proudu motoru v parametru [42].

-

NEXT

1. Nékolikrat stiskneme tlacitko az se objevi parametr [42].

2. Tlagitky + nebo ~  zvolime pozadovanou hodnotu (napf. 23 A).

1. Stiskem tladitka se hodnota ulozi.
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8 Nastaveni

8.1 Zobrazenivykonu v “HP” nebo “kW”

Vybér jednotky vykonu

Jednotkou, ve které bude zobrazen vykon, je mozné volit mezi kilowaty (kW) a koriskymi silami (HP) jak
v absolutnich hodnotach, tak i v relativnich. Tato volba plati pro hodnoty alarmu, jmenovity vykon motoru a aktualni

zatéz zobrazenou v okné 01.

Vystupni zatizeni Jmenovity vykon Urovné alarmu
Méfici jednotka
Okno 01 Okno 41 Okna 11,12,13,14
kW - relativni hodnota (pfednastaveno)* % kw %
HP - absolutni hodnota HP HP HP
HP - absolutni hodnota % HP %
kW - absolutni hodnota kw kw kw

*) méFeny vykon na hfideli motoru v procentech jmenovitého vykonu

Priklad nastaveni jednotky

1. Prejdéte na okno 01.

2. Soucasné stisknéte tlacitka RESET a + po dobu 3 sekund.

3.  Nastavi se méfici jednotka a na 2 sekundy se zobrazi

Opakovanim tohoto postupu nastavite pozadovanou méfici jednotku podle tabulky.

HP
Absolutni hodnota

HP
Relativni hodnota

kw
absolutni hodnota

kW
relativni hodnota *
(pfednastaveno)

Po dobu 2 sekund Priklad zobrazeni

*) méfeny vykon na hfideli motoru v procentech jmenovitého vykonu (100% = jmenovity vykon motoru, okno 41).
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8.2

Data motoru (Okno 41 a 42)

Jmenovity vykon motoru a jmenovity proud motoru nastavte v oknech 41 a 42.

TYP: T56BN/4 v.6. 948287 Kryti: IP54

Serv: S1 Cosj: 0,78 Is. CI:F /-\
V: Y/D Hz / HP M\ ot./min A: Y/D\
240/415 50 ( 3 22 ) 1400 56/ 9,4)
2601440 60 \3 /22/ 1680 !\5,8 / 9,/

ASYNCHRONNI TRIFAZOVY MOTOR

Tab.3 Priklad stitku motoru

Priklad nastaveni dat motoru

8.3

1.

o o w N

Prejdéte na okno 41 (pfednastaveno=2,2 kW)

Tlagitky + nebo - nastavte jmenovity vykon motoru dle jeho Stitku.

Nastavenou hodnotu ulozte tlacitkem ENTER.

Pfejdéte na okno 42 (pfednastaveno= 5,6 A).

Tlagitky + nebo - nastavte jmenovity proud motoru dle jeho Stitku.

Nastavenou hodnotu ulozte tlacitkem ENTER.

Pocet fazi (Okno 43)

Pocet fazi motoru nastavte v okné 43 dle typového Stitku motoru. Pfednastaven je tfifazovy motor.

Pfiklad programovani

1.

Pfejdéte na okno 43 (pfednastaveni = 3PH)

_!
/

i
Fri

Pokud je motor jednofazovy nastavte tlacitky + nebo - hodnotu 1PH.

Nastavenou hodnotu ulozte tlacitkem ENTER.
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- /S

ALARM - blokovani aktivni [61]=ON

8.4 Rezim provozu (okno 05)
Zobrazeni . o .
Funkce ochrany v okné 5 Alarm Vystupy relé (prednastavené)
Max. uroven alarmu | Relé 1 (NC): 6-7
Pretizeni + _ Max. Grovef vystrahy | Relé 2 (NO): 6-8
odleh&eni — — -
(pFednastaveno) — Min. Uroven vystrahy | Relé 2 (NO): 6-8
Min. Uroven alarmu Relé 1 (NC): 6-7
oL _ Max. uroven alarmu Relé 1 (NC): 6-7
PretiZeni - — -
Max. uroven vystrahy | Relé 2 (NO): 6-8
L. Min. droven vystrahy | Relé 2 (NO): 6-8
Odleh¢eni — — -
— Min. droven alarmu Relé 1 (NC): 6-7
Rezim provozu: Pretizeni + Odlehéeni
PI%  k
- Start Odlehéeni m—s—  Pretizeni
H
Max. alarm - i 1
uroven [11] T 1 \ H ‘~|
1 |
Max. vystraha - I i ! i | Max. alarm -
uroveri [12] Iy | [ b »Sitka [21]
! ) : : o Max. vystraha - |
1 Pracovni oblast | i : I Sitka [22] |
AutoSet Uroven | \ I : 1 A
normalni zatizeni : : — — !
|
I | I : : : Min. vystraha - |
1 I ! : i Sitka [23] ' Min. alarm -
Min. vystraha - [ [ I::-éil“'ka [24]
aroved [13] - J'— | ! i -
1 I | 1 1
Min. alarm - i | ! ! P }
uroven [14] 1 : | Zpozdéni | | : :
I I I | odezvy |! | I
! i1 [34a[32] | | o
I i 1 I I 1 | I
. - b
I H i I Il
I I i
I i I
. ! : i
| I

Relé R1

—_— -

" LI

alarm

Relé R2
vystraha

Priklad programovani

1. Prejdéte na okno 05. Pfednastaveni je Max. zatizeni + Min. zatizeni.

2. Tlacitky + nebo - zvolte Max. zatizeni nebo Min. zatiZeni.

Max. + Min.
zatizeni

Min. zatizeni

3. Nastaveni ulozte tlacitkem ENTER.

Max. zatizeni
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8.5 Zpozdéni vypinani pfi startu (okno 31)

Nastavenim ¢asu zpozdéni vypinani pfi startu se zamezi nechténym nebo planym alarmdm vznikajicim béhem
rozbéhu zafizeni na jmenovité otacky. Pfi nespravném nastaveni této prodlevy bude Emotron M20 vyhodnocovat
proudové Spicky, vznikajici pfi rozbéhu stroje, jako ALARM.

Priklad programovani
1. Zjistéte minimalni ¢as v sekundach potfebny k Uplnému rozbéhu motoru/stroje.
2. Prejdéte na okno 31 ( pfednastaveno =2 s).
3. Tlacitky + nebo - nastavte zpozdéni pfi startu v sekundach.
4

Nastavenou hodnotu ulozte tlacitkem ENTER.

Zpozdéni pfi
startu nastaveno
na 2s

[ —S

Obr.7  Zpozdéni pfi startu Zpozdeni pfi startu [31]

8.6  Nastaveni turovni alarmu pro funkci AUTO SET

Po stisku tladitka AutoSet je automaticky zméfeno aktualni zatizeni motoru/stroje a automaticky nastaveny
odpovidajici urovné vystrah a alarma v zavislosti na zvoleném rezimu provozu hlidace dle nasledujici tabulky.

Interval Intervaly v oknech Urovné alarmt
Funkce ochrany Alarm Y )
hodnot (pfednastavené) (pFi pouZiti AutoSet)
Max. alarm 16 % 21: Max. alarm - Sifka Akt. zatéZ + hodnota [21]
ng;ﬁg:r'ﬁa Max. vystraha 89% | 22: Max. vystraha - §itka Akt. zat&2 + hodnota [22]
(pFednastaveno) Min. vystraha 8 % 23: Min. vystraha - Sifka Akt. zatéZ - hodnota [23]
Min. alarm 16 % 24: Min. alarm - Sifka Akt. zatéz - hodnota [24]
Pretiveni Max. alarm 16 % 21: Max. alarm - Sifka Akt. zatéZ + hodnota [21]
fetizeni
Max. vystraha 8% 22: Max. vystraha - Sifka Akt. zatéz + hodnota [22]
Odlehient Min. vystraha 8 % 23: Min. vystraha - Sifka Akt. zatéZ - hodnota [23]
ehceni
Min. alarm 16 % 24: Min. alarm - Sifka Akt. zatéz - hodnota [24]

Priklad programovani

1. Spustte motor a pohanéné zafizeni do provozu a nechte jej béZet pfi normalnim zatiZeni. Vyc€kejte po dobu
nutnou k rozbéhu zafijeni (prodleva pfi startu).

2. Stisknéte na 3 sekundy tlagitko AUTO SET. Lze to provést pfi jakémkoliv zobrazeném okné.

3. Nadispleji se zobrazi “Set”, coz zna€i, |3 seconds
Ze bylo automaticky zméfeno aktualni i
zatizeni a byly nastaveny uUrovné
alarmu.

4. Jsou-li arovné alarmu pfilis§ vysoké nebo pfili§ nizké, pozmérite pfislusné intervaly a znovu provedte
automatické nastaveni. Urovné alarmu Ize nastavit téz ru¢né - viz. kap.7.
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8.7 Zpozdéni odezvy (okno 32 a 34)

Zpozdéni odezvy umozriuje eliminovat kratkodoba provozni pfetizeni &i odlehCeni, ktera nemaji vliv na bezpecny
provoz hlidaného stroje. Po nastavenou dobu odezvy vystupni relé nereaguji na zménu zatizeni. Zpozdéni odezvy
Ize nastavit zvlast pro pretizeni (okno 32, ,Zpozdéni odezvy max.“) a zvlast pro odlehéeni (okno 34, ,Zpozdéni
odezvy min.“). Oba parametry jsou pfednastaveny na 0,5s.

Priklad programovani

1. Zjistéte, jaky maximalni ¢as v sekundach je mozné hlidany stroj pretizit ¢i odlehcit aniz by mohlo dojit
k jeho posSkozeni.

Prejdéte na okno 32 ( pfednastaveni pro pfetizeni =0,5s)
Tlagitky + nebo - nastavte zpozdéni odezvy v sekundach.

Nastavenou hodnotu ulozte tlacitkem ENTER.

o > WD

Stejné postupujte nastaveni zpozdéni odezvy v okné 34.

- 71
H_x_‘; u__éf

Uroveri alarmu

LS .

Zpozdéni odezvy [32]

Alerm I

Obr.8 Zpozdéni odezvy

9 Pokrocilé nastaveni

9.1 Ruéni nastaveni Grovni alarmu (okno 11 a 14)

Hodnoty alarmu Ize nastavit také ruéné v oknech 11, 12, 13 a 14 bez pouziti funkce AuroSet. | po provedeni
automatického nastaveni je mozné tyto hodnoty zménit, provést tzv. doladéni.

- Alarmy .
ReZim provozu (okno 05) (v oknech 11 + 14) Prednastaveno
11: Max. alarm 100 %
PFetiZzeni a odleh&eni 12: Max. vystraha 100 %
(pfednastaveno) 13: Min. vystraha 0%
14: Min. alarm 0%
o 11: Max. alarm 100 %
Pretizeni )
12: Max. vystraha 100 %
L 13: Min. vystraha 0%
Odlehceni _
14: Min. alarm 0%
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9.2 Nastaveni intervalli (okna 21 az 24)

Intervaly pro automatické nastaveni Ize ménit ru¢né v oknech 21, 22, 23 a 24. Po zméné je tfeba znovu provést
automatické nastaveni (AutoSet), pro aktivaci novych hodnot intervald.

Ochrana Alarmy .
Prednastaveno
(okno 05) (v oknech 21 + 24)
21: interval Max. alarmu 16 %
Pretizeni a odlehc¢eni 22: interval Max. vystrahy 8 %
(pfednastaveno) 23: interval Min. vystrahy 8 %
24: interval Min. alarmu 16 %
oL 21: interval Max. alarmu 16 %
Pretizeni . |
22: interval Max. vystrahy 8 %
L. 23: interval Min. vystrahy 8 %
Odlehéeni . )
24: interval Min. alarmu 16 %

9.3 Hystereze (okno 33)
Nastavenim hystereze (okno 33) je mozno predejit kmitani reléovych vystupu v pfipadé, kdy zatizeni stroje kmita v
blizkosti nastavené hodnoty pfetizeni, odlehceni nebo vystrahy. Tuto funkci je doporuéeno pouzit pouze tehdy, je-li
okno 61=0OFF, “ALARM - blokovani”. Pfednastavena hodnota hystereze je 0%.

P/%

Hystereze [33]

Max. alarm [11]

Min. alarm [14]

Relé 1 alarm i
- |y

Obr.9 Hystereze

9.4 ALARM - blokovani (okno 61)
V pfipadé, Ze je okno 61=ON a dojde k pfetizeni Ci odleh&eni hlidaného stroje, pak ,Relé R1-alarm® spina a zlistava
sepnuto i v pfipadé, Ze pficina jeho aktivace jiz pominula.
Blokovany alarm muze byt kvitovan:
o tladitkem RESET
e externim povelem reset prostfednictvim digitalniho vstupu, viz. okno 81
e odpojenim napéjeciho napéti hlidace (viz. kap. 3 - Zapojeni)

Standardné pfednastaveno okno 61=0OFF, blokovani vypnuto.

9.5 Alarm - nulovy proud (okno 62)

Tato funkce aktivuje alarm v pfipadé, Ze proud motoru klesne k nule. (napf. pfi poruse napajeciho kabelu).
Standardné prednastaveno okno 62=0OFF, pfi nulovém proudu motoru neni aktivovan alarm.
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9.6 Reléové vystupy (okno 63, 64 popf. 65)

Reléové vystupni kontakty R1 a R2 Ize nastavit jako NO (normalné rozepnuto) nebo NC (normalné sepnuto).
Poznémka:
PFi odpojeném napajeni hlidace, jsou kontakty obou relé vzdy ve stavu NO (normalné rozepnuto).

VyZzaduje-li aplikace pouziti separatnich reléovych vystupu pro pretizeni (Relé R1=max.) a odleh¢eni (Relé
R2=min), viz. kap. 9.14 ,Specialni funkce".

9.7 Digitalni vstup (okno 81)

Digitalni vstup mlze byt pouzit pro:

RES: . .

externi RESET RESET blokovaného alarmu (pfednastaveno)

AU: Aktivace funkce AutoSet pomoci externiho signalu

externi AUTOSET

bLo: Blokovani vystrahy a spusténi ¢asovace blokovani (viz okno 82). Pokud je digitalni
blokovani vystrahy vstup aktivni (Uroven HI) je vystraha blokovana.

9.8 Casovaé - blokovani vystrahy (okno 82)

Nastaveni €asu blokovani vystrahy okno 82, tedy relé R2, ktery zac¢ne plynout po zruseni externiho pfikazu
blokovani vystrahy (bLO) viz okno 81. Pfednastavena hodnota je 0,0 sekund.

P/%

Uroveri alarmu

Uroven vystrahy
AUTOSET
t/s
Relé R1 alarm I
Relé R2 vystrana ___ I
Relé R2 vystraha blokovana -
Dig. signal blokovani — = Cas blokovani [82]

Obr.10 Casovaé - blokovani vystrahy vystrahy [81]

9.9 Analogovy vystup (okno 91)

Analogovy vystup vysila signal (0-20)mA nebo (4-20)mA, ktery je umérny vykonu na hfideli motoru. Taktéz je
mozné vysilat signdl inverzni, tzn. (20-0)mA nebo (20-4)mA. PIny rozsah analogového vystupu odpovida
jmenovitému vykonu motoru, viz obr.11.

[=]
ol
100% " [ 204
200, ™
0.20
4.20 o
0% \“‘ Out
OmA 4mA 20mA’

Obr.11 Analogovy vystup
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9.10 Analogovy vystup - adaptivni vystupni signél (okno 92 a 93)
V oknech 92 a 93 Ize plny rozsah analogového vystupu nastavit (adaptovat) v zavislosti na max. a min. zatizeni, viz.
obr.12.

1. V okné 91 stisknéte na 2 sekundy soucastné tlaCitka ENTER a + dokud se na displeji nezobrazi ,,on".
Aktivujete tak okna 92 a 93.

V okné 92 nastavte hodnotu minimalniho zatizeni (napf. 20%).

3. V okné 93 nastavte hodnotu maximalniho zatiZeni (napf. 70%).

Plny rozsah analogového vystupu je nyni nastaven v rozpéti (0 az 20)mA = (20 az 70)% zatizeni, viz. obr.12.

Pro deaktivaci oken 92 a 93 stisknéte v okné 91 na 2 sekundy soucastné tlacitka RESET a + dokud se na displeji
nezobrazi ,Off*. Nyni bude adaptivni signal vypnut.

A P shaft
LU R T
o ife2=20%] ey
70% '193=70% ; ,
; 92=0% | |
93=100% | |
20% e R
0 ke 5 _» Output
0 6 14 20 mA

Obr.12 Adaptivni vystupni signal

9.11 Uzam¢eni parametra (okno 04)

Uzamceni parametri maze byt pouzito k zabranéni nechténych nebo neodbornych zmén v nastaveni hlidace. Pro
uzamdceni parametrd nastavte hodnotu ,369" v okné 04, poté Ize prochazet pouze okna 01, 02, 03 a 04. Stejnym
postupem (nastavenim okna 04 = 369) Ize parametry odemknout.

PFi uzamc&enych parametrech je neaktivni také tladitko AutoSet, avSak povel pro funkci AutoSet pfes digitalni vstup
je aktivni stale (okno 81 = AU).

Poznamka:

PFi uzamé&enych parametrech je ve vSech oknech zobrazen symbol é

9.12 Reset natovarni nastaveni (okno 99)

Obnoveni tovarniho nastaveni Ize provést nastavenim “dEF” v okné 99. Pokud je v okné 99 zobrazeno“USr”,
znamena to, Ze tovarni nastaveni bylo zménéno uzivatelem.
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9.13 Zobrazeni alarmu (okno 00)

Ve stavu alarmu se automaticky zobrazi okno 00. Toto okno signalizuje alarmové stavy (viz. obr.nize) a vzdy blika.

PE—
- S -
T = Max. vystrah POdp?t' J
UL / Vypnéte napajeni
——
——
& L Prepéti
. [~ Max. al fepéti
oo ax.am ygn Ll Vypnéte napajeni
I—— ——
EE— ——
a - A .
0 o |Minovsranaon L[S
—— I——
— E——
A - [ Mimo rozsah
oo L _ 75 o C7 7 | Pouze v okné
Min. alarm 01 (zatizeni) nebo
I——
—— 03 (proud)
Poznamka:

PF¥i zobrazeni alarmu LU (podpéti) nebo OU (pfepéti) nejsou aktivovany reléové vystupy.

9.14 Specialni funkce (okno 35, 36 a 65)

Specialnimi funkcemi se rozumi pouziti separatnich relé pro pretizeni a odlehéeni / pokusy o stop, start a funkce
reverzace s poctem pokusu o start.

Okno 65 =0 Okno65=1 Okno 65 =2
.M20* L~Separatni relé pro JFunkce
max./min Alarm*“ reverzace"
Max./Min. Max. .
R1 G Alarm R1 @=f=——=Alarm R1 (@ \/pied
R2 @ MaX./Min. R Qe MIiN- RO (3= ReVerzace
Vystraha Alarm

Ve vsech tfech pfipadech je mozno v okné 36 nastavit poCet pokust o start. Dobu prodlevy mezi jednotlivymi
pokusy o start je mozno nastavit v okné 35. Tento as Ize také vyuZit jako &as chodu motoru v opaéném sméru
(reverz), okno 62 = 2. Pokud dojde k zablokovani motoru pfi reverzaci, Emotron M20 ihned zastavi motor a uz se
nepokusi o dalSi start, dokud nedojde k resetu M20.

Funkci reverzace je mozné pouzit napf. v pfipadé zablokovani Snekového dopravniku nebo Cerpadla. Pomoci
reverzace motoru Ize odstranit zablokovani Sneku. Pokud jeden reverzaéni cyklus neni postac&ujici pro odblokovani
Snekového mechanizmu, mize Emotron M20 opakovat tuto akci s maximalnim poctem 5 cykli (okno 36, 0 aZz 5
pokusu). Relé R1 = vpfed, Relé R2 = reverz.

Poznamka:
Chovani analogového vystupu béhem reverzace. Pfi prekroCeni nastaveného pocétu pokusl o start nebo pfi
zablokovani motoru béhem reverzace (okno 62 = 2) se na analogovém vystupu objevi jeho maximalni hodnota,
napf. 20mA.

PFi resetu hlidace dojde taktéz k resetu Citate pokust o start, to znamena Ze nacitani pokusul o start za¢ina opét od
nuly.

Poznamka:
Pokud chcete motor provozovat v rezimu vpfed/reverz, je nutné instalovat startovaci stykace motoru pro oba sméry
otaceni. Viz. obr.13 pfiklad zapojeni s instalovanymi stykadi.
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Obr.13 Priklad zapojeni se spoustécimi stykaci vpred/reverz
Poznamka:

R1 a R2 (K1 a K2) viz. obr. 13 nesmi byt nikdy sepnuty sou¢asné, vedlo by to ke zkratu na ovladacim obvodu. Proto
je doporuceno nastavit (okno 62 = 2) jeSté pred pfipojenim reléovych kontaktd ke stykacum.
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9.15 Priklad zapojeni (alternativni pomocny obvod)
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Toto zapojeni Ize vyuzit pokud je pouZito stejnosmérné ovladaci napéti.
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9.16 Priklad zapojeni M20 jako hlidaée pretizeni na zdvihovych pohonech
s eldroregulaci

L N
EmotronM20
1 1
. Reset| R1 | KP
Dolu 16 - [ K2
B i i R
! R2 !
: ' 1
T KP
-
Legenda:
K1 kontakt relé - 1. rychlost (s eldroregulaci)
K2 kontakt relé - 2. aZ 4. rychlost (bez eldroregulace)

R1, R2 6,7,8 - vystupni reléové kontakty M20 (programovatelné)
(R1 nutno nastavit na "NO" ... parametr [63])

KP pomocné relé

Poznamka:
Jeden vypinaci kontakt pomocného relé KP zapojit do obvodu horniho pracovniho (koncového) vypinace zdvihu.

9.17 Priklad zapojeni M20 jako hlidace pretizeni na zdvihovych pohonech
s dvourychlostnim motorem

Emotron M20_____ ,
Reset | R1 | KP

Dold IE 6 - 7 K2 I

1
1
1
1
1
1
1
L

Legenda:
K1 kontakt relé - 1. rychlost
K2 kontakt relé - 2. rychlost

R1, R2 6,7,8 - vystupni reléové kontakty M20 (programovatelné)
(R1 nutno nastavit na "NO" ... parametr [63])

KP pomocné relé

Poznamka:
Jeden vypinaci kontakt pomocného relé KP zapojit do obvodu horniho pracovniho (koncového) vypinace zdvihu.
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10 Diagnostika, poruchy a jejich odstrafiovani

Ujistéte se, Ze instalace Emotron M20 byla spravné provedena, napf. zda jsou spravné dotazené svorky nebo
dostate¢né odizolované kabely atd. Hlida¢ Emotron M20 je bez udrzbové zafizeni. Nicméné je doporuéeno
pravidelné kontrolovat dotazeni svorkovnic a ovladacich obvodu.

Problém

Mozna pri¢ina

Okno 01 neustale zobrazuje nulovou zatéz
i kdyz je motor v chodu

zkontrolujte pfipojeni proudovych transformator(

zkontrolujte, zda hodnota jmenovitého vykonu v parametru [41]
odpovida hodnoté na typovém Stitku motoru

Zkontrolujte, zda okno 03 zobrazuje hodnotu fazového proudu
odpovidajici jmenovitému proudu motoru

Okno 01 zobrazuje nespravnou hodnotu
zatizeni pfi spusténém motoru

zkontrolujte, zda pouzity motor neni pro danou aplikaci pfili§
predimenzovan (pfenos vykonu a pfevodovy pomér)

zkontrolujte, zda motor je zatizen béhem normainiho provozu

zZjistéte, zda zména zatizeni béhem chodu motoru je vySSi nez 3%
(okno 01)

zkontrolujte, zda proudovy transformator je pfipojen na fazi L1

Okno 03 zobrazuje nespravnou hodnotu
fazového proudu

zkontrolujte, zda byl spravné vybran proudovy transformator podle
tabulek 1 a 2.

Zkontrolujte, zda pocet zavitt odpovida hodnotam v tabulkach 1 a 2.

Zkontrolujte, zda je hodnota proudu motoru zadana v okné 42
shodna s hodnotou proudu na Stitku motoru

Ochrana nikdy nehlasi alarm

zkontrolujte, zda okno 01 zobrazuje hodnotu vétsi nez nula.

zkontrolujte urovné alarmi nastavené v oknech 11 az 14. Pokud
nejsou spravné, upravte intervaly a provedte automatické nastaveni

Ochrana neustale hlasi alarm

zkontrolujte Urovné alarmu nastavené v oknech 11 az 14. Pokud
nejsou spravné, upravte intervaly a provedte automatické nastaveni
zkontrolujte, zda hlida¢ je nastaven pro “blokovani alarmu” (okno
61=on). Je-li tomu tak, resetujte hlida¢ stisknutim tlacitka RESET.

Okno 00 zobrazuje hodnotu “LU” nebo
“OU”, tedy alarm zpusobeny podpétim
nebo prepétim.

vypnéte napajeni hlidace a zkontrolujte, zda napajeci napéti
odpovida napétovému rozsahu na Stitku ochrany.

Okno 01 zobrazuje hodnotu “oor”. Méfena
hodnota je mimo rozsah hlidace.

méreny vykon na hfideli motoru je vy38i nez 125% jmenovitého
vykonu motoru nastaveného v okné 41.

Okno 03 zobrazuje hodnotu “oor”. Méfena
hodnota je mimo rozsah hlidace.

méfeny proud motoru je vy3Si nez 125% jmenovitého proudu motoru
nastaveného v okné 42.

Prepéti nebo podpéti neni detekovano

tyto hodnoty jsou detekovany pouze pfi zapnuti napajeciho napéti a
ne pfi trvalém provozu. Reléové vystupy nehlasi alarm a pfepéti nebo
podpéti je pouze indikovano na displeji.

Alarmova relé nespinaji

zkontrolujte, zda neni pferuSeno zapojeni svorky 6 nebo 7.

Ne vSechna okna jsou zobrazena

zkontrolujte zda nejsou zablokovany parametry (okno 04).

Normy EU

EMC EN 50081-1, EN 50081-2
EN 50082-1, EN 61000-6-2

Elektricka bezpelnost IEC 947-5-1

Jmen. izolaéni napéti 690 V

Jmen. napétovy impulz 4000 V

Stupen znecisténi 2

Svorky €.3 az ¢.8 provedena zékladni izolace od napajeciho napéti
Svorky ¢.3a .4 izolovany od svorek €.5 az €.8
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11 Technicka data

(45%90x115)mm
f— T
1]
Rozméry ($xvxh) mm E& &
g = £
— 0l 4
= y
:E-rnrn lji.??'.; L1Smmi4.53)
Montaz na DIN listu 35 mm (46277)
Vaha 0,30 kg

Napajeci napéti (10 %)

1x100-240 VAC, 3x100-240 VAC, 3x380-500 VAC, 3x525-690 VAC

Frekvence

50 nebo 60 Hz

Proudovy transformator: CTM 010, 025, 050 a 100 (je-li proud>100 A

Proudovy vstup pouzileme CTM 010 + dalSi transformator)
PFikon max. 6 VA
Zpozdéni pfi startu 1-999 s

Hystereze 0-50 % jmenovitého vykonu motoru
Zpozdéni odezvy max. 0,1-500 s
Zpozdéni odezvy min. 0,1-500 s

Releové vystupy

5 A /240 VAC (AC1), 1,5 A/ 240 VAC (AC12)

Analogovy vystup

max. zatizeni 500 Q

Digitalni vstup

max. 240 VAC nebo 48 VDC. High:>24 VAC/DC. Low:>1 VAC/DC

Jisténi

max. 10 A

Privodni vodic¢e

Max. teplota vodi¢e do 75° C. Prifez 0,2 - 4 mm?2 plny médény vodic, 0,2 -
2,5 mm2 médéné lanko. Obnazena délka 8 mm.

Pevnost svorek

0,56 - 0,79 Nm

Presnost 12 %, +1 digit pfi cos¢>0,5; mimo proudovy transformator; + 20 °C
Opakovani + 1 digit 24 hodin; + 20 °
Vliv teploty max. 0,1 % /°C

Provozni teplota

od-20°Cdo+50°C

Skladovaci teplota

0d-30°Cdo+80°C

Kryti

P20

Schvaleno

CE (do 690VAC), UL a cUL (pouze do 600V )

11.1 Rozméry proudovych transformatort

Typ Rozméry ($xJ) Vaha* Montéaz
CTM 010
CTM 025 0,20 k .
27 (35) x @48 mm g DIN lista 35 mm
CTM 050
CTM 100 45 (58) x @78 mm 0,50 kg

*) Vaha v¢etné 1m dlouhého kabelu. Nelze objednat transformator s kabelem delSim nez 1 m.
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12 Seznam parametru

Okno Funkce Rozsah Tovarni nast.| Akt. nast. Jednotka
00 |Zobrazeni alarmu
Méreny vykon v % jmen. vykonu 0-125 %
01 | Méfeny vykon na hfideli v kW 0-745 kw
Mé&feny vykon na hfideli v HP 0-999
02 | Méfené napéti 90 - 760 \%
03 | Mé&feny proud 0,00 - 999 A
04 | Uzamceni parametrd 0 kéd = 369
05 | ReZim provozu Pfet[%en[+0dlehc::en[ Pfetizefm’f
Pretizeni, Odleh&eni Odlehéeni
0-125 100 %
11 | Max. Alarm (relé 1) 0-745 2,2 kw
0-999 3
0-125 100 % %
12 | Max. Vystraha (relé 2) 0-745 2,2 kW kw
0-999 3
0-125 0 %
13 | Min Vystraha (relé2) 0-745 0 kw
0-999 0
0-125 0 %
14 | Min. Alarm (relé 1) 0-745 0 kw
0-999 0
21 |Sitka max. alarmu (AUTO SET) 0-100 16 %
22 | Sitka max. vystrahy (AUTO SET) 0-100 8 %
23 | Sitka min. vystrahy (AUTO SET) 0-100 8 %
24 | Sitka min. alarmu (AUTO SET) 0-100 16 %
31 | Zpozdéni vypinani pfi startu 1-999 2 S
32 | Zpozdéni odezvy max. 0,1 - 500 0,5 S
33 |Hystereze 0-50 0 %
34 | Zpozdéni odezvy min. 0,1 - 500 0,5 S
35* | Pauza/Revers ¢as 3-90 5 S
36* | Pocet pokusu o start 0-5 0
41 | Jmenovity vykon motoru 0,10 - 745 2.2 kW
0,13 - 999 3
42 | Jmenovity proud motoru 0,01 - 999 5,6 A
43 | Pocet fazi 1PH/3PH 3 PH
61 |ALARM - blokovani on/ OFF OFF
62 | ALARM - nulovy proud on/ OFF OFF
63 |Relé R1 - alarm nc/ no nc
64 | Relé R2 - vystraha nc/no no
0=M20
65* |Relé - funkce 1=DLM 0
2 = Revers
81 | Digitalni vstup rES /AU /bLo rEs
82 |Casovaé - blokovani vystrahy 0,0-90 0,0 S
91 | Analogovy vystup (AnOut) 0.20/4.20/20.0/20.4 0,20
92** | AnOut - minimalni hodnota 0-100
93** | AnOut - maximalni hodnota 0-125
99 |Reset na tovarni nastaveni dEF / USr dEF
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