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1. Uvod

Frekvenéni ménice Emotron FDU jsou urgeny k
regulaci otacek 3-fazovych asynchronnich motord
Gerpadel, ventilatord a jinych pohonl s kvadratickou
charakteristikou, kde neni nutna vysoka dynamika
pohonu. Tyto ménie splfiuji vysoké pozadavky na
fizeni pratoku, dobu provozuschopnosti a jejich
pouzitim klesaji naklady na udrzbu zafizeni.

Specialné pro méni¢e fady FDU bylo vyvinuto nékolik
pfidavnych “Option” karet, které umozni pfizpUsobeni
ménice specifickym aplikacim, viz. kapitola 13.

Vtomto manudlu se mohou objevit nize uvedené
symboly, tyto je nutné si precist dfive nez budete
pokraCovat dale v textu:

POZNAMKA:

Dodate¢na informace jak napf. predejit pFipadnym
problémam.

UPOZORNENI:

PFi nedodrzeni téchto instrukci muze dojit
k nefunk&nosti nebo poskozeni frekvenéniho ménice

VAROVANI:

Pfi nedodrzeni uvedenych instrukci muaze dojit
k vaznému poranéni osob nebo k moznému poskozeni
frekvenéniho ménice.

Pro koho je navod uréen
e pro montazni firmy

e pro pracovniky elektroudrzby
e pro obsluhu

e pro servisni techniky

Motory

Frekvenéni ménice jsou uréeny vyhradné pro regulaci
3-fazovych asynchronnich motorl. Ma-li byt méni¢
pouzit pro jiny typ motoru, poradte se prfed jeho
instalaci s dodavatelem.

1.1. Dodavka a vybaleni

Pred vybalenim zkontrolujte, zda neni vazné poskozen
obal. Je-li tomu tak, informujte neprodlené vaseho
dodavatele a takovyto méni¢ neinstalujte.

Frekvenéni méni¢ je dodavan spolu se $ablonou
uréenou k vyznaceni montaznich otvoru pro zavéseni
ménice. Zkontrolujte zda typové Cislo na Sabloné je
shodné s typem ménice.

1.2. Pouzivani tohoto manualu

V manualu je pouzito slovo “méni¢” jako plnohodnotny
nazev pro frekvenéni ménic

Zkontrolujte si prosim gislo softwarové verze, uvedené
na titulni stran& manualu s ¢islem software dodaného
meénice.

Karta rychlého nastaveni mlze byt umisténa ve dvefich
rozvadéce, takze je kni rychly pfistup i v pfipadé

nehody.

1.2.1.

Dokumentace pro option karty

V nésledujici tabulce je pfehled vSech dostupnych
dokumentt a navodl na obsluhu pro rozsifujici (option)

karty.

Tab. 1 Dokumentace pro option karty

Option karta

1/0 board

Encoder board

PTC/PT100 board

CRIO board (VFX)
Crane interface (VFX)

Fieldbus - Profibus

Fieldbus - DeviceNet
Ethernet - Modbus TCP
Ethernet - EtherCAT
Ethernet - Profinet 10 1-port
Ethernet - Profinet 10 2-port

RS232/RS485 isolated

Control panel kit, Incl blank
panel

Control panel kit, Incl control
panel

Handheld Control Panel
HCP2.0

Safe stop

Overshoot clamp

Liquid cooling

Output choke

AFE- Active front end

Odpovidajici navod
| €islo dokumentu

1/0 board 2.0, instruction
manual
/ 01-5916-01

Emotron Encoder board
2.0, Instruction manual
/ 01-5917-01

PTC/PT100 board 2.0,
instruction manual
/ 01-5920-01

Emotron AC Drive Crane
option 2.0, Instruction
manual

Fieldbus Option, Instruction
manual
/ 01-3698-01

Emotron isolated RS232/
485 2.0 option Instruction
manual

/ 01-5919-01

Emotron FDU 2.0 External
Control Panel, instruction
manual

/ 01- 5928-01

Emotron HCP 2.0,
instrucion manual / 01-
5925-01

Option Safe Stop
(STO — Safe Torque Off),

Technical description
/ 01-5921-01

Overshoot clamp
Datasheet/Instruction
/ 01-5933-11

Emotron FDU 2.0 Liquid
Cooling, instruction manual
/ 01-4636-01

Output coils
Datasheet/Instruction
/ 01-3132-11

Emotron FDU 2.0 AFE-
Active Front End option,
Instruction manual

/ 01-5386-01
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1.3. Zaruky

Zaruka se vztahuje pouze na pfistroj, ktery byl
instalovan, provozovan a obsluhovan v souladu s touto
uzivatelskou pfiruCkou. Délka zaruky dle smlouvy. Na
vadu, ktera vznikla na zakladé chybné instalace nebo
provozovani, se zaruka nevztahuje.

1.4. Typové oznaceni

Na Typové oznaleni je pfiklad typového oznaceni
méniCe. Pomoci tohoto oznaleni je mozné piesné
stanovit typ méniCe. Toto typové oznaceni bude
vyzadovano vzdy, bude-li potfeba jakychkoli
specifickych informaci béhem montaze ¢&i instalace.
Tento kod je soucasti vyrobniho Stitku umisténého na
dvefich ménice.

D = DeviceNet

P = Profubus

S = RS232/485

M = Modbus TCP

E = EtherCAT

A = Prifinet 1-Port
B = Profinet 2-Port

FDU 48-175-54CE---A - NNNNAN -
12 3 4567891011121314151617 18

Obr. 1 Typové oznaceni

16 | 16 |Softwarova verze A = standard

17 PTC karta N = bez karty
(plati pro 003-074) [P =PTC karta

19 Kabelové prachodky |- = bez prichodek
(plati pro 003-074) |G = s prlchodkami

1.5. Normy

Frekvenéni méniCe odpovidaji normam uvedenym
vtab. Pro prohlaSeni o shod& a vyrobni certifikaty
kontaktujte vaSeho dodavatele nebo navstivte webové
stranky www.emotron.com.

1.5.1. EMC - normy vyrobku
Norma EN 61800-3 popisuje

Prostfedi 1 - prostfedi zahrnujici bytovou zastavbu.
Jsou zde také zahrnuty podniky pfipojené pfimo na
rozvodnou sit, nizkého napéti bez pfevodnich
transformatord, uréenou pro napajeni domacnosti.

Prostfedi 2 - prostfedi zahrnujici vS8echny ostatni
instituce. Frekvenéni méni¢ vyhovuje normé EN 61800-
3, v€etné dodatku A11 (mGze byt pouzit jakykoli druh
stinéného kabelu). Standardni frekvenéni ménic je
navrzen tak, aby vyhovoval poZzadavkim prostfedi 2.

VAROVANI:

Tento vyrobek patfi do tfidy vyhrazené obchodni
distribuce dle EN 61800-3. Jeho pouziti v obytné
zastavbé mlze ovliviiovat radiové viny a jeho uZivatel
muUze byt pozadan, aby proved! odpovidajici méfeni.

UPOZORNENI:

Pro splnéni norem uvedenych v prohlaseni vyrobce
ANNEX 1IB je nutné pfi instalaci postupovat presné
podle navodu.

pro | pro
003- | 090- konfigurace popis
074 | 3kO0.
1 1 | Tvo ménice FDU = skalarni
yp VFX = vektorovy
48 = 380-480V
2 2 | Napéti sité 52 = 460-525V
69 = 500-690V
Trvaly jmenovity 003 = 3A
3 3 proud ménice [A] napf. 175 = 175A
3k0 =3.000 A
. 20 = 1P20
4] 4 K 54 = IP54
5 5 Ovladaci panel CP |- = bez ovl. panelu
(Control Panel) C = s ovl. panelem
E = EMC filtr C3
6 6 Sitovy EMC filtr (standard)
(option) F = EMC filtr C2
| =IT sit
. - = bez brzdné jednotky
7 |7 'gzggr?)’ed”"tka B = brzdna jednotka
P D = DC interface
. A - =bez SBS
8 8 | Externi napajeni S = s SBS (Standby)
) 9 Bezpecnostni stop |- bez
(pouze 090 az 3k0) |T = s jedn.bezp.stopu
9 10 |Tovarni znacka A = standard
10 - | Barva ménice A = standard
Lakované desky A = standardni povrch
11 11 : _ i
(option) V = s ochr. lakovanim
12 | 12 |Option - pozice 1 N = bez option karty
C = jefabova karta
. . E = encoder karta
13 | 13 |Option - pozice 2 P = PTC/PT100 karta
. . | = rozsitujici 10 karta
14 | 14 |Option - pozice 3 S = bezpeény STOP
15 | 15 |Option - pozice C N = bez option karty
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Tab. 2 Normy
Trh Norma Popis
Evropsky Smérnice pro strojni zafizeni 98/37/EEC
Smérnice pro EMC 2004/108/EEC
Smérnice pro nn zafizeni 2006/95/EC
Smérnice WEEE 2002/96/EC
Bezpecnost zafizeni - Elektrické vybaveni stroje
EN 60204-1 Cast 1: Obecné nalezitosti.
Smeérnice pro strojni zafizeni: Prohladeni vyrobce dle pfilohy 1B
Regulované elektrické pohony
EN (IEC) 61800-3:2004 Céast 3: EMC vyrobni standard véetné zvlastnich zkusebnich metod.
Smérnice pro EMC: Prohlaseni o shodé a oznaceni CE
Vse -
Regulované elektrické pohony Cast 5-1.
EN (IEC) 61800-5-1 Pozadavky na bezpecnost - Elektrickou, teplotni a energetickou.
Smérnice pro nizkonapétova zafizeni: ProhlaSeni o shodé a oznaceni CE
IEC 60721-3-3 Klasifikace okoln!cb’po.dmlnek. Kvalita ovzdu$i b&éhem provozu. Chemickeé
plyny 3C1, Pevné asti 3S2.
UL 508 © UL Bezpecnostni standard pro vykonovou elektrotechniku
UL 840 . . . .
USA (<90 A) UL Bezpeclnostni standard pro vykonovou elektrotechniku
Rusky GOSTR Pro vSechny typy
1.6. Demontaz a likvidace odpadu
Skfiné ménic¢h jsou vyrobeny z recyklovatelnych

materiald jako jsou hlinik, Zelezo a plast. Frekvencni
méni¢ také obsahuje casti, které mohou vyzadovat
zvlastni pozornost jako jsou napf. elektrolytické
kondenzatory. Ridici desky obsahuji také malé
mnozstvi cinu a olova. P¥i likvidaci tohoto odpadu musi
byt dodrzen odpovidaji recyklaéni postup.

1.6.1. Likvidace starého elektronického

a elektrického vybaveni

Tyto informace jsou uréeny pro uzivatele v zemich EU a
ostatnich zemi Evropy, kde je zaveden systém tfidéni
odpadu.

Tento symbol na vyrobku nebo jeho obalu upozorriuje,
ze s timto vyrobkem se musi nakladat dle norem
WEEE. Odpad musi byt pfevezen tam, kde je mozno
nakladat s elektrickym a elektronickym odpadem. Tim
se zajisti spravna likvidace a predchazi se Skodlivym
vlivdm na Zivotni prostfedi, zdravi ¢lovéka a ochrani se
pfirodni zdroje. Pro detailnéjSi informace se obratte na
dodavatele.
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1.7. Vysvétlivky

1.7.1.  Zkratky a symboly 1.7.2.  Definice
V tomto navodu jsou pouzity nasledujici definice pro

V tomto navodu jsou pouzité nize uvedené zkratky: -
proud, moment a frekvenci

Tab. 3 Zkratk
y Tab. 4 Definice

Zkratka Popis } .
Nazev | Popis Jednotky
DSP Digitalni Fidici procesor . Y  x
N Vstupni jmenovity proud méni¢e | A, RMS
FM Frekvenéni ménic
INnom Vystupni jmenovity proud méni¢e | A, RMS
PEBB Vykonovy blok
IGBT Vykonové bipolarni tranzistory vor Jmenovity proud motoru A RMS
s izolovanou bazi Pnowm Jmenovity vykon ménice kW
CP Ridici panel, jednotka displeje s —
tlagitky umist&na na dvefich ménice Pwor | Jmenovity vykon motoru kW
Eint Komunikaéni format Mnom | Jmenovity moment motoru Nm
Ulnt Komunikaéni format Muor Moment motoru Nm
Int Komunikacni format - - T
four Vystupni frekvence ménice Hz
Long Komunikaéni format
fmoT Jmenovita frekvence motoru Hz
Funkce nemize byt ménéna pokud
je ménic v chodu. nmoT Jmenovité otacky motoru ot/min
loL Maximalni vystupni proud / 60s | A, RMS
Otacky | Aktualni otacky motoru ot/min
Moment| Aktualni to¢ivy moment motoru Nm
Sy’nvc. Synchronni otacky motoru ot/min
otacky
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2. Montaz

Tato kapitola popisuje montaz frekvenéniho ménice.

Nez zacnete s montazi, je vhodné si tuto celou pfedem
naplanovat.

o Presvédcte se, zda je umisténi méni¢e vhodné.

e Umisténi meéniCe musi byt adekvatni

hmotnosti.

jeho

e Bude muset méni¢ odolavat vibracim nebo naraziim
bé&hem chodu?

e Zvazte pouziti tlumi€e vibraci.

e Zkontrolujte okolni podminky, pozadovany pfivod
chladiciho vzduchu, kompatibilitu motoru apod.

¢ Naplanujte, jak pfepravovat méni¢ a manipulovat s
nim.

2.1. Pokyny k transportu

POZNAMKA:

Aby se pfedeslo riziku zranéni osob nebo moznému
poskozeni zvedané jednotky, je doporuceno zvedat
ménic tak, jak je uvedeno nize.

Doporuéeni pro typy -090 az -250A

Load: 5510 74 kg

Obr. 2 Zvedani typt FM 090 az 250A

Doporuceni pro typy -300 az 3k0

Obr. 3 Demontujte horni kryt a pouZijte transportni

oka

Méni¢ / blok je mozno zvedat a transportovat pomoci
zavésnych ok znazornénych na obr.3. Tabulka nize
uvadi odpovidajici zatizeni pfi daném uhlu lana.

uhel A dovolené zatizeni
45° 4 800N
60° 6400 N
90° 13 600 N
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2.2, Montaz 2.2.2. Montazni rozméry
Frekvenéni méni¢ musi byt upevnén ve svislé poloze na
hladkém povrchu. Pro vyznaceni montaznich otvorQ
pouzijte Sablonu dodanou spolu s méni¢em.
V7 I a/
/) o0 0
— ©
B [
7
/ :
Ib
Obr. 4 Montaz méniéa rady 003 az 3k0
2.2.1. Chlazeni Obr. 5  FDU48/52: model 003 - 018 (fada B)
Frekvenéni ménice fady 003 az 250 potfebuji kolem
vSech 4 stran minimalni prostor pro zajisténi
dostacujiciho chlazeni, viz. Montaz ménice fady 003 az
250. Protoze vstup a vystup chladiciho vzduchu je dole
a nahofe, nedoporu¢ujeme montaz dvou frekvencnich
ménich pfimo nad sebou.
V tab.4 jsou uvedeny minimalni vzdalenosti pro
jednotlivé typy ménic, které je nutno dodrzet:
Tab. 5 Montaz a chlazeni
003- 026- 090- SkFif
018 074 250
a 200 200 200 100
b 200 200 200 0 Obr. 6  Privody kabelt pro FDU48/52: model 003 -
FM/FM o
018 (fada B)
mm] | ¢ 0 0 0 0
d 0 0 0 0
a 100 100 100 100
FM/  |b 100 100 100 0
sténa
d 0 0 0 0
Obr. 7 FDU48/52: model 003 - 018 (fada B).
Priklad pfipojovacich konektort Sub-D pri
pouZiti option CRIO karty
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Obr. 10 FDU48: model 025 - 045 (fada C2)
Obr. 8 FDUA48/52: model 026 - 046 (fada C)

Obr. 11 FDU48: model 025 - 045 (fada C2)
Pohled zespodu na svorkovnici pro pfipojeni:
sit' (L1, L2, L2), ss meziobvod (DC-, DC+),
Obr.9  Privody kabeli pro FDU48/52: model 026 - brzdny rezistor (DC+, R), motor (U, V, W).
046 (fada C)
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Obr. 12 FDU48/52: model 061 - 074 (fada D) Obr. 14 FDU48: model 060 - 088 (fada D2)

Obr. 15 FDU48: model 060 - 088 (fada C2)
Pohled zespodu na svorkovnici pro pripojeni:
sit' (L1, L2, L2), ss meziobvod (DC-, DC+),
brzdny rezistor (DC+, R), motor (U, V, W).

Obr. 13  Privody kabelti pro FDU48/52: model 061 -
074 (D)

UPOZORNENI:

Méni¢e fady B, C a D se dodavaji standardné bez
kabelovych priichodek!

V pfipadé zajmu Ize tyto prlichodky dodat jako option.
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Obr. 16 FDU48: model 090 - 175 (fada E) Obr. 17 FDU48: model 210 - 250 (fada F)
véetné privodii kabelt FDU69: model 090 - 200 (fada F69)
vCetné pfivodd kabell
rozméry v mm
fada model
A B C
F 200 - 250 925 950 920

F69 90 - 200 1065 1090 1060
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Obr. 18  Emotron FDU48: model 106 - 171 (fada E2).

Obr. 19 FDU48: model 106 - 244 (fada E2 a F2)
Pohled zespodu na svorkovnici pro pfipojeni:
sit' (L1, L2, L2), ss meziobvod (DC-, DC+),
brzdny rezistor (DC+, R), motor (U, V, W).

Obr. 20  Emotron FDU48: model 205 - 244 (fada F2).
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2.3.

2.3.1.

Je-li frekvenéni méni¢ umistén do rozvadéce, je nutné
zohlednit potfebné mnozstvi vzduchu dle nasledujici

Provedeni v rozvadédi

Chlazeni

2.3.2. Doporuceny prostor pred
rozvadééem

VSechny frekvenéni meénice, které jsou dodavany v tzv.

PEBB vykonovych modulech, se montuji do rozvadéce.

Z davodu jejich pfipadné vymeény ¢i opravy, se tento

modul demontuje odklopenim celého modulu. Pro tento

tabulky: U . ) . ; e
ucel je potfebny volny prostor 1,3 m pfed rozvadétem,
viz obr.

tada model Mnozstvi chlacgiciho
vzduchu [m“/h]
B 003 -018 75
C-C2 025 - 031 120
C-C2 036 - 046 170
D-D2 061 -074 170
E-E2 090 - 175 510
F-F2 210 - 250
800
F69 090 - 200
G 300 - 375 1020
H 430 - 500
1600
H69 250 - 400
| 600 - 750
2400
169 430 - 595
J 860 - 1k0
3200
J69 650 - 800
KA 1k15 - 1k25
4000
KAG9 905 - 995
K 1k35 - 1k5
4800 . , , « x
K69 1k2 Obr. 21 Doporuceny volny prostor pfed rozvadécéem
] Py k demontazi vykonového PEBB bloku
5600 ménice
L69 1k4
M 2k0
6400
M69 1k6
N 2k25
7200
N69 1k8
o 2k5
8000
069 2k0
P69 2k2 8800
Q69 2k4 9600
R69 2k6 10400
S69 2k8 11200
T69 3k0 12000
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2.3.3. Montazni rozméry

Obr. 22
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Obr. 23
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3. Instalace

Popis instalace v této kapitole je v souladu s EMC
normami a smérnicemi pro strojni zafizeni.

Vyberte typ kabelu a jeho stinéni dle norem EMC v
zavislosti na prostfedi, ve kterém bude méni¢ umistén.

3.1. Priprava instalace

Pozorné si proCtéte nize uvedeny seznam a pied
instalaci promyslete nasledujici body:

 Rizeni externi nebo pomoci ovladaciho panelu.

¢ Délka kabell k motoru (>100m).

e Paralelni zapojeni vice motor(, viz Menu [213].

e Funkce.

e Vhodny typ méni¢e k danému motoru/aplikaci.

e Montaz samostatné dodanych rozSifujicich (option)
karet dle navodu.

Ma-li byt méni¢ pfed montdzi doCasné uskladnén,
zkontrolujte prostiedi, ve kterém ma byt uskladnén. Je-li
méni¢ pfevezen na misto instalace z chladného
prostfedi, mize se na ném srazit vihkost. V takovém
pfipadé je nutné vyckat, az zjevna srazena vihkost
zcela zmizi a teprve poté méni¢ zapojit.

3.1.1. Demontaz ¢elniho krytu

Velikostni fada C - F (IP54)

Demontaz ¢elniho krytu za Géelem pfipojeni kabel(.

U fady B a C povolte 4 Srouby a odejméte kryt.

U fady D a vySSi je kryt oteviraci a je opatfen zamkem
na elektrikarsky Klic.

U fady C2 - D2 (IP20, IP21) je princip demontaze krytu
znazornén na nasledujicim obr.

Obr. 24 Princip demontéze &elniho krytu u velikostni
fady C2 - F2

- Uvolnéte dva spodni Srouby krytu - viz Sipky A
(nevySroubovajete je, pouze Caste€né povolte!)

- Kryt zespoda odklopte k sobé a pohybem doll jej
sejméte.

3.1.2. Demontaz ¢elniho krytu
Velikostni fada E2 - F2 (IP54)

U fady E2 - F2 (IP20, IP21) je princip demontaze krytu
znazornén na obr.

Obr. 25  Princip demontaZe celniho krytu u velikostni
fady E2 - F2

- Uvolnéte dva spodni Srouby krytu - viz Sipky B
(nevysSroubovajete je, pouze ¢astecné povolte!)

- Kryt zespoda odklopte k sob& a pohybem dolu jej
sejméte.

3.2 Pripojeni kabelli pro 003 - 074

3.21. Sit'ové kabely

Navrh sitového a motorového kabelu musi byt vzdy
vsouladu snormami a musi odpovidat mistnim
podminkam. Kabel musi byt dimenzovan na vstupni
proud ménice.

Doporucéeni pro volbu kabelu:

e Vsouladu s EMC pozadavky nejsou nutné stinéné
pfivodni kabely.

e Pouzijte teplotné odolné kabely, +60°C nebo vyssi.

e Hodnoty kabelll a pojistek musi byt v souladu
s mistnimi  pfedpisy a jmenovitym vystupnim
proudem motoru. Viz tab.

e Je-li udavan prifez kabelu < 16 mm?, pak priifez PE
vodi¢e odpovida prufezu vodiCe fazového. U
priifezu kabelu pfes 16 mm? ale ne vice jak 35 mm?
musi byt prafez PE vodi€e minimalné 16 mm?. P¥i
kabelu > 35 mm® musi byt prifez PE vodice
minimalné 50%  prGfezu  vodiCe fazového.
Nesplnuje-li PE vodi¢ vySe uvedené pozadavky na
prufez, musi byt pouzit PE vodi¢ separatni.

Pfipojte sitovy kabel dle obr. 17 nebo 18. Méni¢ je

standardné vybaven EMC sitovym filtrem, kategorie C3

(2. prostredi).
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Obr. 26  Sitovy a motorovy kabel, 003-018, fada B

Obr. 28  Sitovy a motorovy kabel, 026-046, fada C2

Obr. 27  Sitovy a motorovy kabel, 026-046, rada C

Obr. 29  Sitovy a motorovy kabel, 061-074, rada D
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Obr. 30  Sitovy a motorovy kabel, 060-088, fada D2
Obr. 32  Sitovy a motorovy kabel, 106-244, fada E2 -

F2. Pohled na svorkovnici pro pfipojeni: sit
(L1, L2, L2), meziobvod (DC-, DC+), brzdny
rezistor (DC+, R), motor (U, V, W).

OO Q1010
L |L2 uvaT-
oliolle

=03
O

|

Obr. 33  Pripojeni silovych kabell

Tab. 6  Pripojeni sité, motoru a brzdného rezistoru

L1,L2,L3 sit - 3 faze
PE ochranny vodi¢
Obr. 31  Sitovy a motorovy kabel, 106-244, fada E2 - 1 uzemnéni motoru
F2. Pohled na svorkovnici pro pripojeni: sit .
(L1, L2, L2), motor (U, V, W). uv,w motor - 3 faze
DC+ / R brzdny odpor (option)
DC-, DC+ R DC+ / DC- propojeni DC sbérny
(option)
VAROVAN:I:

Brzdny odpor pfipojujte pouze na svorky DC+ a R!

POZNAMKA:

Svorky pro pfipojeni brzdného odporu a DC propojeni
jsou instalovany pouze tehdy, je-li méni¢ vybaven
brzdnou jednotkou.
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VAROVANI:

Pro bezpeény provoz méni¢, musi byt ochranny vodi¢
sité pfipojen na svorku PE a uzemnéni motoru na
svorku.

3.2.2. Motorové kabely

V souladu s EMC normou o vyzarovani je frekvencni
méni¢ vybaven sitovym filtrem. Motorové kabely musi
byt stinéné a stinéni musi byt spojeno s kostrou motoru
a méni¢e na obou koncich. Tento zpusob spojeni
méniCe, motorového kabelu a motoru tvofi tzv.
“Faradayovou klec”.

Doporuceni pro vybér motorovych kabelu:

e Pouzijte stinéné kabely dle specifikace ve
~Specifikace kabel(“.

e Pouzijte teplotné odolné kabely, +60°C nebo vyssi.
e Hodnoty kabelll a pojistek musi byt v souladu s
jmenovitym vystupnim proudem motoru. Viz tab.

e Maximalni délka motorového kabelu.

e Stinéni musi byt pfipojeno na obou koncich
celoplo$né (360°) kovovou prlichodkou. Vyvarujte
se pfipadu, kdy je stinéni kabelu svedeno jednim
vodi¢em a spojeno Sroubkem ke kostfe. Toto feSeni
je zcela nedostacujici.

POZNAMKA:

Je dllezité, aby kryt motoru mél stejny potencial jako
ostatni ¢asti stroje.

e Uzemnuje-li se stinéni pomoci vodivé objimky na
zakladovou desku opatfenou ochrannym natérem,
je nutno tuto plochu o3etfit antikoroznim
prostfedkem a teprve po pfipojeni stinéni je mozno
tento spoj nalakovat

Pfipojte motorovy kabel ke svorkam U, V, W.

OPTION

DCDCR_J_U v lw

-+ =

L1|L2|L3|PE

Zapojeni silovych svorek

POZNAMKA:

Svorky DC-, DC+ a R nejsou standardné osazeny,
pouze jako option.

Kabel mezi motorem a ménicem

Pokud jsou motorové kabely preruSeny stykadi,
tlumivkami apod., je nezbytné nutné pfipojit stinéni
pomoci kovovych pfichytek nebo kovovych montaznich
desek tak, aby nedoslo k jeho pferuseni, viz. obr.

Na obr. je pfiklad, kdy nejsou pouzity kovové montazni
desky (napf. pfi pouziti frekvenéniho ménice v IP54). Je
proto dulezité, aby byl ,obvod” uzavien pomoci
kovovych pfichytek a kovovych kabelovych prichodek.

Obr. 34  Pripojeni stinéni kabelt

Nasledujicim bodim vénujte prosim zvlastni pozornost:

e Pokud je nutné odstranit natér, je nutné toto misto
oSetfit antikoroznim prostfedkem. Po pfipojeni
stinéni je mozZné spoj znovu pielakovat!

e Skfin meénie by méla byt spojena s vodivou
montazni deskou maximalni moznou plochou. Proto
odstranite lak z plochy, kde ma byt ménic pfipevnén.
Alternativné je mozno spojit méni¢ s touto deskou
kratkym pasovym médénym vodicem.

o Vyvarujte se preruseni stinéni.

e Frekvenéni ménice vyssich vykonu fady 300 az 1k5
(IP54) jsou umistény ve skfinich, vnitfni spoje proto
musi odpovidat EMC normam.
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Frekvenéni ménic¢

RFI filtr
(Option)

apéijeni Motor
L1]L2[L3PPEpcDe{RE [ UV [W]
£ [ \V 2

+ Upeviiovaci otvory

licna

| —+ Vystupni tlumivka (option)

+ Stinéné kabely

Montazni plocha
bez néstfiku

i

Kryt svorkovnice

(kovovy)

I

Napajeni Kovova kabelova | Motor
L1,L2,L3,PE priichodka &
Brzdny odpor
(option)

Obr. 35 Montaz na vodivou montazni desku

Frekvencéni ménic

RFI filtr

Napaijeni

L [L2]3]Pe]pelbe R [=]u [v [w]
A

Kovova kabelova
prichodka

Stinéné kabely

Kovovy kryt

Brzdny| |Vystupn
odpor tliumivka

Kryt svorkovnice
(kovowy)

Motor

Kovova kabelova
H priichodka ~ ]

Napajeni

Obr. 36  Montaz na izolovanou montazni desku nebo
volné pfipojeni bez montazni desky

Obr. ukazuje pfiklad, kdy neni pouZita kovova montazni
deska (napf. pfi pouziti frekvenéniho meénie s krytim
IP54). Zde je dulezité, aby “obvod stinéni” byl uzavien
pomoci kovovych pfichytek a kovovych kabelovych
pruchodek.

Umisténi motorovych kabelu

Motorové kabely umistéte co nejdale od ostatnich,
zvlasté pak od Fidicich kabeld. Minimalni vzdalenost
mezi motorovymi a Fidicimi kabely je 30cm.

Vyvarujte se umisténi motorovych kabell paralelné s
ostatnimi kabely.

KFizeni silovych kabell s ostatnimi realizujte pod uhlem
90°.

Dlouhé motorové kabely

Jsou-li kabely mezi motorem a méniCem del8i nez
100m (u meénictd do 7,5kW to prosim konzultujte s
dodavatelem), vznikaji na nich v dusledku kapacitnich
proudl proudové S$picky. Je mozné, zZe tyto Spicky
zpusobi vypadek méni¢e z duvodu nadproudu. Tomu
se da predejit pouzitim vystupni tlumivky. O vhodnych
tlumivkach se poradte se svym dodavatelem.

Stykace na motorovém kabelu

Pouziti stykal mezi motorem a ménicem se
nedoporucuje. Nikdy neodpojujte motor pokud je méni¢
v chodu. Toto je mozné provést pouze pokud je méni¢ v
klidu, jinak muze dojit k vypadku méni¢e z dlvodu
nadproudu.

Dokument €. CZE 2013-01-5325-01r2

Emotron FDU 2.0



Elpro Drive

3.3. Pripojeni sitovych a
motorovych kabeld u modelu
090 a vétsich

IP54 FDU 48-090 - 250 (fada E - F) Modely FDU48-300, FDU69-210 a vétsi
FDU 69-090 - 200 (fada F69)

IP20 FDU 48-300 a vétsi (fada G a vétsi)
FDU 69-250 a vétsi (fada HE69 a vétsi)

Modely FDU48/69-090 a vétsi

Pro pohodinou montaz silovych kabell se da uvolnit
deska s kabelovymi prichodkami a svorkovnice, viz
obr.

Obr. 38  Pripojeni silovych kabelt

Obr. 37  Pripojeni silovych kabelt

Vyjméte kabelovou svorkovnici z ménice.
Kabel protahnéte pres kabelové prichody.
Odizolujte kabel dle pokyn( v tab. 7.
Zapojte a utahnéte kabel do svorky.

Vlozte kabelovou svorkovnici zpét na misto a
zajistéte Srouby.

ol wd==
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3.3.1. Pripojeni silovych kabell u
vykonovych PEBB modulti IP20

Moduly, resp. vykonové bloky s krytim IP20, tzv. PEBB
bloky, jsou dodavany jiz s kabely o délce ca 1100 mm.
Sitové kabely maji oznaceni L1, L2, L3, motorové
kabely U, V, W.

Kontaktujte dodavatele pro ziskani podrobnéjSich
informaci o PEBB modulech 1P20.

Obr. 39  Modul IP20, velikost G s 2x3 sitovymi a 2x3
motorovymi kabely (2 bloky PEBB)

Obr. 40  Modul IP20, velikost H s 3x3 sitovymi a 3%3
motorovymi kabely (3 bloky PEBB)
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3.4. Specifikace kabelu

Tab. 7  Specifikace kabel(

Kabely Specifikace

Sitové

Silovy kabel vhodny pro stacionarni
zafizeni na pouzité napéti.

Silovy stinény kabel nebo kabel s
Motorové | masivnim nizkoimpedanénim ochrannym
plastém na pouzité napéti.

Ridici

Ridici kabely stinéné nebo s nizkou
impendaci ochranného plasté.

3.4.1. Délky odizolovani kabelt

haing hotor

(06-F45-cahles only)

Obr. 41 Délky odizolovani kabelt

Tab. 8 Délky odizolovani sitovych, motorovych, brzdnych a zemnicich kabelt

Sitovy kabel Motorovy kabel Brzdny kabel Zemnici kabel
Model Rada
a b a b c a b c a b (mm)
(mm) | (mm) | (mm) [ (mm) | (mm) [ (mm) | (mm) | (mm) | (mm)
FDU## 003 - 018 90 10 90 10 20 90 10 20 90 10
FDU## 026 - 046 C 150 14 150 14 20 150 14 20 150 14
FDU48-025 - 045 C2 65 18 65 18 36 65 18 36 65 M6 *)
FDU## 061 - 074 D 110 17 110 17 34 110 17 34 110 17
FDU48-060 - 088 D2 92 18 92 18 36 92 18 36 92 M6 *)
FDU## 090 - 175 E 25
173 25 173 25 4 173 M 173 40 ™)
FDU48-106 - 171 E2
FDU48-205 - 244 F2 25
FDU48.210 - 250 178 | 32 | 178 | 32 | 46 | 178 46 | 178 433*)
FDU69-090 - 200 F
*)  Kabelova koncovka pro Sroub M6
**) Plati v pfipadé, kdy je ménic s brzdnou jednotkou
Dokument €. CZE 2013-01-5325-01r2 257197 Emotron FDU 2.0



Elpro Drive

3.4.2. Hodnoty pojistek
Viz kapitola Technicka data, oddil 14.7.

3.4.3. Data kabeld dle norem IEC
Tab. 9 Data kabelti a utahovaci momenty pro Emotron FDU48 a FDU52 dle IEC
Doporucené rozsahy priifezl kabell a utahovaci momenty
Sit a motor Brzdny rezistor PE vodi¢
Model Model
Prifez kabelu Utahovaci Prifez kabelu Utahovaci Prifez kabelu Utahovaci
mm”=(AWG) | Nm (Lb-In) mm=(AWG) | \m (Lb-n) mm=(AWG) | Nm (Lb-In)
FDU##-003
FDU##-004
FDU##-006
FDU##-008 0.5-10 1.2-14 0.5-10 1.2-1.4 1.5-16 26 Me%o(gu)
FDU##-010
FDU##-013
FDU##-018
FDU48-025 4-25 2 4-25 2 4-25* 43 M%%Sgu)
2.5-16 lanko 2.5-16 lanko 6-16 lanko Méd (Cu)
FDU#-026 | oso5drat | 214 | o525dat | 214 | 6o25drat 1214 75°C
FDU48-030 4-25 2 4-25 2 4-25* 43 M%%fg“)
2.5-16 lanko 2.5-16 lanko 6-16 lanko Méd (Cu)
FDU##-031 2.5-25 drat 1.2-1.4 2.5-25 drat 1.2-14 6-25 drat 1.2-14 75°C
FDU48-036 4-25 2 4-25 2 4-25* 43 M%%fg“)
2.5-16 lanko 2.5-16 lanko 6-16 lanko Méd (Cu)
FDU##-037 2.5-25 drat 1.2-1.4 2.5-25 drat 1.2-14 6-25 drat 1.2-14 75°C
FDU48-045 4-25 2 4-25 2 4-25* 43 M%%o(gu)
2.5-16 lanko 2.5-16 lanko 6-16 lanko
FDU#-046 | oso5drat | 214 | oso5dat | 214 | 6o5drat 1214
FDU48-060 10-70 3 10-70 3 10 - 70* 4.3
10-35 lanko 10-35 lanko 16-35 lanko
FDU#-061 | 40.50 drat 283 10-50 drét 283 16-50 drét 283 M&d (Cu)
FDU48-072 10- 70 3 10- 70 3 10 - 70* 43 75°C
10-35 lanko 10-35 lanko 16-35 lanko
FDURO74 | 10-50 drat 283 10-50 drat 283 16-50 drat 283
FDU48-088 10-70 3 10-70 3 10 - 70* 4.3
*)  Kabelova koncovka pro Sroub M6
**) Plati v pfipadé, kdy je ménic s brzdnou jednotkou
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Tab. 9 Data kabel(i a utahovaci momenty pro Emotron FDU48 a FDU52 dle IEC

Doporucené rozsahy priifezl kabeli a utahovaci momenty
Sit a motor Brzdny rezistor PE vodi¢ T
Model Utah i Utah i Utah i kagpl
Prfu“'%z kabelu maorg\(/ei(t:l Pn"JF%z kabelu maorg\(/ei? Pn"JF%z kabelu maoncﬁ)\e/zi? elu
mm=(AWG) | Nm (Lb-In) mm=(AWG) | Nm (Lb-In) mm=(AWG) | Nm (Lb-In)
FDU48-090
FDU48-106 31 (pro ;3-
31 (pro 13- 31 (pro 13- 34mm°)
FDU48-109 34mm?) 34mm?)
FDU48-142 13-150 13-125 19150 42 (pro 35-
42 (pro 35- 42 (pro 35- 1670 ** 150mm?)
FDU48-146 150mm?) 150mm?)
FDU48-171 10 **
FDU48-175
FDU48-205 .
31 (pro 13- 31 (pro 13- 31,)5{’“’ 13
FDU48-210 34mm?) 34mm?) Y
42 (pro 35- 21-250 42 (pro 3‘25-
FDU48-228 21-250 2 13-152 150mm°®)
150mm’) 42(pro35- | 4 70+ | 56 (pro 153-
FDU48-244 56 (pro 153- 150mm®) 2
250mm2) 250m*r11 )
FDU48-250 10
FDU48-300
FDU48-375 5
(2x) 35-240 (2x) 35-240 M‘;‘gﬁg”)
FDU48-430
FDU48-500
FDU48-600
(3%) 35-240 (3x) 35-240
FDU48-650
FDU48-750 3x 35-240 3x 35-240 PE / uzemnéni - pomoci
FDU48-860 Sroubl na montaznim
B 4x 35-240 24 4x 35-240 24 ramu. V zajmu zajisténi
FDU48-1k0 fadného uzemnéni, vzdy
pouzijte vSechny Srouby
FDU48-1k15 5x 35.940 5x 35.240 a dikladné je dotahnéte.
X - X -
FDU48-1k25
FDU48-1k35
6x 35-240 6x 35-240
FDU48-1k5
FDU48-1k75 7% 35-240 7x 35-240
FDU48-2k0 8x 35-240 8x 35-240
FDU48-2k25 9x 35-240 9x 35-240
*)  Kabelova koncovka pro Sroub M6
**) Plati v pripadé, kdy je méni¢ s brzdnou jednotkou
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Tab. 10  Data kabel(l a utahovaci momenty pro Emotron FDU69 dle IEC

Doporucené rozsahy prtifezl kabell a utahovaci momenty

Sit' a motor Brzdny rezistor PE vodi¢ Typ
Model
PrL‘]ng kabelu Untqaohrg\é?]‘tj PrL‘]Feéz kabelu Untqaohrg\é?]‘tj PrL‘]Feéz kabelu Ur;ac:]n?elzi? kabelu
mm”(AWG)  \m (Lb-in) mm”(AWG)  \m (Lb-in) mm”(AWG)  \m (Lb-In)
FDU69-090 13.125  Stlprols-
13-125 31 (pro 13- 31 (pro 13- 16 - 70 ** 34mm°)
FDU69-109 34mm?) 34mm?) )
42 (pro 35-
FDUGS-146 20035 12712 45035 150mm?)
FDU69-175  21-150  150mm’) 125mm’) 217000
FDU69-200 10 **
FDU69-250
FDU69-300
(2x) 35-150 (2x) 35-150
FDU69-375
FDU69-400
FDU69-430
FDU69-500 (3%) 35-150 (3x) 35-150
FDU69-595
FDU69-650
FDU69-720 (4x) 35-150 (4x) 35-150 Me;%o(gu)
FDU69-800 PE / uzemnéni - pomoci
FDUBS-905 Sroubl na montaznim
(5%) 35-150 24 (5%) 35-150 24 ramu. V zaimu zajisten;
FDU69-995 fadného uzemneni, VZdy
pouzijte vSechny Srouby a
FDU69-1k2 (6x) 35-150 (6x) 35-150 dikladné je dotahnéte.
FDU69-1k4 (7x) 35-150 (7x) 35-150
FDU69-1k6 (8x) 35-150 (8x) 35-150
FDUG69-1k8 (9%) 35-150 (9%) 35-150
FDU69-2k0  (10x) 35-150 (10x) 35-150
FDU69-2k2  (11x) 35-150 (11x) 35-150
FDU69-2k4  (12x) 35-150 (12x) 35-150
FDU69-2k6  (13x) 35-150 (13x) 35-150
FDU69-2k8  (14x) 35-150 (14x) 35-150
FDU69-3k0  (15%) 35-150 (15x) 35-150
*)  Kabelova koncovka pro Sroub M6
**) Plati v pfipadé, kdy je ménic s brzdnou jednotkou
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3.4.4. Data kabelll dle norem NEMA

Tab. 11 Data kabel( a utahovaci momenty pro Emotron FDU48 a FDU52 dle NEMA

Doporucené rozsahy priifezl kabell a utahovaci momenty
Sit a motor Brzdny rezistor PE vodic¢
Model y k;gglu
Prifez kabelu Ur;aohncq"éif' Prifez kabelu Ur;aohncq"éif' Prifez kabelu U:qa:rﬁ‘éif'
mm? (AWG) Nm (Lbuin) mm* (AWG) |\ b-in) mm” (AWG) Nm (Lb-In)
FDU##-003
20-6 20-6 20-6
FDU##-004
FDU##-006
16-6 16-6 16-6 o
FDU##-008 1.2-1.4/115 1.2-1.4/115 2.6/23 M‘;‘éﬁg“)
FDU##-010 14-6 14-6 14-6
FDU##-013 12-6 12-6 12-6
FDU##-018 10-6 10-6 10-6
FDU48-025 12-4 2/18 12-4 2/18 12 - 4* 4.3/38 M‘é‘gﬁg“)
1.0-1.4/ 1.0-1.4/ 1214 M&d (Cu)
FDU##-026 18-4 10.6-12.3 18-4 10.6-12.3 18-4 10.6-12.3 75°C
FDU48-030 12-4 2/18 12-4 2/18 12 - 4* 4.3/38 M%%Sg“)
1.0-1.4/ 1.0-1.4/ 12141 M&d (Cu)
FDU##-031 18 -4 10.6-12.3 18-4 10.6-12.3 18-4 10.6-12.3 75°C
FDU48-036 12-4 2/18 12-4 2/18 12 - 4* 4.3/38 M‘g‘éfg“)
1.0-1.4/ 1.0-1.4/ 1214 RN
FDU#037 18-4 10.6-12.3 18-4 | 106123 18-4 106-12.3 | Med(CW™C
FDU48-045 12-4 2/18 12 -4 2/18 12 - 4 4.3/38 M‘g‘éfgu)
1.0-1.4/ 1.0-1.4/ 1214
FDU##-046 18-4 10.6-12.3 18-4 10.6-12.3 18-4 10.6-12.3
FDU48-060 8-2/0 3/27 8-2/0 3/27 8 - 2/0 4.3/38
2.83/ 283/ 283/
FDU##-061 10-0 24.3-26.1 10-0 24.3-26.1 10-0 24.3-26.1
FDU48-072 8- 20 3/27 8- 20 3/27 8 - 2/0* 4.3/38
2.83/ 2.83/ 283/
FDU##-074 10-0 24.3-26.1 10-0 24.3-26.1 10-0 24.3-26.1
FDU48-088 8-2/0 3/27 8-2/0 327 8 - 2/0 4.3/38 )
M&d (Cu)
FDU48-09 75°C
U48-090 31/275
FDU48-106 311275 311275 (pro ’;\;VG 6-
FDU48-109 (pro Pz“;VG 6- (pro Az“;VG 6 | 6 - 250 kemil
FDU48-142 |6 - 300 kemil 6 - 300 kemil 421375
(pro AWG 1-
421375 42375 6-200" | 250 kemil)
FDU48-146 (pro AWG 1- (pro AWG 1-
FDU48171 300 kemil) 300 kemil)
1 *%
FDU48-175 0/88

*)  Kabelova koncovka pro Sroub M6
**) Plati v pripadé, kdy je méni¢ s brzdnou jednotkou
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Tab. 11 Data kabelt a utahovaci momenty pro Emotron FDU48 a FDU52 dle NEMA

Doporucené rozsahy priifezl kabell a utahovaci momenty

Sit a motor Brzdny rezistor PE vodi¢ Typ
Model - ] : kabelu
PrL"ngz kabelu U:qaohrg\é?]f' PrL‘]Fezz kabelu U:qaohrg\é?]f' Pn"JF%z kabelu Ur;a;n?éi?
mm” (AWG) | Nm (Lb-in) mm” (AWG) | Nm (Lb-in) mm=(AWG) | Nm (Lb-In)
FDU48-205 31/275 (pro 31/275 (pro
AWG 4.2) AWG 4-2)
FDU48-210 31/275 (pro .| 42/375 (pro
42/375 (pro AWG 4-2) 4-500 kcmil AWG 1-300)
FDU48-228 4 - 500 kemil | AWG 1-300) | 6 - 300 kcmil
56/500 (pro 42/375 (pro 6 - 2/0** 56/500 (pro
FDU48-244 AWG 350- AWG 1-300) AWEE(5)6'3)50-
FDU48-250 500) 10/88**
2% 3/0 - 2% 3/0 -
FDU48-300 | »x 300 kemil 2x 300 kemil
2% 250 kemil - 2% 250 kemil -
FDU48-375 | "5 300 kemil 2x 300 kemil
FDU48-430 2% 300 kcmil 2% 300 kcmil
FDU48-500 2% 400 kcmil 2% 400 kcmil
FDU48-600
3% 300 kemil 3% 300 kemil i - M&d (Cu)
FDU48-650 PE/ ulz?mnetn 75°C
pomoci Sroub( na
FDU48-750 | 3x 400 kemil 3x 400 kemil montasnim ramu. V
FDU48-860 4x 300 kemil 24/212 4x 300 kemil 24/212 v,;ajf’l:]u ZaJIStenvl )
FDU48-1k0 | 4x 400 kemil 4x 400 kemil radneno uzemneni,
vidy pouzijte vSechny
FDU48-1k15 ¢ ° %
5x 400 kemil 5x 400 kemil Srouby a dakladne je
FDU48-1k25 dotdhnéte.
FDU48-1k35
6% 400 kemil 6% 400 kemil
FDU48-1k5
FDU48-1k75 | 7x 400 kcmil 7% 400 kemil
FDU48-2k0 8% 400 kemil 8% 400 kemil
FDU48-2k25 | 9x 400 kcmil 9% 400 kemil
*)  Kabelova koncovka pro Sroub M6
**) Plati v pfipadé, kdy je ménic s brzdnou jednotkou
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3.5. Tepelna ochrana motoru

VétSina asynchronnich motor(i je vybavena vlastnim
ventilatorem zajiStujicim chlazeni motoru. Intenzita
chlazeni ventilatoru zavisi na otackach motoru. P¥i
nizkych otackach a jmenovitém zatizeni mize byt
chlazeni nedostatecné. V pfipadé potfeby kontaktujte
dodavatele ohledné informaci k charakteristice chlazeni
pfi nizkych otackach.

VAROVAN:I:

V zavislosti na charakteristice chlazeni motoru, typu
aplikace, otackach a zatizeni se muze stat nezbytnym
pouziti ciziho chlazeni motoru.

Nejlepsi tepelnou ochranou motoru jsou termistory
umisténé pfimo ve vinuti motoru. V zavislosti na typu
termistoru Ize méni¢ vybavit vstupem pro PTC.
Termistor  poskytuje tepelnou ochranu  motoru
nezavislou na jeho otackach, viz funkce ,Motor 12t Typ*
[231] a ,Motor 12t Proud” [232].

3.6. Paralelni zapojeni motort

Paralelni chod vice motord je mozny, avSak jejich
souctovy proud (vykon) nesmi prFekro€it jmenovitou
hodnotu ménice: Je také dulezité nastavit spravné data
motoru v menu [220]:

Parametr [221] Jmenovité napéti vSech
Napéti motoru: motort musi byt stejné.
Parametr [222] J[nenowta frt?kvenge .
Frekvence motoru: vsgch motord musi byt
’ stejna.

Parametr [223] Soucet jmenovitych
Vykon motoru: vykon( v§ech motoru.
Parametr [224] Soucet jmenovitych
Proud motoru: proudd vS§ech motoru.

Priimérné otacky vSech
motor(. Motory musi mit
stejny pocet polu.

Parametr [225]
Otacky motoru:

Parametr [227] Primérna hodnota Cosg
Motor Cos PHI: v8ech motor(.
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4. Pripojeni ovladani

41. Ridici deska

Na obr.27 je znazornéno rozvrzeni Fidici desky se
v8emi nejdllezitéjSimi prvky. Ackoli je Fidici deska
galvanicky oddélena od napéjeciho napéti ménice,
dbejte pfi pfipojeném sitovém napéti zvySené
opatrnosti!

VYSTRAHA:

Pfed zapocetim prace s fidicimi signaly na svorkovnici
nebo pfepinaci, vzdy odpojte sitové napéti a vyckejte
nejméné 5 minut az do wvybiti kondenzator(
meziobvodu.

X5 X6 X7
e O_ntion
==
| IS ———
Komunikace
=
Ovladaci
panel
Jumper prepinace
18Ty 82y 183y 84y
Ovladaci
signaly
12 41 42 43 Vystupni
relé
X1 1 yo 31 32 33 51 52
X3
Obr. 42  RozvrZeni ridici desky
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4.2. Ridici svorkovnice

Svorkovnice pro pfipojeni Fidicich signall je pfistupna
po otevieni ¢elniho krytu (dvefi) ménice.

V tab.12 je popsana fidici svorkovnice a vyrobni
nastaveni funkci jednotlivych signald. Vstupy a vystupy
jsou programovatelné, tak jak je popsano v kap.11. na
str. 51. Specifikace signalu je uvedena v kap.14. na str.
147.

POZNAMKA: Maximalni souégtovy proud vystupti 11, 20
a 21 je 100 mA.

Tab. 12 Ridici signaly

POZNAMKA:
N/C - klidovy kontakt, rozepnut pokud je relé aktivni.
N/O - pracovni kontakt, sepnut pokud je relé aktivni.

4.3. Konfigurace vstupt pomoci

Jumper prepinact
Jumper pfepinaci S1 az S4 je mozno konfigurovat 4

analogové vstupy Anin1, Anin2, AnIn3 a Anin4, jak je
uvedeno v tab.13. Rozmisténi pfepinacl je zndzornéno

Svorka | Nazev Pfrednastavena funkce na obr. 27.
Vystupy
1 +10V +10 VDC napéjeci napéti Tab. 13 Nastaveni JUMPER prepinact
6 -10V -10 VDC napédjeci napéti Vstup Typ signalu Jumper
7 Common | referencni nula Anin napétovy S1 [ o]
- o nin
11 +24 V +24 VDC napajeci napéti proudovy (pfednastaveno) S1 =]
12 Common | referencni nula napé&tovy S2 T
15 Common | referenéni nula AnIn2 —
— proudovy (pfednastaveno) S2 [wml =]
Digitalni vstupy —
8 Digln 1 RunL - start s otaCenim vlevo Anin3 napetovy S3  [rimm
9 Digln 2 RunR - start s ota&enim vpravo proudovy (pfednastaveno) S3  [wmr=]
10 Digln 3 neaktivni Anind napétovy S4 [T
16 Digin 4 neaktivni proudovy (pfednastaveno) S4  [wm =]
17 Digin 5 neaktivni
18 Digin 6 neaktivni POZNAMKA:
19 Digin 7 neaktivni Kalibrace a Off-Set Anin1 az Anln4 se provadi pomoci
- - menu. Viz parametr [512], [515], [518] a [51B],
22 Digin 8 RESET - kvitace poruch kap.11.6.
Digitalni vystupy
20 DigOut 1 | Ménic¢ pfipraven POZNAMKA:
21 DigOut 2 | Bez poruchy Dva Analogové vystupy AnOut! a AnOut2 jsou
Analogové vstupy nastavitelné taktéz pomoci menu. Viz parametr [530],
kap. 11.6.3.
2 Anin 1 Process Ref - Zadana hodnota P
3 Anln 2 neaktivni
4 | Anin3 | neaktivni 4.4.  Priklad zapojeni
5 Anin 4 neaktivni Obr. na nasledujici strané znazornuje priklad zapojeni
Analogové vystupy ménice.
13 Otacky min -max otacky
14 Moment 0 - max moment
Reléové vystupy
31 N/C 1 Relé 1 vystup
32 COM 1 TRIP -poruch a, aktivni, je-li
33 N/O 1 ménic v poruse
41 N/C 2 Relé 2 vystup
42 COM 2 RUN - chod, aktivni, kdyZz méni¢
43 | NIO2 bezi
o1 COM3 Relé 3 vystup
52 N/O 3 neaktivni
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Obr. 43 Priklad zapojeni ménice
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4.5. Zapoijeni ridicich signala

4.5.1. Vodice

Pro standardni zapojeni Fidicich signall je urcen
ohebny flexo-vodi€ s max. prifezem do 1,5mm? nebo
pevny vodié do max. priifezu 2,5mm?>.

POZNAMKA:

Stinéni Fidicich kabelll je nezbytné pro dodrzeni Urovné
odolnosti dané EMC normami (snizuje se tak uUroven
Sumu).

POZNAMKA:

Ridici kabely musi byt oddéleny od motorovych a
sitovych kabell.
Zajistéte, aby Fidici kabely nebyly v kontaktu se silovymi
¢astmi zafizeni.

Tab. 14  Popis svorek na obr.44 - obr.48
Svorky 78, 79 Pfipojeni PTC ¢&idla motoru

Napéjeci napéti +24VDC pro kartu
SBS ext. napajeni

(Stand-by Supply)

(plati pouze pro fadu D a D2)

Svorky A-, B+

Obr. 45

Obr. 46

Obr. 44  Velikost méni¢e 003-018 - rada B

Velikost ménice 026-046 - fada C

Velikost ménice 025-045 - fada C2
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Obr. 47  Velikost méni¢e 061-074 - fada D

Obr. 49  Velikost ménice 090-250 (200 pro 690V) -
fada E, F a F69

Obr. 48  Velikost méni¢e 060-088 - fada D2

Obr. 50 Velikost méni¢e 106-244 - fada E2 a F2
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4.5.2. Typy ridicich signalua

Vzdy je nutné rozlisit typ Fidiciho signalu. Razné typy
signalll se mohou vzajemné nepfiznivé ovliviiovat.
Proto pro kazdy signdl pouzijte oddéleny vodi¢. Napf.
pokud signal ze snimace tlaku je zapojen pfimo do
ménice, a je veden spolu s ostatnimi Fidicimi kabely,
mohou jej tyto nepfiznivé ovlivnit. RozliSujeme nékolik
nasledujicich typl signalu:

Analogové vstupy

Napétovy nebo proudovy signal (0-10V, 0/4-20mA).
Standardné vyuzit jako Fidici signal pro rychlost,
moment nebo jako zpétnovazebni signal pro PID.

Analogové vystupy

Napétovy nebo proudovy signal (0-10 V, 0/4-20 mA).
Zmeéna jeho hodnoty neni pfili§ rychla a obecné se
vyuzivaji pro ucely méfeni.

Digitalni

Napétovy nebo proudovy signal (0-10V, 0-24V, 0/4-
20mA), ktery mlze nabyvat pouze dvou hodnot (HI
nebo LO).

Datové

Obvykle napétovy signal (0-5 V, 0-10 V), s velmi
rychlou zménou pfi vysoké frekvenci, obecné je pouzit
pro RS232, RS485, ProfiBus, atd.

Relé

Reléovy kontakt (0-250VAC) miize spinat vysoce
induktivni zatéze (pomocné relé, ventily, brzdy, apod.).

4.5.4. Jednostranné nebo oboustranné
zapojeni stinéni?

V principu plati tataz pravidla pro silové i fidici kabely,

které musi vyhovovat EMC normam.

Pro v8echny signaly uvedené v kap.4.5.2 je nejlepSich

vysledkl dosaZeno, jestliZe je stinéni zapojeno na obou

koncich, viz obr.27.

POZNAMKA:

Kazda instalace musi byt pro splnéni platnych EMC
norem peclivé prezkouSena.

POZNAMKA:

Kazda instalace musi byt pro splnéni platnych EMC
norem peclivé pfezkousena

Typ Max priifez Utahovaci Typ
signalu vodice moment kabelu
analogovy stinény
Pevny vodic:
digitalni 0.14-2.5 mm? stinény
. 0,5Nm
datovy Flexo vodi¢: , stinény
0.14-1.5 mm
relé nestinény
Priklad:

Reléovy vystup z ménice, jenz spina pomocné relé
mlze byt v okamziku spinani zdrojem interference
(vyzafovani) pro mérfeni signalu, napf. ze snimace
tlaku. Pro snizeni ruSeni doporuujeme pouZit
oddélené, stinéné vodice.

4.5.3. Stinéni

Nejlepsich vysledkll pro v8echny signalové vodice je
dosazeno, pokud je stinéni zapojeno na obou koncich:
tzn. v ménici i na stran& zdroje (napf. PLC, PC), viz
obr.30.

Je doporucéeno kfizeni sitovych a motorovych kabeld v
uhlu 90°.

I Nikdy nevedte ovladaci kabely soubézné s kabely
sitovymi nebo motorovymi!!

Ridici deska

Méreni
tlaku

Externi fizeni
(kovova skfirika)

Kontrolni panel

Obr. 51 Elektromagnetické (EM) stinéni Fidicich
signald.
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4.5.5. Proudovy signal (0)4-20mA

Proudovy signal (0)4-20mA je odolngjsi vici ruSeni nez
signal napétovy 0-10V, protoZe je zapojen na vstup s
niz§i impedanci (250Q2) nez signal napétovy (20kQ).
Doporuéujeme proto v pfipadé delSich vodi¢td nez
nékolik metr( pouzit proudové Fidici signaly.

4.5.6. Kroucené parované kabely
Analogové a digitalni signaly jsou odolngjsi vuéi
interferencim, pokud jsou vzajemné “spiralovité
stoCeny”. Takovy postup se doporuCuje pouze v
pfipadé, kdy nejsou pouzity stinéné vodice. Zkroucenim
vodi€¢l se minimalizuje jejich nechranéna plocha. To
znamena, ze pouzitim proudového signalu nedochazi k
vf interferencim ani k nezadoucim indukovanym
napétim. Pro PLC je proto dulezité, aby zpétny vodi¢
byl v tésné blizkosti signalového a aby byly vzajemné
kolem sebe zkrouceny po celé délce v uhlu 360°.

4.6. Pripojeni rozsirujicich karet -
option

Option karty jsou zapojeny pomoci konektord X4 nebo
X5 na Fidici desce, viz. obr.27 a mohou byt instalovany
nad nebo vedle fidici desky v zavislosti na typu a
velikosti ménice. Vstupy a vystupy option karet jsou
zapojeny stejnym zplsobem jako ostatni Fidici signaly.
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5. Start ménice

Tato kapitola popisuje nejrychlejSi a nejjednodussi
zpusob spusténi motoru pomoci frekvenéniho ménice.
Toto bude demonstrovano dvéma zpusoby fizeni:
z fidici svorkovnice a z ovladaciho panelu.
Prepokladejme, Ze ménic je umistén na sténé nebo ve
skfini, viz kap.2.

Jako prvni jsou zminény obecné informace o pfipojeni
sitovych, motorovych a fidicich kabell. DalSi kapitola
popisuje pouziti funkénich klaves na ovladacim panelu.
Nasleduji pfiklady, které =zahrnuji dalkové (pfes
svorkovnici) a ruéni fizeni (z ovladaciho panelu).
Popisuji, jak nastavit data motoru a uvést do chodu
méni¢ a motor.

5.1. Zapojeni sitovych a
motorovych kabelt

Hodnoty sitovych a motorovych kabeld musi odpovidat
normam a mistnim predpistim.

5.1.1. Sitovy kabel

1.  Zapojte sitovy kabel dle obr.31. Méni¢ ma vstupni
sitovy filtr, ktery odpovida prostfedi 2 dle normy o
EMC.

5.1.2. Motorovy kabel

2. Zapojte motorovy kabel dle obr.31. Dle EMC
norem se musi pouzit stinény kabel a stinéni musi
byt zapojeno na obou koncich: na kostru motoru a

meénice.
OPTION

11|23 |PE DCD+CR Liu|v|w
ANV

Pfipojeni sité, motoru a popf. brzdného odporu
(option)

VAROVANI:

Pro bezpeény provoz méni¢e musi byt ochranny vodi¢
pfipojen na svorku PE a uzemnéni motoru na svorku .

VAROVAN:I:
Brzdny odpor pfipojujte vzdy na svorky DC+ a R!

Tab. 15 Pripojeni sité a motoru

L1,L2,L3 sit - 3 faze

PE ochranny vodi¢

L uzemnéni motoru

uv,w motor - 3 faze
DC+ / R brzdny odpor

(DC-), DC+, R DC+ / DC- propojeni DC sbérny
(option)

Frekvencéni ménic

RFI filtr

Napaijeni

1 [L2]3[Pe]pelbe R [= ] u [v [w]
\N

Kovova kabelova
prachodka

Stinéné kabely

Kovovy kryt

Brzdny | |Vystupn
odpor tliumivka

Kryt svorkovnice
(kovowy)

Motor
H priichodka ~ ]

Kovova kabelova

Napajeni

Obr. 52 Pripojeni silovych kabelt

5.2. Pouziti funkénich klaves

- -~

[200] = [209 « - 3

2 o

[215] —» [220]

Obr. 53  Priklad zadani napéti motoru pomoci
funkénich klaves
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krok do podmenu nebo potvrzeni zmény
krok na vysSi Urovern menu nebo
nepotvrzeni zmény nastaveni

oL prepinani mezi okny stejné urovné vpravo
prepinani mezi okny stejné urovné vievo

+ zvySovani hodnoty nebo zména volby

— snizovani hodnoty nebo zména volby

5.3. Rizeni pomoci svorkovnice

V tomto pfikladu pouZijeme k fizeni méni¢e / motoru
signaly pomoci svorkovnice.

Pouzijeme standardni 4-pdlovy motor s napajenim
400V, externi vypinac start a referencni hodnotu.

5.3.1. Zapojeni fidicich kabelu

Pro tento pfipad vyuzijeme minimum Fidicich signald.

Motor pfipojeny dle tohoto pfikladu se otaci ve sméru

hodinovych ruci¢ek (doprava).

Pro dodrzeni EMC norem je nutné pouzit stinény vodic.

Pro fidici signaly je mozné pouziti flexo-vodi¢li s max.

prifezem do 1.5 mm2 nebo pevné vodi¢e s prafezem

do 2.5 mm2.

3. Pripojte signal referenéni (zadané) hodnoty ke
svorkam 7 (Common) a 2 (Anin1), viz obr.

4.  Pfipojte vypina¢ Start ke svorkam 11 (+24VDC) a
8 (Digin1, RUN R), viz obr.

%
1
Reference 2 m
0-10 ¥ 3
15
g
1
5
7
g
1
7
19
8
Start (RunR) A a
21
\ 10
P
Ly
S 41

a1
a2
33

42
43

2%

&1

Obr. 54 Minimalni zapojeni

5.3.2. Zapnuti sitového napajeni

Zavfete dvefe méniCe. Po zapnuti sitového stykace
dojde na ca 5 sekund k zapnuti vnitfniho ventilatoru
meénice.

5.3.3. Nastaveni dat motoru

Nastavte data motoru dle typového Stitku motoru. Méni¢
vyuziva tyto data pro své interni vypoclty provoznich
dat. Pro zménu nastaveni pouzijte klavesy na
ovladacim panelu. Dal$i informace o ovladacim panelu
a struktufe menu najdete v kap.9.

Uvodni okno, parametr [100], se zobrazi vzdy po
zapnuti ménice
-—

1.  Stisknéte klavesu pro zobrazeni parametru
[200], Zakladni Nastaveni

2.  Stisknéte klavesu a poté klavesu "™ pro
zobrazeni parametru [220], Data Motoru.

3.  Stisknéte klavesu pro zobrazeni parametru
[221] a nastavte napéti motoru.

+
4.  Zménu hodnoty provedte klavesou nebo

Nastavenou hodnotu potvrdte klavesou

Nastavte jmenovitou frekvenci motoru [222].
Nastavte jmenovity vykon motoru [223].

Nastavte jmenovity proud motoru [224].

Nastavte jmenovité otacky motoru [225].

Nastavte Ucinik (coso) [227].

0. Parametr [229] Motor ID run: Zvolte “Kratka”,

S ©>®NO

potvrdte klavesou a stisknéte klavesu start

vpravo

Méni€¢ nyni méfi nékteré parametry motoru. Motor
se neotadi a vydava piskavé zvuky. Motor ID run
se ukonci po cca. 1 minuté (na displeji se zobrazi

@

“Test OK!" ), pro pokraCovani stisknéte == .

11.  AnIn1 pouzijte jako vstup pro referencni hodnotu.
Tovarné je nastaven na 0-10V. Pouzivate-li
referenCni (zadanou) hodnotu 4-20mA, pfepnéte
JUPMER pfepina¢ (S1) na fidici desce a zménte
nastaveni parametru [512] Anin1 na 2-10V/4-
20mA.

12. Vypnéte napajeni ménice.

13. Zapojte digitalni a analogové vstupy/vystupy, viz
obr.26.

14. Nyni je v8e pfipraveno.

15. Zapnéte napajeni.

5.3.4. Provoz ménice

Pokud je vSe pfipraveno, mlzete motor zapnout pomoci
prepinace START!

Tento pfiklad nam ukaze, ze zapojeni je v pofadku a
motor bude bézZet pod zatizenim.
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5.4. Rizeni pomoci tlagitek
Mistni ovladani pomoci ovladaciho panelu ménice je
mozno pouzit napfiklad pfi testovani.

Pouzije motor s napajenim 400VAC motor a ovladaci
panel.

5.4.1. Zapnuti napajeni

Zaviete dvefe ménie. Po pfipojeni napajeni dojde na
ca 5 sekund k zapnuti vnitfniho ventilatoru ménice.

5.4.2. Volba mistniho ovladani

P zapnuti ménice se zobrazi parametr [100], Uvodni
okno

—
1.  Stisknéte klavesu pro zobrazeni parametru
[200], Zakladni Nastaveni.

2.  Stisknéte klavesu
[210], Provoz.

pro zobrazeni parametru

3.  Stisknéte klavesu pro zobrazeni parametru
+
[211], Language (Jazyk) a klavesou nebo

zvolte ,Cesky” a potvrdte

4.  Stisknéte klavesu
[214], Ref Signal.

pro zobrazeni parametru

5. Zvolte Tladitka pouzitim klavesy a stisknéte

pro potvrzeni.

—
6. Stisknéte
Start/Stop.

pro posun na parametr [215],

7.  Zvolte Tla¢itka pouZitim klavesy a stisknéte

pro potvrzeni.
= )

8.  Stisknéte pro odchod do menu “Nastaveni”
—
a poté "™ pro zobrazeni parametru [220], Data
Motoru.

5.4.3. Nastaveni dat motoru
Data motoru nastavte s ohledem na pfipojeny motor.

9. Stisknéte klavesu
[221].

pro zobrazeni parametru

+
10. Ke zméné hodnoty pouzijte kldvesy a

Zménu potvrdte klavesou

11. Pro zobrazeni parametru [222] stisknéte klavesu
-—

12. Opakujte kroky 9 a 10 do doby, nez nastavite
spravné vSechna data motoru.

-

13. Dvakrat stisknéte klavesu a poté jednou

—
klavesu o pro zobrazeni parametru [100],
Uvodni okno.

5.4.4. Nastaveni referenéni hodnoty
Nastavte referen¢ni hodnotu otacek.

e d
14. Stisknéte klavesu
[300], Proces.

pro zobrazeni parametru

15. Stisknéte klavesu
[310], Nast/Zobr RH.

pro zobrazeni parametru

16. Pro nastaveni hodnoty 10Hz pouzijte klavesy

a  .Zdavodu kontroly sméru otaceni volime
nizkou hodnotu, aby se pfedeSlo poskozeni
motoru.

5.4.5. Provoz ménice

Na ovladacim panelu stisknéte klavesu (RUN R),
pro zapnuti motoru. Vypnuti motoru se provede

klavesou == (STOP).

POZNAMKA:
Zadavani otacek (zvySovani / snizovani) vrezimu
mistniho ovladani, lze pouze v parametru [310] -
Nast/Zobr RH.

Tento pfiklad nam ukaze, Ze hlavni zapojeni je v
poradku a motor bude bézet se zatizenim.
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6. Aplikace

Tato kapitola uvadi pfehled mnoha raznych aplikaci a jejich funkci, pro které jsou vhodné frekvenéni méni¢e Emotron.
Jsou zde uvedeny pfiklady feSeni nejbéznéjsich aplikaci.

6.1. Prehled aplikaci

6.1.1. Cerpadla
Problém Reseni Emotron FDU Parametr
Suchy chod, kavitace a pehFati ma za ElIgzac?rﬁgg.'Ziglbge;ilt(i%?eoggsyg(gﬁops?:]? whlasi 1 411 419,
nasledek poskozeni ¢erpadla a jeho prostoje. P | P 41C1-1C9

zastaveni.

Zachyceni necistoty pfi provozu Cerpadla
v nizkych otackach nebo pfi do¢asném
zastaveni. Snizuje ucinnost erpadla.

Funkce automatického vyplachovani ¢erpadla:
Cerpadlo je spousténo na plnou rychlost

v urCitych intervalech, pak pfejde na normalni
rychlost.

362-368, 560, 640

Motor se otadi konstantnimi otackami

PID regulace trvale pfizpusobuje tlak/pratok

o N M AP ; o x A . 320, 380, 342,
navzdory klesajicimu poZadavku na pozadované urovni. V pfipadé nulové potfeby je 354
tlak/pratok. Ztrata energie a pretiZzeni systému. | aktivovan rezim spanku.
Nizka ucinnost procesu v dusledku ucpaného | Hlida¢ zatizeni detekuje odchylku. Poté vyhlasi 411-419
potrubi, netpiného otevfeni ventilu, opotfebeni | upozornéni nebo aktivuje bezpe€nostni 41C1- 169
pumpy. zastaveni.
Poskozeni pumpy v dasledku hydraulického Plynulé zastavovani chrani zafizeni. Vylu€uje
razu pfi zastaveni. Mechanické namahani potfebu nakladnych motorizovanych ventilt 331-336
Gerpadel, ventilll, t&snicich krouzku, ucpavek. | snizujici tyto pretlaky.
6.1.2. Ventilatory
Problém Reseni Emotron FDU Parametr
Spatny smér otadeni ventilatoru muZe byt [ I .
kriticky, napf. odsavani tunelu v pfipadé Vepvtllvatlor selroz,blha snizenou rychlosti pro 219, 341
oy zajisténi spravného sméru a funkce.
pozaru.
v du_s!edku p[qtahuvv potrublvse vypnuty . Motor je pfed startem postupné& zpomalovan az
ventilator ota¢i opanym smérem. Vysokeé ; L P
PR L A - do zastaveni. Zabrani se tak spaleni pojistek a 219, 33A, 335
proudové Spi¢ky a mechanické naméhani pfi <
poruse.
startu.
Regulace tlaku/pratoku pomoci klapek ma za s . - .
nasledek vysokou spotfebu energie a Automaticka regulace .tlalfli{prut,o ku otackami 321, 354
M . e o oD motoru poskytuje precizni Fizeni.
opotiebeni strojnich ¢asti zafizeni.
s P s . PID regulator trvale pfizpusobuje skute¢nou
Motor bézi konstantnimi otackami navzdory | 44, otagek jeji pozadované drovni. V 320, 380, 342,
klesajicim pozadavkim na tlak/pratok. Ztrata o R . ) . - o
. < . “x X pfipadé Zzadné potfeby je aktivovan rezim 354
energie a zbyte¢né zatéZovani systému. i
spanku.
Nizka uc¢innost procesu v dusledku ucpaného Hlida¢ zatizeni detekuje odchylku. Poté vyhlasi
) s . N . < 1 N ; 411-419, 41C—
filtru, nedplného otevfeni klapky, opotfebeni upozornéni nebo aktivuje bezpe€nostni 41C9

femene.

zastaveni.
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6.1.3. Kompresory
Problém Reseni Emotron FDU Parametr
PoSkozeni kompresoru v disledku priisaka Pretizeni je okamzité detekovano, poruse
- P P zabranime aktivovanim bezpecnostniho 411-41A
chladiciho media. .
zastaveni.
Vy&3i tlak nez je potfeba, je pficinou prasaky, | Hlidac zatizeni detekuje odchylku. Pote vyhlasi | 414 419 410_
oL Lo upozornéni nebo aktivuje bezpeénostni ’
namahani zafizeni a pfebyteéného vzduchu zastaveni. 41C9
Motor bézi konstantnimi ota¢kami, i kdyZz neni | PID regulace trvale pfizpusobuje hodnotu 320 380. 342
stlacovan vzduch. Zbyte&né vysoka spotfeba pozadované urovni. V pfipadé zadné potfeby je 35 4’ ’ ’
energie a namahani zafizeni. aktivovan rezim spanku.
Nizka ucinnost procesu, energie je plytvana Hiidac Ze}tl,zem deteKUJg odchylky. Potg vyhlasi 411-419, 41C-
- : upozornéni nebo aktivuje bezpecnostni
napf. chodem naprazdno. . 41C9
zastaveni.
6.1.4. Dmychadla
Problém Reseni Emotron FDU Parametr
Kolisani tlaku je obtizné vyrovnavat. S tim je . v .
) A A . Pomoci PID regulace trvale pfizplsobujeme
spojeno plytvani energii a riziko zastaveni : N . : 320, 380
. hodnotu tlaku jeho poZzadované urovni.
vyroby.
Motor bézi ve stejnych otackach navzdory PID regulace trvale pfizpusobuje proud vzduchu 320. 380 342
klesajicim pozadavkim. Energie je ztracena a | pozadované urovni. V pfipadé zadné potreby je 354’ ’ ’
systém zbyte¢né zatézovan. aktivovan rezim spanku.
Nizka ug¢innost procesu v dusledku napfr. Hlida¢ zatiZzeni detekuje odchylku. Poté vyhlasi 411-419 41C—
poskozeného tlumi€e, neuplného otevieni upozornéni nebo aktivuje bezpe€nostni 41C9 ’

klapky, opotfebeni femene.

zastaveni.
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7. Zakladni vlastnosti
V této kapitole jsou popsany zakladni vlastnosti ménice.

71. Parametrové sady

Parametrové sady se pouzivaji v pfipadé, kdy pfi
riznych rezimech provozu je vyZzadovano odli$né
nastaveni. Napfiklad stroj vyrabéjici rdzné vyrobky
potfebuje vice rychlosti a rlizné rampy zrychleni nebo
brzdéni. Se &tyfmi parametrovymi sadami se nabizeji
Siroké moznosti, kdy Ize rychlym pfepnutim sady zménit
chovani méni¢e a pfizplsobit ho tak konkrétnim
pozadavkim pohonu. Nabizi se i mozZnost nastavit
méni¢ online a tak ménit chod stroje. Toto je mozné
proto, ze kdykoliv béhem provozu nebo zastaveni Ize
kazdou ze Ctyf parametrovych sad aktivovat bud pfes
digitalni vstupy nebo ovladaci panel a menu [241].

Kazdd z parametrovych sad mlze byt nastavena
externé pres digitalni vstup. Parametrové sady se
mohou ménit b&éhem provozu a mohou byt uloZeny v
paméti ovladaciho panelu.

parametr(l stejnych a tak je mozné pro urychleni vyuzit
kopirovani sad A>B v menu [242]. Po zkopirovani
parametrové sady A do sady B upravte pouze
parametry, které je potfeba zménit. Postup je stejny
také u sad C a D, pokud jsou pouzity.

S menu [242] Kopie Sady je mozné zkopirovat cely
obsah jedné sady do druhé. Pokud jsou napf.
parametrové sady voleny pomoci digitalnich vstupd,
Digin 3 je nastaven pro “Nast Sady 1” v menu [523] a
DigIn 4 je nastaven pro “Nast Sady 2" v menu [524],
pak jsou jednotlivé sady aktivovany dle Tab. 15.

Tab. 16  Parametrové sady

Parametrova sada Nast Sady1 Nast Sady2
A 0 0
B 1 0
C 0 1
D 1 1

POZNAMKA

Soucasti parametrovych sad nejsou data motoru 1-4
(vkladaji se zvlast), jazyk, nastaveni komunikace, volba
sady a uzamceni klavesnice.

POZNAMKA:

PFi volbé pomoci digitalnich vstupu je sada aktivovana
okamzité. Nastaveni zvolené parametrové sady bude
aktivovano on-line i béhem provozu (Run).

Definice parametrovych sad

Dfive nez zaCneme pouzivat parametrové sady,
musime se nejdfive rozhodnout, jak budou pfepinany.
Parametrové sady mohou byt pFepinany pomoci
ovladaciho panelu, digitalnich vstupl nebo sériového
rozhrani. Veskeré digitalni a virtualni vstupy je mozné
nastaveny pro volbu parametrovych sad. Funkce
digitalnich vstupt je popsana v menu [520].

Na obr. je naznaen zplsob aktivace parametrovych
sad pfes digitalni vstupy nastavené jako “Nast Sady 1”
nebo “Nast Sady 2”.

Parameter SetA
Run/Stop
- SetB

Torques SetC

SetD

Controllers

Limits/Praot.

Hulax Alarm

11| +24 v

—"—110|5et Ctrl
—a
L—"——16 |Set Cirl2

S R 1)

Obr. 55  Volba parametrovych sad

Volba a kopirovani parametrovych sad

Volba parametrové sady se provadi v menu [241],
Volba Sady. Jako prvni nastavte hlavni sadu v menu
[241], standardné je to sada A. PrizpUsobte ostatni
nastaveni potfebné pro aplikaci. Obvykle je vétSina

POZNAMKA:
Standardné je pfednastavena parametrova sada A.

Priklady
RUzné parametrové sady mohou byt pouzity ke snadné
zméné nastaveni meéniCe tak, aby bylo mozno jej
okamzité pfizplsobit rdznym pozadavkim aplikace,
napr. kdyz:
e je potfeba optimalizovat nastaveni v rGznych fazich
procesu pro
- zvySeni kvality
- zvySeni pfesnosti fizeni
- sniZeni nakladd na adrzbu
- zvySeni bezpecnosti

Takto je mozno dosahnout mnoha rlznych moznosti,
jako napf.:

Volba vice pevnych rychlosti

V jedné parametrové sadé miZete nastavit pomoci
digitalnich vstupld aZz 7 pevné zvolenych rychlosti.
Kombinaci parametrovych sad je mozno, pfi pouziti
vSech 4 digitalnich vstupll, nastavit az 28 pevnych
rychlosti: Vyuzitim digitalnich vstupt Digln1, Digin2 pro
nastaveni pevnych rychlosti parametrové sadé a vstupt
DiglIn3, Digln4 pro vybér parametrovych sad.

Plnici stroj - 3 rizné produkty

PFi nastavovani stroje je mozZno vyuzit 3 parametrové
sady pro 3 rlizné tipovaci rychlosti. Ctvrta parametrova

sada se pouzije pro “normalni” Fizeni pfi plném vykonu.
Zména zpracovavaného produktu na
daném zafrizeni

Se zmeénou zpracovavaného produktu je nutné zménit
také nastaveni tykajici se zrychleni/zpomaleni, max.
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otacek, momentu a rychlosti. To Ize jednoduse provést
pfepnutim parametrové sady. Kazda sada je
prednastavena pro urcity produkt.

Manualni - automatické rizeni

V pfipadé, Ze se data aplikace doplfuji manualné a
poté je hodnota automaticky fizena pomoci PID
regulace, Ize toto fedit pouzitim jedné parametrové
sady pro ru¢ni fizeni a jiné sady pro automatické fizeni.

7.1.1. Jeden motor a jedna parametrova
sada

NejC¢astéji pouzivané nastaveni pro Ccerpadla a

ventilatory.

Jakmile je zvolen motor M1 a parametrova sada A :

1.  Nastavte data motoru.

2. Nastavte veSkeré ostatni parametry, napf. vstupy
a vystupy

7.1.2. Jeden motor a dvé parametrové
sady

Toto nastaveni je vhodné tehdy, pokud stroj pracuje se
dvéma rlznymi rychlostmi, napf. pfi vyrobé dvou
raznych vyrobku.

Jakmile je nastaven motor M1:

1. Zvolte parametrovou sadu A v menu [241].

2. Nastavte data motoru v menu [220].

3. Nastavte veskeré ostatni parametry, napf. vstupy
a vystupy

4. Pokud jsou v nastaveni v parametrovych sad
rozdily, je mozné zkopirovat sadu A do sady B,
menu [242].

5. A poté pouze upravte odliSnosti v nastaveni
parametr(i, napf. vstupy a vystupy.

zQistane v poruchovém stavu. Poté je nutny vnéjsi
zasah obsluhy.

Priklad

Motor je vybaven interni tepelnou ochranou. Dojde-li k
prehfati motoru, méni¢ by jej mél zastavit, vyckat dokud
se teplota motoru nesnizi a poté se vratit do normalniho
provozu. Objevi-li se v8ak tento problém 3x béhem

kratké doby, je nutné provést kontrolu zafizeni, pfip.
sjednat napravu.

Je doporuceno pouzit nasledujici nastaveni:

e Nastavte maximdini pocet restartl; parametr
[251]=3.

e Aktivujte ochranu motoru 12t tak, aby se automaticky
resetovala po 300s; parametr [25A] = 300 s.

o Nastavte relé 1, menu [551] = AutoResetPor; po
dosazeni nastaveného poctu restartd, meénic
zlstane trvale v poruse a aktivuje relé 1.

7.1.5. Priority zdroju referenénich
hodnot

Aktivni referenéni signal otaéek muze byt nastaven

pomoci nékolika zdroji nebo funkci. Nize uvedena

tabulka naznacuje jejich priority v Zzavislosti na

referenénim signalu otacek.

Tab. 17  Priority zadavani referencnich hodnot

Tipovani P‘:\e’;‘é Motor vP’riorit'a signalu
(Jog) hodnoty pot zadané hodnoty
option karty 1. option karty
zap. X X 2. tipovani
vyp. zap. X 3. pevné ref.hodn.
vyp. vyp. zap. 4. motorovy pot.

POZNAMKA:
Neménte motorova data.

7.1.3. Dva motory a dvé parametrové
sady

Toto nastaveni se pouziva tehdy, je-li pouZzito zafizeni
se dvéma motory, které nikdy nejsou v chodu soucatné,
naprf. navijeci stroj, kdy jeden motor kotou¢ zveda a
druhy jej roztogi.

Nikdy nemohou byt v chodu oba motory sou¢asné.

1. Zvolte parametrovou sadu A v menu [241].

2. Zvolte motor M1 v menu [212].

3. Nastavte data motoru a veSkeré ostatni
parametry, napf. vstupy a vystupy.

4.  Zvolte parametrovou sadu B v menu [241].
V menu [212] zvolte motor M2.

6. Nastavte data motoru a veSkeré ostatni
parametry, napf. vstupy a vystupy.

o

7.1.4. Autoreset pii poruse

PFi poruchach, které nejsou pro chod ménice kritické, je
mozno vyuzit automaticky povel k resetu meéniCe a
preklenout tak poruchu ménic¢e. Funkce autoreset se
nastavuje v menu [250]. Maximalni pocet
automatickych resetl je nastavovan v menu [251]. Po
vy€erpani nastaveného pocCtu se méni¢ zastavi a

7.1.6. Nastaveni pevnych referenénich
hodnot

Pomoci méni¢e je mozno nastavit pevné rychlosti
spinanim pfisluSnych digitalnich vstupll. Toto se
vyhodné, pokud je nutné pevné pfizpUsobit otacky
motoru podle ur€itych podminek provozu. V kazdé
parametrové sadé Ize nastavit az 7 pevnych
referenénich hodnot, které Ize volit pomoci digitalnich
vstupl nastavenych jako Ref Volba 1, Ref Volba 2, Ref
Volba 3. Pouziti 1 digitélniho vstupu umozZiuje vyuziti
dvou pevnych rychlosti, dva digitalni vstupy umoznuji 4
rychlosti, pouzitim 3 vstupl umozriuje 8 rychlosti.

Priklad

Pouziti 4 pevnych rychlosti, napf. 50 / 100 / 300 / 800
rpm, vyZaduje nasledujici nastaveni:

¢ Nastavte DigIn5, parametr [525] = Ref Volba 1.

¢ Nastavte DigIn6, parametr [526] = Ref Volba 2.

e Nastavte parametr [341] = 50 rpm, Min Otacky.

e Nastavte parametr [362] = 100 rpm, Pevna Ref 1.

e Nastavte parametr [363] = 300 rpm, Pevna Ref 2.

e Nastavte parametr [364] = 800 rpm, Pevna Ref 3.

S timto nastavenim bude méni¢ a povelu start pracovat
s rychlostmi dle nasledujicich kombinaci:
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e 50 rpm, pokud vstupy DigIin5 a DigIn6 maji hodnotu
LO.

e 100 rpm, pokud DigIn5 = HI a DigIn6 = LO.
e 300 rpm, pokud DigIn5 = LO a Digln6 = HI.
e 800 rpm, pokud Digln5 a DigIn6 maji hodnotu HI.

7.2. Funkce dalkového ovladani

Povely pro Start/Stop/Uvolnit/Reset ménice.

Tyto povely jsou standardné nastaveny pro ovladani
pomoci svorkovnice (svorky 1-22) na fidici desce.
Pomoci funkce Start/Stop [215] a Reset [216] mlze byt
zvoleno ovladani pomoci ovladaciho panelu nebo
sériového rozhrani.

Funkce Uvolnit

PFi povelu Start musi na pfislusném digitalnim vstupu
byt urovet HI. Pokud je vstup ve stavu LO, vystup
méniCe je okamzité blokovan a motor volné dobiha az
do zastaveni.

VYSTRAHA:

Pokud neni zadny digitalni stup nastaven pro funkci
“Uvolnit”, je tato funkce interné automaticky aktivovana.

POZNAMKA:

Uvedené pfiklady nezahrnuji veSkeré moznosti. Je zde
uvedeno pouze nékolik nejdilezitéjSich kombinaci.
Vzdy se vychazi z vyrobniho nastaveni ménice.

Vyrobni nastaveni
Start/Stop/Uvolnit/Reset
Vyrobni nastaveni je zobrazeno na obr. V tomto

prikladu je méni¢ spustén a zastaven pomoci Digln 1 a
pomoci Digln 4 je resetovana porucha meénice.

12
2
14
15
16
17
1
12

RunR —ric
Reset o
+24 Y T

Obr. 56  Vyrobni nastaveni funkci Start/Reset
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Vstupy jsou prednastaveny pro Fizeni urovni. Vstup je
tedy aktivni tak dlouho, dokud je na ném uroven Hl.

Funkce Uvolnit a Stop

Obé funkce mulzou byt vyuzity jednotlivé nebo
soucCasné. Volba funkce, ktera ma byt pouzita je zavisla
na typu aplikace a zplasobu fFizeni vstupl
(Urovefi/Hrana [21A]).

Funkce Stop

Pokud je pfislusny vstup ve stavu LO, pohon se zastavi
v souladu s rezimem zastaveni nastaveném v
parametru

[33B], Stop Rezim. Na obr. je znazornéna funkce
vstupt “Uvolnit” a “Stop” pfi Stop Rezimu [33B] =
Decelerace.

Pro povoleni rozbéhu musi mit digitalni vstup Uroven
HI.

STOP m
(STOP=Dec)
VYSTUPNI /
OTACKY

B —— t
UVOLNENI | | | |
VYSTUPNi | / i/
OTACKY /:

-

nebo je-li aktivovan SPINSTART

Obr. 57  Funkce vstupu “Stop” a “Uvolnit”

POZNAMKA:

PFi Stop Rezimu [33B] = Volny Dobéh je reakce vystupu
stejna jako pfi pouZiti vstupu “Uvolnit”.

POZNAMKA:

PFi Fizeni hranou musi byt nejméné jeden digitalni vstup
nastaven na funkci “Stop”, protoZze funkce “Start’
umoznuje pouze spusténi ménice.
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Funkce Reset a Autoreset

Dojde-li k zastaveni méni¢e v dusledku poruchy, mlze
byt méni¢ resetovan dalkové impulsem (zménou z
urovné LO na urovef HI) pomoci digitalniho vstupu
“Reset”, standardné vstup Digln4. V zavislosti na
zvoleném typu Fizeni pracuje reset ménice nasledovné:

e P¥i fizeni Grovni

Zustane-li povel Start aktivni, méni¢ se po povelu Reset
opét automaticky rozbéhne.

¢ P¥i fizeni hranou
Po povelu Reset je nutno pro opétovny rozbéh meénice
zadat povel Start.

Autoreset je aktivovan trvale pfipojenym signalem. Dale
je mozno nastavit dal$i moznosti Autoresetu v okné
[250].

POZNAMKA:

Pokud je zvoleno ovladani z ovladaciho panelu, pouziti
funkce Autoreset neni mozné.

Vstup Start pfi fizeni arovni

Vstupy jsou standardné nastaveny pro fizeni urovni. To
znamena, ze vstup je aktivni pokud je na ném uroven
HI. Toto Fizeni je zpravidla vyuzito napf. pfi fizeni
ménice pomoci PLC.

VAROVANI:

Pokud jsou vstupy nastaveny pro fizeni Urovni pouzity
pfimo k povelim Start a Stop, pak tento zplsob Fizeni
neodpovida strojnim predpisiim.

Vstup Start pri fizeni hranou

Pro aktivaci Fizeni hranou slouzi parametr [21A]
Urovefi/Hrana. Digitalni vstupy jsou aktivovany
vzestupnou hranou signalu z urovné LO na HI nebo
naopak.

VSTUPY

UVOLNENI

STOP
RUNR | i

RUN L '

VYSTUPNi | !
STAVY | -

otaceni vpravo

otaceni vlievo

klidovy stav

(OEFLOZew L)

Obr. 59  Stavy vstupl a vystupl ménice pfi fizeni
urovni

Obr. ukazuje pfiklad zapojeni vstupl pro funkce
Start/Stop/Uvolnit/Reset.

= 12
1
1
2
14
1
15
4
1%
START —— | i 17
&
1t
! 19
RUNR —— ———1— | & »
RUINL — ———= | % ”
UVOLNEN] L —T L oy
RESET ” @
+24VDC

Obr. 58  Priklad zapojeni vstupl pro
Start/Stop/Uvolnit/Reset

Vstup “Uvolnit” musi byt pro start-vpravo (Run R) nebo
start-vlevo (Run L) trvale aktivni. Jestlize oba vstupy
“StartR” a “StartL” jsou aktivni, pak méni¢ zastavuje dle
zvoleného Stop Rezimu. Vysvétleni téchto stavli je
znazornéno na obr.38.

POZNAMKA:

Pokud jsou vstupy nastavené na fizeni hranou, a jsou
pouzity pfimo pro povely Start a Stop, pak tento zpusob
fizeni odpovida strojnim predpisim.

Vstupy “Uvolnéni” a “Stop”, viz obr.37, musi byt pfi
startu vpravo (R) nebo vlevo (L) trvale aktivni. Pro smér
otaceni je platna posledni hrana impulsu (Run R nebo
Run L). Vysvétleni téchto stavl je znazornéno na
obr.39.
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VSTUPY

UVOLNENI

STOP U
RUN R [—| : [

RUN L [

VYSTUPNi
STAVY |

otaceni li
vpravo
otadeni vlevo ’

(OEFIMaew 1]

klidovy stav

Obr. 60  Stavy vstupt a vystupl ménice pfi fizeni
hranou

7.3. Identifikace motoru ID-Run

Pro ziskani optimalniho vykonu spojeni meénite a
motoru, musi méni¢ provést méfeni elektrickych
parametr(i pfipojeného motoru (odpor statorového vinuti
apod.)

RozSifenou identifikaci ID-Run se doporu€uje pouzit
pouze, je-li hfidel motoru volna (tzn. jesté bez spojky).
Pokud to neni mozné, méla by byt pouzita kratka
identifikace motoru.

VYSTRAHA:

Pfi rozSifené identifikaci motoru dojde k roztoceni
motoru. Zajistéte proto veskera bezpecnostni opatfeni.

7.4. Pouziti interni paméti
ovladaciho panelu

Nastavené parametry a data meéniCe mohu byt
zkopirovana do paméti ovladaciho panelu a naopak.
Pro zkopirovani vSech dat z ménice do panelu, zvolte
[244] = “Ano”, Kopie do CP.

Pro zkopirovani dat z ovladaciho panelu do ménice,
zvolte [245] = zkopirovat (poZzadovana data), “Kopie z
CP”.

Vyuziti paméti v ovladacim panelu je vyhodné v
aplikacich s méni¢i bez ovladaciho panelu nebo v
aplikacich, kde je vice méni¢u se shodnym nastavenim.
Do ovladaciho panelu Ize zkopirovat data z jednoho
méni€e, pomoci panelu je pfenést na jiny méni¢. Pamét
muze byt rovnéz vyuZzita pro zalohovani nastavenych
parametr(.

Obr. 61  Kopie a vioZeni nastaveni mezi ménicem a
ovladacim panelem

7.5. Hlidac¢ zatéze a ochrana
procesu [400]

7.5.1. Hlida¢ zatéze [410]

Monitorovaci funkce umozfuji pouziti ménice jako
hlidace zatéze. Funkce hlidace zatéze je vhodna pro
ochranu zafizeni pfed mechanickym pfetizenim nebo
odlehéenim jako je napf. zaseknuti nebo poskozeni
dopravniho pasu, pretrzeni femene u ventilatoru nebo
chod na sucho u &erpadla. Méni¢ monitoruje zatizeni
pohonu na zakladé vypoc&tu aktualniho momentu na
hfideli motoru.

Méni¢ umozriuje funkce alarmu pfi pfetizeni (Max Alarm
a Max Vystraha) nebo odleh&eni (Min Alarm a Min
Vystraha).

Zakladni hlida¢ zatéZe pracuje s konstantni urovni pro
pretizeni a odleh¢eni v plném rozsahu otacek. Tato
funkce se wvyuzivd v aplikacich s konstantnim
zatizenim, kde moment neni zavisly na rychlosti, napr.
u dopravnikovych pastl, vytlaénych cerpadel, jefabl
atd.

U aplikaci, kde moment je zavisly na otackach, je
vyhodnéjSi vyuzit funkci zatéZovaci charakteristiky.
Zméfenim nékolika vzork( zatizeni v celém rozsahu
otacek se zajisti spravna ochrana pfi jakékoliv rychlosti.
Mezni stavy (Max a Min Alarm) mohou byt nastaveny
pro generovani poruchy. Pokud se zatizeni pohonu blizi
nastavenym meznim hodnotam dojde k vyhlaSeni
vystrahy. Digitélni nebo reléové vystupy mohou byt
pouzity pro zobrazeni veskerych vystrah nebo alarmu.

Pouzitim funkce “AutoSet” béhem normalniho provozu
dojde béhem 3 sekund k automatickému nastaveni
vSech urovni: max. alarm, max. vystraha, min. alarm a
min. vystraha.

Obr.41 ukazuje pfiklad pouziti hlidace v aplikaci s
konstantnim zatizenim.
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Emotron FDU 2.0

49 /197

Dokument €. CZE 2013-01-5325-01r2



Elpro Drive

7.6. Funkce pro fizeni ¢erpadel
(pouze pro ménice typ FDU)

7.6.1. Uvod

Pomoci frekvenéniho ménice Emotron FDU Ize fidit az
4 Cerpadla najednou.

Pokud je instalovana rozsitujici V/V karta, je mozno fidit
najednou az 7 Cerpadel. Pfidavna V/V karta mdze byt
také pouzita pro obecné rozsifeni poctu vstupl/vystupl
ménice.

Funkce pro fizeni Cerpadel je ur€ena k Fizeni urcitého
poc¢tu pohonl (Cerpadel, ventilatori, atd., pro jednu
roz8ifujici V/V katru je mozno pfipojit maximalné 3
dalSi pohony.), ze nichz vzdy jeden je fizen pomoci
méni¢e. Tento zpUsob fizeni Ize nazvat “Kaskadni
regulaci*.

V zavislosti na prutoku, tlaku nebo teploté mohou byt
pfislusnym signalem pomoci vystupnich relé ménice
nebo V/V karty spoustény dalSi pfidavna cerpadla.
Systém je navrzen tak, Zze vzdy jeden méni¢ FDU
pracuje jako master.

Reléové vystupy na fidici desce nebo V/V option karté
jsou nastaveny na funkci pro Fizeni Cerpadla, na
obrazku v této ¢asti jsou relé oznacena “R”:

Napf. R: Slave Cerpadlo1, znamena, Ze toto relé na
fidici desce nebo na option karté je nastaveno jako
“Slave Cerpadlo1”.

o
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Obr. 63  Rizeni pritoku pomoci funkce Fizeni
Cerpadla

VeSkera pfidavna cerpadla mohou byt spousténa
pomoci ménicu, softstartérd, Y/D nebo O.L. spinacl.

R:Shvabumpl

ifttESSURE R Rve Pump2
= nin

Feedback PID
FRESSURE, Anln R hvebumpd

RERweFumps

R:EBwePumph

R:=BvaPumps

Pressure
A !

Flow

BP0 1)

Obr. 64  Rizeni tlaku pomoci funkce fizeni Serpadia

Systém paralelnich Cerpadel pracuje jako regulator
pritoku, viz. obr.42.

Systém Cerpadel v sérii pracuje jako regulator tlaku, viz
obr.43. Zakladni princip fizeni vyplyva z obr.44.

POZNAMKA:

Pfed instalaci, zapojenim nebo pouzitim ménite s
dopliikovou funkci pro Fizeni C&erpadel si pozorné
prectéte tento navod.

FREQUENCY (master pump P)
A

Add pump -

Stap pUump
L i H I..
F-on |Pl-on !PZ-on ;P3-on | P4-on | PS-an :PE-an FLOW/
! PRESSURE

FLOW /
PRESSURE

TIME

PR 1)

Obr. 65  Zakladni princip fizeni
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7.6.2. Pevny MASTER

Standardni nastaveni pro fizeni ¢erpadel. Méni¢ FDU
fidi Master ¢erpadlo, ktera je trvale v provozu. Pomoci
reléovych vystupl jsou spousténa nebo zastavovana
ostatni ¢erpadla P1 az P6 v zavislosti na pritoku/tlaku.
Takto mGze byt ovlddano az 7 Cerpadel, viz obr.45. Pro
zvyseni Zivotnosti pfidavnych Cerpadel je mozné tyto
spoustét v zavislosti na jejich ¢asu chodu.

7.6.3. Alternativni MASTER

PFi tomto zplsobu fizeni neni Master c¢erpadlo
provozovano z méni¢e FDU trvale. Po zapnuti napajeni
ménie nebo po jeho opétovném startu ze stavu Stop
nebo Rezimu spanku je pomoci relé nastaveného na
funkci ,Master Cerpadlo X zvoleno Master Cerpadlo.
Viz. kap. 7.6.7., schéma zapojeni se tfemi Cerpadly.
Pouzitim této funkce je zaji§tén rovnomérny provoz
vSech Cerpadel, a tudiZz vyrovnani jejich Zivotnosti
v€etné Master Cerpadla. Pomoci této funkce Ize Fidit az
6 Cerpadel.

RElmve Fumps
FDU | Farmverome ‘
MASTER | RSt umm L
Rt | —— —+— 11 A !
("‘\ FoNIN SN T
s sorca 1] Jf'_ﬂ/' (P! P2/ I\P3/| I\P4 ] st ( P6 )
Viz Menu:

[393] Volba Pohonu
[39H] az [39N] Cas Chodu 1 az 6, ¢erp. P1-P6
[654] az [55C] Relé

Obr. 66  Typ Rizeni - Pevny MASTER

R Slave FUrmps:
F: Slatve FUmps:
Fi: Slawve Furnpal
R Shave Furnp
R Slatve FUripd
R Shave Furnpd

FOuU
MESTER

R MazierFUrps.
R Masier FUmps
R basierFurapd
R: MazierFurpd
R: Masier Fump?
[

"

£

l_{—

SRS 1)

OO@@@@

POZNAMKA:

Cerpadla MOHOU mit rizné vykony, avSak Master
Cerpadlo MUSI byt nejvykonnéjsi.

Viz Menu:
[393] az [396] Volba Pohonu
[653] az [55C] Relé

Obr. 67  Typ fizeni - Alternativni MASTER

POZNAMKA:
V8echna Cerpadla musi byt stejného vykonu.
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7.6.4. Vstupy zpétné vazby “Stav”

V tomto pfikladu jsou pfidavna €erpadla fizena pomoci
softstartérd, frekvenéniho ménice apod. Digitalni vstupy
na V/V kart¢é mohou byt pro vSechna <¢&erpadla
naprogramovany jako “Error”. V pfipadé, ze dojde s
poruse pohonu, pfislusny digitalni vstup ji zaregistruje a
funkce pro fizeni Cerpadla automaticky pfestane tento

poskozeny pohon vyuZivat.. To znamena, Ze fizeni je
zajisténo i v pfipadé poruchy nékteré casti systému
Cerpadel. Pomoci této funkce je mozné manualné
zastavit Cerpadlo pro ucely udrzby bez nutnosti
odstaveni celého systému Cerpadel. Automaticky vSak
dojde k omezeni maximalniho pratoku/tlaku v zavislosti
na vykonu zbyvajicich ¢erpadel.

AL

AL

A

Viz Menu:
[529] az [52H] Digitalni Vstupy
[554] az [55C] Relé

(R
AN

FDU R:SlavePump3
MASTER R:SlavePump?2
R:SlavePumpl —| ‘
other
feedhack [DlFPurmplFesdb drive Otrjer' p
. DI:PurmpZFesdb ve |
inputs Dl:Pump3Feedh drive
[MG_50PC B_1)

@

@

Obr. 68  Vstupy zpétné vazby “Stav”

7.6.5. Provoz béhem poruchy ménice

U nékterych systéml cerpadel je nutné neustale
zajiStovat minimalni prdtok nebo tlak, a to i v pfipadé
poruchy nebo poSkozeni ménice. V pfFipadé vypnuti
nebo poruchy méni¢e musi tedy zlstat v chodu aspori 1
nebo 2 ¢erpadla (nebo také vSechna). Tento zpusob

zabezpeleni provozu Cerpadel lze ziskat vyuZitim
klidovych  kontaktd  relé, které mohou byt
naprogramovany pro kazdé Cerpadlo. Na pfikladu je
znazornéno spousténi Cerpadel P5 a P6 na maximalni
vykon v pFipadé poruchy nebo vypnuti ménice.

il
™

A3
™

A0
T

Viz Menu:
[554] az [55C] Relé
[55D4] az [55DC] Relé-Nastaveni

T
A3

R:SlavePumpE

FDU F:SlavePumps

F:SlaveP ump4

MASTER | R:SlavePum p3
R:SlavePump

| RiSlavePumpl] |

(50 PCT_1)

LY Lr‘ 7 -7

Obr. 69  Priklad provozu béhem poruchy ménice
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7.6.6. PID regulace

PFi pouziti funkce pro fizeni Cerpadel je nutné aktivovat
PID regulator. Analogové vstupy Anin1 az Anin4 mohou

byt nastaveny na zadavani hodnot pro PID nebo hodnot
zpétnovazebnich signald.

Viz Menu:

[381] az [385]
[553] az [55C]
[411] az [41C]

A4
™
iy
24
e

R:SlavePumpE
FOU  |RSlavePumps
F:SlavePump4
MASTER R:SlavePumps
set R:SlavePump2 L
Walue Anin ReSlavePumpl |——— Ly /
PID
Feedback _pl| anin
Walue

f‘f|f

Flow,/ Pressure

measUremeant (NG_S0PCS_1)
Obr. 70  PID regulace
7.6.7. Zapojeni pro Alternativni Master
Na obr.50 a obr.51 je znazornéna funkce relé pro VAROVANI:

“Cerpadlo Master1-6” a “Cerpadlo Slave1-6". Stykade
pro Master a Slave pohony jsou vzajemné blokovany,
tak aby nedoSlo k dvojimu napajeni Cerpadel a tim
poskozeni ménice (K1M/K1S, K2M/K2S, K3M/K3S).
Pfed spusténim méni¢ zvoli Master cerpadlo, v

Zapojeni pro Alternativni Master vyzaduje zvlastni
pozornost a meélo by byt zapojeno pfesné dle tohoto
popisu. Zabrani se tak zkratu na vystupu meénice.

zavislosti na uplynutém ¢&asu chodu jednotlivych
Cerpadel.
PE
Ll ——
Lz —
G —
[l I 1t HfH
PE L1L2L3
FDU
Uvw
| |
KM K2 K3M
p1 p3
NG BO-PC-10 1) 3 e
Obr. 71 Zapojeni silovych obvod( pro Alternativni Master se 3 ¢erpadly

Dokument ¢. CZE 2013-01-5325-01r2

53 /197

Emotron FDU 2.0




Elpro Drive

ey ’l’ ; i R ] r iR | R | e
| Mastar '\\ 1 | Slave "-\ 1 | Master "\_\ 1 | Slave \\\ 1 | Master '\ 1 | Slave '\\ |
I Pumpl 1 1 Fumpl | 1 Fump2 | 1 Pump2 | 1 Fump3 1 1 Pump3 I
| I oy | I '————:lf' | I ) I Y '————;LL'
=
7 7 7 7 7
([ K15 [ MM [ K25 H2M K3s [ M3
K K1s KZ2M Kes K3M K3s
N
(NG_SOPC11 3

Obr. 72 Zapojeni ovladacich obvodu pro Alternativni Master se 3 ¢erpadly

7.6.8.

1. Hlavni funkce

Zacgnéte volbou jedné ze dvou hlavnich funkci:

- Funkce"Alternativni MASTER"

“Master” Cerpadlo muze byt alternativné zvoleno, tato

Poznamky a Tipy

MASTER” popsana nize, a je nutna pfidavna V/V karta.
- Funkce "Pevny MASTER":

Jako Master je trvale jedno Cerpadlo, stfidat se mohou
pouze Slave Cerpadla.

V zapojeni téchto hlavnich funkci jsou velké rozdily,
proto pozdéjsi pfechod z jedné funkce na druhou neni

2. Pocet ¢erpadel/pohonu

Pokud systém sestava ze 2 nebo 3 Cerpadel, neni
pfidavna V/V karta nezbytné nutnd, nicméné to
znamena, Ze pak nebudou umoznény nasledujici
funkce:

- "Alternativni Master"
- izolované vstupy
S instalovanou V/V kartou je maximalni pocet Cerpadel:

- 6, pokud je zvolena funkce "Alternativni MASTER".
(viz. kap. 7.6.3)

- 7, pokud je zvolena funkce "Pevny MASTER". (viz.
kap. 7.6.2)

3. Vykon Cerpadla

- "Alternativni MASTER":

Vykony Cerpadel musi byt shodné.

- "Pevny MASTER":

Cerpadla mohou byt rtizného vykonu, av8ak Master
Cerpadlo (FDU) musi byt nejvykonnéjsi..

4. Programovani digitalnich vstupt

Pokud jsou digitalni vstupy pouzity, musi byt nastaveny
na “Pohon 1-6 ZV .

5. Programovani reléovych vystupl

Po zapnuti funkce pro fizeni Cerpadel v
parametru [391], musi byt v parametru [392] nastaven
pocet pohonu (Cerpadel, ventilatord, apod.). Relé musi
byt nastavena na‘Cerp Slave1-6” a pii funkci
Alternativni Master na“Cerp Master1-6”.

6. Totozna cerpadla

Maji-li vSechna Cerpadla srovnatelny vykon, je
pravdépodobné, Ze rozsah horniho pasma bude
mnohem mensi nez rozsah dolniho pasma, jelikoz
nejvyssi pratok Master ¢erpadla je stejny jako pfi jeho
provozu pfimo na siti (50 Hz). Toto pfinasi velmi
omezenou moznost hystereze zplsobenou nestabilni
oblasti Fizeni pratoku/tlaku. Nastavenim maximalni
frekvence méniCe nad 50 Hz znamena, Ze Master
Cerpadlo je mirné vykonné&jsi, nez pfi pfimém provozu
ze sité. Za ucCelem ochrany Master Cerpadla proti
dlouhodobému pretizeni pfi  vy$S§im kmitoctu je
nezbytné nutnd maximalni opatrnost.

7. Minimalni rychlost

U cerpadel a ventilatorl se bézné vyuziva
minimalni rychlost, protoze pfi niz8i rychlosti by vytlak
Cerpadla nebo ventilatoru byl nizsi, az o 30-50% nez pfi
jmenovité rychlosti. (toto zavisi na velikosti, vykonu a
vlastnostech ¢erpadla) Pfi nastaveni minimalni rychlosti
bude dosazeno vyrovnangjsiho fidiciho rozsahu celého
systému.
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7.6.9. Priklad Rozbéhu a Zastaveni
pfidavného €erpadla

Start pridavného Slave €erpadla

Na obr. je znazornén mozny prabéh rozbéhu
pfidavného ¢erpadla pomoci ovladacich relé se vSemi
obsazenymi urovnémi a funkcemi. Rozbé&h druhého
Cerpadla je realizovan jednim z reléovych vystupd. V
tomto pfikladu je Cerpadlo spousténo pfimo reléovym
kontaktem. Timto reléovym vystupem by samoziejmé
mohl byt spoustén jiny prvek jako napf. softstartér.

Referenéni hodnota [310]

el

pritok A

\‘ Prutok - zpétna vazba

e

MASTER ¢erpadlo
otacky A

Max Otacky | _________________
[343]

Pfechodové ota¢ky | ___________ /£ __

Rampa zavisla na zplsobu
fizeni druhého Cerpadla

1
1
i
| i
;s frmmmmmmeee
pfi Startu [39E] ! [
| |
| b
| P
MinOtagky |/ [ H
[341] Dolni pasmo | -
_____________ - J
i b
| L
| | : B i ’
] Ll 1 Ll | P'a
Prodleva po Startu [399] i Doba ustaleni po Startu [39D] cas
]
2. ¢erpadlo !
]
otacky i
]
]
]
i
]
I
i
1
[l

. >

Povel START ¢as

Obr. 73  Sekvence rozbéhu pridavného Slave éerpadla
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Zastaveni pridavného Slave ¢erpadla

Na obr. 3 je znazornén mozny pribéh zastaveni
pfidavného ¢erpadla pomoci ovladacich relé se vSemi
obsazenymi Urovnémi a funkcemi. Zastaveni druhého
Cerpadla je realizovano jednim z reléovych vystupl. V
tomto pfikladu je ¢erpadlo zastavovano pfimo reléovym
kontaktem. Timto reléovym vystupem by samoziejmé
mohl byt zastavovan jiny prvek jako napf. softstartér.

Referenéni hodnota [310]

/

Prutok - zpétna vazba

MASTER ¢erpadlo
otacky A

Max Otacky |_______________.
[343] Horni pasmo

Pfechodové otacky
pfi Startu [39E]

MinOtacky | ______________\
[341]
i i
1 |
1 I
H ' .
— i—b
Prodleva po Stopu [39A] iDoba ustaleni po Stopu [39F]
I
2. Cerpadlo i
|
otagky i
Rampa zavisla na zpisobu |
fizeni druhého Cerpadla |
I
I
i
Povel START
(NG_B0-PC-20_1}

Obr. 74  Sekvence zastaveni pfidavného Slave ¢erpadla
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8. EMC normy a provozni
predpisy

8.1. EMC normy

Frekvenéni ménice odpovidaji nasledujicim
standardim:

EN61800-3:2004

Systémy  elektrickych  vykonovych  pohond s
nastavitelnou rychlosti, Cast 3: Pozadavky EMC a
specifické zkusebni metody.

Standard: kategorie C3
Option: kategorie C2

8.2. Stop kategorie a nouzové
vypnuti

Dle EN60204-1 (Bezpecnost strojnich zafizeni -
Elektricka zafizeni stroji - Cast 1: VSeobecné
pozadavky) jsou definovany 3 Stop-kategorie:

Kategorie 0: Nekontrolovany STOP:
Zastaveni okamzitym odpojenim od sitového napéti.
Souc€asné musi byt aktivovana mechanické brzda. Toto
zastaveni se nesmi provadét pomoci frekvenéniho
ménic¢e nebo jeho Fidicich signalu.

Kategorie 1: Kontrolovany STOP:

Zastaveni motoru az do klidového stavu a nasledné
odpojeni od sité. Toto zastaveni se nesmi provadét
pomoci frekvenéniho méni¢e nebo jeho Fidicich signald.

Kategorie 2: Kontrolovany STOP:

Zastaveni, pfi kterém je zachovano napajeci napéti.
Toto zastaveni se muze provadét pomoci kazdého
Stop-povelu z frekvenéniho ménice.

VAROVANI:

Dle EN60204-1 musi byt kazdy stroj vybaven Stop-
zafizenim kategorie 0. Jestlize specificky ucel vylu€uje
pouziti tohoto Stop-zafizeni, musi to byt vyrazné
uvedeno. Mimo to musi byt kazdy stroj vybaven funkci
nouzového vypinani. Toto nouzové vypinani musi co
nejrychleji odpojit napéti na svorkach stroje, které
mohou znamenat nebezpeci, aniz by pfi tom vzniklo
nebezpedi jiného druhu. Pro toto nouzové vypinani je
mozné pouzit Stop zafizeni kategorie 0 i kategorie 1.
Volba kategorie je dana mirou mozného nebezpedi
stroje.

UPOZORNENI:

Je-li pouzita option ,karta bezpe&ného zastaveni®, jsou
splnény normy EN-IEC 62061:2005 SIL 2 a EN-ISO
13849-1:2006
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9. Obsluha ovladaciho panelu

Tato kapitola popisuje vyuziti ovladaciho panelu.
Standardné je frekvenéni méni¢ dodavan s ovladacim
panelem, ale maze byt dodan i bez ného.

9.1. VSeobecné

Ovladaci panel zobrazuje provozni stavy frekvenéniho
ménice a je pouzivan k nastaveni vSech parametr(.
Taktéz je mozno pfimo z panelu oviadat motor. Panel
muze byt souéasti frekvenéniho méni¢e nebo je mozno
dodat externi ovladaci panel pfipojeny pomoci
komunikaéniho rozhrani. TaktéZz je mozno objednat
frekvenéni méni¢ bez ovladaciho panelu.

Poznamka:

Frekvenéni méni¢ mlze byt spoustén bez pfipojeného
ovladaciho panelu. Musi v8ak byt nastaven tak, aby
bylo mozno pouzit externi ovladaci signaly.

9.2. Ovladaci panel

Obr. 75  Ovladaci panel

9.2.1. Displej

Podsvétleny displej sestava ze dvou fadkd po 16-ti
znacich a je rozdélen do Sesti oblasti.

Tyto oblasti jsou popsany nize:

A B Cc
by

221 [ Mot-Napéti
StpyM1: 400V

T 7

F

Obr. 76  Displej

Oblast A Aktualni Cislo parametru (3 nebo 4 znaky).
Oblast B Ukazuje, zda-li je parametru pfifazena
pamét’ pfepinaciho tlagitka nebo zda-li je
méni¢ nastaven pro ovladani z panelu.
Oblast C:  Nazev aktualniho parametru.
Oblast D:  Provozni stav ménice (3 znaky).
Mozné provozni stavy:
Acc : Rozbéh (akcelerace)
Dec :Brzdéni (decelerace)
12t : Aktivace ochrany motoru ’t
Run : Méni¢ v chodu
Trp  : Porucha
Stp  : Méni¢ zastaven (Stop)

NL : Dosazen napétovy limit
oL : Dosazen otackovy limit
PL : Dosazen proudovy limit
ML : Dosazen momentovy limit

VT : Vysoka teplota
NN  : Nizké napéti
Sby : Rezim spanku (Standby)
SST : Pokud toto, znamena to, Ze byl
aktivovan povel pro bezpe€né zastaveni
ménice.

Oblast E:  Zobrazuje aktivni parametrovou sadu a zde
se jedna o parametr motoru.

Oblast F:  Zobrazuje nastaveni nebo volbu pro dany
aktudlni parametr. Tato oblast je prazdna u

menu prvni a druhé Urovné. Jsou zde také
zobrazena varovani a vypisy poruch.

300 Proces
Stp

Obr. 77  Priklad menu - 1.arover

220 Data Motoru
Stp

Obr. 78  Priklad menu - 2.aroveri
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221 Mot-Napéti
StpyM1: 400V

Obr. 79  Pfiklad parametru - 3.uroveri

4161 MaxAlarm3Mez
stp N 120%

Obr. 80  Priklad parametru - 4.uroveri

9.2.2. Zobrazeni na displeji

Pokud je zvoleny parametr mimo rozsah zobrazi se na
displeji +++ nebo --- . Jsou zde také parametry, zavislé
na nastaveni jinych parametrd. Pokud referencni
hodnota otacek je napfiklad 500 a maximalni otacky
jsou nastaveny niz$i nez 500, bude toto zobrazeno na
displeji jako +++. Pokud hodnota minimalnich otacek
bude nastavena vyssi nez 500, displej zobrazi - - -.

9.2.3. LED symboly

LED diody na ovladacim panelu maji nasledujici
funkce:

9.2.4. Ovladaci tlacitka

Pomoci ovladacich tladitek je mozno pfimo zadavat
povely Start, Stop nebo Reset. Standardné nejsou tato
tlaCitka aktivni a méni¢ je pfednastaven pro ovladani
pomoci vstupd na svorkovnici. Ovladani tlacitky se
aktivuje v parametrech Ref Signal [214] a Reset [216]
zvolenim moznosti “Tlacitka”.

Je-li néktery digitdlni vstup nastaven na funkci
“Uvolnéni FM”, musi byt tento vstup aktivni. Jinak
nebude mozné zadavat povely Start/Stop z ovladaciho
panelu.

Tab. 19 Ovladaci tlacitka

RUN L Stavrt ménice se
smérem otaceni vlevo
@ STOP / Zastaveni ménice
RESET RESET nebo kvitace poruchy
Start ménice se
RUN R smérem otaceni
vpravo
POZNAMKA:

Aktivovat povely Start/Stop z ovladaciho panelu a
soucastné ze svorkovnice (vstupy 1-22) neni mozné.

9.2.5. Priepinaci tla¢itko
Toto tlacitko ma dvé funkce:

mulze pracovat jako ,Prepinaé smycky parametrd” a
zaroven jako ,pfepina¢ Tla¢/Svorky*.

— Standardné je pfednastaveno  pro
1 pfepinani smyc¢ky parametra.
Loc/ Podrzenim prfepinaciho tlagitka déle nez
REM 5 sekund (pokud parametr [217] je ZAP),
je mozno prepnout jeho funkci.

Prepinaci tlacitko - funkce prepinani

Funkce prfepinani umoziuje snadny pohyb mezi
parametry pfidanymi do smycky prepinaciho tlacitka.
Smycka prepinaciho tlagitka mulze obsahovat
maximalné deset parametrd. Standardné jsou v této
smycce obsaZzeny parametry nutné pro tzv. “Rychlé
nastaveni” ménice. Pfepinaci tlacitko je mozné vyuzit
pro vytvofeni smycky nejpouzivanéjSich parametr( v
dané aplikaci.

Chod Porucha Napéjeni
zelena c¢ervena zelena
Obr. 81  LED symboly
Tab. 18 LED symboly
Funkce
Symbol
sviti blika nesviti
Napajeni S|t‘0\v/te, . sit’O\v/té’
(zelena) napéti napéti
zapnuto vypnuto
Porucha porucha Upc;]ze%rgenl bez poruch
(Cervena) ménice . P y
omezeni
Chod Cxr motor L
- motor bézi motor stoji
(zelena) acc/dec
POZNAMKA:

Je-li méni¢ vybaven ovladacim panelem, pak
podsviceni displeje ma stejnou funkci jako LED symbol
.Napajeni“ dle tab.17.

POZNAMKA:

Pokud nedopatfenim pfidrzite Pfepinaci tlacitko déle
nez 5 sekund bez soucdasného stisknuti tlacitek +, -
nebo ESC, muzete nechtic aktivovat funkci Tlaé/Svorky,
viz. parametr [217].
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Pridani parametru ke smy¢ce pirepinaciho
tlacitka

1. Pomoci funkénich klaves prejdéte na parametr,

ktery chcete pfidat k pfepinacimu tlagitku.
2. Stisknéte prepinaci tlaCitko a sou¢asné tlacitko +.

Vymazani parametru ze smy¢ky prepinaciho
tlacitka

1. Pomoci funkénich klaves prejdéte na parametr,
ktery chcete vymazat ze smycCky prepinaciho

tlacitka.

2. Stisknéte prepinaci tlacitko a soucasné tlacitko -.
Na displeji se zobrazi zprava “Smazat!”.
3. Potvrdte tlacitkem ENTER. Displej zobrazi

nasledujici parametr smycky.

Vymazani v§ech parametr( ze smycky
prepinaciho tlacitka

1. Stisknéte prepinaci tlaCitko a soucasné tlacitko

ESC. Na displeji se zobrazi zprava “Smazat!”.

Potvrdte tlaCitkem ENTER. Displej zobrazi zakladni
okno, parametr [100].

2.

Vyrobni nastaveni prepinaciho tlac¢itka

Nize je zobrazena struktura parametrli standardné
obsazenych ve smycce prepinaciho tlacitka. Tato
smycka obsahuje parametry, které je nezbytné nutné
nastavit pfed prvnim spusténim ménice. Stisknutim
prepinaciho tlaCitka pfejdeme na parametr [211], poté
je mozno se pohybovat tlaéitkem NEXT mezi parametry
[212] az [21A] a ménit jejich hodnoty. Opétovnym
stiskem prepinaciho tlaCitka pfejdeme na parametr
[221].

Sub menus
ﬁ
.A’/
411
¢
341 321 A

Sub men us|:||_—\_7ﬁ|
[ ]
'*’j

Obr. 82  Vlyrobni nastaveni pfepinaciho tlalitka

Indikace parametru obsazeného ve smyéce
prepinaciho tlacitka

Parametry obsazené ve smyc€ce prepinaciho tlacitka
jsou oznaCeny symbolem gy v oblasti B displeje.

Prepinaci tlacitko - Tlaéitka/Svorky

Funkce Tlacitka/Svorky je standardné neaktivni. Je
mozno ji aktivovat v parametru [217].

Funkci Tlacitka/Svorky je mozné prepinat zplsob
ovladani meéniCe. Bud ze svorkovnice nebo z
ovladaciho panelu.

Zména zpUsobu ovladani

1. Podrzte pfepinaci tlaitko po dobu 5s dokud se na

displeji nezobrazi napis “Tlacitka?” nebo “Svorky?”.
Potvrdte tlaCitkem ENTER.
ZrusSite stiskem tlac¢itka ESC.

2.
3.

Ovladani tlacitky

Ovladani tlacitky je mozno vyuzit pro do€asny provoz
ménice. Pfi pfepnuti do rezimu ovladani tlacitky, je
mozno méni¢ ovladat pouze pomoci tladitek na
ovladacim panelu. Skute¢né nastaveni ménice vsak
zUstane nezménéno, napf. podminky pro Start/Stop a
aktudlni otacky budou stejné. Je-li méni¢ prepnut do
rezimu ovladani tlacitky, je toto zobrazeno na displeji v
oblasti B znackou I¥ .

Méni¢ je mozno rozbihat a zastavovat pomoci tlacitek
na ovladacim panelu. Referenéni (zadana) hodnota
otacek muze byt nastavena v parametru [310] pouzitim
tlacitek + a -.

Ovladani ze svorkovnice

PFi pfepnuti do rezimu ovladani ze svorkovnice, bude
méni¢ ovladan v zavislosti na nastaveni parametr(
[214] Referenéni Signal, [215] Start/Stop a [216] Reset.
Aktualni provozni stavy budou zaviset na nastaveni
typu ovladani ménice a jeho stavu, napf. stav Start/Stop
a nastaveni ¢asl pro rozbéh a brzdéni v zavislosti na
vybrané referenéni hodnoté&, parametry Cas Acc [331] /
Cas Dec [332].

Pro kontrolu zda je méni¢ rezimu ovladani tlacitky nebo
ze svorkovnice je mozné vyuzit digitalnich nebo
reléovych vystupd. Pokud je méni¢ nastaven na
ovladani tlaCitky pak digitélni nebo reléovy vystup je
aktivni (uroven HI), v rezimu ovladani ze svorkovnice
jsou tyto vystupy neaktivni, viz parametry Digitalni
vystupy [540] a Relé [550].

9.2.6. Funkéni tlacitka

Pomoci funkénich tladitek se ovlada Menu, provadéji se
zmény parametrl a je také mozné prohlizet nastaveni
parametr(.
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Tab. 20 Funkéni tlacitka

4—I ENTER e  krok do podmenu
ENTER e potvrzeni zmény
1 o krok na vyssi
ESCAPE urovern menu
ESC e nepotvrzeni
zmeény parametru
. e piepinani mezi
PREV PREVIOUS okny stejné
urovné vlevo
—) e piepinani mezi
NEXT NEXT okny stejné
urovné vpravo
e  snizovani hodnoty
f— - parametru
e zména vybéru
e zvySovani
== + hodnoty
parametru
e zména vybéru

9.3.

Struktura menu sestava ze 4 drovni:

Struktura menu

Hlavni Menu . Y

. X Prvni znak v Cisle parametru.
1. droven
2. aroven Druhy znak v €isle parametru.
3. uroven Treti znak v Cisle parametru.
4. uroven Ctvrty znak v &isle parametru.

Tato struktura menu je nezavisla na poctu podmenu v
jednotlivych arovnich.

Menu m(zZe napfiklad obsahovat pouze jeden
nastavitelny  parametr (napf. [310], Nast/Zobr
Referenéni Hodnoty) nebo midze menu obsahovat 17
nastavitelnych parametri (napf. [340], Otacky).

POZNAMKA:

Pokud je pocet podmenu vy$$i nez 10, je posledni
Cislice nahrazena pismeny abecedy.

PREV NEXT
—
— [900\ 100
800 | : -
— . | 200
700 MAIN MENU
(6c0) . (800
{500} 400
— FT PREV NEXT
ENTER Hesc —
e '420]
PREV NEXT 410 SL:tBMEJNUL J
— ESCA ' (tens
o £41 7 “//'ENTEFI
416 | 411
- /SUBMENU2 T
415 (units) [412
(414 ]{a13]
ENTER ESC
(4131)
4133
4132J NG_D6-F28

Obr. 83  Struktura menu

9.3.1. Hlavni menu

V této €asti je uveden struény popis funkci hlavniho
menu.

100 Uvodni okno
Toto okno se zobrazi vzdy po pfipojeni ménice k siti.
Standardné zobrazuje vystupni frekvenci a proud. Je
v8ak programovatelné pro zobrazeni mnoha jinych
velicin.

200 Nastaveni

Hlavni nastaveni pro pfipravu méni¢e k provozu.
NejdulezitéjSi zde je nastaveni dat motoru. Obsahuje

také nastaveni rlznych pomocnych funkci a
doplrikovych (option) karet.
300 Proces

Dalsi nastaveni tykajici se aplikace, pro kterou je méni¢

pouzit jako napf. Referenéni otacky, Momentové

omezeni, Nastaveni PID atd.

400 Hlida¢ zatizeni a ochrana procesu
Tato funkce umozni vyuzit ménic jako hlida¢ zatizeni a

chranit takto pohon nebo celou technologii proti

pretizeni nebo nedostate€nému zatizeni.

500 Vstupy/Vystupy a Virtualni zapojeni
Obsahuje veskera nastaveni vstupud a vystup(.

600 Logické funkce a Casovade
Obsahuje veskera nastaveni podminek pro zpracovani
signalu.

700 Diagnostika

Zobrazeni v8ech provoznich stavd méni¢e jako napfr.
frekvence, zatizeni, vykon, proud, atd.

800 Archiv poruch
Zobrazeni poslednich 10 poruch, uloZzenych v paméti.

900 Informace o systému

Elektronicky typovy Stitek méniCe, zobrazeni verze
software a typu ménice.
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9.4. Programovani béhem provozu

Mnoho parametrd je mozno ménit béhem provozu
méni¢e, aniz by se pohon zastavil. Parametry, které
nemohou byt béhem provozu ménény, jsou na displeji
oznaceny symbolem zadmku.

POZNAMKA:

Pokusite-li se zménit parametr, jenz béhem provozu
ménit nelze, zobrazi se na displeji napis “Nutny Stop!”.

9.5. Editace hodnot parametru

Zména hodnoty parametru je mozna dvéma rdznymi
zpusoby. Tyto zplUsoby omezuje Can-komunikace
pouze na alternativu 1.

2621 Baudrate
Stp 38400

Alternativa 1

Stiskem tlacitka + nebo - zménite hodnotu, béhem této
operace na displeji blika kurzor a stiskem pfisluSného
tlaitka se hodnota parametru zvySuje nebo snizuje.
Podrzenim tlacitka + nebo - je hodnota parametru
zvySovana nebo snizovana nepretrzité se zvysSujici se
rychlosti. Pfepinaci tlacitko je mozné vyuzit ke zméné
znaménka nastavené hodnoty. Znaménko se zméni
také pokud béhem nastavovani hodnota prochazi
nulou. Stiskem tlac¢itka ENTER potvrdite zménu.

331 Cas Acc
steA R 2.00s
A 4

blika

Alternativa 2

Stisknéte tlacitko + nebo - . Kurzor na displeji blika.
Poté je mozno tlagitky PREV nebo NEXT blikajici
kurzor posouvat az na pozici, ktera ma byt zménéna.
Nyni kurzor blika na zvolené pozici. Stiskem tladitek +
nebo - zvySime nebo snizime hodnotu na pozici
kurzoru. Tato alternativa je velmi vyhodna pfi velkych
zménach hodnot, napf. ze 2 s na 400 s.

Zména znaménka je mozna pomoci prepinaciho
tla€itka.

Priklad: Stiskneme-li NEXT, bude blikat Cislo 4.

331 Cas Acc
StpE 4.00s
. 4

blika

Stisknutim ENTER ulozime zménu a stisknutim ESC
opustime editaci.

9.6. Kopirovani aktualni hodnoty do
vS§ech parametrovych sad

Je-li zobrazena néjaké hodnota parametru, stisknéte po
dobu 5s tlacitko ,ENTER®. Zobrazi se nasledujici text:
,Do vSech sad?“. Po potvrzeni tohoto textu tlaCitkem
LENTER" se provede zkopirovani této hodnoty do vSech
parametrovych sad.

9.7. Priklad programovani

Na tomto pfikladu si ukazeme, jak zménit Cas Acc ze
2.0 sna 4.0 s, dle Alternativy 1.

Blikajici kurzor ukazuje, Ze zména je provedena, avSak
neni ulozena. Je-li v této chvili vypnuto sitové napéti,
zména nebude uloZena.

Pro pohyb mezi jednotlivymi menu pouzivejte ESC,
PREV, NEXT nebo Pfepinaci tlagitko.
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100
Stp

OHz

200
Stp

Nastaveni

300
Stp

Proces

310
Stp

Nast/ZobrRef

330

Start/Stop

331

stp\

Cas Acc

2.00s

331

stp Al

Cas Acc
2.00s

331

stp Y

Cas Acc

4.00s

Obr. 84  Pfiklad programovani

Menu 100
zobrazeno po
pfipojeni k siti.

Stisknéte NEXT
pro pohyb do
menu [200].

Stisknéte NEXT
pro pohyb do
menu [300].

Stisknéte ENTER
pro vstup do
menu [310].

Stisknéte 2xNEXT
pro pohyb do
menu [330].

Stisknéte ENTER
pro vstup do
menu [331].

Drzte stisknuté
tla¢itko + dokud
nedosahnete
pozadované
hodnoty.

Nastavenou
hodnotu potvrdte
tlaGitkem ENTER.

10. Sériova komunikace

Frekvenéni méni¢ podporuje neékolik typu sériové
komunikace:

o Modbus RTU pfes RS232/485
o Fieldbus jako Profibus DP a DeviceNet

o Pramyslovy Ethernet Modbus/TCP, Profinet 10 a
EtherCAT

10.1. Modbus RTU

Méni¢ standardné disponuje asynchronnim sériovym
komunikaénim rozhranim RS232, které je umisténo
vzadu za ovladacim panelem. Je mozné taktéz pouziti
galvanicky oddélenou option kartu RS232/485.

Pro pfenos a vyménu dat je pouzit Modbus-RTU-
Protokol, ktery byl vyvinut na zakldé Modiconu.
Frekvenéni méni¢ zde vystupuje jako Slave s Adresou 1
v konfiguraci Master - Slave. Komunikace je
v poloduplexu, non return zero (NRZ) format.

Baud rate je pevné nastavena na 9600.

Znakovy format ma vzdy délku 11 bita a sestava z:.

e  jeden Start bit

o osm datovych bitl

o dva Stop bity

o ztrata parity

K rozhrani RS232, umisténym za ovladacim panelem je
mozno do¢asné pfipojit PC a pomoci softwaru EmoSoft
méni¢ napf. ovladat, parametrizovat nebo pfenaset data
mezi nékolika ménic¢i atd. Pro trvalé spojeni ménice
s PC je ale vyhodnéjsi pouzit nékterou z komunikacnich
option - karet.

POZOR:

Komunikaéni port RS232, umistény za ovladacim
panelem, neni galvanicky izolovany!

Obr. 85  Montazni ram pro oviédaci panel

UPOZORNEN:I:

Pro spravnou funkci RS232 musi byt oba konce
pfipojeni na stejném nulovém potencialu, tj. musi byt
zaruCena stejna tzv. signalova nula!

Optiion karta RS232/485 je galvanicky oddélena.
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10.2.

Parametrové sady

Informace pro nastaveni rozdilnych parametrovych sad.

Rozdilné parametrové sady u méni€e mohou byt

10.5.

Zadana hodnota resp. hodnota referenéniho signalu

Ref. signal (zadana hodnota)

menu [214] je nastavitelna pomoci nasledujicich
parametr(:

Pfednastaveno 0

Rozsah -16384 az 16384

Odpovidajici hodnota -100% az 100% zadosti

Informace ke komunikaci

nastaveny pomoci nasledujicich DeviceNet C¢&islo
zadosti a Profibus slot/index:
Par. Modbus / Profibus |Profinet IO /| EtherCAT
sada | DeviceNet | Slot/Index Index Index (HEX)
43001- 168/160 - 19385 -
A 143899 172/38 20283 4bb9 - 4de4
44001- 172/140 - 20385 -
B | 44890 176/18 21283 4fat - 51ce
45001- 176/120 - 21385 -
C 45809 1701253 | 22283 5389 - 5706
46001- 180/100 - 22385 -
D | 46899 183/233  |23283 5771 - 5af3

Parametrova sada obsahuje
43529. Parametr sada B, C a D obsahuje stejny typ
informaci. Napfiklad &islo 43123 v parametrové sadé A
obsahuje stejny typ informaci jak 44123 v parametrové
sadé B.

DeviceNet Zadost muZe byt snadno prfevedena do
Profibus slot/indexu podle popisu v kap.11.9.2.

10.3

Data motoru

parametry 43001 az

Informace pro nastaveni rozdilnych dat motoru.

Modbus /DeviceNet Instance number 42905
Profibus slot /Index 166/64
EtherCAT index (hex) 4b59
Profinet 10 index 19289
Fieldbus format Int
Modbus format In

10.5.1. Hodnota procesu

Je taktéz mozné posilat pres Bus komunikaci
zpétnovazebni hodnotu procesu, napf. teplotu pro PID
procesni regulator [380].

V menu ,Proces-Zdroj“ [321] nastavte ,F(Bus)"“.
Pouzijte nasledujici parametry:

0

Rozsah -16384 az 16384
— 009 a5 YR -
Motor Modbus / Profibus | Profinet 10 /| EtherCAT Odpovidajici hodnota 100% az 100% zadosti
DeviceNet | Slot/Index Index Index (HEX)
R - - Informace ke komunikaci
M1 43041 168/200 19425 4ber - 4be8
43048 168/207 19432 Modbus /DeviceNet Instance number 42906
44041- 172/180 - 20425 - Profibus slot /Index 168/65
M2 4fc9 - 4fd0
44048 174/187 20432 ¢ EtherCAT index (hex) 4b5a
45041- 176/160 - 21425 - Profinet 10 index 19290
M3 | 45048 1761167 | 21432 53b1 - 5308 Fieldbus format Int
Modbus format In
46041- 180/140 - 22425 -
M4 | 46048 1801147 |22432 5799 - 5720

M1 obsahuje parametry 43041 az 43048. Motor M2, M3
a M4 obsahuje stejny typ informaci. Napfiklad C&islo
43043 u motoru M1 obsahuje stejny typ informaci jak
44043 u motoru M2.

10.4. Povely START/STOP

Nastaveni povell START/STOP pfes komunikaéni
rozhrani.

Priklad:
(Podrobné informace naleznete v pfiru¢ce ,Fieldbus®)

Chceme-li ovladat pohon Bus systémem, pouzijeme
prvni dva bajty ze zakladni fidici instrukce a musime
nastavit parametr [2661] ,FB Signal 1“ na hodnotu
49972. Déle se musi pfenést referenéni hodnota (16
bit) a hodnota procesu (16 bit). Toto se provede
nastavenim parametru [2662] ,FB Signal 2“ na hodnotu
42905 a parametru [2663] ,FB Signal 3“ na hodnotu
42906.

Modbus/DeviceNet
 x Funkce
zadost
42901 0 Reset

Run, aktivni spole¢né

42902 1 s povely RunR nebo RunL
42903 2 RunR
42904 3 RunL

POZNAMKA:

Prenasenou hodnotu procesu je mozno odecist na
displeji vmenu [710] - Provoz. Zobrazena hodnota
zavisi na nastevenych parametrech ,Proces Min“ [324]
a ,Proces Max“ [325]
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10.6. Popis formatu Elnt

Parametr v EInt-formatu muze byt uvadén ve dvou riznych formatech (F). Bud' 15-Bitovy pevny format (unsigned
integer format) (F = 0) nebo s pohyblivou desetinnou tetkou Emotron floating point format (F = 1).

Nejvys$Si platny Bit (B15) udava pouzity format.

Format Elnt je popsan nize. VeSkeré parametry zapisované do registru mohou byt zaokrouhleny k platnému &islu
pouzivanému vnitfnim systémem.

Je-li parametr v EInt formatu, pak 16 bitové Cislo by mélo byt formatovano nasledovné:

Je-li format bit 0, pak muze byt kladné ¢Eislo 0-32767 reprezentovano bity 0-14.
Je-li format bit 1, pak je Cislo reprezentovano jako:
Hodnota = M * 10°E

Priklad:
Zapisujeme-li hodnotu 1004 do registru a tento registr ma 3 platné znaky, bude tato hodnota zapsana v registru jako
1000.

Ve formatu “Emotron floating point” (F=1), jedno 16-bit slovo je uZivano k reprezentaci velmi &etnych (nebo velmi
malych) &isel se 3 platnymi znaky.

Jsou-li data ¢tena nebo zapisovana s pevnou desetinnou ¢arkou (tzn. bez desetinnych mist), Cisla mezi 0-32767, Ize
pouzit “Emotron 15-bit fixed point” format (F=0).

F=Format. 1=Emotron floating point format, 0=15 bit Emotron 15-bit fixed point format.
Matice popisuje obsah 16-bitového slova ve dvou rdznych formatech Elnt:

B15 B14 B13 B12 B11 B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 B1 BO
F=1 e3 e2 el el ml0 m9 m8 m7 mé m5 m4 m3 m2 ml mO
F=0 B14 B13 B12 B1l1l B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 Bl BO

Priklad - Emotron floating point format

e3-e0 4-bit signed exponent.

-8..+7 (binary 1000 .. 0111)

ml0-m0 11-bit signed mantissa.

-1024..+1023 (binary 10000000000..01111111111)

Cislo se znaménkem by mélo byt reprezentovano jako dvé dopliikova binarni &isla, viz. nize:
Binarni hodnota

-8 1000
-7 1001

-2 1110
-1 1111
0 0000
1 0001
2 0010

6 0110
7 0111

Hodnota reprezentovana pomoci formatu Elnt floating point je me10°.
Pro konverzi hodnoty z formatu “Elnt floating point” na hodnotu “floating point”, pouzijte pravidla uvedena vyse.
Pro konverzi hodnoty “floating point” do formatu “Elnt floating point”, viz. nize kéd *float_to_eint”.
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Priklad programovani:

typedef struct

{

int m:11; // mantissa, -1024..1023

int e: 4; // exponent -8..7

unsigned int f: 1; // format, l->special emoint format
} eintlo;

unsigned short int float to eintl6(float value)
{

eintl6 etmp;

int dec=0;

while (floor (value) != value && dec<lo)

{

dec++; value*=10;

}

if (value>=0 && value<=32767 && dec==0)

*(short int *)&etmp=(short int)value;

else if (value>=-1000 && value<0 && dec==0)

{

etmp.e=0;
etmp.f=1;
etmp.m=(short int)value;

}

else

{

etmp.m=0;

etmp.f=1;

etmp.e=-dec;

if (value>=0)

etmp.m=1; // Set sign

else

etmp.m=-1; // Set sign

value=fabs (value) ;

while (value>1000)

{

etmp.e++; // increase exponent
value=value/10;

}

value+=0.5; // round
etmp.m=etmp.m*value; // make signed

}

float eintl6 to float (unsigned short int value)
{

float f£;

eintl6 evalue;

evalue=* (eintl6 *)&value;

if (evalue.f)

{

if (evalue.e>=0)
f=(int)evalue.m*powl0 (evalue.e);

else
f=(int)evalue.m/powl0 (abs (evalue.e));
}

else

f=value;

return f;

Priklad formatu “Emotron 15-bit fixed point”

Hodnota 72.0 mlze byt reprezentovana jako ¢&islo s pevnou desetinnou &arkou 72 v rozsahu 0-32767, coz znamena Ze
muzeme pouzit 15-bitovy fixed point format.

Hodnota poté bude zapsana jako:

B15 B14 B13 B12 B11 B10 B9 BS B7 B6 B5 B4 B3 B2 B1 BO
0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1 0 0 0
Kde bit 15 ukazuje, Ze je pouzivan format “fixed point” (F=0).
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11. Popis funkci

Tato kapitola popisuje menu a parametry software.
Naleznete zde kratky popis kazdé funkce a informaci o
vyrobnim nastaveni hodnot, jejich rozsahl apod.
Soucasti je rovnéz tabulka obsahujici informace pro
komutaéni rozhrani. MulzZete zde nalézt Modbus,
DeviceNet a Fieldbus adresy v8ech parametrd a dalsi
udaje.

POZNAMKA:

Funkce oznacena znackou
chodu ménéna.

nemuze byt béhem

11.1.1. Radek 1 [110]

Zobrazena hodnota v prvnim fadku uvodniho okna
[100].

RozliSeni hodnot

RozliSeni nastavovanych hodnot je popisovano 3-
mistnym uUdajem vyjma nastaveni frekvence, ktera je
popsana hodnotou 4-mistnou. Tab. 20 zobrazuje
rozliSeni v pfipadé nastaveni 3-mistné hodnoty.

Tab. 21 RozliSeni hodnot

3-mistny udaj Rozliseni
0.01-9.99 0.01
10.0-99.9 0.1
100-999 1
1000-9990 10
10000-99900 100

11.1. Uvodni okno

Toto uvodni okno se objevi po kazdém pfipojeni ménice
k napéajecimu napéti. Rovnéz je okno [100] automaticky
zobrazeno béhem normalniho provozu ménic¢e, pokud
tlacitka na panelu nejsou pouzity déle nez 5 minut.

Standardné zobrazuje aktualni proud, otacky a
moment.

100 Orpm

Stp 0.ONm

Okno [100] - Uvodni okno zobrazuje Udaje nastavené v
menu [110] - Radek 1 a [120] - Radek 2, viz obr. nize.

100
Stp

(Radek 1)
(Radek 2)

Obr. 86  Rédky zobrazujici vybranou hodnotu

[100]

110 Radek 1

Stp Proces-Hodn
Standard: Proces-Hodn
Volba
Proces-Hodn 0 Hodnota procesu
Otacky 1 Aktualni otacky motoru
Moment 2 | Aktualni moment motoru
Proces-Ref 3 E;fsétsezéni (zadana) hodnota
Mech Vykon 4 mg?:rini(:ky vykon na hfideli
El Vykon 5 Elektricky vykon motoru
Proud 6 | Aktualni proud motoru
Vyst Napéti 7 | Aktualni vystupni napéti
Frekvence 8 | Aktualni vystupni frekvence
DC Napéti 9 Napéti DC meziobvodu
Tepl Chladié 10 Tn']eépi]lioét: chladi¢e vyk. ¢asti
Tepl Motor 11 | Teplota motoru
Stav Ménice 12 | Stav ménice
Cas Chodu 13 | Cas chodu ménige
Energie 14 | Spotfebovang Energie
Cas Napajeni | 15 | Cas napajeni ménice

Specifikace pro komunikaci

Profibus slot /Index 43001
EtherCAT index (hex) 168/160
Profinet 10 index 4bb9
Fieldbus format 19385
Modbus format Ulnt
Profibus slot /Index Ulnt

11.1.2. Radek 2

Nastaveni spodniho Fadku uvodniho okna [100].

[120]

120 Radek 1

Stp Moment

Standard: Moment

Moznosti nastaveni zobrazeni stejné jako v menu [110].
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Specifikace pro komunikaci

Vybér Motoru [212]
K ménici je mozno pfipojit az 4 motory (M1 az M4)
raznych parametrd. Pomoci tohoto parametru mizete

Profibus slot /Index 43002
EtherCAT index (hex) 168/161
Profinet 10 index 4bba
Fieldbus format 19386
Modbus format Ulnt
Profibus slot /Index Ulnt

zvolit pfislusny motor.

11.2. [200]

Menu zakladniho nastaveni obsahuje nejdalezitéjsi
nastaveni pro provoz méni¢e a pfisluSnou aplikaci.
Jsou zde podmenu tykajici se ovladani ménice, dat

Zakladni nastaveni

motoru, ochran, utilit a automatickému resetovani
poruch. PocCet podmenu mulze byt pfizpusoben
pridavnym (option) kartam, pfi jejich pfipojeni se

automaticky zobrazi podmenu s jejich nabidkou.

212 Vybér Motoru
stp i M1
Standard: M1
M1 0
M2 1 | Data Motoru jsou pfifazeny
M3 2 | zvolenému motoru.
M4 3

11.2.1. Provoz [210]

Toto podmenu zahrnuje volbu pouzitého motoru, Specifikace pro komunikaci

provozniho rezimu, fidicich signdll a sériové Modbus Instance no/DeviceNet no: 43012

komunikace a je pouzito pro pfizplsobeni ménice Profibus slot/index 168/171

pozadavkim aplikace. EtherCAT index (hex) 4bc4
Profinet 10 index 19396
Fieldbus format Ulint

Jazyk [211] Modbus format Ulnt

Volba jazyka pro LCD displej. Reset méni¢e do

vyrobniho nastaveni nezméni vami zvoleny jazyk.

Rezim Provozu [213]

Spravna volba rezimu provozu umoznuje dosahnout
optimalni provoz dané aplikace. Zménou tohoto
parametru dojde také ke zméné nastaveni referencni
(24dané) hodnoty a jejiho zobrazeni.

e Otackovy rezim, Zzadanou hodnotou jsou
otacky motoru, umoziuje fizeni otaCek motoru
v zavislosti na zatizeni. Tento rezim rovnéz
zvySuje  presnost rGznych  analogovych
vystupnich signalG souvisejicich s otackami
motoru.

e U/f Rezim, Zadanou hodnotou je vystupni

frekvence zobrazena v rpm, je mozné jej
vyuzit napf. v pfipadé paralelniho zapojeni

211 Language
Stp E English
Standard: English
English 0 | Anglicky
Svenska 1 | Svédsky
Nederlands | 2 | Holandsky
Deutsch 3 | Némecky
Francais 4 | Francouzsky
Espariol 5 | Spanélsky
Russian 6 | Rusky
Italiano 7 | ltalsky
Cesky 8 | Cesky
Turkish 9 | Turecky

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43011
Profibus slot/index 168/170
EtherCAT index (hex) 4bc3
Profinet 10 index 19395
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

motord.
213 RezimProvozu
stpl\ Otacky
Standard: Otacky
Veskeré fizeni souvisi s kontrolou
frekvence. Tento rezim umozhuje
paralelni provoz vice motord
POZNAMKA:
U/f 2 | Veskeré funkce a zobrazeni

parametrl souvisi s otackami v
jednotkach rpm (napf. Max Otacky
= 1500 rpm, Min Otacky = 0 rpm),
i pfesto Ze jsou reprezentovany
vystupni frekvenci.
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Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43013 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43015
Profibus slot/index 168/172 Profibus slot/index 168/174
EtherCAT index (hex) 4bch EtherCAT index (hex) 4bc7
Profinet 10 index 19397 Profinet 10 index 19399
Fieldbus format Ulnt Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt Modbus format Ulnt

Referencni signal

[214]

Referencni signal (zadana hodnota) je nutny pro fizeni

rychlosti motoru. Tento signal

muZe byt externi,

Reset

[216]

V pripadé, kdy dojde k poruse ménice a je nutny jeho
Reset, je nutné pro tuto funkci zvolit zdroj signalu pro

pfipojeny pfes svorky, nebo miize byt zadavan pomoci reset.
tlaCitek z ovladaciho panelu ménice pfipadné je mozno
vyuzit sériové komunikace nebo fieldbus. Proto je
dllezité nastavit zdroj referenéniho signalu. 216 Reset
stp\ Svorky
214 Ref Signal
Stp E Svorky Standard: Svorky
Reset pomoci externiho signalu
- Svorky pfivedeného na fidici svorkovnici
Standard: Svorky (svorky 1-22)
Referencni signal je pfiveden na . Reset pomoci tlagitek na
Svorky 0 | fidici svorkovnici k analogovym Tlacitka ovladacim panelu.
vstuplm (svorkovnice X1).
— - . Reset pfes komunikaci (RS 485,
Referenéni hodnota je nastavena Kom Rozhrani Fieldbus).
Tlagitka 1 pomoci tladitek + a - na ovladacim
panelu. Toto je mozné pouze pfi Svorkv+Tlac Reset pomoci tlacitek nebo pfes
zobrazeném okné [310]. y svorkovnici (svorky 1-22).
Referencni hodnota je zadavana . Reset pomoci tlacitek nebo
o i | 2 | pomoci komunikace (RS 485, Kom+Tlacitka komunikace (RS 485, Fieldbus).
Fieldbus.) Reset pomoci tlacitek,
. Referencni hodnota je zadana . komunikace (RS 485, Fieldbus)
Option 3 pomoci option karty, je-li pfipojena. SvtKom+Tlac nebo pFes svorkovnici (svorky 1-
22).
POZNAMKA: Reset pomoci pfipojené option
Option karty, pokud tato option funkci

Doje-li k pfepnuti ovladani ze svorek na tlacitka, pak
posledni hodnota nastavena pomoci svorek bude
pouzita jako vychozi pro zadavani tlacitky.

resetu umoziiuje.

Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43016
Profibus slot/index 168/175
EtherCAT index (hex) 4bc8
Profinet 10 index 19400
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43014
Profibus slot/index 168/173
EtherCAT index (hex) 4bcb
Profinet 10 index 19398
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Start/Stop

[215]

Funkce tlacitka Tlac¢itka/Svorky

[217]

Vybér zdroje pro povely Start/Stop.

Start/Stop pomoci analogovych signald muaze byt
dosazeno pouzitim funkce Stop < Min Ot [342].

215 Start/Stop
stp Svorky
Standard: Svorky
Volba Stejné jako parametr [214]

Pfepinaci tlacitko na klavesnici, viz kap. 9.2.5, ma dvoji
funkci. Jednu z nich Ize je aktivovat v tomto parametru.
Toto tlacitko ma standardné funkci pfepinaciho tlacitka,
coz umoznuje snadny pohyb mezi vybranymi parametry
v menu. Druha funkce tohoto tlacditka umoznuje
jednoduché prepinani mezi mistnim (tlacitka) a
dalkovym (svorky) ovladanim ménice (viz menu [214] a
[215]).

Mistni rezim je mozZno aktivovat i pomoci digitalniho
vstupu. Je-li menu [2171] a [2172] nastaveno na
Standard, pak je mistni rezim vypnut.

2171 Ref Signal

Dokument €. CZE 2013-01-5325-01r2

69 /197

Standa¥xf@dn FDU 2.0

stp [y




Elpro Drive

218 Zamek

stp\ 0
Standard: 0
Rozsah: 0-9999

Standard: Standard
Referencni signal v mistnim rezimu

Standard je dany dle menu [214]

Svorky Ref. S|gn_al v mistnim rezimu je ze
svorkovnice

Tlagitka Ref. signalv\l/ mistnim rezimu je
pomoci tlagitek

K Ref. signal v mistnim rezimu je

om ; I .

pomoci komunikacniho rozhrani

Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43009
Profibus slot/index 168/168
EtherCAT index (hex) 4bc1
Profinet 10 index 19393
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

2172 Start/Stop

Stp E Standard

Standard: Standard

Start/Stop v mistnim rezimu je dany
Standard dle menu [215]
Svork 1 Start/Stop v mistnim rezimu je ze

y svorkovnice

Tiagitka 2 Start/STop y’mlstnlm rezimu je

pomoci tlacitek

Start/Stop v mistnim rezimu je
Kom 3 , N .

pomoci komunika¢niho rozhrani

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43010
Profibus slot/index 168/169
EtherCAT index (hex) 4bc2
Profinet 10 index 19394
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Zamek

[218]

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43018

Profibus slot/index 168/177
EtherCAT index (hex) 4bca

Profinet 10 index 19402

Fieldbus format Ulnt, 1=1
Modbus format Ulnt

Smeér Otaceni [219]

Centralni omezeni sméru otadeni.

Tato funkce omezuje smér otaceni motoru vlevo,
vpravo nebo obéma sméry. Toto omezeni ma prioritu
pred veSkerym dalSim nastavenim, napf. pfi nastaveni
sméru otaceni doprava bude pfikaz k rozbé&hu vlevo
ignorovan. Definovani sméru otaceni predpoklada
spravné zapojeni motoru U-U, V-V a W-W.

Smér otaceni a reverzace

Smér otaceni mlize byt zadan:

e povely StartR/StartL z ovladaciho panelu.

e povely StartR/StartL ze svorkovnice (svorky 1-
22).

e  Pomoci sériového rozhrani (options).
e Nastavenim parametru.

Obr. 87  Smér otaceni

Aby se pfedeSlo nezadoucim zménam v nastaveni
ménic¢e nebo fizeni procesu je mozné uzamknout
klavesnici pomoci kédu. Zamek, okno [218] se pouziva
pro uzaméeni a odemknuti klavesnice. Je-li klavesnice
zamknuta, objevi se napis “,Odemknout?. Ciselnym
kédem “291” Ize provést uzaméeni nebo odemknuti
klavesnice a tak znemoznit nebo povolit pfistup ke
zménam parametrd nepovolanym osobam.

Pfi uzamcené klavesnici je mozno parametry pouze
prohlizet. Pfi zvolené funkci (Start, Stop, Rezervace) a
zadavani referen¢ni hodnoty pomoci tlagitek, zlstavaji
tyto tlaCitka aktivni i pfi zamknuté klavesnici.

219
stp [}

Smér Otacdeni

R+L

Standard:

R+L

R

Smér otaceni pouze vpravo.
Pfikaz StartL ze svorek nebo
tlacitek bude ignorovan.

Smér otaceni pouze vlevo. Piikaz
StartR ze svorek nebo tladitek
bude ignorovan.
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Jsou povoleny oba sméry

R+L 3 x
otaceni.

Specifikace pro komunikaci

11.2.3. Napéti sité [21B]

VAROVANI:

Toto nastaveni musi byt provedeno v souladu
s typovym oznacenim méni¢e na Stitku a pouzitym
napajecim napétim. Chybné nastaveni miize zpUsobit
poskozeni ménie nebo brzdného rezistoru.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43019
Profibus slot/index 168/178
EtherCAT index (hex) 4bcb
Profinet 10 index 19403
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

11.2.2. Rizeni - Urovefi/Hrana [21A]

V tomto menu zvolte zplsob Fizeni povell StartR,
StartL Stop a Reset, které jsou zadavany pomoci
digitalnich vstupd na svorkovnici. Vstupy jsou
standardné nastaveny na fizeni urovni a jsou aktivni
pouze po dobu, kdy je na né pfivedena uroven HI.
Pokud je zvoleno fizeni hranou, vstup bude aktivovan
zménou urovné z LO na HI droven (vzestupnou hranou)

21A Uroveri/Hrana

V tomto menu zvolte jmenovité napéti sité. Na zakladé
této volby se automaticky nastavi dalSi interni
parametry ménice, jako napf. Uroven brzdného napéti
pro spinani brzdné jednotky atd. Nastaveni je platné
pro vSechny parametrové sady. Vyrobni nastaveni
.,Nedefinovano“ je viditelné pouze do doby nastaveni
nové hodnoty. Vyrobni nastaveni [243] nezplsobi
zménu jiz nastaveného napéti sité.

Poznamka:

Tento parametr je ovlivnén kopirovanim nastaveni
z ovladaciho panelu [245] nebo nastavenim parametrli
prostfednictvim EmoSoftCom.

stp Y Uroveti 21B  Napéti Sité

, stp N 380-415V
Standard: Uroven

Vstupy jsou aktivovany nebo i - .
. . deaktivovany trvalym HI nebo LO Standard: Nedefinovano
Uroven 0| .. oy Y

signalem. Je obvykle pouZito napr. Vyrobni nastaveni ménice. Pouze

pfi fizeni ménic¢e pomoci PLC. Nedefinovano | 0 | kdyZ hodnota jesté nebyla
Hrana 1 Vstupy jsou aktivovany pfechodem nastavena

signalu z LO na HI droven. 220-240 V 1 | Platné pouze pro FDU48/52

B o 380-415V 3 | Platné pouze pro FDU48/52/69

Specifikace pro komunikaci -
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43020 440-480 V 4 | Platné pouze pro FDU48/52/69
Profibus slot/index 168/179 500-525 V 5 | Platné pouze pro FDU52/69
EtherCAT index (hex) 4bcc -
Profinet 10 index 19404 550-600 V 6 | Platné pro FDUG69
Fieldbus format Ulnt 660-690 V 7 | Platné pro FDU69
Modbus format Ulnt

VAROVANI:

Digitalni vstupy fizené uarovni neodpovidaji strojnim
predpisum, pokud jsou pfimo pouzity pro rozbéh a
zastaveni stroje.

Specifikace pro komunikaci

POZNAMKA:

Digitalni vstupy Fizené hranou odpovidaji strojnim
predpisum a lze je pfimo pouzit pro rozbéh a zastaveni
stroje., viz kap. 8

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43381
Profibus slot/index 170/30
EtherCAT index (hex) 4d35
Profinet 10 index 19765
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
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11.2.4. Data Motoru [220]

Toto menu slouzi k nastaveni dat motoru. Takto se
zvysi pfesnost Fizeni a zobrazeni analogovych veligin.

Standardné je nastaven motor M1, zadana motorova
data proto pfislusi tomuto motoru M1. V pfipadé
provozu vice motorl je nutné prfed nastavenim
motorovych dat nejprve zvolit motor v parametru [212].
Pokud chcete pouzivat vice parametrovych sadu, je
nutno pfed vloZzenim motorovych dat zvolit pfisluSnou
sadu v parametru [241].

POZNAMKA 1:
Data motoru nelze ménit pokud je motor v chodu.

POZNAMKA 2:

Z vyroby je méni¢ nastaven pro 4-polovy motor o
vykonu shodném s vykonem ménice.

POZNAMKA 3:

Parametrovou sadu nelze zménit za chodu pokud sady
jsou nastaveny pro rizné motory.

POZNAMKA 4:

.Data motoru v riznych sadach M1-M4 Ize vratir do
tovarniho nastaveni v menu [243] Tovarni nastaveni.

VAROVANI:

Pro predchazeni nebezpeénym situacim a zajisténi
spravného fizeni vlozte spravné udaje dat motoru.

Napéti motoru [221]
Zadejte jmenovité napéti motoru.

221 Mot-Napéti

Frekvence motoru [222]
Zadejte jmenovitou frekvenci motoru.
222 Mot-Frekv
Stp E M1: 50Hz
Standard: 50 Hz
Rozsah: 24-300 Hz
Rozliseni: 1Hz
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43042
Profibus slot/index 168/201
EtherCAT index (hex) 4be2
Profinet 10 index 19426
Fieldbus format Long, 1=1 Hz
Modbus format Elnt
Vykon motoru [223]
Zadejte jmenovity vykon motoru.
223 Mot-Vykon
StpEIM1: (Prou) kW
Standard: | Pnom ménice
Rozsah: 1W-150% x Pnom
Rozliseni: | 3 platné znaky
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43043
Profibus slot/index 168/202
EtherCAT index (hex) 4be3
Profinet 10 index 19427
Fieldbus format Long, 1=1 W
Modbus format Elnt
Pnowm je jmenovity vykon ménice.
Proud motoru [224]

SstpIM1: 400V
400V pro FDU48
Standard: 500 V pro FDU52
690 V pro FDU6B9
Rozsah: 100-700 V
Rozliseni: 1V

Specifikace pro komunikaci

Zadejte jmenovity proud motoru. PFi paralelnim chodu
motorl zadejte hodnotu jako soucet jejich proudu.

224 Mot-Proud

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43041
Profibus slot/index 168/200
EtherCAT index (hex) 4be1

Profinet 10 index 19425
Fieldbus format Long, 1=0.1V
Modbus format Elnt

StpyM1: (Tnow) A
Standard: | Inom ménice (viz Pozn. 2, kap.11.2.4)
Rozsah: 25 -150% x Inom

Inom je jmenovity proud ménice.
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Specifikace pro komunikaci

Standard: 4

Rozsah: 2-144

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43044
Profibus slot/index 168/203
EtherCAT index (hex) 4be3

Profinet 10 index 19428
Fieldbus format Long, 1=0.1 A
Modbus format Elnt

Specifikace pro komunikaci

VYSTRAHA:

Nepfipojujte motory s vykonem men$im nez 25%
jmenovitého vykonu méni¢e. MuzZe to vést k poruse
fizeni motoru.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43046
Profibus slot/index 168/205
EtherCAT index (hex) 4beb

Profinet 10 index 19430
Fieldbus format Long, 1=1 pole
Modbus format Elnt

Otaéky motoru [225] Cos¢ motoru [227]
Zadejte jmenovité asynchronni otacky motoru. Zadejte jmenovitou hodnotu cos ® motoru.
225  Mot-Otacdky 222  Mot-Cose¢
StpE M1: (nyor) TPM StpE M1:
Standard: | n viz poznamka kap.11.3.3 . | cos ® dle motoru
wor (Viz p P ) Standard: (viz Pozn. 2, kap.11.2.4)
Rozsah: 50 - 18000 rpm
Rozsah: 0.50 - 1.00
Rozliseni 1 rpm, 4 znaky
i} Specifikace pro komunikaci
VYSTRAHA: Modbus Instance no/DeviceNet no: 43047
Nezadavejte synchronni otacky motoru. Profibus slot/index 168/206
EtherCAT index (hex) 4be7
- - Profinet 10 index 19431
POZNAMKA: Fieldbus format Long, 1=0.01
Maximalni otacky [343] nejsou automaticky zménény Modbus format Elnt
pokud jsou zménény otacky motoru.
POZNAMKA: Chlazeni motoru [228]
Zadanim chybné, piili§ nizké hodnoty mize zpusobit Nastaveni zplGsobu chlazeni motoru. Ovliviiuje

pro pohon nebezpecny stav rozb&éhem na vysokou
rychlost.

charakteristiku ochrany It motoru snizenim aktualniho
rozb&hového proudu pfi nizsich rychlostech.

Specifikace pro komunikaci P
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43045 228 Mot-Chlazeni
Profibus slot/index 168/204 Stp E M1: Vlastni
EtherCAT index (hex) 4beb
Profinet 10 index 19429
Fieldbus format Ulnt, 1=1 rpm Standard: Vlastni
Modbus format Ulnt
(B:ﬁlz . 0 Omezena I’t charakteristika.
azeni
Pély motoru [226] — —
B . . L. . Normalni I°t charakteristika.
Toto menu se zobrazi automaticky v pfipadé, Ze otacky . To znamena, e pfi nizdich
motoru jsou niz&i neZ 500 rpm. Zadani skuteéného Viastni 1 otadkach klesa dovoleny proud
poctu pold motoru zvySuje presnost fizeni ménice motoru.
Zvysena It charakteristika.
226 Mot-Pbély Cizi > To znamena, ze dovoleny proud
motoru z hlediska ochrany je
Stp E M1: 4 nezavisly na otackach.
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Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43048
Profibus slot/index 168/207
EtherCAT index (hex) 4be8
Profinet 10 index 19432
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

229 Motor ID-Run

Je-li zvolen motor bez chlazeni, pak jeho rozbéhovy
proud je omezen na 55% jmenovitého proudu motoru.

Je-li motor s instalovanym ventilatorem na hfideli
(vlastni chlazeni), pak jeho rozbé&hovy proud omezen
na 87% jmenovitého proudu motoru pfi otdCkach 20%
ze synchronni rychlosti. PFfi niz8i rychlosti bude
dovolené pretizeni mensi.

Je-li motor s vnéjSim ventilatorem (cizi chlazeni), pak
jeho rozbéhovy proud je omezen na 90% jmenovitého
proudu motoru uz od nulové rychlosti. Od 70%
synchronni rychlosti je proudova ochrana 12t nastavena
na jmenovity proud motoru.

Zavislost jmenovitého proudu a otacek na zplsobu
chlazeni motoru znazortiuje obr.

o TOr 17
100 4. Cizi _—
080 |
&87 71 Vlastni
/| Bez chlazeni
056 |
0.20 0.70 2.00
*Sync Speed

Obr. 88 It charakteristiky

Identifikace motoru - Motor ID-Run [229]

Tato funkce se pouziva pfed prvnim uvedenim do
provozu a doporucuje se pro optimalni doladéni
motorovych dat a k dosazeni optimalniho fizeni. BEéhem
testu blika na displeji hldSeni ,Probiha test".

Funkce Motor ID-Run (Identifikace motoru) se aktivuje
zvolenim parametru ,Kratka“ nebo ,RozSifena“ a
aktivuje se stiskem tlaCitka RunL nebo RunR na
ovladacim panelu ménice. Pokud je v okné [219] Smér
Otaceni nastaven ,L“ nebo ,R% zvolte pro ID-Run
prislusny smér. Test mize byt pferusen pomoci tladitka
STOP na ovladacim panelu nebo odpojenim signalu
UVOLNIT na svorkovnici (pokud je tento digitalni vstup
na tuto funkci nastaven). Po ukonceni testovaciho
provozu se na displeji objevi hlaSeni ,Test OK!“. Po
tomto prob&hnutém testu je nutno stiskem tlacitka
STO/RESET nebo odpojenim digitalniho vstupu
LUVOLNIT® (je-li aktivovan) uvést méni€ opét do
normalniho stavu.

PFi ,Kratké identifikaci“ zistava motor v klidu, je méren
pouze odpor statoru a rotoru.

Stp E M1: Vyp
Standard: Vyp, viz. poznamka
Vyp 0 | Neaktivni
Parametry jsou méfeny injektovanym
Kratka 1 | DC proudem. K rozto€eni hfidele
nedojde.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43049
Profibus slot/index 168/208
EtherCAT index (hex) 4be9
Profinet 10 index 19433
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
VYSTRAHA:

Béhem ,RozSifené identifikace® dojde k roztoCeni
motoru. Dodrzte proto veSkera bezpecnostni opatfeni.

POZNAMKA:

Pro provoz méniCe neni tento test nezbytné nutny,
avSak bez né&j nejsou dynamické vlastnosti pohonu
optimaini.

POZNAMKA:

Pokud je identifikace motoru pferuSena nebo
neuspésna, displej ménie zobrazi ,PferuSeno!* nebo
,Chyba!“. Zkontrolujte spravné zadana data motoru,
popfipadé spravnost pfipojeni motoru nebo motor
samotny (zemni spojeni, zkrat mezi fazemi, zavitovy
zkrat, pferu$eni faze k motoru apod.).

Taktovaci frekvence (pouze pro FDU) [22A]

Nastaveni taktovaci frekvence ménice. Zpravidla vyssi
taktovaci frekvence zpUsobi sniZeni hluku motoru.

Plati pouze pro ménice typové rady FDU!

22A Takt Frekwv

StpYM1: F
Standard: F
E 0 | Taktovaci frekvence 1.5 kHz

Taktovaci frekvence 3 kHz

F
G 2 | Taktovaci frekvence 6 kHz
H

Taktovaci frekvence 6 kHz,
proménliva frekvence (£750 Hz)

Volba taktovaci frekvence a PWM-

Rozsifena | 4 modu v menu [22E]
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Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43050
Profibus slot/index 168/209
EtherCAT index (hex) 4bea
Profinet 10 index 19434
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

POZNAMKA:

PFi taktovacich frekvencich >3 kHz muaze dojit k redukci
vykonu. Pokud se nedovolené zvySuje teplota chladice
ménice, pak méni¢ automaticky snizi taktovaci
frekvenci. Standardné je taktovaci frekvence nastavena
na 3 kHz.

IRC Snimaé [22B]

Tento parametr zapina nebo vypina zavedeni zpétné
vazby z inkrementalniho snimace otacek (IRC) z
motoru do ménice.

IRC-Otacky [22D]

Zobrazeni méfenych otacek motoru. Pro kontrolu
spravné funkce a instalace snimace nastavte parametr
[22B] na “Vyp”, rozb&hnéte ménic a pfi jakékoli rychlosti
muzete porovnat otacky motoru v okné [712] s
hodnotou v tomto okné& [22D], které by mély byt
pfiblizné shodné. Pokud jsou s opaénym znaménkem,
prohodte mezi sebou vstupy IRC snimace A a B.

22D IRC—Otééky

Stp E M1: rpm
Jednotka: | rpm (ot/min)
Rozliseni zobrazeni otacek z IRC snimace otacek

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 42911
Profibus slot/index 168/70
EtherCAT index (hex) 4b5f
Profinet 10 index 19295
Fieldbus format Int, 1=1 rpm
Modbus format Int

POZNAMKA:

Menu [22E1] — [22E3] jsou viditelna pokud je [22A]
nastaven na ,RozSifené“.

UPOZORNENI:

Taktovaci frekvencezlistava konstantni v pfipadé, ze je
pouzit a vmenu zvolen ,Ssinusovy filtr". Tzn. Ze
taktovaci frekvence neni jiz Fizena v zavislosti na
otepleni ménice.

22B IRC Snimac

Stp E M1: Vyp
Standard: Vyp
Zap 0 | Funkce IRC snimace zapnuta
Vyp 1 | Funkce IRC snimace vypnuta
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43051
Profibus slot/index 168/210
EtherCAT index (hex) 4beb
Profinet 10 index 19435
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

IRC-Pulzy

[22C]

Nastaveni poctu pulzii IRC snimade na jednu otacku.

Pro vice informaci Cd&téte uzivatels
Encoder kartu.

ky manual pro

Motor PWM [22E]

Menu pro rozSifujici zadani modulaénich vlastnosti
motoru (PWM)

PWM Taktovaci frekvence [22E1]

Nastaveni PWM - taktovaci frekvence ménice.

22C IRC-Pulzy
stpYM1: 1024 22E1 PWM Takt Fr
stp N 3.00 kHz
Standard: | 1024
Rozsah: 5-16384
" o Standard: | 3,00 kHz
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43052 Rozsah: 1,50 - 6,00 kHz
Profibus slot/index 168/211 Rozligeni 0,01 kHz
EtherCAT index (hex) 4bec
Profinet 10 index 19436
Fieldbus format Long,1=1pulse
Modbus format Elnt
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Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43053 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43055
Profibus slot/index 168/212 Profibus slot/index 168/214
EtherCAT index (hex) 4bed EtherCAT index (hex) 4bef
Profinet 10 index 19437 Profinet 10 index 19439
Fieldbus format Long,1=1Hz Fieldbus format Elnt
Modbus format Elnt Modbus format Elnt
PWM rezim [22E2] IRC-Citaé pulzi [22F]
Parametr je zobrazen pouze pfi instalovaném IRC
pfislusenstvi. Scitani pulzii muze byt zobrazeno v
22E2 PWM Rezim rozsahu pouzitého formatu (Int = 2 byte, Long = 4 byte).
Stp E Standard —
22F IRC-Citac

Standard: Standard

Standard 0 | Standard

Sin Filtr 1

Tento rezim se nastavi, je-li pouzity
na vystupu meénice sinusovy filtr.

stp Y 0
Standard: | 0
Rozliseni 1

POZNAMKA: Specifikace pro komunikaci

Spinaci frekvence je konstantni, je-li zvoleno "Sin Filtr". Modbus Instance no/DeviceNet no: 42912

To znamena, Ze taktovaci frekvence nemiize byt Fizena Profibus slot/index 168/71

na zakladeé teploty. EtherCAT index (hex) 4b60
Profinet 10 index 19296

Specifikace pro komunikaci . Long,
Fieldbus format 1=1quad IRC

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43054 pulz

Profibus slot/index 168/213 Modbus format Int

EtherCAT index (hex) 4bee

Profinet 10 index 19438 z

Fieldbus format Elnt POZNAMKA:

Modbus format Elnt Pro IRC s 1024 pulzy bude ¢ita¢ zobrazovat 1024*4 =

PWM nahodny

[22E3]

4096 pulzli na otacku.

IRC porucha a hlidani otacek

[22G]

22E2 PWM Nahodny

stp N Vyp
Standard: Vyp
Vyp 0 | Ndhodna modulace je vypnuta

Nahodna modulace je aktivni.
Zap 1 | Odchylka ndhodné frekvence je + 1/8
z hodnoty nastavené v [E22E1]

POZNAMKA:

Spinaci frekvence je konstantni, je-li zvoleno "Sin Filtr".
To znamena, Ze taktovaci frekvence nemuze byt fizena
na zakladé teploty.

Parametry pro hlidani poruchy IRC snimace a kontrolu
odchylky otaek. Zpétnovazebni IRC signal je
porovnavan s vnitfni zadanou hodnotou. Obdobna
funkce kontroly odchylky otacek je také dostupna
v nastaveni jefabové sady v parametrech ,Pasmo
deviace* a ,Cas deviace”.

Podminky pro vyhlaSeni poruchy IRC snimace:

1. IRC karta chybi, ackoliv je v ménici aktivovana.

2. Ztrata komunikace IRC karty na déle nez 2s.

3. Nejsou detekovany zadné pulzy v pribéhu
nastavené povolené prodlevy [22G1] a méni¢

hlasi vystrahu ,Momentovy limit“ (ML) nebo
LProudovy limit* (PL).

POZNAMKA:

Pokud IRC signaly chybi nebo je kabel rozpojen, budou
zobrazeny otaCky 0 ot/min a méni¢ bude v nizkych
otackach signalizovat vystrahu ,Momentovy limit".
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POZNAMKA:

Ztrata IRC signald bé&hem chodu zplsobi poruchu
,Nadproud F* nebo ,Desat".

Podminky pro vyhlaseni poruchy deviace otaéek:

Skute€né IRC otacky prekroCily povoleny rozsah
deviace [22G2] po nastavenou dobu prodlevy [22G1].

IRC porucha - ¢itac¢ [22G3]

Parametr zobrazuje maximalni €as, ktery se nacte po
prekroCeni pasma deviace nastaveného v [22G2].
Parametr je uréen k pouziti béhem uvadéni do provozu
pro prfesné nastaveni [22G1] a [22G2] a k pfedchazeni
nezadoucich vypadkd béhem nastavovani. Hodnota se
vymaze nastavenim na 0.

Standard: | 0,000 s

POZNAMKA:

Po opétovném vzniku poruchy deviace IRC otacek
bude zobrazena porucha ,Deviace 2 s oznaCenim
ID=2.

Rozsah 0,00-10,00s

IRC porucha - prodleva [22G1]

Stanovuje  ¢asovou prodlevu po  prekroceni
nastaveného pasma deviace otacek [22G2] do vypadku
na IRC poruchu.

22G1

stp N

IRC-P Prodl
M1:Vyp

Modbus Instance no/DeviceNet no: 42913
Profibus slot/index 168/78
EtherCAT index (hex) 4b61

Profinet 10 index 19297

Fieldbus format

Long,1=0,001s

Modbus format

Elnt

POZNAMKA:
Hodnota se méni a pfi vypnuti

bude ztracena.

Vymazani hodnoty je mozné vynulovanim parametru.

Standard: | Vyp

Rozsah

0,01 -10,00 s kde Vyp =0

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43056
Profibus slot/index 168/215
EtherCAT index (hex) 4bf0

Profinet 10 index 19440
Fieldbus format Long, 1=0,01 s
Modbus format Elnt

IRC porucha - pasmo deviace

[22G2]

Uréuje maximalni povoleny rozsah deviace otacek, tj.
rozdil mezi IRC méfenymi otaCkami a otackami
definovanymi rampou ménice.

22G2 IRC-P Pasmo
stplY M1:10%
Standard: | 10%
Rozsah 0 -400%
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43057
Profibus slot/index 168/216
EtherCAT index (hex) 4bf1
Profinet 10 index 19441
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Elnt
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11.2.5. Ochrana motoru [230]

Tato funkce chrani motor proti pFetizeni v souladu s
normou IEC60947-4-2.

12t-Typ [231]
Ochrana motoru chrani motor proti jeho pfetiZzeni
vsouladu snormou IEC60947-4-2. Referen¢ni

hodnotou pro spravnou funkci této ochrany je hodnota
proudu motoru nastavena v parametru [232]. I’t-Cas
[233] uréuje, za jakou dobu ma ochrana 1°t pfi pretizeni
zareagovat. Je-li napf. I’t-gas [233] nastaven na 1000s,
pak plati pro ochranu horni kfivka na obr.56. Hodnota
na ose x je faktor, zavisly na nastaveném proudu
v parametru [232]. 12t-Cas [233] je Cas, za ktery po 1,2x
nasobku pretizeni motor bud’ vypne nebo je redukovan.

231 I2t-Typ

StpfAM1: Porucha

12t-Proud

[232]

Nastaveni omezeni proudu pfi zapUsobeni ’t ochrany.

232 I2t-Proud

StpEIM1: 100%
Standard: 100% Ivot
Rozsah: 0-150% Imot
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43062
Profibus slot/index 168/221
EtherCAT index (hex) 4bf6
Profinet 10 index 19446
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Ent

Standard: Porucha

POZNAMKA:

Pokud je v okné& [231] nastaveno ,Limit‘, musi byt
hodnota vy3si, nez je proud nezatizeného motoru

Vyp 0 | I’t ochrana motoru neni aktivni.

Pfi prekrogeni hodnoty I°t, bude

Porucha 1| ménic niasit poruchu “Motor 12t”.

PFfed dosazenim nastavené hodnoty
I2t, méni¢ omezuje maximalni
moment a proud na hodnoty
nastavené v parametru [232].

Limit 2

Specifikace pro komunikaci

12t-Cas

[233]

Nastaveni doby 1%t ochrany. Pokud meéni¢ pracuje na
120% hodnoty I’t-Proudu, J)ak po uplynuti této
nastavené doby je aktivovana It ochrana.

233 I2t-Cas

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43061
Profibus slot/index 168/220
EtherCAT index (hex) 4bf5
Profinet 10 index 19445
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Stp E M1: 60s
Standard: 60 s
Rozsah: 60-1200 s
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43063
Profibus slot/index 168/222
EtherCAT index (hex) 4bf7
Profinet 10 index 19447
Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Elnt
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Obr. 89  Funkce It ochrany motoru

Tepelna ochrana

[234]

Graf zobrazuje zavislost doby, kdy I’t ochrana bude
aktivovana pfi pretizeni proudu motoru 1°t [232] a
prekrogeni gasu 12t-Cas [233].

Pokud je okno [231] nastaveno jako “Porucha”, méni¢
se po prekro€eni limitu zastavi a na displeji se zobrazi
,Porucha [2t*.

Pokud je okno [231] nastaveno jako ,Limit“, pak pfi
hodnoté 95% nebo blizké nastavenému limitu Izt, meénic
omezuje moment tak, aby tato mez nebyla pfekro€ena.

POZNAMKA:
Pokud neni mozno snizit proud, méni¢ vypadne po

Tato funkce je mozna pouze, je-li nainstalovana
v ménici dopliikova PTC/PT100 karta (option). Nastavte
PTC vstup pro tepelnou ochranu motoru. Termistory
motoru (PTC) musi vyhovovat DIN 44081/44082. Ridte
se pfiru¢kou pro PTC/PT100 option kartu.

Parametr [234] umozZiuje aktivovat nebo deaktivovat
PTC vstup. Vstup na option kart¢ pro PTC/PT100
snimac je galvanicky oddélen!

234 Tepelna Ochr

prekrogeni limitu 110%. Stp E Vyp
Priklad:
o e sl it Standard: Vyp
Na obr.57 je silnymi &arami zobrazen nasledujici
priklad: PTC a PT100 ochrany motoru nejsou
2 . Vyp 0 mozné
e \V parametru [232] It-Proud je nastaveno :
100%. PTC 1 PTC ochrana motoru je aktivni pfi
e Parametr [233] I’t-Cas je nastaven na 1000 s. instalované option karté.
To znamena, ze méni¢ po 1000s vypne nebo omezi, PT100 ochrana motoru je aktivni pFi
kdyz proud piekro¢i 1,2 nasobek hodnoty nastavené PT100 2| instalované option karté.
v parametru [232] (pfednastaveno na 100% Ivor).
PTC+PT1 3 PTC a PT100 ochrany motoru jsou
00 aktivni pfi instalované option karté.
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Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43064 Standard: PT100 1+2+3
Profibus slot/index 168/223
EtherCAT index (hex) 4bf8 PT100 1, PT100 2, PT100 1+2,
Profinet 10 index 19448 Volba PT100 3, PT100 1+3, PT100 2+3,
Fieldbus format Ulnt PT100 1+2+3
Modbus format Ulnt
Specifikace pro komunikaci
POZNAMKA: Modbus Instance no/DeviceNet no: 43066
Nastavit PTC a PT100 je mozné pouze, pokud je Profibus slot/index 168/225
instalovana pfislusna option karta. EtherCAT index (hex) 4bfa
Profinet 10 index 19450
Fieldbus format Ulint
Trida izolace [235] Modbus format Ulnt
Tento parametr je zobrazen pouze v pfipadé, je-li
nainstalovana doplikova PTC/PT100 karta! Nastaveni POZNAMKA:

tfidy izolace pouzitého motoru. Urover poruchy pro
snima¢ PT100 bude nastavena automaticky podle
nastaveni tohoto parametru.

235 Tr Izolace

Tento parametr je platny pouze pro PT100.

PTC Motor [237]

U ménich fady B az D (FDU48/52-003-074) je moZnost
pfimého pfipojeni PTC ¢idla ochrany motoru. Tento
vstup splfiuje normu DIN44081/44082. Elektricka data
tohoto vstupu jsou uvedena v na vodu pro OPTION
kartu PTC/PT100, kde plati tytéz Udaje (viz také www
stranky vyrobce).

Parametr je zobrazen pouze, kdyz je PTC (nebo
rezistor < 2 kOhm) pfipojen na svorkovnici X1: 78-79,
viz odst. 4.4 a4.5.1.

POZNAMKA:

Tento parametr nesouvisi s funkci PTC/PT100 na
option karté.

stplY F 140°C
Standard: F 140°C
A 100°C 0
E 115°C 1
B 120°C 2
F 140°C 3
F Nema 4
145°C
H 165°C 5
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43065
Profibus slot/index 168/224
EtherCAT index (hex) 4bf9
Profinet 10 index 19449
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

POZNAMKA:
Tento parametr je platny pouze pro PT100.

PT100 Vstupy [236]

Nastavuje se, které PT100 vstupy pro tepelnou ochranu
motoru budou pouzity. Volbou tohoto parametru je
mozno jednotlivé vstupy aktivovat nebo deaktivovat,
takze nevyuzité vstupy neni nutno oSetfovat Zzadnym
dal$im propojovanim svorek.

236 PT100 Vstupy
Stpf\ PT100 1+2+3

Aktivace funkce:

1. Pfipojte termistor na svorky X1:78-79. Pro
otestovani vstupu pouzijte rezistor v rozsahu mezi
50 a 2000 Ohm. V tomto okamziku se zobrazi
menu [237].

2. Aktivujte funkci nastavenim [237] PTC Motor =
Zap.

Je-li funkce aktivni, a pfi poruSe bude hodnota snimace

< 50 Ohm, zobrazi se poruchové hlaseni ,PTC Motor*.

Pokud bude funkce deaktivovana a PTC snimac¢ nebo
rezistor bude odpojen, parametr [237] nebude pfi
pfistim zapnuti napajeni zobrazen.

237 PTC Motor

stp ) Vyp
Standard: Vyp
Vyp 0 | PTC ochrana motoru zakazana
Zap 1 | PTC ochrana motoru povolena
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Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43067 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43022
Profibus slot/index 168/226 Profibus slot/index 168/181
EtherCAT index (hex) 4bfb EtherCAT index (hex) 4bce
Profinet 10 index 19451 Profinet 10 index 19406
Fieldbus format Ulnt Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt Modbus format Ulnt

Aktivni sada je zobrazena v parametru [721] Stav FM.
11.2.6. Parametrové sady [240]

Méni¢ nabizi pouziti ¢tyf rlznych parametrovych sad.
Tyto sady mohou byt pouzity pro nastaveni, ktera
pFizpUsobuji méni¢ riznym procesim a aplikacim nebo
vice pfipojenym odliSnym motordm. RovnéZz mohou byt
vyuzity k nastaveni odliSnych rozb&hovych a
dobé&hovych ramp nebo pro nastaveni aktivniho PID
regulatoru apod.

Parametrova sada se sklada ze vSech parametrd s
vyjimkou [211] Jazyk, [217] Tlac&itka/Svorky, [218]
Zamek, [220] Data Motoru, [241] Volba Sady a [260]
Komunikaéni rozhrani.

POZNAMKA:

Parametrova sada nemuizZe byt za chodu zménéna
pokud zména sady zahrnuje zménu motoru (M2-M4).
Vtomto pfipadé pred zménou parametrové sady
zastavte motor.

POZNAMKA:

Aktualni Casovace plati pro vSechny sady. Je-li
zménéna parametrova sada, jsou funkce casovacl
v této sadé také zménény dle nové sady, ale hodnoty
Casovacul zustanou beze zmeén.

Volba sady [241]

Zde zvolte parametrovou sadu. Kazdé menu zahrnuté v
parametrovych sadach je vyznaceno znakem A, B, C
nebo D v zavislosti na zvolené parametrové sadé. Sady
Ize pfepinat pomoci tladitek na ovladacim panelu,
pomoci digitalnich vstupll nebo pomoci sériové
komunikace. Parametrové sady mohou byt ménény i za
chodu ménice. Pouze, jsou-li rozdilné& motory M1 az

PFiprava parametrové sady pfi riznych motorech M1-
M4:

1.V parametru [241] zvolte pozadovanou sadu A-D

2. Pokud pouzivate vice nez jeden motor, zvolte
motor M1-M4 v parametru [212] Vybér motoru.

3. Nastavte data pfislusného motoru v parametrové
skupiné [220] Data motoru.

4. Nastavte ostatni pozadované
prislusejici k této parametrové sadé.

Pro nastaveni sady pro jiny motor tento postup
opakujte.

parametry

Kopie sady [242]

Tato funkce umoznuje kopirovat obsah parametrovych
sad libovolné mezi sebou.

242 Kopie Sady

M4, pak je mozno je prepnout az kdyz je motor Stp E A>B
zastaven (ve STOPu).
Standard: A>B
241 Volba Sady A>B 0 Kopie sady A do sady B
Stp E A A>C 1 Kopie sady A do sady C
A>D 2 Kopie sady A do sady D
Standard: A B>A 3 Kopie sady B do sady A
Volba: A, B, C, D, DigIn, Com, Option B>C 4 Kopie sady B do sady C
A 0
B p B>D 5 Kopie sady B do sady D
Pevna volba jedné ze &ty i
c 2 | parametrovych sad A, B, C nebo D. C>A 6 Kopie sady C do sady A
D 3 C>B 7 Kopie sady C do sady B
Parametrova sada je volena pomoci C>D 8 Kopie sady C do sady D
. digitéiniho vstupu. V okné [520] S .
Digin 4 definujte digitalni vstup pro tuto D>A 9 Kopie sady D do sady A
funkci. D>B 10 Kopie sady D do sady B
Kom ] 5 P’ar.am’etrové sada je zvolena pomoci D>C 11 Kopie sady D do sady C
Rozhrani sériové komunikace.
Parametrova sada je zvolena pomoci
Option 6 | option karty. Plati pouze v pfipadé,
Ze option karta umozniuje tuto volbu.
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Specifikace pro komunikaci

POZNAMKA:

Jestlize je zvoleno “Komplet Menu”, zobrazi se hlaseni
“Zménit?”. Pro volbu “Ano” zmacknéte tlacitko “+” a
nasledné potvrdte tlacitkem “ENTER”.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43021
Profibus slot/index 168/180
EtherCAT index (hex) 4bcd
Profinet 10 index 19405
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

A>B znamena, Ze obsah parametrové
zkopirovan do parametrové sady “B”.

sady “A” bude

POZNAMKA:

Parametry v menu [220], data motoru nejsou pfi
vyrobnim nastaveni zménény.

POZNAMKA:

Aktualni referen¢ni hodnota nastavena v menu [310] se
v Zzadném pfipadé nikdy nekopiruje ani nepfrenasi!

Kopie do ovladaciho panelu [244]

VeSkera nastaveni v€etné dat motoru Ize zkopirovat do
ovladaciho panelu. Povel k chodu je b&hem kopirovani
ignorovan.

Vyrobni nastaveni [243]

Pomoci této funkce Ize zvolit 3 rizné urovné obnoveni
vyrobniho nastaveni. Pfi obnoveni standardniho
nastaveni budou veskeré zmény parametrll resetovany
do vyrobniho nastaveni.

244 Kopie do CP
Stpl\ Nekopirovat

243 Vyrobni Nast Standard: Nekopirovat
Stp E A Nekopirovat | 0| Kopirovani neprobéhne
Kopirovat 1| Kopirovani celého nastaveni
Standard: A
A 0 Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43024
B 1| Reset zvolené parametrové sady do Profibus slot/index 168/183
c 2 vyrobniho nastaveni. EtherCAT index (hex) 4bd0
Profinet 10 index 19408
D 3 Fieldbus format Ulnt
Reset vSech parametrovych sad do Modbus format Ulnt
ABCD 4 . . )
vyrobniho nastaveni.
Kopie z ovladaciho panelu [245]

Reset celého menu do vyrobniho

Komplet 5 | nastaveni, mimo parametrd 211, Tato funkce umozni zkopirovat véechny nebo vybrané
Menu 261, 3A1 a 923. parametrové sady nebo parametry motor(i z ovladaciho
panelu do ménice.
M1 6
M2 7 : : .
Reset zvolené motorové sady do 245 Kopie z CP
M3 g | vyrobniho nastaveni.
Stp E Nekopirovat
M4 9
Reset véech motorovych sad do .
M1234 10 vyrobniho nastaven. Standard: Nekopirovat
Nekopirovat | 0 Kopirovani neprob&hne
Specifikace pro komunikaci A 1 Kopirovana budou data sady A.
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43023 B 2 | Kopirovana budou data sady B
Profibus slot/index 168/182 .
EtherCAT index (hex) 2bof Cc 3 Kopirovana budou data sady C
Profinet 10 index 19407 D 4 | Kopirovana budou data sady D
Fieldbus format Ulnt ABCD 5 | Kopirovana budou data sady
Modbus format Ulnt AB,C,D
_ A+Mot 6 Kopie sady A v¢etné dat motor(.
POZNAMKA: B+Mot 7 Kopie sady B v¢etné dat motor(.
Pocitadlo poruch a ostatni okna uréena pouze pro - — -
diagnostiku nejsou nastavitelna a tudiz reset do C+Mot 8 | Kopie sady C vcetné dat motord.
vyrobniho nastaveni na né nema vliv. D+Mot 9 | Kopie sady D véetné dat motord.
ABCD+Mot 10 Kopleosady A,B,C,D véetné dat
motora .
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M1 11 | Kopie dat motoru M1
M2 12 | Kopie dat motoru M2
M3 13 | Kopie dat motoru M3
M4 14 | Kopie dat motoru M4

M1M2M3M4 | 15 | Kopie dat vS§ech motorti M1,2,3,4

Veskera data z ovladaciho panelu

Vse 16 budou kopirovana do ménice.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43025

Profibus slot/index 168/184
EtherCAT index (hex) 4bd1

Profinet 10 index 19409

Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulnt

11.2.7. Autoreset / Podminky [250]

Vyhodou funkce Autoreset je automaticka kvitace
poruchy v pfipadé nahodného selhani, které neohrozi
proces a méni¢ muze pokracovat v chodu bez vypadku.
Pouze pfi pretrvavajicich a opakujicich se poruchach,
hlasi méni¢ poruchu, kterd informuje o nutném zasahu
operatora.

Priklad:

Obcasné kratké vypadky napajeciho napéti mohou mit
za nasledek zastaveni méniCe a zobrazeni poruchy
“Podpéti” na displeji. Pouzitim funkce “Autoreset” bude
tato porucha automaticky resetovana aniz dojde k
vypadku ménice a vyhladeni poruchy.

e Funkce Autoreset vyZaduje trvale pfivedeny
signal na digitalni vstup “Reset”.

e Aktivace Autoreset je mozna v parametru [251]
Pocet Poruch.

e \V parametrech [252] aZz [25N] zvolte typ
poruchy, ktera bude po pfednastavené ¢asoveé
prodlevé automaticky resetovana.

Pocet Poruch [251]

Nastaveni hodnoty vétSi nez 0 se aktivuje funkce
Autoreset. Tato hodnota udava, maximalni povoleny
pocet automatickych resetll béhem 10 minut, poté
dochazi k trvalému vypadku ménice z divodu opakujici
se poruchy. Pfi pfetrvavajicim poruchovém stavu nelze
provést reset ménice.

Pokud wvnitfni ¢itaé poctu automatickych resetl
obsahuje vice poruch, nez je zvoleny pocet pokusd,
nem(ze byt automaticky reset proveden a méni¢
zUstane trvale v poruchovém stavu.

Pokud v se prabéhu 10 minut nevyskytne dalsi
porucha, vrati se ¢ita€ o jednu pozici zpét.

Bylo-li dosazeno maximalniho poctu poruch, je Cas
poruchy oznacen symbolem “A”.

Dojde-li k vyCerpani vSech pokusl o Autoreset, je nutno
provést normalni reset.

Priklad:
e Autoreset =5
e Béhem 10 minut se vyskytlo 6 poruch

e  Pri vyskytu Sesté poruchy se funkce Autoreset
jiz neuplatni, nebot’ doSlo k prekro€eni €isla 5
béhem 10 minut a méni¢ zlstane trvale v
poruchovém stavu.

e Pro reset poruchy tudiz pouzijte normalni
reset: nastavte digitélni vstup pro Reset z
urovné HI na droven LO a zpét, tak bude opét
funkce Autoresetu zachovana. Vnitfni citac
poctu poruch bude vynulovan.

251 Pocet Poruch
stpl\ 0

Standard: | 0 (Autoreset neaktivni)

Rozsah: 0-10 pokusU

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43071

Profibus slot/index 168/230
EtherCAT index (hex) 4bff

Profinet 10 index 19455

Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulnt

Vysoka Teplota [252]

Odpocet ¢asu zpozdéni funkce Autoreset zaCina bézet
automaticky po zaniku poruchového stavu. Po vyprseni
tohoto €asu bude alarm resetovan, pokud funkce je
aktivni.

252 Vysoka Tepl

stp Vyp
Standard: Vyp
Vyp 0 | Vypnuto
1-3600 11| 1-3600s

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43072
Profibus slot/index 168/231
EtherCAT index (hex) 4c00
Profinet 10 index 19456
Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Elnt
POZNAMKA:

Automaticky reset poruchy je aktivovan az po uplynuti
nastaveného ¢asu!
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Piepéti D [253] ]
Shodné jako parametr [252] POZNAMKA:
Viditelné pouze v pfipadé zvoleni funkce “Rotor-Blok”.
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43075 Power Fault [258]
Profibus slot/index 168/234 .
EtherCAT index (hex) 4c03 Shodné jako parametr [252]
Profinet 10 index 19459
Fieldbus format Long, 1=1s Specifikace pro komunikaci
Modbus format Eint Modbus Instance no/DeviceNet no: 43087
Profibus slot/index 168/246
Prepéti G [254] EtherCAT index (hex) 4c0f
. Profinet 10 index 19471
Shodné jako parametr [252] Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Elnt
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43076 Podpéti [259]
Profibus slot/index 168/235 -
EtherCAT index (hex) 404 Shodné jako parametr [252]
Profinet 10 index 19460
Fieldbus format Long, 1=1s Specifikace pro komunikaci
Modbus format Eint Modbus Instance no/DeviceNet no: 43088
Profibus slot/index 168/247
Piepéti [255] EtherCAT index (hex) 4c10
. Profinet 10 index 19472
Shodné jako parametr [252] Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Elnt
Specifikace pro komunikaci
Moc:bus Ins’f:nce no/DeviceNet no: 41120/77 - Motor 12t [25A]
Profibus slot/index 8/23 -
EtherCAT index (hex) 4c05 Shodné jako parametr [252]
Profinet 10 index 19461
Fieldbus format Long, 1=1s Specifikace pro komunikaci
Modbus format Elnt Modbus Instance no/DeviceNet no: 43073
Profibus slot/index 168/232
Motor-Ztrata 256 EtherCAT index (hex) 4c01
» [256] Profinet 10 index 19457
Shodné jako parametr [252] Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Elnt
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43083 Motor 12t - Typ Poruchy [25B]
Profibus slot/index 168/242 Zvolte pozadovanou reakci na poruchu Motor 1%t
EtherCAT index (hex) 4c0b P P :
Profinet 10 index 19467
Fieldbus format Long, 1=1s 25B Motor I2t TP
Modbus format Elnt
stp\ Porucha
POZNAMKA:
Viditelné pouze v pfipadé zvoleni funkce “Motor-Ztrata”. Standard: Porucha
Porucha 0 | Motor pfejde do poruchového stavu
Rotor-Blok [257] Docel 1 | Motor bud ovat
Shodné jako parametr [252] ecelerace otor bude zpomalova
Specifikace pro komunikaci Specifik « eaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43086 peciikace pro xomuni a.0|
Profibus slot/index 168/245 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43074
EtherCAT index (hex) 4c0e Profibus slot/index 168/233
Profinet IO index 19470 EtherCAT index (hex) 4c02
Fieldbus format Long, 1=1s P_roflnet 10 index 19458
Modbus format Elnt Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
Dokument ¢. CZE 2013-01-5325-01r2 84 /197 Emotron FDU 2.0




Elpro Drive

PT100 [25C] Externi porucha - Typ Poruchy [25H]
Shodné jako parametr [252] Shodné jako parametr [25B]

Specifikace pro komunikaci Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43078 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43081

Profibus slot/index 168/237 Profibus slot/index 168/240
EtherCAT index (hex) 4c06 EtherCAT index (hex) 4c09

Profinet 10 index 19462 Profinet 10 index 19465

Fieldbus format Long, 1=1s Fieldbus format Ulnt

Modbus format Elnt Modbus format Ulnt

PT100 - Typ Poruchy [25D] Kom Error - Chyba komunikace [251]
Shodné jako parametr [25B] Shodné jako parametr [252]

Specifikace pro komunikaci Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43079 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43089

Profibus slot/index 168/238 Profibus slot/index 168/248
EtherCAT index (hex) 4c07 EtherCAT index (hex) 4c11

Profinet 10 index 10463 Profinet 10 index 19473

Fieldbus format Ulnt Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Ulnt Modbus format Elnt

PTC [25E] Kom Error - Typ Poruchy [25J]
Shodné jako parametr [252] Shodné jako parametr [25B]

Specifikace pro komunikaci Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43084 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43090

Profibus slot/index 168/243 Profibus slot/index 168/249
EtherCAT index (hex) 4c0c EtherCAT index (hex) 4c12

Profinet 10 index 19468 Profinet 10 index 19474

Fieldbus format Long, 1=1s Fieldbus format Ulnt

Modbus format Elint Modbus format Ulint

PTC - Typ Poruchy [25F] Min Alarm [25K]
Shodné jako parametr [25B] Shodné jako parametr [252]

Specifikace pro komunikaci Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: | 43085 Modbus Instance no/DeviceNet no: | 43091

Profibus slot/index 168/244 Profibus slot/index 168/250
EtherCAT index (hex) 4c0d EtherCAT index (hex) 4c13

Profinet 10 index 19446 Profinet 10 index 19475

Fieldbus format Uint Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Ulnt Modbus format Eint

Externi Porucha [25G] Min Alarm - Typ Poruchy [25L]
Shodné jako parametr [252] Shodné jako parametr [25B]

Specifikace pro komunikaci Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: | 43080 Modbus Instance no/DeviceNet no: | 43092

Profibus slot/index 168/239 Profibus slot/index 168/251
EtherCAT index (hex) 4c08 EtherCAT index (hex) 4c14

Profinet 10 index 19464 Profinet 10 index 19476

Fieldbus format Long, 1=1s Fieldbus format Ulnt

Modbus format Elnt Modbus format Ulnt

Dokument ¢. CZE 2013-01-5325-01r2 85/197 Emotron FDU 2.0




Elpro Drive

Max Alarm

[25M] Externi Teplota Motoru - Typ Poruchy [25S]
Shodné jako parametr [252] Shodné jako parametr [25B]
Specifikace pro komunikaci Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43093 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43098
Profibus slot/index 168/252 Profibus slot/index 168/240
EtherCAT index (hex) 4c15 EtherCAT index (hex) 4cla
Profinet 10 index 19477 Profinet 10 index 19482
Fieldbus format Long, 1=1s Fieldbus format Ulnt
Modbus format Elnt Modbus format Uint
Max Alarm - Typ Poruchy [25N] Chladici Voda - LO [25T]
Shodné jako parametr [25B] Shodné jako parametr [252]
Specifikace pro komunikaci Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43094 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43099
Profibus slot/index 168/253 Profibus slot/index 169/3
EtherCAT index (hex) 4c16 EtherCAT index (hex) 4c1b
Profinet 10 index 19478 Profinet 10 index 19483
Fieldbus format Uint Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Uint Modbus format Elnt
Nadproud F [250] Chladici Voda - TP [25U]
Shodné jako parametr [252] Shodné jako parametr [25B]
Specifikace pro komunikaci Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43082 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43100
Profibus slot/index 168/241 Profibus slot/index 169/4
EtherCAT index (hex) 4c0a EtherCAT index (hex) 4cic
Profinet 10 index 19466 Profinet 10 index 19484
Fieldbus format Long, 1=1s Fieldbus format Ulnt
Modbus format Elnt Modbus format Ulnt
Nadotacky [25Q] Brzda porucha [25V]
Shodné jako parametr [252] Shodné jako parametr [252]
Specifikace pro komunikaci Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43096 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43070
Profibus stt/index 169/0 Profibus slot/index 168/229
EtherCAT index (hex) 4c18 EtherCAT index (hex) 4bfe
Profinet 10 index 19480 Profinet 10 index 19454
Fieldbus format Long, 1=1s Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Elnt Modbus format Ulnt
Externi Teplota Motoru [25R] IRC Snimaé [25W]
Shodné jako parametr [252] Shodné jako parametr [252]
Specifikace pro komunikaci Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43097 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43561
Profibus slot/index 168/239 Profibus slot/index 170/210
EtherCAT index (hex) 4c19 EtherCAT index (hex) 4de9
Profinet 10 index 19481 Profinet 10 index 19945
Fieldbus format Long, 1=1s Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Elnt Modbus format Uint
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Deviace [25X]
Shodné jako parametr [252]

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43562

Profibus slot/index 170/211
EtherCAT index (hex) 4dea

Profinet 10 index 19946

Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Ulnt

11.2.8. Komunikacéni rozhrani [260]

Tato funkce definuje parametry pro komunikaci pfes
sériové rozhrani. Sériova komunikace je realizovana
pomoci dvou option karet: RS232/485 (Modbus/RTU) a
Fieldbus (Profibus, DeviceNet, Modbus/TCP, Profinet

RS232/485 [262]

Stisknéte ENTER pro nastaveni parametri komunikace
RS232/485.

262 RS232/485
stp [N

Baudrate
Nastavte pfenosovou rychlost.

[2621]

2621
stp [N

Baudrate

9600

Standard: 9600

10 a EtherCAT).

Pro vice informaci viz kap. 10 a pfislusny manudl

k option kartam.

Typ komunikace

[261]

Zvolte RS232/485 [262] nebo Fieldbus [263].

stp

261 Kom Rozhrani

RS232/485

2400 0

4800 1

9600 PFenosova rychlost

2
19200 3
38400 4

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no:

43032

Profibus slot/index

168/191

EtherCAT index (hex)

4bd8

Standard: RS232/485

Profinet 10 index

19416

RS232/485 | 0 | Volba RS232/485

Fieldbus format

Ulnt

Modbus format

Ulnt

Fieldbus 1
EtherCAT

Volba Fieldbus (Profibus, DeviceNet,
Modbus/TCP, Profinet 10 nebo

Specifikace pro komunikaci

Adresa
Zadejte adresu ménice.

[2622]

POZNAMKA:

Tato adresa je pouzita pouze pro doplikovou

izolovanou kartu RS232/485,.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43031
Profibus slot/index 168/190
EtherCAT index (hex) 4bd7
Profinet 10 index 19415
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

POZNAMKA:

Pfepinani nastaveni vtomto parametru zpuUsobi soft

reset (restart) modulu Fieldbus.

2622 Adresa

stp\ 1
Standard: | 1
Volba 1-247
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43033
Profibus slot/index 168/192
EtherCAT index (hex) 4bd9
Profinet 10 index 19417
Fieldbus format Ulnt, 1=1
Modbus format Ulnt
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Fieldbus

[263]

Stisknéte ENTER pro nastaveni parametrd Fieldbus

komunikace.

263 Fieldbus

stp N

CtenilZapis [2633]
Zvolte C&teni/zapis pro fizeni méniCe pomoci rozhrani

Fieldbus. Pro dalSi informace viz Fieldbus option
manual.

2633 Cteni/zapis
stpf] Cteni/Zapis
Standard: CtenilZapis
Cteni/Zapis | 0
Cteni 1

Platné pro data procesu. Zvolte pouze “Cteni” pro
protokolovani bez zapisu dat procesu. V béznych

“x

pfipadech pro fizeni ménice zvolte “Cteni/zapis”.

Specifikace pro komunikaci

Adresa [2631]
Zadejte adresu ménice.

2631 Adresa

stplY 62
Standard: | 62
Rozsah: Profibus 0-126, DeviceNet 0-63
Adresa uzlu platna pro Profibus (¢teni/zapis),
DeviceNet (Cteni/zapis) a EtherCAT (&teni)
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43034
Profibus slot/index 168/199
EtherCAT index (hex) 4bda
Profinet 10 index 19418
Fieldbus format Ulnt, 1=1
Modbus format Ulnt

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43036

Profibus slot/index 168/195
EtherCAT index (hex) 4bdc

Profinet 10 index 19420

Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulnt

Rozsifeni pfenasenych dat [2634]

Definuje pocet pfidavnych hodnot procesu posilanych
v cyklickych zpravach.

2634 Data Rozsi¥
Velikost dat [2632]
Zvolte datovy rozsah procesu (cyklicka data). Pro dalSi StPE 0
informace viz Fieldbus option manual.
2632 Velikost Dat Standard: 0
stplY zakladni Rozsah 0-8
Specifikace pro komunikaci
Standard: Zakladni Modbus Instance no/DeviceNet no: 43039
Neni o | Ridici/stavové informace nejsou Profibus slot/index 168/198
en ouzit EtherCAT index (hex) bdf
p y
i . Profinet 10 index 19423
Zakladni 4 4 byte Fieldbus format Ulnt, 1=1
Modbus format Ulint

RozSiteny 8

4 byte data procesu (shodné jako
zakladni) + dodate€ny chranény
protocol pro pokrocilé uzivatele

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43035
Profibus slot/index 168/194
EtherCAT index (hex) 4bdb
Profinet 10 index 19419
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
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Porucha komunikace [264]

Hlavni menu hlaSeni poruch komunikace. Pro dalSi
informace viz Fieldbus option manual.

Porucha komunikace - rezim [2641]
Definuje akci v pfipadé poruchy komunikace

2641 PorKomRezZim
Stp E Vyp

Specifikace pro komunikaci

Standard: Vyp

Neni aktivni zadné hlidani

Vyp 0 komunikace

Modbus Instance no/DeviceNet no: | 43038

Profibus slot/index 168/197
EtherCAT index (hex) 4bde

Profinet 10 index 19422

Fieldbus format Long, 1=0.1s
Modbus format Elnt

Ethernet [265]

Nastaveni modulu Ethernet (Modbus/TCP, Profinet 10).
Pro dalSi informace viz Fieldbus option manual.

Pro RS232/485:
Porucha pfi pferuseni komunikace po
nastavené dobé v [2642].

Pro Fieldbus:

Porucha 1| 1. Porucha pokud interni komunikace
mezi fidici deskou a fieldbus option
bude prerusena po dobu delS$i nez v
[2642].

2. Porucha pfi vazné chybé sité.

POZNAMKA:

Pro aktivaci zmén nize ubvedenych parametrd musi byt
Ethernet Modul restartovan. Napf. pfepnutim parametru
[261]. Pokud nejsou data inicializovana projevi se to
blikajicim hlasnim na displeji.

Pro RS232/485:
Upozornéni pfi pferuseni komunikace
po nastavené dobé v [2642]..

Pro Fieldbus:

Upozornéni | 2| 1. Upozornéni pokud interni
komunikace mezi fidici deskou a
fieldbus option bude prerusena po
dobu delsi nez v [2642].

2. Upozornéni pfi vazné chybé sité.

IP adresa [2651]

2651 IP Address
0. 0. 0. O

Standard: | ‘o.o.o.o

Specifikace pro komunikaci

42701, 42702,

Modbus Instance no/DeviceNet no: 42703, 42704

POZNAMKA:

Pro aktivaci funkci poruch komunikace musi byt
parametry [214] a [215] nastaveny na Kom Rozhrani

167/115, 167/116,

Profibus slot/index 167/117. 167/118

EtherCAT index (hex) 4a8d, 4a8e, 4a8f,

4290

19085, 19086,

Profinet 10 index 19087, 19088

Fieldbus format Ulnt, 1=1
Specifikace pro komunikaci Modbus format Ulnt
Modbus Instance no/DeviceNet no: | 43037
Profibus slot/index 168/196
EtherCAT index (hex) 4bdd
Profinet IO index 19421 MAC adresa [2652]
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
2652 MAC Address
Porucha komunikace - prodleva [2642] Stp E 000000000000
Definuje prodlevu hlaseni pfi poruSe komunikace.
Standard: Jednoznaé€na hardwarova adresa
< ’ Ethernet modulu
2642 Por Kom Cas
stp Y 0.5s
Standard: 05s
Rozsah 0.1-15s
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Specifikace pro komunikaci

DHCP [2655]
42705, 42706,
Modbus Instance no/DeviceNet no: | 42707, 42708,
42709, 42710 2655 DHCP
167/119, 167/120,
Profibus slot/index 167/121, 167/122, St AVA
167/123, 167/124 PE YP
EtherCAT index (hex) 4a91, 4292, 4a93,
4894, 4395, 4296 Standard: Vyp
19089, 19090,
Profinet 10 index 19091, 19092, Volba Zap / Vyp
19093, 19094
Fieldbus format Ulnt, 1=1 Specifikace pro komunikaci
Modbus format Ulnt
Modbus Instance no/DeviceNet no: | 42719
Profibus slot/index 167/133
EtherCAT index (hex) 4a9f
Subnet Mask [2653] Profinet 10 index 19103
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
2653 Subnet Mask
0. 0. 0. O
Fieldbus signaly [266]
Definice Modbus-Mapping pro dal$i procesni hodnoy.
Standard: | ‘ 0.0.0.0 Detailni informace, viz. ,UZivatelska pfirucka Fieldbus®.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no:

42711, 42712,
42713, 42714

Profibus slot/index

167/125, 167/126,
167/127, 167/128

Fieldbus signal 1 az 16

Je pouzit jeden vlastni
komunikaci - zapis / &teni.

[2661 - 266G]

parametrovy blok pro

EtherCAT index (hex) 4a97, 4a98, 4299, 2661 FB Signal 1
4a9a
) . 19095, 19096, St 0
Profinet |10 index 19097, 19098 P E
Fieldbus format Ulnt, 1=1
Modbus format Ulnt Standard: )
Rozsah 0-65535
Gatewa 2654
y [ ] Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: | 42801-42816
2654 Gateway Profibus slot/index 167/215-230
EtherCAT index (hex) 4af1-4b00
0. 0. 0. 0 Profinet 10 index 19185-19200
Fieldbus format Ulnt, 1=1
Modbus format Ulnt
Standard: | ‘ 0.0.0.0
Fieldbus Stav [269]
Specifikace pro komunikaci Zobrazeni stavu Fieldbus parametrd.  Detailni

Modbus Instance no/DeviceNet no:

42715, 42716,
42717,42718

Profibus slot/index

167/129, 167/130,
167/131, 167/132

EtherCAT index (hex)

4a9b, 4a9c, 4a9d,
4a9e

Profinet 10 index

19099, 19100,
19101, 19102

Fieldbus format

Ulnt, 1=1

Modbus format

Ulnt

informace, viz. ,Uzivatelska pfiruc¢ka Fieldbus®.

269
Stp

FB-Stav
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11.3. Proces [300]

Zde jsou obsazeny parametry pro zobrazeni a
nastaveni referen¢nich (zadanych) hodnot za Ucelem
dosazeni optimalniho fizeni procesu &i vykonu zafizeni.
Zobrazeni vystupu zavisi na zvoleném rezimu fizeni,
resp. na vstupni referen¢ni hodnoté [321]:

Tab. 22
Rezim Volba Rozliseni
Otacky rpm (ot/min) 4 mista
Moment % 3 mista
PT100 °C 3 mista
Frekvence Hz 3 mista
11.3.1. Nastaveni / Zobrazeni

referenéni hodnoty [310]

Zobrazeni referenéni hodnoty

Okno [310] je uréeno pro zobrazeni aktualni referenéni
hodnoty bé&hem provozu. Hodnota je zobrazena v
jednotkach nastavenych v parametru“Proces-Jednotky”
[322].

Nastaveni referenéni hodnoty

Pokud je parametr “Referenéni Signal” [214] nastaven
jako: Ref Signal = Tlagitka, pak se referenéni hodnota
musi nastavovat resp. zadavat v okné [310] pomoci
tlaCitek +/- na ovladacim panelu. Rampy rozbéhu a
brzdéni jsou pro tuto funkci shodné s nastavenim
parametr(i “Mot Pot Acc” [333] a “Mot Pot Dec” [334].
Menu [300] zobrazuje aktualni Zzadanou hodnotu v
jednotkach dle tab. 22.

310 Nast/ZobrRef

11.3.2. Proces-Nastaveni [320]

Pomoci téchto nastaveni Ize méni¢ pfizplsobit
konkrétnimu pouzZiti. Ruzné veli€iny budou vzdy
zobrazeny v obvyklych jednotkach pro dany proces,
napf. bar, rpm nebo v jednotkach definovanych
uzivatelem. Vlastni jednotky Ize jednodu$e nastavit
podle pozadavkl aplikace, stejné tak lze jednoduse
kopirovat rozsah zpétnovazebniho snimace a nastavit
vlastni hodnoty Proces Min a Proces Max pro stanoveni
presnych informaci probihajiciho procesu.

Zdroj Procesu [321]

Volba zdroje signalu pro jednotky procesu. Zdroj
procesu muze pracovat jako funkce referenéni hodnoty
z analogového vstupu F(AnIn), otacek motoru
F(Otacky), momentu F(Moment) nebo jako funkce
referenéni hodnoty ze sériové komunikace F(Bus).
Charakteristika a zplsob reakce procesu jsou zavislé
na spravném vybéru zdroje procesu.

Pokud jsou zvoleny “Otacky” nebo “Moment”’, meéni¢
jako referenéni hodnoty pouzije skute¢né otacky nebo
moment.

Priklad:

Axialni ventilator je fizen v otaCkovém rezimu bez
pouziti zpétnovazebniho signalu. Pozadavkem je
kontrola procesu v pevnych hodnotach “m3/hod” a
pritok vzduchu jako jednotka procesu je potiebny.
Tento ventilator je charakteristicky tim, Zze pritok
vzduchu je pfimo umérny aktualnim otackam. Takze
nastavenim ProcesZdroj =  F(Otacky), mulze byt
regulace procesu jednodussi.

Nastaveni F(xx) naznacuje, Ze je nutné pouzit jednotky
procesu a nastavit jejich rozsah. To umozriuje pouzivat
napf. snimac tlaku pouzit k méfeni pritoku atd. Pokud
zvolime F(AnIn), je zdroj automaticky pfipojen k
analogovému vstupu, ktery je nastaven jako Proces-
Hodn.

Stp E Orpm
321 Proces-2Zdroj
Standard: | 0 rpm Stp E Otacky
Zavisi na: Proces-Zdroj [321] a Proces-Jedn [322]
A EKOVY Standard: Otack

Otackovy | ¢ _ max otacky [343] y
rezim F(Anin) o | Funkce analogoveého vstupu (napf.

v PID {380
Mg'mentovy 0 - max moment [351] 380)
rezim Otacky 1
Jiné rezimy | Min dle [324] - max dle [325] Moment 2

PT1

Specifikace pro komunikaci 00 3
Modbus Instance no/DeviceNet no: 42991 F(Otacky) | 4 | Funkce rychlosti
Profibus slot/index 168/150 F(Moment) | 5 | Funkce momentu
EtherCAT index (hex) 4bef
Profinet 10 index 19375 F(Bus) 6 | Funkce komunikaéniho rozhrani
Fieldbus format Long Frekvence | 7
Modbus format Elnt
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POZNAMKA:

Je-li zvoleno PT100, je vyuZit pro tuto funkci na
doplrikové karté PTC/PT100 kanal 1.

POZNAMKA:

Jsou-li zvoleny v menu [321] Otacky, Moment nebo
Frekvence, jsou menu [322] az [328] skryta.

Vlastni Jednotky [323]

Toto okno je zobrazeno pouze tehdy, je-li parametr
[322] nastaven na “Vlastni Def’. Parametr umozriuje
definovat vlastni jednotky pomoci Sesti znak(l. Pouzijte
tlacitka “PREV” a “NEXT” pro pohyb kurzoru na
pozadovanou pozici a tladitka +/- pro vybér znaki.
Znak potvrdite pfesunem kurzoru na nésledujici pozici
tlagitkem “NEXT".

Specifikace pro komunikaci Cislo pro Cislo pro
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43302 Znak seriovou Znak seriovou
Profibus slot/index 169/206 komunikaci komunikaci
EtherCAT index (hex) 4ceb Mezera 0 m 58
Profinet 10 index 19686 0-9 1-10 n 59
Fieldbus format Ulnt A 1 n 60
Modbus format Ulnt B 12 0 61
C 13 o] 62
D 14 0 63
Jednotky procesu [322] E 15 p 64
F 16 q 65
G 17 r 66
322 Proces-Jedn H 18 s 67
| 19 t 68
stp i\ rpm J 20 u 69
K 21 U 70
L 22 v 71
Standard: rpm M 23 w 72
: N 24 X 73
:/yp 0 | Jednotky nejs.ou ’zvc’)leny 5 5 y =
%o 1 Procenta maximalni frekvence =) 26 7 75
°C 2 | Stupné Celsia Q 27 i 76
S " - R 28 a 77
F 3 Stupné Fahrenheita S 29 5 78
bar 4 Bar T 30 ] 79
Pa 5 | Pascal U 31 - 80
Nm 6 Moment \L; gg z g;
Hz 7 Frekvence w 34 % 83
rom 8 Otacky za minutu X 35 & 84
3 - - Y 36 . 85
m~/h 9 Krychlové metry za hodinu Z 37 ( 36
gallh 10 | Galony za hodinu L 38 ) 87
3 ; : A 39 * 88
ft'/h 11 | Krychlové stopy za hodinu 5 20 " 89
Vlastni Def | 12 | Vlastni definice jednotek a 41 } 90
a 42 - 9N
Specifikace pro komunikaci b 43 : 92
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43303 g jg / gi
Profibus slot/index 169/207 o 26 - %5
EtherCAT index (hex) 4ce7 & 27 < %
Profinet 10 index 19687 —
- e 48 = 97
Fieldbus format Ulnt ..
Modbus format Ulnt c 49 > 98
f 50 ? 99
§ g 51 @ 100
POZNAMKA: (plati pouze pro ménice fady FDU) h 52 A 101
V pfipadé konfliktniho nastaveni mezi [321] Proces- i 53 _ 102
Zdroj a [213] Rezim provozu, software automaticky i 54 ] 103
prepiSe nastaveni parametru nasledovné j 55 2 104
[213] = Moment a [321] = Otagky; pak je interné K 56 3 105
prepsan [321] = Moment. | 57

[213] = Otacky nebo U/f a [321] = Moment; pak je

interné pfepsan [321] = Otacky.
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Priklad:

Vytvofeni vlastni jednotky oznacené kPa.

1. Pokud v parametru [323] stisknete tlaCitko “NEXT”
dojde k posunu kurzoru do pravé krajni pozice.

2. Opétovnym stiskem tlacditka “+” nastavte pismeno

“«"
3.  Stisknéte”’NEXT".

4. Poté opétovnym stiskem tlagitka “+” nastavte “P” a

potvrdte “NEXT".

5. Opakujte tento postup, pro nastaveni jednotky

“kPa”.

323 Vlastni Jedn

Proces Max [325]

Toto okno neni viditelné, pokud jsou zvoleny otacky,
frekvence nebo moment. Tento parametr nastavuje
maximalni pfipustnou hodnotu procesu.

325 Proces Max
stp Y 0
Standard: | 0
Rozsah: 0.000-10000

Specifikace pro komunikaci

stp N

Standard: ‘ Neni zobrazen zadny znak

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no:

43304-43309

Profibus slot/index

169/208-213

EtherCAT index (hex)

4ce8-4ced

Profinet 10 index

19688-19693

Fieldbus format

Ulnt

Modbus format

Ulnt

Pfi nastavovani vlastnich jednotek se

vkladat od pravé krajni pozice.

znaky zacinaji

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43311

Profibus slot/index 169/215
EtherCAT index (hex) 4cef

Profinet 10 index 19434

Fieldbus format Long

Modbus format Elnt

Prabéh [326]

Toto okno neni viditelné, jsou-li zvoleny otacky,
frekvence nebo moment. Nastaveni prabéhu mezi
aktudlni hodnotou procesu a otackami motoru, takze
hodnota procesu je presnéjSi i v pfipadé, kdy neni
pouzita zpétna vazba, viz obr. 52.

326 Prubéh

Stp E Linearni
Proces Min [324]
Nastaveni minimalni pfipustné hodnoty procesu. .
Standard: Linearni
. Linearni 0
324 Proces Min
Kvadraticky 1
stplY 0
Specifikace pro komunikaci
Standard: | 0 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43312
— Profibus slot/index 169/216
Rozsah (F)-(OOO'QO)OOF? (Otac"yi Moment, EtherCAT index (hex) 4cf0
ozsah: otacky), F(moment Profinet 10 index 19696
-10000-10000 (F(AnIn), PT100, F(Bus)) Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulint
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43310
Profibus slot/index 169/214
EtherCAT index (hex) 4cee
Profinet 10 index 19694
Fieldbus format Long
Modbus format Elnt
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Proces
Jedn %4
Proces = = = = = = = = = = === — = =
Max
[325]

Priibéh

Linearni

Pribéh
Kvadraticky

Proces
Min : » Otacky
24 Min Max

Otacky [341] Otacky [341]

Obr. 90  Prabéh hodnoty procesu v zavislosti na

F(Hodnota), Proces Max [328]

Tato funkce slouzi ke kalibraci a zvySuje pFesnost
hodnot procesu v pfipadé, kdy neni pouzit Zadny
snimac. Hodnoty procesu jsou dopo¢itavany na zakladé
znamych internich dat ménice. S funkci F(Hdn) PrMax
je presna hodnota nastavena v Proces Min [325] platna
a mlze byt viozena.

POZNAMKA:

Jsou-li nastaveny v menu [321] “Proc-Zdroj” otacky
moment nebo frekvence, jsou menu [322] az [328]

skryty.

328 F (Hdn) PrMax

otackach motoru

F(Hodnota), Proces Min

[327]

Stp E Max
Standard: Min
Min -1 Min
Max -2 Max
0.000-10000 0-10000 0.000-10000

Tato funkce slouzi ke kalibraci a zvySuje pFesnost
hodnot procesu v pfipadé, kdy neni pouzit Zadny
snimac. Hodnoty procesu jsou dopo¢itavany na zakladé
znamych internich dat ménice. S funkci F(Hdn) PrMin je
prfesna hodnota nastavena v Proces Min [324] platna a
muze byt vloZzena.

Specifikace pro komunikaci

POZNAMKA:

Jsou-li nastaveny v menu [321] “Proc-Zdroj” otacky
moment nebo frekvence, jsou menu [322] az [328]
skryty.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43314
Profibus slot/index 169/218
EtherCAT index (hex) 4cf2
Profinet 10 index 19698
Fieldbus format Long, 1=1
rpm, 1%
Modbus format Elnt

327 F (Hdn) PrMin

Stp E Min
Standard: Min
Min A Odpovida nastaveni Min Otacek
v [341]
Odpovida nastaveni Max
Max 2 Otacek v [343]
0.000- 0-
10000 10000 0.000-10000

Specifikace pro komunikaci

Priklad

Dopravni pas je pouzivan na

prepravu lahvi.

Pozadovana rychlost pfepravy je v rozmezi 10 az 100

lahvi/s. Charakteristika procesu:
10 lahvi/s = 150 rpm
100 lahvi/s = 1500 rpm

Mnozstvi lahvi je linearné zavislé

dopravniho pasu.

Nastaveni:

Proces Min [324] = 10

Proces Max [325] = 100

Pribéh [326] = Linearni
F(Hodnota), ProcMin [327] = 150
F(hodnota), ProcMax [328] = 1500

na rychlosti

Modbus Instance no/DeviceNet no: | 43313
Profibus slot/index 169/217
EtherCAT index (hex) 4cf1

Profinet 10 index 19697
Fieldbus format I;(c%?g, 1=1 rom
Modbus format Elnt

Timto nastavenim jsou hodnoty procesu kalibrovany
linedarnim pribéhem znamych hodnot, coz pfispiva ke
zvyseni presnosti fizeni.
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F(Hdn)
PrMax 1500/ = = = = = = = = = = = = = = =
(328] 1
|
1
|
|
Linedrni :
1
|
F(Hdn) 1
PrMax 150 1
[328] 1
1
I Lahvels
10 100
Proces Min [324] Proces Max [325]

Obr. 91

11.3.3. Start/Stop nastaveni [330]

Podmenu tykajici se nastaveni pro akceleraci
(zrychleni), deceleraci (brzdéni), rozbéhl, zastaveni
atd.

Cas Akcelerace [331]

Cas akcelerace resp. zrychleni je definovan jako doba
potfebna k rozbéhu motoru z nuly do jmenovitych
otacek.

POZNAMKA:

Pokud je Cas Acc ptili§ kratky, rozbiha se motor na
prednastaveném momentovém omezeni. Skutecny Cas
zrychleni muaze pak byt del$i, neZ je nastavena
hodnota.

331 Cas Acc

pm

MNominal I
Speed 100% Ny oy

Wax Speed  20% nwor

OBFLE) 8s 10s —

Obr. 92 Cas zrychleni a maximalni otacky

Obr. zobrazuje nastaveni ¢asu Acc a Dec s ohledem na
jmenovité otacky motoru.

mm

Nom . Speed

[ AccTime [331]

MWG_0&-F11)

Dec Time [332] \

Obr. 93  Casy akcelerace (zrychleni) a decelerace
(zpomaleni)

Cas Decelerace [332]

Cas decelerace resp. zpomaleni je definovan jako &as
potfebny ke snizeni otaek motoru ze jmenovité
rychlosti do nuly.

332 Cas Dec

stplY 10.0s
Standard: | 10.0s
Rozsah: 0-3600s
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43101
Profibus slot/index 169/5
EtherCAT index (hex) 4c1d
Profinet 10 index 19485
Fieldbus format Long, 1=0.01s
Modbus format Elnt

Obr. zobrazuje zavislost mezi jmenovitymi, maximalnimi
ota¢kami motoru a Easem zrychleni. Totéz plati pro ¢as
decelerace (zpomaleni).

stp\ 10.0s
Standard: 10.0s
Rozsah: 0-3600s
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43102
Profibus slot/index 169/6
EtherCAT index (hex) 4cle
Profinet 10 index 19486
Fieldbus format Long, 1=0.01s
Modbus format Elnt

Dokument €. CZE 2013-01-5325-01r2

95/197

Emotron FDU 2.0




Elpro Drive

POZNAMKA:

Pokud je Cas Dec prilis kratky a takto vzniklou energii
neni mozno maiit v brzdném rezistoru, pak motor brzdi
s ohledem na omezeni pfepéti. Skute€ny €as brzdéni
pak mGze byt del$i nez je nastavena hodnota.

Cas Acc pro Motorovy Potenciometr [333]

Otacky Ize rovnéz ovladat vyuzitim funkce “Motorového
potenciometru”. Tato funkce umoznuje ovladani otacek
pomoci dvou samostatnych povell “otdcky nahoru” a
“otacky dold” pomoci digitalnich vstupd nebo tlagitky
plus a minus na ovlddacim panelu. Funkce Motorového
potenciometru ma samostatné nastavitelné rampy v
parametrech Mot Pot Acc [333] a Mot Pot Dec [334].

Pokud je zvolena funkce motorového potenciometru,
plati pro povel “Mot Pot nahoru” tato rampa jako Cas
zrychleni. Jedna se o ¢as nutny k rozbé&hu motoru z
nuly na jmenovitou rychlost.

333 Mot Pot Acc

Akcelerace na minimalni otacky [335]

Pokud jsou nastaveny minimalni otacky [341]>0rpm,
jsou pro né v ménici ur€eny samostatné rampy. Pomoci
parametri Acc>Min Ot [335] a Dec<Min Ot [336] Ize
nastavit pozadované ¢asy zrychleni a brzdéni do
minimalnich otacek. Zde je mozné nastavit kratSi Casy
predevSim pro eliminaci poSkozeni nebo nadmérného
opotfebeni ¢erpadla v dusledku nedostateéného
mazani pfi nizSich rychlostech. DelSi ¢asy mohou byt
vyuzity pro jemné pfechody nebo jako ochrana pied
hydraulickymi razy v disledku odsavani vzduchu z
potrubi.

Pokud jsou nastaveny minimalni otacky, bude cas
akcelerace pfi povelu “Start” z nulovych otaek na
minimalni otdCky odpovidat nastaveni parametru
Acc>Min Ot [335]. Cas akcelerace je definovan jako &as
potfebny ke zrychleni motoru z nuly na jmenovitou
rychlost.

335 Acc>Min Ot

stp 10.0s
Standard: | 10.0 s
Rozsah: 0-3600 s
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43105
Profibus slot/index 169/9
EtherCAT index (hex) 4c21
Profinet 10 index 19489
Fieldbus format Long, 1=0.01s
Modbus format Elnt

stp N 16.0s
Standard: 16.0 s
Rozsah: 0.50-3600 s
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43103
Profibus slot/index 169/7
EtherCAT index (hex) 4cif
Profinet 10 index 19487
Fieldbus format Long, 1=0.01s
Modbus format Elnt
Cas Dec pro Motorovy Potenciometr [334]

Pokud je zvolena funkce motorového potenciometru,
plati pro povel “Mot Pot dold” tato rampa jako Cas
decelerace. Cas decelerace je definovan jako ¢&as
potfebny ke zpomaleni otacek motoru z jmenovité
rychlosti motoru az do Uplného zastaveni.

334 Mot Pot Dec

stp N 16.0s

Standard: 16.0s Obr. 94  Priklad vypoctu doby akcelerace
Rozsah: 0.50-3600 s Piiklad
Specifik « eaci Otacky motoru [225] 3000 rpm

pecifikace pro komunikaci Min otadky [341] 600 rpm
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43104 Max otacky [343] 3000 rom
Profibus slot/index 169/8 N y P
EtherCAT index (hex) 4c20 Cas akcelerace [331] 10s
Profinet 10 index 19488 Cas decelerace [332] 10s
Fieldbus format Long, 1=0.01 Acc>Min Ot [335] 40 s
Modbus format Elnt Dec<Min Ot [336] 40's
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Cast grafu A

Méni¢ se rozbihd z 0 rpm a zrychlenim na minimalni
otdcky [341]=600rpm za 8spodle parametru
Acc>Min Ot [335].

Vypocet:

600 rpm =20% z 3000 rpm =>20% ze 40 s = 8 s.

Cast grafu B

Méni¢ déle pokraCuje od minimalnich otdek 600 rpm
az do maximalnich otacek [343]=3000rpm se
zrychlenim za 8 s podle parametru Cas akcelerace
[331].

Vypocet:

3000 - 600 = 2400 rpm = 80% z 3000 rpm => 80% z
10s=8s.

Takze celkova doba rozbéhu z 0 3000 rpm je:
8+8=16s

Decelerace z minimalnich otacek [336]

Pokud jsou nastaveny minimalni otacky, bude cas
brzdéni pfi povelu “STOP” z minimalnich otacek do nuly
odpovidat nastaveni parametru Dec>Min Ot [336].
Parametr Dec>Min Ot je definovan stejné jako cas
brzdéni motoru ze jmenovité rychlosti na nulu.

336 Dec<Min Ot

Linearni 0 | Linearni rampa.
S-Kfivka 1 | Rampa formovana jako S-kfivka.
POZNAMKA:

Pro rampu typu S-Kfivka definuji parametry [331], [332]
odpovidajici maximalni akceleraci a deceleraci, fj.
linearni ¢ast S-KFivky stejné jako u linearni rampy. S-
KFivky jsou implementovany do ramp tak, Ze v rozsahu
pod synchr. rychlosti jsou rampy pIné formovany jako
S-KFivky, zatimco pfi vétSich zménach bude stfedni
¢ast odpovidat linearnimu prabéhu. Proto bude rampa
z 0-synchr. rychlost pfi pouZiti S-Kfivky dvojndsobna,
zatimco rampa z 0-2x synchr. otaCky trojndsobna
(stfedni Cast v rozsahu 0,5-1,5 synchr. rychlosti bude
linearni). Plati i pro menu [338] Prabéh rampy
decelerace.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43107
Profibus slot/index 169/11
EtherCAT index (hex) 4c23
Profinet 10 index 19491
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

stp N 10.0s
Standard: | 10.0 s
Rozsah: 0-3600 s
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43106
Profibus slot/index 169/10
EtherCAT index (hex) 4c22
Profinet 10 index 19490
Fieldbus format Long, 1=0.01s
Modbus format Elnt
Priibéhy rampy akcelerace [337]
Nastaveni pribéhu vSech ramp zrychleni v

parametrové sadé, viz obr. V zavislosti na poZadavcich
zrychleni a brzdéni dané aplikace mlze byt zvolen
jejich prGbéh. V aplikacich, které vyzaduji velmi
pozvolnou zménu rychlosti pfi rozbéhu a zastaveni,
jako napf. plné nalozeny dopravni pas, kde se mlze
vlivem rychlé zmény rychlosti pfevrhnout materidl, Ize
pribéh rampy upravit na tvar S-kfivky, ktera zabrani

Obr. 95  Prabéhy ramp akcelerace

Priibéh rampy decelerace [338]

Nastaveni pribéhu rampy decelerace v parametrové
sadé, viz. obr.

338 Prubéh Acc

prudkym zménam rychlosti. U aplikaci, kterym prudké StPE Linearni
zmény rychlosti nevadi, mGze byt pribéh linearni v
celém rozsahu otacek.
Standard: Linearni

337 Pribéh Acc Linearni 0 | Linearni rampa.

Stp E Linearni S-Kfivka 1 | Rampa formovana jako S-kfivka.
Standard: ‘ ‘ Linearni
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Specifikace pro komunikaci

Spinstart [33A]

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43108 . - e v
Profibus slot/index 169/12 Funkce Spinstart umozriuje plynulé pfipojeni k to¢icimu
EtherCAT index (hex) 4024 se motoru zachycenim aktualnich otacek a jejich
Profinet 10 index 19492 fizenim na poZadovanou rychlost, aniz by doSlo k
Fioldbus f n Ulnt nezadoucim proudovym Spickam. Napfiklad u
N:e b “Sformat UI”t vyfukového ventilatoru, ktery se miZe viivem vngjsich
0odbus torma n podminek volné otacet, je pozadovan plynuly rozjezd
ménice do jiz rozto¢eného motoru. S aktivovanou funkci
(Spinstart = Zap) je skute¢né fizeni ponékud zpozdéno
v disledku zjisténi aktualnich otacek a sméru otaceni.
Toto zavisi na velikosti motoru, provoznich
podminkach, momentu setrva¢nosti pohonu apod. V
zavislosti na ¢asové konstanté motoru mlze Spinstart
trvat i nékolik minut.
S-curve 33Aa Spins tart
stp i\ Vyp
Linear
Standard: Vyp
' ' . Spinstart neni aktivni. Pokud méni&
Vyp 0 dostane povel ke startu do tociciho
Obr. 96  Prubéhy ramp decelerace se motoru, mize vypadnout nebo se
rozb&hnout s vysokym proudem.
Spinstart umozni rozbéh tociciho se
Start Rezim [339] Zap 1 | motoru bez vypadku a bez vysokych
) R . narazovych proudu.
Nastavuje se zpUsob rozbéhu motoru po povelu “Start”.
Rozdilna je doba startu, coz je Cas, za jak dlouho se Detekci to€iciho se motoru provede
motor uvede do pohybu po povelu “Start”. IRC o | pouze IRC snimac.
Snimac Aktivni pouze v pfipadé pfipojeného
IRC snimace.
339 Start Rezim
Stp E Linearni Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43110
Profibus slot/index 169/14
Standard: Normal DC EtherCAT index (heX) 4c26
— - Profinet IO index 19494
) Magneticky tok motoru postupné Fieldbus format Ulnt
Rychly 0 | nar(sta a motor zacina otacet ihned Modbus format Ulnt
po povelu “Start”.
Umozniuje rozbéh motoru s plnym
momentem bez vypadku ménice z ..
Normal dtvodu nadproudu. Po povelu “Start” Stop Rezim [33B]
DC dojde nejprve k pfedmagnetizaci Definuje se chovani motoru po povelu Stop.
Plati 1 motoru a méfeni odporu statoru. V
pouze pro zavislosti na ¢asové konstanté a
ménice velikosti motoru to mlize trvat az 33B Stop Rezim
fady FDU! 1,3s, poté se motor rozbéhne. Tento
zplsob zlepSuje Fizeni motoru pfi Stp E Decelerace
rozbéhu.
Specifikace pro komunikaci Standard: Decelerace
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43109 Motor dobiha (brzdi) do nulovych
Profibus slot/index 169/13 Decelerace | 0 | otaCek podle nastaveného Casu
EtherCAT index (hex) 4c25 brzdéni (Cas Dec [332]).
Profinet |0 index 19493 Volny 1 | Motor dobiha do nulovych otacek
Fieldbus format Ulnt Dobéh volné (jako odpojeni motoru)
Modbus format Ulnt
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Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43111 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43112
Profibus slot/index 169/15 Profibus slot/index 169/16
EtherCAT index (hex) 4c27 EtherCAT index (hex) 4c28

Profinet 10 index 19495 Profinet 10 index 19496
Fieldbus format Ulnt Fieldbus format Long, 1=0.01s
Modbus format Ulnt Modbus format Elnt

11.3.4. Rizeni mechanické brzdy

Nasledujici menu [33C] az [33F] slouZi k nastaveni
fizeni mechanické brzdy pohonu jako je napf. pohon
zdvihu jefabu (v pfipadé ménicu fady FDU).

K monitorovani spravné funkce brzdy mlze byt pouzit
potvrzovaci signal pfivedeny na digitalni vstup.

Porucha brzdy je vyhlaSena na zakladé prekroceni
nastaveného €asu pro signal potvrzeni. Tento signal
muze byt pfipojen napf. ze stykace brzdy. Signal
potvrzeni také mize pfispivat k vy$§imu zabezpeceni
pfed propadem bfemene v pfipadé zastavovani, kdy
obvod brzdy neni z néjakého divodu vybaven.

Brzda neni odbrzdéna — Porucha brzdy

Béhem startu a chodu potvrzovaci signal brzdy je
porovnavan s pozadovanym vystupnim signalem brzdy
a pokud se neshoduiji, napf. kdyzZ styka¢ brzdy nesepne
v nastaveném Case prodlevy [33H], ackoliv je vydan
povel k odbrzdéni, je vyhlasena porucha brzdy.

Brzda neni zabrzdéna — Vystraha brzdy a
zachovani pridrzného momentu

Potvrzovaci signal brzdy je porovnavan s pozadovanym
vystupnim signalem brzdy pfi zastaveni. Pokud je
vydan povel k zabrzdéni a po uplynuti ¢asu zabrzdéni
[33E] je potvrzovaci signal ze stykace brzdy stale
aktivni (brzda stale odbrzdéna), je vyhlaSena vystraha
brzdy a pfidrzny moment je stale aktivni, dokud brzda
nezavie nebo dokud operator nezvoli nouzovy postup
napf. bezpec€né polozeni bfemene.

Cas Odbrzdéni [33C]

Casem odbrzdéni se rozumi doba potfebna k
mechanickému otevieni/uvolnéni brzdy. Kompenzuje
se tim doba nutna k vybaveni mechanické brzdy. Pro
udrzeni momentu motoru (zatéze) béhem uvolfovani
mechanické brzdy, mohou byt bé&hem tohoto Casu
generovany preddefinované otacky [33D]. Vysledek této
funkce je pfiveden na digitalni / reléovy vystup, ktery
pak ovlada stykac brzdy.

33C CasOdbrzdéni
stplY 0.00s

Standard: 0.00s

Rozsah: 0.00-3.00 s

Spravné nastaveni ¢asu zavisi na maximalnim zatizeni
a na vlastnostech mechanické brzdy. Béhem d&asu
odbrzdéni je mozné aplikovat dodateény pfidrzny
moment nastavenim otacek pfi odbrzdéni [33D].

POZNAMKA:

Prestoze je funkce navrzena pro ovladani mechanické
brzdy pomoci digitalnich nebo reléovych vystupl
(nastavenych jako funkce brzdy), Ize ji vyuzit i bez
mechanické brzdy pro udrzeni zatéze v ustalené
(nehybné) pozici.

Otacky Odbrzdéni [33D]

Otagky odbrzdéni jsou vztaZeny pouze k funkci “Cas
odbrzdéni” [33C]. Jedna se o otacky pfi startu béhem
gasu odbrzdéni. Zadana hodnota momentu je
inicializovana na 90% jmenovittho momentu pro
zajisténi bremene v ustalené poloze.

33D OtackyOdbrzd
Stp E Orpm

Standard: | 0 rpm

Rozsah: + 4x synchronni otacky.

4x synch. ota¢ky motoru, tzn. 1500rpm

Zavisi na: pro motor 1470rpm.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43113

Profibus slot/index 169/17
EtherCAT index (hex) 4c29

Profinet 10 index 19497

Fieldbus format Int, 1=1 rpm
Modbus format Int, 1=1 rpm
Cas Zabrzdéni [33E]

Tento Cas je nutny k udrzZeni potfebného momentu
motoru po dobu nutnou k uzavieni mechanické brzdy.
Tento ¢as kompenzuje vybaveni sevieni mechanické
brzdy.

33E CasZabrzdéni
stp 0.00s

Standard: 0.00s

Rozsah: 0.00-3.00 s
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Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43114
Profibus slot/index 169/18
EtherCAT index (hex) 4c2a

Profinet 10 index 19498
Fieldbus format Long, 1=0.01s
Modbus format Elnt

Cekani Brzdy

[33F]

Vektorova Brzda
Brzdéni mafenim energie v rotoru.

[33G]

33G

stp

Vektor Brzda

Vyp

Standard: Vyp

Cekani brzdy znamena &asovou prodlevu po zastaveni,
bé&hem které je mozné opétovné rozbéhnout motor, aniz

Vektorova brzda vypnuta. Méni¢

by doslo k reakci mechanické brzdy. Pokud b&hem této Vyp 0 | brzdi normainé dle napétovéeho
doby nenastane zadny rozbé&h, brzda se aktivuje. omezeni na DC meziobvodu.
Zap 1 Pro brzdvén_l'vje vyuzit maximalni
33F Cekani Brzdy proud ménice (lo.).
Stp E 0.00s Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43116
Profibus slot/index 169/20
Standard: 0.00s EtherCAT index (hex) 4c2c
Rozsah: 0.00-30.0 s Profinet 10 index 19500
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43115
Profibus slot/index 169/19
EtherCAT index (hex) 4c2b
Profinet 10 index 19499
Fieldbus format Long, 1=0.0. s
Modbus format Elnt

Obr. 97  Funkce ovladani brzdy
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Porucha Brzdy - Prodleva [33H]

V tomto parametru se nastavuje Casova prodleva nez
dojde k vypadku Porucha brzdy, pokud signal na
digitalnim vstupu v tomto ¢ase nepotvrdi, Ze je brzda
odbrzdéna.

33H BrzdPorProdl

Moment Odbrzdéni [331]

Cas odbrzdéni [33C], po jehoZ uplynuti se teprve pohon
rozbiha, umozfiuje mechanické brzdé piného otevreni.
Pravé vtomto Case muze byt aktivovan pfidrzny
moment, ktery zabrani nezadoucimu preto€eni motoru
vlivem zatéze. Moment Odbrzdéni definuje minimalni

331 MomentOdbrzd

stp ) 1.00s stp 0%
hodnotu pfidrzného momentu v Case Odbrzdéni [33C].
Standard: 1.00s Nastaveny Moment Odbrzdéni bude interné prekrocen,
) pokud bude pfi pfedchozim zavirani brzdy
Rozsah: 0.00-5.00 s vyhodnoceno, Ze skute¢ny pfidrzny moment je vétsi.
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43117 Standard: 0%
Profibus slot/index 169/21
EtherCAT index (hex) 4c2d Rozsah: -400 az 400%
Profinet 10 index 19501
Fieldbus format Long, 1=0.01s Specifikace pro komunikaci
Modbus format Elnt -
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43118
Profibus slot/index 169/22
_ EtherCAT index (hex) 4c2e
POZNAMKA: Profinet 10 index 19502
Cas prodlevy by mél byt nastaven del$i nez je &as Fieldbus format Long, 1=1%
odbrzdéni [33C]. Modbus format Elnt

POZNAMKA:
Funkce neni aktivni, pokud je nastaveno 0%.

Moment Odbrzdéni ma prioritu nad referenéni hodnotou
momentu vyhodnoceného pfi Otacékach Odbrzdéni
[33D].

Obr. 98  Princip funkce brzdy pfi poruse béhem chodu a béhem zastaveni
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11.3.5. Otacky [340]

Nastaveni veskerych rychlosti jako napf. Min/Max
otacky, tipovani, rezonanéni otacky.

Minimalni Otacky [341]
Nastaveni minimalnich otacek. Minimalni otacky jsou
pouzity jako spodni mez pro omezeni otaCek. Pouzivaji
se pro zajisténi minimalnich otadek motoru, tak aby
nebylo mozno provozovat na nizSich otackach.

341 Min Otacky
Stp E Orpm

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43122
Profibus slot/index 169/26
EtherCAT index (hex) 4c32

Profinet 10 index 19506
Fieldbus format Long, 1=0.01s
Modbus format Elnt

Standard: | 0 rpm

Rozsah: 0 - Max otacky
Zavisi na: Nast/ZobrRef [310]
POZNAMKA:

Vrezimu U/f mohou byt zdldvodu skluzu skute¢né
otacky motoru niz8i nez je zobrazeno na displeji
ménice.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43121
Profibus slot/index 169/25
EtherCAT index (hex) 4c31
Profinet 10 index 19505
Fieldbus format Int, 1=1 rpm
Modbus format Int, 1=1 rpm

Zastaveni / Rezim spanku pfi otaékach nizsich
nez jsou minimalni [342]
Tato funkce umozriuje pfi dosazeni ménic¢e minimalnich
otacek v dusledku nizké zadané hodnoty uvést méni¢
do “Rezimu spanku”. Do tohoto rezimu méni¢ prechazi
po prednastavené dobé. V pfipadé, ze se zadana
hodnota procesu nebo zpétnovazebni signal zvysi nad
hodnotu minimalnich ota¢ek, méni¢ se automaticky
rozbéhne po nastavené rampé na pozadovanou
rychlost.

Obr. 99  Graf zastaveni a reZim spanku

Maximalni otacky [343]
Nastaveni  maximalnich  otaCek pfi  hodnoté
analogového vstupu 10V nebo 20mA, pokud neni
definovano uzivatelem jinak. Synchronni otacky jsou
definovany parametrem [225] Motor-Otacky. Maximaini
otacky budou pouzity jako horni mez pro omezeni
otacek.

Tento parametr pfedchazi poskozenim zplsobenymi v
dUsledku vysokych otacek motoru.

343 Max Otacky
Sstp\ Synch Otagky

Standard: Synch Otacky

Synch L -

Otacky Zavisi na parametru Motor-Otacky [225]
1-24000 Min Otacky — 4x Synch Otacky motoru

Specifikace pro komunikaci

POZNAMKA:
Menu [386] ma vySSi prioritu nez menu [342]!

342 Stop<Min Ot
Stp E Vyp

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43123
Profibus slot/index 169/27
EtherCAT index (hex) 4c33
Profinet 10 index 19507
Fieldbus format Int, 1=1 rpm
Modbus format Int, 1=1 rpm

Standard: | Vyp

Vyp 0 Vyp

POZNAMKA:

Nelze nastavit maximalni otacky nizSi nez jsou
minimalni otacky.

Maximalni otacky [343] maiji prioritu nad minimalnimi
otackami.

1-3600 1-3600 | 1-3600s

Specifikace pro komunikaci
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Rezonan¢ni otacky 1 - spodni mez [344]
V rezonanénim pasmu otacek, ohrani¢enym spodni
(LO) a horni (HI) hranici nemohou byt otacky motoru
konstantni z divodu moznych mechanickych rezonanci
systému.

Prochéazi-li Zadana hodnota touto oblasti, ,pfeskoCi
otacky motoru tuto oblast podle nastavené rampy
brzdéni nebo zrychleni. Obr.61 znazoruje potlaceni
rezonancnich otacek Hl a LO.
Parametr Rez Ot1-LO udava
rezonancniho pasma 1.

spodni  hranici

344 Rez Ot 1-LO

Stp E Orpm

stp

345 Rez Ot 1-HI
Orpm

Standard: | 0 rpm

Rozsah:

0 - 4x synchr. otacky motoru

Specifikace pro komunikaci

Standard: | 0 rpm

Rozsah:

0 - 4x synchr. otacky motoru

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43125

Profibus slot/index 169/29
EtherCAT index (hex) 4c35

Profinet 10 index 19509

Fieldbus format Int, 1=1rpm
Modbus format Int, 1=1rpm
Rezonanéni otacky 2 - spodni mez [346]

Stejné jako parametr [344], druhé rezonanéni pasmo.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43124

Profibus slot/index 169/28 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43126

EtherCAT index (hex) 4c34 Profibus slot/index 169/30

Profinet 10 index 19508 EtherCAT index (hex) 4c36

Fieldbus format Int, 1=1 rpm Profinet 10 index 19510

Modbus format Int, 1=1 rpm Fieldbus format Int, 1=1rpm
Modbus format Int, 1=1rpm

n
I Rezonanéni otaéky 2 - horni mez [347]
Stejné jako parametr [345], druhé rezonanéni pasmo.
Specifikace pro komunikaci
Skipspeed Hl | . Modbus Instance no/DeviceNet no: 43127
Skip Speed LO 1 b Profibus slot/index 169/31
------------------- > EtherCAT index (hex) 4c37
Profinet 10 index 19511
Fieldbus format Int, 1=1rpm
Modbus format Int, 1=1rpm
Slpeed Reference
(NG _06-F17)

Tipovani [348]

Obr. 100 Rezonanéni otacky

POZNAMKA:
Takto je mozné potlacit max. 2 rezonanéni pasma.

Rezonanéni otaéky 1 - horni mez [345]

Parametr Rez Ot 1-HlI
rezonanéniho pasma 1.

nastavuje  horni  hranici

Funkce Tipovani je vhodna pro aplikace pracujici pfi
nizkych otéckach. Je mozno ji aktivovat pomoci
digitalniho vstupu, ktery musi byt nastaven jako
“Tipovani” [520]. Jak dlouho povel tipovani trva, tak
dlouho je také aktivni povel Start. Smér otaceni je dan
zvolenou hodnotou (polaritou) tipovacich otacek.

Priklad

Pokud jsou otacky Tipovani = -10rpm, pak povel
Tipovani generuje RunL (start vlevo) s otackami 10rpm
bez ohledu na to, zda je aktivni povel RunL (start vievo)
nebo RunR (start vpravo)
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348 Tipovani

POZNAMKA:

Parametr maximalni moment omezuje maximalni
vystupni proud pohonu. Moment 100% znamena: Inom =
Imor. Maximum je zavislé na proudu motoru a max.
nastaveném proudu ménice. Absolutni maximum této
hodnoty je 400%.

Stp E 50rpm
Standard: | 50 rpm
Rozsah: * 4x synchr. otacky motoru
Definované synchr. ota¢ky motoru.
Z4avisi na: Max=400%, obvykle max = (FM) Imax/
(MOtOI‘) Inom X 100%.

Specifikace pro komunikaci

POZNAMKA:

Je nutno poznamenat, Ze vykonova ztrata motoru se
zvySujicim se momentem kvadraticky stoupa. 400%
hodnota momentu zplsobi 1600% vykonovou ztratu,
¢imz velmi rychle dochazi k pfehfivani motoru.

IXR kompenzace

[352]

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43128
Profibus slot/index 169/32
EtherCAT index (hex) 4c38
Profinet 10 index 19512
Fieldbus format Int, 1=1rpm
Modbus format Int, 1=1rpm

Jog
Freq

com-
mand

—_

iNG_06-F18)

Obr. 101 Povel Tipovani

11.3.6. Momenty [350]

Parametry pro nastaveni momentu.

Maximalni moment [351]
Nastaveni maximalniho momentu. Hodnota
maximalniho momentu je pfi provozu respektovana jako
horni mez momentového omezeni. Pro chod motoru je
vzdy nutna zadana hodnota otacek.

TMOT (Nm) = PMOT (W) x 60/ NmoT X T

351 Max Moment

Tento parametr kompenzuje poklesy napéti zplisobené
raznymi impedancemi jako napf. dlouhymi motorovymi
kabely, tlumivkami nebo statorem motoru béhem
zvySeni vystupniho napéti pfi konstantnich otackach.
IXR kompenzace je nejdllezitéjSi pfi nizkych otackach
pro zachovani vy8Sich zabérovych  momentd.
Maximalni kompenzace napéti je 25% jmenovitého
vystupniho napéti, viz obr.

Nastavenim IXR = ,auto” je vzdy v danou chvili pouzita
optimalni hodnota kompenzace, ktera je v pasmu mezi
maximalnim  pfirdstkem napéti a linearni U/f
charakteristikou. Tato volba automaticky upravuje IXR
kompenzaci pfi riznych okolnostech jako napf. studeny
start, zména viskozity, zména zatiZeni dopravniho pasu
atd. Takto je mozZné predejit zbyteCné vysokym
hodnotam, které zplsobuji pfesyceni motoru. “Vlastni
Def” mlze byt pouzita, pokud podminky rozbéhu
pohonu jsou neménné a vysoké zabérové momenty
jsou vyzadovany. Pevnou hodnotu IXR kompenzace
nastavte v parametru [353].

POZNAMKA:
Tento parametr je zobrazen pouze v rezimu U/f.

352 IxR Komp

stp N Vyp
Standard: Vyp
Vyp 0 | Funkce je vypnuta
Auto 1 | Automaticka kompenzace
Vlastni Def | 2

Specifikace pro komunikaci

stplY 120%
Standard: | 120% (vypocet dle dat motoru)
Rozsah: 0 -400%

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43142
Profibus slot/index 169/46
EtherCAT index (hex) 4c46
Profinet 10 index 19461
EtherCAT index (hex) 4c05
Profinet 10 index 19526
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43141
Profibus slot/index 169/45
EtherCAT index (hex) 4c45
Profinet 10 index 19525
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Elnt

Dokument €. CZE 2013-01-5325-01r2

104 /197

Emotron FDU 2.0




Elpro Drive

xR Comp=25%

25

10 20 30 40 50 Hz

(NG_OG-F112)

Obr. 102 IxR Kompenzace pfi linearni U/f
charakteristice

IXR Komp Vlastni [353]
Parametr zobrazen pouze pfi [352] = “Vlastni Def”.

353 IxR Vlastni
stp N 0.0%

354 Optima Toku

stp N Vyp
Standard: Vyp
Vyp 0 | Funkce vypnuta
Zap 1 | Funkce zapnuta
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43144
Profibus slot/index 169/48
EtherCAT index (hex) 4c48
Profinet 10 index 19528
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulnt

Standard: | 0.0%

Rozsah: 0-25% x Unom (0,1% rozliSeni)

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43143
Profibus slot/index 169/47
EtherCAT index (hex) 4c47

Profinet 10 index 19527
Fieldbus format Long, 1=0,1%
Modbus format Elnt
POZNAMKA:

PFili§ vysoka hodnota IxXR kompenzace muze zpUsobit
presyceni motoru. To muze zpusobit poruchu “Power
Fault’. Uginek IxR kompenzace je siln&jsi u motor®i
vétSich vykonda.

POZNAMKA:

PFi nizkych otackach muze dochazet k prehfivani
motoru, proto je dulezité spravné nastavit ochrany v
parametru [232], 12t-Proud.

Obr. 103 Optimalizace toku

Maximalni vykon [355]

Nastaveni maximalniho vykonu. Mize byt pouzito pro
omezeni vykonu motoru pfi odbuzovani. Tato funkce
horniho vykonového limitu a vnitfné omezuje parametr
Max Moment [351] podle:

Tumr = Pumit[%] / (Aktudlni rychlost / Synchronni
rychlost)

355 Max Vykon
Stp E Vyp

Standard: Vyp

Optimalizace toku [354]

Optimalizace toku snizuje spotfebu energie a hladinu
hluku pfi nizkych otackach motoru.

Optimalizace toku automaticky snizuje pomér zavislosti
U/f na skuteném zatizeni motoru. Obr.64 ukazuje
oblast, ve které je optimalizace toku aktivni.

Vyp 0 Bez vykonového omezeni

1-400% jmenovitého vykonu

1-400 1-400
motoru

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43145
Profibus slot/index 169/49
EtherCAT index (hex) 4c49

Profinet 10 index 19529
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Fieldbus format Long, 1=1%

Modbus format Elnt

11.3.7. Pevné referenc¢ni hodnoty [360]

Motorovy potenciometr [361]

Nastaveni vlastnosti motorového potenciometru, viz
parametr Digln1 [521], zvoleni funkce Motorovy
potenciometr.

361 Motor Pot

V zavislosti na poctu pouzitych digitalnich vstupt muaze
byt v kazdé parametrové sadé aktivovano az 7
pfednastavenych pevnych otacek. PFi pouziti vSech
parametrovych  sad je  pfistupnych az 28
pfednastavenych otacek.

362 Pevna Ref 1

stp

0 rpm

Standard: | 0 rpm

E Zavisi na: Proces-Zdroj [321] Proces-Jedn [322]
Stp S paméti AR
Otackovy | _ Max Otacky [343]
rezim
Standard: S Paméti Il-\gginr;entovy 0 - Max Moment [351]

Po zastaveni, poruSe nebo vypnuti
Bez 0| se méni¢ rozbiha vzdy z nulovych

Paméti otacek (nebo z minimalnich otacek,
pokud jsou nastaveny)

Jiné rezimy | Min dle menu [324] - max dle menu [325]

Po zastaveni, poruSe nebo vypnuti
ménic ulozi do paméti posledni

S Paméti 1 | hodnotu otaéek. Po povelu start se
ménic¢ rozbiha do otacek ulozenych
do paméti v okamziku zastaveni.

Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43132-43138
Profibus slot/index 169/36-169/42
EtherCAT index (hex) 4c3c —4c42
Profinet 10 index 19516 - 19522
Long, 1=1rpm,
1%, 1°C nebo
0,001 pokud
Fieldbus format Proces Hodn /
Proces Ref
pouziva [322]
jednotky
Modbus format Elnt

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43131
Profibus slot/index 169/35
EtherCAT index (hex) 4c3b
Profinet 10 index 19515
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
n
—t
Motpot [ |
up
—t
Motpot
DOWN
(ME_06 F18) —

Obr. 104 Funkce motorového potenciometru

Pevné otacky 1 [362]
az Pevné otacky 7 [368]
Prednastavené referenéni hodnoty otacek maji
prednost pfed analogovou Zzadosti. Pfrednastavené
otacky jsou aktivovany kombinaci digitalnich vstup(,
které musi byt nastaveny na Ref Volba 1, Ref Volba 2
nebo Ref Volba 4.

Stejna nastaveni plati také pro nasledujici parametry:
[363] Pevna Ref 2, prednastavena na 250 rpm

[364] Pevna Ref 3, prednastavena na 500 rpm

[365] Pevna Ref 4, prednastavena na 750 rpm

[366] Pevna Ref 5, prednastavena na 1000 rpm
[367] Pevna Ref 6, prednastavena na 1250 rpm
[368] Pevna Ref 7, s vyrobnim nastavenim 1500 rpm

Tab. 23 Kombinace vstup( pro volbu pevnych otacek

Ref Ref Ref
Volba | Volba | Volba Vystupni otacky
3 2 1
0 0 0 Analogova zadana hodnota
0 0 1" Pevna Ref 1
0 1" 0 Pevna Ref 2
0 1 1 Pevna Ref 3
1" 0 0 Pevna Ref 4
1 0 1 Pevna Ref 5
1 1 0 Pevna Ref 6
1 1 1 Pevna Ref 7

" = zvoleno pokud je aktivni pouze jeden digitalni vstup

1 = vstup aktivni - HI, 0 = vstup neaktivni - LO
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POZNAMKA:

Pokud je aktivni pouze vstup nastaveny na Ref Volba 3,
pak je zvolena Pevna Ref 4. Pokud jsou aktivni Ref
Volba 2 a/nebo Ref Volba 3, pak mize byt zvolena
Pevna Ref 2, 4 anebo 6.

Referenc¢ni hodnota z panelu [369]

Tento parametr je mozno nastavovat pouze v okné
[310]

369 Panel RefTyp

Stp E Normal

Standard: Normal

Referenéni hodnota je editovana jako
normalni parametr (nova ref. hodnota
Normal 0 | je aktivovana stlacenim tlacitka
ENTER. Acc Cas [331] a Dec Cas
[332] jsou akceptovany)

11.3.8. PID regulator procesu [380]

PID regulator je uréen k regulaci externiho
technologického procesu pomoci  zpétnovazebniho
signalu. Zadana hodnota mlZe byt zaddvana pomoci
analogového vstupu Anin1 ([321] = F(Anin)),
ovladaciho panelu v okné [310], pouzitim pevnych
otacek nebo pomoci sériové komunikace.
Zpétnovazebni signal by mél byt pfiveden na analogovy
vstup, ktery je nastaven jako (Proces-Hodn).

PID regulator procesu [381]

Tato funkce umoziuje pouzit PID regulator a definuje
odezvu ménie na zménu zpétnovazebniho signalu.

381 PID Regulace

stp Vyp
Standard: Vyp
Vyp 0 | PID regulator vypnut.

Referenéni hodnota je editovana

s vyuzitim funkce Motorového
potenciometru (nova ref. hodnota je
Motor Pot | 1 | aktivovana okamzité po stlaceni
tlagitka + nebo - . Acc MotorPot [333]
a Dec MotorPot [334] jsou
akceptovany)

Rychlost se zvySuje, pokud hodnota
Zap 1 | zpétné vazby klesa. PID nastaveni v
parametrech [382] az [385]

Rychlost se snizuje, pokud hodnota
Invert 2 | zpétné vazby klesa. PID nastaveni v
parametrech [382] aZ [385]

Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43154
Profibus slot/index 169/58
EtherCAT index (hex) 4c52
Profinet 10 index 19538
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43139
Profibus slot/index 169/43
EtherCAT index (hex) 4c43
Profinet 10 index 19523
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

PID regulator P - Zesileni

[383]

POZNAMKA:

Pokud menu ,Panel RefTyp“ je nastaven na MotorPot,
referenéni hodnoty ¢asU jsou nastaveny dle Acc
MotorPot [333] a Dec MotorPot [334]. Aktualni rampa
rychlosti/otaCek bude limitovana dle nastaveni dle
parametrl Acc [331] a Dec [332].

Nastaveni zesileni interniho otac¢kového PID regulatoru.

383 PID P Zes
stp Y 1.0

Standard: | 1.0

Rozsah: 0.0-30.0

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43156
Profibus slot/index 169/60
EtherCAT index (hex) 4c54
Profinet 10 index 19540
Fieldbus format Long, 1=0.1
Modbus format Elnt
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nastavenou zadané hodnoty procesu, viz [387], méni¢
bude automaticky uveden do chodu (probuzen) a
normaini provoz s PID bude pokracovat, viz pfiklady.

PID ve spanku kdyz jsou ota¢ky mensi nez
minimalni [386]
Je-li béhem doby [356] vystup z PID regulatoru roven
nebo mensi nez minimalni otacky, méni¢ prejde do
rezimu spanku.

386 PID<Min Ot
stp\ Vyp

Standard: | Vyp

Rozsah: Vyp, 0.01-3600s

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43371

Profibus slot/index 170/20

EtherCAT index (hex) 4d2b

Profinet 10 index 19755
Fieldbus format Long, 1=0.01s
Modbus format Elnt

POZNAMKA:
Menu [386] ma vys$Si prioritu nez menu [342].

| Process |

Obr. 105 PID reguléator
PID regulator | - Cas [384]
Nastaveni integracni konstanty PID regulatoru.

384 PID P Cas

stplY 1.00
Standard: | 1.00s
Rozsah: 0.01-300 s
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43157
Profibus slot/index 169/61
EtherCAT index (hex) 4c55
Profinet 10 index 19541
Fieldbus format Long, 1=0.01s
Modbus format Elnt
PID regulator D - Cas [385]

Nastaveni derivacni €asové konstanty PID regulatoru.

385 PID D Cas

PID aktivace - rozsah [387]

Rozsah resp. limit, kdy ma byt PID regulator opét
aktivovan (probuzen) a méni¢ uveden do startu, je
zavisly na zadané hodnoté procesu a Ize jej nastavit

387 PID Akt Rozs

Stp E Orpm
Standard: | 0
Rozsah: 0-10000 jednotek procesu

Specifikace pro komunikaci

stp N 0.00
Standard: | 0.00 s
Rozsah: 0.00-30s
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43158
Profibus slot/index 169/62
EtherCAT index (hex) 4c56
Profinet 10 index 19542
Fieldbus format Long, 1=0.01s
Modbus format Elnt

PID - funkce spanku

Tato funkce je ovladana prostfednictvim prodlevy
C¢ekani (rezimem spanku) tak separatné i Urovnémi
probuzeni. Pomoci této funkce je mozné uvést méni¢
do rezimu spanku, pokud je hodnota procesni veli€iny
na minimu a motor se to¢i minimalnimi otackami po
dobu danou parametrem [386]. Béhem rezimu spanku
je energie spotfebovand aplikaci redukovana na
minimum. Pokud hodnota zpétné vazby je pod

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43372
Profibus slot/index 170/21
EtherCAT index (hex) 4d2c
Profinet 10 index 19756
Long, 1=1rpm,
1%, 1°C nebo
0.001  pokud

Fieldbus format

Proces Hodn /
Proces Ref
pouziva [322]
jednotky

Modbus format

Elnt

POZNAMKA: tento rozsah je vzdy kladna hodnota.
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Priklad 1: PID regulator = Normalni (pritok
nebo tlak)

[321] = f (AnIn)

[322] = Bar

[310] = 20 Bar

[342] = 2 s (neaktivni od doby [386] je aktivovan a ma
vysSi prioritu)

[386] 10 s

[387] 1 Bar

Méni¢ prejde do stopu/spanku, pokud otacky (vystup
PID) jsou rovny nebo mensi nez minimalni po dobu
10s. Méni¢ bude aktivovan/probuzen pokud hodnota

procesu bude nad PID aktivace - rozsah, ktery je
zavisly na zadané hodnoté procesu (20+1) Bar, viz obr.

[711] Process Value
P [310] Process Ref

Aktivate/Wake up
[712] Speed
[386]
—, Stop/Sleep
I [341] Min Speed

Obr. 106 PID stop / spanek s PID = normalni

Priklad 2: PID regulator = inverzni (Uroven
hladiny)

[321] = f (AnIn)

[322] =m

[310]=7m

[342] = 2 s (neaktivni od doby [386] je aktivovan a ma
vysSi prioritu)

priority)

[386] 30 s

[387]1m

Méni¢ prejde do stopu/spanku, pokud otacky (vystup
PID) jsou rovny nebo mensi nez minimalni po dobu
10s. Méni¢ bude aktivovan/probuzen pokud hodnota

procesu bude nad PID aktivace - rozsah, ktery je
zavisly na zadané hodnoté procesu (7+1) m, viz obr.

[711] Process Value
1[387]

Aktivate/Wake up

—

[310] Process Ref
[712] Speed
[386]
— 5 Stop/Sleep
I [341] Min Speed

Obr. 107 PID stop / spanek s PID = inverzni

PID Ustaleny Stav - Test [388]

(PID Stdy Tst = PID Steady State Test = PID Ustaleny
Stav - Test)

V nékterych aplikacnich situacich, kde je zpétna vazba
nezavisla na otackach motoru, mize byt funkce ,PID
test ustaleného stavu“ pouzita pro zablokovani PID
regulatoru a uvedeni frekvenéniho ménice do rezimu
spanku, tj. méni¢ omezi vystupni otacky ale zaroven je i
zajiSténa pozadovana hodnota procesu.

Priklad:

Regulace tlaku Cerpadla s nizkym nebo témeér zadnym
pritokem, kde se uz tlak stal nezavislym na otackach
Cerpadla, napf. kdy se veSkeré armatury resp. ventily
pomalu uzaviraji a nedochazi tedy k zadnému odbéru.

Pfechodem do rezimu spanku jsou eliminovany tepelné
ztrdty Cerpadla a motoru a neni odebirdana Za&dna
energie.

388 PID Stdy Tst
StpE Vyp

Standard: | Vyp

Rozsah: Vyp, 0.01-3600s

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43373

Profibus slot/index 170/22
EtherCAT index (hex) 4d2d

Profinet 10 index 19757

Fieldbus format Long, 1=0.01s
Modbus format Elnt

PID Ustéaleny Stav - Rozsah [389]

(PID Stdy Mar = PID Steady State Margin = PID
Ustaleny Stav - Rozsah)

PID Ustaleny Stav - Rozsah definuje Sitku pasma /
rozsah, ve kterém mlze ménic prejit do rezimu spanku.
Bé&hem testu ustaleného stavu je PID regulator
zablokovan a otaky motoru omezeny tak dlouho,
pokud regulaéni odchylka PID regulatoru neni vétsi jak
nastaveny rozsah [389]. Je-li odchylka Zadané a
skute¢né hodnoty vétsi nez PID Ustaleny Stav - Rozsah
[389], dojde opét k aktivaci PID regulatoru a pohon bézi
opét normalné.

389 PID Stdy Mar
stp\ 0

Standard: | 0

Rozsah: 0-10000 jednotek procesus
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Specifikace pro komunikaci

Priklad:

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43374 Funkce PID Ustaleny stav - Test je aktivovana a méni¢
Profibus slot/index 170/23 pfechazi do rezimu spanku, nachazi-li se hodnota
EtherCAT index (hex) 4d2e procesu [711] uvnitf nastaveného pasma [389] a
Profinet 10 index 19461 uplynul-li jiz €as zpozdéni [388]. PID regulator je
Long, 1=1rpm, zablokovan a méni¢ zlstdva vreZzimu spanku tak
1%, 1°C nebo dlouho, pokud hodnota procesu zUstava uvnitf
0.001  pokud nastaveného pasma [389]. Pokud tento stav setrvava
Fieldbus format Proces Hodn / déle jak nastaveny Cas [386], méniC pfejde do rezimu
Proces Ref spanku resp. do Stopu.
pouziva [322]
jednotky
Modbus format Elnt
[711] Process Value 4
—
[389]
[310] Process Ref [38}\/’-\
time
L [387] [388]
Start steady Stop steady

state test

A

[712] Speed

Normal PID

Steady stat
test

state test

e

Normal PID

Stop/Sleep

I [3441] Min Speed

[386] PID<Min Spd;

Obr. 108 Ustaleny stav - Test
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11.3.9. Rizeni ¢erpadlalventilatoru  [390]

Funkce pro fizeni Cerpadel jsou pfistupné v menu [390].
Lze Fidit urcity pocet pohonl (Cerpadel, ventilatort), z
nichz jeden je vzdy fizen méni¢em.

Cerpadlo [391]

Tato funkce umozni fidit ¢erpadlo a dovoli nastaveni
vSech dulezitych Eerpadlovych funkci.

391 Cerpadlo

POZNAMKA:

Pouzita relé musi byt definovana jako Slave nebo
Master Cerpadla. Pouzité digitadlni vstupy musi byt
definovany jako zpétna vazba Cerpadla.

Specifikace pro komunikaci

stp [} Vyp
Standard: Vyp
Vyp 0 Rizeni erpadla je vypnuto

Rizeni erpadla je zapnuto:
Parametry pro fizeni ¢erpadla [392]
az [39G] ve vyrobnim nastaveni.

Zobrazeni parametrt [39H] az [39M]
jsou pfidana ke strukture hlavniho
menu.

Zap 1

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43162

Profibus slot/index 169/66
EtherCAT index (hex) 4cha

Profinet 10 index

Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulnt

Volba pohonu [393]

Zadejte hlavni provozni funkci Cerpadlového systému.
,Sekvence* a ,Cas Chodu* jsou provozni funkce pro
Lpevny MASTER". ,V&e“ znamend provoz pro alternujici
MASTER .

393 Volba Pohonu

stp\

Sekvence

Standard: Sekvence

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43161

Profibus slot/index 169/65
EtherCAT index (hex) 4c59

Profinet 10 index 19545

Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulnt

Pocet pohont [392]

Nastaveni celkového poctu pouzitych pohonl véetné
pohonu Master. Nastaveni je zavislé na parametru
Volba Pohonu [393]. Po zvoleni poctu pohonl je
dilezité nastavit relé pro fizeni Cerpadel. Pokud jsou
digitalni vstupy pouzity pro zpétnou vazbu, musi byt tyto
nastaveny pro fizeni ¢erpadla.

392 Podéet Pohonu
stp N 1

Pevny MASTER - Fizeni:

- Pfidavné pohony mohou byt
Sekvence | 0 | spoustény postupné za sebou. , tj.
prvni Cerpadlo 1, poté Cerpadlo 2 atd.

- Mlize byt pouzito az 7 pohonu.

Pevny MASTER - fizeni:

- Pfidavné pohony mohou byt
spoustény v zavislosti na dobé
chodu. Takze pohon s nejkratsi
dobou chodu bude spustén jako
prvni. Cas chodu je monitorovan v

Cas 1 | potadi v oknech [39H] az [39M]. Cas
Chodu chodu kazdého pohonu Ize
vynulovat.

- Pfi zastavovani pohonu bude pohon
s nejdelSim ¢asem chodu zastaven
jako prvni.

- Muze byt pouzito az 7 pohond.

Standard: | 1

Pocet pohon( pokud neni pouzita

1-3 piidavna I/O karta.

Pocet pohonu pokud je pouzit 'alternujici
1-6 MASTER', viz. Volba Pohonu [393].
(pfidavna I/O karta je pouzita)

Pocet pohont pokud je pouzit 'pevny
1-7 MASTER', viz. Volba Pohonu [393]. (/0
karta je pouzita)

Alternujici MASTER - Fizeni:

- Pfi zapnuti pohond, bude jeden z
nich zvolen jako Master. Volba
kritéria zavisi na

“zméné podminek” [394]. Pohon

2 bude zvolen dle ¢asu chodu, takze
pohon s nejkrat§im ¢asem chodu
bude zvolen jako prvni. Cas chodu je
monitorovan v poradi v oknech [39H]
az [39M]. Cas chodu kazdého
pohonu Ize vynulovat.

- Mlize byt pouzito az 6 pohonu.
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Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43163
Profibus slot/index 169/67
EtherCAT index (hex) 4c5b
Profinet 10 index 19547
Fieldbus format Ulnt, 1=1
Modbus format Ulnt
POZNAMKA:

Toto menu se nezobrazi pfi nastaveni méné nez 3
pohonu.

Zména podminek [394]

Tento parametr ur€uje kritéria pro zménu pohonu
Master. Zobrazi se pouze, pokud je zvolen rezim fizeni
“alternujici MASTER”. Uplynuly ¢as chodu kazdého
pohonu je monitorovan. Uplynuly ¢as chodu vzdy
urcuje, ktery pohon bude ,novy“ MASTER.

Tato funkce je aktivni, pokud je parametr Volba Pohonu
[393] = VSe.

394 Podminky
stp N Oba

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43164
Profibus slot/index 169/68
EtherCAT index (hex) 4c5c
Profinet 10 index 19548
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint
POZNAMKA:

Pokud jsou pouzity zpétnovazebni vstupy (Digln 9 az
Digin 14), bude Master pohon zménén okamzité,
jakmile signal zpétné vazby vygeneruje chybu

Standard: Oba

Nastaveni casovace [395]

Po ubéhnuti zde nastaveného d¢asu, bude Master
pohon zménén. Tento parametr je pfistupny pouze,
pokud Volba Pohonu [393] = V8e a parametr Zména
Podminek [394] = Casovaé/ Oba.

395 NastCasovade
stp\ 50h

Cas chodu Master pohonu uréuje,

kdy Master pohon musi byt zménén.

Zména muze byt provedena pouze

Stop o|P™ ; A
- zapnuti napajeni

- zastaveni

- stavu pohotovosti

- poruchovém stavu

Standard: | 50 h

Rozsah: 1-3000 h

Specifikace pro komunikaci

Master pohon bude zménén pokud
vyprsi nastavena doba Casovace v
parametru [395], Nastaveni
Casovade. Zména prob&hne
okamzité. Béhem provozu se
pfidavna Cerpadla pfechodné
Casovaé 1 | zastavi, a dle uplynulého ¢asu chodu
bude zvolen “novy” Master pohon a
pfidavna Eerpadla se opét
rozbéhnou.

Bé&hem zmény Ize ponechat v chodu
2 gerpadla. To mlze byt nastaveno v
parametru Rizené Pohony [396].

Master pohon bude zménén pfi
vypr$eni doby nastavené v
parametru [395], Nastaveni
Casovace. Novy Master pohon bude
zvolen dle uplynulého ¢asu chodu
Oba 2 | jednotlivych pohond. Zména mlze
byt provedena pouze pfi:

- zapnuti napajeni

- zastaveni

- stavu pohotovosti

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43165

Profibus slot/index 169/69
EtherCAT index (hex) 4c5d

Profinet 10 index 19549

Fieldbus format Ulnt, 1=1 h
Modus format Ulnt, 1=1 h
Pocet pohonli na zménu [396]

Pokud je Master pohon zménén na zakladé vyprseni
doby ¢&asovade (Zména Podminek = Casova&/Oba
[394]), je mozné b&hem této zmény ponechat pfidavna
Cerpadla v chodu. Pomoci této funkce probéhne zména
tak plynule, jak je to jen mozné. Nejvétsi pocet, ktery
Ize v tomto parametru nastavit, zavisi na poctu
pfidavnych pohonu.

Priklad:

Pokud pocet pohonu je nastaven na 6, pak nejvétsi
nastavitelna hodnota bude 4. Tento parametr je
pfistupny pouze kdyz Volba Pohonu [393] = VSe.

396 Poh Na Zménu

- poruchovém stavu

stp 0
Standard: | 0
Rozsah: 0 az (pocet pohonl - 2)
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Specifikace pro komunikaci

Modus Instance no/DeviceNet no: 43166
Profibus slot/index 169/70
EtherCAT index (hex) 4c5e
Profinet 10 index 19550
Fieldbus format Ulnt
Modus format Ulnt

Horni pasmo

[397]

Pokud se otacky Master pohonu dostanou do horniho
pasma, bude se zpozdénim nastaveném v [399]

spusténo dalSi pomocné Cerpadlo.

Doplni pasmo

[398]

Pokud se otacky Master pohonu nachazeji v dolnim

pasmu, bude pfidavné Ccerpadlo zastaveno se
zpozdénim nastaveném v parametru [39A], Stop
Prodleva.

398 Dolni Pasmo

stp\ 10%
Standard: | 10%

o . . s Ny

Rozsah: O-j(v)O/o celkovych Min. otaCek az Max.

otacek

Specifikace pro komunikaci

397 Horni Pasmo
stp N 10%
Standard: | 10%
Rozsah: 0-?90% celkovych min. otaéek az max.
otaCek

Specifikace pro komunikaci

Modus Instance no/DeviceNet no: 43168
Profibus slot/index 169/72
EtherCAT index (hex) 4c60
Profinet 10 index 19552
Fieldbus format Long, 1=1%
Modus format Elnt

Modus Instance no/DeviceNet no: 43167
Profibus slot/index 169/71
EtherCAT index (hex) 4c5f
Profinet 10 index 19551
Fieldbus format Long, 1=1%
Modus format Elnt

Priklad:

Max otacky = 1500 rpm

Min otacky = 300 rpm

Horni pasmo = 10%

Zpozdéni startu bude aktivovano pokud:

Rozsah = Max rychlost az Min rychlost = 1500-300

1200 rpm
10% z 1200 rpm = 120 rpm

Otacky pro start pfidavného Cerpadla
1380 rpm

= 1500-120

Speed A

next pump start

Max |--gemmmmm e % -------

Min [ 4

—_—
Start Delay [399]

>
I
Flow/Pressure

(NG_50-PC-12_1)

Obr. 109 Horni pasmo

Priklad:

Max otacky = 1500 rpm

Min otacky = 300 rpm

Dolni pasmo = 10%

Zpozdéni zastaveni bude aktivovano:

Rozsah = Max otacky - Min otacky =
rpm

10% z 1200 rpm = 120 rpm

1500-300 = 1200

Otacky pro zastaveni pfidavného &erpadla = 300 + 120

=420 rpm

Speed

Max

Min

Stop Delay [39A]

N
Flow/Pressure

(NG_50-PC-13_1)

Obr. 110 Dolni pasmo
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Prodleva startu [399]

Prodleva pfed spusténim dalSiho pfidavného Cerpadla.
Casova prodleva zamezuje kritickému spinani Cerpadel.

399 Start Prodl
StpE Os

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43171
Profibus slot/index 169/75
EtherCAT index (hex) 4c63
Profinet 10 index 19555
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Elnt

Standard: Os

Rozsah: 0-999 s

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43169
Profibus slot/index 169/73
EtherCAT index (hex) 4c61
Profinet 10 index 19553
Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Elnt

Stop prodleva

[39A]

Prodleva pfed zastavenim pfidavného Cerpadla.
Casova prodleva zamezuje kritickému spinani ¢erpadel.

39A Stop Prodl
stplY Os

Standard: | 0s

Rozsah: 0-999 s

Specifikace pro komunikaci

Obr. 111 Horni mez

Dolni mez [39C]

Pokud otacky c&erpadla dosahnou dolni meze, bude
pfidavné Cerpadlo okamzité zastaveno bez jakéhokoliv
zpozdéni. Pokud je nastaveno zpozdéni pro zastaveni,
bude toto zpozdéni ignorovano. Nastavitelny rozsah je
v procentech odpovidajicich max. otackam a hodnoté
nastavené v parametru [398], Dolni pasmo.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43170
Profibus slot/index 169/74
EtherCAT index (hex) 4c62
Profinet 10 index 19554
Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Elnt

39C Dolni Mez
stp 0%
Standard: | 0%
0 az Dolni pasmo. 0% (=min otacky)
Rozsah: znamena, ze funkce Dolni Meze je
vypnuta.

Horni mez [39B]

Pokud otacky Cerpadla dosahnou horni meze, bude
okamzité pfidano do provozu dal$i pomocné &erpadlo
bez jakéhokoliv zpozdéni. Pokud je nastaveno
zpozdéni pro start, bude toto zpozdéni ignorovano.
Nastavitelny rozsah je v procentech odpovidajicich
max. ota¢kam a hodnoté nastavené v parametru [397],
Horni pasmo.

39B Horni Mez
stplY 0%

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43172
Profibus slot/index 169/76
EtherCAT index (hex) 4c64
Profinet 10 index 19556
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Elnt

Standard: 0%

0 az Horni pasmo. 0% (=max otacky)

Rozsah: znamena, ze funkce Horni Meze je

vypnuta.
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Obr. 112 Dolni mez

Doba ustaleni po startu [39D]

Tato doba umozni ustaleni procesu po zapnuti ¢erpadla
pred pokraCovanim fizeni procesu. Pokud se pfidavné
Cerpadlo rozbiha po pfipojeni na sit (pfimém nebo
Y/D), dojde ke kolisani pratoku nebo tlaku v disledku
“tvrdého” spusténi/zastaveni. To mlze vyvolat
nechténé doCasné spusténi a zastaveni pfFidavnych
Cerpadel.

Béhem Casu ustaleni po startu:
e PID regulator je vypnuty.

e Otacky jsou po pfidani €erpadla uchovany na
stalé urovni.

39D DobaUstStart
Stp E Os

e Jestlize pridavné cCerpadlo ma “vysokou”
dynamiku, pak by méla byt pouzita nizSi
hodnota pfechodnych otacek.

39E PrechOtStart
stp\ 60%

Standard: | 60%

0-100% celkovych Min ota¢ek az Max

Rozsah: otacek

Specifikace pro komunikaci

Standard: | 0s

Rozsah: 0-999 s

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43173

Profibus slot/index 169/77
EtherCAT index (hex) 4c65

Profinet 10 index 19557

Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Elnt
Prechodné otacky pri startu [39E]

Pfechodné otacky pfi startu jsou pouzity pro
minimalizaci odchylky pratoku/tlaku v okamziku rozbéhu
pfidavného Cerpadla. Pokud je nutné spustit pfidavné
Cerpadlo, pak Master Cerpadlo nejprve pfechodné snizi
otacky na hodnotu nastavenou v tomto parametru a
poté dojde k rozb&hu pfidavného Cerpadla. Nastaveni
zavisi na dynamice jak Master pohonu tak pfidavnych
pohon(.

Pfechodné otacky je nejlépe nastavit zkusmo.

Obecné:
e Jestlize pridavné cerpadlo ma “nizkou”
dynamiku, pak by méla byt pouZita vySSi
hodnota pfechodnych otacek.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43174
Profibus slot/index 169/78
EtherCAT index (hex) 4c66
Profinet 10 index 19558
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Elnt
Priklad

Max otacky = 1500 rpm

Min ot&cky = 200 rpm

Pfechodné otacky = 60%

V pfipadé potfeby spusténi pfidavného Cerpadla se
otacky snizi na Min otacky + (60% x (1500 rpm - 200
rpm)) = 200 rpm + 780 rpm = 980 rpm. Pokud jsou tyto
otacky dosazeny, pfidavné cerpadlo s nejkratS§im
¢asem chodu bude zapnuto.

Obr. 113 Prechodné otacky pfi startu

Obr. 114 Uéinek pfechodnych otacek
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Doba ustaleni po zastaveni [39F]

Nastaveni tohoto parametru umozni ustaleni procesu
po =zastaveni Cerpadla pfed pokradovanim Fizeni
procesu. Pokud pfidavné cerpadlo zastavuje bud
pfimym odpojenim nebo pfepina¢em Y/D, pratok nebo
tlak ur€itou dobu kolisd v dusledku “tvrdého”
spusténi/zastaveni. To muze vyvolat do¢asné spusténi
a zastaveni pfidavnych ¢erpadel.

Bé&hem doby ustaleni po zastaveni:
e PID regulator je vypnuty.

e Otacky po vypnuti Cerpadla udrzovany na
pevné urovni.

39F DobaUstStop
stp N Os

Standard: | 0s

Rozsah: 0-999 s

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43175

Profibus slot/index 169/79
EtherCAT index (hex) 4c67

Profinet 10 index 19559

Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Elnt
Prechodné otacky pfi zastaveni [39G]

Pfechodné otacky pfi zastaveni jsou pouzity pro
minimalizaci odchylek pratoku/tlaku v okamZiku
zastaveni pfidavného Cerpadla. Nastaveni zavisi na
dynamice jak Master pohonu tak pfidavnych pohon.
Obecné:

e Jestlize pfidavné Cerpadlo ma “nizkou”
dynamiku rozb&hu/zastaveni, pak by méla byt
pouzita vy$$i hodnota pfechodnych otacek.

e Jestlize pridavné cCerpadlo ma “vysokou”

dynamiku rozbéhu/zastaveni , pak by méla byt
pouzita niz8i hodnota pfechodnych otacek.

39G PrechOtStop
stp N 60%

Priklad

Max otacky = 1500 rpm

Min otacky = 200 rpm

Pfech Otacky Stop = 60%

V pfipadé potfeby zastaveni pfidavného Cerpadla se
otacky zvySi na Min otacky + (60% x (1500 rpm - 200
rpm)) = 200 rpm + 780 rpm = 980 rpmJsou-li tyto otacky
dosazeny, pfidavné Cerpadlo s nejdelSim ¢asem chodu
bude vypnuto.

Obr. 115 Prechodné otacky pfi zastaveni

Cas chodu 1-6 [39H] a2 [39M]

39H Cas Chodu 1
StpE hh :mm

Jednotka: h:m (hodiny:minuty)

Rozsah: 0h:0m-65535h:59m.

Specifikace pro komunikaci

31051 : 31052 : 31053 (hr:min:sec)
31054 : 31055: 31056 (hr:min:sec)
31057 : 31058: 31059 (hr:min:sec)
Modbus Instance 31060 : 31061: 31062 (hr:min:sec)
no/DeviceNet no: 31063 : 31064: 31065 (hr:min:sec)
31066 : 31067: 31068 (hr:min:sec)

121/195, 121/196, 121/197,
121/198, 121/199, 121/200,
121/201, 121/202, 121/203,
121/204, 121/205, 121/206,
121/207, 121/208, 121/209,
121/210, 121/211, 121/212

Profibus slot/index

Standard: | 60%

0-100% celkovych Min otac¢ek az Max

Rozsah: otacek

EtherCAT index | 241b:241c:241d
(hex) 241e : 241f: 2420
2421 : 2422 : 2423
2424 : 2425 : 2426
2427 : 2428 : 2429
242a : 242b : 242¢c

1051:1052:1053

Specifikace pro komunikaci Profinet 10 index -1068

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43176 Fieldbus format Long, 1=1h/m/s

Profibus slot/index 169/80

EtherCAT index (hex) 4c68 Modbus format Elnt

Profinet 10 index 19560

Fieldbus format Long, 1=1%

Modbus format Elnt
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Reset ¢as 1-6 [39H1] az [39M1]

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43177
39H1 Reset Cas 1 Profibus slot/index 169/81
EtherCAT index (hex) 4c69
Stp E Ne Profinet 10 index 19561
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
Standard: Ne
Ne 0
Ano 1

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 38-43,
pump 1 -6

Profibus slot/index 0/37-0/42
EtherCAT index (hex) 2026 — 202b
Profinet 10 index 38 -43
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
Stav cerpadel [39N]

39N Cerp 123456

stplY OCD
Symbol Popis
c Rizeni, master &erpadla, pouze pokud je

vyuzita funkce alternujici Master.
D Pfimé Fizeni
Cerpadlo je vypnuto

E Chyba Cerpadla
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 31069
Profibus slot/index 121/213
EtherCAT index (hex) 4c242d
Profinet 10 index 1069
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
Pocet Zaloh [39P]

Nastavuje pocet Cerpadel rezervovanych pro zalohu,
které za normalnich podminek nem(zou byt zvoleny.
Funkce mulze byt pouzita pro zalohovani systému
Cerpadel v pfipadé, kdy néktera erpadla vypadnou do
poruchy nebo pfi jejich planované udrzbé.

39P Poéet Zaloh
stplY 0

Standard: | 0

Rozsah: 0-3
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11.4. Hlidac¢ zatéze a ochrana

procesu [400]

11.4.1. Hlida¢ zatéze [410]

Monitorovaci funkce umoznuji pouzit méni¢ jako hlidaé
zatizeni. Tyto hlidaCe jsou pouzivany pro ochranu
zafizeni a proces( proti mechanickému pretizeni nebo
odlehéeni, napf. pretrzeni nebo zaseknuti pasu u
pasového dopravniku, poskozeni femene ventilatoru
nebo suchy chod Cerpadla.

Alarm volba [411]
Nastaveni typu alarmu.

411 Alarm Volba

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43322

Profibus slot/index 169/226
EtherCAT index (hex) 4cfa

Profinet 10 index 19706

Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulnt

Alarm Rampa [413]

Tato funkce potladuje funkci vystrahy béhem
akcelerace/decelerace motoru pro zabranéni faleSnym
alarmim.

413 Alarm Rampa
stp Vyp

Standard: | Vyp

Zap 0

stp Vyp
Standard Vyp
Vyp 0 | Hlida¢ zatéze vypnut.

Funkce Min Alarm aktivni. Vystup
Min 1 | alarmu je aktivni pfi podkro&eni
nastavené hodnoty.

Vystrahy jsou béhem
akcelerace/decelerace aktivni.

Vyp 1

Funkce Max Alarm aktivni. Vystup
Max 2 | alarmu je aktivni pfi pfekro¢eni
nastavené hodnoty

Vystrahy jsou b&hem
akcelerace/decelerace potlaceny.

Specifikace pro komunikaci

Max+Min 3

Aktivni funkce Max i Min Alarm.
Vystup alarmu je aktivni pfi
prekroeni nebo podkroceni
nastavenych hodnot.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43323
Profibus slot/index 169/227
EtherCAT index (hex) 4cfb
Profinet 10 index 19707
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Prodleva Alarmu pfi Startu

[414]

Casova prodleva, po které se aktivuje funkce alarmu.
Béhem této prodlevy se muze vyskytnout alarm avSak

bude ignorovan.

e Pokud je Alarm Rampa

= Zap,

Casova

prodleva pocne po pfikazu ke startu (RUN).

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43321

Profibus slot/index 169/225
EtherCAT index (hex) 4cf9

Profinet 10 index 19705

Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulnt

Alarm Porucha [412]

Zvolte typ alarmu, pfi kterém pfejde méni¢ do poruchy.

412 AlarmPorucha
stp Y Vyp

e Pokud je Alarm Rampa = Vyp, c¢asova
prodleva pocne az po uplném rozbéhnuti.

414 Start Prodl
StpE 2s

Standard: | Vyp

Standard: | 2s

Volba: Stejné jako v parametru [411]

Rozsah: 0-3600 s
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Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43324

Profibus slot/index 169/228
EtherCAT index (hex) 4cfc

Profinet 10 index 19708

Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Elnt

Typ zatizeni [415]

Volba zatéZovaci charakteristiky. Spravnou volbou
charakteristiky lze optimalizovat funkce alarmu pro
prekroeni a podkroCeni zatizeni v souladu se
zatézovaci charakteristikou zafizeni.

Pokud ma pohon konstantni zatizeni v celém rozsahu
otacek napf. extruder nebo Sroubovy kompresor, zvolte
typ zatizeni “Konstantni”.

Pokud se =zatizeni pohonu méni v zavislosti na
otackach napf. odstfedivé cCerpadlo, ventilator atd.,
zvolte typ zatizeni “Adaptivni”, pro dosazeni pfesného
nastaveni ochrany v celém rozsahu otacek.

A Load
/ Max Alarm
Basic
Min Alarm
Load curve
Speed

Obr. 116 Typy zatéZovaci charakteristiky

415 Typ Zatizeni

stp N

Konstantni

Max Alarm [416]

Max Alarm Mez [4161]

V pfipadé typu zatizeni ,Konstantni“, menu [415], je
hodnota resp. mez, ktera aktivuje alarm, nastavena nad
hodnotu normalniho zatiZzeni, menu [41B].

V pfipadé typu zatizeni ,Adaptivni“, menu [415], je
hodnota resp. mez, ktera aktivuje alarm, nastavena nad
hodnotou zatéZovaci charakteristiky, nastavené v menu

[41C].

Hodnota, resp. mez Maxima Alarmu je vyjadfena
v procentech jmenovitého momentu motoru.

4161 MaxAlarmMez
stp\ 15%
Standard: | 15%
Rozsah: 0-400%

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43326
Profibus slot/index 169/230
EtherCAT index (hex) 4cfe
Profinet 10 index 19710
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Elnt

Max Alarm Zpozdéni

[4162]

Nastaveni zpozdéni reakce aktivace max. alarmu. Doba

po kterou bude pretiZzeni ignorovano.

4162

MaxAlarm Zp

Standard: Konstantni

Vyuziva pevnou maximalini a
minimalni droven zatizeni v celém
Konstantni | 0 | rozsahu otacek. MGze byt pouzito v
aplikacich, kde moment motoru neni
zavisly na otackach.

Vyuziva aktualni zatézovaci
Adaptivni 1| charakteristiku zméfenou v celém
rozsahu otacek.

Specifikace pro komunikaci

stp 0.1s

Standard: | 0.1s

Rozsah: 0-90 s

Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43330
Profibus slot/index 169/234
EtherCAT index (hex) 4d02
Profinet 10 index 19714
Fieldbus format Long, 1=0.1s
Modbus format Elnt

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43325
Profibus slot/index 169/229
EtherCAT index (hex) 4cfd
Profinet 10 index 19709
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
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Max Vystraha [417]

Max Vystraha Mez [4171]

V pfipadé typu zatizeni ,Konstantni“, menu [415], je
hodnota resp. mez, ktera aktivuje vystrahu, nastavena
nad hodnotu normalniho zatizeni, menu [41B].

V pfipadé typu zatizeni ,Adaptivni“, menu [415], je
hodnota resp. mez, ktera aktivuje vystrahu, nastavena
nad hodnotou zatéZovaci charakteristiky, nastavené v
menu [41C].

Hodnota, resp. mez Maxima Vystrahy je vyjadfena
v procentech jmenovitého momentu motoru.

Hodnota, resp. mez Minima Vystrahy je vyjadfena
v procentech jmenovitého momentu motoru.

4181 MinVystrMez
stp 10%
Standard: | 10%
Rozsah: 0-400%

Specifikace pro komunikaci

Standard: | 10%

. Modbus Instance no/DeviceNet no: 43328
4171 MaxVystrMez Profibus slot/index 169/232
Stp E 10% EtherCAT index (hex) 4d00
Profinet 10 index 19712
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Elnt

Rozsah: 0-400%

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43327
Profibus slot/index 169/231
EtherCAT index (hex) 4cff
Profinet 10 index 19711

Min Vystraha Zpozdéni [4182]

Nastaveni zpozdéni reakce aktivace vystrahy min.
alarmu. Doba po kterou bude vystraha odlehéeni

Fieldbus format

Long, 1=0.1%

Modbus format

Elnt

Max Vystraha Zpozdéni

[4172]

Nastaveni zpozdéni reakce aktivace vystrahy max.
alarmu. Doba po kterou bude vystraha pfetizeni
ignorovana.

ignorovana.
4182 MinVystr Zp
stp\ 0.1s
Standard: | 0.1s
Rozsah: 0-90 s
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43332
Profibus slot/index 169/236
EtherCAT index (hex) 4d04
Profinet 10 index 19716
Fieldbus format Long, 1=0.1s
Modbus format Elnt

Min Alarm

Min Alarm Mez

[419]
[4191]

4172 MaxVystr Zp
Stp E 0.1s
Standard: | 0.1s
Rozsah: 0-90s
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43331
Profibus slot/index 169/235
EtherCAT index (hex) 4d03
Profinet 10 index 19715
Fieldbus format Long, 1=0.1's
Modbus format Elnt

V pfipadé typu zatizeni ,Konstantni“, menu [415], je
hodnota resp. mez, ktera aktivuje alarm, nastavena pod
hodnotu normalniho zatizeni, menu [41B].

V pfipadé typu zatizeni ,Adaptivni“, menu [415], je
hodnota resp. mez, ktera aktivuje alarm, nastavena pod
hodnotou zatéZovaci charakteristiky, nastavené v menu
[41C]. Hodnota, resp. mez Minima Alarmu je vyjadfena
v procentech jmenovitého momentu motoru.

Min Vystraha [418]

Min Vystraha Mez [4181] 4191 nAL

V pfipadé typu zatizeni ,Konstantni“, menu [415], je MinAla ez

hodnota resp. mez, ktera aktivuje vystrahu, nastavena St 15%

pod hodnotu normalniho zatizeni, menu [41B]. PE

V pfipadé typu zatizeni ,Adaptivni“, menu [415], je

hodnota resp. mez, ktera aktivuje vystrahu, nastavena Standard: | 15%

pod hodnotou zatéZovaci charakteristiky, nastavené v

menu [41C]. Rozsah: 0-400%

Dokument €. CZE 2013-01-5325-01r2 120 /197 Emotron FDU 2.0




Elpro Drive

Fieldbus format Ulnt
Specifikace pro komunikaci Modbus format Ulnt
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43329
Profibus slot/index 169/233 Standardni nastaveni Grovni pro vystrahy a alarmy:
EtherCAT index (hex) 4d01 . L. Max Alarm menu 141611 + [41B
Profinet 10 index 19713 Pfekrocent 4161] + [+18]
Fieldbus format Long, 1=1% zatizeni Max Vystraha | menu [4171] + [41B]
Modbus fi t Elnt -
Ochus orma L Podkrogeni | Min Vystraha | menu [41B] - [4181]
zatizeni Min Al 41B] - [4191
Min Alarm Zpozdéni [4192] In Alarm menu [41B] - [4191]

Nastaveni zpozdéni reakce aktivace min. alarmu. Doba

po kterou bude odleh¢eni ignorovano.

Tyto standardné nastavené Urovné muzou byt ruéné
zmeénény v parametrech [416] az [419]. Po provedeném
testu je po dobu 1 sekundy zobrazeno hladeni “AutoSet
OK!” a volba je vracena na “Ne”

Normalni zatizeni [41B]

Parametr zobrazen pouze pokud Typ zatizeni [415] =
“konstantni”.

4192 MinAlarm Zp
stp Y 0.1s
Standard: | 0.1s
Rozsah: 0-90s
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43333
Profibus slot/index 169/237
EtherCAT index (hex) 4d05
Profinet 10 index 19717
Fieldbus format Long, 1=0.1s
Modbus format Elnt

Alarm AutoSet

[41A]

41B NormZatiZeni
Stp N 100%
Standard: | 100%
Rozsah: 0-400% max momentu

Specifikace pro komunikaci

Pokud je nastaven Typ zatiZzeni [415] = “konstantni”,
funkce AutoSet automaticky nastavi Uroven aktudlniho
zatizeni jako 100% a k tomu nastavi také urovné
alarmu. Pokud je nastaven Typ Zatizeni [415] =
“Adaptivni”, pak tato funkce aktivuje testovaci chod ke
zméfeni aktualniho zatizeni v deviti pfeddefinovanych
vzorcich otaCek. Méni¢ rozbéhne motor v celém

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43335
Profibus slot/index 169/239
EtherCAT index (hex) 4d07
Profinet 10 index 19719
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Elnt

Zatézovaci charakteristika

[41C]

rozsahu min. a max. otacek.

VYSTRAHA:

PFi pouziti funkce AutoSet dojde k testu, pfi némz se

motor resp. zafizeni rozbéhne!

Parametr zobrazen pouze pokud Typ Zatizeni [415] =
“Adaptivni”

Tato funkce by méla byt pouZita pouze pro zafizeni s
kvadratickou zatéZzovaci charakteristikou.
Zatézovaci charakteristika 1-9 [41C1]-[41C9]

Adaptivni zatéZovaci charakteristika je zaloZzena na
principu zméfeni a uloZeni 9 vzork(. Kfivka zatizeni

41A Alrm AutoSet zaind pfi minimalnich a kon&i pfi maximalnich
otackach. V tomto rozsahu rychlosti je zméfeno 7
StpE Ne vzorkd. Méfené hodnoty kazdého vzorku jsou
zobrazeny v parametrech [41C1] az [41C9], pficemz
mohou doladény ru¢né. Hodnota prvniho méfeného
Standard: Ne vzorku zatézovaci charakteristiky je zobrazena.
Ne 0
41C1 Zatéz Charl
Ano 1
stp 100%
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43334 ] o
Profibus slot/index 169/238 Standard: | 100%
EtherCAT index (hex) 4d06 Rozsah: 0-400% maximalniho momentu
Profinet 10 index 19718
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Specifikace pro komunikaci

43336%, 43337 rpm,
43338%, 43339 rpm,
43340%, 43341 rpm,
43342%, 43343 rpm,
43344%, 43345 rpm,
43346%, 43347 rpm,
43348%, 43349 rpm,
43350%, 43351 rpm,
43352%, 43353 rpm

Modbus Instance
no/DeviceNet no:

169/240, 169/242,
169/244, 169/246,

Profibus slot/index 169/248, 169/250,
169/252, 169/254,
170/1

EtherCAT index (hex) 4d08%, 4d09 rpm
4d0a%, 4d0b rpm
4d0c%, 4d0d rpm
4d0e%, 4d0f rpm
4d10%, 4d11 rpm
4d12%, 4d13 rpm
4d14%, 4d15 rpm
4d16%, 4d17 rpm
4d18%, 4d19 rpm

11.4.2. Ochrana procesu [420]

Podmenu s nastavenim tykajici se ochrannych funkci
ménice a motoru.

Vypadek sité [421]

Pfi preruSeni napajeni nebo jeho poklesu meéni¢
automaticky snizuje  otd€ky motoru az do doby
obnoveni tohoto napéti. Ménic¢ pfi tom vyuziva kinetické
energie rotoru a zatéZe tak dlouho, dokud napéti
meziobvodu neklesne pod minimalni dovolenou mez
nebo dokud nedojde dfive k zastaveni motoru. Uginnost
této funkce zavisi na setrvaéné energii pohonu a
aktualni velikosti zatéze, viz obr. 89.

421 Vypadek Sité
stp Zap

Standard: Zap

19720%, 19721 rpm,
19722%, 19723 rpm,
19724%, 19725 rpm,
19726%, 19727 rpm,
19728%, 19729 rpm,
19730%, 19731 rpm,
19732%, 19733 rpm,
19734%, 19735 rpm,
19736%, 19738 rpm,

Profinet 10 index

PFi vypadku (poklesu) sitového
Vyp 0 | napéti ménic¢ vypadne a hlasi
poruchu “Podpéti”.

PFi vypadku (poklesu) sitového
Zap 1 | napéti ménic snizuje rychlost do
doby obnoveni napajeni.

Specifikace pro komunikaci

=10,

Fieldbus format Long_, 1=1%
Int 1=1 rpm,

Modbus format Elnt

POZNAMKA:
Tyto hodnoty jsou pouze pro &teni a nelze je ménit.

Min-Max alarm tolerance band graph

| | | |
Min Speed Mﬁ' peeq
1+ . -
0.5 —
0
0

Speed
RO Measured load samples
T Min-max tolerance band

— - — Maxalarm limit
— —  Minalarm limit

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43361
Profibus slot/index 170/10
EtherCAT index (hex) 4d21
Profinet 10 index 19745
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

DC link voltage

Override /

Low Volt ..
level S EEaheRRt EEEEEE EEEEE R

Speed
—

(06-FB0new)

Obr. 118 Preklenuti vypadku (poklesu) napajeni

Obr. 117 Nelinearni zatizeni (adaptivni hlidani)

POZNAMKA:

Béhem preklenuti vypadku (poklesu) napajeni blika
Cervena LED dioda.
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Rotor - blok

[422]

Ochrana motoru a aplikace pfi zablokovani rotoru (plny
moment pfi nulovych otackach trvajici déle nez 5

POZNAMKA:

PFi pouziti brzdné jednotky a rezistoru by neméla byt
tato funkce zapnuta.

424 Prepéti Reg

Stp E Zap
Standard: Zap
Zap 0 | Regulace prepéti aktivovana
Vyp 1 | Regulace prepéti vypnuta

sekund).
422 Rotor-Blok
stp Y Vyp
Standard: Vyp
Vyp 0 | Bez zjisténi blokace rotoru
Méni¢ pfi zablokovani rotoru pfejde
Zap 1 | do poruchového stavu a hlasi “Rotor-
Blok”.

Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43364
Profibus slot/index 170/13
EtherCAT index (hex) 4d24
Profinet 10 index 19748
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43362
Profibus slot/index 170/11
EtherCAT index (hex) 4d22
Profinet 10 index 19746
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Motor-Ztrata

[423]

Zjisténi chyby v obvodu motoru. PferuSeni kabelu k
motoru, ztrata faze motoru trvajici déle nez 5 sekund

zplsobi poruchovy stav ménice.

423 Motor-Ztrata

Stp E Vyp
Standard: Vyp
Vyp 0 Vypnuti funkce pro provoz s malym

motorem nebo bez motoru.

Porucha 1 “Motor-Ztrata”.

Méni¢ pfi odpojeni motoru hlasi

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43363
Profibus slot/index 170/12
EtherCAT index (hex) 4d23
Profinet 10 index 19747
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Regulace prepéti

[424]

Tato funkce reguluje brzdny moment tak, aby zvySené
napéti meziobvodu bylo na bezpecné urovni. Funkci
vypnéte, pokud je vyZadovano pouZiti brzdné jednotky
a rezistoru. V pfipadé zavady na brzdné jednotce nebo
rezistoru, vypadne pohon na poruchu Pfepéti, aby tak
predeSel padu bfemene napf. u jefabové aplikace.
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11.5. Vstupy/Vystupy a Virtualni
zapojeni [500]

Hlavni menu se v§emi nastavenimi standardnich vstupu
a vystupld ménice.

11.5.1. Analogové vstupy [510]

Nastaveni analogovych vstupu.

Anin1 Funkce [511]

Nastaveni funkce analogového vstupu ¢&.1. DalSi
moznosti a rozsah jsou definovany v Anin1 [513] =
“Dal8i nastaveni”.

511 AnInl Funkce

Stp E Proces-Ref
Standard: Proces-Ref
Vyp 0 | Vstup neni aktivni
Max 1 Vstup pracuje jako horni otackové
Otacky omezeni.
Max 2 Vstup pracuje jako horni momentové
Moment omezeni.
Vstupni hodnota je rovna skute¢né
hodnoté procesu (zpétné vazbé), je
Proces- 3 srovnavana s referen¢ni (zadanou)
Hodn hodnotou PID regulatoru nebo mlze
byt pouZita pro zobrazeni skute¢né
hodnoty procesu.
Referenéni hodnota je nastavena pro
Proces- 4 fizeni v jednotkach procesu, viz
Ref Proces-Zdroj [321] a Proces-
Jednotky [322]
Min 5 Vstup pracuje jako dolni otackové
Otacky omezeni

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43201
Profibus slot/index 169/105
EtherCAT index (hex) 4c81
Profinet 10 index 19585
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
POZNAMKA:

Je-li AnInX Funkce=Vyp, zapojené signaly budou porad
dostupné pro komparatory [610].

S¢éitani analogovych vstupt

Jestlize je vice nez analogovych vstupli nastaveno na
stejnou funkci, pak hodnoty téchto vstupl mohou byt
s¢itany. Na nasledujicim pfikladu predpokladejme, ze
Proces-Zdroj [321] = “Otacky”.

Priklad 1:

Soucet signalu s rozdilnou dulezitosti (jemné doladéni).
Signal na Anin1 =10 mA

Signal na Anin2 = 5 mA

[511] AnIn1 Funkce = Proces Ref.

[512] Anin1 Nastaveni = 4-20 mA

[5134] Anin1 Funkce Min = Min (0 rpm)
[5136] Anin1 Funkce Max = Max (1500 rpm)
[5138] Anin1 Operace = Prigist +

[514] AnIn2 Funkce = Proces Ref.

[515] AnIn2 Nastaveni = 4-20 mA

[5164] AnIn2 Funkce Min = Min (0 rpm)
[5166] AnIn2 Funkce Max = Vlastni definice
[5167] AnIln2 Hodnota Max = 300 rpm
[5168] AnIn2 Operace = PriCist +

Vypocet:

AnIn1 = (10-4) / (20-4) x (1500-0) + 0 = 562.5 rpm
AnIn2 = (5-4) / (20-4) x (300-0) + 0 = 18.75 rpm
Aktualni referenéni (zadana) hodnota procesu bude:
+562.5 + 18.75 = 581 rpm

Odecitani analogovych vstupl

Priklad 2:

Odecteni 2 signalu

Signal na Anin1 =8V

Signal na Anin2 =4V

[511] AnIn1 Funkce = Proces Ref.

[512] Anin1 Nastaveni = 0-10 V

[5134] Anin1 Funkce Min = Min (0 rpm)
[5136] AnIn1 Funkce Max = Max (1500 rpm)
[5138] AnIn1 Operace = Prigist +

[514] AnIn2 Funkce = Proces Ref.

[515] AnIn2 Nastaveni = 0-10 V

[5164] AnIn2 Funkce Min = Min (O rpm)
[5166] AnIn2 Funkce Max = Max (1500 rpm)
[5168] AnIn2 Operace = Odedist -

Vypocet:

AniIn1 = (8-0) / (10-0) x (1500-0) + 0 = 1200 rpm
AnIn2 = (4-0) / (10-0) x (1500-0) + 0 = 600 rpm
Aktualni referenéni (zadana) hodnota procesu bude:
+1200 - 600 = 600 rpm
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AniIn1 Nastaveni [512]

Nastaveni analogového vstupu se pouziva pro
konfiguraci vstupu v souladu s referenénim signalem,
ktery bude na tento vstup pfipojen. Analogovy vstup
muze byt nastaven jako vstup proudovy (4-20 mA) nebo
napétovy (0-10 V). Ostatni volby umoznuji pouziti
prahovych urovni, funkce bipolarniho vstupu nebo
vlastniho definovaného rozsahu vstupu. S bipolarnim
vstupnim referenénim signalem Ize fidit motor v obou
smérech, viz obr.

Specifikace pro komunikaci

POZNAMKA:

Volby v tomto parametru jsou zavislé na poloze Jumper
prepinacl na fidici desce, viz kap. 4.4, str. 22.

512 AnInl Nast

stp N 4-20mA
Standard: 4-20 mA
Zavisi na: Poloze Jumper prepinace S1
Proudovy vstup ma pevnou
4-20mA 0 prahovou hodnotu 4 mA, viz obr.
0-20mA 1 PIny rozsah proudového vstupu, viz

obr.

Rozsah proudového vstupu je
mozno nastavit podle potfeby v
pokroc¢ilém nastaveni Anin Min a
Anin Max.

Vlastni mA 2

Nastaveni vstupu pro bipolarni
proudovy vstup, kde rozsah je

VistBpol mA | 3 definovan v pokrocilém nastaveni

Anlin Bipol.

0-10V 4 PIny rozsah napétového vstupu, viz
obr. 78

2-10V 5 | Napétovy vstup mé pevnou

prahovou hodnotu 2 V, viz obr.

Rozsah napétového vstupu je
mozno nastavit podle potfeby v
pokrocilém nastaveni Anin Min a
Anin Max.

Vlastni V 6

Nastaveni pro bipolarni napétovy
VIstBpol V 7 | vstup, kde rozsah je definovan v
pokrocilém nastaveni Anin Bipol.

POZNAMKA:

Pro volbu bipolarni funkce (VistBpol mA, ViIstBpol V) je
nutny aktivni vstup RunL, RunR a Smér Otaceni [219]
musi byt nastaven na ,R+L".

POZNAMKA:

Pfi zméné polohy jumperu S1 vzdy zkontrolujte
pozadované nastaveni, volba neni automaticky
pfizplisobovana.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43202

Profibus slot/index 169/106

EtherCAT index (hex) 4c82

Profinet 10 index 19586

Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulnt
Speed n

100%

agv 0 10V
H 20mA

(NG_06-F21)

Obr. 119 Bipoléarni referencni signél

100 % frmmmmmm o e e

0-10V
0-20 mA

Ref
0 oV
20mA

(NG_06-F21)

Obr. 120 Normaélni konfigurace pro plny rozsah

100 %
2-10v
4-20 mA
Ref
0 2V 10V
4mA 20mA

Obr. 121 2-10 V/4-20 mA
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AnIn1 Rozsifujici nastaveni [513]

POZNAMKA:

Podle volby nastaveni v “Anin1 Nast” [512] budou
parametry automaticky nastaveny v “mA” nebo”V”.

513 AnInl RozSirt
stp Y

Anin1 Min [5131]

Parametr pro nastaveni minimalni hodnoty referenéniho
signalu. Zobrazen pouze pokud [512] = Vlastni mA/V.

5131 AnInl Min
stp N 0V/4.00mA
Standard: | 0V/4.00mA
. 0.00-20.00mA
Rozsah: 0-10.00V

Specifikace pro komunikaci

Specialni funkce: Inverzni referenéni signal

Je-li minimalni hodnota Anin vy$$i nez maximalni, pak
vstup pracuje inverzné (obracengé), viz obr.

100 %

Invert
Anin Min >
Anln Max

0 iav (NG_O6-F25)

Obr. 122 Inverzni referencni signal

AnlIn1 Bipolarni [5133]

Tento parametr se automaticky zobrazi pokud [512] =
“Vlastni Bipol mA” nebo “Vlastni Bipol V. V okné budou
dle nastaveni automaticky zobrazeny hodnoty v mA
nebo V. Rozsah je nastavitelny zménou maximalni
kladné hodnoty, zaporna hodnota je poté automaticky
pfizplisobena. Zobrazen pouze pokud [512] = Vlastni
Bipol mA/V.

5133 AnInl Bipol
StpY 10.00v/20.00ma

Standard: | 10.00V/20.00mA

Rozsah: 0.0-20.0 mA, 0.00 -10.00V

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43203
Profibus slot/index 169/107
EtherCAT index (hex) 4c83
Profinet 10 index 19587
Long,
Fieldbus format 1=0.01mA,
0.01V
Modbus format Elnt
AnIn1 Max [5132]
Parametr pro nastaveni maximalni  hodnoty

referencéniho signalu. Zobrazen pouze pokud [512] =

Vlastni mA/ V.

5132

AnInl Max
stpf) 10.0v/20.00ma

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43205

Profibus slot/index 169/109

EtherCAT index (hex) 4c85

Profinet 10 index 19589
Long,

Fieldbus format 1=0.01mA,
0.01V

Modbus format Elnt

Standard: 10.00V / 20.00mA
Rozsah: 0.00-20.00mA
) 0-10.00V

Specifikace pro komunikaci

Anin1 Funkce Min [5134]

Pomoci tohoto parametru je fyzicka minimalni hodnota
udana v poméru ke zvolenym jednotkam procesu.
Standardni rozsah zavisi na zvolené funkci Anin1 [511].

5134 AnInl FcMin
stp Min
Standard: Min
Min 0 | Min hodnota
Max 1 | Max hodnota

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43204
Profibus slot/index 169/108
EtherCAT index (hex) 4c84
Profinet 10 index 19588

. Long, 1=0.01 ,
Fieldbus format 0.01 VmA
Modbus format Elnt

Hodnota definovana uzivatelem v

Vlastni Def | 2 parametru [5135]
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Tabulka uvadi hodnoty pro volbu min a max v zavislosti
na funkci analogového vstupu [511].

Hodnota definovana

Vlastni Def | 2 parametru [5137]

uzivatelem v

Specifikace pro komunikaci

Tab. 24

Anin Funkce Min Max
Otacky Min otacky [341] | Max otacky [343]
Moment 0% Max moment [351]
Proces-Ref Proces Min [324] | Proces Max [325]
Proces-Hodnota | Proces Min [324] | Proces Max [325]

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43206
Profibus slot/index 169/110
EtherCAT index (hex) 4c86
Profinet 10 index 19590
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

AnIn1 Funkce Hodnota Min [5135]

Definice vlastni minimalni hodnoty signalu. Zobrazen
pouze pokud [5134] = “Vlastni Def”

Modbus Instance no/ DeviceNet no: 43207

Profibus slot/index 169/111
EtherCAT index (hex) 4c87

Profinet 10 index 19591

Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulnt

AnIn1 Funkce Hodnota Max [5137]

Hodnota definovana uzivatelem [5136] = “Vlastni Def”

5137 AnInl HdMax
stpl\ 10.00V
Standard: 0.000
Rozsah: -10000.000 - 10000.000

Specifikace pro komunikaci

5135 AnInl HdMin
stp N 0.000
Standard: | 0.000
Rozsah: -10000.000 - 10000.000

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43551
Profibus slot/index 170/200
EtherCAT index (hex) 4c87
Profinet 10 index 19591
Fieldbus format Long,
Speed 1=1 rpm

Torque 1=1%

Process val 1=0.001

Modbus format Elnt

POZNAMKA:

Pomoci parametrd Anin Min, Anin Max, Anin Funkce
Min a Anin Funkce Max muaze byt pro zachovani
presného fizeni kompenzovana ztrata zpétnovazebnich
signalll (napf. napétovy pokles v dlsledku dlouhého
vedeni zpétnovazebnich signald).

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43541
Profibus slot/index 170/190
EtherCAT index (hex) 4dd5
Profinet 10 index 19925
Fieldbus format Long,
Speed 1=1 rpm

Torque 1=1%

Process val 1=0.001

Modbus format Elnt

AnIn1 Funkce Max [5136]

Pomoci tohoto parametru je fyzicka maximalni hodnota
udana v poméru ke zvolenym jednotkam procesu.
Standardni rozsah zavisi na zvolené funkci Anin1 [511],
viz Tab.

5136 AnInl FcMax
stp Y Max
Standard: Max
Min 0 | Min hodnota
Max 1 | Max hodnota

Priklad:

Zpétnovazebni snima¢ ma nasledujici hodnoty:
Rozsah: 0-3 bar

Vystup: 2-10 mA

Nastaveni analogového vstupu by mélo byt nasledujici.
[512] AnIn1 Nastaveni = Vlastni mA

[5131] Anin1 Min =2 mA

[5132] Anin1 Max = 10 mA

[5134] Anin1 Funkce Min = Vlastni Def

[5135] Anin1 HdMin = 0.000 bar

[5136] AnIn1 Funkce Max = Vlastni Def

[5137] Anin1 HdMax = 3.000 bar
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AniIn1 Operace [5138]
5138 AnInl Oper
stplY Pridist +
Standard: Pricist +
Pricist + 0 Analogpvy sig_na’l bude pficten ke
zvolené funkci v parametru [511].
Odedist - 1 Analogf)vy signal bude odecten od
zvolené funkce v parametru [511].

Specifikace pro komunikaci

AnIn change

A

Qriginal input signal

100% f=-======~

Filtered Anln signal

63% [---------

T 5XT

Obr. 123 Vstupni signal s filtrem

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43208
Profibus slot/index 169/112
EtherCAT index (hex) 4c88 AniIn1 Aktiv [513A]
Profinet 10 index 19592 . . . .
- Aktivace/deaktivace analogového vstupu pomoci
Fieldbus format Ulint . ol . .
urovné digitalniho vstupu (Digln je nastaven na ,Anin
Modbus format Ulint p
Volba®)
Anin1 Filtr [5139] 513A AnInl Aktiv
Pokud je wvstupni signal nestabilni (napf. kolisani StPE Zap
zadané hodnoty), mize byt tento filtr pouzit ke
stabilizaci signélu. Po nastavené dobé bude vstupni
signal na urovni 63% plvodniho signalu a po 5ti ]
nasobku nastaveného Casu bude dosazeno hodnoty Standard: Zap
100% vstupniho signalu, viz obr. Zap 0 | AnIn1 je vzdy aktivni
IDialn 1 AnIn1 je aktivni pouze tehdy, je-li na
5139 AnInl Filtr P9 vstupu Digln LO droven
. AnIn1 je aktivni pouze tehdy, je-li na
StpE 0.1s Digin 2 vstupu Digln HI trovei
Standard: | 0.1s Specifikace pro komunikaci
Rozsah: 0.001-10.0s Modbus Instance no/DeviceNet no:. 43210
Profibus slot/index 169/114
- o EtherCAT index (hex) 4c8a
Specifikace pro komunikaci Profinet 10 index 19594
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43209 Fieldbus format Ulnt
Profibus slot/index 169/113 Modbus format Ulnt
EtherCAT index (hex) 4c89
Profinet 10 index 19593
Fieldbus format Long,1=0.001s
Modbus format Elnt AnIn2 Funkce [514]
Nastaveni funkce analogového vstupu 2.
Stejné funkce jako “Anin1 Funkce” [511].
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43211
EtherCAT index (hex) 4d23
Profinet 10 index 19747
Profibus slot/index 169/115
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Uint
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Specifikace pro komunikaci

Modbus
no:

Instance no/DeviceNet

43223-43230
43543
43553

Profibus slot/index

169/127-169/134
170/192
170/202

EtherCAT index (hex)

4c97-4c9e
4dd7
4de

AnIn2 Nastaveni [515]
Nastaveni analogového vstupu 2.

Stejné funkce jako “Anin1 Nastaveni” [512].

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43212
Profibus slot/index 169/116
EtherCAT index (hex) 4c8c

Profinet 10 index 19596
Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulint

AnIn2 Rozsifujici nastaveni [516]

Stejné jako “AnIn1 RozSifujici nastaveni” [513].

Profinet 10 index

19607-19614
19927
19937

Fieldbus format

Modbus format

viz [5131] - [5137]

Anin4 Funkce [51A]
Specifikace pro komunikaci Nastaveni funkce Analogového vstupu 4.
43213-43220 Stejné jako “Anin1 Funkce” [511].
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43542
43552 - oo
169/117-124 Specifikace pro komunikaci
Profibus slot/index 170/191 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43231
170/201 Profibus slot/index 169/135
EtherCAT index (hex) 4c8d-4c94 EtherCAT index (hex) 4c9f
4dd6 Profinet 10 index 19615
4de0 Fieldbus format Ulnt
19597-19604 Modbus format Uint
Profinet 10 index 19926
19936 )
Fieldbus format viz [5131] - Anin4 Nastaveni [51B]
Modbus format [5137] Stejné jako “Anin1 Nastaveni” [512].
AnIn3 Funkce [517] Specifikace pro komunikaci
Nastaveni funkce analogového vstupu 3. Modbus Instance no/DeviceNet no: 43232
Stejné funkce jako “Anin1 Funkce” [511]. Profibus slot/index 169/136
EtherCAT index (hex) 4cal
Profinet 10 index 19616
Specifikace pro komunikaci Fieldbus format Ulint
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43221 Modbus format Ulnt
Profibus slot/index 169/125
EtherCAT index (hex) 4c95 e er s .
Profinet 10 index 19605 AnIn4 Rozsifujici nastaveni [51C]
Fieldbus format Ulnt Stejné jako “Anin1 RozSifujici nastaveni” [513].
Modbus format Ulnt
Specifikace pro komunikaci
AnIn3 Nastaveni [518] Modb | DeviceNet | 43233-43240
Stejné jako “Anin1 Nastaveni” [512]. o e nstance  no/DeviceNet | 43544
) 43554
Specifikace pro komunikaci . . 169/137-144
_ Profibus slot/index 170/193
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43222 170/203
Profibus slot/index 169/126 EtherCAT index (hex) 4cal-4ca8
EtherCAT index (hex) 4c96 4dd8
Profinet IO index 19606 4de?
Fieldbus format Ulnt 19617-19624
Modbus format Ulnt Profinet 10 index 19928
19938
Fieldbus format .
Anin3 Rozsifujici nastaveni [519] Modbus format viz [5131] - [5137]
Stejné jako “Anin1 RozSitfujici nastaveni” [513].
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11.5.2. Digitalni vstupy [520]

Nastaveni digitalnich vstup(.

Zpétnovazebni vstup pohonu 2 pro
fizeni Cerpadla/ventilatoru a
signalizaci stavu pomocnych
Cerpadel/ventilator(.

Pohon2 2V | 16

POZNAMKA:

Dalsi digitalni vstupy jsou dostupné pouze v pfipadé
instalace V/V option karty.

Zpétnovazebni vstup pohonu 3 pro
fizeni Cerpadla/ventilatoru a
signalizaci stavu pomocnych
Cerpadel/ventilator(.

Pohon 32V | 17

Digitalni vstup 1 [521]
Nastaveni funkce digitalniho vstupu.

Na Fidici desce je standardné dostupnych osm
digitalnich vstupu.

Je-li na vice digitalnich vstupech nastavena stejna
funkce, Fidi se aktivace téchto vstupd “OR” logikou.

521 DigInl

Zpétnovazebni vstup pohonu 4 pro
fizeni Cerpadla/ventilatoru a
signalizaci stavu pomocnych
Cerpadel/ventilatora.

Pohon4 2V | 18

Zpétnovazebni vstup pohonu 5 pro
fizeni Cerpadla/ventilatoru a
signalizaci stavu pomocnych
Cerpadel/ventilatora.

Pohon 52V | 19

Zpétnovazebni vstup pohonu 1 pro
fizeni Cerpadla/ventilatoru a
signalizaci stavu pomocnych
Cerpadel/ventilatora.

Pohon6 ZV | 20

stp N RunL ] Prodleva Casovage 1[643] bude
Casovac 1 21 | aktivovana nabéznou hranou
signalu.
Standard: RunL 3 Prodleva Casovace 2 [653] bude
Vyp 0 | Vstup neni aktivni Casovac 2 22 | aktivovana nabéznou hranou

Pokud neni tento vstup zapojen,,
méni¢ okamzité zastavi a displej
zobrazi “Ext porucha”.
POZNAMKA: Aktivni pfi stavu LO

Ext Porucha | 3

signalu.

Pfepinani parametrové sady, viz

Nast Sady 1 | 23 Tab. 24 pro volbu moznosti.

Povel ke stopu v souladu s
parametrem [33B], Stop RezZim.
POZNAMKA: Aktivni pfi stavu LO

Stop 4

Pfepinani parametrové sady, viz

Nast Sady 2 | 24 Tab. 24 pro volbu moznosti.

Mot o5 Pfedmagnetizace motoru. Pro
Pfedmag rychlejSi rozbéh motoru.

Povel uvolnit. Hlavni podminka
startu ménice. Pokud se hodnota
vstupu béhem chodu zméni na LO,
vystup ménice je okamzité odpojen
a motor volné dobiha az do
Uvolnéni zastaveni.

FM POZNAMKA: Pokud neni zadny
vstup nastaven na “Uvolnéni FM”,
uvolnéni se aktivuje internim
signalem.

POZNAMKA: UvoIné&ni FM je pfi
stavu HI

Funkce tipovani. Aktivuje povel start
Tipovani 26 | ve zvoleném sméru a zvolenych
otackach, str. 81.

Jestli na vstup neni nic pfipojeno,

Ext Tepl pak méni¢ okamzité pfechazi do

Mot 21 poruchy ,Externi teplota motoru*.

POZNAMKA: Aktivni pfi stavu LO
Tla¢ / 28 Aktivace ovladani z tladitek, dle
Svorky menu [2171] a [2172].

Start vpravo. PFi tomto povelu se
méni¢ bude rozbihat ve sméru
hodinovych rucicek.

RunR 6

Aktivace / deaktivace analogovych
Anin Volba | 29 | vstup( definovanych v [513A],
[516A], [519A] a [51CA].

Start vlevo. PFi tomto povelu se
méni¢ bude proti sméru hodinovych
rucicek.

RunL 7

Signal z hlidac¢e nizké hladiny

Kvitovani poruchy nebo pro funkci

Reset 9 | automatického resetu.

RefVolba 1 | 10 | Volba pevnych otacek.

Ref Volba 2 | 11 | Volba pevnych otacek.

Ref Volba 3 | 12 | Volba pevnych otacek.

ZvySovani zadané hodnoty dle
MotPotAcc [333]. Stejna funkce jako
“skute€ny” motorovy potenciometr,
viz obr. 65.

Motor PotHI | 13

Eglad Voda 30 | chladici vody.
POZNAMKA: Aktivni pfi stavu LO
Hlidani Vstup od kontaktu mech. brzdy pro
brzd 31 | funkci Hlidani brzdy. Tato funkce
y musi byt aktivovana v menu [33H].
POZNAMKA:

Pro volbu bipolarni funkce (VistBpol mA, VlIstBpol V) je
nutny aktivni vstup RunL, RunR a Smér Otaceni [219]
musi byt nastaven na ,R+L".

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43241

Motor 14 Snizovani zadané hodnoty dle Profibus slot/index 169/145

PotLO MotPotDec [334], viz Motor Pot HlI EtherCAT index (hex) 4ca9
Zpétnovazebni vstup pohonu 1 pro Profinet 10 index 19625

Pohon 12V | 15 rlgenl'cerpadla/ventllatorl,!a Fieldbus format Ulnt
signalizaci stavu pomocnych Modbus format Ulnt
Cerpadel/ventilatora.
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Tab. 256 Volba parametrové sady

AnOut1 Funkce [531]

Nastaveni funkce Analogového vystupu 1. Stupnice a
rozsah jsou definovany AnOut1 RozS$ifené nastaveni
[533].

531 AnOutl Fce

Parametrova sada | Nast Sady 1 Nast Sady 2
0 0
B 1 0
C 0 1
D 1 1
POZNAMKA:

Pro aktivaci Volby parmetrové sady musi byt parametr
[241] nastaven na volbu Digln.

Digitalni vstup 2 [522]
az Digitalni vstup 8 [528]

Stejné jako [521], Digln 1. Vstup Digin 8 je standardné
nastaven jako Reset. Digln 4 az 7 standardné vypnuty.

Specifikace pro komunikaci

stp\ Otacky
Standard: Otacky
Proces- 0 Aktualni hodnota procesu shodna
Hodn se signalem zpétné vazby procesu.
Otacky 1 Aktualni otacky
Moment 2 | Aktualni moment
Ereofces- 3 | Aktualni referenéni hodnota procesu
Mech o C e
Vykon 4 Aktualni mechanicky vykon

Frekvence | 5 Aktualni frekvence.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43242-43248

) ) 169/146-
Profibus slot/index 169/152
EtherCAT index (hex) 4caa — 4ch0

Profinet 10 index 19626 - 19632

Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulnt

Pridavné digitalni vstupy [529] az [52H]
PFidavné digitalni vstupy jsou dostupné na instalované
1/0 option karté, oznacuji se jako B1 Digln 1 [529] - B3
DigIn 3 [52H]. “B” znamena instalovanou option kartu a

“1-3“ znamena Cislo karty. Funkce a volby jsou stejné
jako v Digln 1 [521].

Specifikace pro komunikaci

Proud 6 | Aktualni proud.

El Vykon 7 | Aktualni elektricky vykon.
\r\?;spl)téti 8 | Aktualni vystupni napéti.

DC Napéti | 9 | Aktualni DC napéti meziobvodu.
Anin1 10 | Zrcadleni signalu vstupu Anin1.
AniIn2 11 | Zrcadleni signalu vstupu Anin2.
AnIn3 12 | Zrcadleni signalu vstupu Anin3.
Anin4 13 | Zrcadleni signalu vstupu Anin4.

Aktualni vnitini hodnota referen¢nich

Otacky Ref | 14 otacek dle rozbéhu a V/Hz rezimu.

Aktualni vnitini hodnota referenéniho

Moment Ref) 15 momentu (=0 v rezimu V/Hz)

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43501-43509

Profibus slot/index 170/150-170/158

EtherCAT index (hex) 4dad — 4db5

Profinet 10 index 19885 - 19893

POZNAMKA:

PFfi volbé& Anin1 — AnIn4 musi byt nastaveni AnOut
(menu [532] nebo [535]) 0-10V nebo 0-20mA. Pokud

Fieldbus format Unt jsou tyto parametry AnOut nastaveny napf. na 4-20mA
Modbus format Unt nepracuje zrcadlani Vstup — Vystup spravneé.
Specifikace pro komunikaci
—— Modbus Instance no/DeviceNet no: 43251
11.5.3. Analogove vystupy [530] Profibus slotindex 169/155
Nastaveni analogovych vystupt. Hodnota analogového EtherCAT index (hex) 4cb3
vystupu muZe byt pouZita k vizualizaci stavu pohonu Profinet 10 index 19635
nebo ménice. Analogové vystupy mohou byt rovnéz Fieldbus format Ulnt
pouzity pro “zrcadleni” analogového vstupu. Takovy Modbus format Ulnt

signal muze byt pak pouzit jako:

e zadana hodnota pro dal$i méni¢ v konfiguraci
Master/Slave (viz obr.).

e zpétnovazebni potvrzeni pfijaté analogove
referenéni hodnoty.
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AnOut 1 Nastaveni [532]
Nastaveni rozsahu a ofsetu vystupniho analogového

signalu.

532

stp [N

AnOutl Nast
4-20mA

Standard:

4-20mA

4-20mA 0

Proudovy vystup s offsetem 4mA

0-20mA 1

PIny rozsah proudového vystupu

Vlastni mA 2

Rozsah proudového vystupu je
mozno nastavit podle potfeby v
rozSifeném nastaveni AnOut Min a
AnOut Max.

Bipolarni proudovy vystup, kde

AnOut1 Rozsifené nastaveni [533]

Pomoci rozSifeného nastaveni Ize analogovy vystup
kompletné pfizpUsobit potfebam aplikace. Menu bude
automaticky zobrazeno v “mA” nebo "V’ dle volby v
“AnOut1 Nastaveni” [532].

533 AnOutlRozsSir

stp

AnOut1 Min [5331]

Parametr pro nastaveni minimalni hodnoty proudového
nebo napétového vystupu. Zobrazen pouze pokud
[532] = Vlastni mA/V.

5331 AnOutl Min
stp 4mA

Standard: | 4mA

VlastBipol . ) ? e

mA 3 | rozsah je definovan v rozSifeném
nastaveni AnOut Bipol.

0-10V 4 N'ormalnl plny rozsah napétového
vystupu, viz obr.

2-10V 5 | Napétovy vystup s offsetem 2V

Rozsah: 0.00 - 20.00 mA, 0-10.00 V

Rozsah napétového vystupu je
mozno nastavit podle potfeby v

Specifikace pro komunikaci

Vlastni V 6 | 1ozsifenem nastaveni AnOut Min a Modbus Instance no/DeviceNet no: | 43253
AnOut Max. Profibus slot/index 169/157
— . — EtherCAT index (hex) 4cbs
Bipolarni napétovy vystup, jehoz Profinet 10 index 19637
VlastBipol V | 7 | rozsah je definovan v rozSifeném -
t i AnOut Bipol Fieldbus format Long, 1=0.01,
nastaveni AnOut Bipol. 0.01mA
Modbus format Elnt

Specifikace pro komunikaci

AnOut1 Max [5332]

Parametr pro nastaveni maximaini hodnoty proudového
nebo napétového vystupu. Zobrazen pouze pokud
[532] = Vlastni mA/V.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43252

Profibus slot/index 169/156

EtherCAT index (hex) 4cb4

Profinet 10 index 19636

Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulnt
e vsD 1 ik VSD 2

Master Slave

AnOut

Obr. 124 Priklad rizeni dvou ménic¢t Master-Slave

5332 AnOutl Max
stp\ 20.0mA
Standard: 20.00 mA
Rozsah: 0.00-20.00 mA, 0-10.00 V

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43254
Profibus slot/index 169/158
EtherCAT index (hex) 4cb6
Profinet 10 index 19747

. Long, 1=0.01,
Fieldbus format 0.01mA
Modbus format Elnt
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AnOut1 Bipol [5333]

Tento parametr se automaticky zobrazi pokud okno
[532] = “Vlastni Bipol mA” nebo “Vlastni Bipol V’. V
okné budou dle nastaveni automaticky zobrazeny
hodnoty v mA nebo V. Rozsah je nastavitelny zménou
maximalni kladné hodnoty, zaporna hodnota je poté
automaticky pfizplsobena. Zobrazen pouze pokud
[512] = Vlastni Bipol mA/V.

5333 AnOutl Bipol
stpf]-10.00-10.00V

Standard: | -10.00-10.00 V

Vykon

Frekvence | 0 Hz ;\gcz)tzcir-Frekvence
Proud 0A Motor- Proud [224]
El Vykon ow Motor-Vykon [223]
\N/g:tgt‘l?”i oV Motor-Napéti [221]
DC Napéti | OV 1000 V

Anin1 AnIn1 Funkce Min | Anin1 Funkce Max
AnIn2 AnIn2 Funkce Min | AnIn2 Funkce Max
AnIn3 AnIn3 Funkce Min | AnIn3 Funkce Max
Anin4 AnIn4 Funkce Min | Anin4 Funkce Max

Rozsah: -10.00-10.00 V, -20.0-20.0 mA

Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43255

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43256

Profibus slot/index 169/159

Profibus slot/index 169/160

EtherCAT index (hex) 4cb7

EtherCAT index (hex) 4cb8

Profinet 10 index 19639 Profinet 10 index 19640

Fieldbus format Long, 1=0.01, Fieldbus format Ulnt
0.01mA

Modbus format Elnt Modbus format Ulnt

AnOut1 Funkce Min [5334]

Pomoci tohoto parametru je fyzicka minimalni hodnota
udana v poméru ke zvolenym jednotkdm procesu.
Standardni rozsah zavisi na zvolené funkci AnOut1
[531].

AnOut1 Funkce Hodnota Min [5335]

Definice vlastni minimalni hodnoty signalu. Zobrazen
pouze pokud [5334] = “Vlastni Def.”.

5335 AnOutl HdMin

stp\ 0.000
Standard: | 0.000
Rozsah: -10000.000-10000.000

5334 AnOutl FcMin
Stp E Min
Standard: Min
Min 0 | Min hodnota
Max 1 | Max hodnota

Specifikace pro komunikaci

Hodnota definovana uzivatelem v

Vlastni Def | 2 parametru [5335]

Nasledujici tab. uvadi hodnoty pro volbu min a max v
zavislosti na funkci analogového vystupu [531].

Tab. 26  Tabulka hodnot min/max AnOut

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43545
Profibus slot/index 170/194
EtherCAT index (hex) 4dd9
Profinet 10 index 19929
Fieldbus format Long,
Speed 1=1 rpm

Torque 1=1%

Process val 1=0.001

Modbus format Elnt

Iﬁj nn?(léte Min hodnota Max hodnota
ﬁ;%c:ost-a Proces Min [324] | Proces Max [325]
Otacky Min Otacky [341] Max Otacky [343]
Moment 0% Max Moment [351]
Proces-ref | Proces Min [324] Proces Max [325]
Mech. 0% Motor-Vykon [223]
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AnOut1 Funkce Max [5336]

Pomoci tohoto parametru je fyzicka maximalni hodnota
udana v poméru ke zvolenym jednotkam procesu.
Standardni rozsah zavisi na zvolené funkci AnOut1
[531], viz. Tab.

5336 AnOutl FcMax

Standard: | Moment

Volba: Stejné jako v parametru [531]

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43261
Profibus slot/index 169/165
EtherCAT index (hex) 4cbd
Profinet 10 index 19645
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

stpl\ Max
Standard: Max
Min 0 | Min hodnota
Max 1 | Max hodnota

Hodnota definovana uzivatelem v

Vlastni Def | 2 parametru [5337]

Specifikace pro komunikaci

AnOut2 Nastaveni

[535]

Nastaveni rozsahu a ofsetu vystupniho analogového

signalu 2.

535 AnOut2 Nast
stp\ 4-20mA

Standard: | 4-20mA

Volba: Stejné jako v parametru [532]

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43257
Profibus slot/index 169/161
EtherCAT index (hex) 4cb9
Profinet 10 index 19641
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
POZNAMKA:

AnOut1 Ize nastavit jako inverzni vystup, nastavenim
hodnoty AnOut1 Min > AnOut1 Max, viz obr.

Specifikace pro komunikaci

AnOut1 Funkce Hodnota Max [5337]
Hodnota definovand uZivatelem [5334] = “Vlastni Def.”

5337 AnOutl HdMax
stp N 0.000

Modbus Instance no/ DeviceNet no: 43262
Profibus slot/index 169/166
EtherCAT index (hex) 4cbe
Profinet 10 index 19646
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Standard: | 0.000

Rozsah: -10000.000-10000.000

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43555
Profibus slot/index 170/204
EtherCAT index (hex) 4de3
Profinet 10 index 19939
Fieldbus format Long,

Speed 1=1 rpm

Torque 1=1%

Process val 1=0.001

Modbus format Elnt

AnOut2 Funkce [534]
Nastaveni funkce analogového vystupu 2.

534 AnOut2 Fce
stplY Moment

AnOut2 RozSirené nastaveni

[536]

Stejné jako v parametru [533] - RozSifené nastaveni.

stp [N

536 AnOutlRozsSirt

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no:

43263-43267
43546
43556

Profibus slot/index

169/167-169/171
170/195
170/205

EtherCAT index (hex)

4cbf - 4cc3
4dda
4ded

Profinet 10 index

19647 — 19651
19930
19940

Fieldbus format

Modbus format

viz [533] - [5367]
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1154 40 min alarm
.5.4. Digitalni vystu 5
e g ) ,y R Py [ ] WWstrah 19 Dosazeni urovné pro max nebo
Nastaveni digitalnich vystup(. ystraha min vystrahu alarmu
Max Alarm 20 | Dosazeni urovné max alarmu
Digitalni Vystup 1 541
9 ] y . p i [541] Max Vystraha | 21 | DosazZeni urovné max vystrahy
Nastaveni digitalniho vystupu 1.
Min Alarm 22 | Dosazeni urovné min alarmu
POZNAMKA: Min Vystraha | 23 | Dosazeni urovné min vystrahy
Definice zde popsané jsou platné pro stav aktivniho LY 24 | Logicky vystup Y
vystupu.
ILY 25 | Logicky vystup Y negovany
LZ 26 | Logicky vystup Z
541 DigOutl 1Lz 27 | Logicky vystup Z negovany
Stp E Pfipraven Analogovy komparator 1 -
CA1 28 .
vystup
Standard: P¥ipraven 1A1 og | Negovany analogovy
komparator 1 - vystup
Vystup neni aktivni, ma trvalou B .
Vyp 0 droven LO CA 2 30 Apalogovy komparator 2 -
vystup
Vystup ma trvale uroven Hl, N } | i
Zap 1 | napf. pro kontrolu obvodu nebo 1A2 31 K egovany aga ogovy
hledani zavady omparator 2 - vystup
Chod 2 | Vystup ménice je aktivni CD1 32 | Digitalni komparator 1 - vystup
Stop 3 | Vystup ménice neni aktivni D1 33 [\1533%‘3”9 digitaini komparator 1
Vystupni frek je pfi chod
OHz 4 Oz(s)#ﬂ; rekvence je pri chodu CD2 34 | Digitalni komparator 2 - vystup
Acc/Dec 5 | Méni¢ zrychluje nebo brzdi 1D2 35 N?/%(S),:/:;y digitlni komparator 2
_ Vystup ménice je roven e
Proces=Ref 6 referencni (2adané) hodnoté Provoz 36 | Méni¢ i motor v chodu
- Vystupni frekvence je omezena a 37 | Casovat 1 - vystup
Max Otacky 7 o . -
max. otackami IT1Q 38 | Casovac 1 - negovany vystup
Bez Poruchy 8 | Bezporuchovy stav T2Q 39 | Casovaé 2 - vystup
Porucha 9 | Porucha ménice 1IT2Q 40 | Casovac 2 - negovany vystup
AutoReset I 3i
Por 10 | Je aktivni Autoreset poruchy geglm 41 | Aktivovan rezim spanku
panku
Limit 11 | Dosazeni n&jaké mezni hodnoty Poruchovy stav v disledku
. - Jefab odchylky zadanych a
- Podmink
Upozornéni 12 dgsa?;:n;, pro tpozornent jsou Deviace 42 skute€nych otacek (nutny IRC
snimac otacek)
Ménic je pfi k
SOk e Ff’(;'\f’éf;’;?t L Tla&/Svorky | 57 | Funkce Tla&/Svorky je aktivni
Pfipraven 13 | znamena, Ze k ménici je Zalozni napajeni (option) je
pfipojeno napajeni a ménic je v Standby 98 | tivni
poradku
Porucha, jestlize je funkce
i PTC Porucha | 59 S
Moment-Limit | 14 Moment je omezen hod'notou aktivni
momentového omezeni.
- - — . PT100 60 | Porucha, jestlize je funkce
I>Inom 15 | Vystupni proud je vySSi nez Porucha aktivni
jmenovity proud ménice
- : = — Prepéti g1 | Prepéti v dusledku vysokeho
Brzda 16 Vystup je p9u2|t pro ovladani repeti napéti sité
mechanické brzdy.
S Prepéti pfi generatorickém
Jeden z analogovych vstupnich Prepéti G 62 | hodu
Sgnl<Offset 17 | signall je nizsi nez 75%
nastaveného ofsetu Prepéti D 63 | Prepéti pfi brzdéni
Alarm 18 | Dosazeni Grovné pro max nebo Acc 64 | Akcelerace (rozbéh)
Dokument €. CZE 2013-01-5325-01r2 135/197 Emotron FDU 2.0




Elpro Drive

Dec 65 | Decelerace (brzdéni) 1C1Q 100| Cita& 1 — negovany vystup
1°t 66 | Ochrana I’t je aktivni c2Q 101 | Citag 2 - vystup
-’ - wer s | A 7 e _ ” ’
Napéti-Limit 67 ;l:trl]\I;:Ie omezeni prepéti je 1C2Q 102 | Cita¢ 2 — negovany vystup
IRC Porucha |103| Porucha IRC snimace
Proud-Limit 68 gttr:\l;:le omezeni nadproudu je
Specifikace pro komunikaci
Vysoka Tepl | 69 | Upozornéni na vysokou teplotu Modbus Instance no/DeviceNet no: 43271
Podpéti 70 | Upozornéni na podpéti Profibus slot/index 169/175
- — EtherCAT index (hex) 4cc7
Digin 1 71 | Digitalni vstup 1 Profinet 10 index 19655
Digln 2 72 | Digitalni vstup 2 Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulint
Digin 3 73 | Digitalni vstup 3
Digin 4 74 | Digitalni vstup 4 Digital Out 2 [542]
Digin 5 75 | Digitalni vstup 5
Digin 6 76 | Digitalni vstup 6 POZNAMKA:
- .. Definice zde popsané jsou platné pro stav aktivniho
Digin 7 77 | Digitalni vstup 7 vystupu.
Digin 8 78 | Digitalni vstup 8
Manual Reset | 79 542 DigOut2
Com Error 80 | Porucha komunikace
stp\ Brzda
. FM je ochlazovan. Interni
Ext Ventilator | 81 N N
ventilator je aktivni.
. Aktivace &erpadla vodniho Standard: | Brzda (FDU) / Bez Poruchy (FDU)
LC Chlazeni 82 hi (EM
chiazeni Volba: Stejné jako v parametru [541]
Aktivace ventilatoru chlazeni
LC HE Vent 83 | vodniho vyméniku tepla Voda- Specifikace pro komunikaci
Vzduch
- Modbus Instance no/DeviceNet no: 43272
LC Uroveri ga | Uroven hodnoty aktivace Profibus slot/index 169/176
vodniho chlazeni EtherCAT index (hex) 4cc8
S Profinet 10 index 19656
RunR 8 hod >0,5%), tj. d
un S | Chod vpravo (>0,5%), 4. vpre Fieldbus format Ulnt
RunL 86 | Chod vlevo (>0,5%), tj. vzad Modbus format Ulnt
Kom Aktivni 87 | Komunikace aktivni
BR Porucha 88 | Porucha brzdy (neodbrzdéno) Relé [550]
- — Nastaveni reléovych vystupl. Reléovy vystup
Vystraha brzdy a zachovani umoziuje, pouzitim klidovych a pracovnich kontaktd,
BR Neaktiv 89 | pfidrzného momentu z dlivodu, zajidténi proti porue.
Ze brzda neni zabrzdéna
Option 90 | Vznik poruchy na option karté POZNAMKA:
CA3 91 | Analogovy komparator 3 - vystup Pfidavna relé jsou k dispozici po pfipojeni V/V option
: , karty (maximum 3 karty, kazd4 se 3 relé).
Analogovy komparator 3 -
1A3 92 s
negovany vystup
CA4 93 | Analogovy komparator 4 - vystup Rele 1 [551]
Analoaovy komparator 4 - Nastaveni funkce reléového vystupu 1. Stejné funkce
IA4 94 govy komp jako v parametru [541], Digln 1.
negovany vystup
CD3 95 | Digitalni komparator 3 - vystup
Standard: | Porucha
D3 9% Digitalni komparator 3 — —
: negovany vystup Volba: Stejné jako v parametru [541]
CD4 97 | Digitalni komparator 4 - vystup
— - Specifikace pro komunikaci
D4 98 Eégléfllg:]k?/msﬁirator 4- Modbus Instance no/DeviceNet no: 43273
govany vystup Profibus slot/index 169/177
c1Q 99 | Cita¢ 1 - vystup EtherCAT index (hex) 4cc9
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Profinet 10 index 19657
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Relé 2

[552]

POZNAMKA:

Definice zde popsané jsou platné pro stav aktivniho

vystupu.

Nastaveni funkce reléového vystupu 2.

Standard: | Chod

Volba:

Stejné jako v parametru [541]

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43274
Profibus slot/index 169/178
EtherCAT index (hex) 4cca

Profinet 10 index 19658
Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulnt

Relé 3 [553]

Nastaveni funkce relé 3.

Rozsifené Nastaveni Relé [55D]

V prfipadé selhani nebo vypnuti méni¢e bude relé
rovnéz uvedeno do klidového stavu.

Priklad

Proces obvykle vyZaduje ur¢ity minimalni prutok.
Pozadovany pocet Gerpadel mize byt ovladan pomoci
klidovych kontaktl relé. Napf Cerpadla mohou byt
ovladana standardné pomoci funkce pro Fizeni
Cerpadel, avSak k jejich rozbéhu dojde, i kdyz méni¢
spadne do poruchy nebo dojde vypadku napajeni.

55D
stp [N

Relé RozsSir

Standard: | Vyp

Relé 1 Nastaveni [55D1]
55D1 Relél Nast
Stp E Pracovni
Standard: Pracovni
Pracovni 0 Koptalftyjsou sepnuty kdyz funkce je
aktivni.
Klidovy 1 .Konta.kty’ jsou rozepnuty kdyz funkce
je aktivni.

Volba: Stejné jako v parametru [541]

Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43276
Profibus slot/index 169/180
EtherCAT index (hex) 4ccc
Profinet 10 index 19660
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43275
Profibus slot/index 169/179
EtherCAT index (hex) 4ccb
Profinet 10 index 19659
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Relé 2 Nastaveni

Rozsitujici Reléova Karta [554] az [55C]
Tyto parametry jsou zobrazeny pouze pfi instalované
/O option karté ve slotu 1, 2 nebo 3. Vystupy jsou
oznaceny B1 Relé 1-3, B2 Relé 1-3 a B3 Relé 1-3. “B”
znamena instalovanou option kartu a “1-3” je Ccislo

[55D2] az [55DC]
Stejna funkce jako parametr [55D1] - Relé1 Nastaveni.

Specifikace pro komunikaci

43277-43278,

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43521 - 43529

karty.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no:

43511-43519

Profibus slot/index

170/160 -170/168

EtherCAT index (hex) 4db7 - dbf
Profinet 10 index 19895 - 19903
Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulnt

Profibus slot/index

169/181-
169/182
170/170-
170/178

EtherCAT index (hex)

4ccd, 4cce
4dc1 — 4dc9

Profinet 10 index

19661, 19662,
19905 - 19913

Fieldbus format

Ulnt

Modbus format

Ulnt
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Virtualni Vstupy/Vystupy [560]
Funkce pro vyuziti osmi internich spojeni komparator,
CGasovaCl a digitalnich signali bez pouziti fyzickych
digitalnich  vstupl/vystupl. Virtualni zapojeni je
bezdratové spojeni funkci digitalniho vystupu a
digitalniho vstupu. Dostupné signaly a ovladaci funkce
mohou byt pouZity pro vytvofeni viastnich specifickych
funkci.

Priklad zpozdéni pfi startu
Motor se rozbéhne smérem vpravo (RunR), pokud na

vstup DigIn1 pfivedeme signal (HI). Digin1 ma ¢asovou
prodlevu 10 s.

Virtualni zapojeni 1 Zdroj
Definice zdroje virtualniho zapojeni.
Moznosti shodné s DigOut 1.

[562]

562 V1 V/V zdroj

stp Vyp

Standard: | Vyp

Volba: Stejné jako v parametru [541].

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43282
Profibus slot/index 169/186
EtherCAT index (hex) 4cd2
Profinet 10 index 19666
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Parametr Nazev Nastaveni
[521] Digin1 Casovaé 1

[561] V1 VN Cil RunR

[562] V1 VIV Zdroj T1Q

[641] Casov1 Start Vyp

[642] Casov1 ReZim Prodleva

[643] Casov1 Prod| 0:00:10
POZNAMKA:

Jsou-li digitalni vstupy a cilova virtualni zapojeni
nastaveny na stejnou funkci, bude tato funkce pracovat
jako logicka OR.

Virtualni zapojeni 2-8 [563] az [56G]

Stejné moznosti jako [561] V1 V/V Cil a [562] V1 VIV
Zdro;.

Specifikace pro komunikaci - virtualni zapojeni 2-8 Cil

Virtualni zapojeni 1 Cil [561]
Volba cile virtudlniho zapojeni. Pokud je funkce
ovladana z nékolika zdrojli, napf. od virtualniho
zapojeni nebo digitadlniho vstupu, pak bude ovladana
dle logické hodnoty OR.

Pro popis rliznych moznosti viz Digln [521].

561 V1l v/V Cil

stp Y

Vyp

43283, 43285,
Modbus Instance no/DeviceNet | 43287, 43289,
no: 43291, 43293,
43295
169/ 189,
Profibus slot/index 191, 195,
197, 199
EtherCAT index (hex) 4cd3, 4cdb,
4cd17, 4cd9,
4cdb, 4cdd, 4cdf
19667, 19669,
) . 19671, 19673,
Profinet 10 index 19675, 19677,
19679
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Specifikace pro komunikaci - virtudlni zapojeni 2-8

Zdro;.
Standard: | Vyp 43284, 43286,
. . — .. Modbus Instance no/DeviceNet | 43288, 43290,
Volba: Stejné moznosti jako Digitalni vstup 1, no: 43292, 43294,
parametr [521]. 43296
169/ 190,
Specifikace pro komunikaci Profibus slot/index 13; 200 %
Modf'bus Ins’fjnce no/DeviceNet no: ?325311 EtherCAT index (hex) 4cd4, 4cd6, 4cd8,
Profibus slp index 69/185 4cdadcde, 4cde,
EtherCAT index (hex) 4cd1 4ce0
P_roflnet 10 index 19665 19668, 19670,
Fieldbus format Ulnt Profinet |0 index 19672,19674,196
Modbus format Ulnt 76,19678,19680
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
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11.6. Logické funkce a ¢asovace [600]

Pomoci komparator(, logickych funkci a ¢asovacu lze
naprogramovat podminky pro fizeni nebo signalizaci. S
témito funkcemi Ize porovnat rizné signaly a hodnoty
za ucelem monitorovani nebo ovladani.

11.6.1. Komparatory [610]

Komparatory umoziuji monitorovat r(izné interni signaly
a hodnoty, a dosazeni téchto stanovenych hodnot
zobrazovat pomoci digitalnich vystupt nebo reléovych
kontaktu.

Analogové komparatory [611] — [614]

4 analogové komparatory porovnavaji analogovou
hodnotu zvolené veli€iny (v€etné analogové zadané
hodnoty) s nastavenymi konstantami. Lze volit mezi
dvéma typy komparatord, tj. hystereze a window (obr.
96, 97).

Pro analogové komparatory jsou dostupné dvé
konstanty, uroven Hl a LO. S témito Urovnémi je mozné
vytvofit jasnou hysterezi pro analogovy komparator
mezi stavy pro nastaveni a resetovani
komparatorového vystupu. Tato funkce udava ziejmy
rozdil mezi urovnémi pro spinani, které pfizplsobuji
proces po dobu nez dojde k néjaké dalSi €innosti. S
touto hysterezi mize byt jeSt€ monitorovan nestabilni
analogovy signal aniz by doSlo k nestabilité signalu
komparatoru. DalSi funkci je ziskat z komparatoru
jasnou indikaci vyskytu urcitého provozniho stavu:
komparator mize zablokovat nastavenou urover LO na
vySSi hodnoté nez je uroveri HI.

Digitalni komparatory [615]

4 digitalni komparatory porovnavaji digitalni signaly.
Vystupni signaly téchto komparatord mizou byt logicky
spojeny a tim obdrzime jednu logickou hodnotu signalu.
V8echny vystupni signaly komparatord mohou byt
nastaveny na digitalni nebo reléové vystupy nebo
pouzity jako zdroj pro virtualni vstupy/vystupy [560].

CA1 Nastaveni [611]

Parametrova skupina pro nastaveni Analogového
komparatoru 1

CA 1 Hodnota [6111]

Volba analogové hodnoty pro Analogovy komparator 1
(CA1).

Analogovy komparator 1 porovnava volitelnou
analogovou hodnotu v parametru [6111] s konstantou
HI v parametru [6112] a konstantou LO v parametru
[6113]. Kdyz analogova hodnota prekro¢i hodnotu
konstanty, stav vystupu CA1 piejde na uroven HI a
vystup !A1 na uroven LO, viz obr.

Vystup muze byt naprogramovan jako virtualni zdroj pro
digitalni nebo reléové vystupy.

Obr. 125 Analogovy komparétor typu hystereze

U typu komparatoru Window [6114], pokud je hodnota
mezi dolni a horni Urovni, bude vystupni signal CA1 na
urovni HI a !A bude na urovni LO Pokud hodnota je
mimo rozsah dolni a horni arovné, vystup CA1 bude LO
a!A1 HI.

Obr. 126 Analogovy komparétor typu Window

6111 CAl Hodnota

stp Ootacky
Standard: Otacky
Proces- .
Hodn 0 Nastaveni dle [310]
Otacky 1 rpm
Moment 2 %
Mech
Vykon 3 kW
El Vykon 4 | kw
Proud 5 | A
Vyst
Napéti 6 1V

Frekvence | 7 Hz

DC Napéti | 8 |V

Tepl
Chladi¢

PT100_1 | 10 | °C

PT100 2 |11 |°C

PT100 3 |12 |°C

Energie 13 | kWh

Cas 14 | h
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Chodu

Cas 145 |h

Napajeni

Anin1 16 | %

AniIn2 17 | %

Anin3 18 | %

Anin4 19 | %

Proces 20

Ref Nastaveni podle parametr(i [321] a
[322]

Proces Err | 21

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43401
Profibus slot/index 170/50
EtherCAT index (hex) 4d49
Profinet 10 index 19758
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
Priklad

Vytvofte automaticky START/STOP signal pomoci
analogového referenéniho signalu (zadané hodnoty).
Proudovy signél Zddané hodnoty 4-20 mA je zapojen na
Analogovy vstup 1. AnIn1 Nast, parametr [512] = 4-20
mA, ofset je 4 mA. Plny rozsah (100%) vstupniho
signalu na Anin1 = 20 mA. Pokud se Zadana hodnota
na Anin1 zvysi na 80% ofsetu (4 mA x 0.8 = 3.2 mA),
ménic prejde do rezimu START. Pokud signal na Anin1
poklesne pod 60% ofsetu (4 mA x 0.6 = 2.4 mA), méni¢
prejde do rezimu STOP. Vystup CA1 je pouzit jako
virtualni zdroj, ktery ovlada virtualni cil START.

Reference signal Anlnl

Max speed
20 mA

I
I
4 mA :
I
32mAL-——-FA£-

24mAf--—--f-r—f--""""""""-"-"----

CAl

Mode
RUN —+

STOP

t
1
1
2

Obr. 127 Priklad pouZiti komparatort

€. | Popis

Signal zadané hodnoty prochazi urovni LO
1 | zespoda (vzestupna hrana impulzu), vystup
komparatoru CA1 zlistava LO, rezim = RUN.

2 rezim = Chod

Signal zadané hodnoty prochazi drovni 4 mA,
3 | otacky motoru budou Fizeny signalem zadané
hodnoty.

Bé&hem této doby jsou otacky motoru fizeny
signalem zadané hodnoty.

Signal zadané hodnoty dosahl urovné ofsetu,
otacky motoru jsou nulové, rezim = RUN.

Menu Funkce Nastaveni

511 AnIn1 Funkce Otacky

512 AniIn1 Nastaveni | 4-20 mA, ofset je 4mA
341 Min Otacky 0

343 Max Otacky 1500

6111 CA1 Hodnota Anin1

Signal zadané hodnoty prochazi urovni Hl shora
5 | (sestupna hrana impulzu), vystup komparatoru
CA1 zlstava Hl, rezim = RUN

16% (3.2mA/20mA x

Signal Zzadané hodnoty prochazi drovni LO shora
6 | (sestupna hrana impulzu), vystup komparatoru
CA1 =STOP

6112 CA1HI 100%)

6113 | CA1LO 1300/%/5)2.4mA/20mA X
6114 CA1 Typ Hystereze

561 V1 VIV Cil Run R

562 V1 VIV Zdroj CA1

215 Start/Stop Svorky

Analogovy komparator 1 Uroven HI [6112]

Nastaveni konstanty pro uroveri (HI) analogového
komparatoru dle hodnoty zvolené v parametru [6111].

Standard je vzdy 300.

6112 CAl HI

Stp E 300rpm
Standard: | 300 rpm
Rozsah: Zadejte hodnotu pro horni uroven.
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Rezim Min [ Max Desetiny 561 V1 VIV Cil Casovat 1
Nastavenl dle [321] 562 V1 VIV Zdroj CA1
Proces a[322] 3 ]
- Max
Otacky, rpm 0 otacky 0
Max
0,
Moment, % 0 moment 0
. Motor
Mech Vykon, kW 0 Prxd 0
. Motor
El Vykon, kW 0 Prixd 0
Proud, A 0 Motor 1 4
Inx4
Vyst Napéti, V 0 1000 1
Frekvence, Hz 0 400 1
DC Napéti, V 0 1250 1
Tepl Chladi¢, [JC| O 100 1
PT100_1_2_3, [] -100 300 1
Energie, kWh 0 1000000 | O
Cas Chodu, h 0 65535 0
Cas Napajeni, h 0 65535 0
Anin 1-4% 0 100 0
Nastaveni dle [321]
Proces-Ref a[322] 3
Proces-Err Nastaveni dle [321] 3 Obr. 128 P¥iklad pouZiti komparatort
a[322]
Tab. 27  Vysvétleni k obr.116, komparator typu
POZNAMKA: Hystereze
Pokud je zvolena bipolarni funkce [6115] pak Min €. | Popis
hodnota v tabuice je rovna Max hodnoté. Signal zadané hodnoty prochazi urovni LO
1 zespoda (vzestupna hrana impulzu),
Specifikace pro komunikaci komparator CA1 se nezméni, vystup zdstava
Modbus Instance no/DeviceNet no: | 43402 LO.
Profibus slot/index 170/51 Signal zadané hodnoty prochazi arovni HI
EtherCAT index (hex) 4d4a 2 | zespoda (vzestupna hrana impulzu), vystup
Profinet 10 index 19786 komparatoru CA1 prechazi do stavu HI.
'-E”g’ Signal Zzadané hodnoty prochazi arovni HI
1=1W, 0.1A, . . X
0.1V, 0.1Hz. 3 | shora (sestupga’hra}na |mp°ulz’u),’ komparator
Fieldbus format 0.1°C, 1KWh, CA1 se nezméni, vystup zlGstava Hl.
1H, 1%, 1rpm Signal Zadané hodnoty prochazi urovni LO
nebo 0.001 dle 4 | shora (sestupna hrana impulzu), komparator
hodnoty procesu CAA1 je resetovan, jeho vystup je LO.
Modbus format Eint .. - . -
Signal zadané hodnoty prochazi urovni LO
5 zespoda (vzestupna hrana impulzu),
Priklad komparator CA1 je nezménén, vystup
Tento ptiklad popisuje b&Zné pouziti konstant HI (horni) zlstava LO.
aLO (spodni). Signal zadané hodnoty prochazi arovni HI
6 | zespoda (vzestupna hrana impulzu), vystup
Parametr | Funkce Nastaveni komparatoru CA1 prechazi do stavu Hl.
- Signal zadané hodnoty prochazi arovni HI
343 Max otacky 1500 rpm 7 | shora (sestupna hrana impulzu), komparator
6111 CA1 Hodnota Otacky CA1 je nezménén, jeho vystup zlstava HI.
6112 CA1 HI 300 rpm Signal zadané hodnoty prochazi urovni LO
8 | shora (sestupna hrana impulzu), komparator
6113 CA1LO 200 rpm CAT1 je resetovan, stav jeho vystupu je LO.
6114 CA1 Type Hystereze
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Tab. 28  Vysvétleni k obr. 116, komparator typu Analogovy komparator 1 Typ [6114]
Window

Nastaveni typu analogového komparatoru napf.
. | Popis Hystereze nebo Uroveri (Window), viz obr. 101.

Signal zadané hodnoty prochazi urovni LO
1 | zespoda (signal je v rozsahu ,okna*“), vystup 1
komparator CA1 se zméni na HI.

Signal Zadané hodnoty prochézi urovni LO
shora (signal je mimo rozsah ,okna®), |
komparator CA1 je resetovan, stav jeho

6114 CAl Typ

Stp E Hyster LO-HI

vystupu je LO Standard: | Hystereze
Signal Zzadané hodnoty prochazi urovni Hl Hyster i
3 | shora (signal je v rozsahu ,okna*), 1 LO-HI Komparator typu Hystereze
komparator CA1 se zméni na HI. -
Uroveni . . Y
Signal zadané hodnoty prochazi urovni LO LO-HI Komparator typu Urove (Window)
4 shora (signal je mimo rozsah ,okna®), l
komparator CA1 je resetovan, jeho vystup je
LO. Specifikace pro komunikaci
Signal zadané hodnoty prochazi urovni LO Mod'bus Instgnce no/DeviceNet no: | 43481
5 | zespoda (signal je v rozsahu ,okna“), 1 Profibus sl_otllndex 1707130
komparator CA1 se zméni na Hl. EtherCAT index (hex) 4d99
Profinet 10 index 19865
Signal zadané hodnoty prochazi drovni Hl Fieldbus format Ulnt
6 zespoda (signal je mimo rozsah ,okna“), Modbus format Ulnt
. . . . !
vystup komparatoru CA1 je resetovan, stav
jeho vystupu je LO
Signal Zadané hodnoty prochazi urovni Hl , - .
7 | shora (signal je v rozsahu ,okna®), T Analogovy komparator 1 Polarita [6115]
komparator CA1 se zméni na HI. Umoziiuje volbu hodnoty zparametru [6111] bud
v absolutni hodnoté nebo s respektovanim znaménka,
Signal zadané hodnoty prochazi urovni LO viz obr. 100.
8 shora (signal je mimo rozsah ,okna®), vystup l
komparatoru CA1 je resetovan, stav jeho
vystupu je LO 6115 CAl Polar
Analogovy komparator 1 Uroveri LO [6113] Stp E Unipolar
Nastaveni konstanty pro udroveri (LO) analogového
komparatoru dle hodnoty zvolené v parametru [6111]. Standard: Unipolar

Unipolar 0 | Absolutni hodnota parametru [6111]

6113 CAl 1O Bipolar 1 | Hodnota se znaménkem par. [6111]

StpE 200rpm

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43486
Standard: | 200 rpm Profibus slot/index 170/135
. o EtherCAT index (hex) 4d9%e
Rozsah: | Stejné jako [6112] Profinet 10 index 19870
Fieldbus format Ulnt
Specifikace pro komunikaci Modbus format Ulnt
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43403
Profibus slot/index 170/52
EtherCAT index (hex) 4d4b
Profinet 10 index 19787
Long, 1=1W,
0.1A, 0.1V,
0.1Hz, 0.1°C,
Fieldbus format 1kWh, 1H, 1%,
1rpm nebo
0.001 dle
hodnoty procesu
Modbus format Elnt

Dokument €. CZE 2013-01-5325-01r2 142 /197 Emotron FDU 2.0



Elpro Drive

Obr. 129 Princip funkce moZnosti komparator( ,, Typ
[6114] = Hystereze* a ,Polarita [6115]*

Obr. 130  Princip funkce moznosti komparatord , Typ
[6114] = Urover (Window)* a ,,Polarita

[ Modbus format

| Ulnt |

Analogovy komparator 2 Uroven Hi

[6122]

Funkce je identickd s parametrem [6112], Analogovy

komparator 1 Urovefi HI.

Standard: | 20%

Rozsah:

Zadejte hodnotu pro horni uroven.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43405
Profibus slot/index 170/54
EtherCAT index (hex) 4d4d
Profinet 10 index 19789
Long, 1=1W,
0.1A, 0.1V,
0.1Hz, 0.1°C,

Fieldbus format

1kWh, 1H, 1%,
1rpm nebo 0.001
dle hodnoty
procesu

Modbus format

Elnt

Analogovy komparator 2 Uroveri LO

[6123]

Funkce je identicka s parametrem [6113], Analogovy

komparator 1 Uroverfi LO.

Standard: | 10%

Rozsah: Zadejte hodnotu pro

spodni Uroven.

Specifikace pro komunikaci

[6115]“
POZNAMKA:
Pfi volbé polarity typu Unipolar je signal pouzity
v absolutni hodnoté.
Pfi volbé polarity Bipolar v [6115] neni funkce

symetricka a rozsahy HI, LO jsou bipolarniho typu.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43406
Profibus slot/index 170/55
EtherCAT index (hex) 4d4e
Profinet 10 index 19790
Long, 1=1W,
0.1A, 0.1V,
0.1Hz, 0.1°C,

Fieldbus format

1kWh, 1H, 1%,
1rpm nebo 0.001

Analogovy komparator 2 Hodnota [6121]

Funkce je identickd s parametrem [6111], Analogovy
komparator 1 Hodnota.

dle hodnoty
procesu

Modbus format Elnt

Analogovy komparator 2 Typ [6124]

Funkce je identicka s parametrem [6114], Analogovy

komparator 1 Typ.

Standard: | Hystereze

Standard: | Moment Eé?tHelr Komparator typu Hystereze

Volba: Stejné jako v parametru [6111] -
Uroven Komparator typu Uroveri (Window)
LO-HI

Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43404
Profibus slot/index 170/53
EtherCAT index (hex) 4d4c
Profinet 10 index 19788
Fieldbus format Ulnt

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43482
Profibus slot/index 170/131
EtherCAT index (hex) 4d9a
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Profinet 10 index 19866
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Analogovy komparator 3 Uroveii LO [6133]

Funkce je identicka s parametrem [6113], Analogovy
komparator 1 Uroveri LO.

Analogovy komparator 2 Polarita [6125]
Funkce je identicka s parametrem [6115], Analogovy

Standard: | 200 rpm

Rozsah: Zadejte hodnotu pro spodni Uroven.

komparator 1 Polarita.

Specifikace pro komunikaci

Standard: Unipolar

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43473
Unipolar 0 | Absolutni hodnota parametru [6111] Profibus slot/index 170/122
Bipolar 1 | Hodnota se znaménkem par. [6111] EtherCAT index (hex) 4d91

Profinet 10 index 19857

Long, 1=1W,

Specifikace pro komunikaci 0.1A, 0.1V,
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43487 0.1Hz, 0.1°C,
Profibus slot/index 170/136 Fieldbus format TkWh, 1H, 1%,
EtherCAT index (hex) 449f 1rpm nebo 0.001
Profinet 10 index 19871 dle hodnoty
Fieldbus format Ulnt procesu
Modbus format Ulnt Modbus format Eint

Analogovy komparator 3 Typ [6134]

Analogovy komparator 3 Hodnota

[6131]

Funkce je identicka s parametrem [6111], Analogovy

komparator 1 Hodnota.

Funkce je identicka s parametrem [6114], Analogovy

komparator 1 Typ.

Standard: | Proces-Hodn Standard: | Hystereze
Volba: Stejné jako v parametru [6111] E(%?tHelr Komparator typu Hystereze
Specifikace pro komunikaci tléo_\éeln Komparator typu Urover (Window)
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43471
Profibus slot/index 170/120 - o
EtherCAT index (hex) 4d8f Specifikace pro komunikaci
Profinet 10 index 19856 Modbus Instance no/DeviceNet no: | 43483
Fieldbus format Ulnt Profibus slot/index 170/132
Modbus format Ulnt EtherCAT index (hex) 4d9b
Profinet 10 index 19867

. p ' . Fieldbus format Ulnt

Analogovy komparator 3 Uroveii HI [6132] Modbus format Ulnt

Funkce je identicka s parametrem [6112], Analogovy

komparator 1 Uroveri HI.

Standard: | 300 rpm

Rozsah:

Zadejte hodnotu pro horni Uroven.

Analogovy komparator 3 Polarita

[6135]

Funkce je identicka s parametrem [6115], Analogovy

komparator 1 Polarita.

Specifikace pro komunikaci

Standard: Unipolar
Unipolar 0 | Absolutni hodnota parametru [6111]
Bipolar 1 | Hodnota se znaménkem par. [6111]

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43472
Profibus slot/index 170/121
EtherCAT index (hex) 4d90
Profinet 10 index 19856
Long, 1=1W,
0.1A, 0.1V,
0.1Hz, 0.1°C,

Fieldbus format

1kWh, 1H, 1%,
1rpm nebo 0.001
dle hodnoty
procesu

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43488
Profibus slot/index 170/137
EtherCAT index (hex) 4da0
Profinet 10 index 19872
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Modbus format

Elnt
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Analogovy komparator 4 Hodnota [6141]

Funkce je identickd s parametrem [6111], Analogovy
komparator 1 Hodnota.

Analogovy komparator 4 Typ

[6144]

Funkce je identickd s parametrem [6114], Analogovy

komparator 1 Typ.

Standard: | Proces-Err Standard: | Uroven LO-HI

Volba: Stejné jako v parametru [6111] Eé?tHelr Komparator typu Hystereze

Specifikace pro komunikaci tJBO\'/_leln Komparétor typu Uroveit (Window)

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43474 -

Profibus slot/index 170/123

EtherCAT index (hex) 4d92 Specifikace pro komunikaci

P_roflnet 1O index 19858 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43484

Fieldbus format Ulnt - -

Modbus f n Ulnt Profibus slot/index 170/133

odbus Torma n EtherCAT index (hex) 4d9c

Profinet 10 index 19868

Analogovy komparator 4 Uroven Hi [6142] Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Funkce je identicka s parametrem [6112], Analogovy
komparator 1 Urover HI.

Analogovy komparator 4 Polarita

[6145]

Standard: | 100 rpm Funkce je identicka s parametrem [6115], Analogovy
komparator 1 Polarita.
Rozsah: Zadejte hodnotu pro horni Uroven.
o o Standard: Bipolar
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: | 43475 Unipolar 0 | Absolutni hodnota parametru [6111]
Profibus slot/index 170/124 Bipolar 1 | Hodnota se znaménkem par. [6111]

EtherCAT index (hex) 4d93

Profinet 10 index 19859

Long, 1=1W,
0.1A, 0.1V,
0.1Hz, 0.1°C,
1kWh, 1H, 1%,
1rpm nebo 0.001
dle hodnoty
procesu

Fieldbus format

Specifikace pro komunikaci

Modbus format Elnt

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43489
Profibus slot/index 170/138
EtherCAT index (hex) 4da1
Profinet 10 index 19873
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Analogovy komparator 4 Uroveri LO [6143]

Funkce je identicka s parametrem [6113], Analogovy
komparator 1 Uroveri LO.

Standard: | -100 rpm

Rozsah: Zadejte hodnotu pro spodni Uroven.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43476

Profibus slot/index 170/125

EtherCAT index (hex) 4d94

Profinet 10 index 19860

Long, 1=1W,
0.1A, 0.1V,
0.1Hz, 0.1°C,
1kWh, 1H, 1%,
1rpm nebo 0.001
dle hodnoty
procesu

Fieldbus format

Modbus format Elnt

Digitalni komparator 1

[6151]

Volba vstupniho signalu pro digitalni komparator 1

(CD1).

Vystupni signal CD1 pfejde do stavu HI, pokud je
zvoleny vstupni signal aktivni, viz obr. 102.

Vystupni signal maze byt pouZzit jako zdroj pro digitalni,

reléové nebo Virtualni vystupy [560].

Obr. 131 Digitalni komparator

6151 CbD1

stp

Chod
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Standard: | Chod

Volba:

Stejné moznosti jako [541], DigOut 1.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43407
Profibus slot/index 170/56
EtherCAT index (hex) 4d23
Profinet 10 index 19747
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Digitalni komparator 2
Stejna funkce jako [6151], CD1.

[6152]

11.6.2. Logicky vystup Y [620]

Pomoci editoru vyrazu Ize vystupy komparator(i logicky
kombinovat do funkce Logicka Y.

Editor vyrazt ma nasledujici moznosti:

e Mohou byt pouzity signaly:
CA1, CA2, CD1, CD2 nebo LZ (nebo LY)

e Signaly mohou byt invertovany:
A1, 1A2, D1, D2, nebo !LZ (nebo ILY)

e K dispozici jsou nasledujici logické operatory:
"+" : logicka operace OR
"&" : logicka operace AND
"A" : logicka operace EXOR

V nasledujici tabulce jsou uvedeny moznosti logickych
operaci:

Standard: | Digin 1 Vstup Vysledek
A

Volba: Stejné moznosti jako [541], DigOut 1. A B & (AND) *(OR) (EXOR)

0 0 0 0 0
Specifikace pro komunikaci 0 1 0 1 1
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43408 1 0 0 1 1
Profibus slot/index 170/57
EtherCAT index (hex) 4d50 1 1 1 1 0
Profinet 10 index 19792
Fieldbus format Ulnt Vystupni signal mdze byt pouzit jako zdroj pro digitalni,
Modbus format Ulnt reléové nebo virtualni vystupy [560].
Digitalni komparator 3 [6153]

Stejna funkce jako [6151], CD1

Standard: | Porucha

Volba:

Stejné jako v parametru [6111]

620 Log Vystup Y

Specifikace pro komunikaci

stpl\ cals'!'a2scpl
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 31035
Profibus slot/index 121/179
EtherCAT index (hex) 4d23
Profinet 10 index 19747
Fieldbus format Long
Modbus format Text

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43477

Profibus slot/index 170/126
EtherCAT index (hex) 4d95

Profinet 10 index 19861

Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulnt

Digitalni komparator 4 [6154]

Stejna funkce jako [6151], CD1

Standard: | Pripraven

Volba:

Stejné jako v parametru [6111]

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43478
Profibus slot/index 170/127
EtherCAT index (hex) 4d96
Profinet 10 index 19862
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Vyraz musi byt naprogramovan pomoci parametrd [621]
az [625].

Priklad:
Detekce poskozeného femenu pomoci logické funkce
Y.

Tento pfiklad popisuje nastaveni pro detekci poskozeni
nebo pretrzeni femenu u ventilatoru.

Komparator CA1 je nastaven na frekvenci >10Hz.
Komparator |A2 je nastaven na zatizeni < 20%.
Komparator CD1 je nastaven pro aktivni Chod.
VSechny 3 Komparatory jsou v spojeny logickym
operatorem AND coz pfindSi spolehlivou detekci
poskozeni femenu.

V parametrech [621]-[625] jsou zobrazeny vyrazy
vlozené do logické funkce Y.

Nastavte parametr [621] na CA1
Nastavte parametr [622] na &
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Nastavte parametr [623] na A2

Nastavte parametr [624] na &

Nastavte parametr [625] na CD1

Okno [620] nyni zobrazi vyraz pro logickou funkci Y:
CA1&!A2&CD1

ktery je chapan jako:

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43411
Profibus slot/index 170/60
EtherCAT index (hex) 4d53
Profinet 10 index 19795
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

(CA1&!A2)&CD1
POZNAMKA: Y Operator 1 [622]
V pfipadé pouziti pouze dvou komparator( pro logickou Volba prvniho operatoru logické funkce Y.
funkci Y nastavte parametr [624] = [7] pro ukon&eni
logického vyrazu.
621 Y Operator 1
stp\ &
Y Komp 1 [621]
Volba prvniho komparatoru logické funkce Y.
Standard: &
PFi vybéru " g
621 Y Komp 1 0 | logické funkce Y ukong&en (zkracen
Stp E CcAl pouze na dva vyrazy).
& 1 | &=AND
Standard: CA1 M 2 | +=CR
CA1 0 A 3 | ~=EXOR
1A1 1 B o
Specifikace pro komunikaci
CA2 2 -
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43412
IA2 3 Profibus slot/index 170/61
CD1 4 EtherCAT index (hex) 4d54
D1 5 Profinet 10 index 19796
- Fieldbus format Ulnt
CD2 6 Modbus format Ulnt
D2 7
LZ/LY 8
ILZ/LY 9 Y Komp 2 [623]
T 10 Volba druhého komparatoru logické funkce Y.
T 11
T2 12 Standard: | !A2
T2 13 Volba: Stejné jako v parametru [621]
CA3 14
1A3 15 Specifikace pro komunikaci
CA4 16 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43413
Profibus slot/index 170/62
'A4 17 EtherCAT index (hex) 4d55
CcD3 18 Profinet 10 index 19797
Fieldbus format Ulnt
1
D3 19 Modbus format Ulnt
CD4 20
D4 21
C1 22 Y Operator 2 [624]
IC1 23 Volba druhého operatoru logické funkce Y.
C2 24
IC2 25 Standard: | &
Volba: Stejné jako v parametru [622]
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Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43414 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43422
Profibus slot/index 170/63 Profibus slot/index 170/71
EtherCAT index (hex) 4d56 EtherCAT index (hex) 4d5e
Profinet 10 index 19798 Profinet 10 index 19806
Fieldbus format Ulnt Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt Modbus format Ulnt
Y Komp 3 [625] Z Komp 2 [633]
Volba tfetiho komparatoru logické funkce Y. Volba druhého komparatoru logické funkce Z.
Standard: | CD1 Standard: | 'A2
Volba: Stejné jako v parametru [621] Volba: Stejné jako v parametru [621]
Specifikace pro komunikaci Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43415 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43423
Profibus slot/index 170/64 Profibus slot/index 170/72
EtherCAT index (hex) 4d57 EtherCAT index (hex) 4d5f
Profinet 10 index 19799 Profinet 10 index 19807
Fieldbus format Ulnt Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt Modbus format Ulnt
e Z Operator 2 634
11.6.3. Logicky vystup Z [630] perato o [634]
Volba druhého operatoru logické funkce Z
630 Log Vystup 2 Standard: | &
Stp E CAl&'A2&CD1 Volba: Stejné jako v parametru [624]
Vyraz musi byt naprogramovan pomoci parametrd [631] Specifikace pro komunikaci
az [635]. Modbus Instance no/DeviceNet no: 43424
Profibus slot/index 170/73
EtherCAT index (hex) 4d60
Z Komp 1 [631] Profinet 10 index 19808
Volba prvniho komparatoru logické funkce Z. Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
Standard: | CA1
Volba: Stejné jako v parametru [621] Z Komp 3 [635]
Volba tfetiho komparatoru logické funkce Z.
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43421
Profibus slot/index 170/70 Standard: | CD1
EtherCAT index (hex) 4d5d Volba: Stejné jako v parametru [621]
Profinet 10 index 19805
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43425
Profibus slot/index 170/74
i EtherCAT index (hex) 4d61
Z Operator 1 [632] Profinet 10 index 19809
Volba prvniho operatoru logické funkce Z. Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulnt
Standard: | &
Volba: Stejné jako v parametru [622]
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11.6.4. Casovacé 1 [640]

Funkce ¢asovace mohou byt pouzity pro zpozdéni nebo
jako Casovy interval se samostatnym ¢asem zapnuti a
vypnuti (alternativni rezim). V rezimu zpozdéni pfejde
vystupni signal po uplynuti ¢asového zpozdéni do stavu
HI, viz Obr.

Casovaé 1 Rezim

[642]

642 Casovl ReZim

Stp E Vyp
Standard: Vyp
Timerl Trig I
or Vyp 0
DiginX=Timer1 Zpozdéni | 1
T1Q
<+ Cylkus 2
Timerl delay
Obr. 132 Casovaé Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43432
V alternativnim rezimu vystupni signal T1Q se Profibus slot/index 170/81
automaticky cyklicky pfepina urovné Hl a LO atd. podle EtherCAT index (hex) 4d68
nastaveného ¢asového intervalu, viz obr. Profinet 10 index 19816
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulnt

Timer1 Trig — —

or

DiglinXx=Timer1

Il el .
Lgha) 4 »

1 T2 T1 T2

A 4

Obr. 133 Casovaé s opakovanim
Vystupni signal muze byt pouzit jako zdroj pro digitalni

nebo reléové vystupy vyuzité v logickych funkcich [620]
a [630] nebo pro Virtualni vystupy [560].

Casovacé 1 Start [641]

641 Casovl Start
stp N Vyp

Casovac 1 Zpozdéni [643]

Tento parametr je zobrazen pouze pokud rezim
Casovace je nastaven jako “zpozdéni”.

Zpozdéni Casovace 1 udava dobu, po aktivaci prvniho
Casovace. CasovaC 1 muze byt aktivovan urovni HI na
digitalnim vstupu, ktery je nastaven na Casovac 1 nebo
pomoci parametru [560], virtualni cil.

643 Casovaé 1 Zp
stp 0:00:00

Standard: | 0:00:00 (hod:min:sec)

Rozsah: 0:00:01-9:59:59

Specifikace pro komunikaci

Standard: | Vyp

Stejné moznosti jako v parametru [541],

Volba: DigOut 1.

Specifikace pro komunikaci

43433 hod,
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43434 min,
43435 sec
170/82,
Profibus slot/index 170/83,
170/84
EtherCAT index (hex) 4d69, 4d6a, 4d6b
) . 19817,
Profinet 10 index 19818.19819
Fieldbus format Ulnt 1=1h/m/s
Modbus format Ulnt 1=1h/m/s

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43431
Profibus slot/index 170/80
EtherCAT index (hex) 4d67
Profinet 10 index 19815
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
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Casovaé 1 T1 [644]

Pokud je rezim CasovaCe nastaven jako “Cyklus” a
CGasovaC 1 je aktivovan, zlistava automaticky zapnuty
nezavisle na nastavenych ¢asech provozu a prostoje.
Casovaé 1 v cyklickém reZimu m(Ze byt aktivovan
digitalnim vstupem nebo pomoci virtualniho zapojeni,
viz obr. 87. Parametr Casovaé 1 T1 v cyklickém reZimu

Casovaé 1 Hodnota

[649]

Parametr Casovaé 1 Hodnota zobrazuje aktudlni

hodnotu ¢asovace.

649 Casov 1 Hodn

udévé dobu provozu. stp ) 0:00:00
644 Casovaéd 1 T1 Standard: | 0:00:00, hod:min:sec
StPE 0:00:00 Rozsah: 0:00:01-9:59:59
Specifikace pro komunikaci
Standard: | 0:00:00 (hod:min:sec) 42921 hod,
Rozsah: 0:00:01-9:59:59 Modbus Instance no/DeviceNet no: | 42922 min,
42923 sec
- o 168/80,
Specifikace pro komunikaci Profibus slot/index 168/81,
Modbus  Inst DeviceNet | 43436 hod, 168/82
hodbus nstance nofBeVICERet | 43437 min, EtherCAT index (hex) 4b69,4b6a, 4b6b
) 43438 sec " . 19305, 19306,
170/85. Profinet 10 index 19307
Profibus slot/index 170/86, Fieldbus format Uint 1=1h/m/s
170/87 Modbus format Ulnt 1=1h/m/s
EtherCAT index (hex) 4d6¢c, 4d6d, 4d6e
) . 19820, 19821,
Profinet 10 index 19822
Fieldbus format Ulnt 1=1h/m/s S ~
Modbus format Ulnt 1=1h/m/s 11'?'5' Casovac 2 [650]
Viz Casovac 1.
Casovaé 1 T2 [645] Casovat 2 Start [651]

Parametr Casovaé 1 T2 v cyklickém reZimu udava dobu
prostoje.

Standard: | Vyp

Stejné moznosti jako v parametru [541],

= o Volba: .
645 Casovaé 1 T2 DigOut 1.
Stp E 0:00:00 Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43451
Standard: | 0:00:00, hod:min:sec Profibus slot/index 170/100
EtherCAT index (hex) 4d7b
Rozsah: 0:00:01-9:59:59 Profinet 10 index 19835
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Specifikace pro komunikaci

Casovaé 2 Rezim

[652]

Standard: | Vyp

Volba:

Stejné jako v parametru [642]

Specifikace pro komunikaci

43439 hod,
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43440 min,

43441 sec

170/88,
Profibus slot/index 170/89,

170/90
EtherCAT index (hex) 4d6f, 4d70,4d71
Profinet 10 index 19823,

19824,19825
Fieldbus format Ulnt 1=1h/m/s
Modbus format Ulnt 1=1h/m/s

POZNAMKA:

Parametry Casova& 1 T1 [644] a Casovad 2 T1 [654]
jsou zobrazeny pouze kdyZ rezim ¢asovace je parametr
[642] = “Cyklus”.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43452
Profibus slot/index 170/101
EtherCAT index (hex) 4d7c
Profinet 10 index 19836
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Dokument €. CZE 2013-01-5325-01r2

150 /197

Emotron FDU 2.0




Elpro Drive

659 Casov 2 Hodn
stp 0:00:00

Standard: 0:00:00, hod:min:sec

Rozsah: 0:00:01-9:59:59

Specifikace pro komunikaci

42924 hod,
Modbus Instance no/DeviceNet no: 42925 min,
42926 sec
168/83,
Profibus slot/index 168/84,
168/85
EtherCAT index (hex) 4b6c,4b6d, 4b6f
) . 19308, 19309,
Profinet 10 index 19310
Fieldbus format Ulnt 1=1h/m/s
Modbus format Ulnt 1=1h/m/s

Casovaé 2 Zpozdéni [653]

Standard: 0:00:00, hod:min:sec

Rozsah: 0:00:01-9:59:59

Specifikace pro komunikaci
43453 hod,

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43454 min,
43455 sec
170/102,

Profibus slot/index 170/103,
170/104

EtherCAT index (hex) 4d7d,4d7e,4d7f

) . 19837, 19838,

Profinet 10 index 19839

Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulnt

Casovaé 2 T1 [654]

Standard: 0:00:00, hod:min:sec

Rozsah: 0:00:01-9:59:59

Specifikace pro komunikaci
43456 hod,

Modbus Instance no/DeviceNet no: | 43457 min,
43458 sec
170/105,

Profibus slot/index 170/106,
170/107

EtherCAT index (hex) 4d80,4d81,4d82

) . 19840, 19841,
Profinet 10 index 19842

Fieldbus format

Ulnt 1=1h/m/s

Modbus format

Ulnt 1=1h/m/s

Casovaé 2 T2 [655]
Standard: 0:00:00, hod:min:sec
Rozsah: 0:00:01-9:59:59
Specifikace pro komunikaci
. 43459 hod,
:\]Asdbus Instance no/DeviceNet 43460 min,
) 43461 sec
170/108,
Profibus slot/index 170/109,
170/110
EtherCAT index (hex) 4d83,4d84,4d85
i . 19843, 19845,
Profinet 10 index 19846
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
Casovac 2 Hodnota [659]

Parametr Casovaé 2 Hodnota zobrazuje aktualni

hodnotu ¢asovace.

11.6.6. Citace [660]
Funkce ¢itacu Ize vyuzit pro séitani pulzd a nasledné
signalizaci digitalnich vystupd v okamziku, kdy ¢itac
dosahne specifikované horni nebo dolni hodnoty.

Citag se aktivuje spoustécim signalem, signalem reset
se pocitadlo vymaze.

Hodnota c¢itate mlze byt automaticky zmenSovana
v zavislosti na definovaném Case, pokud v tomto Case
nepfijde novy spoustéci signal.

Hodnota ¢itace je vztazena k horni limitni hodnoté a
pokud dojde k dosazeni této hodnoty, bude aktivovan
digitalni vystup C1Q nebo C2Q

Obr. 134 Citade, funkéni princip

Souvisejici parametry s funkci CitaCe jsou [6611] -
[6629]. Popis jednotlivych parametrd k této funkci viz.
originalni pfirucka CG Drives & Automation pro
softwarovou verzi 4.32 a pozdéjsi.
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11.7. Diagnostika [700]

Parametry pro prohlizeni v8ech aktualnich provoznich
hodnot jako jsou otacky, moment, vykon atd.

11.7.1. Pohon

Proces-Hodnota

[710]

[711]

Zobrazuje hodnotu procesu, ktera mize byt nastavena
pro vice rliznych veli¢in a jejich jednotek vztazenych k

otackam.

Stp

711 Proces-Hodn

Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

. . 31003Nm,
Modbus Instance no/DeviceNet no: 31004%

) . 121/147
Profibus slot/index 121/148
EtherCAT index (hex) 23eb Nm

23ec %

) . 1003 Nm
Profinet 10 index 1004 %

. Long,1=0,1Nm
Fieldbus format Long, 1=1 %
Modbus format Elnt
Mechanicky vykon [714]

Zobrazeni aktualniho mechanického vykonu.

714 Mech Vykon

Modbus Instance no/DeviceNet no: 31001

Profibus slot/index 121/145

EtherCAT index (hex) 23e9

Profinet 10 index 1001
Long, 1=1rpm,
1%, 1°C or
0,001  pokud

Fieldbus format

Hodn. procesu
pouziva [322]

Stp W

Jednotka: | W

RozliSeni: TW

Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 31005
Profibus slot/index 121/149
EtherCAT index (hex) 23ed
Profinet 10 index 1005
Fieldbus format Long, 1=1W
Modbus format Elnt

Elektricky vykon

[715]

Zobrazeni aktualniho elektrického vystupniho vykonu.

715 El Vykon

Jednotky
Modbus format Elnt
Otacky [712]
Zobrazeni aktualnich otacek .
712  Otaéky
Stp rpm
Jednotka: | rpm
RozliSeni: 1rpm, 4 mista
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 31002
Profibus slot/index 121/146
EtherCAT index (hex) 23ea
Profinet 10 index 1002
Fieldbus format Int, 1=1 rpm
Modbus format Int, 1=1 rpm
Moment [713]
Zobrazeni aktualniho momentu.
713 Moment
Stp 0% 0.ONm

Jednotka: | Nm

Rozliseni: 1 Nm

Stp kw

Jednotka: | kW

RozliSeni: 1w

Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 31006
Profibus slot/index 121/150
EtherCAT index (hex) 23ee
Profinet 10 index 1006
Fieldbus format Long, 1=1W
Modbus format Elnt

Proud

[716]

Zobrazeni aktualniho vystupniho proudu.

716 Proud
Stp
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Jednotka: | A

Jednotka: | V

RozliSeni: 0.1A

RozliSeni: 1V

Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 31007 Modbus Instance no/DeviceNet no: 31010
Profibus slot/index 121/151 Profibus slot/index 121/154
EtherCAT index (hex) 23ef EtherCAT index (hex) 232
Profinet 10 index 1007 Profinet 10 index 1010
Fieldbus format Long, 1=0.1 A Fieldbus format Long, 1=0.1V
Modbus format Elnt Modbus format Elnt
Vystupni napéti [717]
Zobrazeni aktualniho vystupniho napéti. Teplota chladi¢e [7T1A]
Zobrazeni aktualni teploty chladice.
717 Vyst Napéti
Stp v 71A Tepl Chladicé
Stp °c
Jednotka: | V
Rozliseni: | 1V Jednotka: | °C
Rozliseni: 0.1°C
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: | 31008 Specifikace pro komunikaci
Profibus slot/index 121/152 Modbus Instance no/DeviceNet no: 31011
EtherCAT index (hex) 23f0 Profibus slot/index 121/155
Profinet IO index 1008 EtherCAT index (hex) 2313
Fieldbus format Long, 1=0.1V Profinet 10 index 1011
Modbus format Eint Fieldbus format Long,1=0.1 [
Modbus format Elnt
Frekvence [718]
Zobrazeni aktualni vystupni frekvence.
PT100_1_2_3 Teplota [71B]
718 Frekvence Zobrazeni aktualni teploty PT100.
Stp Hz 71B  PT100 1,2,3
Stp °c
Jednotka: | Hz
Rozliseni: | 0.1 Hz Jednotka: | °C
Specifikace pro komunikaci Rozliseni: | 1°C
Modbus Instance no/DeviceNet no: 31009
Profibus slot/index 121/153 Specifikace pro komunikaci
EtherCAT index (hex) 23f1 31012,
Profinet 10 index 1009 Modbus Instance no/DeviceNet no: 31013,
Fieldbus format Long, 1=0.1Hz 31014
Modbus format Elnt 121/156
Profibus slot/index 121/157
121/158
L EtherCAT index (hex) 23f4,23f5,23f6
DC Napéti [719] . . 1012, 1013,
. s . . ey Profinet 10 index
Zobrazeni aktualniho stejnosmérného napéti. 1014
Fieldbus format Long
719 DC Napéti Modbus format Elnt
Stp v
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Jsou mozné nasleduijici typy vystrahy:

11.7.2. Provozni stavy ménice [720]
Modbus no: | Vystrazné hlaseni
Stav ménice [721] 0 Bez Poruchy
Indikuje celkovy stav ménice. 1 Motor 1%t
2 PTC
721 Stav FM 3 Motor-Ztrata
4 Rotor-Blok
Stp 1/222/333/44 oor=o
5 Ext Porucha
Obr. 135 Stav ménice 6 Mon MaxAlarm
7 Mon MinAlarm
Pozice Stav Hodnota
8 Kom Error
1 Parametrova sada | A,B,C,D 9 PT100
-KI (klavesnice) 10 Deviace
299 Zdroj referenéni -Sv (svorky) "
(z4dané) hodnoty | -Kom (Kom. rozhrani) 11 Cerpadlo
-Opt (option) 12 Ext Tepl Mot
-KI (klavesnice) 13 LC Urovefi
Zdroj pro povely -Sv (svorky)
333 Start/Stop/Reset -Kom (Kom. rozhrani) 14 neo'bsazeno
-Opt (option) 15 Option
-ML (Momentovy limit) 16 Vys Teplota
-FL (Frekvenéni limit) 17 Nadproud F
44 Funkce omezeni -PL (Proudovy limit) e
-NL (Napétovy limit) 18 Prepéti D
---- bez limitu 19 Prepéti G
20 Prepéti M
Priklad: “A/TL/SvIML” 21 Nadotacky
A: Parametrova sada A je aktivni. 22 Podpéti
Ki: Referencni hodnota je zadavana pomoci 23 Power Fault
kldvesnice na ovladacim panelu.
24 Desat
Sv:  Povely Start/Stop jsou zadavany pomoci
svorkovnice 1-22. 25 Porucha BC
ML: Je aktivni momentové omezeni. 26 Int Error
27 Prepéti MMax
Specifikace pro komunikaci 28 Prepéti
Modbus Instance no/DeviceNet no: 31015 29 Vystraha 30
Profibus slot/index 121/159 .
EtherCAT index (hex) 23f7 30 Vystraha 31
Profinet 10 index 1015 31 Vystraha 32
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 31016
Upozornéni [722] Profibus slot/index 121/160
Zobrazeni aktualniho nebo posledniho vystrazného EtherCAT index (hex) 23f8
upozornéni. Upozornéni je zobrazeno v pFipadé, Ze se Profinet |0 index 1016
ménié blizi k poruchovému stavu, avsak je stale jesté v Fieldbus format Long
provozu. Béhem upozornéni blika na panelu ¢ervena Modbus format Ulnt

LED.

722
Stp

Upozornéni

Bez Poruchy

Aktivni upozornéni je zobrazeno v parametru [722].

Pokud neni aktivni zadné upozornéni, je v parametru
zobrazeno“Bez Poruchy”.

Viz také kap.12.
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Stav Digitalnich Vstupt [723]

Na prvni az osmé pozici je znazornén stav digitalnich
vstupl (&teno zleva).

Digin 1

Digln 2

Digin 3

Digin 4

Digin 5

Digin 6

Digin 7

Digin 8

ONO A WN -

Jednotlivé pozice indikuji stav pfislusného vstupu
znaky:

1 stav HI

0 stav LO

723 DigIn Stav
Stp 1010 0100
Obr. 136 Priklad stavu digitalnich vstupt

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 31018
Profibus slot/index 121/162
EtherCAT index (hex) 23fa
Profinet 10 index 1018
Ulnt, bit
Fieldbus format 0=DigOut1,
bit 1=DigOut2
bit 8=Relay1
Modbus format bit  9=Relay2
bit 10=Relay3
Stav Analogovych Vstupi 1 a 2 [725]

Stavy analogovych vstupl 1 a 2.

725 AnIn 1 2
Stp -100% 65%

Obr. 138 Stav analogovych vstupt 1, 2

Specifikace pro komunikaci

Pfiklad ukazuje, Ze vstupy Digln 1, Digln 3 a Digln 6 Modbus Instance no/DeviceNet no: ?;(13/11%331020
jsou aktivni. : ; )
J Profibus slot/index 121/164

» o EtherCAT index (hex) 23fb, 23fc
Specifikace pro komunikaci Profinet 10 index 1019, 1020
Modbus Instance no/DeviceNet no: 31017 Fieldbus format Long, 1=1%
Profibus slot/index 121/161 Modbus format Elnt
EtherCAT index (hex) 239
Profinet 10 index 1017 Prvni fadek zobrazuje analogové vstupy:
Fieldbus format Ulnt, 1 Anin 1

bit 0=DigIn1,

Modbus format bit 8=DigIn8 2 Anin 2

Stav Digitalnich Vystupl

[724]

RE - stav reléovych vystupl (¢teno zleva):

1 Relé 1

2 Relé 2

3 Relé 3

DO - stav digitalnich vystup:

1 DigOut1

2 DigOut2

Jednotlivé pozice indikuji stav pfislusného vystupu
znaky:

1 stav HI

0 stav LO

724 DigOut Stav
Stp RE 100 DO 10

Obr. 137 Priklad stavu digitalnich vystupt

Priklad ukazuje, ze vystup Relé1 a DigOut1 je aktivni a

DigOut 2 neni aktivni.

Postupnym ¢&tenim druhého Fadku je indikovan stav
prislusného vstupu v procentech:

-100% Anin1 ma hodnotu -100%
65% AnlIn2 ma hodnotu 65%

Pfiklad ukazuje, Ze oba analogové vstupy jsou aktivni.

Stav Analogovych Vstupt 3 a 4 [726]
Zobrazuje stavy analogovych vstupu 3 a 4.

726 AnIn 3 4
Stp 0% 0%

Obr. 139 Stav analogovych vstupt 3, 4

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 31021, 31022
Profibus slot/index 1217165,

121/166
EtherCAT index (hex) 23fd, 23fe
Profinet 10 index 1021, 1022
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Elnt
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Stav Analogovych Vystupt [727]
Zobrazuje stavy analogovych vystupt 1 a 2.

727 AnOut 1 2
Stp -100% 65%
Obr. 140 Stav analogovych vystupt 1, 2

Specifikace pro komunikaci

11.7.3. Provozni Data [730]

Zobrazeni aktualnich provoznich hodnot. Pfi vypnuti
ménie jsou tyto hodnoty uloZzeny a pfi opé&tovném
zapnuti jsou obnoveny.

Cas Chodu [731]
Celkovy €as chodu ménice.

731  Cas Chodu
Stp h:m:s

Modbus Instance no/DeviceNet no: 31023, 31024
Profibus slot/index 1211167,

121/168
EtherCAT index (hex) 23ff, 2400
Profinet 10 index 1023,1024
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Elnt

Jednotka: | h: m: s (hodiny: minuty: sekundy)

Prvni fadek zobrazuje analogové vystupy.
1 AnOut 1
2 AnOut 2

Postupnym ¢&tenim druhého Fadku je indikovan stav
prislusného vystupu v procentech:

-100% AnOut1 mé negativni hodnotu -100%
65% AnOut2 ma hodnotu 65%
Pfiklad ukazuje, Ze oba analogové vystupy jsou aktivni

VIV Karta Stav [728] - [72A]

Zobrazuje stav pfidavnych V/V option karet 1 (B1), 2
(B2) a 3 (B3).

728 V/V Stav Bl
Stp RE000 DI000

Specifikace pro komunikaci

Rozsah: Oh: Om: 0s-65535h: 59m: 59s

Specifikace pro komunikaci

31028 hod,
Modbus Instance no/DeviceNet no: 31029 min,
31030 sec
121/172,
Profibus slot/index 121/173,
121/174
EtherCAT index (hex) 2404,2405,2406
Profinet 10 index 1028,1029,1030
Fieldbus format Ulnt, 1=1h/m/s
Modbus format Elnt
Reset Casu Chodu [7311]

Nulovani pocitadla €asu chodu. UloZzena informace
bude smazana a bude spustén novy zaznam doby
chodu poéitadla.

7311 RstCasChodu
Stp Ne

Modbus Instance no/DeviceNet no: 31025 - 31027
Profibus slot/index 121/170 - 172
EtherCAT index (hex) 2401 - 2403
Profinet 10 index 1025 - 1027
Ulnt,
Fieldbus format bit 0=DigIn1
bit 1=DigIn2
bit 2=DigIn3
bit 8=Relay1
Modbus format bit 9=Relay?2
bit 10=Relay3

Standard: | Ne

Volba Ano, Ne

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 7
Profibus slot/index 0/6
EtherCAT index (hex) 2007
Profinet 10 index 7
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
POZNAMKA:

Po vynulovani pocitadla se automaticky hodnota okna
[7311] nastavi zpét na “Ne”.
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Cas Napajeni

[732]

Celkova doba, po kterou je méni¢ pfipojen k sitovému
napéti. Toto pocitadlo nemuze byt resetovano.

Reset Energie [7331]

Reset pocitadla v kWh. Ulozena informace bude
smazana a bude spustén novy zaznam spotfebované
energie.

7331 RstCasChodu

Stp Ne

732 Cas Napajeni

Stp h:m:s
Jednotka: | h: m: s (hodiny: minuty: sekundy)
Rozsah: 0Oh: Om: 0s-65535h: 59m: 59s

Standard: | Ne

Specifikace pro komunikaci

Volba Ano, Ne

Specifikace pro komunikaci

31031 hod, - -
Modbus Instance no/DeviceNet no: | 31032 min, Modbus Instance no/DeviceNet no: 6
31033 sec Profibus slot/index 0/5
121/175 EtherCAT index (hex) 2006
Profibus slot/index 121/176, Profinet 10 index 6
121/177 Fieldbus format Ulnt
EtherCAT index (hex) 2407,2408,2409 Modbus format Ulnt
Profinet 10 index 1031,1032,1033
Fieldbus format Long, 1=1h/m/s POZNAMKA:

Modbus format

Elnt

POZNAMKA:

V Cdase 65535h:59m:59s se pocitadlo zastavi, a

nezacne pocitat znova od Oh: Om.

Po vynulovani pocitadla se automaticky hodnota okna
[7331] nastavi zpét na “Ne”.

Energie [733]
Celkové mnozstvi spotfebované el. energie od
posledniho vynulovani pocitadla energie [7331].

733 Energie

Stp h:m:s
Jednotka: | kWh
Rozsah: 0.0-999999kWh
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 31034
Profibus slot/index 121/178
EtherCAT index (hex) 240a
Profinet 10 index 1034
Fieldbus format Long, 1=1 Wh
Modbus format Elnt
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11.8. Archiv poruch [800]

Obsahuje parametry pro prohlizeni vS§ech
zaznamenanych informaci o poruchach. V archivu
poruch je uloZzeno 10 poslednich poruchovych hlaseni.
Poruchy jsou ukladany dle funkce paméti typu FIFO
(First In, First Out). Kazda porucha je v paméti
zaznamenana s prislusSnym ¢asem vztahujicim se k
parametru [731], ¢as chodu. U kazdé poruchy jsou
uloZzeny aktualni hodnoty nékolika parametrd, pomoci
kterych je mozné velmi rychle poruchu diagnostikovat.

11.8.1. Poruchova hlaseni - Archiv
Poruch [810]

Zobrazuje pfi¢inu poruchy a ¢as jejiho vzniku. V
okamziku vzniku poruchy jsou provozni stavy ménice
zkopirovany do archivu poruchy. Archiv pojme devét
poruchovych hlaseni [810]-[890]. V okamziku vzniku
desaté poruchy, jelikoZz se seznam posouva dold, se
nejstarsi porucha automaticky prepise.

8x0 Cas Chodu

Stp h:m:s

Jednotka: | h: m: s (hodiny: minuty: sekundy)

817 717 Vystupni napéti

818 718 Frekvence

819 719 DC Napéti

81A 71A Teplota chladi¢e

81B 71B PT100_1,2, 3

81C 721 Stav ménice

81D 723 Digln stav

81E 724 DigOut stav

81F 725 Anin 1-2 stav

81G 726 Anin 3-4 stav

81H 727 AnOut 1-2 stav

81l 728 V/V option karta 1 stav
81J 729 V/V option karta 2 stav
81K 72A V/V option karta 3 stav
81L 731 Cas chodu

81M 732 Cas napajeni

81N 733 Energie

810 310 Proces ref.

Rozsah: 0h:0m-65355h:59m

810 Ext Porucha
Stp 132:12:14

PFiklad poruchového hlaseni ,Externi porucha“

Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 31102 - 31135
Profibus slot/index 13;;(2)4_62;254’
EtherCAT index (hex) 244e - 246f
Profinet 10 index 1102 - 1135
Depends on
Fieldbus format parame.ter, see
respective
parameter.
Depends on
Modbus format parame.ter, see
respective
parameter.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 31101
Profibus slot/index 121/245
EtherCAT index (hex) 244da
Profinet 10 index 1101
Fieldbus format Ulnt, 1=1
Modbus format Ulnt

Poruchova hlaseni [811] - [81N]

Informace ze stavového menu jsou v okamziku vzniku
poruchy zkopirovany do archivu poruch.

pgnrirt‘:ll:y Zkopirovano z Popis
811 711 Proces-Hodnota
812 712 Otacky
813 712 Moment
814 714 Mechanicky vykon
815 715 Elektricky vykon
816 716 Proud

Priklad:

Na obr. je zobrazeno tfeti posledni ulozené poruchové
hlaSeni [830]: K poruse z ddvodu vysoké teploty ménice
doslo po 1396 hodinach a 13 minutach ¢asu chodu.

830 Vys Teplota
Stp 1396:13
Obr. 141 Treti porucha
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11.8.2. Poruchova hlaseni
Stejné jako v menu [810].

[820] - [890]

Specifikace pro komunikaci

Trip log list
31151-31185,
31201-31235,
31251-31285,
31301-31335,
31351-31385,
31401-31435,
31451-31485,
31501-31535

Modbus Instance
no/DeviceNet no:

11.8.3. Vymazani archivu poruch [8AO0]

Vymaze obsah ulozenych poruchovych hlaseni.

8A0 Vymaz Archiv
Stp Ne

Standard: | Ne

Volba Ano, Ne

rip log list
122/40-122/74,
122/90-122/124,
122/140-122/174,
122/190-122/224,
122/240-123/18,
123/35 - 123/68,
123/85-123/118,
123/135-123/168

Profibus slot/index

Specifikace pro komunikaci

rip log list
247e - 24b0
24b1 - 24€2
24e3 - 2514
2515 - 2546
2547 - 2578
2579 - 25aa
25ab - 25dc
25dd - 260e

EtherCAT index
(hex)

Modbus Instance no/DeviceNet no: 8
Profibus slot/index 0/7
EtherCAT index (hex) 2008
Profinet 10 index 8
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
POZNAMKA:

Po provedeni resetu se automaticky hodnota parametru
[8A0] vrati na “Ne”. Na dobu 2 sekund se zobrazi
zprava “OK”.

rip log list
1151 -1185
1201 - 1235
1251 - 1285
1301 - 1335
1351-1385
1401 - 1435
1451 - 1485
1501 - 1535

Profinet 10 index

OCONOOAOPRWNAHOONOOOOPRWNAHOONOODOAPRWONAHOONOOOPR,WON

Fieldbus format Viz porucha 811 - 810

Modbus format Viz porucha 811 - 810

Vypisy vSech deviti poruch obsahuji stejné typy udaja.
Napfiklad DeviceNet parametr 31101 ve vypisu poruchy
1 obsahuje stejné jako parametr 31151 ve vypisu
poruchy 2. Takto je mozné Cist veSkeré parametry ve
vypisech poruchy 2-9 pfepoctem DeviceNet na Profibus
slot/index. To se déje nasledujicim zplsobem:

slot €. = abs((dev instance €.-1)/255)
index €. = (dev instance €.-1) modulo 255
dev instance €. = slot nox255+index no+1

Priklad:

Pokud chceme ¢ist hodnotu procesu z vystupu vypisu
poruchy 9. Pak ve vypisu poruchy 1 ma hodnota
procesu Cislo DeviceNet 31102. Ve vypisu poruchy 9 je
Cislo DeviceNet 31502 (viz tab. 2 nahofe). Odpovidajici
Cislo slotu/indexu je pak:

slot ¢islo = abs((31502-1)/255)=123

index €. (modulo)= zustatek po déleni nahofe = 136,
spocitano jako: (31502-1)-123x255=136

11.9. Informace o Systému [900]
Zobrazeni systémovych dat ménice.

11.9.1. Data ménice [920]
Typ ménice [921]

Zobrazi typ ménice dle typového Cisla.

Ostatni pfisludenstvi a vybaveni je uvedeno na Stitku
ménice.

921 FDU2.0
Stp FDU48-046

Priklad:

Zde se jedna o méni¢ s vektorovym Fizenim (FDU) pro
napéti sité 380-480VAC (48) a jmenovitém vystupnim
proudu 46A (46).

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 31037
Profibus slot/index 121/181
EtherCAT index (hex) 240d
Profinet 10 index 1037
Fieldbus format Ulnt, 1=1
Modbus format Ulnt
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Software
Zobrazi verzi software ménice.

[922]

922 Software
Stp vV4.32-03.07

Obr. 142 Priklad verze softwaru

V4.32
03.07

verze software

option verze, zobrazi se pouze v pfipadé, ze

je ménic¢ timto specialnim OEM softwarem

vybaven.

03 - hlavni ¢islo
07 - ¢islo revize

Specifikace pro komunikaci

OEM softwaru
OEM softwaru

Modbus Instance no /
DeviceNet no:

31038 software version
31039 option version

Profibus slot/index

121/182-183

EtherCAT index (hex) 240e, 240f
Profinet 10 index 1038, 1039
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Nazev

[923]

Moznost zaspani vlastniho pojmenovani ménice pro
Ucely servisu nebo pro identifikaci zakaznika. Tato
funkce umoznuje uzivateli pouzitim max. 12 znaku
zaspat nazev(popis) ménice/pohonu. Pro pohyb kurzoru

na pozadovanou pozici

pouzijte tlacitka “PREV”

(pfedchozi) a “NEXT” (dalsi). Tlagitky “+” a “-* zvolte
poZadovany znak. Potvrzeni znaku je provedeno
prfesunem kurzoru na dalSi pozici tlaCitkem “NEXT”, viz
parametr Vlastni Jednotka [323].

Priklad

Vytvorte viastni nazev jednotky USER 15.

1.

V okné [923] stiskem tlaCitka NEXT presurite
kurzor na pozadované misto.

2. Stisknéte tlacitko + dokud se neobjevi
pismeno U.
3. Stisknéte NEXT.
4. Stisknéte tlagitko + dokud se neobjevi S a
potvrdte tlaCitkem NEXT.
5. Opakujte dokud nebude vlozen nazev
USER15.
923 Nazev
Stp
Standard: | Nenizobrazen zadny znak

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 42301-42312
Profibus slot/index 165/225-236
EtherCAT index (hex) 48fd - 4908

Profinet 10 index

18685 - 18696

Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulnt

Tab. 29  Info pro Modbus a Profibus - SW verze
Bit Priklad | Popis
7-0 32 vedlejsi
13-8 4 hlavni
00: V, Ostra verze
01: P, ZkuSebni verze
15-14 10: R, Beta verze
11: a, Alpha verze
Tab. 30 Info pro Modbus a Profibus - Option verze
Bit Priklad | Popis
7-0 vedlejsi
15-8 hlavni
POZNAMKA:

Je dullezité, aby verze software zobrazena v parametru
[920] byla shodna s verzi uvedenou na pfedni strané
této uzivatelské pfirucky. Pokud tomu tak neni, pak
funkce popsany v této priruéce mohou byt odliSné od
funkci ménice.

PFi zapisovani nazvu se znaky zacinaji vkladat od pravé
krajni pozice.
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12. Udrzba, diagnostika a
odstranovani poruch

12.1. Poruchy, vystrahy a omezeni

Z davodu ochrany frekvenéniho ménice jsou systémem
pribézné monitorovany hlavni elektrické veliciny.
Jestlize jedna z téchto veliin pfekro€i bezpecnou
uroven, frekvenéni méni¢ zobrazi na displeji poruchové
nebo vystrazné hlaseni. Aby se predeSlo moznym
nebezpeCnym situacim, meéni¢ sam zastavi, vyhlasi
poruchu a jeji pFicinu zobrazi na displeji.

Poruchy maji obvykle za néasledek zastaveni ménice.
Poruchy se mohou délit na normalni a docasné, v
zavislosti na nastaveni typu poruchy, viz. menu [250]
Autoreset. Normalni poruchy jsou standardni. PFi
normaini poruse méni¢ ihned odpoji motor od napéti,
tento poté volnym dob&hem =zastavi. Pfi doCasné
poruSe méni¢ zpomaluje po pfednastavené rampé az
do zastaveni.

“Normalni porucha”

e Meéni¢ okamzité zastavuje, motor volné dobiha
az do zastaveni.

e  Poruchové relé nebo digitalni vystup (pokud je
vybrén) je aktivni.

e  Poruchova LED dioda sviti.

e Na LCD displeji je zobrazeno odpovidajici
poruchové hlaseni.

e Na LCD displeji je zobrazen znak “Trp” (sektor
D displeje)

“Do€asna porucha”

e Meéni¢ brzdi po nastavené rampé az do
zastaveni

Béhem brzdéni

e Na LCD displeji je zobrazeno odpovidajici
poruchové hlaeni v€etné doplfikové indikace
se znakem “S”.

e Poruchova LED dioda blika.
e Relé vystrahy nebo digitalni vystup (pokud je
vybran) je aktivni.
Po zastaveni.
e Poruchova LED dioda sviti.

e Poruchové relé nebo digitalni vystup (pokud je
vybran) je aktivni.

e Na LCD displeji je zobrazen znak “Trp” (sektor
C displeje)

Kromé& vySe uvedenych indikaci poruchového stavu,
jsou zde dal$i dva indikatory, které ukazuji “abnormaini”
stav ménice

“Upozornéni”
e Meénic je blizko poruchového limitu.

e Vystrazné relé nebo digitalni vystup (pokud je
vybran) je aktivni.

e Poruchova LED dioda blika.

e Na LCD displeji v okné [722] je zobrazeno
odpovidajici vystrazné hlaseni

e Je zobrazen jeden z indikatord vystrahy
(sektor C displeje).

“Omezeni”

e  Méni¢ ma aktivovano omezeni momentu nebo
rychlosti, aby se pfedeslo poruchovému stavu.

e Omezovaci relé nebo digitalni vystup je aktivni
(pokud je vybran).
e Poruchova LED dioda blika

e Je zobrazen jeden 2z indikatord omezeni
(sektor C displeje).
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Tab. 31  Prehled hlaSeni poruch a vystrah

Hlaseni, Poruchy, Upozornéni Volba (nor:lgmgl::hké) o?::g::rg;]y
Motor 1%t Porucha/Vyp/Limit normalni / lehka 1°t
PTC Porucha/Vyp normailni / lehka
Motor PTC Zap normaini
PT100 Porucha/Vyp normailni / lehka
Motor-Ztrata Porucha/Vyp normailni
Rotor-Blok Porucha/Vyp normalni
Ext Porucha dle Digln normalni / lehka
Mon MaxAlarm Porucha/Vyp/Vystraha normalni / lehka -
Mon MinAlarm Porucha/Vyp/Vystraha normalni / lehka -
Kom Error Porucha/Vyp/Vystraha normailni / lehka -
Deviace dle Option normailni
Encoder Porucha/Vyp
Cerpadlo dle Option normalni
Vysoka Teplota Zap normalni VT
Nadproud F Zap normalni
Prepéti D Zap normalni
Prepéti G Zap normailni
Prepéti Zap normailni
Podpéti Zap normailni NN
Nadotacky (pouze u VFX) Zap normailni
ChladVoda LO Porucha/Vyp/Vystraha, dle Digin normalni / lehka
Desat ### Zap normalni
Porucha DC Zap normalni
Power Fault, PF ### Zap normalni -
Prepéti MMAX Zap normailni
Prepéti M Vystraha NL
Bezpecny Stop Vystraha SST
Brzda Porucha/Vyp/Vystraha normailni
Option Zap normalni

12.2. Pri€iny poruch a jejich
odstranéni

Tabulka v této kapitole je z&kladnim voditkem pro
detekci pfi¢iny poruchy a zplUsobu jejiho odstranéni.
Frekvenéni meéni¢ je vétSinou byva malou casti
kompletniho systému pohonu. Nékdy je obtizné najit
pravou pfi¢inu poruchy, ackoliv frekvenéni méni¢
indikuje pomoci své diagnostiky konkrétni chybu. Dobra
znalost problematiky pohond je v téchto pFipadech
nezbytna. V pfipadé dotazd kontaktujte Vaseho
dodavatele.

Méni¢ je navrzen tak, aby do zna¢né miry potlacil
vyskyt poruchy, napf. omezuje moment, pfepéti atd.
Poruchy vzniklé pfi prvnim uvedeni do provozu nebo
kratce po ném jsou vétSinou zplUsobeny Spatnym
nastavenim nebo pfipojenim ménice.

Poruchy nebo potiZe vyskytujici se po pomé&rné dlouhé
dobé bezporuchového provozu mohou byt zplsobeny

zménami v systému pohonu nebo prostiedi, ve kterém
je pohon provozovan.

Poruchy, které se  vyskytuji  pravidelné z
nepochopitelnych divodi mohou byt zplUsobeny
elektromagnetickou interferenci. Ujistéte se, ze
instalace ménice je v souladu s “EMC” normami, viz
kap. 8.

Nékdy je tzv. metoda pokus-omyl nejschidnéjsi cestou
ke zjisténi pfi¢iny poruchy. Tato metoda mulze byt
vyuzita ve v8ech urovnich: od zmény nastaveni ménice
pres odpojeni ovladacich vodi¢d az po vyménu
samotného komponentu.

Zaznam poruchy (archiv poruch) pomaha zjistit okamzik
vyskytu konkrétni poruchy. Zaznamenava se typ
poruchy a ¢as, ve kterém se porucha vyskytla (interni
¢ita¢ ¢asu chodu ménice).
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12.2.1. Kvalifikovany personal

Instalaci, oziveni, demontdz, méfeni apod. souvisejici
se zasahy uvnitf méni€e mohou provadét pouze
kvalifikovani pracovnici.

12.2.2. Otevieni frekvenéniho ménice

VYSTRAHA:

Pfed otevienim frekvenéniho méni¢e vzdy odpojte
napajeni ménice a vyckejte alespori 5 minut do upiného
vybiti kondensatorti meziobvodu.

Svorky pro pfipojeni Fidicich signalt a pfepinace jsou
od sitového napéti izolovany. PFfed otevienim
frekvenéniho ménice vzdy pfijméte pfislusna opatieni.

12.2.3. Opatreni pfi praci s pfipojenym
motorem

Jestlize servisni prace musi byt provedeny s pfipojenym

motorem, je nutné opét nejprve odpojit napajeni ménice

a vyckat z vySe uvedenych diavodu alespori 5 minut.

Tab. 32  Poruchy, pravdépodobné priciny a jejich odstranéni.

12.2.4. Automaticky reset poruchy

Pokud byl vy€erpan maximalni pocCet pokusl o
automaticky reset a porucha stéle trva, je chybové
hlaseni oznaceno znakem “A”.

830 Prepéti G
Stp A 345:45:12

Obr. 143 Automaticky reset poruchy

Obr. zobrazuje tfeti okno v paméti poruchovych hlaseni
[830]: “Prepéti G” (pfepéti na stejnosmérné sbérnici v
generatorickém rezimu). Porucha po vyCerpani
nastaveného poctu pokust o automaticky reset byla
zaznamenana po 345 hodinach , 45 minutach a 12
sekundach provozu ménice (€asu chodu ménice).

Poruchové hlaseni Pravdépodobna pfic¢ina

Odstranéni

Hodnota I’t motoru je prekrocena.

- Zkontrolujte funkci mechanickych ¢asti pohonu

Motor I2t - Pfetizeni motoru podle I°t nastavené (lozZiska, pfevodovky, fetézy,...)
charakteristiky - Zménte hodnotu parametru Motor I2t-proud.
- Zkontrolujte funkci mechanickych &asti pohonu
Termistorova ochrana motoru (PTC) (loziska, pfevodovky, fetézy,...)
PTC doséhl'a nejvyssi urovné. - Zkontrolujte chlazeni motoru
POZNAMKA: Plati pouze v pfipadé pouziti | - Vlastni chlazeni motoru je nedostatec¢né pfi
PTC/PT100 option karty. nizkych otackach, tj. velka zatéz
- Nastavte PTC v menu [234] na “Vyp”
- Zkontrolujte funkci mechanickych ¢asti pohonu
Motor PTC Termistorova ochrana motoru (PTC) (lozZiska, pfevodovky, fetézy,...)

. dosahla nejvyssi Urovné.
(plati jen pro VY

Fadu 003-088) parametr [237]

POZNAMKA: Plati pouze kdyZ je aktivovan

- Zkontrolujte chlazeni motoru

- Vlastni chlazeni motoru je nedostate¢né pfi
nizkych otackach, tj. velka zatéz

- Nastavte PTC v menu [237] na “Vyp”

PT100 snimace motoru PT100.

PTC/PT100 option karty.

Byla dosazena nejvySSi uroven hodnoty

POZNAMKA: Plati pouze v pfipadé pouziti

- Zkontrolujte funkci mechanickych &asti pohonu
(loZiska, pfevodovky, fetézy atd.).

- Zkontrolujte chlazeni motoru.

- Vlastni chlazeni motoru pfi nizkych rychlostech =
velka zatéz.

- Nastavte PT100 v menu [234] na “Vyp”

Motor-Ztréata . e
vystupu ménice.

- Zkontrolujte napéti na motoru ve vSech fazich.
- Zkontrolujte pfipojeni ménice k motoru po

Ztrata faze nebo velka fazova nesymetrie na | elektrické i mechanické strance

- Jestlize jsou v§echna pfipojeni spravna,
kontaktujte svého dodavatele

- Vypnéte hlaseni ztraty motoru (MotorZtrata = vyp)

Rotor-Blok

Momentové omezeni je aktivni a motor se
netoci:
- Mechanicky zablokovany rotor

- Zkontrolujte mechanické ¢asti pohonu
- Vypnéte prislusné chybové hlaseni (Rotor-Blok =
vyp).
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Ext Porucha

Ztrata signalu na digitalnich vstupech (Digin
1-8), je-li na tuto funkci néktery z nich
nastaven.

- Zkontrolujte zafizeni, jenz je digitalnimu vstupu
pfipojeno
- Zkontrolujte nastaveni digitalnich vstupt Digln 1-8

Mon MaxAlarm

Byla dosazena maximalni Uroven zatizeni
(pretizeni).

- Zkontrolujte podminky chodu pohonu
- Zkontrolujte nastaveni zobrazeni v kap.11.4.1

Mon MinAlarm

Byla dosazena minimalni Uroven zatizeni
(odlehéent).

- Zkontrolujte podminky chodu pohonu
- Zkontrolujte nastaveni zobrazeni v kap.11.4.1

- Zkontrolujte kabel a pfipojeni sériove
komunikace.

Kom Err Chyba v sériové komunikaci (option) - Zkontrolujte vSechna nastaveni, tykajici se
sériové komunikace.
- Restartujte celé zafizeni véetné ménice.
Jefabova CRIO karta detekovala odchylku v | Zkontrolujte signaly z IRC snimade.
provozu motoru. - Zkontrolujte Jumper pfepina¢ “Deviace” na
e instalovans a akiované opton - efdbove | 197200V CRIO karts
CRIO Karty. P J - Zkontrolujte nastaveni v menu [3AB] a [3AC]
Detekovana odchylka Zadané a skuteéné - Zkontrolujte motor pohonu
Deviace? hodnoty otacek. - Zkontrolujte nastaveni hlidani otacek v [22G#].
POZNAMKA: Plati pouze v pfipadé - Zkontrolujte nastaveni PI regulatoru v [37#]
instalované Encoder karty . - Vypnéte Encoder v menu [228]
Ztrata Encoder karty, encoder kabelu nebo
IRC pulz(.. Zkontrolujte Encodr kartu a jeji konektory.
Encoder POZNAMKA: Plati pouze v pfipadé Zkontrolujte signaly z IRC snimace..
instalované a aktivované option - jefabové Zkontrolujte nastaveni v menu [3AB] a [3AC]
CRIO karty.
NemUze byt zvoleno zadné fidici Cerpadio v | . . .
déisledku chyby ve zp&tnovazebni Zkopt[o!u1te kabely a pfipojeni zpétnovazebnich
. . o signalu Cerpadla
Cerpadlo signalizaci.

POZNAMKA: Plati pouze v pfipadé
instalované option karty pro fizeni ¢erpadel.

- Zkontrolujte nastaveni s ohledem na digitalni
vstupy zpétné vazby Cerpadla.

Vys Teplota

Teplota chladiCe je pfilis vysoka:

- PFili§ vysoka okolni teplota ménice

- Nedostate¢né chlazeni

- PFili§ vysoky proud

- Nefunkéni nebo zablokovany ventilator

- Zkontrolujte teplotu v okoli ménice.

- Zkontrolujte funkénost vestavénych ventilatort
(musi automaticky spinat, jestlize je teplota pfili§
vysoka). Pfi zapnuti se ventilatory kratce
rozbé&hnou.

- Zkontrolujte vykonové dimenzovani motoru a
ménice.

- Vydcistéte ventilatory

Proud motoru pfekrocil maximalni Spi¢kovou
hodnotu proudu ménice:

- PFili§ kratka rozbéhova rampa
- PFili§ velké zatizeni motoru

- Zkontrolujte nastaveni rozbéhové rampy pohonu,
pfipadné ji prodluzte

- Zkontrolujte zatizeni motoru.

- Zkontrolujte izolaéni stav motoru\kabelu (pfi

Nadproud F - Kmitajici zatéz v o . -
o . . o méreni izola€niho stavu je nutno odpojit

- Zkrat mezi fazemi nebo zemni spojeni motorovy kabel od svorek ménice!!).

- Spatné spojeni kabelu mezi motorem a - Ovéite, zda v motoru neni voda nebo vihkost.

ménicem. o L

s L. . - SniZte urovefi IXR kompenzace [352]

- Prilis velka aroven IXR kompenzace
Pfepéti D P¥ili$ vysoké napéti na DC sbérnici: - Zkontrolujte nastaveni dob&hové rampy, pfipadné
(Deceklerace) - Kratka dob&hova rampa s ohledem na ji prodluzte.
Prepéti G setrvacnost pohonu. - Zkontrolujte dimenzovani brzdného rezistoru a
(Generator) - Chybné dimenzovany brzdny rezistor. funkénost brzdné jednotky (pokud jsou pouzity)
Prepé&ti M (sit) |P¥ili§ vysoké napéti na DC sbé&rniciv - Zkontrolujte napajeci napéti

. dusledku pfilis vysokeho napajeciho napéti | - Snazte se odstranit pfipadné interference nebo

PrepetiMMax ménice

pouzijte jinou napajeci vétev.
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Nadotéacky
(pouze u VFX)

Méfeni otacek motoru pfekrogilo povolenou
uroven.

Zkontrolujte kabel, zapojeni a nastaveni ICR
snimace.

Zkontrolujte nastaveni motorovych dat [22x]
Provedte kratky ID-Run

Podpéti

P¥ilis nizké napéti na DC sbérnici:

- Nizké nebo zadné napajeci napéti

- Napajeci napéti pokleslo v dlsledku
nahlého zvyseni spotfeby v napajeci vétvi.

- Zkontrolujte zda napajeci kabely jsou ke
svorkovnici ménice spravné pfipojeny

- Zkontrolujte zda hodnota napajeciho napéti je v
souladu s toleranci ménice

- V pfipadé poklesl pfipojte méni¢ na jinou
napajeci vétev.

- Pouzijte funkci “Vypadek Sité” pro preklenuti
podpéti” [421]

ChladVoda LO

P¥ilis nizka hladina chladici vody v externi
expanzni nadobé. Je aktivovan Digin 1-8:
- LO droven na vstupu

POZNAMKA: Plati pouze u méniéu
s kapalinovym chlazenim.

- Zkontrolujte chladici okruh a mnozstvi chladici
kapaliny

- Zkontrolujte signal ze snimace hladiny

- Zkontrolujte nastaveni digitalnich vstupd Digln 1-8

- Zkontrolujte instalované option karty

Opti Chybové hlaseni tion karty.
ption ybove hfaseni z option karly - Prectéte navod pro danou option kartu
Desat (003-088) - Zkontrolujte zapojeni motorovych kabell
Desat U+ ’ o - Zkontrolujte zapojeni zemnich kabell
Porucha na vystupu ménice. - Zkontroolujte svorkovnici motoru a pfechodovych
Desat U- - Zkrat mezi fazemi nebo fazi a zemi na skfini kabelu a odstrarite z nich pfipadnou vodu
Desat V+ vystupu ménice nebo vihkost
Dosat V- - Zemni spojeni - Zkontrolujte spravné zadani $titkovych hodnot
esa - Desaturace IGBT tranzistoru motoru v ménici a provedte identifikaci motoru
Desat W+ - U velikostni fady méni¢a B, C a D miize - Zkontrolujte Brzdny rezistor, kabelaz a brzdny
Desat W- byt vada na brzdném IGBT IGBT
- Pro fadu G a vy$8i zkontrolujte spravné zapojeni
Desat BCC

a fazeni kabell jednotlivych paralelnich bloku

Porucha DC

Napéti na DC sbérnici (meziobvodu)
prekrocilo svou nejvyssi hodnotu

- Ovéfte zda v8echny fazové vodice jsou spravné
pfipojeny ve svorkovnici a fadné dotazeny.

- Zkontrolujte, zda je napajeci napéti v dovolené
toleranci ménice.

- Jestlize je pokles napéti zplsoben jinym
zafizenim, pouzijte jinou napajeci vétev.

Power Fault

Porucha na vystupu ménice.

- Zkontrolujte motorovy kabel, motor a pfipadné
pfechodové svorkovnice

PF Vent Err

Chyba na modulu ventilatort

- Vycistéte ucpané filiry (090 a vys$si)

PF HCB Err
(060 a vys$si)

Chyba v polofizeném vstupnim
usmérnovacim mustku

- Zkontrolujte napajeci napéti

PF ProudErr
(300 a vys$si)

Nesymetrie proudu. - rozdilné moduly - mezi
fazemi jednoho modulu

- Zkontrolujte motor - Zkontrolujte sitové pojistky -
Zméfte kleStovym ampermetrem proudy v
jednotlivych vystupnich fazich a vykonovych
modulech

PF Prepéti

Nesymetrie napéti mezi jednotlivymi PEBB
moduly

- Zkontrolujte motor - Zkontrolujte sitove pojistky

PF Kom Err

Chyba interni komunikace

- Kontaktujte servisniho technika

PF Tepl Int

Prilis vysoka interni teplota

- Zkontrolujte vnitfni ventilatory

PF Tepl Err

Porucha teplotniho Cidla

- Kontaktujte servisniho technika

PF DC Err
(060 a vys$si)

Chyba na meziobvodu nebo v napajeci siti

- Zkontolujte sitové napéti - Zkontrolujte pojistky a
pfipojeni

Brzda

Porucha z ¢idla mechanické brzdy (nelze
resetovat) nebo je brzda stale oteviena.

- Zkontrolujte kabelaz ke spinacimu kontaktu
signallizace oteviené brzdy - Zkontrolujte
nastaveni dig. vstup; Digln 1-8 v [520] -
zkontrolujte jisti€ a funkci stykace brzdy (elhy) -
Zkontrolujte nastaveni [33C], [33D], [33E], [33F].
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12.3. Udrzba

Frekvenéni méni¢ je navrzen tak, Ze nepotfebuje Zadnou specialni udrzbu. Prfesto je zde nékolik bodu, které musi byt
pravidelné kontrolovany:

VSechny méni¢e maji vestavén ventilator, ktery je automaticky spinan, jestlize teplota chladic¢e pfesahne hodnotu 60°C.
To znamena, Ze ventilator je v chodu pouze pokud méni¢ bézi pod zatizenim. Ventilator nevhani vzduch pfimo do
méniCe, ale pouze okolo jeho chladiCe. V zavislosti na prostfedi, ve kterém je méni¢ provozovan se okolo ventilatoru a
chladi¢e hromadi prach. Proto, je-li to nutné, kontrolujte a Cistéte ventilator a chladic.

Je-li méni¢ umistén v rozvadéci, kontrolujte pravidelné prachovy filtr rozvadéce.

Kontrolujte pfipojeni silovych vodicu i fidicich signalt. Pokud je to nutné, utahnéte svorky na meénici.
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13. Doplrnky / Option

Moznosti rozsSifeni tzv. option (doplfkovymi) kartami
jsou zde popsany pouze heslovité. Nékteré =z
doplrikovych karet maji své vlastni uzivatelské pfirucky.
V pfipadé zajmu o tyto option karty kontaktujte svého
dodavatele.

13.1. Externi ovladaci panel (ECP)

ECP je uréen k montazi na dvefe rozvadéce nebo k
dodateéné montazi do meéniCe. Soucasti dodavky je
montazni kazeta, krytka panelu a propojovaci kabel
RS232.

Obr. 144 Ovladaci panel v montazni kazeté

13.2. Prenosny ovladaci panel (HCP)

HCP je plnohodnotny ovladaci panel, ktery slouzi
vétSinou pro servisni ¢innosti nebo pfi uvadéni do
provozu novych ménica.

13.3. Software EmoSoftCom

EmoSoftCom je dopliikové programové vybaveni
kompatibilni s OS Windows. Pomoci tohoto programu
Ize nastavit parametry a pfenést je do ménice. Rovnéz
je mozno nacdist veskeré nastaveni ménice do PC, napf.
pro statistické vypocty apod.

13.4. Brzdna jednotka

Kazdy méni¢ muze byt vybaven interni brzdnou
jednotkou. Brzdny rezistor je zapojen vné ménice.
Volba vykonu rezistoru zavisi na typu aplikace, dobé
sepnuti brzdné jednotky a pracovnim cyklu ménice.
Instalace brzdné elektroniky se provadi ve
vyrobnim zavodé a proto musi byt specifikovana jiz
pfi objednavce ménice!

VYSTRAHA:

Tabulka udava minimalni hodnotu brzdného odporu
brzdné odpory. Nepouzivejte odpory s hodnotou nizsi,
nez je stanovena minimalni hodnota. MUze dojit k
poruse nebo k poskozeni ménic¢e nasledkem vysokych
brzdnych proudd.

Pro stanoveni vykonu brzdného odporu Ize pouzit
nasledujici vzorec:

2
Usr
Psr = u x ED%
Rmm
Pger pozadovany maximalni vykon brzdného
rezistoru
Usr uroven brzdného napéti = uroveri DC napéti
pfi kterém spina brzdna jednotka. Toto
napéti je automaticky nastaveno pfi zadani
parametru [21B] - Napéti sité
Rmin minimalni povolena hodnota brzdného
rezistoru (viz Tab.)
ED% zatéZovatel, stanoven jako:
aktivni brzdny c¢as [s
ED% = y Cas[s]
120(s]
Tab. 33 Uroveri brzdného napéti Ugr
Napéti sité . -
nastavit v menu [21B] Brzdné napéti Usr
220 - 240 380
380 - 415 660
440 - 480 780
500 - 525 860
550 - 600 1000
660 - 690 1150
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Tab. 34  Brzdné odpory pro 380-480V typy ménici

Napét sité 380-415V, Ugr = 660VDC

Tab. 35 Brzdné odpory pro 500-690V typy ménicu

Napét sité 500V, Ugr = 860VDC

QOP' AT Doporuceny QOP' AT Doporuceny
Typ U hodn9ta vykon brzdného Typ U hodn9ta vykon brzdného
nv1_otoru brzdného odporu pro nv1_otoru brzdného odporu pro
pri 400V | odporu pri 500V | odporu
Pwor Rwmin 10% ED | 40% ED Pwor Rmin 10% ED | 40% ED
FDU48-### | [kW] [Q] [kW] [kW] FDUS2-##Ht |  [kW] [Q] [kW] [kW]
-003 0,75 50 0,08 0,30 FDU52-003 1,5 55 0,15 0,60
-004 1,5 50 0,15 0,60 -004 2,2 55 0,22 0,88
-006 2,2 50 0,22 0,88 -006 3 55 0,30 1,20
-008 3 50 0,30 1,20 -008 4 55 0,40 1,60
-010 4 50 0,40 1,60 -010 5,5 55 0,6 2,2
-013 5,5 50 0,6 2,2 -013 7,5 55 0,8 3,0
-018 7,5 50 0,8 3,0 -018 11 55 1,1 4.4
-025, 026 11 30 1,1 4,4 FDU52-026 15 35 1,5 6,0
-030, 031 15 30 1,5 6,0 -031 19 35 1,9 7.4
-036, 037 18,5 20 1,9 7,4 -037 22 25 2,2 8,8
-045, 046 22 20 2,2 8,8 -046 30 25 3,0 12,0
-060, 061 30 11 3,0 12 FDU52-061 37 15 3,7 15
-072, 074 37 11 3,7 15 -074 45 15 4,5 18
-088 45 11 4,5 18 FDU69-090 55 55 55 22
-090 45 4,2 4,5 18 -109 75 55 7,5 30
-106, 109 55 4,2 5,5 22 -146 90 55 9,0 36
-142, 146 75 4,2 7,5 30 -175 110 55 11,0 44
-171, 175 90 4,2 9,0 36 FDU69-210 132 2x5,5 13 53
-205, 210 110 3,0 11 44 -250 160 2x5,5 16 64
-244, 250 132 3,0 13 53 -300 200 2x5,5 20 80
-300 160 2x4.2 16 64 -375 250 2x5,5 25 100
-375 200 2x4.2 20 80 FDU69-430 300 3x5,5 30 120
-430 220 2x3,0 22 88 -500 315 3x5,5 32 126
-500 250 2x3,0 25 100 FDU69-600 400 4x5,5 40 160
-600 315 3x3,0 32 126 -650 450 4x5,5 45 180
-650 355 3x3,0 36 142 FDU69-750 500 6x5,5 50 200
-750 400 3x3,0 40 160 -860 560 6x5,5 56 224
-860 450 4x3,0 45 180 -1k0 600 6x5,5 60 240
-1k0 500 4x3,0 50 200 -1k2 630 6x5,5 63 252
-1k2 630 6x3,0 63 252
-1k5| 800 6x3,0 80 320 POZNAMKA:
Prestoze méni¢ detekuje poruchu brzdné elektroniky, je
doporuc¢eno pouziti odporu s tepelnou pojistkou, ktera
odpoji napajeni v pfipadé pretizeni.
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13.5. 1/O karta

Rozsifujici karta vstupl/vystupli, obsahuje 3 reléové
vystupy (230VAC/5A NO/NC), 3 digitalni diferenéni
vstupy 24V / 3.2kQ (AC nebo DC), vSechny
programovatelné. Maximalni diferenéni napéti je 50V
AC nebo DC. Vstupy jsou vzajemné izolované. V ménici
mohu byt instalovany maximainé 3 1/O karty.

Tato karta je popsana v samostatném manualu.
Obj.¢. 01-3876-01

13.6. Encoder karta

Karta pro pfipojeni zpétnovazebniho snimace otacek s
diferen¢nimi vstupy 5V (TTL) nebo 24V (HTL), rozsah
5-16.384 pulzd/ot. Vstup min 9kQ. Max frekvence
100kHz. Signaly A, A’, B, B’ (posun. o 90°¢el.). Volitelné
napajeci napéti snimace 5V DC nebo 24V DC.

Tato karta je popsana v samostatném manualu.
Obj.¢. 01-3876-03

Svorkovnice X1

X1: | Nazev Popis

1 Gnd referencni nula

2 A signal A

3 A signal A’ (invertni)

4 B signal B

5 B’ signal B (invertni)

6 Y2 Un polovina nap. napéti

7 Un napajeci napéti (5V nebo 24V DC)

13.7. PTC/PT100 karta

1 izolovany PTC vstup dle DIN 44081/44082. Do PTC
vstupu mize byt v sérii zapojeno max 6ks PTC
termistorl. Také mohou byt pfipojeny 3ks PT100
snimace ve 2, 3 nebo 4-vodiCovém zapojeni dle EN
60751.

Tato karta je popsana v samostatném manualu.

Obj.¢. 01-3876-08

13.8. Komunikaéni karty

Obj. ¢islo  Popis karty SW kompatibilita

01-3876-04 RS232/485 od 4.0

01-3876-05 Profibus DP od 4.0

01-3876-06 DeviceNet od 4.0
Modbus/TCP,

01-3876-09 Industrial Ethernet od 4.11
EtherCAT,

01-3876-10 Industrial Ethernet 0d 4.32
Profinet 10, 1 port

01-3876-11 Industrial Ethernet 0d 4.32

01-3876-12 Frofinet10, 2 port od 4.32

Industrial Ethernet

Jednotlivé karty jsou popsany v pfisluSnych manualech.

13.9. SBS - Karta externiho napajeni

Karta externiho napajeni je uréena pro 24 V AC/DC. P¥i
vypadku sitového napéti méniCe zajistuje tato karta
moznost zachovani komunikace s fidici deskou nebo
napf. s komunikacni kartou Profibus. Vyhoda je v tom,
ze méni¢ mize byt nastaven bez sitového napajeni a
umozfiuje pfi  vypadku napajeni provést zalohu
systému.

Tato karta je popsana v samostatném manualu.

Obj.¢. 01-3954-00

Obr. 145 Zapojeni karty SBS u ménici rady B, C, C2,
E, E2, FaF2.
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xj.' Name Function Specification
terminal
1 Ext. supply 1 | oot PO AN | 54 ype o 24
P P VAC +10%

ent, supply voltage

‘ troland Double iso-
5 Ext. supply 2 | for control and com- lated

munication circuits

Obr. 146 Zapojeni karty SBS u ménici rady D a D2.

13.10. Karta bezpe¢éného zastaveni

K provedeni bezpe¢ného zastaveni (Safe Stop) v

souladu s normou EN954-1 Kategorie 3 je nutno

nasledujici 3 body:

1. Blokovani spinacich pulzd pomoci ochranného
relé K1 (pfes desku bezpeéného zastaveni).

2. Uvolnéni (Enable) a Fizeni meéniCe (pfes
standardni vstupy/vystupy fidici desky ménice).

3. Stav vykonovych polovodiCovych prvkl (kontrola
stavu, zpétné vazby fidicich obvodu a IGBT
tranzistoru).

Pro uvolnéni méni¢e a rozb&h motoru musi byt aktivni

nasledujici signaly:

o Na vstupu "Blokovani", svorky 1 (DC+) a 2 (DC-),
na desce bezpe&ného zastaveni byl mél byt
pfipojen na napéti 24 VDC pro zabezpeceni

napajeni na fidicich obvodech pro vykonové
polovodiCové prvky pomoci ochranného relé K1.
Viz. také Obr.

. Signal HI na digitalnim vstupu, napf. svorka 9 na
obr.101, ktery je nastaven jako "Uvolnéni FM". Pro
nastaveni digitalniho vstupu Ctéte kapitolu 11.6.2.

Tyto dva signaly musi byt sloueny a vyuzity k uvolnéni

méniCe a aktivaci podminek pro bezpe€né zastaveni.

POZNAMKA:

Podminky pro bezpecné zastaveni dle normy EN 954-1
kategorie 3 mohou byt realizovany pouze deaktivaci
obou vstupu "Blokovani" a "Uvolnéni FM".

Je-li pomoci téchto dvou, na sobé& nezavisly metod,
dosazeno podminky pro ,Bezpecné zastaveni’,
bezpecnostni obvod zajisti, aby se motor jiz nerozbéhl
protozZe:

o Napétovy signal 24 VDC je odpojen ze vstupu
"Blokace", svorky 1 a 2, a ochranné relé K1 je
vypnuto.

Napajeci napéti Fidicich obvodu je vypnuto. To
zamezi spinacim pulzdm na vykonovych
polovodicovych prvcich.

. Spinaci pulzy z Fidici desky jsou odpojeny.
Signal uvolnéni je sniman fidicim obvodem, ktery
predava informaci PWM ¢&asti na Fidici desce.

Ujisténi, Zze ochranné relé K1 bylo vypnuto, mGze byt
provedeno externé z ddvodu kontroly spravné jeho
funkce. Deska bezpeéného zastaveni pro tuto funkci
nabizi signal zpétné vazby prostfednictvim druhého
ochranného relé K2 s rychlym spinanim. Toto relé
sepne, pokud detekéni obvod potvrdi, Zze napajeci
napéti Fidicich obvodl je vypnuto. Zapojeni kontakt(,
viz. tab.

Pro kontrolu funkce “Uvolnéni FM” mize byt digitalni
vystup nastaven na “Chod”. Nastaveni digitalniho
vystupu, napf. svorka 20 v pfikladu na obr. 101, je
uvedeno v kapitole 11.6.4, [540].

KdyZz je vstup "Blokovani" deaktivovan, na displeji

méniCe blikda v levém hornim rohu "SST" a na

ovladacim panelu blika ¢ervena LED dioda (porucha).

Pro navrat k normalnimu provozu je tfeba provést

nasledujici kroky:

o Odpajit vstup "Blokovani" ; 24 VDC (HI) na svorky
1a2

. Dat ménici povel STOP, v zavislosti na nastaveni
parametru [215] Start/Stop.

. Dat novy povel Start, v zavislosti na nastaveni
parametru [215] Start/Stop.

POZNAMKA:

Zpusob zadani povelu STOP je zavisly na nastaveni
typu START signalu “Uroven/Hrana” [21A] a pouziti
samostatného digitalniho vstupu pro povel STOP.

VYSTRAHA:

Funkce bezpecného zastaveni nesmi byt nikdy pouzita
pro udrzbu elektro ¢asti ménice. Pro servisni prace na
ménici je nutno vzdy odpaijit hlavni pfivod.
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Obr. 147 Zapojeni karty bezpeéného zastaveni u fady
B, CaD.

Obr. 148 Zapojeni karty bezpec¢ného zastaveni u rady
E a vyssi.

Tab. 36  Svorkovnice karty bezpe¢ného zastaveni

X1 Nazev Funkce Specifikace
1| Blokovini | Bkcuar auitaeth oo 4
Y yen 1 20-30 vy

2 | Blokovani - | spinacich prvk{

3 NO kontakt Zpétnovazebni relé | 48 VDC/

4 P kontakt K2 30 VAC/2 A
5 GND uzemnéni
Napajeci napéti, +
e 24 VDC,
6 +24 VDC pouze pro ovladani 50 mA

vstupu “Blokovani”

13.11. EMC filtr tfidy C2

EMC filtr odpovidajici normé EN61800-3:2004 tfidy C2,
1. prostfedi maji ménice rozmérové fady B, C a D jiz
integrovany.

Pro rozmérovou fadu F a vy$Si je prehled externich
filtrd uveden v ,Technickém katalogu frekvencénich
méniéu Emotron®.

Poznamka:

EMC filtr tfidy C3 - 2. prostfedi je standardné instalovan
ve vSech zbyvajicich rozmérovych fadach.

13.12. Vystupni tlumivky

Vystupni tlumivky jsou doporu€eny pro délky stinénych
kabell mezi motorem a méni¢em vétSi nez 100 m.
Prehled vystupnich tliumivek a vhodnost jejich pouZziti je
uveden v ,Technickém katalogu frekvenénich ménica
Emotron®.

13.13. Kapalinové chlazeni

Méni¢e rozmérové fady E a vySSi a F69 - T69 jsou k
dispozici také ve verzi s kapalinovym chlazenim. Tyto
jednotky jsou uréeny pro pfipojeni ke kapalinovému
systému chlazeni, obvykle vyménik tepla typu kapalina-
kapalina nebo kapalina-vzduch. Vyménik tepla neni
soucasti dodavky kapalinového chlazeni.

Ménice s paralelnimi vykonovymi moduly (velikosti G -
T69) jsou dodavany s rozdélovaci jednotkou pro
pfipojeni chladici soustavy. MéniCe jsou vybaveny
gumovymi  hadicemi s ochrannym  opletenim,
zakon&enymi tésnymi rychlospojkami.
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13.14. Striska pro ménice IP20 - verze
Horni kryci stfiSska, uréena pro dodatenou montaz
k velikostni fadé méni¢t C2, D2, E2 a F2 s krytim IP20.

Montazi této stfiSky je docileno zvySeného kryti 1P21,
dle normy EN 60529.

Obj.€. 01-5356-00 ... pro velikostni Fadu C2
Obj.€. 01-5355-00 ... pro velikostni fadu D2, E2 a F2

Obr. 149 Montaz stfisky u rady D2.

13.15. Dalsi option

K dispozici jsou jesté dalsi dopliiky a vybaveni ménica
jako napf.:

- Omezovace $picek (Overshoot clamp)

- Sinusové filtry

- Solenoidové pravleéné filtry

- Brzdné rezistory

Prehled téchto doplik( vEé. dat, popisu a vhodnosti

jejich pouziti je uveden v ,Technickém katalogu
frekvenénich méni¢a Emotron®.

13.16. AFE ménice

Méni¢e Emotron od spoleénosti CG Drives &
Automation jsou k dispozici také jako nizkoharmonické
pohony a také 4-kvadrantové frekvenéni ménice
s rekuperaci energie do sité, tzv. rekupera¢ni ménice.
Pro vice informaci navstivte stranky www.emotron.com
/ www.cgglobal.com / www.elprodrive.cz
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Obr. 150 Principialni schéma funkce bezpecného zastaveni - k odst. 13.11.
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14. Technicka data

14.1.

Elektricka specifikace

Emotron FDU 2.0 - IP54 (model 48-300 a vyssSi také v kryti IP20)

Tab. 37  Odpovidajici vykon motoru pfi napéti sité 400 V a 460 V

Normalni zatizeni Tézké zatizeni
Max. vyst. (120%, 1 min kazdych 10 min) (150%, 1 min kazdych 10 min) Rgzmér‘ Kyt
Model proud Wkon@ | Vykon@ | Jmenovity | Vjkon@ | Vykon@ | Jmenovity | rada P
(Al 400V 460V proud 400V 460V proud o
[kW] [hp] [A] [kW] [hp] [A]
FDU48-003 3.0 0.75 1 2.5 0.55 1 2.0
FDU48-004 48 1.5 2 4.0 1.1 1.5 3.2
FDU48-006 72 2.2 3 6.0 1.5 2 4.8
FDU48-008 9.0 3 3 75 2.2 3 6.0 B
FDU48-010 11.4 4 5 9.5 3 3 76
FDU48-013 15.6 5.5 75 13.0 4 5 10.4
FDU48-018 21.6 75 10 18.0 5.5 75 14.4
FDU48-026 31 11 15 26 75 10 21
FDU48-031 37 15 20 31 11 15 25 c P54
FDU48-037 44 185 25 37 15 20 20.6 JavEsna
FDU48-046 55 22 30 46 185 25 37 montaz
FDU48-061 73 30 40 61 29 30 49 5 na stenu
FDU48-074 89 37 50 74 30 40 59
FDU48-090 108 45 60 90 37 50 72
FDU48-109 131 55 75 109 45 60 87 c
FDU48-146 175 75 100 146 55 75 117
FDU48-175 210 90 125 175 75 100 140
FDU48-210 252 110 150 210 90 125 168
FDU48-228 300 110 200 228 90 150 182 F
FDU48-250 300 132 200 250 110 150 200
FDU48-300 360 160 250 300 132 200 240 6
FDU48-375 450 200 300 375 160 250 300
FDU48-430 516 220 350 430 200 250 344 ")
FDU48-500 600 250 400 500 220 350 400
FDU48-600 720 315 500 600 250 400 480
FDU48-650 780 355 550 650 315 400 520 1(3)
FDU48-750 900 400 600 750 355 500 600
FDU48-860 1032 450 700 860 400 550 688 m m'zjgl
FDU48-1KO0 1200 560 800 1000 450 650 800 i IPE}'; 4
FDU48-1K15 1380 630 900 1150 500 750 920 kA (5) | ve ki
FDU48-1K25 1500 710 1000 1250 560 800 1000
FDU48-1K35 1620 710 1100 1350 600 900 1080 }(©
FDU48-1K5 1800 800 1250 1500 630 1000 1200
FDU48-1K75 2100 900 1500 1750 800 1200 1400 L(7)
FDU48-2KO 2400 1120 1700 2000 900 1300 1600 | M(8)
FDU48-2K25 2700 1250 1900 2250 1000 1500 1800 N (9)
FDU48-2K5 3000 1400 2100 2500 1120 1700 2000 | 0(10)

Vétsi vykony na poptavku

*  Dosazitelny pouze po uréitou dobu a omezen dovolenou teplotou. Uvedena data jsou pfi max. teploté okoli 40°C.
** (Jdaj v zavorce, napf. G (2), znamena pocet paralelnich vykonovych bloku.

Dokument €. CZE 2013-01-5325-01r2

1731197

Emotron FDU 2.0



Elpro Drive

Emotron FDU 2.0 - IP54 (model 69-250 a vyssi také v kryti IP20)

Tab. 38  Odpovidajici vykon motoru pfi napéti sité 525 V

Normalni zatizeni Tézké zatizeni
(120%, 1 min kazdych 10 min) (150%, 1 min kazdych 10 min) Rezmen 5
Model Max. vyst. Fada Kryti
proud [A]* Vykon @ 525V | Jmenovity proud | Vykon @ 525V [Jmenovity proud *% 1P
[kW] [A] [kW] [A]
FDU52-003 3.0 1.1 25 11 2.0
FDU52-004 4.8 2.2 4.0 15 3.2
FDU52-006 72 3 6.0 2.2 4.8
FDU52-008 9.0 4 75 3 6.0 B
FDU52-010 11.4 5.5 9.5 4 76
FDU52-013 15.6 75 13.0 5.5 10.4
FDU52-018 21.6 11 18.0 75 14.4
FDU52-026 31 15 26 11 21 P54
FDU52-031 37 185 31 15 25 c ZAvEsna
FDU52-037 44 22 37 185 29.6 montaz
FDU52-046 55 30 46 22 37 na sténu
FDU52-061 73 37 61 30 49 5
FDU52-074 89 45 74 37 59
FDU69-090 108 55 90 45 72
FDUB9-109 131 75 109 55 87
FDUB9-146 175 90 146 75 117 F69
FDU69-175 210 110 175 90 140
FDU69-200 240 132 200 110 160
FDU69-250 300 160 250 132 200
FDU69-300 360 200 300 160 240 169 (2)
FDUB9-375 450 250 375 200 300
FDU69-400 480 250 400 220 320
FDU69-430 516 300 430 250 344
FDU69-500 600 315 500 300 400 169 (3)
FDU69-595 720 400 600 315 480
FDU69-650 780 450 650 355 520
FDU69-720 864 500 720 400 576 169 (4)
FDU69-800 960 560 800 450 640 m'ggt? y
FDU69-995 1200 630 1000 500 800 KAB9 (5) | nebo
FDUB9-1K2 1440 800 1200 630 960 K69 (6) Ve'F;i?I,ni
FDUG9-1K4 1680 1000 1400 800 1120 L69 (7)
FDUG9-1K6 1920 1100 1600 900 1280 M69 (8)
FDUG9-1K8 2160 1300 1800 1000 1440 N69 (9)
FDUB9-2KO 2400 1400 2000 1100 1600 069 (10)
FDUB9-2K2 2640 1600 2200 1200 1760 P69 (11)
FDUG9-2K4 2880 1700 2400 1400 1920 Q69 (12)
FDUG9-2K6 3120 1900 2600 1500 2080 R69 (13)
FDU69-2K8 3360 2000 2800 1600 2240 S69 (14)
FDU69-3KO 3600 2200 3000 1700 2400 T69 (15)

*  Dosazitelny pouze po uréitou dobu a omezen dovolenou teplotou. Uvedena data jsou pfi max. teploté okoli 40°C.

** (Jdaj v zavorce, napf. G (2), znamena pocet paralelnich vykonovych bloku.
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Emotron FDU 2.0 - IP54 (model 69-250 a vyssi také v kryti IP20)

Tab. 39  Odpovidajici vykon motoru pfi napéti sité 575 V a 690 V

Normal duty Heavy duty
Max. vyst. (120%, 1 min every 10 min) (150%, 1 min every 10 min) Rozmer. -
iRl proud Vykon @ Vykon @ | Jmenovity Vykon @ Vykon @ | Jmenovity ZEE] P
[AT* 575V 690 V proud 575V 690 V proud o
[hp] [kW] [A] [hp] [kW] [A]
FDU69-090 108 75 90 90 60 75 72
FDU69-109 131 100 110 109 75 90 87 P54
FDU69-146 175 125 132 146 100 110 117 F69 | zavésna
FDU69-175 210 150 160 175 125 132 140 montaz
FDU69-200 240 200 200 200 150 160 160
FDU69-250 300 250 250 250 200 200 200
FDU69-300 360 300 315 300 250 250 240 HES (2)
FDU69-375 450 350 355 375 300 315 300
FDU69-400 480 400 400 400 300 315 320
FDU69-430 516 400 450 430 350 315 344
FDU69-500 600 500 500 500 400 355 400 169 (3)
FDU69-595 720 600 600 600 500 450 480
FDU69-650 780 650 630 650 550 500 520
FDU69-720 864 750 710 720 600 560 576
FDU69-800 960 850 800 800 650 630 640 169 (4) | p20
FDU69-905 1080 950 900 900 750 710 720 moduly
KAB9 (5) | nebo

FDU69-995 1200 1000 1000 1000 850 800 800 P54
FDUB9-1K2 1440 1200 1200 1200 1000 900 960 K69 (6) | ve skiini
FDU69-1K4 1680 1500 1400 1400 1200 1120 1120 L69 (7)
FDUB9-1K6 1920 1700 1600 1600 1300 1250 1280 | M69 (8)
FDUB9-1K8 2160 1900 1800 1800 1500 1400 1440 N69 (9)
FDUB9-2KO 2400 2100 2000 2000 1700 1600 1600 | 069 (10)
FDUB9-2K2 2640 2300 2200 2200 1800 1700 1760 | P69 (11)
FDUB9-2K4 2880 2500 2400 2400 2000 1900 1920 | Q69 (12)
FDUB9-2K6 3120 2700 2600 2600 2200 2000 2080 | R69 (13)
FDUB9-2K8 3360 3000 2800 2800 2400 2200 2240 | S69 (14)
FDU69-3KO 3600 3200 3000 3000 2500 2400 2400 | T69 (15)

*  Dosazitelny pouze po uréitou dobu a omezen dovolenou teplotou. Uvedena data jsou pfi max. teploté okoli 40°C.
** (Jdaj v zavorce, napf. G (2), znamena pocet paralelnich vykonovych bloku.
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Emotron FDU 2.0 - 1P20/21

Tab. 40  Odpovidajici vykon motoru pfi napéti sité 400 V a 460 V

Normalni zatizeni

(120%, 1 min kazdych 10 min)

Tézké zatizeni

(150%, 1 min kazdych 10 min)

Max. vyst. ROZMET.
Model proud Vykon @ Vykon @ Jmenovity Vykon @ Vykon @ Jmenovity 7ada
[Al* 400V 460 V proud 400V 460 V proud
[kW] [hp] [A] [kW] [hp] [A]
FDU48-025 30 11 15 25 7,5 10 20
FDU48-030 36 15 20 30 11 15 24 co
FDU48-036 43 18.5 25 36 15 20 29
FDU48-045 54 22 30 45 18,5 25 36
FDU48-060 72 30 40 60 22 30 48
FDU48-072 86 37 50 72 30 40 58 D2
FDU48-088 106 45 60 88 37 50 70
FDU48-106 127 55 75 106 45 60 85
FDU48-142 170 75 100 142 55 75 114 E2
FDU48-171 205 90 125 171 75 100 137
FDU48-205 246 110 150 205 90 125 164 F2
FDU48-244 293 132 200 244 110 150 195

*  DosaZitelny pouze po urcitou dobu a omezen dovolenou teplotou. Uvedena data jsou pfi max. teploté okoli 40 °C.
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14.2. VSeobecna elektricka specifikace

Tab. 41  VSeobecna elektricka specifikace

VsSeobecna data

Sitové napéti: FDU48
FDU52
FDUG9

Sitova frekvence:

UcCinik:

Vystupni napéti:

Vystupni frekvence:

Vystupni taktovaci frekvence:
Uginnost pfi jmenovitém zatizeni:

380-480V +10%/-15%
460-525V +10%/-15%
500-690V +10%/-15%

45 az 65 Hz

0,95

0-napajeci napéti

0-400 Hz

3 kHz

97% pro typy 003 az 018
98% pro typy 090 az 1500

Vstupy fidicich signali:
Analogovy (diferencialni)

Analogovy napétovy / proudovy:
Max. vstupni napéti:
Vstupni impedance:

0-+10 V / 0-20 mA, viz softwarové nastaveni
+30V

20 kQ[J(napétovy signal)

250 Q [{proudovy signal)

Rozliseni: 10 bitd

Presnost hardware: 0,5% typ + 1%2 LSB fsd
Nelinearita: 1% LSB

Digitalni:

Vstupni napéti:
Max. vstupni napéti:
Vstupni impedance:
Zpozdéni signalu:

HI: >7 VDC, LO: <4 VDC

+30 VDC

< 3,3VDC: 4,7 kQ = 3,3VDC: 3,6 kQ
< 8ms

Vystupy fidicich signala
Analogové

Vystup napétovy/proudovy:

Max. vystupni napéti:

Zkratovy proud ([):

Vystupni impedance:

Rozliseni A/D prevodniku:

Max. zatizitelna impedance pro proudovy signal:
Pfesnost hardware:

0-10 V/0-20 mA volba Jumper prepinacem

+15V @ 5 mA trvale

+15 mA (napétovy signal), +140 mA (proudovy signal)

10 Q (napétovy signal)

10 bitd

500 Q

1,9% typ fsd (napétovy signal), 2,4% typ fsd (proudovy signal)

Offset: 3LSB
Nelinearita: 2LSB
Digitalni

Vystupni napéti:

Zkratovy proud («):

HI: >20 VDC @50 mA, >23 VDC open
LO: <1 VDC @50 mA
100 mA Max (spole¢né s +24 VDC)

Relé

Kontakty

2 A/ 250 VAC/AC1 nebo 2 A/ 42 VDC

Referencéni napéti

+10VDC
-10vDC
+24VDC

+10 VDC @10 mA zkratovy proud +30 mA max
-10 VDC @10 mA
+24 VDC zkratovy proud +100 mA max (spolu s digitalnimi vystupy)
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14.3. Provoz pfi vyssich teplotach okoli
Méni¢e Emotron jsou uréeny pro provoz pfi teplotach okoli do max 40°C.

VétSinu typu vSak |ze provozovat i pfi vy§Sich okolnich teplotach, avSak se snizenym vykonem. Tabulka 1 uvadi
maximalni pfipustnou okolni teplotu a tomu odpovidajici redukci vykonu ménice.

Tab. 42  Redukce vykonu pro provoz pfi vysSich okolnich teplotach pro 400-690 V typy ménicu

IP20/1P21 IP54
Model Rozmérova M
fada LA PFipustna redukce o Pfipustna redukce
teplota teplota
FDU##-003 aZ B-D - - 40°C = -2.5%/°CaZmax+10°C (50°C)
FDU##-074
FDU48-090 az E-F _ - 40°C -2.5%/°C az max +5°C (45°C)
FDU48-250
FDU69-090 az F69 - - 40°C | -2.5%/°Caz max +5°C (45°C)
FDUB9-200
FDU48-300 a2 G-0 40°C = -2.5%/°Caimax+5°C(45°C) = 40°C  -2.5%/°Cazmax +5°C (45°C)
FDU48-2K5
FDU69-250 a7 H69-T6O | 40°C = -2.5%/°Cazmax+5°C(45°C) = 40°C = -2.5%/°Cazmax +5°C (45°C)
FDUB9-3KO
Folbae b o C2-F2 40°C | -1%/°Caz max+15°C (55°C) - -
FDU48-244
Priklad:

Mame motor s nasledujicimi daty, ktery chceme provozovat pfi okolni teploté 45°C:

Napéti 400V
Proud 68 A
Vykon 37 kW

Vybér ménice

Okolni teplota je 0 5°C vy3Si nez nejvyss&i pfipustna okolni teplota. Nasledujici postup ukazuje spravny vybér typu
meénice.

Redukce vykonu je mozna se ztratou 2.5%/°C.

Redukce vykonu je: 5 x 2.5% = 12.5%

Vypocet pro typ FDU40-073
73 A-(12.5% x 73) = 63.875A ... nevyhovuje.

Vypocet pro typ FDU48-090
90 A-(12.5% x 90) = 78.75 A

Zvolime tedy FDU48-090.

14.4. Provoz pfri vyssich taktovacich frekvencich

Tabulka ukazuje taktovaci frekvence pro rlizné typy ménicu. Zvyseni taktovaci frekvence muize vést ke snizeni hladiny
hluku motoru (odstrani tzv. ,piskani“ motoru). Taktovaci frekvence se nastavuje v menu [22A],

Poznamka:
PFi zvySeni taktovaci frekvence nad > 3 kHz je nutno pocitat se snizenim vykonu ménice!

Typ Vyrobni nastaveni takt. frekvence Rozsah

FDU##-003 FDU##-3k0 3 kHz 1,5-6kHz
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14.5. Rozméry a hmotnost

V tabulce je pfehled rozméra, hmotnosti a potfebného mnoZzstvi chladiciho vzduchu pro jednotlivé typy ménica.
Modelové fady do velikosti 48-250 jsou ur€eny nejen pro zavésnou montaz na sténu; s krytim IP54 (fadaB azF) as
krytim IP20/21 (fada C2 az F2), ale jsou optimalni i pro klasickou montaz do rozvadéce.
Modelové fady od velikosti 48-300/69-250 jsou tvofeny vzdy paralelnim zapojenim 2 az 15 standardnich vykonovych
blok( (tzv. PEBB bloky - Power Electronic Building Blocks), které je mozno dodat bud iz kompletni v rozvadédi s krytim
IP54 nebo jako samostatné bloky v kryti IP20 s moznosti zavésné montaze dle individualni potfeby uzivatele.

Tab. 43  Mechanicka specifikace - modely FDU48 a FDU52 - verze s krytim IP54

FDL,\J/IL(l)gi## N Rozméry v x éj)_( h{mm] = Rozméryvx & x h [mm] Hmotn:(L)st kel Chladicfgvzduch
FDUBD-### IP20 IP54 IP20-/IP54 [m3/h]
003 az 018 B n/a 350(416)x 203 x 200 -/12.5 75
026 az 031 © n/a 440(512)x178x292 -/24 120
037 az 046 C n/a 440(512)x178x292 -/24 170
061az074 D n/a 545(590) x 220 x 295 -/32 170
090 az 109 E n/a 950 x 285 x 314 - /56 510
146 az 175 E n/a 950 x 285 x 314 - /60 510
210 az 250 F n/a 950 x 345 x 314 -/74 800
300 az 375 G (2xE) 1036 x 500 x 390 2250 x 600 x 600 140/350 1020
430 az 500 H (2xF) 1036 x 500 x 450 2250 x 600 x 600 170/380 1600
600 az 750 | (3xF) 1036 x 730 x 450 2250x 900 x 600 248/506 2400
860 az 1KO J (2xH) 1036 x 1100 x 450 2250 x 1200 x 600 340/697 3200
1K15 az 1K25 KA (H+I) 1036 x 1365 x 450 2250 x 1500 x 600 418/838 4000
1K35 az 1K5 K (2x1) 1036 x 1630 x 450 2250 x 1800 x 600 496/987 4800
1K75 L (2xH+1) 1036 x 2000 x 450 2250 x 2100 x 600 588/1190 5600
2KO M(H+2xI) 1036 x 2230 x 450 2250 x 2400 x 600 666/1323 6400
2K25 N (3xI) 1036 x 2530 x 450 2250 x 2700 x 600 744/1518 7200
2K5 O (2xH+2xI) 1036 x 2830 x 450 2250 x 3000 x 600 836/1772 8000

1) IP20 moduly pro montaz do rozvadece // n/a = neni k dispozici

Tab. 44 Mechanicka specifickace - modely FDU69 - verze s krytim IP54

Hmotnost [kg]

Chladici vzduch

Model Rozmérova Fada Rozméry vx$xh[mm] | Rozméryvx§x h[mm]
FDUB9-#i## P20t IP54 1P201/1P54 [m3/h]
090 aZ 200 F69 n/a 1090 x 345 x 314 /77 800
250 a# 400 HB9 (2xF69) 1176 x 500 x 450 2250 x 600 x 600 176/399 1600
430 a% 595 169 (3xF69) 1176 x 730 x 450 2250 x 900 x 600 257/563 2400
650 az 800 169 (2xH69) 1176 x 1100 x 450 2250 x 1200 x 600 352/773 3200
905 az 995 KAB9 (HB9+169) 1176 x 1365 x 450 2250 x 1500 x 600 433/937 4000
1K2 K69 (2xI69) 1176 x 1630 x 450 2250 x 1800 x 600 514/1100 4800
1K4 L69 (2xHB9+169) = 1176 x 2000 x 450 2250 x 2100 x 600 609/1311 5600
1K6 M69 (H69+2x169) 1176 x 2230 x 450 2250 x 2400 x 600 690/1481 6400
1K8 N69 (3x169) 1176 x 2530 x 450 2250 x 2700 x 600 771/1651 7200
2K0 069 (2xHB9+2x169) 1176 x 2830 x 450 2250 x 3000 x 600 866/1849 8000
2K2 P69 (H69+3x169) | 1176 3130 x 450 2250 x 3300 x 600 947/2050 8800
2K4 Q69 (4x169) 1176 x 3430 x 450 2250 x 3600 x 600 1028/2214 9600
2K6 RGO (2xH69+3x169)  1176x 3730 x 450 2250 x 3900 x 600 1123/2423 10400
2K8 S69 (HB9+4xI69) 1176 x 4030 x 450 2250 x 4200 x 600 1204/2613 11200
3K0 T69 (5x169) 1176 x 4330 x 450 2250 x 4500 x 600 1285/2777 12000

1) IP20 moduly pro montaz do rozvadece // n/a = neni k dispozici

Dokument €. CZE 2013-01-5325-01r2

17971197

Emotron FDU 2.0



Elpro Drive

Tab. 45 Mechanicka specifikace - modely FDU48 - verze s krytim IP20/21

Model Rozméry IP20* Rozméry IP21** Hmotnost Chladict
Rozmérova fada vi/v2x&xh vi/v2x&xh IP20/1P21 vzduch
FDU48-### 3
[mm] [mm] (ke [MmS3/h]
025 a7 030 120
c2 446 /530x 176x 266 | 446 /539 x 176 x 272 17
036 a7 045 170
060 a7 088 D2 545 /630x 220 x 282 | 545 /639 x 220 x 282 3 170
106 a7 171 E2 952 /952 x 275 x 313 5 510
205 a 244 F2 952 /952 x 335 x 313 6 800

H1 = Vyska skfiné

H2 = Celkova vyska véetné kabelového pfipojeni
* bez stfiSky

** véetné stfisky

14.6. Skladovani a provozni podminky

Tab. 46  Skladovéni a provozni podminky

Parametr Normalni provoz
. provoz: 40°C, viz specifikace jednotlivych typt ménica
Teplota okol skladovani:  -20 - +60°C
Atmosféricky tlak 86-106 kPa
Relativni vihkost, bez kondenzace 0-90%

Pfipustny elektricky nevodivy prach

Chladici vzduch musi byt €isty, bez korozivnich latek
Chemické plyny, tfida 3C2

Pevné Castice, tfida 3S2

Znedisténi v souladu s IEC 60721-3-3

Mechanické podminky v souladu IEC 600068-2-6
Harmonické vibrace:

10 < f< 57Hz, 0,075mm

57 <f<150Hz, 1g

Razy a vibrace

Nadmorska vyska 0 - 1000 m, s redukci vykonu do 2000 m.
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14.7.

14.7.1.

Pouzijte pojistky typu gL/gG dle
IEC 269 nebo  pojistkovy
odpojova¢ se stejnou charakte-
ristikou.

Zkontrolujte pfisluSenstvi pred
instalaci prachodek.

Max. hodnota pojistek = hodnota
pojistek, ktera jesté ochrani ménic
a je v souladu se zaru€imi

Pojistky, prarezy kabelli a kabelové priachodky

V souladu se smérnici IEC

POZNAMKA:

Velikost jisténi a prufez kabelu
jsou zavislé na dané aplikaci a
musi byt v souladu s mistnimi
predpisy.

POZNAMKA:

Velikost vykonovych svorkovnic v
modelech 48-300/69-250 az 3KO
je mozno meénit dle pozadavku
uzivatele.

podminkami.

Tab. 47  Pojistky, kabely a prichodky dle IEC

Jm. Max Max. podporované Podporované priméry kabelii a rozméry
Model | vstupni | hodnota prifezy kabelti [mm?2] prachodek [mm]
FDU proud | pojistek
[A] [A] Sit/Mot. Brzda PE Sit/Motor Brzda
wke 2.2 4
**_882 35 4 M32 opening M20 M25 opening
' + - + -
£%.006 5.2 6 reducer (6-12) M20 + reducer (6-12)
**-008 6.9 8 0.5-10 1.5-16 /M32 M3? ;1;22;2 q
openin reducer
**.010 8.7 10
(10-14) M25 (10-14)
**.013 11.3 16 M32 (16-25)
*%.018 15.6 20 /M32 (13-18)
**.026 22 25
**.031 26 35 2.5 - 16 stranded M32 (15-21) M25
By = = wire 6-35
- 2,5 - 25 solid wire
’ M40 (19-2 M32
**-046 38 50 0(19:28) 3
**.061 52 63 10 - 35 stranded wire
M 27- M40 (19-2
**. 074 64 80 10 - 50 solid wire 50(27-39) 0(19-28)
*%.090 78 100 ) ) 16-95 FDU48: @17-42 FDU48: @11-
*%.109 94 100 6-95 | 16-95 (16-70)1 | cable flexible leadthrough or 32 cable flexible leadthrough
M50 opening. or M40 opening. FDUG9:
**-146 126 160 35-150 FDU6G9: @23-55 @17-
**-175 152 160 35-150 16-95 16.70)L Cableflexible lead- through or 42 cable flexible leadthrough
69-200 173 200 (aLe=0) M63 opening. or M50 opening.
48210 182 200 FDU48 FDU48 oS, @23-55 cable flexibl 01742
: : : 35-250 -55 cable flexible )
48228 1 197 1 2501 35 550 35-150 1 leadthrough or M63 opening, ©able flexible leadthrough or
48-250 216 250 (95-185) M50 opening.
69-250 216 250
%300 | 260 | 300 | FDU48:(2)35-240 ) ]
**.375 324 355 FDUG9: (2x) 35-150
69-400 346 400
**_
430 812 400 FDU48: (2x) 35-240
**-500 432 500 FDUGO: (3%) 35-150 frame - -
69-595 520 630 '
48-600 520 630
**-650 562 630
FDU48: (3x) 35-240
69-720 624 710 FDUGO: (4%) 35-150 frame - -
48-750 648 710 ’
69-800 693 800
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48-860 744 800
69-905 795 900 FDU48: (4x) 35-240

f
69-995 864 | 1000 | FDU69: (5x)35-150 ' om¢
48-1K0 864 1000
48-1K1 1
81K15 | 996 000 £Uas: (5x) 35-240
69K2 | 1037 | 1250 | S S0 SD frame
481K25 1083 = 1250 '
481K35 1169 = 1250
69-1K4 | 1212 | 1250 | [DU48(635-240

48-1K5 1296 1500 FDUG9: (7x) 35-240

Pro vétsi rozméry kontaktujet dodavatele.

Tab. 46 Pojistky, kabely a pruchodky dle IEC - verze ménicu s krytim IP20/21

Jm. Max Maximalni podporované prirezy
Model | vstupni | hodnota kabelt [mm?2]
FDU proud | pojistek

[A] [A] Sit/Mot. | Brzda PE
48-025 22 25
48-030 26 35 .

425 Screw size M6
48-036 31 35
48-045 38 50
48-060 52 63
— 10-7
48-072 64 80 0-70 Screw size M6
48-088 78 100
48-106 94 100 13- 1251
13-150 13-125 16-70)
48-142 126 160 13-150
48171 152 160 (16-70)1
48-205 182 200 21-250
21-250 | 13-150

48244 216 250 (95-185)1

1) Hodnota plati v pfipadé, pokud je méni¢ vybaven brzdnou jednotkou

14.7.2. V souladu se smérnici NEMA

Tab. 48  Pojistky, kabely a pruchodky dle NEMA

Podporované priméry kabeld

[mm]
Sit / Motor

12-16

16- 20

20-24

24 -28
24 - 28
28-32
32-36
32-36
36-40
40 - 44
44 - 48

48 -52 /52 -56

Brzda

20-24
24-28
28-32

28-32

32-36
36-40
40 - 44
44 -48

Jmenovity Vstupni sitové pojistky Podporované prurezy kabell
Model vstupni
proud uL Ferraz-Shawmut Sit. motor
[Arms] Class J TD (A) type '
Verze ménic¢u s krytim IP54
FDU48-003 2.2 6 AJT6
FDU48-004 35 6 AJT6
FDU48-006 5.2 6 AJT6
AWG 20 - AWG 6
FDU48-008 6.9 10 AJT10
FDU48-010 8.7 10 AJT10
FDU48-013 11.3 15 AJT15
FDU48-018 16 20 AJT20
FDU48-026 22 25 AJT25
FDU48-031 26 30 AJT30 AWG 12 - AWG 4
FDU48-037 31 35 AJT35
FDU48-046 38 45 AJT45
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FDU48-061 52 60 AJTE0 AWG 12 - AWG 4
FDU48-074 65 80 AJT80 AWG 10- AWG 0
FDU48-090 78 100 AJT100
AWG 4 - AWG 3/0

FDU48-109 94 110 AJT110
FDU48-146 126 150 AJT150 AWG 1 - AWG 3/0
FDU48-175 152 175 AJT175 AWG 4/0 - 300 kemil
FDU48-210 182 200 AJT200
FDU48-228 197 250 AJT250 AWG 3/0 - 400 kemil
FDU48-250 216 250 AJT250
FDU48-300 260 300 AJT300

2 x AWG 4/0 - 2 x 300 kemil
FDU48-375 324 350 AJT350
FDU48-430 372 400 AJT400

2 x AWG 3/0 - 2 x 400 kemil
FDU48-500 432 500 AJT500
FDU48-600 520 600 AJT600
FDU48-650 562 600 AJT600 3 x AWG 4/0 - 3 x 300 kemil
FDU48-750 648 700 A4BQ700
FDU48-860 744 800 A4BQ800

4 x AWG 4/0 - 4 x 300 kemil
FDU48-1K0 864 1000 A4BQ1000
FDU48-1K25 1037 1200 A4BQ1200

6 x AWG 4/0 - 6 x 300 kemil
FDU48-1K5 1296 1500 A4BQ1500
Verze ménicu s krytim 1P20/21
FDU48-025 22 25 AJT25
FDU48-030 26 30 AJT30

AWG 12 - AWG 4
FDU48-036 31 85 AJT35
FDU48-045 38 45 AJT45
FDU48-060 52 60 AJTE0
FDU48-072 64 80 AJT80 AWG 8 - AWG 2/0
FDU48-088 78 100 AJT100
FDU48-106 94 110 AJT110
FDU48-142 126 150 AJT150 AWG 6 - 300 kemil
FDU48-171 152 175 AJT175
FDU48-205 182 200 AJT200
AWG 4 - 500 kemil

FDU48-244 216 250 AJT250
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14.8. Ridici signaly
X1 Nazev Prednastavena funkce Signal Typ
1 +10V +10 VDC napajeci napéti +10 VDC, max 10 mA vystup
<x . 0-10 VDC nebo 0/4-20 mA ,
2 Anin1 Zadana hodnota bipolarni: -10 - +10 VDC nebo -20 - +20 mA analogovy vstup
3 AnIn2 neaktivni 0 -10 VDC nebo 0/4-20 mA analogovy vstu
bipolarni: -10 - +10 VDC nebo -20 - +20 mA govy vstup
4 AnIn3 neaktivni DAY DS 1o (Ml A analogovy vstup
bipolarni: -10 - +10 VDC nebo -20 - +20 mA
5 Anin4 neaktivni 0-10 VDC nebo 0/4-20 mA analogovy vstu
bipolarni: -10 - +10 VDC nebo -20 - +20 mA govy vstup
6 -10V -10VDC napajeci napéti -10 VDC, max 10 mA vystup
7 Common referen¢ni nula ov vystup
8 Digin 1 RunL 0-8/24 VDC digitalni vstup
9 Digin 2 RunR 0-8/24 VDC digitalni vstup
10 Digin 3 Vyp 0-8/24 VDC digitalni vstup
11 +24 V +24VDC napajeci napéti +24 VDC, 100 mA vystup
12 Common referencni nula oV vystup
13 AnQOut 1 min - max otacky 0+10 VDC nebo 0/4- +20 mA analogovy vystup
14 AnOut 2 0 - max moment 0+10 VDC nebo 0/4- +20 mA analogovy vystup
15 Common referen¢ni nula ov vystup
16 Digin 4 neaktivni 0-8/24 VDC digitalni vstup
17 Digin 5 neaktivni 0-8/24 VDC digitalni vstup
18 Digin 6 neaktivni 0-8/24 VDC digitalni vstup
19 Digin 7 neaktivni 0-8/24 VDC digitalni vstup
PRIPRAVEN - aktivni, je-li
20 DigOut 1 méni¢ pfipraven k povelu | 24 VDC, 100 mA digitalni vystup
Start
. BRZDA - pro ovladani P
21 DigOut 2 stykade brzdy 24 VDC, 100 mA digitalni vystup
22 Digin 8 RESET - kvitace poruch 0-8/24 VDC digitalni vstup
X2
31 N/C 1 Relé 1 vystup
89 COM 1 PORUCHA - aktivni, je-li
ménic \ poruse
NIiC -’vyp?ugo, kdyzvje LP’le bezpotencialové kontakty reléovy Vstu
aktivni (plati pro  véechna | o 4 _5 Ajy,.., 250 VAC nebo 42 VDC y vystup
33 | N/O1 relé) o
N/O - zapnuto, kdyZ je relé
aktivni (plati pro vSechna
relé
X3
|| NE2 Relé 2 vy
ystup o
o . . .. | bezpotencialové kontakty .
42 | COM2 | CHOD - aktivni, kdyz ménic | o 475 apy,,,, 250 VAC nebo 42 VDC reléovy vystup
43 [ N/O2 bézi
51 COM 3 Relé 3 vystup bezpotencialové kontakty RS
S reléovy vystup
52 N/O 3 neaktivni 0.1 - 2 A/lUmax 250 VAC nebo 42 VDC
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15. Menu
FDU 2.0 - software V4.33 —— NaStaveni. -
Vyrobni Uzivatelské
100 |Uvodni okno
110 |Radek 1 Proces-Hodn
120 |Radek 2 Proud
200 |Nastaveni
210 | Provoz SetA SetB SetC SetD
211 Jazyk English
212 Vybér Motoru M1
213 ReZimProvozu u/f
214 Ref Signél Svorky
215 Start/Stop Svorky
216 Reset Svorky
217 Tlac¢/Svorky
2171 |Ref Signal Standard
2172 | Start/Stop Standard
218 Zamkni-Koéd? 0
219 Smér Otaceni R+L
21A Uroveti/Hrana Uroven
21B Napeéti Sitée Nedefinovano
220 |Data Motoru M1 M2 M3 M4
221 Mot-Napéti [Motor] V
222 Mot-Frekv 50Hz
223 Mot-Vykon [Motor] W
224 Mot-Proud [Motor] A
225 Mot-Otéacky [Motor] rpm
226 Mot-Poly [Motor]
227 Motor Coso [Motor]
228 Mot-Chlazeni Vlastni
229 Motor ID-Run Vyp
22A Takt Frekv F
22B IRC Snimac Vyp
22C IRC-Pulzy 1024
22D IRC-Otacky Orpm
22E Motor PWM
22E1 | PWM Takt Fr 3000Hz
22E2 | PWM Rezim Standard
22E3 | PWM N&hodny Vyp
22F IRC-Citac 0
22G IRC-Porucha
22G1|IRC-P Prodl Vyp
22G2 | IRC-P Pasmo 10%
22G3 | IRC-P Citac& 0s
230 |Mot-Ochrana SetA SetB SetC SetD
231 I2t-Typ Porucha
232 I2t-Proud 100%
233 12t-Cas 60s




234 Tepelna Ochr Vyp
235 Tt Izolace F 140°C
236 PT100 Vstupy PT100 1+2+3
237 Motor PTC Vyp
240 | Param Sady SetA SetB SetC SetD
241 Volba Sady A
242 Kopie Sady A>B
243 Vyrobni Nast A
244 Kopie do CP Nekopirovat
245 Kopie z CP Nekopirovat
250 |Autoreset SetA SetB SetC SetD
251 Pocet Poruch 0
252 Vysoka Tepl Vyp
253 P¥epéti D Vyp
254 Prepéti G Vyp
255 Prepéti Vyp
256 Motor-Ztrata Vyp
257 Rotor-Blok Vyp
258 Power Fault Vyp
259 Podpéti Vyp
25A Motor IZ%t Vyp
25B Motor IZ%t TP Porucha
25C PT100 Vyp
25D PT100 TP Porucha
25E PTC Vyp
25F PTC TP Porucha
25G Ext Porucha Vyp
25H Externi TP Porucha
251 Kom Error Vyp
253 Kom Error TP Porucha
25K Min Alarm vVyp
25L Min Alarm TP Porucha
25M Max Alarm Vyp
25N Max Alarm TP Porucha
250 Nadproud F Vyp
25P Cerpadlo Vyp
250 Nadotéacky Vyp
25R Ext Tepl Mot Vyp
258 ExtTeplMotTP Porucha
25T ChladvVoda LO Vyp
250 ChladVoda TP Porucha
25V BR Porucha Vyp
25W IRC Snimac Vyp
25X Deviace Vyp
260 |Kom Rozhrani SetA SetB SetC SetD
261 Typ Kom RS232/485
262 RS232/485
2621 | Baudrate 9600
2622 | Adresa 1




263 Fieldbus

2631 | Adresa

62

2632 | VelikostDat

zaékladni

2633 | Cteni/zapis

Cteni/Zapis

2634 | Data Roz3$irt

0

264 Porucha Kom

2641 | PorKomRezZim

Vyp

2642 | Por Kom Cas

0,5s

265 Ethernet

2651 | IP Address

0.0.0.0

2652 | MAC Address

000000000000

2653 | Subnet Mask

0.0.0.0

2654 | Gateway

0.0.0.0

2655 | DHCP

Vyp

266 FB Signal

2661 | FB Signal

2662 | FB Signal

2663 | FB Signal

2664 | FB Signal

2665 | FB Signal

2666 | FB Signal

2667 | FB Signal

0| J[loa|jo|ls|lW]|DN|E

2668 | FB Signal

2669 | FB Signal 9

266A | FB SignallO

266B | FB Signalll

266C|FB Signall2

266D | FB Signall3

266E | FB Signall4

266F | FB Signallb

266G | FB Signallé6

el ol Nol Noll Noll Hol NHolHeol Noll HFol Holl ol Noll ol Hol Re)

269 FB-Stav

2691 | Board Type

2692 | SUP-bit

2693 | State FB

2694 | Serial Nbr

2695 | FirmwareVer

2696 | CRC errors

2697 | MSG errors

2698 | TOUT ctr

2699 | FB Input

269A | FB Output

269B | Last instno

300

Proces

310

Nast/ZobrRef

320

Proces—-Nast

SetA

SetB

SetC

SetD

321 Proces-Zdroj

Otéacky

322 Proces-Jedn

Vyp

323 Vlastni Jedn




324 Proces Min 0
325 Proces Max 0
326 Pribéh Linedrni
327 F (Hdn) PrMin Min
328 F (Hdn) PrMax Max
330 | Start/Stop SetA SetB SetC SetD
331 Cas Acc 10s
332 Cas Dec 10s
333 Mot Pot Acc 16s
334 Mot Pot Dec 16s
335 Acc>Min Ot 10s
336 Dec<Min Ot 10s
337 Pribéh Acc Linedrni
338 Prubéh Dec Linedrni
339 Start Rezim Rychly
33A Spinstart Vyp
33B Stop Rezim Decelerace
33C CasOdbrzdéni 0s
33D OtackyOdbrzd Orpm
33E CasZabrzdéni 0s
33F Cekani Brzdy 0s
33G Vektor Brzda Vyp
33H BrzdPorProdl 1s
331 MomentOdbrzd %
340 | Otéacky SetA SetB SetC SetD
341 Min Oté&cky Orpm
342 Stop<Min Ot Vyp
343 Max Otéacky Synch Otacky
344 Rez Ot 1-LO Orpm
345 Rez Ot 1-HI Orpm
346 Rez Ot 2-LO Orpm
347 Rez Ot 2-HI Orpm
348 Tipovani 50rpm
350 |Momenty SetA SetB SetC SetD
351 Max Moment 120%
352 IxR Komp Vyp
353 IxR Vlastni %
354 Optimal Toku Vyp
355 Max Vykon Vyp
360 | PevnéRefHodn SetA SetB SetC SetD
361 Motor Pot S Paméti
362 Pevna Ref 1 0
363 Pevna Ref 2 250
364 Pevna Ref 3 500
365 Pevnad Ref 4 750
366 Pevnad Ref 5 1000
367 Pevna Ref 6 1250
368 Pevna Ref 7 1500
369 Panel RefTyp Motor Pot




380 | PID Proc Reg SetA SetB SetC SetD
381 PID Regulace Vyp
383 PID P Zes 1
384 PID I Cas 1s
385 PID D Cas 0s
386 PID<Min Ot Vyp
387 PID Akt Rozs 0
388 PID Stdy Tst Vyp
389 PID Stdy Mar 0

390 |Cerp/Vent SetA SetB SetC SetD
391 Cerpadlo Vyp
392 Po¢et Pohont 2
393 Volba Pohonu Sekvence
394 Podminky Oba
395 NastCasovade 50h
396 Poh Na Zménu 0
397 Horni Péasmo 10%
398 Dolni Pé&smo 10%
399 Start Prodl Os
39A Stop Prodl Os
39B Horni Mez 0%
39C Dolni Mez 0%
39D DobaUstStart Os
39E P¥echOtStart 60%
39F DobaUstStop Os
39G PrechOtStop 60%
39H Cas Chodu 1 00:00:00

39H1 |Reset Cas 1 Ne
391 Cas Chodu 2 00:00:00
3911 |Reset Cas 2 Ne
390 Cas Chodu 3 00:00:00
3971 |Reset Cas 3 Ne
39K Cas Chodu 4 00:00:00
39K1 | Reset Cas 4 Ne
39L Cas Chodu 5 00:00:00
39L1 | Reset Cas 5 Ne
39M Cas Chodu 6 00:00:00
39M1 | Reset Cas 6 Ne
39N Cerp 123456
39P Pocet Zaloh 0
400 |Monitor/Prot

410 |HlidacZatéze SetA SetB SetC SetD
411 Alarm Volba Vyp
412 AlarmPorucha Vyp
413 Alarm Rampa Vyp
414 Start Prodl 2s
415 Typ Zatizeni Konstantni
416 Max Alarm

4161 | MaxAlarmMez 15%




4162 | MaxAlarm Zp 0,1s
417 Max Vystraha
4171 | MaxVystrMez 10%
4172 | MaxVystr Zp 0,1s
418 Min Vystraha
4181 [MinVystrMez 10%
4182 | MinVystr Zp 0,1s
419 Min Alarm
4191 [MinAlarmMez 15%
4192 |MinAlarm Zp 0,1s
41A Alrm AutoSet Ne
41B NormZatizeni 100%
41C ZatéZ Char
41C1 | Zatéz Charl 100%
41C2 | Zatéz Char2 100%
41C3 | ZatéZz Char3 100%
41C4 | Zatéz Char4 100%
41C5| Zatéz Charb 100%
41C6 | Zatéz Char6 100%
41C7 | Zatéz Char7 100%
41C8 | ZateéZ Chars8 100%
41C9 | ZatéZz Char9 100%
420 | Ochr Procesu SetA SetB SetC SetD
421 Vypadek Sité Zap
422 Rotor-Blok Vyp
423 Motor-Ztréata vVyp
424 P¥epéti Reg Zap
500 |Vv/V
510 |AnalogVstupy SetA SetB SetC SetD
511 AnInl Funkce Proces-Ref
512 AnInl Nast 4-20mA
513 AnInl RozSift
5131 | AnInl Min 4mA
5132 | AnInl Max 20mA
5133 |AnInl Bipol 20mA
5134 | AnInl FcMin Min
5135 | AnInl HdMin 0
5136 | AnInl FcMax Max
5137 | AnInl HdMax 0
5138 |AnInl Oper Pric¢ist +
5139 | AnInl Filtr 0,1s
513A |AnInl Aktiv Zap
514 AnIn2 Funkce Vyp
515 AnIn2 Nast 4-20mA
516 AnIn2 RozSift
5161 | AnIn2 Min 4mA
5162 | AnIn2 Max 20mA
5163 |AnIn2 Bipol 20mA
5164 | AnIn2 FcMin Min




5165 | AnIn2 HdMin 0
5166 | AnIn2 FcMax Max
5167 | AnIn2 HdMax 0
5168 | AnIn2 Oper Pric¢ist +
5169 | AnIn2 Filtr 0,1s
516A |AnIn2 Aktiv Zap
517 AnIn3 Funkce Vyp
518 AnIn3 Nast 4-20mA
519 AnIn3 RozSift
5191 | AnIn3 Min 4mA
5192 | AnIn3 Max 20mA
5193 |AnIn3 Bipol 20mA
5194 | AnIn3 FcMin Min
5195 | AnIn3 HdMin 0
5196 | AnIn3 FcMax Max
5197 | AnIn3 HdMax 0
5198 | AnIn3 Oper Pric¢ist +
5199 | AnIn3 Filtr 0,1s
519A | AnIn3 Aktiv Zap
51A AnIn4 Funkce Vyp
51B AnInd4 Nast 4-20mA
51C AnIn4 RozSift
51C1 | AnIn4 Min 4mA
51C2 | AnIn4 Max 20mA
51C3 |AnIn4 Bipol 20mA
51C4 | AnIn4 FcMin Min
51C5 |AnIn4 HdMin 0
51C6 | AnIn4 FcMax Max
51C7 | AnIn4 HdMax 0
51C8 | AnIn4 Oper Pric¢ist +
51C9 |AnInd Filtr 0,1s
51CA |AnInd Aktiv Zap
520 |Dig Vstupy SetA SetB SetC SetD
521 DigInl RunL
522 DigIn2 RunR
523 DigIn3 Vyp
524 DigIn4 Vyp
525 DigIn5 Vyp
526 DigIné Vyp
527 DigIn7 Vyp
528 DigIn8 Reset
529 Bl DigInl Vyp
52A Bl DigIn2 vVyp
52B Bl DigIn3 Vyp
52C B2 DigInl Vyp
52D B2 DigIn2 Vyp
52E B2 DigIn3 Vyp
52F B3 DigInl vVyp
52G B3 DigIn2 Vyp




520 | |83 DigIn3 Vyp
530 |An Vystupy SetA SetB SetC SetD
531 AnOutl Fce Otacky
532 AnOutl Nast 4-20mA
533 AnOutlRozSift
5331 | AnOutl Min 4mA
5332 | AnOutl Max 20mA
5333 | AnOutlBipol 20mA
5334 | AnOutlFcMin Min
5335 | AnOut1lHdMin 0
5336 | AnOutlFcMax Max
5337 | AnOut1lHdMax 0
534 AnOut2 Fc Moment
535 AnOut2 Nast 4-20mA
536 AnOut2RozSift
5361 | AnOut2 Min 4mA
5362 | AnOut2 Max 20mA
5363 | AnOut2Bipol 20mA
5364 | AnOut2FcMin Min
5365 | AnOut2HdMin 0
5366 | AnOut2FcMax Max
5367 | AnOut2HdMax 0
540 | Dig Vystupy SetA SetB SetC SetD
541 DigOutl Pripraven
542 DigOut2 Bez Poruchy
550 |Relé SetA SetB SetC SetD
551 Relél Porucha
552 Relé2 Chod
553 Relé3 Vyp
554 Bl Relél Vyp
555 Bl Relé?2 vVyp
556 Bl Relé3 Vyp
557 B2 Relél Vyp
558 B2 Relé?2 Vyp
559 B2 Relé3 Vyp
55A B3 Relél Vyp
55B B3 Relé?2 Vyp
55C B3 Relé3 Vyp
55D Relé RozS8it
55D1 | Relél Nast Pracovni
55D2 | Relé2 Nast Pracovni
55D3 | Relé3 Nast Pracovni
55D4 | B1 R1 Nast Pracovni
55D5 | B1 R2 Nast Pracovni
55D6 | B1 R3 Nast Pracovni
55D7 | B2 R1 Nast Pracovni
55D8 | B2 R2 Nast Pracovni
55D9 | B2 R3 Nast Pracovni
55DA | B3 R1 Nast Pracovni




55DB | B3 R2 Nast Pracovni
55DC | B3 R3 Nast Pracovni
560 |Virtual V/V SetA SetB SetC SetD

561 V1l V/V Ccil Vyp

562 V1l V/V zdroj Vyp

563 V2 V/V Cil Vyp

564 V2 V/V zdroj Vyp

565 V3 V/V Cil Vyp

566 V3 V/V Zdroj Vyp

567 v4 V/V Cil Vyp

568 V4 V/V zdroj Vyp

569 V5 V/V Cil Vyp

56A V5 V/V Zdroj Vyp

56B V6 V/V Cil Vyp

56C V6 V/V zdroj Vyp

56D V7 V/V Cil Vyp

56E V7 V/V Zdroj Vyp

56F V8 V/V Cil Vyp

56G V8 V/V zdroj Vyp

600 |Log&Casovage
610 | Komparatory SetA SetB SetC SetD

611 CAl Nast
6111 | CAl Hodnota Otacky
6112 | CA1 HI 300
6113 | CAL LO 200
6114 |CAl Typ Hyster LO-HI
6115|CAl Polar Unipolar

612 CA2 Nast
6121 | CA2 Hodnota Moment
6122 | CA2 HI 20
6123 | CA2 LO 10
6124 | CA2 Typ Hyster LO-HI
6125 | CA2 Polar Unipolar

613 CA3 Nast
6131 | CA3 Hodnota Proces—-Hodn
6132 | CA3 HI 300
6133 | CA3 LO 200
6134 | CA3 Typ Hyster LO-HI
6135 | CA3 Polar Unipolar

614 CA4 Nast
6141 | CA4 Hodnota Proces-Err
6142 | CA4 HI 100
6143 | CA4 LO -100
6144 |CA4 Typ Urovenl LO-HI
6145 | CA4 Polar Bipolar

615 CD Nast
6151 | CD1 Chod
6152 | CD2 DigInl
6153 | CD3 Porucha




| 6154 | cpa P¥ipraven
620 |Log Vystup Y SetA SetB SetC SetD
621 Y Komp 1 CAl
622 Y Operator 1 &
623 Y Komp 2 A2
624 Y Operator 2 &
625 Y Komp 3 CD1
630 |Log Vystup Z SetA SetB SetC SetD
631 Z Komp 1 CAl
632 7 Operéator 1 &
633 Z Komp 2 A2
634 Z Operédtor 2 &
635 Z Komp 3 CD1
640 |Casovac 1 SetA SetB SetC SetD
641 Casovl Start Vyp
642 Casovl ReZim Vyp
643 Casova& 1 Zp 00:00:00
644 Casova& 1 T1 00:00:00
645 Casova& 1 T2 00:00:00
649 Casov 1 Hodn 00:00:00
650 | Casovac& 2 SetA SetB SetC SetD
651 Casov2 Start Vyp
652 Casov2 ReZim Vyp
653 Casova& 2 Zp 00:00:00
654 Casovaé 2 T1 00:00:00
655 Casovaé 2 T2 00:00:00
659 Casov 2 Hodn 00:00:00
660 |Citace SetA SetB SetcC SetD
661 Citas 1
6611 |Cl Trig Vyp
6612 | Cl Reset Vyp
6613 |Cl Hodn HI 0
6614 |Cl Hodn LO 0
6615|Cc1l Cas Trig Vyp
6619 | Cl Hodnota 0
662 Citas 2
6621 |C2 Trig Vyp
6622 | C2 Reset Vyp
6623 |C2 Hodn HI 0
6624 | C2 Hodn LO 0
6625|Cc2 Cas Trig Vyp
6629 | C2 Hodnota 0
700 |Diagnostika
710 | Provoz SetA SetB SetC SetD
711 Proces—-Hodn
712 Otacky
713 Moment
714 Mech Vykon
715 El Vykon




716 Proud
717 Vyst Napéti
718 Frekvence
719 DC Napéti
71A Tepl Chladic¢
71B PT100 1,2,3
720 | ProvozniStav SetA SetB SetC SetD
721 Stav FM
722 Upozornéni
723 DigIn Stav
724 DigOut Stav
725 AnIn 1 2
726 AnIn 3 4
727 AnOutl 2
728 V/V Stav Bl
729 V/V Stav B2
72A V/V Stav B3
730 |ProvozniData SetA SetB SetC SetD
731 Cas Chodu 00:00:00
7311 | RstCasChodu Ne
732 Cas Napéjeni 00:00:00
733 Energie . kWh
7331 | Rst Energie Ne
800 |ArchivPoruch SetA SetB SetC SetD
810 | TripMessage hh:mm:ss
811 Proces-Hodn
812 Oté&cky
813 Moment
814 Mech Vykon
815 El Vykon
816 Proud
817 Vyst Napéti
818 Frekvence
819 DC Napéti
81A Tepl Chladic
81B PT100 1,2,3
81C Stav FM
81D DigIn Stav
81E DigOut Stav
81F AnIn 1 2
81G AnIn 3 4
81H AnOutl 2
81T V/V Stav Bl
81J V/V Stav B2
81K V/V Stav B3
81L Cas Chodu 00:00:00
81M Cas Napajeni 00:00:00
81N Energie . kWh
810 Nast/ZobrRef




8A0 |VymaZz Archiv Ne
900 |System Info
920 | Data Ménice SetA SetB SetC SetD
921 Typ Ménice
922 Software
9221 | Konstr Info
923 Nazev 0
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