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Bezpecnostni pokyny

Blahopftejeme vam k rozhodnuti zakoupit si vjrobek
spolecnosti CG Drives & Automation!

Nez zacnete s instalaci zafizeni, jeho uvedenim do provozu a
pfed prvanim zapnutim si dikladné prostudujte tuto
uzivatelskou pifrucku. V pfirucce nebo na samotném vyrobku
se mohou objevit nasledujici symboly. Vzdy se s nimi diikladné

seznamte.

POZNAMKA: Dopliujici informace vam pomohou
predejit problémum.

AN\
N

VAROVANI!
NedodrZzenim téchto pokynu muiZe dojit
k poruse nebo poskozeni softstartéru.

VYSTRAHA!

NedodrZeni téchto pokynii miZe mit za
nasledek nejen vazné poskozeni softstartéru,
ale i vazné poranéni uZivatele.

Bezpecnost

Softstartér ma byt instalovan v rozvadédi nebo v elektrické

rozvodné

=  Piistroj musi byt montovan skolenym personalem.

®  Pted ddrzbou tohoto zafizeni musi byt odpojeny vSechny
napajeci zdroje.

®  Vzdy se pouzivaji standardni pojistky napf. typu gL, ¢G
pro ochranu vedeni a proti zkratu. Aby byly tyristory
chranény proti zkratovym proudim, je mozné pouzit
velmi rychlé polovodicové pojistky. Zaruka plati i
v ptipadé, Ze nejsou pouzity velmi rychlé polovodicové
pojistky.

Personal obsluhy a adrzby

1. Pfed instalaci a uvedenim zafizeni do provozu si
prectéte cely Navod k pouziti.

2. Béhem vsech praci (provoz, udrzba, opravy, atd.)
dodrzujte postupy pro vypnuti, jakoz i ostatni provozni pokyny
pro pohdnény stroj nebo systém, popsané v tomto navodu. Viz
odstavec Vyjimecné Stavy.

3. Provozovatel musi zabranit tomu, aby pii jakékoliv
pracovni ¢innosti nebyla narusena bezpecnost piistroje.

4. Provozovatel musi zajistit, aby na zaffzeni nemohla
pracovat neautorizovana osoba.

5. Provozovatel musi bezprostiedné hlasit uzivateli
jakékoliv zmeény na piistroji, které by snizily jeho bezpe¢nost.
6. Uzivatel musi podniknout veskera méfeni nezbytna
pro provoz softstartéru v co nejidealnéjsich podminkach.

Faze vyrovnani kondenzatoru
Ma-li byt pouzita faze vyrovnani kondenzatoru, musi byt
pfipojena na vstupu softstartéru, nikoliv mezi motorem a

softstartérem.

Montaz nahradnich dild

Obzvlast’  zdraznujeme, ze jakékoliv ndhradni dily a
piislusenstvi, které nebyly dodany vyrobcem, nebyly u n¢j
testovany ani schvaleny.

Instalace a/nebo pouziti takovych dili mize mit negativai vliv
na pozadované charakteristiky zafizeni. Vyrobce neodpovida za
$kody vzniklé v dusledku pouzitf neoriginalnich ndhradnich dila
a piislusenstvi.

Vyjimecné stavy

Piistroj 1ze kdykoliv vypnout hlavnim vypina¢em zapojenym
pted softstartérem (musi dojit k odpojeni jak napéti na motoru
tak i ovladaciho napéti).

Obecné& upozornéni

VYSTRAHA!
Pred rozbéhem motoru se ujistéte, ze byla provedena
veskera bezpecnostni opatieni vedouci ke snizeni
rizika Grazu.

VYSTRAHA!
Nikdy neprovozujte softstartér s otevienym krytem.

VYSTRAHA!
Pred pfipojenim napajeciho napéti se ujistéte, ze byla
provedena veskera bezpecénostni opatieni.

Alarmy
Nikdy neignorujte alarmy. Vzdy zkontrolujte a odstrante
piicinu alarmu.
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1. Uvod

Softstartér Emotron TSA je uréen pro ovladani spusténi a
zastaven{ standardnich ti{fazovych asynchronnich motort.
Vestaveny vykonny digitalni signalovy procesor (DSP) poskytuje
softstartéru vysoky vykon a velmi dobrou kontrolu nad
spusténim a zastavenim aplikace.

V kapitole 12 na strané 151 je uvedeno né¢kolik moznosti, které
vam umozni pfizpasobit softstartér vasim konkrétnim
potfebam.

POZNAMKA: P¥ed instalaci a uvedenim do provozu si tuto
pfiru¢ku pozorné prostudujte.

UZivatelé

Tato piirucka je uréena pro:
* instala¢ni techniky

* techniky udrzby

* operatory

* servisni techniky

Motory

Tento softstartér je vhodny pro pouziti se standardnimi
ti{fazovymi asynchronnimi motory. Vice informaci vam
poskytne vas dodavatel.

1.1 Dodavka a vybaleni pristroje
Zkontrolujte, zda pifstroj nevykazuje patrné znamky poskozeni.
Naleznete-li jakékoliv poskozeni, okamzit¢ informujte vaseho
dodavatele. V piipad poskozeni softstartér neinstalujte.
Zkontrolujte, zda jsou soucasti baleni vsechny soucastky a ze je
spravné typové cislo.

1.2 Pouziti této prirucky

Zkontrolujte, zda ¢islo verze softwaru na prvni strané této
ptirucky odpovida verzi softwaru v softstartéru. Viz kapitola
8.9.1 na strané 133.

Pomoci obsahu se seznamte s jednotlivimi s jednotlivymi
funkcemi a zjistéte, jak je nastavit a pouzivat.

Stru¢ny navod k obsluze mtze byt ulozen u piistroje pro snadny
piistup v piipadé problémau.

1.3 Zaruka

Zaruka se vztahuje na zafizenf jen tehdy, je-li nainstalovano,
provozovano a udrzovano v souladu s pokyny uvedenymi v této
piirucce. Délka zaruéni doby je stanovena smlouvou. Na chyby,
které vzniknou v dasledku chybné instalace nebo $patného
pouzivani, se zaruka nevztahuje.

1.4 Typové oznaceni

Obrazek 1 ukazuje piiklad typového oznaceni softstartéru
Emotron TSA. Toto oznacen{ bude vyzadovino pfi Vasich
dotazech tykajicich se montdze a instalace. Typové oznaceni
naleznete na $titku na pravé strané zafizeni (pfi pohledu

zeptedu).
TSA52-016-23NN N - A A -
Cislo pozice

1 2 3 456 7 89 1011

Obr. 1 Typové ognacent

Tabulka 1

Pozice |Konfigurace Popis

1 Typ TSA

2 Napéjeci napéti 52 =Max 525V 69 =Max 690V

3 Proud motoru 016 =16 A - 1K8=1800 A

£ Ovladaci napéti 23=230V
N = Neni P=PTC/PT100 I=V/VB

5 Volitelna pozice 1

6 Volitelna pozice 2 N = neni P=PTC/PT100 I=IV/V B
N = neni A=Profinet 10 1-port
B=Profinet 10 2-port
D=DeviceNet M=Modbus/TCP
P=Profibus R=RS485 U=USB

7 Komunikace

o — =Standard (uzemnéna sit)

8 Typ napajeni i N
|=IT-net (EMC neni splnéno)

9 Stitek A=Standard

10 Software A=Standardni software

11 Standard — = schvaleno CE




1.5 Normy

Softstartéry popsané v této pifrucce jsou v souladu s normami
uvedenymi v tabulce 2. Pro prohlaseni o shod¢, certifikat
vytobce a dalsi informace se obrat’te na svého dodavatele nebo

navstivte www.cmotron.com nebo www.cgglobal.com

Tabulka 2 Normy

1.5.1 Normy pro EMC

Softstartér Emotron TSA je v souladu s normou EN (IEC)
60947-4-2: 2007. Standard softstartér Emotron TSA je navrzen
tak, aby splnoval pozadavky EMC dle kategorie C1.

Trh Norma Popis
Smérnice EMC 2004/108/EC
Evropsky Smérnice o nizkém napéti [2006/95/EC
Smérnice WEEE 2002/96/EC
Bezpetnost strojd — Elektrickd zafizeni strojd Cast 1: Vieobecné pozadavky
EN 60204-1
Stykace a spoustéce motord
EN(IEC)60947-4-2: Cast 3: Pozadavky EMC a specifické testovaci metody.
2007 Smérnice EMC: Prohlaseni o shodé a oznaéeni CE
Viechny Stykace a spoustéce motord
EN(EC)60947-4-2: Bezpecnostni pozadavky - Elektrické, tepelné a energetické.
2007 Smérnice o nizkém napéti: Prohlaseni o shodé a oznaéeni CE
Klasifikace podminek prostfedi. Kvalita ovzdusi béhem provozu. Chemické plyny 3C3,
IEC 60721-3-3 Pevné ¢asti 35
3S1.
UL508C UL Bezpecnostni standard pro vykonovou elektrotechniku.
USA UL 840 UL Bezpecnostni standard pro vykonovou elektrotechniku.

1.6 Demontaz a likvidace odpadu

Skiiné softstartérd Emotron TSA jsou vyrobeny z
recyklovatelnych materidld, jako jsou hlinik, zelezo a plast.
Kazdy softstartér také obsahuje ¢asti, které mohou vyzadovat
zvlastni pozornost. Ridici desky obsahuji také malé mnozstvi
cinu a olova. Pfi likvidaci tohoto odpadu musi byt dodrzen
odpovidaji recyklacni postup.

1.6.1 Likvidace starého elektronického a
elektrického vybaveni

Tento symbol na vjrobku nebo jeho obalu upozornuje, ze tento
vyrobek musi byt pfijata do sbérného mista pro recyklaci
elektrického a elektronického zafizeni. Tim, Ze je tento vyrobek
zlikvidovan spravné, se pfedchazi skodlivym vlivim na zivotn{
prostiedi, zdravi ¢lovéka a ochrani se piirodni zdroje. Pro

dodavatele.


http://www.emotron.com/
http://www.cgglobal.com/

1.7 Vysvétlivky 1.7.2 Definice

V tomto nadvodu jsou pouzity nize uvedené definice: Tabulka 4

Definice
1.7.1 Zkratky a symboly N&zev Popis Jednotky
V tomto navodu jsou pouzity nize uvedené zkratky Tabulka 3 In_soft Jmenovity proud softstartéru [Arms]
Zkeratky 'n_mot Jmenovity proud motoru [Arms!
Zkratky/ Pn_soft Jmenovity vykon softstartéru [kW] nebo [hp]
Popis
symbol Pn mot Jmenovity vykon motoru [kW] nebo [hp]
Ovladaci panel, fidici a prezentacni jednotkana Tn Jmenovity moment motoru * [Nm] nebo [Ib.ft]
CP softstartéru
. "n_mot Jmenovité frekvence motoru [rpm]
CB Ridici panel — S—
cosdn Jmenovity vykon motoru (bezrozmérné)
ot Mnozstvi energetickych ztrat, zahfivani motoru. U Trifazové napati [Vrms]
Kladny teplotni koeficient (¢idlo teploty, znamé “n_mot Jmenovité napéti motoru [v1
PTC také jako termistor)
*) Vypocet jmenovitého momentu motoru:
PB-PTC Vykonova deska PTC vstup
RMS Stredni kvadraticka hodnota
FLC Plny zatézovaci proud T [Nm]= 95505 P,y el K171
" HH morlrpm]
DOL Primy start
Elnt Komunikacni format i 5252% P, [hp]
Ulnt Komunikacni format (celé Cislo bez znaménka) " B My el 72T
Int Komunika¢ni format (celé cCislo)
Long Komunika¢ni format (dlouhé celé ¢islo)
SELV Bezpecné extra nizké napéti

8 Funkce nemUze byt ménéna v chodu zafizeni




2. Montaz

Tato kapitola popisuje montaz softstartéru Emotron TSA.

Nez zacnete s montdzi, je vhodné si ji celou pfedem

naplanovat.

* Ujistéte se, ze je umistén{ softstartéru vhodné.

*  Umisténi softstartéru musi byt adekvatni jeho hmotnosti.

e Bude softstartér trvale odolavat vibracim a/nebo otfesim?

*  Zvazte pouzit tlumice vibraci.

*  Zkontrolujte okolni podminky, pozadovany pifvod
chladiciho vzduchu, kompatibilitu motoru atd.

* Naplanuijte, jak softstartér pfepravovat a manipulovat

s nim.

Uijistéte se, ze je instalace provedena v souladu s mistnimi
bezpecnostnimi predpisy a v souladu s DIN VDE 0100 pro
nastaveni napdjen{ zafizeni.

Je tfeba zajistit, Ze pracovnici nebudou mit moznost pfijit do
styku s zivymi ¢astmi obvodu.

2.1 Instalace v rozvadéci

P1i instalaci softstartéru je tfeba:

*  zajistit dostatecné vétrani rozvadéce po instalaci.
¢ dodrZet minimalni vzdalenosti, viz tabulka 5.

*  zajistit volné proudéni vzduchu odspoda nahoru.

UPOZORNENI!

Pfi instalaci softstartéru se musi provéfit, zda nemuze
dojit ke kontaktu se Zivymi ¢astmi. Teplo vzniklé pii
provozu musi byt odvedeno pomoci chladicich Zeber, aby
se zabranilo poskozeni tyristorti (volné proudéni
vzduchu).

VYSTRAHA!

Softstartér se nesmi byt provozovan s otevienym nebo
demontovanym ¢elnim krytem!

Softstartéry Emotron TSA se dodavajl v uzavieném
provedeni s ¢elnim oteviranim. Jednotky maji horni a
spodni vstup pro kabely atd., viz kapitola 3, strana 15.

2.1.1 Chlazeni
Tabulka 5 Minimdlni vzddlenost

TSA Minimalni vzdalenost (mm):
Velikost ramu nahofe* dole z boku
1
2
100 100 (o]
3
4

*) Nahote: vrsek rozvadéce-softstartér nebo softstartér-softstartér



2.2 Mechanické specifikace a vykresy

126

Tabulka 6
TSA Montazni
Velikost Rozméry* V1/V2/V3 xS x D pozice Hmotnost| Pfipojeni sbérnice a PE Chladici THid h
Amu [mm] [Vertikalni/| [kg] |rozmér matice [mm] [Sroub systém fida ochrany
Horizontalni]
1 Vertikalni 5.5 proudéni
246/296/340 x126 x188 15 X 4, Cu (M6) Mg IP20
2 5.7 vétrak
3 285/323/380 x196 x 235 Ver'flkaln!/ , 13 20 X 4, Cu (M10) M8 vétrak IP20
HorizontalIni
4 373/411/512 X 254 X 260 23.5 40x8, Cu(o13) M8 vétrak IP20
#) H1 = Vyska krytu
H2 = Celkova montazni vyska jednotky.
H3 = Celkova vyska véetne krytu kabelt.
Emotron TSA velikost ramu 1 - 2
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Obr. 2 Rozméry u Emotron TS A velikost ramu 1 a 2.
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Obr. 3 Rozméry n Emotron TSA velikost ranmu
zespodi.

1 a 2, pobled




Emotron TSA velikost ramu 3
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Obr. 4 Rozmeéry n Emotron TS A velikost ramn 3.
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Obr. 5 Rogmeéry n Emotron TS A velikost ramu 3, pobled zespodn.
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Emotron TSA velikost ramu 4
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Obr. 7 Rozméry n Emotron TS A velikost ramu 4, pobled zespodn.




2.3 Montazni schéma
Emotron TSA velikost ramu 1 - 2
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Obr. 8  Roztele dér pro Emotron TS A velikost rdamu 1 and 2. Obr. 10 Roztece dér pro Emotron TSA velikost ramu 4.

Emotron TSA velikost ramu 3

13 170 _
‘JEILI @ :_,@'____ @ Fi et 10
I oo T nnino ' Na nasich webovych strainkich www.cgglobal.com a
ST B www.emotron.com si muzete stdhnout $ablonu pro umisténi
i Hi upevniovacich otvort v plné velikosti.
— g
| =1
!!-C ':.!
]
1
] - ] i ]
A R e L w
| (]
=| w
‘: 1 :: r
s
97 (x4) :
S —_ 4| @
[ =] !
T
CoL® e * O°®

Obr. 9 Roztele dér pro Emotron TS A velikost rdammu 3.


http://www.cgglobal.com/
http://www.emotron.com/

3. Pripojeni
Popis instalace v této kapitole postupuje dle standarda EMC a
smérnice o strojnich zafizenich.

Pokud je softstartér pred pfipojenim néjakou dobu skladovan,
zkontrolujte technické udaje podle kapitoly 13.3, strana 157.
V piipadg, ze pfinesete softstartér na misto, kde ma byt
instalovan, z chladného skladu, mtize se na ném objevit
kondenzace. Nechte softstartér plné¢ aklimatizovat a

s pfipojenim zacnéte, az zmizi viditelna kondenzace.

Kabely

Dimenzujte sit'ové a motorové kabely v souladu s mistnimi
pfedpisy a jmenovitym proudem motoru.

Nenf nutné pouzivat spolecné s Emotron TSA softstartérem
stinéné motorové kabely, a to diky velmi nizkému vyzafovani.
Se softstartérem Emotron TSA také neni nutné pouzit stinéné
sitové motory.

Pro kontroln{ signalové kabely neni nutné pouzivat stinéné
kabely, aby byly splnény piedpisy EMC (kapitola 1.5, strana 06),

ale je doporuceno je pouzivat, aby se zabranilo ruseni.

POZNAMKA: Ridici deska Emotron TSA je vybavena
zemnici deskou, ke které je mozné pfipojit stinény kabel
(viz obr. 17, strana 21).

3.1 Sitové a motorové pripojeni

100 - 24QVAC
L

L1L2L3PE L NPE

{}} TSA

TI1T2T3 4+

Obr. 11 Pripojent silového, motorového a kontrolniho kabeln.

POZNAMKA: Pro schvalené UL pouzivejte pouze médény drat 75°C.
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Obr. 12 Sitové a motorové pripojent pro Emotron TS A velikost 1-2.

1. Tiifazové pfipojeni k siti L1, 1.2, L3

2. Ochranny vodi¢ (PE), fidici napeti
3. Sit'ové piipojeni motoru T1, T2, T3
4.  Uzemnéni motoru

VYSTRAHA!

U tfifazového pfipojeni k siti se miiZe objevit tinikovy proud z tyristory. Plné napéti miZe byt detekovano, pokud neni

pfipojen Zadny motor.

Tabulka 7 Utabovaci moment sroubii [Nwm|.

Utahovaci moment Sroubl [Nm]
TSA

Velikost ramu

Motorové nebo
sitové kabely PE kabel

1 8 5

2 8 5




Obr. 13 Silové a motorové pripojeni pro Emotron TS A velikost 3.
1. Tiifazové pripojeni k siti L1, L.2, .3

2. Ochranny vodic (PE), fidici napeti

3. Sit'ové piipojeni motoru T1, T2, T3

4. Uzemnéni motoru

VYSTRAHA!
U tfifazového pfipojeni k siti se mlZe objevit tinikovy proud z tyristory. PIné napéti miZe byt detekovano, pokud neni pfipojen

Zadny motor.

Tabulka 8 Utahovaci noment sroubii [Nwm).
Utahovaci moment Sroubti [Nm]

TSA

Velikost ramu M?'tor?ve nebo PE kabel
sitové kabely

3 20 12
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Obr. 14 Sitové a motorové pripojeni pro Emotron TSA velikost 4

1. Tiifazové piipojeni k siti L1, 1.2, L3
2. Ochranny vodi¢ (PE), fidici napeti
3. Sit'ové piipojeni motoru T1, T2, T3
4. Uzemnéni motoru

VYSTRAHA!

U tfifazového pfipojeni k siti se miiZe objevit tinikovy proud z tyristory. PIné napéti muzZe byt detekovano, pokud nenﬂ]pfipojen

Zadny motor.

Tabulka 9 Utabovaci noment sroubii [Nwm|.

Utahovaci moment Sroubti [Nm]

TSA
Velikost ramu M?::or?ve nebo PE kabel
sitové kabely
4 50 12




3.1.1 Vzdalenost pripojnic na softstartéru Emotron TSA

W3 W2 Wi

Obr. 15 Zakladni nakres vzdalenosti pfipoinic

Tabulka 10 V' zddlenosti pripojnic.

TSA Vzd.. W1 Vzd.W2 Vzd.W3
velikost ramu [mm] [mm)] [mm)]
1
23 40 40
2
3 35 63 63
4 4t 83 83

3.1.2 Kryty kabeli
Jakmile jsou pfipojeny sit'ové a motorové kabely, pfipojte kryty
kabeld podle obr. 16.

Obr. 16 Zdkladni nikres, jak namontovat kryty kabelsi



3.2 Umisténi ridici desky a svorkovnice
Tato ¢ast obsahuje zdkladni informace o fidici desce a kontrolni
desce pro kazdou velikost EMOTRON TSA. Dalsi informace o
specialnich situacich jsou uvedeny v kapitole 4.4, strana 36. Popis
dostupnych moznosti najdete v kapitole 12, strana 151.

Izolace
Ridici deska vyrobku Emotron TSA ma své oddélené extra nizké
napdjeni (SELV). To znamena, Ze tato deska je bezpecné oddélena
od ostatnich obvodd, které jsou pod vys$sim napétim, a je izolovana
od zemé¢ a ochrannych vodict jinych obvoda. Obvod PTC na fidici
desce je oddélen od SELV obvodu kontrolnf desky s dimenzemi
pro:
*  Dvojitd izolace pii pouziti softstartéri jmenovité hodnoty

az do 525 VAC.
e Zakladni izolace pii pouzitf softstartéri jmenovité

hodnoty az do 690 VAC.
Doporucuje se, aby byly sensory PTC / PT100 vzdy oddéleny od
zivych ¢asti, a to alespon zdkladni izolaci pro piislusné napéti.

VYSTRAHA!

U softstartéru s jmenovitou hodnotou vyssi nez 525 VAC je
povinnosti mit alespon zakladni izolaci od teplotniho cidla
k Zivému napéti.



Obr. 17 Layount vidic desky n Emotron TSA .

1.

Pripojeni kontrolniho napéti PE, N, L (fidici deska).

VYSTRAHA!
Z bezpecnostnich dlvodi musi byt pfipojen ochranny vodi¢

AN

(PE).

Zemnici deska s otvory pro fixaci a zajistén{ kontrolnich
signalnich kabelt a pfidavnych kabelt desky. Tato deska je
spojena se zemi pro uzemnéni stinénych kabelt.

S1 jumper pro vybér U/I analogového vstupu

Pridavny plochy kabelovy konektor

Komunikaéni modul (volitelny)

LED indikétory (viditelné skrz perforaci):

- Cervené a zluté pro komunikacni signaly

- Zelené oznacujici napdjeni

Baterie hodin

Svorky pro signily Digln/Anln/AnOut (kontrolni deska)
Svorky pro vystupn{ signaly relé a pfipojeni PTC (fidici
deska)

10. RS232 pouziva 9-pinovy D-sub konektor pro docasné

pfipojeni osobniho poéitace nebo pfipojeni externiho

ovladaciho panelu (volitelné pfislusenstvi). Pro trvalé

pfipojeni osobniho poéita¢e musite pouzit jednu z
volitelnych komunikaénich desek RS485 nebo USB, viz
také poznamka nize.

Tabulka 11 Rozmeér kontrolniho signdlniho kabelu a délka odizolovani

VelikostT
SA

Max. rozmér kabelu

Doporucena délka
odizolovani

1-4

Flexibilni: 1.5 mm?2
Pevna: 2.5 mm2

6 mm*

POZNAMKA: Tento konektor RS232 neni galvanicky izolovan.
Proto je dulezité, aby vSechna externé pfipojena zafizeni k
ridici desce byla na stejné potencialni Grovni. V opacném
pfipadé muze dojit k poSkozeni zafizeni! Pokud si nejste jisti,
doporucujeme, abyste pouzili samostatné rozhrani USB, nebo
pouzili k RS232-pfevodniku izolované USB.

* PFi pouziti p

firuby je jeji vhodna délka 10 — 12 mm




3.3 Kontrolni signalni pripojeni

Obr. 18 Piipojeni 1idici a kontrolni desky.

Tabulka 12 Pripojeni #idici desky

VYSTRAHA!

Relé svorky 21-33 jsou jednotlivé

izolovany. NEkombinujte SELV

napajeni napf. s 230 VAC na téchto

svorkach.
Pokud zkombinujete SELV/ systémové napéti
signal, je treba nainstalovat pridavnou I/0 desku
(viz kapitola 12.3, strana 151) pripojit vSechny
SELV napétové signaly k relé svorkam této desky
a vSechny 230VAC napétové signaly k relé
svorkam fidici desky 21 - 33.

Svorka Funkce Popis

PE Uzemneéni Ochranné uzemnéni

N

0 Napéjeni 100-240 VAC +10%
21 NO 1-pdlovy zapinaci kontakt (NO), 250 VAC 8 A nebo 24 VDC 8
s c Programovatelné relé 1. Pfednastaveno “Provoz” s indikacilA rezistentni, 250 VAC, 3 A induktivni. Min. 100 mA.

pri sepnuti kontaktu na svorkach z 21 na 22. Viz Upozornéni.

23 NO  |programovatelné relé 2. P¥ednastaveno “Off" s indikaci pfi [1-pSlovy zapinaci kontakt (NO), 250 VAC 8 A nebo 24 VDC 8
5 c sepnuti kontaktu na svorkach z 23 na 24. A rezistentni, 250 VAC, 3 A induktivni. Min. 100 mA.

4 Viz Upozornéni.
31 NO  |programovatelné relé 3. Pfednastaveno “Trip”. Indkace p¥i [1-pSlovy zapinaci kontakt (NO), 250 VAC 8 A nebo 24 VDC 8
32 C sepnuti kontaktu na svorkach z 31 na 32 a rozpinacim A rezistentni, 250 VAC, 3 A induktivni. Min. 100 mA.
33 NC kontaktu z 32 na 33. Viz Upozornéni.
69-70 | |Vstup pro PTC termistor motoru Uroven poruchy 2.4 kQ. Uroven znovuzapnuti 2.2 kQ.

Tabulka 13 Pfipojeni kontrolni desky

Svorka Funkce Popis
11 Digitalni vstup 1. Pfednastaveno “*Run FWD” 0-4 V --> 0; 8-27 V--> 1. Max. 37 V pro 10 sec. Impedance: <3.3
12 Digitalni vstup 2. Prednastaveno “Stop”. VDC: 4.7kQ. - >3.3VDC: 3.6 kQ
v . - P -
13 Ridici napéti pro analogovy vstup +10 VDC tvs A’)‘.’ Me}x. proud od +10 VDC: 10 mA. Odolny proti
zkratu a pretizeni.
Anal y Vst -10V, 2-10V, o- Aa 4 A.
?a Ogovy VS U\Ff' oo ,,2 1oV, orzomAa-2om Impedance ke svorce 15 (o VDC) signalni napéti: 20 kQ,
14 Prednastaveno “4-20 mA”. ianalni dq. 0
S1jumper pro UJl signalni proud : 250 Q.
15 GND (bézné) o VDC signalni uzemnéni
16 Digitalni vstup 3. PFednastaveno “Set Ctrl1” 0-4 V --> 0; 8-27 V--> 1. Max. 37 V pro 10 sec. Impedance: <3.3
17 Digitalni vstup 2. Prednastaveno “Reset” VDC: 4.7 kQ. - >3.3VDC: 3.6 kQ
. 0 Z ; -
18 Ridici napéti 1, napéti pro digitalni vstup +24 VDC xv5 /l,)v' M?X' proud od +24 VDC = 50mA. Odolny proti
zkratu a pretizeni.
Kontakt analogového vystupu
19 Analogovy vystup. Pfednastaveno “Proud ”. 0-10 V, 2-10 V; min impedance 700 Q 0-20 mA a 4-20 mA;
max impedance 500 Q
~ 9 . . = . Y i
20 Ridici napéti 2, napéti pro digitalni vstup. +24 VDC xv5 /?v M?X proud od +24 VDC = 50mA. Odolny proti
zkratu a pretizeni.




Zemnici

deska

s otvory

Stinény kontrolni signalni kabel

Obr. 19 Priichodka kontrolniho kabeln.

POZNAMKA: Stinéné kontrolni kabely nejsou nutné, jsou
vSak obecné doporucovany, aby se zabranilo ruseni.

3.4 Priklady zapojeni

Nasledujici piiklady 1 - 3 znazornuji moznosti, jak spustit a

zastavit Emotron TSA pomoci digitdlnich vstupa.

POZNAMKA: TSA pouziva ve vychozim nastaveni
kontrolni start/stop signaly. Nezapomente zménit
nastaveni menu [21A], pokud chcete pouzivat
Uroven vstupu signala.

Piiklad 1 pouziva samostatné start a stop signaly.

Piiklady 2-3 znazornuji bézné start a stop signaly.

Piiklady 4 - 6 znazornji zapojeni s rozsifenou funkénosti.
Zacnéte se zapojenim sit’ovych, kontrolnich a motorovych

kabeld, jak je uvedeno niZze (spolecné pro vsechny piiklady):
Piipojte ochranny vodi¢ (PE) pro uzemnéni oznacené PE
uzemnéni motoru oznacené \1/Viz strana 16.

Pripojte softstartér ke tfifizové elektrické siti (L1, .2 a L3) a
k motoru (T1, T2 a T3).

Pripojte kontrolni napéti (100-240 VAC) ke svorkim N a L
a ochranny vodi¢ ke svorce PE

POZNAMKA: Pokud mistni predpisy stanovuji, Ze musi byt
poutzit sitovy stykaé, mélo by jej kontrolovat relé - viz niZe.
K ochrané vedeni a zamezeni zkratli vZdy pouZivejte
standardni, béZné pomalé pojistky, napft. typ gl nebo gG.

K ochrané tyristory proti zkratovym proudiim mohou byt
pouZzity velmi rychlé polovodiové pojistky. Standardni
zaruka je platna, i kdyZ nejsou pouzivany tyto velmi rychlé
polovodic¢ové pojistky. VSechny fidici vstupy a vystupy jsou
galvanicky oddéleny od sitového napajeni. 1

1 Pokud je to nutné, pfipojte relé R1 (svorky 21 a 22) ke

stykaci —softstartér pak fidi sit'ovy stykac¢ (tovarni
konfigurace R1 viz menu
[551]).

Vzdy se ujistéte, ze zafizeni spliuje piislusné mistni predpisy.



Priklad 1: Samostatné Start- Stop-signaly
( 3- vodicové pripojeni)

* Uzavieni (puls) kontaktu mezi svorkou 18 (24 VDC) a
svorkou 11 (Digln1) vyvold Start. Uvolnéni (puls)
kontaktu mezi svorkou 18 (24 VDC) a svorkou 12
(Digln2) zpusobi Stop. Chceete-li, aby Emotron TSA
zacinal svorkou 12 (Digln2) musi byt pfipojen ke svorce
18 (24 V DC).

POZNAMKA: Tento zplisob pracuje s tovarnim nastavenim
parametr.

POZNAMKA: P¥i této alternativé se softstartér znovu
nerestartuje, vypadnedi proud. Je nutné, aby dostal novy
spoustéci impuls.

Obr. 20 Priklad :Samostatné Start- Stop-signdly (3-vodicové pripojen).
LIL2L3PE L N PE

N

noo| 0

YWt —HT—— -3

l Relay 1 Relay 2 Relay 3 PTC

)

liizi3p LN PE ]Lﬂ)j uLU % 170

% %{ Run FWD  Stop
D|g1nl D|g1n2 +10V Anin - GND Digin3 Digind +24V  AnOut +24V

Ti T273 + 13 14 15 16 ir 18 19 20

C I S




Priklad 2: Bézné Start- Stop-signaly

(2- vodicové pripojeni)

* Uzavfeni kontaktu mezi svorkou 18 (24 VDC) a svorkou
11(Digln1) a svorkou 12 (Digln2) vyvola Start.
Uvolnéni kontaktu mezi svorkou 18 (24 VDC) a svorkou
11(Digln1) a svorkou 12(Digln2) zptsobi Stop.

POZNAMKA: Tento zpiisob pracuje s tovarnim nastavenim
parametri.

POZNAMKA: P¥i této alternativé se softstartér restartuje
po vypadku napéti, pokud je kontakt stale uzavien.

Rela‘,' 1 Relay 2 Relay 3 PTC

)

L1 L2 L3 PE L NPE 21 ,._T_T— 31 | 69 TO
r{ﬁ Run PWD Stop

i Dlgin Digin 2 +10V Anin  GND Dign3 Dignd +24V  AnOut +24V
T1 T2T3 = 12 13 14 15 16 17 18 19 20

©

Bézné Start- Stop-signdly (2-vodicové) pripojent.

Obr, 21



Priklad 3: Bézné Start- Stop-signaly ( 2-

vodicové pripojeni)

* Uzavien{ kontaktu mezi svorkou 18 (24 VDCa svorkou
11(Digln1) vyvola Start.
Uvolnéni kontaktu mezi svorkou 18 (24 VDC) a svorkou
11(Digln1) zptsobi Stop.

POZNAMKA: Tento zptisob pracuje s tovarnim nastavenim
parametru.

Zména parametrll podle nasledujici tabulky

Menu Popis Nastaveni
21A Uroven/Hrana Uroven
522 Digitalni vstup 2 (svorka 12) Off

POZNAMKA: P¥i této alternativé se softstartér restartuje po
vypadku napéti, pokud je kontakt stéle uzavien.

Obr. 22 B&né Start- Stop-signaly (2-vodicové pripojent), Urovert ovliddni.

FTC

Run FWD Stop
Diginl Digin2 +10Y
11 12 i3

69 70

AnDut  +24Y
19 20




Priklad 4: Rozsifené vedeni
Obr. 23 je pifkladem zapojeni s nasledujicimi funkcemi:

EMOTRON TSA se spusti, kdyi jC tlak pOd 4 bary a zastavi, Menu Popis Nastaveni
kdy? tlak dosdhne 6 bart. 21A UroverR/ Hrana Uroven
e Analogovy start/stop prostfednictvim procesnich 321 Procesni zdroj F(Anin)
hodnot, viz i tran¢ 103.
OAnot, Viz popis na stranc 322 Procesni jednotka bar
e Analogovy vystup, viz kapitola 8.5.3, strana 106
v PTC. vi is Tenelni och 325 Proces Max 10.000
¢ stup rnotoru. » VIZ POPpIS L epeina ochrana 522 Digitalni vstup 2 (svorka 12) Off
motoru v kapitole 8.2.4, strana74.
6111 CA1 hodnota Procesni hodnota
6112  |CA1 Urovefi HI 6 bar(
6113 CA1 Uroven LO 4 bary
561 VIU 1 umisténi Stop
562 VIU 1 zdroj A1
LI L2L3PE L N PE
N
Relay‘l Relay 2 Relay 3 | |
L1L2L3P£ L N PE 21L 22 24 31 ‘ 69 70
l PTC
R2
r( Dlgin 1 Dlgln 2 +10V Anin  GND Dign3 Dign4 +24V  AnOut +24V
TJ. T2T3+ 13 14 15 16 17 18 19 20
. O l\
Reset
?
U v jw|L Run FWD
s ® l ®
+ - = =f
Pressure O - 10 bar Current 0 - o
4-20mA 4-20mA

Obr. 23 Piiklad rozsireného zapojeni sa pousiti digitalnich a analogovych vstupsi a vystupil.




Priklad 5: Reverzni proud s elektroinstalacni

brzdou
Priklad na obr. 24 pfedstavuje zapojeni pro reverzni proud Menu Popis Nastaveni
s elektroinstala¢ni brzdou. Pro dalsi nastaveni viz popis “Metoda o Netoda brzdgni ProtiProudBr
brzdéni [344]” na strané 93. ; -

551 Relé 1 (svorky 21 a 22) Chod vpred
Stykace musi byt fizeny relé vystupy softstartéru. Pro nastaveni S RelE 3 vorky 23334 BrotProndBr
relé viz menu [550] a obr. 63, strana 110. Relé (R1) pro prvni > 23824
styka¢ (K1) je nastaveno na “Chod vpied” v menu [551], a #di
sitovy styka¢ (K1). Druhy sitovy stykac (K2) je fizen pomoci VYSTRAHA!
relé (R2), které je nastaveno na “ProtiProudBr” v menu [552]. Pokud je konfigurace provedena podle
Prvni styka¢ (K1) se aktivuje pfi startu a plném napéti. Pro tohoto popisu, relé R1 a R2 nebudou nikdy
zabrzdéni se otevie R1 a styka¢ (K2) bude aktivovan pomoci R2, aktivovana ve stejnou dobu. K dispozici je

tabulka s éasovym zpozdénim (nastaveni v menu [346])
pro prepinani mezi relé. Kazdopadné v pfipadé, kdy neni
relé spravné konfigurovano, mize dojit k aktivaci obou
relé soucasné.

aby se zmenil sled fazi.

'LI 1_2 L3 PE L N PE

0 []Iﬁ

AR — e e TR
I Relay 1 Relay 2 Relay 3 PTC
) m—)
L N PE 21L 22| 23 24[ 31 32 33 69 70
el A
R1 R2 R3
Diginl Digin2 +10V Anln GND Digin3 Digin4 +24V  AnQut +24Y
11 12 13 4 15 16 17 18 19 20

41

T
Run FWD  Stop

Obr. 24 Pfiklad: Revergni proud s elektroinstalacni bridon.



Priklad 6: Funkce reverzniho startu
Digitalni vstupy mohou byt konfigurovany pro umoznéni
spousténi motoru ve dvou rdznych smérech s pouzitim
programovatelnych relé R1 a R2.Pfiklad zapojeni je znazornén na

UPOZORNENI!
Kdyz je motor v béhu obracen pinou rychlosti
na druhy smér, aby bézel plnou rychlosti v
opaéném sméru, miZe dojit k velmi silnému

obr. 25. Pro nasleduijici popis s funkci startu vpred / vzad se momentuy/sile.
predpoklada, ze jsou tato nastaveni pro digitalni vstupy.
i _ VYSTRAHA!
Menu Popis Nastaveni
219 Rotace VPREDIVZAD P.okud je na_konfigurgvénP podlg popisu, rel_é
i R1 a R2 se nikdy neaktivuji sou¢asné.Pro prechod mezi
523 Digin3 Chod vzad relé je zpozdéni 100 ms. Kazdopadné v pripadé, kdy neni
551 Relé 1 Volba vpfed relé spravné konfigurovano, mize dojit k aktivaci obou
. relé soucasné.
552 Relé 2 Volba vzad
LI L2 L3 PE L N PE
» L y
iog] ot " ”
\' '
LS S 1 1 PO O [ S R o
WA — — 3]
—— o —
l Relay 1 Relay 2 FTC
| T 1 N . s
LL1218PE L NPE 24 22| 23 24| 31 32| 33 69 70
R1 R2 R3
Dighi Digh2 +10V Anln GND  Digin3 Dignd 424V AnOUt  +24V
11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
O
L
1o 1
? 3 7
Run FWD Stop Run REV

Obr. 25 Pripojeni pro start vpred/ vzad.



Funk¢nost jak s nebo bez reverzniho proudu s brzdou je
nasledujici:
Tyto priklady jsou platné jen s fizenim hrany (vychozi nastaveni).

Pokud je Digln 1 “Chod vpied” zavieny a Digln 3 "Chod vzad" je
otevreny, bude pro chod vpred aktivovan stykac (K1) pomoci relé
R1 a motor se zacne pohybovat ve sméru vpred. Digin 1" Chod
vpred " mdze byt otevien béhem chodu vpred, a to bez
jakéhokoliv efektu. Jestlize je Digln 2 “Stop” otevreny, zastavi se
podle nastaveni menu [340]. Jakmile je proces zastaveni
dokondéen, relé R1 deaktivuje stykac pro chod vpred (Ka).
Vyjimkou je, pokud je v menu vybran reverzni proud

s brzdou"[344] Metoda brzdéni”. V tomto pFipadé bude pfi
aktivaci prikazu k zastaveni deaktivovan stykac K1 a namisto néj je
aktivovan stykac K2 a to az do doby, nez dojde k zastaveni.

Pokud je DigIn 3 “Chod vzad” zavfeny a Digln 1 “Chod vpred” je
otevreny, relé R2 aktivuje stykac pro béh v opaéném sméru (K2) a
motor se zacne pohybovat v opacném sméru. Digin 3 “"Chod vzad”
moze byt otevien béhem chodu vzad, a to bez jakéhokoliv efektu.
Jestlize je Digln 2 “Stop” otevreny, zastavi se podle nastaveni
menu [340]. Jakmile je proces zastaveni dokoncen, relé R2
deaktivuje stykac pro chod vzad (K2).

Vyjimkou je, pokud je v menu vybran reverzni proud

s brzdou"[344] Metoda brzdéni”. V tomto pripadé bude pfi
aktivaci ptikazu k zastaveni deaktivovan stykac K2 a namisto néj
je aktivovan stykac K1 a to az do doby, nez dojde k zastaveni.

Jsou-li uzavieny DigIn 1 “Chod vpred” a Digln 3 *Chod vzad” ve

stejnou dobu, dojde k zastaveni podle nastaveni v menu [340].
V tomto pripadé nebude povolen start.



4. Priuvodce aplikaci

Tato kapitola je ndvodem, pro optimalni vybér softstartéru a volbu
jeho spravné funkce pro danou aplikaci.

Pro spravny vybér, Ize pouzit nasledujici nastroje:

Normy AC-53

Normy AC-53 jsou definovany ve standardu EN (IEC) 60947-4-
2:2007 pro elektronické softstartéry. Tato norma pomaha pfi
vybéru charakteristiky softstartéru s ohledem na pracovni cyklus,
pocet rozbéhd za hodinu a maximalni rozbéhovy proud.

Charakteristika aplikaci - seznam

Pomoci tohoto seznamu Ize vybrat charakteristiku softstartéru
Emotron TSA v zavislosti na typu aplikace, viz Tabulka 14, strana
32.

Funkce aplikaci - seznam

Tato tabulka poskytuje prehled nejbéznéjsich aplikaci a jejich
charakteristiku. U kazdé aplikace je popsano doporucené pouziti
pro softstartér Emotron TSA. Viz Tabulka 15, strana 34.

4.1 Dimenzovani softstartéru podle
AC-53b

Norma EN (IEC) 60947-4-2:2007 definuje AC-53b jako normu pro
dimenzovani softstartérl pro kontinualni provoz s bypassovym
stykacem. Emotron TSA byl vyroben v souladu s touto normou.

Priklad pro AC-53b

Vysvétleni ratingového oznaceni (viz také Obr. 26)

7O A: AG-B3b 32.0- 30: 330
@ @ @ @ &

1. Jmenovity proud (FLC) softstartéru, [Amper]

2. Kilasifikace (AC-53b pro vSechny modely Emotron TSA)
3. Rozbéhovy proud, nasobek FLC

4. Casrozbéhu [sekundy]

5. Bypass Cas [sekundy]

Ptiklad se tyka Emotron TSA modelu 52-070, pouzivaného pro
aplikace cerpadla. Jmenovité oznaceni udava jmenovity proud 70
A s rozbéhovym proudem v poméru 3.0 x FLC (210 A) za 30
sekund, a s 330 sekundovym (5.5 minut) intervalem mezi starty
(proud prostrednictvim bypassovych stykacd).

Proud

Rozbéhovv proud

Time
Tlsl

1 1 1
Start  Bypass
operetion

Obr. 26 Pracovni cyklus

4.2 Hodnoceni aplikaci

Dle norem AC-53b mdze mit softstartér mnoho proudovych
charakteristik. Seznam aplikacnich charakteristik v Tabulce 14,
strana 32 ukazuje, jak urcit spravné hodnoceni pro danou aplikaci.

Model Emotron TSA je vybran v zavislosti na jeho velikosti a na
pracovnim cyklu aplikace:

AC-53b hodnoceni pro Emotron TSA velikosti
1

e AC-53b 3.0-15:345 (normalni provoz s bypassovym stykacem)
e AC-53b 5.0-15:345 (tézky provoz s bypassovym stykacem)

AC-53b hodnoceni pro Emotron TSA velikosti
2-6:

e AC-53b 3.0-30:330 (normalni provoz s bypassovym stykacem)

e AC-53b 5.0-30:330 (tézky provoz s bypassovym stykacem)

POZNAMKA: Ke zvoleni velikosti softstartéru je dileZité
zajistit, aby byl zkontrolovan nejen FLC, ale také vychozi
pozadavky.

Priklad:

V predchozim pfikladu, ve kterém je pouzivan Emotron TSA
52-070 pro aplikace Cerpadel, je podle seznamu doporucen
“normalni provoz”..



Charakteristika aplikaci - seznam

Tento sloupec udava seznam rdznych aplikaci a jejich specifik.
Pokud nejsou stroj nebo aplikace zahrnut v tomto seznamu, snazte
se najit podobny stroj nebo aplikaci. Jestlize mate pochybnosti,
obratte se na svého dodavatele Emotron TSA.

Priklad:
Pokud se Emotron TSA 52-070 z pfedchoziho ptikladu pouziva
napiiklad misto Cerpadla v aplikaci valcového mlynu, bude se

Tabulka 14 Charakteristika aplikaci - seznam

podle seznamu hodnotit zcela odlisné. Vzhledem k vysokému
rozbéhovému proudu je valcovy mlyn povazovana za aplikaci pro
tézky provoz, coz klade zvysené naroky na softstartér. Technické
Udaje (strana 153) ukazuji, Ze TSA 52-070 podhodnocen na 42 A
FLC pro aplikace tézkého provozu. Pokud je u valcového mlynu
vyzadovan FLC proud kolem 70 A, doporucuje se zvolit TSA model
52-140, pro ktery je jmenovity tézky proud 84 A.

Hodnoceni aplikaci pro softstartér Emotron TSA

Pramysl

Normalni provoz AC53b-3.0

Tézky provoz AC53b-5.0

Odstrediva Cerpadla

Ponorna ¢erpadla
Vseobecné pouziti, vodni
hospodafstvi

kompresory

Kompresory, Sroubové kompresory, pistové

Dopravnik

Mixér
Michadlo

Sbérac prachu
Mlyn

Hutni prdmysl, doly

Pasovy dopravnik
Kladivovy mlyn
Drti¢ kamene
Valeckovy dopravnik
Valcovy mlyn

Stroj na tazeni dratu

Mycka lahvi

Potravinarstvi Kruhadlo

Odstredivka
Susicka
Mlyn
Paletizator

Celuldza, papirny

Rozvlaknovac
Drtic
Vozik

Drevarsky primysl

Pasova pila
Sekacka
Okruzni pila
Odkorriovac
Hoblovka
Lestici bruska

Petrochemicky

Kulovy mlyn

Odstredivka
Protladovaci stroj
Snekovy dopravnik

Doprava, obrabéci stroje

Kulovy mlyn

Bruska

Materialovy dopravnik
Paletizator

Lis

Valcovy mlyn

Otacivy stdl

Vozik

Eskalator




4.3 Funkce aplikaci - seznam

Tento seznam poskytuje prehled mnoha rdznych aplikaci, jejich
specifik zatizeni a mozné feseni pomoci jedné z mnoha funkci
Emotron TSA.

Popis a vyuziti viz Tabulka:

“Aplikace”

Tento sloupec udava seznam rlznych aplikaci a jejich specifik.
Pokud neni stroj nebo aplikace zahrnut v tomto seznamu, snazte
se najit podobny stroj nebo aplikaci. Jestlize mate pochybnosti,
obratte se na svého dodavatele.

“Problém”
Tento sloupec popisuje mozné problémy a specifika spojené
s timto typem stroje/aplikace.

“ReSeni Emotron TSA”
Popisuje mozna feseni problému uzitim jedné z mnoha funkci
Emotron TSA.

“Menu/kapitola”

Udava cislo parametru (menu) a vybér funkce.

Napf. "331=Kvadrat Char", znamena: nastaveni menu [331] na
“Kvadrat Char.”

Priklad: Kladivovy mlyn

e Linedrni momentové Fizeni (menu [331], vybér “Linearni Char”)
je nejlepsim fesenim.

e Zesileni momentu pro prekonani vysokého zabérového
momentu (menu [337], submenu [3371]a [3372]).

e Hlida¢ pretizeni jako ochrana pfi zablokovani (menu [410]
“Hlidac pretizeni”, se submenu pro maximalni alarm)

Funkce pro zastaveni s protiproudovou brzdou (nastaveni “Metoda
Stop” [341] k “Zastaveni”, a menu [344] k “ProtiProudBr”). Je
mozné nastavit Reverzni proud se zpozdénim brzdéni” v menu
[346].



Aplikace Problém Reseni Emotron TSA Menu/kapitola
S . . .. «v [331=5qr Torq Ctr 341=5qr Tor
Nelinearni rampy Momentova rampa pro kvadratickou zatéz ?tr q q-tr341=>9 q
Vodnirazy v potrubi Kvadratickd momentova rampa 340
CERPADLO Vysoky zabérovy proud a Spicky pfi rozbéhu Kvadratickd momentova rampa 330
Cerpadlo se po startu todi opaénym smérem Hlidani sledu fazi Gl ly
Béh nasucho, kavitace Hlida¢ zatizeni - odlehé&eni 410
Vysoké zatizeni z ddvodu znecisténi Hlida¢ zatizeni - petizeni 410
Prevodovka a motor jsou zatézovany S .
mechanickymi razy Linedrni momentova rampa 330
L L . Linedrni momentova rampa a proudové  [331=Lin Torq Ctr 335
Malé pojistky a proto nizky napajeci proud omezeni paap
KOMPRESOR  |Kompresor se po startu toci opaénym smérem.  [Hlidani sledu fazi bl
Poskozeni kompresoru pisobenim tekutého P R VR
Y , v Hlidac zatizeni - pretizeni 410
Cpavku, ktery se dostane na Sroub kompresoru.
Spotreba el. energie pfi béhu kompresoru vy v
naprazdno. Hlida¢ zatizeni - odlehceni 410
Prevodovka a motor jsou zatézovany Kvadvratlcke. rhlzen! UmoanJe pl}/ntfly
mechanickymi razy rozbéh a minimalizuje mechanické
DMYCHADLO ., " N Namahani. 331=Lin Torq Ctr
Velké naroky na kabely a pojistky z ddvodu . L,
, e . Rozbéhovy proud je minimalizovan
vysokych zabérovych proudd R
momentovym Fizenim.
Mechanické razy na prevodovce a L .
Y . T Linedrni momentova rampa 330
prepravovaném materialu
350
PIny nebo prazdny dopravnik Nizké otacky a presné fizeni polohy 500
] Dopravnik je zablokovan Hlidac zatizeni - pretizeni 410
DOPRAVNIK
Pas nebo fetéz je pretrzen, ale motor se tocidal  [Hlidac zatizeni - odlehceni 410
ZRZEE)/ZZLSJ?‘E?{;Z:? dopravniku po jeho zastaveni Tipovanivzad a poté opétovny rozbéh 7.1, P- 49
Dopravnik je pfi startu blokovan Zablokovani rotoru 422
Vysoky rozbéhovy proud na konci rozbéhové Kvadratickd momentova rampa pro zatéz s o
Poskozeny femen kvadratickou charakteristikou g3
A o o v e Y Postupné snizovani rychlosti do nuly a
entilator se pri startu toci opacnym smerem , M . M 331=5qr Tor r
VENTILATOR  |Ventil P pacny SqrTorq Ct
poté rozbéh ve spravném sméru
Pretrzeni femenu nebo preruseni spojky R .
T T Hlidac zatizeni - odleheni 410
Ucpany filtr nebo zavreny vytlak
Velka setrvacnost s vysokymi naroky na Linearni momentova rampa umozni o
momentové a proudové fizeni linearni zrychleni's minimalnim proudem g3
1=Brake 344=Dyn Vect Brk
Dynamické vektorové brzdéni bez nutnosti §Z7 344=2Y
Nutnost velmi rychlého zastaveni napf. pfi stykace pro primérnou zatéZ
nouzovém stop-signalu — - - -
HOBLOVKA Brzdéni protiproudem pomoci externiho  [341=Brake 344=Rev Curr Brk

stykace pro vysokou zatéz

Ovladani otacek dopravniku analogovym

Vysokorychlostni vyrobnilinky vystupem od hlidace zatizeni hoblovky 530
Opotrebeni nastroje Hlidac zatizeni - pretizeni 410
Preruseni spojky Hlidac zatizeni - odlehceni 410




Aplikace

Problém

Reseni Emotron TSA

Menu/Kkapitola

DRTIC KAMENE

Linearni momentova rampa umozni

Vysoka setrvacnost - kineticka i R o
ys0kasetivacnost -kineticka energie linearni zrychleni's minimalnim proudem g3
Vysokeé zatizeni pfi rozbéhu s materialem Zesileni momentu 337
Nizky pfikon pti napajeni z diesel-generatoru Proudové omezeni pfi rozbéhu 335
Spatny material v drtidi Hlidac zatizeni - pretizeni 410

Vibrace pfi zastavovani

Dynamicka vektorova brzda bez stykace

347

341=Brake 344=Dyn Vect Brk

PASOVA PILA

Velka setrvacnost s vysokymi naroky na
momentové a proudové fizeni

Linearni momentova rampa umozni
linearni zrychleni's minimalnim proudem

330

Nutnost velmi rychlého zastaveni

Dynamické vektorové brzdéni bez nutnosti
stykace pro primérnou zatéz

347

341=Brake 344=Dyn Vect Brk

Brzdéni protiproudem pomoci externiho
stykace pro vysokou zatéz

341=Brake 344=RevCurr Brk

Ovladani otacek dopravniku analogovym

Vysokorychlostni vyrobnilinky vystupem od hlidace zatizeni pily ba8
Opotrebovani pilového pasu Hlidac zatizeni - pretizeni 410
Poskozeni spojky, kotouce nebo pasu Hlidac zatizeni - odlehceni 410
Velka setrvacnost - kineticka energie :_ill'lr:ezar:;lzrrr;imz:?(s)\::i:;::zﬁq?mm;)rzon;dem 330
Vysoka z&téz nebo nevyvazena odstredivka Hlidac zatizeni - pretizeni 410

Dynamické vektorové brzdéni bez nutnosti

347

341=Brake 344=Dyn Vect Brk

ODSTREDIVKA |, | . stykace pro prmérnou zatéz
Rizeny dobéh
Brzdéni protiproudem pomoci externiho  [341=Brake 344=Rev Curr Brk
stykace pro vysokou zatéz
Odstredivku lze otevift pouze v urdité pozici Brzdéni do nizkych otacek a poté fizeni 340, 350 600, 650
polohy
o . Linedrni momentova rampa umozni
ROzné materialy o A 330
linearni zrychleni s minimalnim proudem
MIXER
Nutnost kontroly viskozity materialu Hlidac zatizeni - analogovy vystup 530
Zlomené nebo poskozené lopatky/noze Hlidac zatizeni - pretizeni 410
Hlidac zatizeni - odlehceni 410

KLADIVOVY
MLYN

Tézka zatéz s vysokym momentem ,utrzeni*
z klidu

Linearni momentova rampa umozni
linearni zrychleni's minimalnim proudem

331=Lin Torq Ctr

Zesileni zabérového momentu pfi startu

337

mechanické zablokovani/zaseknuti

Hlidac zatizeni - pretizeni

410

Rychlé zastaveni

Brzdéni protiproudem pomoci externiho
stykace pro vysokou zatéz

341=Brake 344=Rev Curr Brk

Zablokovani motoru

Funkce zablokovani rotoru

422




4.4 Specialni podminky

4.4.1 Maly motor nebo nizké zatiZeni
Minimalni zatéZovaci proud softstartéru Emotron TSA je 10 %
jeho jmenovitého proudu. Vyjimku tvori TSA52-016 kde minimalni
proudje 2 A.

Priklad: TSA52-056 s jmenovitym proudem 56 A ma minimalni
proud 5.6 A.

Upozornujeme, Ze toto je ,minimalni zatéZzovy proud" a ne
minimalni jmenovity proud motoru.

Vsimnéte si také, Ze proud motoru nelze nastavit na méné nez
25% jmenovitého proudu u Emotron TSA.

4.4.2 Okolni teplota pod 0°C

PFi okolnich teplotach pod 0° C musi byt v rozvadédi umisténo
vytapéni. Softstartér mdze také byt umistén na jiném misté nez
motor, protoze vzdalenost mezi softstartérem a motorem neni
rozhodujici.

4.4.3 Rizeni ¢erpadel frekvenénim

ménicem spolecné se softstartérem
Napt. v Cerpaci stanici se dvéma nebo vice Cerpadly je mozné
pouzit jeden frekvenéni ménic na jednom Cerpadle a softstartéry
na kazdém dalsim erpadle. Cerpané mnoZstvi nebo pritok potom
mUze byt fizen jednou spolecnou fidici jednotkou v Emotron FDU.

4.4.4 Rozbéh opacné se otacejici zatéze

Je mozné rozbihat motor ve sméru hodinovych rucicek, prestoze
se zatéz a motor otaceji proti sméru hodinovych rucicek, napf.
ventilator. V zavislosti na rychlosti a zatizeni ,v opacném sméru"
muUze viak byt rozbéhovy proud velmi vysoky.

V pfipadé potreby je mozné omezit rozbéhovy proud zvysenim
pocatecniho casu (menu [336]).

4.4.5 Rozbéh nékolika paralelnich motori
PFi rozbéhu a paralelnim chodu vétsiho poc¢tu motord musi byt
souCtovy proud téchto motor0 stejny nebo nizsi nez pripojeného
softstartéru. Je tfeba si prosim uvédomit, ze potom neni mozno
zajistit pro kazdy motor individualni nastaveni. Rozbéhova rampa
mUze byt nastavena jako prdmérna rozbéhova rampa pro vsechny
pfipojené motory. To znamena, ze ¢as rozbéhu se mize lisit motor
od motoru, i kdyz motory mohou byt spolu mechanicky propojeny.

Pro rozbéh nékolika paralelné zapojenych motord se nedoporuduje
pouziti momentového fizeni a to zddvodu mozného vzniku
oscilaci mezi motory. Proto je upfednostrfiovano napétové fizeni
s nebo bez proudového omezeni.

Pro paralelni motory rovnéz neni doporudeno vyuziti brzdicich
funkci softstartéru.

Vsimnéte si, Ze pouzitim Emotron TSA sestavenym v PTC plus
volitelné PTC/PT100 desky je mozné poskytnou individualni PTC
ochranu az pro 3 motory.

4.4.6 Rozbéh mechanicky spojenych

motori

Existuji dvé moznosti jak rozbéhnout nékolik mechanicky
spojenych motord, pfi éemz kazdy motor ma svij softstartér.

Za prvé je mozné motory rozbihat sou¢asné pomoci napétového
fizeni s nebo bez proudového omezeni. Za druhé je mozno jeden

motor rozbéhnout pomoci momentového fizeni, a po dosazeni
plného napéti pfipojit ostatni motory pomoci napétového fizeni.

4.4.7 Vypocet odvodu tepla v rozvadécich
Pro vypocet odvodu tepla v rozvadédich se obratte na vaseho
dodavatele. PoZzadované Udaje naleznete v “Technické Udaje ”,
kapitola 13. Strana 153.

4.4.8 Méreni izola¢niho stavu motoru

PFi testech motoru vysokym napétim, napf. pfi izolacni zkousce,
musi byt softstartér odpojen od motoru. Z ddvodu mozného
poskozeni tyristord vysokonapétovymi Spi¢kami.

4.4.9 Provoz nad 1000 m. nad moirem
Veskeré jmenovité hodnoty jsou stanoveny pro provoz softstartéru
do 1000 m nad morem.

Pokud je softstartér provozovan napf. ve 3000 m n.m., je nutno
provést redukci vykonu softstartéru. Viz dalsi informace v sekci
13.3.2, strana 157.

4.4.10 Nepriznivé klimatické podminky
Standardné je Emotron TSA vybaven potazenymi deskami, aby se
snizilo riziko koroze. Vice informaci viz sekce 13.3, strana 157.



4.4.11 IT uzemnovaci systém

Softstartér Emotron TSA je standardné vybaven uzemnovacim
systémem spliujicim pozadavky EMC.

Distribu¢ni systémy mohou byt vybaveny IT izolovanymi
uzemnovacimi systémy, které umoznuji, aby doslo k zemnimu
spojeni bez preruseni provozu. Pro pouziti v téchto systémech by
mél byt Emotron TSA nastaven na IT zdsobovaci sit. Jednotka poté
nespliiuje pozadavky EMC.

Mate-li softstartéru bez IT zasobovaci sité, mize byt softstartér
prestavén. Obratte se na mistni servisni partnery.

4.4.12 Uzemnovaci relé

Je mozné, aby bylo pouzito proudové relé pro ochranu motoru a
kabeld. Aby nedochazelo k nezadoucimu vypinani v ddsledku
filtracniho kondenzatoru nabijenim proudu, zvolte RCD typ B
urceny pro 300mA Unikovy proud.

Pro Emotron SA velikosti 1 a 2 (16 - 100A) nejsou Zadné zemnici
kondenzatory, takze Unikovy proud je mensi nez 30 mA.

4.4.13 DalSsi ovladaci napéti

Ridici deska musi byt pfipojena k jednofézi 100-240 VAC. Neni-li to
mozné, musi byt pouzit transformator. Tento transformator by
mél byt pfipojen jako na obr. 27.

Transformator by mél byt schopen dodavat vykon 5o VA a vice.
Tato polozka neni zahrnuta v rozsahu moznosti CG.

Transformer

Emotron TSA

100 - 240 VAC

380- 500 VAC

e e e

Obr. 27: Pripojeni transformatoru




5. Zaciname

Tato kapitola vam krok za krokem ukaze nejrychlejsi zpGsob, jak
dostat otaceni hfidele motoru. Ukazeme vam dva priklady: s
dalkovym ovladanim a ovladanim na ovladacim panelu.

VYSTRAHA!
Montaz, zapojeni a nastaveni zafizeni do provozu musi byt
provedeno fadné vyskolenym a kvalifikovanym personalem.

5.1 Kontrolni seznam

e Ujistéte se, zda napéti motoru a napajeci napéti odpovidaji
hodnotdm uvedenym na typovém Stitku softstartéru.

¢ Namontujte softstartér (Kapitola 2. Strana g ).

¢ Pfipojte 3-fazové napajeni ze sité k pripojeni na horni strané
softstartéru (sekce, strana 16).

e Pripojte motorové kabely ke spodni strané softstartéru.

e Pfipojte fidici napéti.
Ujistéte se, zda instalace odpovidd pfislusSnym mistnim
predpisim.

Dalkové (I/O) ovladani:

e Pfipojte 1/O kontrolni kabely (sekce 3.3, strana 22).

VYSTRAHA!

Motor se spusti okamzité!

Pred pfipojenim k sitovému napéti ovérte,
zda je nastaveni parametrl a I/0 pfipojeni
v souladu s pozadovanou funkci.

e Zapnéte 3-fazové sitové napajeni a kontrolni napajeni.

e Vybérjazyka (menu [211], sekce 8.2.1, strana 69).

¢ Nastavte Data motoru (menu [220] - [227], sekce 8.2.3, strana
72).

¢ Nastavte redlny ¢as (menu [740], sekce 8.7.4, strana 131)

¢ Provedte zkuSebni provoz s externim I/O startovacim signalem.

Ovladani na ovladacim panelu.

e Zapnéte 3-fazové sitové napajeni a kontrolni napajeni.

e Vybérjazyka (menu [211], sekce 8.2.1, strana 69).

¢ Nastavte Data motoru (menu [220] - [227], sekce 8.2.3, strana
72).

e Nastavte redlny ¢as (menu [740], sekce 8.7.4, strana 131)

e Vyberte ovladani klavesnici (menu [2151], sekce 7.1.1, strana
49).

e Provedte zkusebni provoz na ovladacim panelu

5.2 Sitové a motorové pripojeni

Pfipojte softstartéru mezi 3-fazové sitové a motorové pripojeni.
Pro jednotlivé spoje, viz nasleduijici tabulka).

Dimenzujte sitové a motorové kabely v souladu s mistnimi
predpisy. Kabely musi byt schopny nést zatizeni proudu motoru
(viz "Technické Udaje" na strané 153).

Tabulka 16 Sitové a motorové pripojeni

L1, L2, L3PE Sitové napajeni, 3-faze, ochranny vodic¢

T1, T2, T3
Vystup motoru, 3-faze, ochranny vodic¢

5.2.1 Pripojeni sitovych kabelt

PFipojeni sitovych kabeld je popsano v sekci 3.1, strana 15.

5.2.2 Pripojeni motorovych kabelt
Pfipojeni motorovych kabell je popsano v sekci, strana 16.

5.2.3 Pripojeni ridiciho napéti
Ridici napéti je pfipojeno ke svorkam oznacenych N a L na Fidici
desce (Kapitola 3.2 strana 20).



5.3 Implicitni pfepnuti vSech
oken

Aby bylo usnadnéno nastaveni pavodnich ddaju, je k dispozici
implicitnf pfepnutf vech oken, viz obr. 28. Tato smycka
obsahuje potfebné menu, které je potfeba nastavit pred
spusténim softstartéru. Stisknéte tlacitko pfepnuti oken pro
vstup napf. do menu [740], poté pomoci klavesy Enter pfejdéte
d submenu [741 atd.] a zadejte parametry. Po znovu stisknut{
tlacitka pro pfepnuti oken se zobrazi menu pfepnuti oken.

Toggle loop
To submenus

100
- (71 =—{740] ﬁ
|
(227 [221]

[225 222 |
224 |

Obr. 28 Implicitni prepnuti vsech oken

5.4 Svorky I/0 provozu

Obecné plati, Ze se pouzivaji extern{ signaly pro fizeni
softstartéru a motoru. Tento piiklad ukazuje nastaveni pro
standardni motor, pro ktery bude pouzito externi tlacitko Start.

Pripojte signalové kabely kontrolni
Doporucuje se pouzivat stinéné signalové kontrolni kabely s
flexibilnim dratem do 1,5 mm2, nebo plnym dratem do 2,5 mm2.

Minimalni zapojeni pro dalkové ovladani startu je uvedeno v
bod¢ 3.4, strana 23.

Zapnéte napajeni

Jakmile zapnete fidici napéti, béhem péti vtefin se spusti systém,
rozsviti se displej a spusti se vnitin{ ventildtor (ventilator nenf u
velikosti ramu 1).

Nastaveni zakladnich udaji

Pouzijte implicitni pfepnuti vsech oken, viz obr. 28, abyste
zadali zdkladni tdaje, tj. jazyk, cas a idaje motoru pfipojeného
motoru. Data motoru jsou pouzivana pfi vipoctu
kompletnich provoznich dat softstartéru. Zménu nastaveni
provadéjte pomoci tla¢itek na ovladacim panelu. Dalsi
informace o ovliddacim panelu a struktufe menu viz kapitola
6., strana 43.

Menu [100], Na displeji se objevi “Preferred view*

1. Stisknéte tlacitko pro zobrazeni menu % [211] ,Language”
Vyberte jazyk pomoci tlacitek + a -

Potvrdte klavesou Enter

2. Stisknéte tlacitko menu [221] “Mot-Napéti” a nastavte
jmenovité napéti motoru. Zmeénte hodnotu pomoci tlacitek ->
, <- , +, -. Potvrd’te tlac¢itkem Enter.

Stejnym zpusobem nastavte take:

Nastaven{ frekvence motoru [222].

4. Nastaveni vykonu motoru [223].
5. Nastaven{ proudu motoru [224].
6. Nastaveni otacek motoru [225].

Nastaven{ uciniku (cos Q) [227].
Nasledu]m kroky 8 - 10 jsou bézné nastaveny dle SEC
(Sttedoevropského ¢asu). Muazete pfeskocit az k bodu 11.

8. Stisknéte tlacitko pro zobrazeni menu [740]”Clock setting”
9. Stisknéte Enter pto zobrazeni menu [741]” Time”.
Zmeénte cas pomocf Sipek a tlacitek + a -

10. Stiskente tlacitko 73 pro zobrazeni menu [742]” Date” a

nastavte datum. Potvrd’te tladitkem Enter.

11. Vypnéte napéjeni.
12.  Piipojte digitalni a analogové vstupy a vystupy.

13.  Zapnéte napajent.

POZNAMKA: Pro vybér jiné metody startu, neZ je vychozi
“linearni momentova kontrola”, viz sekce 7.1.2, strana 35

Zkusebni provoz s externim prikazem startu
Nynf stisknéte pro dokonceni instalace tla¢itko externtho startu
(uzavieny kontakt) ke spusténi motoru.

POZNAMKA: Je-li aktivovan interni bypassovy stykaé, ozve
se trojité odliS$né cvakani.

Chcete-li zastavit motor, odpojte pifkaz ke startu (kontakt
otevfeny).

POZNAMKA: Pro vybér jiné metody startu, neZ je vychozi
“Volny dobéh”, viz sekce 7.1.2, strana 35 a menu [341].




5.5 Ovladaci panel

Rucni zkusebni provoz lze provést pomoci ovladaciho
panelu. Tento pifklad ukazuje nastaveni, které lze provadeét
na standardnim motoru.

. vor
Zapnuti napeti

Jakmile zapnete fidici napéti, béhem péti vtefin se spusti systém,
roszsviti se displej a spusti se vnitin{ ventildtor (ventilator neni u

velikosti ramu 1).

Nastaveni zakladnich 0dajo

Zadejte zdkladni ddaje, jako je jazyk, ¢as idaje motoru
ptipojeného motoru. Proved’te to tim samym zptsobem jako u
kapitoly 5.4 “Svorky 1/O provozu”.

Nasledujte kroky 1 - 10.

Poté stisknéte tlacitko ESCpro navrat do menu [100],”Preferred
Vieww”

7 7

Vyberte rucni ovladani

1. Stisknéte NEXT—> pro zobrazeni menu [200], “Main
Setup”.
2. Stisknéte Enter pro zobrazeni menu [210], “Operation”.

3. Drzte klavesu NEXT = dokud se nedostancte do menu
[215] “Action Control”, a stisknéte Enter pro vstup do submenu
[2151] “Run/Stop

4. Vyberte “Int. panel” pomoci klavesy + a

potvrd’'te Enterem.

Zkusebni provoz z ovladaciho panelu
Stisknéte tlacitko Start na ovladacim panelu pro béh motoru

vpted.

POZNAMKA: Je-i aktivovan interni bypassovy stykac,
ozve se trojité odliSné cvakani.

K zastaveni motoru stisknéte tlacitko STOP na ovladacim panelu.

POZNAMKA: Pro vybér jiné metody startu, neZ je vychozi
“Volny dobéh”, viz sekce 7.1.2, strana 35 a menu [341].







6. Ovladani pomoci ovladaciho panelu

Ovladaci panel zobrazuje stav softstartéru a slouzi k nastaveni

viech parametrd. Je také mozné ovladat motor pfimo z 6.1 DlSplE]

ovladaciho panelu. Podsvétleny displej sestava ze dvou radkd po 16 znacich a je
rozdélen do Sesti oblasti. Tyto oblasti jsou popsany nize

L1
22.1 Hc*i‘.or Volt
SOFTSTARTER stp gl 400v
-LCD displej | | |
D E F
—LED diody

Obr. 30 LC displej

>TOP [l START Oviddaci
@ ® Vv? acl Oblast A:  Aktualni Cislo parametru (3 nebo 4 znaky).
RESET ] tlacitka

Ukazuje, jestli je parametru pfifazena pamét

? Pepinaci oblast B: pre;l)maaho tladitka (stranaz,el),(;)znacovan?) T, nebo
v *  jestli je méni¢ nastaven pro ovladani z panelu
tlacitko Jestil) P P

(stranasy), oznacovano L.

A L d J Zobrazuje zkraceny nazev aktivniho menu, napf.
PREV NEXT ESC Funkéni Oblast C:  \abidka nebo popis obsahu.

tlacitka Ukazuje stav softstartéru (3 znaky).
% + Oblast D: TMoZné provozni znaky jsou:
S5 > B ENTER

% Acc: Rozbéh (akcelerace)

Obr. 29 Ovlddaci panel Dec: Brzdéni (decelerace)
12t: Aktivace ochrany motoru It

Run: Motor v chodu

POZNAMKA: Vychozim jazykem na displeji je angliétina. Jog: Motor bé&%i v Tip Ot
Chcete-li zménit jazyk, postupujte podle navodu v menu
[211]. Trp: Porucha

Stp: Motor je zastaven

Zobrazuje aktivni paramatrovou sadu A, B, C nebo Da
zda se jedna o parameter motoru: M1, M2, M3, nebo
Mg.

Oblast E: Pfizménw parametru se objevuje blikajici kurzor.
Ukazuje také “S” pro oznaceni lehké poruchy a “A”,
je-li prekrocen pocet autoresetd.

Zobrazuje nastaveni nebo volbu pro dany aktualni
parametr. Tato oblast je prazdna u menu prvni a
druhé Urovné. Jsou zde také zobrazena varovani a
vypisy poruch.

Oblast F:




6.2 LED symboly

Tfi svételné diody pod displejem indikuji provozni stav
softstartéru a motoru / zafizeni (viz. Obr 31). V zavislosti na

O A%

, .. o o Chod Porucha Mapajeni
provoznim rezimu PORUCHA a CHOD indikatory také blikaji, . R . .
zelena CErNnvena zelena
aby upozornili uzivatele na nadchazejici udalosti nebo akce.
Popis riznych LED symbol0 je uveden v Tabulce 17.
Obr. 31 LED symboly
Tabulka 17 1LED symboly
Status:
Symbol: — — - —
ON NORMALNI BLIKANI (2 Hz)* POMALE BLIKANI (1 Hz)* OFF
Napajeni Sitové &ti t Sitové napéti vypnuto
(zelena) itové napéti zapnuto petivyp
Porucha Porucha softstartéru, Upozornéni na lehkou poruchu Ocekava autoreset v d,USIEdk,U B h
(€ervend)  |motor stoji nebo omezeni poruchy nebo teplotni kapacity |P€Zporuchy
i2t. (soubézné blikda CHOD a
PORUCHA LED
Chod (zelena) [Motor bézi Motor aktivovan/deaktivovan ) Motor stoji

) Frekvence: 1 Hz=1 bliknuti za vtefinu; 2 Hz=2 bliknuti za vtefinu

6.3 Ovladaci tlacitka

Ovladaci tladitka se pouzivaji pro primé prikazy START, STOP
nebo RESET. Standardné nejsou tlacitka START a STOP aktivni a
prikazy jsou fizeny na dalku (z digitalniho vstupu).

Chcete-li povolit pfikaz START (chod vpred a vzad) pomoci
ovladacich tlacitek, navstivte sekci7z.1.1 v menu [2151].

Pokud je funkce nastavena na jednom z digitalnich vstupd na

funkci “*Uvolnéno”, musi byt tento vstup uvolnén, aby umoznil

pfikazy START/STOP z ovladaciho panelu.

POZNAMKA: Neni mozné soucasné aktivovat piikazy
Chod/Stop z klavesnice a na dalku od svorkovnice.
Vyjimkou je funkce tipovani, ktera mize dat povel ke startu,
viz “Funkce tipovani” strana 50.

Tlacitko RESET je aktivni i ve vychozim nastaveni. Z{stava

aktivni, dokud se v menu voli moznosti klavesnice [216]).

Tabulka 18 Prikazy ovlddacich tlalitek.

Start s opacnym (levy)
& |sTARTcHODVZAD  [rmeremotacent
(Vyzaduje reverzacni
-REV N
stykac).
STOI Stop motoru.
@ STOP/RESET Reset softstartéru (po
RESET poruse).
STAR
® START CHOD VPRED Start se sm?rem otaceni
FwDll (vpravo) vpred.




6.4 Funkcni tlacitka
Funkéni  tlacitka ovladaji menu a jsou pouzivana pro
programovani véech nastaveni menu.

Tabulka 19 Piikazy funkinich thalitek.

Snizeni Urovné menu. Potvrzeni
zmény nastaveni.

ENTER

J ESCAPE

Zvyseni Urovné menu. Ignoruje

ESC zménéné nastaveni (bez potvrzeni).
S PREVIOUS Pfechod do pfedchozi nabidky
PREV v ramci stejné Urovné.

Ptrechod do nasleduijici nabidky
L v rdmci stejné Urovné. Presun
NEXT kurzoru o jedno misto doprava.

Snizuje hodnotu. Zména vybéru.

- (MINUS)  INebo reverzni funkce tipovani.

—
nebo
] UOG REV

| +(PLUS) Zvysuje hodnotu. Zména vybéru.
Eg-rm:l [ nebo Nebo Funkce tipovani vpied
UOG FWD '

6.4.1 +/- nastaveni tlac¢itek

Chcete-li ru¢né zménit hodnotu nebo vybér, nebo zadat novou
hodnotu, pouzijte tlacitka "+" a "-". Aby byla tato funkce aktivni,
musi byt klavesnice odemcena (jako to je ve vychozim nastaveni),

menu [218].

Zména vybéru parametry

Chcete-li zménit volby v menu, stisknutim tladitka "+" nebo "-"
mUzete prochazet mezi dostupnymi alternativami. P¥i tom blika
kurzor na levé strané (oblast E). Pro potvrzeni vybéru stisknéte
klavesu Enter a kurzor prestane blikat.

Uprava hodnot parametr0
Vétsina z téchto parametrd Ize ménit v pribéhu provozu bez
zastaveni softstartéru.

Parametry, které nelze zménit béhem provozu jsou v této
pfirucce oznaceny symbolem zamku:
Y

POZNAMKA: Pokud se pokusite zménit funkci p¥i provozu,
ktera jediny muiiZe byt zménéna jen tehdy, kdyZ je motor
zastaven, zobrazi se zprava "Stop First".
Chcete-li zménit hodnotu parametru, stisknéte tlacitko "+" nebo
"-". Kurzor vlevo blika, kdyz se hodnota zvysuje nebo snizuje.
Pokud budete drzet klavesy "+" nebo "-" stisknuté, bude se
hodnota zvysSovat nebo sniZovat plynule.

e Pfi zméné velkého poctu také mizete zvolit Cislici kurzorem
pomoci tlacitek PREV a NEXT, a tuto hodnotu pak ménit
pomoci tlacitek “+” nebo “-".

e Stisknéte tladitko Pfepinani oken pro zménu znaménka zadané
hodnoty (plati pouze pro urcité parametry). Znaménko
hodnoty se také zméni, kdyz zadate nulu.

e Stisknéte ENTER pro potvrzeni hodnoty. Kurzor vlevo
prestane blikat.

e Stisknéte ESC pro opusténi editacniho rezimu.

Zadani kodu zamku

Ko6d zadmku v menu [218] se zadava podobné jako pfi zménach
hodnot pouzitim tlacitek +/-, a aby bylo mozné zadat dalsi ¢islo,
pohybuje se kurzorem tlacitkem PREV doleva. Po dokonceni
potvrdte stisknutim tlacitka ENTER.

POZNAMKA: K6d zamku je pevné nastaven na 291.

POZNAMKA: Pokud se objevi zprava “CP Locked!” nebo se
nic nedéje, kdyz mackate tlacitka “+” nebo “-” je ovladaci
panel uzamcen. Jeho odemknuti viz menu [218].

6.4.2 Funkce tipovani

Tladitka “+” a “-” mohou byt naprogramovana pro tipovani, umozni
manualni Tip start, ktery mdze byt proveden z ovladaciho panelu
stisknutim a podrzenim tlacitka.

Pro aktivaci funkce tipovani viz “Funkce tipovani”, strana s5o.

Pro deaktivaci funkce tipovani odemknéte tlacitko v menu [218].



6.5 Prepinaci tlacitko -
Tlacitka/Svorky

Toto tladitko ma dvé funkce: prepinani mezi
vybranymi menu, a pfepinani mezi mistnim a
dalkovym ovladanim.

REM | Je-litlacitko naprogramovano na “Prep. oken”
(vychozi stav v menu [2171]), bude mit pouze
funkci Prep. oken.

Je-li tlacitko naprogramovano na “Tla¢/Svorky” v menu [2171],

mUze byt pouzito pouze pro prepinani mezi lokdlnim a dalkovym

ovladanim softstartéru.

Je-li tladitko naprogramovano na “Kombinovano” v menu [2171],

mUze byt pouzito pro obé funkce nasledujicim zpdsobem:

e Stisknéte a uvolnéte pro funkci Pfep. oken.

e Stisknét a drzte tladitko Prep. oken po dobu delsi jak pét vtefin
a zvolte mezi lokalni a vzdalenou funkci, viz sekce “Funkce
Tlac¢/Svorky”, strana 47.

PFi Upravé hodnoty parametrd mizZete pouzit tlacitko Prep. oken
pro zménu znaménka u hodnoty.

6.5.1 Funkce Prrepinani oken

Pouzivani funkce Prep. oken umoziuje snadno prochazet menu ve
vybrané smydce. Smycka Prep. oken mdZe obsahovat maximalné
deset menu. Pfi vychozim nastaveni obsahuje smycka Prep. oken
menu potfebné pro pocatecni nastaveni “Zaciname”. Smycku
Prep. oken mUzete pouzit pro vytvoreni rychlého menupro
parametry, které jsou nejddlezitéjsi pro konkrétni aplikace.

Pridani menu ke smycce Prep. oken
1. Jdéte do menu, které chcete pridat do smycky.

2. Stisknéte tlacitko Pfep. oken a spolecné s nim stisknéte
tlacitko “+".

3. Zkontrolujte, zda se vpravo u ¢isla menu zobrazi “T” (oblast B).

Smazani menu ze smycky Prep. oken

1. Jdéte do menu, které chcete odstranit ze smycky.

2. Stisknéte tlacitko Pfep. oken a spolecné s nim stisknéte
tlacitko “-".

3. Zkontrolujte, zda vpravo u Cisla menu zmizi symbol “T".

Smazani vsech menu ze smycky Prep. oken

1. Stisknéte tlacitko Pfep. oken a spolecné s nim stisknéte
tlacitko ESC.

2. Objevise zprava “Clear Loop?”.

3. Potvrdte stisknutim tladitka ENTER, ¢imz smazete vSechna
menu ve smycce.

Vychozi nastaveni smycky Prep. oken

Obr. 32 ukazuje vychozi nastaveni smycky Prep. oken. Tato
smycka obsahuje potfebnd menu, ktera je tfeba nastavit pred
prvnim spusténim softstartéru. Stisknéte tlacitko Prep. oken pro
vstup napf. do Menu [211], pak pouzijte dalsi tlacitko pro prechod
do podnabidky ([212] a tak dale), a zadejte parametry. Po znovu
stisknuti tladitka Prep. oken se zobrazi dalsi menu Prep. oken.

Prep. oken
- 100 1|..,_ To submenus
(740 | (211 | =212 |= &

A =
\2;37—_ | 221 |

225 222

224 [ 223]

Obr. 32 VVyjchozi smycka Prep. oken

Indikace menu ve smycce Prep. oken
Menu zahrnutd ve smycce Prep. oken jsou na displeji oznacena
pismenem T v oblasti B.



6.5.2 Funkce Tlac¢/Svorky

Pomoci funkce Tlaé/Svorky mizete prepinat mezi lokalnim a
vzdalenym ovladanim softstartéru z ovladaciho panelu. Funkce
tlacitka Tla¢/Svorky je jako vychozi nastavena na "Prep. oken",
takze ji musite zménit. Povolte funkci v menu [2171] volbou
"Kombinované" nebo "Tlaé/Svorky".

Funkci Tla/ Svorky Ize také zménit pomoci Digln, viz menu
"Digitalni vstupy [520]"

Zména ovladaciho rezimu

1. Stisknéte tlacitko Tla¢/Svorky dokud se neobjevi “Local?” nebo
“Remote?”
Mate-li v menu [2171] zvoleno “Combined”, musite stisknout
tladitko po dobu péti vtefin.
Mate-li v menu [2171] zvoleno “Tla¢/Svorky” jen jednoduse
stisknéte tlacitko.

2. Poté potvrdte pomoci ENTER,
3. nebo ukoncete pomoci ESC.

Pro pouzivani tlacitka Tla¢/Svorky je dlezité definovat, co
znamend “LOKALN[" a “VZDALENY":

Lokalni rezim

Funkce "LOKALNI" se nastavuje v menu “Local Run Control” [2173],
pro které je vychozi volba “Tlacitko”. Aktualni stav softstartéru se
nezméni, napt. Chod/ Stop podminky z0stanou stejné. Kdyz je
softstartér nastaven na lokalni provoz, na displeji se objevi "L" v
oblasti B (stfidavé s "T", pokud to je také Menu smycky Pfep. oken).

Vzdaleny rezim
Funkce"REMOTE" je definovana v menu [2151] “Start/Stop”, kde je
vychozi nastaveni "Remote”.

Chcete-li sledovat aktudlni lokalni nebo vzdaleny stav ovladani
softstartéruy, je pro relé [550] k dispozici signal "Tla¢/Svorky". Kdyz
je softstartér nastaven na "LOCAL", signal na relé bude

aktivnifvysoky. 'V "REMOTE" bude signal neaktivni/nizky.

6.6 Struktura menu
Struktura menu se sklada ze 4 Urovni:

Hlavni menu

L. Grover Prvni znak v Cisle parametru.
2. Uroven Druhy znak v Cisle parametru
3. Uroven Treti znak v Cisle parametru
4. Uroven Ctvrty znak v Cisle parametru

Tato struktura menu je nezavisla na po¢tu podmenu v jednotlivych
Urovnich.

Napriklad menu mdze mit dvé volitelna menu (Jog [350]), nebo 12
volitelnych menu (Data motoru [220]).

POZNAMKA: Pokud obsahuje vice jak devét menu bez
jedné drovné, pokracuje Cislovani pismeny abecedy (A, B, C,

).
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- " NEXT
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Obr. 33 Struktura menu




6.6.1 Hlavni menu
Tato ¢ast obsahuje stru¢ny popis funkci v hlavnim menu. Pro podrobné;jsi popis obsahu v ramci kazdého hlavniho menu, viz kapitola 8, strana
67.

100 Uvodni okno

Toto okno se zobrazi pfi zapnuti, ukazuje dvé aktualni data
procesu (ve vychozim nastaveni elektrickou energii a proud. Menu
je programovatelné pro fadu dalSich nastaveni.

200 Nastaveni
Zde najdete hlavni nastaveni, aby byl softstartér funkéni, jako
jsou napriklad Udaje motor(, zabezpelovaci a komunikadni prostiedi.

300 Proces
Toto menu obsahuje dalsi nastaveni, jako je nastaveni start a stop
pouzivajici analogovou procesni hodnotu.

400 Ochrana procesu

Pro ochranu zafizeni a procesu pred poskozenim, existuje fada nastaveni
ochrany, jako je naptiklad zatizeni monitoru. Lze je nastavit v této nabidce.
500 Vstupy/Vystupy a virtualni zapojeni

Obsahuje veskera nastaveni vstup( a vystup0.

600 Logické funkce a ¢asovace

V této sekci je k dispozici sada volné programovatelnych blokd.

700 Zobrazeni provozu a stavu

V tomto menu si mZete prohlédnout provozni Udaje (sila, moment, proud, atd.)
a ziskat informace o stavu, napf. hodiny, datum, vstupy a vystupy.

800 Archiv poruch

Zobrazeni poslednich g poruch ulozenych v paméti.

900 Informace o systému
Toto menu obsahuje informace o modelu softstartéru a verzi
softwaru.



7. Hlavni znaky

Tato kapitola obsahuje popis hlavnich rysd EMOTRON TSA
softstartéru.

7.1 Nastaveni funkci Start, Stop a
Chod

7.1.1 Spusténi a zastaveni

Ridici signaly start a stop mohou byt vysilany z ovladaciho panelu
pomoci ovladacich tladitek, pomoci dalkového ovladani (tj.
programovatelné | / O), nebo pies sériovou komunikaci. Platny
smér otaceni motoru se nastavuje v menu [219] (viz. obr 34).
Postupujte dle obr. 35 pro nastaveni start a stop signal0.

Vpred

(vpravo)

Vzad

(vlevo)

Vyberte smér otaceni
y " 219

Vychozi: Vpred

d

Vyberte ovladani Chod/Stop

Vychozi: Vzdaleny

Y

Vzdalené ovladani Ovladaci panel pro

softstartér

z TR REYERIaT

Ovladani Uroveti/hrana, ] ] .
Aktivace tlacitka 2174
vvchozi: hrana p—

& ‘ Start, vychozi: vpied || 2175

Hotovo ‘

Hotovo

Obr. 35 Chad/ Stop

Pro konfiguraci programovatelnych | / O, viz popis pfislusného
vstupu / vystupu. Seznam riznych moznosti, viz bod 7.4, strana6i.

POZNAMKA: Pokud zadate nespravny pfikaz, napf. chod
vpred, zatimco smér otaceni je v menu nastaven [219] na
Chod zpét, nic se nestane.

Rezim lokalniho a vzdaleného ovladani

Dalsi moznosti pro start a stop je funkce Tlac/Svorky tlacitka Prep.
oken (nastaveni “TLAC/SVORKY” v menu “Function Key” [2171]).
Uzivatel definuje “VZDALENY” a “"LOKALNI” funkce v menu pro
“Start/Stop” [2151] a “Ovladani mistniho chodu” [2173]. V tomto
ohledu Tlacitko Tla¢/Svorky se stava nastrojem nejen pro prepinani
mezi ovladacim panelem a ovladanim I/O, ale také rychle prepinat
mezi libovolnymi dvéma ovladacimi misty start a stop. Viz popis v
kapitole 6.5.2, strana 47.

7.1.2 Metody Start a stop

Metody pro spousténi a zastavovani motoru jsou popsany v menu
[330] " Nastaveni spusténi " a [340] " Nastaveni zastaveni". Viz
popis v kapitole 8.3.3, strana 89.

Je také mozné zacit s “Start Limit” [234] v rdmci opatfeni
pouzivanych pro ochranu motoru. Tyto funkce jsou spojeny
predevsim s nastavenim ¢asu, napf. omezeni poctu startd za
hodinu, nebo zajisténi minimalniho ¢asového zpozdéni mezi

zacatkem. Pokyny tykajici se konkrétni aplikace naleznete v Casti
"Seznam funkci aplikace" na strané 33.

Je-li aktivovana funkce zatéze monitoru [410] (strana 56), mdZze byt
nutnosti aplikovat start zatéze monitoru se zpozdénim [417], aby
se zabranilo faleSnym alarmdm béhem startu kvdli vysokému
startovacimu proudu.

Letma brzda

Letma brzda slouzi k brzdéni volnobéhové aplikace do zastaveni,
napf. ventilator, ktery se otaci v dsledku vétru. Letma brzda mdze
byt vybrana jako funkce pro digitalni vstup [520], viz oddil 8.5.2,
strana 105. Letmou brzdu Ize aktivovat pouze v pfipadé, ze je TSA
mimo provoz, to znameng, Ze se na displeji zobrazi Stp.



7.1.3 Funkce tipovani

Funkci tipovani (pomala rychlost) Ize aktivovat pomoci ovladaciho
panelu pomoci tipovacich tlacitek JOG, pomoci dalkového ovladani
I/ O nebo pres sériovou komunikaci.

Chcete-li zvolit metodu pro aktivaci funkce tipovani, postupujte
podle pokyn0 na obr. 36.

Vyberte smér rotace
Vychozi: vpred 219 |
Vyberte rychlost Tip | 351 |
Vychozi: 10 % 352

&

Vyberte ovladani Tip

Vychozi: vzdaleny

4

Vzdalené ovladani

Ovladaci panel pro

softstartér
Remote Int. keyboard
Virtual KO Ext. keyboard

\’ b

Hotovo!

L

Hotovo!

Table 20 Nastaveni tipovani v zdvoslosti na sméru otaleni

Tipovani Tipovani Tipovani
Menu vpred vzad Vpred a vzad
219 Vpred Vzad VPRED+VZAD
351 10% ¥ 10% ¥
352 10% ¥ 10% ¥
1) Hodnota, kterou Ize zménit v prislusné nabidce.

Je nezbytné, aby se nastaveni sméru otaceni pro viechny
parametry podilela ve vzajemném vztahu na funkci tipovani.

POZNAMKA: Pro tipovani s JOG tladitky ovladaciho panelu
stisknéte a podrzte tlacitko.

Je mozné nastavit rychlost zrychleni z klidu na zvolenou rychlost
Urovné tipovani v menu "[353] Jog Ramp Rate", aby bylo dosazeno
plynulého rozjezdu tipovani.

K dispozici je také nékolik pfikladd, jak pouzit nastaveni ¢asu pro
tipovani vyuzitim logickych funkci, viz strana 63.

7.1.4 Priorita signalt Start/Stop

Ptikaz tipovani ma nizsi prioritu nez normalni pfikaz ke spusténi,
coz znamena, ze v pfipadé, Ze u softstartéru jiz bézi motor, ptikaz
tipovani je ignorovan. Je-li softstartér v rezimu tipovani, zméni
tento stav normalni povel start a spusti motor na plné obratky.

Prikaz "Enable-uvolnéni" (nastaveni pomoci DigIN [520]), ma
nejvyssi prioritu, a to jak pfi prikazu normalniho startu, tak pfi
tipovacim pfikazu k zastaveni. Pokud je "Enable" neaktivni, nebude
mozné provést normalni start nebo start tipovani. Celkové poradi
priorit je uvedeno u daného produktu, viz Tabulka 21 nize.

Tabulka 21 Priorita signal pro digitalni vstupy

Priorita Prikaz

1 Enable - Uvolnéni

2 Stop

3 Run FWD and Run REV - Chod vpred a
chod vzad

A Jog FWD and Jog REV - Tipovani vpred
a tinovani vzad

5 Letma brzda

7.1.5 Nastaveni udajii motoru

Pro optimalni vykon nastavte Udaje motoru v zavislosti na typovém
Stitku motoru. Menu Ize nalézt v kapitole 8.2.3, strana 72; Skupina
menu [220]. Udaje motord jsou zpracovéna jako soubor parametr{
(jeden ze Ctyt: M1- M4). Motor M1 je bran jako vychozi a vstupni
Udaje motoru jsou platné pro motor M1. Jsou-li pouzity rdzné
motory, musi byt Udaje motorG ulozeny v rznych sadach Udajd

motor0. Viz také "Zpracovani dat motord v sadach parametrd" na
strané 52.

7.1.6 Informace o procesu

Externi senzor, napf. tlakovy senzor 4-20 mA, mUze byt pfipojen k
analogovému vstupu a mdze byt pouzit jako procesni hodnota pro
TSA.

Procesni hodnota mize byt nakonfigurovana tak, aby ukazovala
skute¢nou hodnotu S, napfiklad v [bar]. Viz skupina menu [320].
Je také mozné nechat tuto referenc¢ni hodnotu, v zavislosti na
Urovni, automaticky spustit (nebo zastavit) TSA. Vice informaci
naleznete u prikladu na strané 104.

V pfipadé potreby, mohou byt SIJEDNOTKY zménény na USA
JEDNOTKY v menu [21C].

Vezmeéte prosim na védomi, Ze nastaveni Udajl motoru se resetuje,
a tak je treba upravit jej po zméné jednotek.



7.2 Prace s parametrovymi sadami
Parametrové sady se pouzivaji v pfipadé, kdy pfi rdznych
rezimech provozu je vyZzadovano odlisné nastaveni. Naptiklad
stroj vyrabéjici rizné vyrobky potrebuje vice rychlosti a rdzné
rampy zrychleni nebo brzdéni. Se ¢tyfmi parametrovymi
sadami se nabizeji Siroké moZnosti, kdy Ize rychlym pfepnutim
sady zménit chovani softstartéru a pfizpUsobit ho tak
konkrétnim pozadavkdm pohonu. Nabizi se i moznost nastavit
softstartér online, a tak ménit chod stroje. Toto je mozné proto,
ze kdykoliv béhem provozu nebo zastaveni Ize kazdou ze Ctyf
parametrovych sad aktivovat bud pres digitalni vstupy, nebo
ovladaci panel a menu.

Parametrova sada se sklada z prakticky vsech proménlivych menu
v systému menu. Vyjimkou jsou néktera menu, ktera mohou mit jen
jednu a stejnou hodnotu, bez ohledu na zvoleny soubor parametrd:
[211] Jazyk, [2171] tlacitko Funkce, [2173]0Ovladani mistniho chodu,
[218] K&d zdmku, [220] Udaje motoru,[241] Volba sady, [260]
Sériova komunikace a [740] Reélny Cas. Toto nastaveni menu je
globalni, tedy platné v celém systému menu.

POZNAMKA: Hodnoty aktualniho ¢asu [630] jsou spolecné
pro vSechny soubory. Je-li zménéno nastaveni funkce
casovace, zmeéni se v zavislosti k nové sadé, ale hodnota
Casovace zlistane beze zmény.

Menu pro Param Sady je v sekci 8.2.5, strana 78, zacina s
menu [240].

Aktivni sada parametrd se zobrazi na displeji v levém dolnim rohu, a
mUzete ji také vidét v menu [721] TSA stavu. Detailni nastaveni pro
kazdy soubor mize byt zapsano v seznamu menu, ktery Ize nalézt
na konci tohoto navodu Pfipadné si mUzete stahnout seznam
parametrd v excelu z webu na www.cgglobal.com nebo
www.emotron.com . DalS$im feSenim pro kopirovani nastaveni a
Udajl mezi rdznymi jednotkami softstartéru je pres PC, pomoci
nastroje EmoSoftCom PC (volitelné pfislusenstvi). Viz kapitola 12.2,

strana 151.

7.2.1 Vybér parametrovych sad

Sady parametr0 je mozné zvolit pomoci ovladaciho panelu, pomoci
digitalnich vstupld nebo pomoci sériové komunikace. Viz menu
[241] Volba sady.

Vsechny digitalni a virtualni vstupy Ize nakonfigurovat pro vybér
parametrovych sad. Obr. 37 ukazuje zpUsob, jakym mohou byt
parametrové sady aktivovany pomoci digitalniho vstupu, kde
naptiklad Digin 3 [523], je nastaven na "Nastaveni Ctrl 1" a DigIN 4
[524], je nastaven na "Nastaveni Ctrl 2".

| Parameter SetA

Run/Stop B
Jog Control i D]
Braking Method
Motor Protection

Load Monitor

i +24

t—"——Dia Setle] f i e——
L Di4|Set Ctrl2 -

Fig. 37 V'ybér parametrovych sad prostiednictvim digitalniho vstupu
Kdyz jsou parametrové sady vybirany pomoci digitalnich vstupd,
jsou aktivovany tak, jak uvadi Tabulka 22. Aktivace parametrovych
zmeén prostrednictvim digitalniho vstupu v menu nastavéni [241]
“DigIn”.

Tabulka 22 Nastaveni parametrii

Nastaveni parametrii |Nastaveni Ctrl 1| Nastaveni Ctrl 2
A [o] [o]
B 1 o
C o 1
D 1 1

POZNAMKA: Volba pomoci digitalnich vstupt je
aktivovana okamzité.

POZNAMKA: Vychozi parametrova sada je sada A.

Priklad: manualni a automatické fizeni

V aplikaci je pouzivéno rucni ovladani pro pripravu servisni pozice.
Po provedeni servisu se proces prepne do rezimu automatického
ovladani. To Ize vyresit pomoci jedné parametrové sady pro aktivaci
rezimu rucniho ovladani (tj. ovladacich signald pres I / O), a druhé
sady parametrd pro aktivaci bézici v rezimu automatického fizeni
(tj. ovlddacich signald z PLC, naptiklad prostfednictvim sbérnice).


http://www.cgglobal.com/
http://www.emotron.com/

7.2.2 Konfigurace parametrovych sad
Provadite-li vybér parametrové sady v menu [241], m0Zete nastavit
konkrétni aplikace nebo ovlddaci rezim. Vychozi parametrovou
sadou je sada A, coZ znameng, ze vSechny zmény provedené na
vychozim nastaveni v systému menu jsou ulozeny v parametrové
sadé A.

Chcete-li obnovit parametry na vychozi nastaveni, prejdéte do
menu [243] Vyrobni Nast a zvolte rozsah resetu.

PFi praci s nékolika parametrovymi sadami vam usetfi praci, jestlize
pouzijete v menu [242] Copy Set pro kopirovani sad, napr.. “"A>B”,
“C>D", atd. Zkopirujete tak cely obsah jednoho parametru do jiné
parametrové sady a pak uz si jen upravite pozadované rozdily

v nové sadé.

7.2.3 Zachazeni s daty motoru

v parametrovych sadach

“Data motoru” (M1-Mg) jsou druhem nastaveni parametrd, viz
sekce 7.1.5, strana 50. Nastaveni dat motoru je shromazdéno
v ramci uréitého motoru a patfi k dané oblasti.

Chcete-li zménit parametrovou sadu na takovou, ktera zahrnuje
zmény v datech motoru, je nutné provést zmény v motoru ve Vybér
motoru [212]. Mohou se objevit tyto pFipady:

Jeden motor a jedna parametrova sada

nastaveni parametr0 A a data motoru do Dat motoru M1.

Jeden motor a dvé parametrové sady

Tento pfipad je uZitecny, pokud chcete pfepinat napfiklad mezi
dvéma zdroji ovladani, nebo dvéma rdznymi pozadavky pro start a
brzdéni.

Jakmile je vybran vychozi motor Ma:
1. Zvolte v menu parametrovou sadu A [241].
2. Nastavte data motoru v menu [220].

3. Nastavte viechny ostatni parametry v sadé A.
4. Pokud jsou v nastaveni v parametrovych sad rozdily, je mozné
zkopirovat sadu A do sady B, menu [242].

5. Nastavte zmény nastaveni pro parametry, jiné nez data
motoru, v sadé B.

Dva motory a dvé parametrové sady

To je uzitecné, pokud mate dva rdzné motory, které nejsou uréeny
ke spusténi ve stejnou dobu. Jeden motor se musi zastavit dfiv, nez
se zvoli druhy motor.

1. Zvolte v menu parametrovou sadu A [241].

2. Vyberte motor M1v menu [212].

3. Nastavte data motoru a nastaveni pro dalsi.
4. Nastavte parametrovou sadu B v menu [241].
5. Nastavte M2 v menu [212].

6. Nastavte data motoru a nastaveni pro dalsi parametry.

7.2.4 Vyuziti paméti ovladaciho panelu

Pamét ovladaciho panelu je idealni, kdyz pouzivate vice nez
jednu jednotku EMOTRON TSA. Funkce Kopirovani/Zatizeni

umoznuje prenos dat mezi ovladacim panelem vnitiniho
softstartéru a ovladacim panelem, ktery nabizi rychlé Feseni pro
kopirovani parametrovych sad a dat motord do jinych
softstartérovych jednotek. Ovladaci panel Ize pouzit i pro
docasné ulozeni nebo zalohovani kopii nastaveni. Popis vcetné
menu a funkce kopirovani/zatizeni naleznete v menu: [244] a
[245], strana 79.

S cilem umoznit prenos dat mezi jednotkami Emotron TSA,
existuji dvé r0zné nastaveni.

POZNAMKA: Tyto dva softstartéry musi mit stejnou verzi
softwaru. Zkontrolujte verzi softwaru v menu [922].



Kopirovani pohybem ovladaciho panelu mezi
jednotkami

Pro prenos zjedné jednotky TSA do druhé jednotky TSA
prostiednictvim standardniho ovladaciho paneluTSA (viz obr.
38):

1. Zkopirujte nastaveni z interni ovladaci desky jednotky 1 TSA
do ovladaciho panelu, menu [244].

2. Vypnéte napajeni obou jednotek TSA a odmontujte vestavéné
predni kryty ovladaciho panelu.

3. Odpojte kabely ovladaciho panelu ze zastréek Fidici desky.

4. Pripojte kabel ptedniho krytu ovladaciho panelu 1 k jednotce
TSA 2, pouzijte konektor pro interni ovladaci panel.

5. Zapnéte jednotku 2TSA a nahrajte pozadované nastaveni
z ovladaciho panelu 1 do jednotky 2interni ovladaci desky
TSA, viz menu [245].

VYSTRAHA!

Vypnéte vSechny elektrické pripojky pred otevienim

predniho krytu.

Obr. 38  Kopirovaci parametry mezi dvéma jednotkani Emotron TS A prostiednictvim ovlddaciho paneln.



Kopirovani prostrednictvim externiho ovladaciho panelu
Pokud je k dispozici externi ovladaci panel (volitelné, strana 151),

neni tfeba demontovat predni kryty pfi kopirovani a nacitani dat

mezi dvéma nebo vice jednotkami EMOTRON TSA (viz. Obr 39).

Externi ovladaci panel je obvykle namontovan na dvefich

rozvadéce.

POZNAMKA: Naéitani dat a kopirovani do softstartéru je
mozné pouze tehdy, kdyz je softstartér v reZimu stop.

1. Pouzitim externiho ovladaciho panelu zkopirujete nastaveni
z ovladaci desky softstartéru do externiho ovladaciho panelu,

menu [244].

2. Odpojte externi ovladaci panel z rozvadéce zdrojového
softstartéru a pfipojte se k rozvadéci cilového softstartéru.

3. Pouzitim externiho ovladaciho panelu nactete nastaveni z této

TSA unit 1 Ext CP TSA unit 2

N\—

Obr. 39 Kopirovdni a naditini parametrii mezi dvéma jednotami Emotron TS A
prostednictvim externibo ovlddaciho paneln

interni fidici desky cilového softstartéru, menu [245].

POZNAMKA: Dal$im feSenim pro kopirovani nastaveni
a dat mezi riznymi jednotkami softstartéru je pomoci
PC, za pomoci nastroje EmoSoftCom PC (volitelné
prislusenstvi). Viz kapitola 12.2, strana 151.




7.3 Funkce omezeni, alarmy a
autoreset

V zajmu ochrany softstartéru a pripojenych zafizeni jsou pribézné
monitorovany procesni hodnoty. Prekroci-li jedna z téchto
procesnich hodnot bezpecnostni limit, zobrazi se zprava o chybé /
upozornéni. Aby se zabranilo potencionalné nebezpecnym
situacim, nastavi se softstartér do rezimu s ndzvem "Trip/Porucha"
a pricina poruchy se zobrazi na displeji. Porucha vzdy zastavi
softstartér.

7.3.1 Typy alarmi a akce

Obecné plati, ze alarm m0ze byt spustén pouze tehdy, pokud je

“Alarm” Jakykoliv vadny stav

“Porucha” Kazda akce poruchového stavu, ktera
vede k preruseni provozu. Poruchy lze

rozdélit na tézké a lehké, viz tabulka 23.

“Upozornéni” |Kazda akce poruchového stavu, ktera
nevede k preruseni provozu. Pouziva se

pouze pro UcCely signalizace.

aktivni softstartér (napfiklad pfi rozbéhu nebo plné provozni
rychlosti nebo pfi béhu v pomalé rychlosti). Vyjimkou jsou teplotni
alarmy, vnéjsi alarmy a komunikacni alarmy, které jsou aktivni
stale.

Pro vétsSinu alarmd mohou byt zvoleny rizné alarmové akce.
Spolecné pro vSechny alarmové akce je, ze se zobrazi podminka
alarmu na displeji, prostiednictvim sériové komunikace a u
kazdého relé naprogramovaného pro pfislusnou funkci alarmu.
Poplach je signalizovan LED diodami, jak je popsano v kapitole 6.2,
strana 44. Poplachové akce jsou:

Tabulka 23 Poplachové akce

Neaktivni Neni sdélena zadna podminka alarmu.
. Zobrazi se varovna zprava. Operace
Upozorneni pokracuje jako obvykle.

Softstartér se vypnul. Provoz je
prerusen a restart je potlaceny:

- V pfipadé, ze softstartér je neaktivni:
Aktivace nebude povolena

- V pripadé, ze softstartér je v provozu:
motor se zastavi.

Vazna porucha

Softstartér se vypnul. Zastaveni je
provedeno stejnym zpUsobem, jako u
Lehka porucha |normalniho provozu, tj stejnou
metodou zastaveni. Restart je potlacen.

7.3.2 Nastaveni alarmu

Pro ochranu motoru pouzijte nastaveni alarmu a omezeni provozu
v menu [230] "Ochrana motoru" s podmenu. Viz ¢ast 8.2.4, strana
74

Pro ochranu procesu, sité a dalSich externich zafizeni naleznete
dalsi funkce zatizeni monitoru a nastaveni alarmu ve skupiné menu
[400]. Viz kapitola 8.3, strana 87.

Akce alarmu pro komunikacni poruchy se nastavuji v nabidce

[264].

7.3.3 Signalizace alarmu
V zavislosti na podmince alarmu, ktera je aktivni, se objevi
nasledujicic signalizace:

Upozornéni
e LED indikator poruchy (Cerveny trojuhelnik) na ovladacim
panelu blika s frekvenci 2 Hz (viz Tabulka 17, strana 44).

e Zobrazi se upozornéni (bude vymazano, jakmile je odstranéno
upozornéni), zobrazuje se v menu [722]. Viz seznam moznych
upozornujicich zprav, tabulka 36, strana 128.

e Porucha relé nebo vystupu je aktivni (pokud je vybrana funkce
v menu [551], [552] nebo [553]).

Vazna porucha

e Softstartér je ve vypnutém stavu a motor se dostava do klidu.
e Sviti LED indikator poruchy (Cerveny trojohelnik).

¢ Nadispleji se zobrazi "TRP" indikace stavu (oblast D displeje).

eV menu se zobrazi prvodni zprava o vypnuti [810].

e Porucha relé nebo vystupu je aktivni (pokud je vybrana funkce

vmenu [551], [552] nebo [553]).

Lehka porucha

e Softstartér je ve vypnutém stavu a motor se zastavi podle
zpUsobu nastaveni zastaveni pro bézny provoz.

Softstartér je zastaven fizené. Béhem zastavovani:

eV menu se zobrazi prdvodni zprava o vypnuti [810], véetné
dalsiho indikatoru lehké poruchy "S” v oblasti E displeje.

e LED indikator poruchy (Cerveny trojohelnik blika s frekvenci 2
Hz

e Porucha relé nebo vystupu je aktivni (pokud je vybrana funkce).
Po zastaveni je dosazeno:

e Sviti LED indikator poruchy (Cerveny trojuhelnik).

¢ Nadispleji se zobrazi "TRP" indikace stavu (oblast D displeje).

e Porucha relé nebo vystupu je aktivni (pokud je vybrana funkce
v menu [551], [552] nebo [553]).



Zprava o poruse

Zpravu o poruse Ize zobrazit v menu "View Trip Log" [800], ve
kterém je uloZzeno devét nejnovéjsich poruchovych hlaseni ([810]
az [890]). U kazdé poruchy se zobrazi datum a ¢as - od redlného
Casu [740] - zobrazi se spolu s aktuadlnim hlasenim poruchy v
zavislosti na vyznamu, v tabulce 36, strana 128. PFiciny
nejbéznéjsich nebo aktudlnich poruch jsou uvedeny v menu [810].
Pro usnadnéni odstrariovani problémd se kopiruji data z
ovladacich a rezimovych skupin menu [710] - [730], kdyZ dojde k
vypnuti. Podivejte se na seznam ulozenych parametrd v tabulce
37, strana 132. UloZené parametry a jejich hodnoty jsou uvedeny v
menu [8x1] "Operation", [8x2] "Status", a [8x3] "Stored values".
Chcete-li zobrazit hodnoty, prejdéte na Urovern menu 4, tj. 8xxx.

POZNAMKA: Jakmile je porucha resetovana, jeji indikace
zmizi z displeje ovladaciho panelu, ale zlistane v
protokolu zprav [800].

7.3.4 Funkce pretizeni monitoru

Menu pretizeni monitoru [410] m0Ze byt pouzito pro ochranu
strojU a procesy proti mechanickému pretizeni nebo odlehceni,
jako je napriklad zablokovani dopravniho pasu nebo Snekového
dopravniky, selhani pasu na ventilatoru, nebo chod ¢erpadla
nasucho. Zatizeni se urci na zakladé odhadu mechanického vykonu
v béhu.

K dispozici jsou dva alarmy pretizeni, "Max Alarm" a "Max
Pre-Alarm", a dva alarmy odlehceni, "Min Alarm" a "Min
Pre-Alarm". Funkce pfetizeni monitoru neni aktivni pfi zastaveni
rampy, tipovani nebo brzdéni. U startovni rampy si mdzete vybrat
odlozeni aktivace funkce pretizeni monitoru pomoci zpozdéného
startu, a to v menu [416].

Je bézné, ze minimalnia maximalni alarmy jsou nastaveny tak, aby
indikovaly lehkou nebo vaznou poruchu, zatimco pre-alarmy se
pouzivaji, aby poukazaly na to, Ze zafizeni je blizko nadmérnému
zatizeni nebo odlehceni (napfiklad "po MinPreAl ™).

V pfipadé, Ze operace byla prerusena kvili alarmu pretizeni
monitoru, budete muset zafizeni resetovat a zadat startovni signal,
abyste mohli pokracovat v provozu. Autoreset pro alarmy pretizeni
monitoru m0ze byt aktivovan v menu [254]. Pro manualni reset viz
"Rucni Reset" na strané 60.

Urovné alarmu pretizeni monitoru

Existuji dva mozné zpUsoby, jak nastavit Urovné alarmu pretizeni
monitoru:

1. Rudnikonfigurace, ve které jsou az Ctyfi Urovné alarmu, je
nastavena pfimo (Obr. 40).

2. “Autoset” konfigurace, pro kterou jsou Urovné alarmu
nastaveny automaticky na zakladé “normalniho zatizeni” +
Ctyr “rozpéti alarmu” (Obr. 41).

Spolecné pro obé metody je to, Ze jsou vysledné Urovné alarmu

uvedeny v procentech, ktery odkazuje na jmenovity vykon motoru

[223] (prozatim 100 %). Nicméné zpUsob, jak nastavit Urovné se

mezi obéma metodami lii:

POZNAMKA: Pii pouZiti funkce pretizeni monitoru
zkontrolujte, zda je spravné nastaven jmenovity vykon
motoru, menu [223].




Ru¢ni nastaveni Urovné alarmu

Viz obr. Pro ru¢ni nastaveni Urovné alarmu jsou “Urovné alarmu” PFiklad:

[411] - [414] nastaveny pfimo jako procento jmenovitého vykonu

motoru (menu [223]). Aktualni mechanicky vykon je zobrazen 4112 MaxI:]rOVAlarm
v zavorce spolecné s hodnotou Urovné alarmu pro usnadnéni Chod A (1 04 OA)) 116%

nastaveni. Viz priklad na pravé strané.
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Obr. 40 Rutni nastavent sirovné alarmu.




Funkce automatického nastaveni s mezi
alarmu

Viz obr. 41. Nejrychlejsi zpUsob, jak ptizpUsobit monitor na rdzné
situace zatizeni je pouzit funkci "automatického nastaveni", ktera
automaticky pouZije Ctyfi ,meze alarmu" k registrované Urovni
"normalniho zatizeni", pficemz je motor v chodu. "Meze alarmu"
jsou stanoveny jako pridané nebo odectené procento od
"normalniho zatizeni", coz je mechanicky vykon za normalnich
provoznich podminek. Viz vypocty v Tabulce 28, strana
98."Normalni zatizeni" je vyjadreno jako procento nominalniho
vykonu motor (tj. 100% normalni zatizeni se rovna vykon motoru
nastaveného v menu [223]).

"Meze alarmu" se nastavuji v nabidce [417], a "Normalni zatizeni" je
automaticky registrovano pfi aktivaci automatického nastaveni v
menu [4175] AutoSet Alarm. Skute¢nou hodnotu "normalniho
zatizeni" si pak mdzete prohlédnout v menu [4176].

Pokazdé, kdyz je spustén novy prikaz "Alarm Autoset”, je skutecna
hodnota mechanického vykonu aktualizovana jako hodnota
"normalniho zatizeni", s Urovni alarmu, ktera ji nasleduje.

Autoset Ize také aktivovat pomoci radiového signalu (spousti
hrana), nastavenim funkce jakéhokoli digitalniho vstupu na
"AUTOSET".

POZNAMKA: Ruéni zména jakékoliv "(irovné alarmu" v
[4411] - [414] potlaci nastaveni monitoru "Autoset", a
"normalni zatizeni" bude nastaveno na "Off".

POZNAMKA: Pokud pouZzijete “Autoset”, nastavena tGroven
alarmu bude pfepsana do menu [4112], [4122], [4132] a
[4142].
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Obr. 41 Automatické nastavent funkce alarmn s mei



Akce alarmu pro pretizeni monitoru

Vsechny alarmy a pre-alarmy mohou byt nezavisle
nakonfigurovany tak, aby aplikovaly aplikace alarmu, napt.
porucha nebo upozornéni. Viz ¢ast 7.3.1, strana 55. Stav alarmu
nebo pre-alarmu je k dispozici na programovatelnych relé, pokud
je tato funkce konfigurovéna (viz menu [550] pro vice informaci).

Poplachové akce pro obé Urovné automaticky nastaveného alarmu
a Urovné rucné nastaveného alarmu jsou nastaveny v menu [4111],
[4121], [4131] a [4141]. Odpovidajici “zpozdéni alarmu”, které bude
mit vliv na ¢as odezvy alarmu, se nastavuje v menu [4113], [4123],
[4133] a [4143].

Pretizeni monitoru béhem spusténi

Aby se zabranilo chybnym alarmdm kvili po¢atecnimu pretizeni
nebo odlehéeni pfi startu, mdzete si aplikovat na monitor zatizeni
“Zpozdény Start “. Viz menu [416], strana 98.

POZNAMKA: Alarmy pietizeni monitoru jsou zakazany pfi
tipovani, brzdéni a zastavovani rampy.

Priklad 1: Rucni konfigurace Urovné alarmu
Predpokladejme, Ze zatizeni monitoru ma byt blokovano béhem
uvadéni do provozu. V menu [416] je proto vybran Odlozeny start
30 sekund, s cilem umoznit procesu usadit se, nez zacne byt aktivni
sledovani zatéze.

V tomto pfipadé musi byt ¢erpadlo chranéno proti pretizeni a
odlehceni (napf. kavitace) podminek, ale nejsou potreba zadné
pre-alarmy. Akce alarmu pro pre-alarmy ([4121] a [4131]) jsou tedy

m
1

nastaveny na "neaktivni". Kromé toho jsou akce alarmu pro Max
alarm [4111] a Min alarm [4141] nastaveny na "Lehkou poruchu" s
odpovidajicim zpozdénim alarmu; v menu 10 sekund [4113] pro
Max zpozdéni alarmu a 5 sekund v menu [4143] pro Min zpozdéni

alarmu.

Vzhledem k tomu, ze normalni stav zatizeni (mechanicky vykon)
pro Cerpadla je 50 % jmenovitého vykon motoru [223], Urover Max
alarmu [4112] je nastavena na 70 %. Min Uroven alarmu [4142] je
nastavena na 10 %, coz je dosazeno napf. béhem kavitacnich
podminek Cerpadla.

Vysledky této konfigurace v nasledujicim poradi (jak je znazornéno
na Obr. 42):

A. Funkce zatizeni monitoru se aktivuje, kdyZz vyprsi nastaveny
Cas zpozdéného startu (30 vtefin).

B. Maximalni Uroven je prekrocena, ale béhem doby, kdy se vraci
zatizeni do bezpecné Urovné v pribéhu nastaveného odkladu
Casu pro alarm (napf. <10 vtefin), se nespusti zadny alarm.

C. Maximalni Uroven alarmu je znovu pfekrocena.

Jakmile uplyne cas pro odlozeni (10 vtefin), dojde ke spusténi
maximalniho alarmu (v tomto pfipadé se jednd o lehkou
poruchuy, jak je nastaveno v menu [4111]).
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Priklad 2: Automatické nastaveni urovné
alarmu

Chcete-li zablokovat zatizeni monitoru béhem starty, je tfeba

zvolit v menu [416] odloZeny start 30 vtefin.

V tomto pripadé musi byt aplikace Cerpadla chranény. Je ve Vasem

vlastnim zajmu aplikovat maximalni alarm a maximalni pre-alarm,

a z toho ddvodu nastavit akce alarmu pro minimalni alarm [4141] a

minimalni pre-alarm [4131] jako “Neaktivni” (vychozi nastaveni).

Akce pro Max Pre-Alarm [4121] je nastavena na “Upozornéni” a

akce pro Max Alarm [4111] je nastavena jako “Vazna porucha”.

Potom je zpozdéni Max alarmu [4113] nastaveno na 3 vtefiny a

zpozdéni Max Pre-Alarmu [4121] na o vtefin, abyste ziskali

okamzitou informaci, kdyz se zvysi zatizeni. Menu [4171] pro meze

Max Alarmu je nastaveno na 10 %, a menu [4172] pro meze Max

Pre-Alarmu na 5 %, aby bylo mozné zavcas rozpoznat, ze brzy

dojde k pretizeni.

Motor se spusti a na levé strané v menu [4175] Autoset Alarm je

zobrazen aktualni mechanicky vykon. Jakmile se proces stabilizuje,

znamena to, ze normalniho zatizeni probéhne na 60%

jmenovitého vykonu motoru [223]. AUTOSET Urovné alarmu se

provadivolbou "Yes", a nasledné stiskem tlacitka "ENTER".

Zobrazi se "Autoset OK! ,,Motor je nyni pIné chranén s maximalnim

nastavenim alarmu na 70% (normalni zatizeni + meze Max Alarmu,

60% + 10%), a pre-alarmu na 65% (normalnim zatizeni + meze Max

Pre-Alarmu, 60% + 5 %). Hodnota "normalniho zatizeni" je vidét v

menu [4176], spolu s hodnotou aktualniho mechanického vykonu.

Zaznamenavaji se nasledujici udalosti (viz obr. 43):

A. Funkce zatizeni monitoru se aktivuje, kdyz vyprsi nastaveny
Cas zpozdéného startu (30 vtefin).

B. Maximalni Urover je prekrocena a ihned se objevi upozornéni:
"Mon MaxPreAl”, jelikoz vtomto pfipadé neni alarm
zpozdény.

C. Maximalni Uroven alarmu je znovu prekrocena.

Jakmile uplyne ¢as pro odlozeni (3 vtefiny), dojde ke spusténi
maximalniho alarmu, v tomto pfipadé Vazna porucha, dle
nastaveni v menu [4111].
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Obr. 43: priklad 2 — automatické nastaveni urovné alarmu

4.1.1 Reset a autoreset

Kdyz je softstartér vypnut v ddsledku poruchy, je zapotiebi zadat
prikaz resetovani, aby bylo mozné restartovat softstartér. Prikaz
resetovani m0ze pochazet z nékterého z vybranych zdroji v menu
[216] "Reset", nebo mdze byt automaticky generovan pomoci
nastaveni ve skupiné menu [250] "Autoreset".

Pro nasledujici pouziti je tfeba rozliSovat mezi "resetovat" a
"restartovat". "Reset" znameng, Ze softstartér uz je ve vypnutém
stavu, jak bylo potvrzeno pfi odstranéni hlaseni alarmu na displeji,
a LED diody jsou vypnuté. V pfipadé, Ze operace byla pferusena
kvili poruse, softstartér je pfipraven pro restart.

Pokud dojde k poplachu, jehoz akce alarmu je nakonfigurovana na
"upozornéni" (viz popis akci alarmu, Tabulka 23, strana 55),
indikace se automaticky odstrani, jakmile zmizi podminka
upozornéni, neni tedy tfeba ptikaz k resetovani.

V pfipadé, ze operace byla pferusena kvili poruse, mize byt pro
restartovani motoru potreba signal resetu a novy startovni signal.

Rucni reset

Ovladaci signal pro resetovaci signal je zvolen v [216] “Reset”.
Tlacitko RESET na ovladacim panelu je aktivovano vybérem jedné
z alternativ klavesnice (zapnuto jako vychozi).

Pokud je fizen digitalnim vstupem [520], nebo virtudlnim V/V
[560], je tato volba nastavena volbou signalu "Reset".

Vystupni signal mdze byt nastaven pomoci relé [550] a "ManRst
Trip", ktery je definovan jako jakakoliv aktivni podminka poruchy,
ktera vyzaduje runi reset.

VYSTRAHA!

V piipadé, Ze je vstupni signal Chod VPRED / Chod VZAD
aktivni (vysoky) a je vybran, motor se spusti pri prikazu
resetu.

Pro nékolik alarm0 je moZzné automaticky generovat ptikaz reset
pro pfekonani poruchového stavu. Za predpokladu, ze vsechny
ostatni podminky jsou v normalu, softstartér se pokusi znovu
restartovat operaci (viz upozornénivyse). Pouze v pfipadé, Ze se
selhani neustale vraci, opakuje se v definovaném Case, a proto
nemdze byt vyfeseno, dokud bude jednotka dale informovat
provozovatele o alarmu, ktery si vyzaduje pozornost.

Konfigurace automatického resetu se provadi ve skupiné menu
[250] AUTORESET, se submenu pro AUTORESET pro ochranu
motor{ [252], AUTORESET chyby komunikace [253], OchrPrcARst
[254], AUTORESET ochrany softstartéru [255], a Sit-Vypadek
[256].

Alternativa 1

Chcete-li aktivovat funkci Autoreset, na jednom z [520] digitalnich
vstup0 musi byt vybran ,Reset". Resetovaci vstup musi byt
neustale aktivni.

Alternativs 2

Chcete-li aktivovat funkci AUTORESET pomoci virtualnich V / V
[560], musi byt zvoleno "Reset" v nabidce menu pro interni
pfipojeni. Zdroj pfipojeni musi byt aktivni (vysoky).

V menu pro relé [550] mUze byt nastaven vystupni signal pro
autoreset poruchy, "AutoRst Trip". Relé se aktivuje pfi dosazeni
maximalniho poctu autoresetd.

Vice o vzdaleném resetu v kapitole 62.

Chcete-li aktivovat funkci AUTORESET, povoleny automaticky
reset je nastaven v [2511]. Po dosazeni maximalniho poctu
autoresetu, zUstane softstartér v poruchovém stavu, coz znamena,
Ze je zapotrebi externi pomoc. Podrobnosti o autoresetu Ize nalézt
v "AUTORESET [251]" na strané 81.



Priklad: Autoreset pro tepelné pretizeni
Motor je chranén vnitfni ochranou proti tepelnému pretizeni. Je-li
ochrana aktivni a doslo k tepelnému pretizeni, bude softstartér
Cekat na vychladnuti motoru, nez se vrati k béznému provozu. V
tomto pripadé je predpokladana doba pro vychladnuti 300 sekund.
Pokud problém nastane tfikrat za sebou béhem kratké doby,

softstartér se vypne a je potfeba, aby motor vychladnul.

Jak na to:

e Aktivujte funkci Autoreset tak, ze budete resetovaci vstup
postupné zvySovat.

e Nastavte maximalni poCet restartl az na 3 v menu [2511].

e Aktivujte motor I2t, aby se automaticky resetoval; nastavte
menu [2521] na 3005.

¢ Nastavte relé 1, menu [551] na “AutoRst Trip”; vystupni signal
bude aktivni, kdyz je dosazeno maximalniho poctu restartd a
softstartér zGstane v poruchovém stavu.

Priklad: Autoreset pro podpéti

PFi provozu mize dojit ke kratkodobé ztraté hlavniho napéti. To
zpUsobi poruchu softstartéru a ,Alarm podpéti®. Pomoci funkce
autoreset se tato porucha resetuje automaticky.

e Aktivujte funkci Autoreset tak, ze budete resetovaci vstup
postupné zvySovat

e Aktivujte funkci Autoreset function v menu [2511], Allowed
AutoReset.

e Autoreset pro alarm podnapéti je aktivovan v menu [2564].
Nastaveni opozdéného startu zajisti, ze odpoclet zacne, az
kdyz je porucha odstranéna.

Detekce napéti je mozna jen pfi provozu, takze pokud je
softstartéru zastaven kvdli podpéti, doba zpozdéni zaéne
okamzité poditat.

7.4 Programovatelné 1/0
Existuje celd fada volitelnych funkci pro analogové a digitalni
vstupy a vystupy, shromazdénych v kapitole 8.5, strana 103.

¢ 1analogovy vstup [510]

e 1analogovy vystup [530]

e 4 digitalni vstupy [520], s moznosti az pro 6 extra digitalnich
vstupU pro rozsiteni ovladaci desky I/O (max. 2).

e Nejsou k dispozici zadné digitalni vystupy.

e 3relé[550], s moznostiaz pro 6 extra relé pro rozsireni

ovladaci desky 1/O (max. 2).
e Kdispozicije také 8 virtualnich V/V [560]

7.5 Funkce dalkového ovladani
Ovladani funkci Chod/Stop/Povoleni/Reset

Standardné jsou ptikazy chod/stop naprogramovany pro dalkové
ovladani pres vstupy na svorkovnici na ovladacim panelu. Pro reset
je vychozivzdalena a klavesnice.

Pomoci parametru “Start/Stop” [2151] a “Reset” [216], mohou byt
tyto funkce vybrany pro klavesnici nebo sbérnici komunikace.

POZNAMKA: Piiklady v tomto odstavci se nevztahuji na
vS§echny moznosti. Jsou uvedeny pouze vychozi nastaveni

(tovarni) a nejrelevantnéjsi kombinace.

7.5.1 Vychozi nastaveni funkci Chod/
Stop/Reset

Vychozi nastaveni jsou uvedena na Obr. 44. V tomto ptikladu je
softstartéru spustén pomoci DigIN 1 (vpred) a zastaven DigIN 2
(STOP). Reset po poruse mize byt dan Digln 4. Vstupy jsou
prednastaveny pro ovladani hrany.

Run FWD Stop Rezst
[pulse) (pulse) [pulse}

00

00O
o o o o o

1M1213 141516 17 18 19 20

Control board

Cigin
Digin 2

[ S
+24

Obr. 44 Vychozi nastaveni prikazii Chod/ Reset.



7.5.2 Funkce uvolnéni a Stop

Obé funkce mohou byt pouzity samostatné nebo soucasné. Volba
funkce, kterd ma byt pouzita, zavisi na aplikaci a rezimu kontroly
vstupd (Urovefi [ Hrana [21A]).

POZNAMKA: V ovladacim reZimu hrana musi byt alespoi
jeden digitalni vstup naprogramovan na "Stop", protozZe
pfikazy "ChodVpred" a "ChodVzad" jsou schopny spustit
softstartér.

Uvolnéni

Funkce uvolnéni se pouziva jako pocatecni blokovani. To znamena,
Ze pokud je néjaky vstup nastaven na "Uvolnéni", musi byt tento
vstup nastaven jako aktivni (vysoky), aby povolil jakykoli chod.
Pokud je vstup nizky, motor se setrvacnosti zastavi.

UPOZORNENI!
Pokud neni funkce Uvolnéni naprogramovana k digitalnimu
vstupu, je povaZovana za aktivni interné.

Stop
Pokud je vstup nastaven na nizkou hodnotu (otevfit), softstartér se
zastavi v zavislosti na zvolené metodé zastaveni v menu [341].

7.5.3 Ovladani Uroveri/Hrana po resetu
Je-li softstartér v rezimu stop kvili poruse, mize byt vzdalené
resetovan impulsem (pfechod "nizky" a "vysoky") na "Reset" vstup
na Digln 4.

V zavislosti na zvoleném zpUsobu ovladani, restart probiha
nasledovné:

Hrana kontrolovana vstupy “Chod"

Poté, co je po prikazu “Reset” vydan novy ptikaz “Chod”, musi byt
softstartér znovu spustén. Vstupy jsou nastaveny pro ovladani
Hrany jako vychozi. To znamena, Ze vstup je aktivovan pfi
prechodu "nizky" na "vysoky" nebo naopak.

Rizeni hranou |[21A]
INPUTS
Uvolnéni
Stop J
Chod vpred l_l i |_|
Chod vzad E |-| : : I‘
MOTOR OPERATION
Otaceni vpred J E
Otaceni vzad : E

Obr. 45 Stav vstupu a vystupu u fizeni hranou

Uroven kontrolovana vstupem “Chod"

Pokud vstup “Chod” zlstane ve své poloze, softstartér se spusti
ihned poté, co je zadan prikaz “"Reset”.

Autoreset je povolen, jestlize je vstup “Reset” stale aktivni. Funkce
autoreset jsou naprogramovany v menu “Autoreset” [240].

POZNAMKA: Pokud jsou piikazy fizeni naprogramovany pro
ovladani klavesnici nebo ovladani sériové komunikace,
automaticky reset neni mozny.

POZNAMKA: Hrana kontrolovana vstupy je v souladu se
smérnici o strojnich zafizenich (viz kapitola 1.5.1, strana 6)
v pfipadé, Ze jsou vstupy pouZity pfimo pro spusténi a
zastaveni stroje.

Vstupy “Uvolnéni” a “Stop” musi byt neustale uzavreny, aby byly
schopny pfijmout jakykoliv ptikaz pro chod vpred nebo vzad.
Platna je posledni hrana (ChodVpred nebo ChodVzad). Je-li
aktivovan start fizeny hranou, je nutné pouzit vstup pro pfikaz
stop, viz Obr. 44, strana 61. Obr. 45 uvadi pfiklad mozné
sekvence.

Menu “[21A] Uroveri/Hrana” musi byt nastaveno na “Urovef”, aby
bylo mozné aktivovat ovladani Uroved. To znamena, Ze vstup je
aktivovan tim, Ze je trvale vysoky. Tato metoda by méla byt
pouZita v pfipadé, ze se napfiklad pouziva PLC pro ovladani
softstartéru.

UPOZORNENI!

Urovni kontrolované vstupy NEJSOU v souladu se smérnici o
strojnich zafizenich, pokud jsou tyto vstupy pouzity pfimo ke
spusténi a zastaveni stroje.

Vstup uvolnéni musi byt neustale aktivni, aby byl schopen pfijmout
jakykoli ptikaz pro chod vpred nebo chod vzad. Pokud jsou oba
vstupy ChodVpred a ChodVzad aktivni, potom se zastavi
softstartér podle zvoleného zpUsobu zastaveni v nabidce [341].
Obr. 46 uvadi ptiklad mozné sekvence.



Level control [21A]
INPUTS

Enable |

S B ] S
Run REV | | '

MOTOR OPERATlOIN
Forward rotation _I_l ; |-|J_|
Reversed rotation rl_l_l ; :

Obr. 46 Stav vstupu a vystupn pro rizent sirovné

7.6 Logické funkce

Existuje celd fada dostupnych funkci pro naprogramovani
logickych alarm@ s rGznym ovladanim nebo signalizaénimi
funkcemi:

¢ 4 analogové komparatory a 4 digitalni komparatory [610]
e 4 logické funkce [620]

e 4 Casovace [630]

¢ 4 SR klopné obvody [640}

e 2 (itace [650]

¢ 2 hodiny [660]

Konfigurace logickych funkci viz kapitola 8.6, strana 112.

7.6.1 Rychlost tipovani pri Start
a/nebo Stop

Je mozné pouzit logické funkce pro ziskani tipovaci rychlosti pfi
startu a/nebo zastaveni pouzitim napf. ¢itace nebo ¢asovace. Viz
nasledujici priklady:

VYSTRAHA!

Motor se mliZe nastartovat okamzité!

Pred zapnutim napajeni ovéfte, zda je
nastaveni parametrii a /0 pfipojeni
v souladu s poZadovanou funkci.




Priklad 1

Rychlost tipovani pouziva pfi startu a zastaveni ¢itac. To je mozné

vyuzit, pokud aplikace potfebuje, aby se motor otacel pfi nizké

rychlosti s uréitym poctem otacek. V tomto ptipadé potfebujeme,

aby motor béZel rychlosti Tip 4 otacky pred startem a pak
rychlosti Tip 2 otacky pred zastavenim.

Rychlost

A
5 S o e e Rt e P et L Yy il

[351] 0.10 x ny

—

7 > Time
T Jog speed Start time Full speed Stop time | & DegedT
at start running 1 afslop

Start command

Stopped

Diglin 1 —I

Closed
External 2pen I_]_r]_l | | |
Dsllgglga.'il' Cas, kdy je signal ignorovan

Obr. 47 Tip rychlost 13zend externim pulznim signdlem.

Tabulka 24 Nastaveni parametrii pro Tip rychlost pri zapnuti | vypnuti pomoci politadia

Menu Funkce Nastaveni Komentar
21A Uroven /Hrana Uroven
341 Metoda Stop :::’]é::\;iia':/z’d ratéL:iérn iChar, Zastaveni
351 Tip Ot Vpred 10% Vychozi nastaveni
521 Digin 1 Vypnuto DigIn1 bude prikazem Chod/STOP prostfednictvim Virtual V/V1 (VIO 1)
522 Digin 2 Vypnuto DigIn2 bude vstupnim pulsem pomoci ¢itace vstupd 1 a 2 (Cz, C2 Start)
561 VIO 1 Cil TipVpred Tip rychlost pfed chodem
562 VIO 1 zdroj Digin 1 Signal chod/ start Tip rychlost
563 VIO 2 Cil Chod Vpred Chod po tip rychlosti
564 VIO 2 zdroj CTR1 Vystup Citace 1 zahaji normalni chod
565 VIO 3 Cil TipVpred Tip rychlost po chodu
566 VIO 3 zdroj F1 Vystup klopnych obvodd 1 spusti pomalou rychlost startovani pfi zastaveni
6411 F1rezim Nastaveni
6412 F1 nast. Dec Vyvolané zastaveni po startu
6413 F1reset CTR2 Vystup Citace 2 resetuje klopny obvod 1 a zastavi motor.
6151 CD1 Digin 1 Sta rt signal
6511 Ca1 Start Digin 2 Pulzni vstup
6512 C1Reset D2 Prikaz k zastaveni resetuje ¢itac 1
6513 C1 PorHodn 4 Pocet pulst s Tip rychlosti pfed chodem
6521 C2 Start Digin 2 Pulzni vstup
6522 C2 Reset Dec Citac 2 je blokovan az Uplného snizeni rychlosti
6523 C2 PorHodn 5 Pocet pulst s Tip rychlosti po chodu




Priklad 2

Rychlost tipovani pouziva pfi startu a zastaveni ¢itac. To je mozné

i

vyuzit, pokud aplikace potfebuje, aby se motor otacel pfi nizké

rychlosti s uréitym poctem otacek. V tomto pfipadé potrebujeme,

aby motor béZel rychlosti Tip po dobu 10 vtefin pred startem a

pak rychlosti Tip po dobu 5 vtefin pfed zastavenim.

Rychlost

Jmenovita rychlost N

[351]0.10 x ny

I Jog speed ! Start time 1 Full speed | Stop time % Jog >
at start running * speed 4
Pfikaz ke startu Pfikaz k zastaveni Zastaveno
Obr. 48 Tip rychlost pri staru/ zastaveni béhem zvoleného asového obdobi.
Tabulka 25 Nastaveni parametrii pro Tip rychlost pii startn/ zastaveni béhem gvoleného fasovébo obdobi,
Menu Funkce Nastaveni Komentar
21A Uroven /Hrana Uroven
b4 Metoda Stop NapétovaRamp, LinearniChar, . staven
Ramp nebo KvadratChar
351 Tip Ot Vpred 10% Vychozi nastaveni
521 Digin 1 Vypnuto Digln1 bude ptikazem Chod/STOP prostrednictvim Virtual V/V1 (VIO 1)
522 Digln 2 Vypnuto DigIn2 bude vstupnim pulsem pomoci ¢itace vstupd 1 a 2 (Cz, C2 Start)
561 VIO 1 Cil TipVpred Tip rychlost pred chodem
562 VIO 1 zdroj Digin 1 Signal chod/ start Tip rychlost
563 VIO 2 Cil Chod Vpred Chod po tip rychlosti
564 VIO 2 zdroj CTR1 Vystup Citace 1 zahaji normalni chod
565 VIO 3 Cil TipVpred Tip rychlost po chodu
566 VIO 3 zdroj F1 Vystup klopnych obvodu 1 zahaji Tip rychlost
6151 CD1 Dec Detekce zpomaleni pres digitalni komparator 1
6311 Casovala Start Digin 1 Casovac 1 se spusti na pFikaz chod
6312 Rezim Casovace 1 Zpozdéni
6313 Casovali zpozdéni 10,0 Tip rychlost pred chodem
6321 Casoval2 Start F1 Nastartovano pfi negativnim strané "Dec"
6322 Rezim Casovace 2 Zpozdéni Resetuje klopny obvod 1 a zastavi motor
6323 Casovac2 zpozdéni 5,05 Tip cas pred zastavenim
6411 F1rezim Hrana
6412 F1 nastaveni D1 Negativni strana "Dec"
6413 F1reset T2Q Reset po ukonceni "Tip rychlost po chodu"




8. Funkcénost

Tato kapitola popisuje menu a parametry v softwaru. Zde

naleznete kratky popis jednotlivych funkci a informace o

vychozich hodnotach, rozmezich atd.

Seznam menu s vychozimi hodnotami a nejddlezitéjsim nastaveni

komunikace se nachazi v pfiloze 1 na konci tohoto navodu.

Na www.emotron.com nebo www.cgglobal.com v oblasti ke

stazeni najdete i kompletni komunikacni informadni list a menu s

prostorem pro nastaveni parametrQ.

Funkce Parametr ¢. Popis Viz kapitola
Preferovany pohled 100 Nastaveni menu displeje. 8.1, strana 69
Nastaveni ovladani 210 Zakladni nastaveni jazyku, nastaveni T, kontrolniho zdroje. 8.2.1, strana 69
Data motoru 220 Nastaveni dat pro pouzivany motor. 8.2.3, strana 72
Ochrana motoru 230 Tepelna ochrana motoru a softstartéru. 8.2.4, strana 74
Param Sady 240 Nastaveni a prepinani parametrovych sad 8.2.5, strana 78
/Autoreset 250 Automaticky reset aktivni poruchy a restart softstartéru. 8.2.6, strana 81
Sériova komunikace 260 Nastaveni pro prenos dat pomoci sériové komunikace. 8.2.7, strana 84
Nastaveni procesu 300 Nastaveni procesni hodnoty pro analogovy signal funkce start/stop. 8.3, strana 87
Ochrana procesu 400 Ochrana spojena s procesem a napajenim. Nastaveni zatizeni monitoru. 8.4, strana 95
Nastaveni vstuptl/vystupl 500 Vstupni a vystupni nastaveni pro fizeni a monitorovani. 8.5, strana 103
/Analogovy vstup 510 8.5.1, strana 103
Digitalni vstupy 520 8.5.2, strana 105
/Analogovy vystup 530 8.5.3, strana 106
Relé 550 8.5.4, strana 108
Virtualni V/Vs 560 8.5.5, strana 111
Metoda a casovac 600 Nastaveni logickych funkci a ¢asovacd. 8.6, strana 112
Provozni stav 700 Zobrazeni hodnot provoznich parametr0. 8.7, strana 126
Poruchy 800 Zobrazeni zprav o poruchach a Udaj o poruchach. 8.8, strana 131
Systémové tdaje 900 Model Emotron TSA, verze softwaru a hardwaru. Servisni informace. 8.9, strana 133

VYSTRAHA!

Motor se muiZe spustit okamzité!
Pfed zapnutim napajeni ovéfte, zda je nastaveni parametri a pfipojeni vstupl a vystupti v souladu

s pozadovanou funkci.



http://www.emotron.com/
http://www.cgglobal.com/

Popis usporadani tabulky v menu

8 @

Read-only &/

@ 332 Init Torque
0 stpF) 10%

Default:

@

3

e e
| L)
X i

1. Menu nemUze byt zménéno béhem provozu.

2. Menu pouze pro prohlizeni.

3. Menuinformace tak, jak jsou zobrazeny na ovladacim panelu.
Vysvétleni zobrazeni textu a symbol{, viz bod 6.1, strana 43.

4. Tovarni nastaveni menu.

5. Dostupné nastaveni menu.

6. Komunikacni celociselnd hodnota pro vybér. Pro pouziti s

komunika¢nim  rozhranim  sbérnice (pouze pokud jsou

pararametry typu vybér).

7. Popis vybrané alternativy nebo rozsahu (min - max hodnota).

Priklad:

2175 REV key

stpf} Of f
Default: Off
Off 0] REV key deactivated
REV 1 REV key activated

Menu
[2175] "REV key" ma k dispozici dvé volby, "Off* a "REV", které
oznaluji, zda je aktivovano tlacitko REV, nebo ne. Tovarni
nastaveni (vychozi) je "Off".
Chcete-li zménit vybér nebo hodnotu prostiednictvim ovladaciho
panelu, pouzijte tladitka "+" a "-" (viz bod 6.4.1, strana 45).
Potvrdte stisknutim tlacitka "Enter" pro ulozeni volby.
V prikladu je pro komunikaci se sbérnici pouzita celoCiselnd
hodnota o k volbé "Off". Integer 1 znamena "REV".

Chcete-li zménit vybér komunikace se sbérnici, viz popis v kapitole
9. Strana 135.

RozliSeni nastaveni

RozliSeni pro viechna nastaveni rozsahu popsanych v této kapitole
jsou 3 platné Cislice (pokud neni uvedeno jinak). Tabulka 26
ukazuje rozliseni 3 platnych Cislic.

Tabulka 26
3 dislice RozliSeni
0.01-9.99 0.01
10.0-99.9 0.1
100-999 1
1,000-9,990 10
10,000-99,900 100




8.1 Preferovany vzhled [100]

Tato nabidka je zobrazena pfi kazdém zapnuti. BEhem provozu se
menu [100] automaticky zobrazi, kdyZ neni klavesnice v ¢innosti
po dobu 5 minut. Funkce automatického navratu je vypnuta, kdyz
stisknete tladitka pfep. oken a STOP / RESET soucasné po dobu 5
sekund. Jako vychozi jsou zobrazeny elektrické energie a hodnoty
proudu (ptiklad na obrazku nize):

100 OkW
StpA 0.0A

Obr. 49 V'ychozi nastaveni displeje.

Menu [100], “PreferovanyVzhled” zobrazuje nastaveni provedena
v menu [110], “Radek 1”, and [120], “Radek 2".

Jen pro &teni 100 (Radek 1)
StpA (Radek 2)

8.1.1 Radek 1 [110]

Toto menu nastavuje obsah v hornim fadku v menu [100]
"Preferovany vzhled”. Zvolite-li "ProcesniHodnota", menu
zobrazuje hodnotu vybraného zdroje procesu v menu [321].

110 Radek 1
StpA El. vykon

Vychozi: El. vykon

Zavislé na menu

Procesnihodnota |o Procesni hodnota

Moment 2 Moment

Mechanicky vykon |4 Mechanicky vykon

El. vykon 5 Elektricky vykon
Proud 6 Proud

Tepl. chladi¢ 10 Teplota chladice
Teplota motoru 11 Teplota motoru

Stav softstartéru 12 Stav softstartéru

Cas chodu 13 Cas chodu

Energei 14 Energie

8.1.2 Radek 2 [120]

Nastaviobsah spodniho fadku v menu [100]
“PreferovanéZobrazeni”. Stejny vybér jako v menu [110].

120 Radek 2
StpA Proud

Vychozi: Proud

8.2 Nastaveni [200]

Menu "nastaveni" obsahuje nejdllezitéjsi nastaveni pro provoz
softstartéru a nastaveni pro aplikaci. Zahrnuje rdzné dilc¢i nabidky
tykajici se ovladani pfistroje, data motoru a ochranu, pomicky a
automaticky reset chyb. Tato nabidka se okamzité prizpdsobi
nainstalovanym doplriikdm a ukaze pozadované nastaveni.

8.2.1 Nastaveni ovladani [210]

Vybéry tykajici se pouzitého motoru, rezimu softstartéry, fidicich
signaly a sériové komunikace jsou popsany v tomto podmenu a
slouzi k nastaveni softstartéru pro aplikace.

Jazyk [211]
Vybér jazyka pouzity na displeji ovladaciho panelu. Jakmile je
jazyk nastaven, tento vybér nebude ovlivnén pfikazem "Load
Default".

211 Jazyk

StpA Anglictina
\Vychozi: Anglictina
English o Nastavite angli¢tinu
Svenska 1 Nastavite Svédstinu
Nederlands |2 Nastavite holandstinu
Deutsch 3 Nastavite némcinu
Frangais 4 Nastavite francouzstinu
Espanol 5 Nastavite Spanélstinu
PyCCKUM |6 Nastavite rustinu
Italiano 7 Nastavite italstinu
Cesky 3 Nastavite cestinu
Turkge 9 Nastavite turectinu

Vybér motoru [212]

Toto menu se pouziva v pfipadé, ze mate vice nez jeden motor v
aplikaci. Vyberte motor. V softstartéru je mozné definovat az Ctyfi
rizné motory, M1 az Mg,. Pro Param Sady zahrnujici Sady motoru
M1 - Mg, viz oddil 8.2.5, strana 78.

212 Vybér motoru

StpA M1
Vychozi M1
Ma o
M2 B Data motoru [220] jsou pfifazena
M3 2 zvolenému motoru

Mg 3




Ovladani akci [215]
Tyto nabidky slouzi k vybéru zdroje pro chod a prikazy k
zastaveni a pro Tipovani. To je popsano v kapitole 7.1, strana 49.

Start/Stop [2151]

Toto menu se pouziva k vybéru zdroje ovladani pro chod a
prikazy k zastaveni.

2151 Start/Stop
StpA Remote
Vychozi: dalkové
Dalkové o P.rlkaz start / stop pres digitalni vstup nebo
Virtual V/ V.
Int+Ext N Prikaz start / stop pres interni nebo externi
tladitka ovladaci panel.
Kom 2 |Prikaz start/ stop pres sériovou komunikaci.
Ptikaz start / stop pres interni ovladaci panel.
Int. panel |5
Ext.panel |6  |Pfikaz start/stop pfes externi ovladaci panel.

Tipovani [2152]

V tomto menu je vybran zdroj ovladani pro funkci Tipovani.
Maji-li byt pouzita tlacitka TipVpred a TipVzad, musi byt zvolena
jedna z alternativ klavesnice v tomto menu a klavesnice musi byt
uzamdcena v menu [218]. Viz ¢ast 7.1.3, strana 50 pro nastaveni
tykajici se Tip funkce.

Reset [216]

Pokud je softstartér v podminkach pro alarm, je vyzadovan ptikaz
proresetovani, aby bylo mozné restartovat softstartér. Tuto funkci
pouzijte k vybéru zdroje resetovaciho signalu. Alternativy
klavesnice v tomto menu umoznuji pouziti vnéjsich i vnitfnich
ovladacich paneld. Pro nastaveni autoreset, viz skupiny menu
[250] "Autoreset". Viz také bod 7.3.5, strana 60 o funkcich reset a
autoreset.

VYSTRAHA!

V pfipadé, Ze je vstupni signal ChodVpred / ChodVzad
aktivni (vysoky) a je zvolen rezim startu fizeného trovni,
motor nastartuje na prikaz reset.

Vsimnéte si, Ze "regulace Urovné" neplni strojové
smérnice.

216 Reset
StpA Svorky+Tlac
Vychozi: Svorky+Tlac
Dalkové o Pl.’lkaZ k resetovani pres digitalni vstup nebo
Virtual V/ V.
v Ptikaz k resetovani pres interni nebo externi
Tlacitka 1 o N
ovladaci panel. (tlacitko RESET).
Kom 2 Ptikaz k resetovani pies sériovou komunikaci.
Vzdalené+ Prikaz k resetovani pres digitalni vstup nebo
tlacitka 3

ovladaci panel (interni nebo externi).

Ptikaz k resetovani pres sériovou komunikaci

Kom+Tlacitk nebo ovladaci panel (interni nebo externi).

a

2152 Jog Ctrl

Sv+Kom+Tla Prikaz k resetovani pres digitalni vstup,
& 5 ovladaci panel (interni nebo externi) nebo

Int. panel |5 |Prikaz Tip pres interni ovladaci panel.

Ext. panel |6  |Pfikaz Tip pres externi ovladaci panel.

StpA Remote sériovou komunikaci.
\ychozi: dalkové Nastaveni Tl [217]
Dalkové o |PHikaz Tip pres digitalni vstup nebo Virtual V/ V. SI.<up|na menu, kterd nastavi funkce tlacitek na ovladacim panelu.
Viz bod 6.4, strana 45.
Int+Ext ,  [Pfikaz Tip pfes interni nebo externi ovladaci
tlacitka panel.
Kom 2 |Pfikaz Tip pres sériovou komunikaci.

Funk¢ni tlacitka [2171]

Tlacitko Prep. oken na klavesnici (viz bod 6.5, strana 46) ma dvé
funkce, které Ize aktivovat v tomto menu. Jako vychozi tladitko je
nastaven pro provoz tlacitko prep. oken, které vas snadno posune
pres vybrana menu ve smyckach prep. oken.

Funkce tlacitka "Tla¢ / Svorky" umoziiuje snadno prepinat mezi
lokalnim a normalnim rezimem provozu (viz strana 47). Pokud je
nastaveno na "Off", funkce je zakazana.




Funkci “Tla¢/Svorky” lze také zménit pomoci digitalniho
vstupu. Podrobnosti naleznete v nabidce [520].

Tla¢itkoVZAD [2175]

Tlac. VZAD udava smér otaceni vzad (doleva), kdyz je aktivovano
v tomto menu. Funkce vyZaduje zpétny stykac.

2171 Funké&ni T1 Smér otaceni musi byt povolen v menu [219] "Smér otaceni".

StpA Pf¥ep. oken
Vychozi: Prep. oken
Off o  |Bezfunkce 2175 REV key
Prep.oken [1  |Funkce Pfep. oken StpA off
Tla¢/Svorky |2 Funkce lokalniho/vzdaleného ovladani rezimu \Vychozi: Off

Obé funkce Prep. oken a lokalniho/vzdaleného off Tladitko ZPET deaktivovano
Combined [3 [|ovladanireZimu. Viz vysvétleniv 6.5.1.
REV Tlacitko ZPET aktivovano

Lokalni ovladani chodu [2173]

Lokalni funk¢nost “Tla¢/Svorky” je definovana v této nabidce (viz

také strana 47). Pokud softstartér je v "lokalnim" provoznim

rezimu, na displeji se zobrazi "L".

2173 Start/Stop
StpA Keyboard

Vychozi:

Tlacitko

\Vzdaleny

=)

Ptikaz pro lokalni start/stop pres digitalni
vstup nebo Virtual V/V. Definované v menu
[2151].

Tlacitko

Ptikaz pro lokalni start/stop pres ovladaci
panel (interni nebo externi).

Kom

Ptikaz pro lokalni start/stop pres sériovou
komunikaci.

Tla&.VPRED [2174]
Tla&. START/VPRED udava smér otadeni vpred (spravny) v pfipad§,
Ze je aktivovana funkce v tomto menu. Smér otaleni musi byt

povolen v nabidce [219] "Smér otacleni"

2174 Tlaé. vpred
StpA VPRED
Vychozi: Vpred
Off o Tlac. vpred deaktivovéno
FWD 1 Tlac. vpred aktivovano

Uzamceni [218]

Aby se zabranilo pouzivani klavesnice nebo zménam nastaveni
softstartéru a/nebo fizeni procesy, je mozné uzamknout klavesnici
heslem. Tato nabidka "Lock Code" [218], se pouziva pro zamknuti a
Zadejte
zamknuti/odemknuti klavesnice (viz bod 6.4.1, strana 45). Neni-li

odemknuti  klavesnice. pfimo heslo "291" pro
klavesnice uzamcena, objevi se volba "Lock Code?" (vychozi). V
pripadé, Ze je klavesnice jiz uzamcena, objevi se volba "Unlock
Code?".

Kdyz je klavesnice uzamcena, lIze prohlizet parametry, ale ne
ménit. Ovladaci tladitka (START REV/ FWD a STOP / RESET) a
tladitko tipovani (JOG REV | FWD) Ize pouzivat i nadale, pokud
jejich funkce jsou nastaveny tak, aby byly ovladany z klavesnice a

tlacitka jsou aktivovana.

218 Lock Code?

StpA 0
Vychozi: o
Rozsah: 0-9999

Smér otaceni [219]

Celkové omezeni sméru otaceni motoru

Tato funkce celkové omezuje smér otaceni, umoznuje smér vpred
nebo vzad, nebo obéma sméry. Tento limit je pfed vSemi ostatnimi
vybéry, napf. v pfipadé, Ze je smér otaceni omezen ve sméru vpred,
bude pfikaz zpét ignorovan.



V tomto menu mUzete nastavit povoleny smér otdceni motoru.

219 Smér otaceni
StpA FWD

Vychozi: Vpred

Limitovano pro smér otaceni vpred (vpravo).

Vpred 1 Jsou zakdzana tlacitka Zpét, Tip Zpét a
reverzni prikazy.
Limitovano pro smér otaceni vzad (vlevo).
Vzad 2 Jsou zakdzana tlacitka Vpred, Tip Vpred a

prikazy vpred. Viz poznamka nize

VPRED+VZA Oba sméry otaceni jsou povoleny. Viz
D 3 poznamka nize

POZNAMKA: Je-li zvolen obraceny smér otaceni (“VZAD"
nebo “VPRED+VZAD” v menu [219]), vyZaduje to otaceni
faze stykace. Viz Obr. 25, strana 29.

POZNAMKA: Tip vzad nevyZaduje otoéeni faze stykade.

8.2.2 Vzdaleny signal Uroven/Hrana [21A]
V tomto menu vyberete typ fizeni, ktery se pouzije pro vstupni
signaly pro ChodVpred, ChodVzad a RESET, které jsou
provozovany prostrednictvim digitalnich vstupl na svorkovnici.
Vstupni signaly jsou prednastaveny pro ovladani hranou a vstupni
signaly budou aktivovany pro prechod "nizky na vysoky", nebo v
nékterych pripadech "nejvyssiho k nejnizsimu*. Je-li zvoleno
ovladani Urovni, vstupni signaly budou aktivni, pokud je vstup
udrzovana vysoky nebo nizky (viz popis moznosti nabidky [21A]
nize). Viz také oddil 7.5, strana 61.

POZNAMKA: V rezimu ovladani hranou musi byt alespon
jeden digitalni vstup naprogramovan na "Stop", protoze
pfikazy "ChodVpred" a "ChodVzad" jsou schopny spustit
softstartér.

21A Uroveri/Hrana
StpA Edge

Vychozi: Hrana

Vstupy se aktivuji nebo deaktivuji postupnym
vysokym nebo nizkym signalem. Bézné

Urovers o R .
pouziva napf. v pripadé, kdy se PLC pouziva k
ovladani softstartéru.

Vstupy jsou aktivovany pfechodem: pro

Hrana 1 Chod a Reset z “nizké” na “vysoké” a pro

Stop z “vysoké” na “nizké”

VYSTRAHA!
Uroven kontrolovana vstupy NEODPOVIDA smérnici o
strojnich zafizenich, pokud je pouzita pfimo ke spusténi

s&gﬁt&‘WAs H%.Séﬁ kontrolovana vstupy miuize byt v

souladu se smérnici o strojnich zafizenich (viz kapitola
1.5.1 strana 6) v pfipadé, Ze vstupy jsou pouzity pfimo
ke spusténi a zastaveni stroje.

Jednotky [21C]

V tomto menu vyberete jednotky, které budou reprezentovat
rGzné hodnoty parametrd v menu, véetné téch, které jsou cteny
prostfednictvim sériové komunikace.

Sl jednotky

Pokud zvolite “SI” jednotky, vychozi jednotky budou:
e Vykon[kW]

e  Moment [Nm]

e Teplota[°C]

Jmenovita frekvence motoru je nastavena na 50 Hz a jmenovita
hodnota dat motoru je prednastavena dle Sl standardd.

US jednotky

Odpovidajici vychozi hodnoty pro US-jednotky budou:
¢ Vykon [hp]

¢ Moment [lb.ft]

e Teplota [°F]

Jmenovita frekvence motoru je nastavena na 6o Hz a jmenovita
hodnota dat motoru (napf. napéti) je prednastavena dle US
standardd.

Viz také 1.7.2 Definice, a Tabulka 27, strana 73.

21C Jednotky
StpA S
Vychozi: Sl
Sl o |Sl-jednotky
us 1 |US-jednotky
VYSTRAHA!

Zména nastaveni jednotek ma vliv na tovarni
nastaveni motoru.

8.2.3 Data motoru [220]

V tomto menu mUzete zadat Udaje motorl pro pfizpdsobeni
softstartéru k pfipojenému motoru. Tim se zvysi presnost
regulace, stejné jako rizné analogové vystupni signaly. Néktera z
vychozi dat motor0 jsou odvozena od nastaveniv menu [21C].
Motor Ml je vybrana jako vychozi a zadana data motor( budou
platna pro motor MI. Mate-li vice nez jeden motor je potreba pred
zadanim dat motor0 zvolit spravny motor v nabidce [212].



POZNAMKA 1: Parametry pro Data motoru nemohou byt Jmenovity V)'/kon motoru [2 23]

menena behem provozu (oznacene symbolem zamecku). Rozsah Pn mot zavisi na jmenovitém vykonu softstartéru P sofi. Musi byt nastaven v

rozmezi 25 - 400% vykonu softstartéru Pn_soft. V pfipadé paralelnich motora

nastavit soucet vykonu motort. Viz jmenovité udaje CG motorad v tabulce 27.

POZNAMKA 2: Softstartér je tovarné nastaven pro

standardpi 4-polovy m’otor podle jmenovitéhq\_/ykonu 223 Vykon motoru
softstartéru. Softstartér bude provozuschopny i bez A p
nastavenych dat motoru, avSak jeho vykon nebude StpAMz2:  (Pn_mot) kW
optimailni. Vychoz Pn_mot
. 25-400% X Phsoft, Vychozi viz tabulka 27, strana
POZNAMKA 3: Nastaveni parametrli neni mozné Rozsah: 3.
ménit béhem provozu, pokud je nastaveno pro riizné _ N
motory. Rozliseni 3 platné Cislice
POZNAMKA 4: Data motoru v riiznych sadach Ml az M4 Tabulka 27 Jmenovitd data pro CG motory sphinjici tidu IE2 [EC
mohou byt obnovena na vychozi nastaveni v menu [243], 60034-30.
Vyrobni Nast.
Vychozi Vychozi Vychozi Vychozi
Umenovity | jmenovité | jmenovita | jmenovité | jmenovita
:rzo;icc info_r;naci o nakladani s daty motora a parametrovych sad, viz oddil so f‘t);;)al:(t‘éru nig%tl\/@ rycshcl)o:; @ niz%tlv@ rycg(!)cl’-ls: @
5 strana 9% [A] Sljednotky|Sl-jednotky| US-jednotk | US-jednotk
Pro vysvétleni riznych zkratek pouZitych v této kapitole, viz kapitola 1.7.2 [KW] [rpm] y [hp] y [rpm]
strana 7
16 75 1,440 10 1,730
Jmenovite napeti motoru [221] 22 . 1460 = 750
Nastaveni jmenovitého napéti motoru, Un mot. 30 15 1,460 20 1,750
221 Mot-Napéti 36 18.5 1,465 25 1,760
StpAMa: 400V 42 s 1 465 30 1760
, , 6 o) 1,46 o 1,760
Vychozi: 400 V pro Sl-jednotky 460 V pro US-jednotky > 3 5 4 !
70 37 1,480 50 1,780
Rozsah: 100-700 V
_ 85 45 1,475 60 1,770
Rozliseni 1V
100 55 1,480 75 1,780
140 75 1,480 100 1,780
170 90 1,480 125 1,780
POZNAMKA: Hodnota Mot-Napéti bude vzdy uloZena jako
3 mistna hodnota s rozliSenim 1 V. 200 110 1,485 150 1,780
240 132 1,485 200 1,780
Jmenovita frekvence motoru [222] 300 160 1,490 250 1,790
Nastaveni jmenovité frekvence motoru. 360 500 1,490 300 1,790
222 Mot-Frekv 450 250 1,490 350 1,790
StpA Ma: 50Hz 560 315 1,490 450 1,790
S 630 355 1,490 500 1,790
Vychozi: 50 Hz pro Sl-jednotky 60 Hz pro US-jednotky
6
Rozsah: 50 nebo 60 Hz /0 400 490 o0 799
820 450 1,490 700 1,790
1,000 560 1,490 8oo 1,790
1,400 800 1,490 1,000 1,790
1,800 1,000 1,490 1,500 1,790




Jmenovity proud motoru [224]

Nastaveni jmenovitého proudu motoru. V pfiipadé paralelnich motord,

nastavte hodnotu jako soucet proudu motora.

224 Mot-Proud

stpAmi: (In_mot) A

In_mot=In_soft (viz poznamka 2, strana 73 a
Vychozi: tabulka 27)

25 - 200% X |n soft [A] v zavislosti na modelu
Rozsah:

Emotron TSA.

POZNAMKA: Vychozi nastaveni je pro standardni 4-pélovy
motor podle jmenovitého vykonu softstartéru.

I soft je jmenovity proud softstarteru, hodnota dle Tabulky 27.

Jmenovité otacky motoru [225]

Nastavi jmenovité (pfi plném zatizeni) asynchronni otacky motoru.

225 Otacky motoru
StpAM1: (nn_mot) ot./min.

Vychozi: Nnmot (Viz poznamka 2, strana 73 a tabulka 27)
Rozsah: 500 - 3,600 ot./min.
Rozliseni 1 ot./min, 4 Cislice

Jmenovité poly motoru [226]

Toto menu se zobrazi pouze tehdy, je-li jmenovita rychlost motoru <500 ot./min.

Zde se pak zapiSe skute¢ny pocet pola.

226 Mot-Pély

StpAM1.: 4
Vychozi: 4
Rozsah: 2-144

U¢inik motoru cos [227]

Nastavi jmenovity vykon motoru cos@ (uciniku).

227 Ucinik motoru cosg
StpAM1.: 0.86
, , 0.86
Vychozi: . ,
(viz poznamka 2, strana 73)
Rozsah: 0.50 - 1.00

Chlazeni motoru [228]

Parametr pro nastaveni typu chlazeni motoru. To ovliviiuje vlastnosti 12t

ochrany motoru snizenim skute¢ného pfetiZeni proudu.

228 Mot-Chlazeni
StpAM1: Vlastni
Vychozi: Vlastni
Z4dné o |Omezend kfivka pitizeni I2t.
Vlastni N Normalni krivka prtizeni I2t.
Cizi 2 [Rozsitend kiivka prtizeni I2t.

Nema-li motor zadny chladici ventilator, vyberte “None”. U motoru
s namontovanym ventilatorem vyberte “Self”’. Ma-li motor externi ventilator,

vyberte “Forced”.

8.2.4 Ochrana motoru [230]

Tato funkce chrani motor proti pfetiZzeni na zdklad¢ normy IEC 60947-4-2.

Obecné informace o riznych nastavenich alarmu, viz kapitola 7.3, strana 55.

Prediktivni funkce It

Na zaklad¢ toho, jak moc se zvysila pouzivana tepelna kapacita béhem poslednich
starttl, je vytvofena piedpoved pro dalsf start. Pokud nenf prostor pro dalsf start,
bude start odloZzen az do vysledného pokusu o start pfi uspé$ném startu
(odhadovana teplota motoru se ochlazuje). Tato ¢asova prodleva je indikovana
dvéma LED diodami "Porucha" a "Chod", které pomalu blikaji (1 Hz) najednou,

viz také kapitola 6.2, strana 44.

Kromé toho se na displeji zobrazi zprava "M Tepl Kap", pokud neni na ovlidacim

panelu stisknuto jakékoliv tlacitko do 15 sekund.

VYSTRAHA!

Je-li pouzivano ovladani Grovné (napi. vybérem“Uroven” v
menu [21A]), motor bude automaticky pokracovat v
novém pokusu o spusténi, a to bez predchoziho
upozornéni.

Alarm motoru It [231]

Tato funkce umoznuje chranit motor pfed pietizenim, a to dle normy IEC

60947-4-2.

Limit alarmu je nastaven v souladu s rovnémi definovanymi "tfidou motoru 12t "
v menu [2313]. Po pfekroceni se objevi alarm a je provedena akce zvolena v menu
[2311]. Alarm zbstava aktivni, dokud neni hodnota 12t nizsi nez 95 %, nez umozni

reset nebo automaticky reset (viz podrobnéjsi popis v menu [2521]).



Akce alarmu motoru I*t [2311] Trida motoru I*t [2313]
Klasifikace podle IEC60947-4-2 stanovujici vychozi kapacity

motoru, aby nedoslo k jeho tepelnému pretizeni. V tomto menu Ize
2311 Mot 12t AA

, zvolit vnitfni tfidu ochrany, kterd umoznuje vnitini tepelnou
StpAMI: Lehk& porucha

ochranu motoru. Pfi tomto nastaveni je teplotni kfivka

Vychozi: Lehka porucha nakonfigurovan jak je uvedeno na Obr. 50. Tepelny vykon motoru
je pribézné vypocitavan na zakladé zvolené krivky. V prfipadg, ze
Neaktivni o 12t ochrana motoru nenf aktivni. jep yp y-Vprip
VEna tepelna kapacita presahuje 100 %, objevi se alarm a provede se
1
Eolqukclha opatreni zvolené v menu [2311]. Alarm zJstava aktivni, dokud se
ehka 3

borucha Definice viz tabulka 23, strana 55

Upozornéni |4

model motoru neochladina g5 % jeho tepelné kapacity. Pouzivana

tepelna kapacita je uvedena v menu [2314]

2313 T¥ida Mot IZ?t
Proud motoru It [2312] StpAM1: 10
Toto menu umozriuje snizeni i zvySeni jmenovitych parametrd
(vyuZiti motoru se servisnim faktorem >1.00) teplotni ochrany Vychozi: Velikost 1: 10 A Velikost 2 a¥ k: 10
motoru.
2 fo Trida 2
3 1 Trida 3
2312 Mot I2tCurr 5 2 [Tfidas
StpJ-jMI: 100% 10 A 3 Trida10 A
, s 10 4 Trida 10
Vychozi: 100%
20 5 Trida 20
0-150% jmenovitého proudu motoru In_mot
Rozsah: 2% P - 30 6  [Tridazo
[224]
40 7 Tfida 40
Doba pretizeni (s) Normalni zatiZenf
Interni ochrana - tfida: 10s
100000
Proud: 3%lnom
Doba pretizeni: 60 s
10000 Vysoké zatizeni
\\‘\ Interni ochrana - tfida: 10s
AN
: \\\\\\ : : ; Proud: 5%lnom
) t\\\\-\ ' : Doba pretizeni: 20s
Y B . e
\\\ "“-.._ ""‘"'-._ ""‘"--..._ "‘"---...__ """'--..._
\&“\\\
60s — ﬁﬁ@ﬁm
e o —— _"""'--.._ e e
"“"'---....__ ""‘""---...__ _""""'---.._ """“"---...__""""'---..._ ——— ————-Class 40
20s - o ﬂ""""""‘---CIassBG
. L : Class 10
| % ss 10A
i - Class 5
1 I o~ —Class3
i | "“*N-Clasz
1 | 1 | 1 1 1 1 ] |
110510 12 15 2 3 4 5
. Current(xl,.,om)
300% x II'III'I'I 500% x lnnm
Obr. 50: Teplotni kiivka




M tepelna kapacita [2314)
Menu ukazuje M tepelnou kapacitu motoru, tedy skute¢né hodnoty
12t déleno maximalni hodnotou I2t vyjadiené v (%).PT100[232]

Jen pro Cteni
2314 M Tepl Kap
StpAMa: XX%

PT100 Alarm [232]

PT100 menu jsou zobrazena pouze v pfipadé, Ze je pfipojena
ovladaci deska PT100.

Akce alarmu PT100 [2321]

2321 PT100 AA

StpAM1: Neaktivni
Vychozi: Neaktivni
Neaktivni o
Vazna
porucha 1 i
Lehka S Definice viz tabulka 23, strana 55
porucha

Upozornéni |4

Trida izolace [2322]

K dispozici jen tehdy, je-liinstalovana ovladaci deska PTC/PT100
option. Nastavte tfidu pouzivaného motoru. Uroven poruchy
snimace PT100 se automaticky nastavi podle nastaveniv tomto

menu.
2322 Tfida izolace
StpAMa: F 140°C

Vychozi: F 140°C

A100°C o

E115°C 1

B120°C 2

F 140°C 3

F Nema

145°C o

H165°C 5

Vstupy PT100 [2323]

Je moznéptfipojit dvé ovladaci desky PT1o0 (B1 a B2) umoziujici az
Sest vstupU PT100. Pomoci menu [2323] "PT100 Inputs” mdzete
vybrat, které vstupy PT100 maji byt kontrolnimi, tzn. ty, které maji
povoleno generovat poruchu/upozornéni kdyz teplota prekrodi
hranici stanovenou v menu [2322] “Tfida izolace”.

Vstupy PT100 1, 2 a 3 jsou shodné se vstupnimi svorkami1, 2a3na
prvni ovladaci desce PT100 (B1). Vstupy PT100 4, 5 a 6 jsou shodné
se vstupnimi svorkami 1, 2 a 3 na druhé ovladaci desce PT100 (B2).
Vsimnéte si, ze kontrolni vstupy musi byt zvoleny v pofadi bez
mezer, tedy pokud chcete mit pouze jeden vstup kontrolni (vybér
PT100 1), musite pouzit vstup 1 na prvni ovladaci desce (B1).
Chcete-li mit Ctyfi vstupy PT100 kontrolnimi (vybér PT100 1-4),
musite pouzit vstup 1-3 na pfidavné desce jedna (odpovidajici vstup
1-3) a prvni vstup desky 2 (odpovida vstupu 4).

VSechny vstupy PT100 jsou zobrazeny v menu ovladani [71B] PT100
B11, 2, 3a[71c] PT100 B2 1, 2, 3, bez ohledu na vybéru menu.

2323 PT100Vstupy

StpAMa: PT1001-3
Vychozi: PT100 1-3
PT1001 Kanal 1 slouzi k ochrané PT100

o

PT100 1-2 Kanal 1-2 slouzi k ochrané PT100
PT1001-3 5 ; .. .

Kanal 1-3 slouzi k ochrané PT100
PTi001-4 3 Kanal 1-4 slouzi k ochrané PT100
PTi001-5 |4 Kanal 1-5 slouzi k ochrané PT100
PT1001-6 |5 Kanal 1-6 slouzi k ochrané PT100

PTC Alarm [233]

Menu PTC alarmu jsou vzdy standardné zobrazena jako
integrovany PTC vstup na fidici desce (PB-PTC) termindlu 69
a 70, jako standard.

PTC Alarm [2331]

2331 PTCAA
StpAM1 Neaktivni
Vychozi: Neaktivni
Neaktivni |0
Vazna
porucha i
Lehka S Definice viz tabulka 23, strana 55.
porucha
Upozornéni |4




PTC vstupy [2332]
Dva pridavné PTC vstupy mohou byt pfidany. Nastaveni je pak
“"PB-PTC” pro desku PTC, "PB- PTC&Opd”, a "PB-PTC&Opt1-2".

Starty/hod [2342]

V tomto menu Ize nastavit povolené starty / hod. Pokud je tento
pocet prekrocen, nastane alarm a je provedena akce vybranad v
menu [2341].

Alarm je aktivni do doby, nez uplyne hodina a je povolen novy

Limit startu [234]

Limit startu by mohl byt pouzit k ochrané motoru pfi limitovaném
poctu startd za hodinu nebo pfi zajisténi minimalniho zpozdéni
mezi starty.

Alarm limitu startu je resetovan, kdyz zmizi podminka alarmu a
dojde k udani nového signalu ke startu.

Aktualni povoleny cas zbyvajici do dalsiho startu je zobrazen v
menu [72G] “Dalsi start”.

StrtLimAlrm [2341]

Limit startu je umoznén v tomto menu vybérem alarmu, ktery se
pouziva jako tepelna ochrana motoru. Autoreset je k dispozici pro
vSechny alarmy limitu startu, menu [2552].

2341 StrtLimAlrm
StpA Neaktivni

Vychozi: Neaktivni

Neaktivni o

Vazna porucha Definice viz tabulka 23, stana 55

=)

Upozornéni 4

start. Prvni hodina se pocita pfimo z prvniho startu motoru,
2332 PTC Vstupy zatimco dalsi hodina se pocita nepfimo, ale az od chvile, kdy je
StpAjMa: PB-PTC novy zacatek uzavieny.
Vychozi: PB-PTC
PB-PTC 5 lgl:[a)ijzci deska PTC slouzi k ochrané, svorka 2342 Starty/hod
StpAMa: 10
PB-PTC . |Vstup PB-PTCa PTCna desce BaslouZik
&Opt1 ochrané Vychozi: 10
PB-PTC Vstup PB-PTC a PTC na desce B1 a B2 slouzi k Rozsah: 1-99
&Opt1-2 ochrané T .
Minimalni ¢as mezi starty [2343]

V tomto menu Ize nastavit minimalni dobu mezi po sobé jdoucimi
starty. Pokud je proveden novy pokus o start jesté pred vyprsenim
minimalni doby, nastane alarm a dojde k akci, ktera byla vybrana v
menu [2341]. Neni mozné resetovat alarm do té doby, nez uplyne
zvolena minimalni doba a je povolen novy zacatek.

2343 MinMeziStrt

StpAM1: Off
Vychozi: Off
Rozsah: 1- 60 min

Dalsi start [2344]
V tomto menu je znazornén ¢as do dalsiho povoleného startu, ktery
se odpocitava od hodnoty nastavené v menu [2343].

Jen pro &ten 2344 Dalsi start

StpAMa: min
Jednotka minuty
Rozpéti: 1min




Ztrata faze

Autoreset je k dispozici u ztraty jedné faze, menu [2561].

Vicenasobna ztrata faze

Vicenasobna ztrata faze zpUsobi vaznou poruchu. Alarm
vicenasobné ztraty faze je k dispozici pouze béhem provozu. Pokud
dojde k externi ztraté faze (napajeni ze sité), je alarm indikovan az
po zpozdéni 2 sekund.

Ztrata jedné faze

Alarm pro ztratu jedné faze midze byt nastaven v menu [235]. Alarm
se zpusti az tehdy, je-li ztrata faze delsi jak dvé sekundy. Alarm
ztraty jedné faze je k dispozici pouze béhem provozu

Alarm ztraty jedné faze [235]

Alarm pro ztratu jedné faze mize byt nastaven v menu . Alarm se
zpusti az tehdy, je-li ztrata faze delSi jak dvé sekundy.

235 Ztrata jedné faze
StpA Vazna porucha

Vychozi: \Vazna porucha

\Vazna porucha

[

Upozormn&ni 4 Definice viz tabulka 23, stana 55

Alarm proudového omezeni [236]

Tento alarm je aktivni pouze v ptipadé, Ze je limit proudu spojeny s
metodou start (nastaveni v [331] a [335]).Alarm je aktivovan,
pokud je proud na své hranici i poté, co vyprsel pocatecni cas. To
znamena, ze motor jesté nedosahl pIné rychlosti. Autoreset je pro
tuto funkci k dispozici, menu [2525].

236 ProudLim Alr

StpA Vazna porucha
Vychozi: \Vazna porucha
Neaktivni  |o
Vazna
porucha ; Definice viz tabulka 23, stana
Lehka 3 3 55
porucha
Upozornéni |4

8.2.5 Parametrové sady [240]

Parametrové sady se pouzivaji, pokud aplikace vyzaduje rizna
nastaveni pro rGzné rezimy. Viz podrobny popis v ¢asti "Prace se
sadami parametrg", strana 51.

K dispozici jsou Ctyfi parametrové sady, které Ize individualné
konfigurovat.

Vybrany motor (M1 - M4) [212], rozhoduje o nastaveni parametrd
pro data motoru v menu nabidek [220]. Viz pokyny nakladani s daty
motoru v parametrovych sadach, strana 52.

Volba sady [241]

Zde zvolte parametrovou sadu. Kazdé menu zahrnuté v
parametrovych sadach je vyznaceno znakem A, B, C nebo D v
zavislosti na zvolené parametrové sadé. To je znazornéno v dolni
levé Casti displeje. Aktivni sada se také ukazuje v [721] "TSA Status".
Sady lze prepinat pomoci tladitek na ovladacim panelu, pomoci
digitalnich vstupl nebo pomoci sériové komunikace. Parametrové
sady mohou byt ménény i za chodu. Pouze, jsou-li rozdilné motory
Mz az Mg, pak je mozno je pfepnout, az kdyz je motor zastaven.

POZNAMKA: Parametrova sada nemuize byt za
chodu zménéna, pokud zména sady zahrnuje
zménu motoru (M1-M4).

241 Volba Sady

stpf\ A
Standard: A
Volba: A, B, C, D, Digln, Com, Option
A 0
B 1 | Pevna volba jedné ze Etyf
C o | parametrovych sad A, B, C nebo D.
D 3
Parametrova sada je volena pomoci
Dialn 4 digitalniho vstupu. V okné [520]
9 definujte digitalni vstup pro tuto
funkci.
Kom 5 Parametrova sada je zvolena pomoci
Rozhrani seriové komunikace.
Parametrova sada je zvolena pomoci
Option 6 | option karty. Plati pouze v pfipadé,
Ze option karta umoznuje tuto volbu.




Kopie sad [242] Vyrobni nastaveni [243]
Tato funkce umoznuje kopirovat obsah parametrovych sad
libovolné mezi sebou.

Pomoci této funkce Ize zvolit 3 rizné urovné obnoveni
vyrobnino nastaveni. Pfi obnoveni standardniho
nastaveni budou veSkeré zmeény parametril resetovany

242 Ropie Sady do vyrobniho nastaveni.
stp [} A>B 243 Vyrobni Nast
stpE\ a
Standard: A>B
A=B 0 Kopi dy Ad dy B
Opie Safy 2 o sady Standard: A
A=C 1 Kopie sady A do sady C
A 0
A>D 2 Kopie sady A do sady D
B>A 3 Kopie sady B do sady A B ! | Reset zvolené parametrové sady do
. c o | wyrobniho nastaveni.
B>C 4 Kopie sady B do sady C
B=D 5 Kopie sady B do sady D D
C>A 6 Kopie sady C do sady A ABCD 4 | Reset viech parametrovych sad do
- vyrobniho nastaveni.
C>B 7 Kopie sady C do sady B
: Reset celého menu do vyrobniho
cb 8 | Kopie sady C do sady D KOMPIEL | 5| nastaveni, mimo parametr 211,
D>A 9 Kopie sady D do sady A 261, 3A1 a 923.
D=B 10 Kopie sady D do sady B M1 6
D=C 11 Kopie sady D do sady C . .
P y Y M2 7 | Reset zvolené motorové sady do
M3 g | vyrobniho nastaveni.
POZNAMKA: Zobrazeni skuteénych hodnot pro menu M4 9
neni ulozeno. M1234 10 | Reset vdech motorovych sad do
vyrobniho nastaveni.

Kopie do ovladaciho panelu [244]

Vsechna nastaveni, v¢etné Dat motor Ize kopirovat mezi paméti
ovladaci desky a ovladaciho panelu (interniho nebo externiho). To
mUZze byt uZitecné napf. pfi pfenosu nastaveni do druhé jednotky
softstartéru,

K tomu, abyste uvedli funkci copy / load do praxe, jsou rizné
setupy v kapitole 7.2.4, strana 52.

Pokud jsou pfipojeny k softstartéru dva ovladaci panely (pomoci
volitelného externiho ovladaciho panelu), Ize v dané dobé pouzit
pro kopirovani nebo nacteni dat pouze jeden. P¥i pfenosu dat do
jednoho ovladaciho panely, je druhy ovladaci panel je docasné
zakazan.

POZNAMKA: Piikazy ke startu budou béhem kopirovani
nebo nacitani ignorovany.

POZNAMKA: Ovladaci panel bude pii kopirovani nebo
nacitani dat do ovladaciho panelu doc¢asné uzamcen.



Chcete-li zkopirovat nastaveni z ovladaci desky do ovladaciho
panelu, pouzijte aktualni ovladaci panel a nastavte [244] "Copy to
CP" na "Copy". Tak budete kopirovat vSechna nastaveni parametr(
uloZené v ovladacim panelu a vymazete vsechna odpovidajici
nastaveni dfive uloZena v ovladacim panelu. Zatimco data jsou
pfenasena, blika "Copy" na ovladacim panelu, ze kterého byl
aktivovan pfikaz, zatimco druhy ovladdaci panel bude docdasné
neaktivni. Po dokonceni se zobrazi "Transfer OK!", V tu chvili je
mozné zadat novy prikaz z nékterého z ovladacich paneld.

A 244 Kopie do CP Stp »
Nekopirovat

Default: Nekopirovat

Nekopirovat |o Nic neni kopirovéno

Kopirovat |1 Kopirovani celého nastaveni

POZNAMKA:  Aktualni hodnota menu nebude
zkopirovana do paméti ovladaciho panelu.

Kopie z ovladaciho panelu [245]

Pomoci této funkce mdzete nahrat jednu nebo vice parametrovych
sad a data motoru z aktualniho ovladaciho panelu do paméti Fidici
desky softstartéru. To se provadi stejnym zplsobem jako pfi
kopirovani. Vybrané sady parametrd z ovladaciho panelu jsou
zkopirovany do odpovidajicich sad parametrd v ovlddacim panelu
softstartéry, tj. na A, B, B, M1 Mz, a tak dale. RGzné moznosti jsou
uvedeny nize.

Pokud je pfipojen druhy ovladaci panel, nebude mit vliv na nacitani
z prvniho ovladaciho panelu.

245 Kopie z CP
StpE Nekopirovat

Standard: Mekopirovat

Mekopiovat | 0 | Kopirovani neprob&hne

A 1 | Kopirovana budou data sady A
B 2 | Kopirovana budou data sady B
C 3 | Kopirovana budou data sady C
(] 4 | Kopirovana budou data sady D
ABCD 5 Eﬁl{r:{jéana budou data sady
EtMot & | Kopie sady A veene dat motor.
B+Mot 7 | Kopie sady B véemné dat motor.
C+Moat 8 | Kopie sady C vien& dat motort.
Dr+Moat 9 | Kopie sady D viené dat motord.
ABCDeMot | 10 m :_r,ady A.B,C,D vEetn® dat
M1 11 | Kopie dat motoru M1

M2 12 | Kopie dat motoru M2

M3 13 | Kopie dat motoru M3

M 14 | Kopie dat motornu M4
MINZM3MS | 15 | Kopie dat viech motor M1,2,3,4

POZNAMKA: Nahravani i kopirovani nebude mit vliv
na hodnotu v menu pro prohliZeni.



8.2.6 Autoreset [250]

Pomoci téchto menu Ize konfigurovat automaticky reset alarmd.
Vyhodou této funkce je, Ze oblasné poruchy, které nemaji vliv na
proces se automaticky resetuji a uptime vasi zadosti bude
maximalni.

Je-li aktivni automaticky reset, je to indikovano dvéma LED "Trip"

a "Run", které blikaji soucasné, viz kapitola 6.2 strana 44. Na
displeji se zobrazi systémové hlaseni "Autoreset".

VYSTRAHA!

V pfipadé, Ze je vstupni signal ChodVpred/ChodVzad
aktivni (vysoky) a je vybran rezim startu fizeny Urovni,
motor nastartuje na prikaz reset. Viz také oddil 7.5.3,

strana 62. Pamatujte, "fizeni drovni" nespliuje strojovou
smeérnici.

AutoReset [251]

Jakékoliv Cislo vyssi jak o aktivuje AUTORESET pro ty alarmy, kde
je povolen Autoreset ([2561] - [2564]). To znamena, Ze po poruse
softstartér automaticky vynuluje stav alarmu, a to v zavislosti na
poctu vybranych pokus0. Resetovani nenastane, pokud budou
splnény vSechny normalni podminky.

Pokud vnitini ¢itac poctu automatickych resetd obsahuje vice
poruch, nez je zvoleny pocet pokusl, nemdze byt automaticky
reset proveden a ménic zUstane trvale v poruchovém stavu.
Pokud se v pribéhu 10 minut nevyskytne dalsi porucha, vrati se
¢itac o jednu pozici zpét.

Bylo-li dosazeno maximalniho poctu poruch, je ¢as poruchy

830 OVERVOLT
Trp A 15:45:12

830 OVERVOLT
Trp A 2013-04-17

oznaclen symbolem “A”. Datum a ¢as jsou alternativni:

Vyse uvedeny priklad ukazuje menu pamétis. poruchy [830].

Porucha prepéti nastala v 15:45:12, 17.4.2013, kdy byl prekrocen

povoleny pocet resetd.

Pokud poditadlo automatickych resetl dosdhne nastaveného

maxima, musi byt softstarter resetovan béznym resetem. Viz

priklad nize:

e Pocet pokusd [2511]=5.

¢ Béhem 10 minut se vyskytlo 6 poruch.

e U 6. poruchy neni autoreset, protoze poditac autoresetd
umoznuje jen 5 pokusd poruchy o autoreset..

e Chcete-livynulovat poditadlo autoresetl, zadejte novy prikaz
reset (z jednoho ze zdrojd pro reset zvolenych v menu [216]).
V tomto pripadé [216] = dalkové, zakaZte digitalni vstup a
Znovu zapnéte.

e Poditadlo autoresetd je nyni vynulovano.

Pocet pokusU
[2511]

2511 Poéet pokusu

StpA Off
Vychozi: Off (Zadny autoreset)
Rozsah: 0-10 pokusU

Pocet aktualnich AutoReset([2512]

V tomto menu se zobrazuje stav vnitfniho poditadla resetd. Pokud
se v pribéhu 10 minut nevyskytne dalsi porucha, vrati se ¢itac o
jednu pozici zpét.

2512 AktualPocet

Jen pro Cteni
StpA O

Vychozi: o

POZNAMKA: Automaticky reset je zpozdén o zbyvajici éas
zpozdéni.

Ochrana motoru - Autoreset [252]

Skupina menu pro automatické resetovani alarmd Ochrana
motoru.

Ochrana motoru It - autoreset [2521]
Cita¢ zpozdéni zatne poditat, kdyz je hodnota I2t dostate¢né nizka
pro novy start. To znamenga, Zze prvné vyzaduje vnitini tepelny
model motoru ¢as pro ochlazeni do tepelné kapacity 95 % (pokud
je povolena vnitini tepelnd ochrana motoru). Pak je zpozdéni
nastavené v tomto menu pfidano k tomuto ¢asu. Po uplynuti doby
zpozdéni se bude alarm resetovat.

2521 Motor 12t

StpA Off
Vychozi: Off
Vypnuto o Off

1-3600 1-3600 1-3,6005




PT100 autoreset [2522]
Pocitadlo zpozdéni zacne odpoditavat, kdyz jsou vSechny PT1o00
vstupy pod teplotou nastavenou v menu [2322]..

Proudové omezeni - autoreset [2525]
V tomto menu Ize nastavit dobu zpozdéni po prekroceni doby
rozbéhu p¥i proudovém omezeni. JelikozZ toto nelze rozpoznat ve
stavu stop, zacina odpocitani doby zpozdéni okamzité po detekci

poruchy a vyhlaseni poruchy. Po uplynuti nastavené doby bude
2522 PT100 porucha resetovana a bude automaticky proveden pokus o rozbéh
StpA Off motoru.
Vychozi: Off 2525 Curr Lim
Vypnuto |o Off StpA Off
1-3600 1-3600 1-3,6005 Vychoz: Off
Vypnuto |o off
PTC autoreset [2523] 1-3600 [1-3600  [1-3,600s

Pocitadlo zpozdéni zacne odpoditavat, kdyz jsou viechny hodnoty
PTC nizsi nez jejich pfislusny limit. To znamena, Ze pokud je
pritomna napf. pouze interni napajeni deska PTC (PB-PTC), odpor
PTC musi klesat na 2260 Ohm pred zpozdénim, aby AUTORESET
zacal odpoditavat. Tj.celkova doba do automatickém resetu se
provadi, kdyz doba do PTC dosdhne 2260 ohm + nastaveného
zpozdéni v menu [2523]. Odpovidajici hranice odporu tykajici se
volby desky PTC, naleznete v PTC / PT100 deska 2,0 navodu k

obsluze.
2523 PTC
StpA  Off
Vychozi: Off
Vypnuto o Off
1-3600 1-3600 1-3,6005

Zablokovani rotoru - autoreset [2524]

V tomto menu Ize nastavit dobu zpoZzdéni pro automaticky reset
pri alarmu zablokovani rotoru. Jelikoz zablokovany rotor nelze
rozpoznat ve stavu stop, zacina odpoditani doby zpozdéni
okamzité po detekci a vyhlaseni alarmu.Po uplynuti nastavené
doby bude porucha resetovana a bude automaticky proveden
pokus o rozbéh motoru.

2524 Rotor-blok
StpA  Off
Vychozi: Off
Vypnuto o Off
1-3600 1-3600 1-3,6005S

Chyba komunikace - autoreset [253]

Odpocitani doby zpozdéni zalne okamzité po obnoveni

komunikace.
253 KomErr ARst
StpA  Off
Vychozi: Off
Vypnuto o Off
1-3600 1-3600 1-3,6005S

OchrPrcARst [254]

Je-li pouzita funkce monitoru zatéze, skupina menu [410], da se
provést nasledujici nastaveni automaticékho resetu.

Alarm max zatizeni monitoru -
autoreset [2541]

Odpocditani doby zpozdéni za¢ne okamzité

2541 MaxAlarm
StpA Off
Vychozi: Off
Vypnuto |o Off
1-3600 1-3600 1-3,6005




Pre-Alarm max. zatizeni monitoru-

autoreset [2542]

Odpocditani doby zpoZzdéni zacne okamzité

2542 MaxVystraha
StpA OFf

Vychozi: Off

Vypnuto |o Off

1-3600 1-3600 1-3,600s

Pre-Alarm min. zatizeni monitoru - autoreset

Odpoditani doby zpozdéni zacne okamzité

2543 MinVystraha
StpA OfFf

Vychozi: Off

Vypnuto |o Off

1-3600 1-3600 1-3,600S

Alarm  min.

zatizeni monitoru

autoreset [2544]

Odpoditani doby zpozdéni za¢ne okamzité

2544 MinAlarm

StpA Off
Vychozi: Off
Vypnuto |o Off
1-3600 1-3600 1-3,6005S

Externi porucha 2 autoreset [254A]
Odpoditani doby zpozdéni zacne az po odeznéni poruchy. To
znamena, ze prislusny digitalni vstup musi byt uzavien.Po uplynuti
doby zpozdéni bude alarm resetovan a bude automaticky
proveden pokus o rozbéh motoru.

254A Ext Alarm 2

StpA OFf
Vychozi: Off
Vypnuto |o Off

1-3600 1-3600 1-3,6005

Vys. teplota - autoreset [2551]

V tomto menu se nastavuje ¢asova prodleva pfi automatickém
resetu na softstartéru prehratém kvali poruse. Odpocitani doby
zpozdéni zacne az po odeznéni poruchy. To znamena, ze musi byt
softstartér ochlazen. Po uplynuti doby zpozdéni bude alarm

resetovan
2551 Overtemp
StpA Off
Vychozi: Off
Vypnuto |0 Off
1-3600 1-3600 1-3,600S

Omezeni poctu start0 - autoreset [2552]
Odpocitani doby zpozdéni zacne az kdyz Cas pro povoleny start,
nastaveni v menu [2354], klesnr na nulu.

Externi porucha 1 - autoreset [2549]

Odpocitani doby zpozdéni zacne az po odeznéni poruchy

2552 Start Limit

2549 Ext Alarm 1

StpA OFf
Vychozi: Off
Vypnuto o Off

1-3600 1-3600 1-3,6005S

StpA OFf
Vychozi: Off
Vypnuto |o Off
1-3600 1-3600 1-3,6005S




Sit-Vypadek [256]
Nasledujici menu jsou urcena k automatickém resetu rdznych

podminepfi sitové poruse.

Ztrata faze pfri vstupu - autoreset [2561]
Ztrata faze nemdze byt zjisténa ve stop stavu, odpocitani doby
zpozdéni zacne ihned poté, co odezni alarm. Po uplynuti doby
zpozdéni bude alarm resetovan.

2561 Faze Vstup
StpA  Off
Vychozi: Off
Vypnuto o Off
1-3600 1-3600 1-3,600S

Nesymetrické napéti - autoreset [2562]

V tomto menu nastavit dobu zpozdéni pro AutoReset pfi detekci
nesymetrie napéti [431]. Odpoditani doby zpozdéni zacne az po
odeznéni poruchy. Obvykle z dGvodu odpojeného hlavniho stykace
nema softstartér k dispozici silové napéti.

Po uplynuti doby zpozdéni bude porucha resetovana a bude
automaticky proveden pokus o rozbéh motoru.

2562 Volt unbal
StpA Off
Vychozi: Off
Vypnuto |o Off
1-3600 1-3600 1-3,6005S

Prepéti - autoreset [2563]

Tento parametr je k dispozici pouze pokud je aktivovano menu
[432]. V tomto menu zle nastavit dobu zpozdéni pro AutoReset pfi
detekci prepéti. Odpocitani doby zpozdéni zacne az po odeznéni
poruchy. Po uplynuti doby zpozdéni bude porucha resetovana a
bude automaticky proveden pokus o rozbéh motoru.

2563 Overvolt
StpA Off
Vychozi: Off
Vypnuto o Off
1-3600 1-3600 1-3,600S

Podpéti - autoreset [2564]
Tento parametr je k dispozici pouze, pokud je aktivovéano
menu [433]. V tomto menu Ize nastavit dobu zpozdéni pro

AutoReset pfi detekci podpéti. Odpoditani doby zpozdéni zacne az
po odeznéni poruchy.

Po uplynuti doby zpozdéni bude porucha resetovana a bude
automaticky proveden pokus o rozbéh motoru.

2564 Undervolt
StpA Off
Vychozi: Off
Vypnuto o Off
1-3600 1-3600 1-3,6005

8.2.7 Sériova komunikace [260]

V tomto menu mUzeme nastavit parametry pro sériovou
komunikaci. Volba RS485 a USB option (nastaveni kom typu
USB/RS485 v menu [261]) pouziva standardni Modbus RTU
protokol s vybranou tabulkou v menu [2621] a Modbus adresou
[2622].

Kromé toho existuje také cela fada moznosti pro primyslové
sbérnice, napt. Profibus/DeviceNet/ModbusTCP/ Profinet 10 atd.
PFi pouzivani sbérnice musi byt menu [261] nastaveno na Com
Type Fieldbus. Detailni nastaveni sbérnice je obsazeno v menu
[263], shérnice a jeho podmenu.

Komunikacni typ RS232 je vyhrazen pro budouci moznosti rozhrani
RS232, ale je také pouzivan k provedeni soft resetu modulu
Fieldbus, ktery je v mnoha pfipadech vyzadovan napf. po
konfiguraci adresy uzlu v (zavisi na siti).

Vice informaci naleznete v kapitole g. strana 135. K dispozici je také
deska (CB) RS232, kterd je vzdy aktivni spevnou prenosovou
rychlosti 9.600 a fixni adresou =1, viz kapitola 3.2, strana 20.

Komunikacni typy [261]

Vyberte komunikacni typ

261 Com Type
StpA RS232
Vychozi: RS232
RS232 je aktualné pouzivan pouze k resetu
RS232 0 sbérnice, viz poznamka nize. Uréeno take pro|
budouci volbu RS232.
Fieldbus N Nalr'lstalovana sbérnice (napf. Profibus,
DeviceNet, Modbus/TCP nebo EtherCAT)
usB/ Volba USB, RS485 nebo Bluetooth* je k
RS485/BT dispozici

POZNAMKA: Pfepinani nastaveni primyslovych
shérnic RS232 V této nabidce muzZete provadét soft
reset (re-boot) modulu sbérnice.



Modbus RTU [262]

Nastavte parametry pro Modbus/RTU) komunikaci.

262 Modbus RTU
StpA

Prenosova rychlost [2621]

Nastavte prenosovou rychlost komunikace

POZNAMKA: Tato prenosova rychlost je platna pouze pro
komunikaci prostiednictvim RS485 a USB.

Adresa [2631]

Zadejte jednotku / adresu uzlu softstartéru. Pfistup pro Cteni a
zapis ke sbérnici DeviceNet. Pouze ke ¢teni pro EtherCAT *.

2631 Address

StpA 62
Vychozi: 62
Rozsah: Profibus 0-126, DeviceNet 0-63

Adresa platna pro sbérnici (RW), DeviceNet (RW) a EtherCAT*
(RO).

*) EtherCAT je budouci volbou

2621 Baudrate

STPA 9600 ReZim procesnich dat [2632]
\Vychozi: 9600 Zadejte rezim procesnich dat (cyklicka data). Vice informaci v manuélu

pro sbérnici
2400 o
4800 1 2632 PrData Mode
StpA Basic

9600 2
19200 3 \Vybrana pfenosova rychlost Vychozi: Zakladni
38400 * None o Informace o fizeni/stavu nejsou pouzivany
57600 > ) Jsou pouzivany informace o Fizenifstavu 4
115200 6 Basic 4 bitovych procesnich ddatech
Adresa [2622]
Zadejte adresu jednotky pro softstarter. Cten I’/Za’pls [2633]

POZNAMKA: Tato adresa je platna pouze pro
komunikaci prostiednictvim RS485 a USB.

2622 Address Stp0 1

Vychozi: 1

Vybér: 1-247

Sbhérnice [263]

Nastavte parametry pro komunikaci sbérnice

263 Fieldbus
Stp A

Zvolte “Read/Write” pro ovladani softstarteru pres sbérnicovou sit.
Vice informaci v manualu pro sbérnice

2633 Read/Write
StA RW

Vychozi: RW

RW o Cteni & zapis

Read 1 Jen Cteni

Plati u procesnich dat. Zvolte "Read" (pouze pro cCteni) pro
prihlaseni procesu bez zapisu procesnich dat. Vyberte "RW" v
normalnich pfipadech fizeni ménice.

Doplrikové procesni hodnoty [2634]
Definuje pocet dalSich procesnich hodnot zaslanych v cyklickych
zpravach.

2634 AddPrValues
StpA O

Vychozi: o

Rozsah: 0-8




Porucha komunikace [264]

Hlavni menu pro nastaveni poruch/upozornéni komunikace. Vice
info v manualu pro sbérnice.

Alarm poruchy komunikace [2641]

Vybere akci, pokud je zjisténa zavada komunikace.

Plati nasledujici

Pokud je vybrano RS232 nebo USB [/ RS485 [ BT, softstartér bude
provadét vybrané akce, pokud nedojde ke komunikaci po dobu
nastavenou v parametru [2642] "ComFlt Time".

Pokud je vybrana sbérnice, bude softstartér provadét vybrané

akce, pokud:

1. je interni komunikace mezi fidicimi deskami a ovladanim
prdmyslové sbérnice ztracena po dobu nastavenou v menu [2642]
"ComFlt Time".

2. doslo k zdvazné chybé sité

2641 ComFlt AA
StpA Neaktivni

Vychozi: Neaktivni

Neaktivni  |o Z4dny dohled nad komunikaci

Vazna

porucha
Lehka 3
porucha
Upozornéni |4

Definice viz tabulka 23, strana 55.

POZNAMKA: Menu [2151] nebo [2152] musi byt
nastavena na KOM pro aktivaci funkce dohledu nad
komunikaci.

Cas vypadku komunikace [2642]

Definuje ¢as zpozdéni pro poruchu / varovani.

2642 ComFIt Time
StpA 0.5s

Vychozi: 0.55

Rozsah: 0.1-15S

Ethernet [265]
Nastaveni modulu Ethernet (Modbus/TCP, Profmet 10). Vice info
v manualu pro sbérnice.

POZNAMKA: Modul Ethernet musi byt re-bootovan pro
aktivaci nize uvedenych parametrd, napfiklad prfepnuti
parametrd [261] ze sbérnice na RS232 a naopak.
Neinicializovana nastaveni jsou oznacena na displeji
blikanim.

IP adresa [2651]

2651 IP Address
0. 0. 0. O

Vychozi: 0.0.0.0

MAC adresa [2652]

2655 DHCP
Stp0 Off
Vychozi: Off
Vybér: On/Off

Subnet [2653]

2653 Subnet Mask

0. 0. 0. O
Vychozi: 0.0.0.0
Brana [2654]
2654 Gateway
0. 0. 0. O

Vychozi: 0.0.0.0




Signaly sbérnice [266]
Definuje mapovani sbérnice pro dalsi procesni hodnoty. Dalsi
informace naleznete v manualu pro sbérnice.

FB Signal 1- 16 [2661]-[266G]

Pouziva se k vytvoreni bloku parametrd, které jsou pro zapis / Cteni
prostfednictvim komunikace. Mozné parametry 1-8 Cteni + 1-8
zapis. Adresy sbérnic jsou zapsany, skute¢na cisla jsou uvedena v
priloze 1: Seznam nabidek.

jen pro cteni
2661 FB Signal 1

8.3 Proces [300]

Zde jsou obsazeny parametry pro zobrazeni a nastaveni
referencnich (Zadanych) hodnot za U¢elem dosazeni optimalniho
fizeni procesu ¢i vykonu zafizeni.

Zobrazeni vystupu zavisi na zvoleném rezimu fizeni, resp. na
vstupni referen¢ni hodnoté [321]:

8.3.1 Zobrazeni procesni hodnoty [310]
Toto menu se zobrazi pouze v ptipadé, Ze je vybran procesni zdroj v
menu [321] Process Source (tj. ve vychozim nastaveni menu neni
zobrazeno). Po vybéru je zde vidét skute¢na hodnota aktivniho

StpA o signalu (on-line).
Vychozi: o
Jen pro &teni 310 ProcessValue
Rozsah: 0-65535 p Stp A
Stav sbérnice [269] Zavisi na: Procesni zdroj [321] a Procesni jednotka [322]
Dil¢i menu zobrazujici stav parametrd promyslové sbérnice. } Min dle menu [324] - max dle menu [325]
Podrobné informace naleznete v manualu pro sbérnice. Viechny modely

269 FB Status
Stp

8.3.2 Nastaveni procesu [320]

Pomoci tohoto nastaveni nastavite procesni hodnotu softstartéru,
ktera bude odpovidat aplikaci. Procesni hodnota v menu [110],
[120], [310], a [711] pouzivajici procesni jednotku vybranou v [322]
pro aplikaci, napf. ot./min., bar, nebo m3/h.

Zdroj procesu [321]

Vybér zdroje signalu pro procesni hodnotu pouzivanou ke spusténi
a zastaveni motoru. Signalni Urovné jsou uvedeny v menu [324] a
[325]. Zdroj procesu mize byt nastaven k cinnosti v zavislosti na
signalu procesu na analogovy vstup, pres komunikacni sbérnici,
nebo vstup teploty pres PT1o00 desku.

Vybér F (x) ukazuje, ze je potieba procesni jednotku a méfitka
nastavit v menu [322] - [325]. To umoziiuje napf. pouzivat senzory
tlaku k méfeni pritoku atd. Pokud se pouzije F (AnIn), musi byt
zvoleno v menu [511]."Process Val"

321 Proc Source

StpA Off
Vychozi: Off
Vypnuto o Nevybran zadny zdroj procesu
F(AnIn) 1 Funkce analogového vstupu.
F(Bus) 7 Funkce komunikaéni hodnoty.

POZNAMKA: Zvolite-li F (shérnice) v menu
[321], viz kapitola 9.5 Procesni hodnota,
strana 136.



Jednotky procesu [322]

Volba jednotky pro procesni hodnoty. Toto menu se zobrazi pouze

v pfipadé, Ze je vybran procesni zdroj v menu [321] "Process

Source".
Standard: pm
Yp 0 | Jednotky mejsou zvoleny
% 1 | Procenta maximalni frekvence
°C 2 | Stupné Celsia
°F 3 | Stupné Fahrenheita
bar 4 | Bar
Pa 5 | Pascal
Mm 6 | Moment
Hz 7 | Frekvence
rpm 8 | Otacky za minutu
m'/h 9 | Krychlové metry za hodinu
galh 10 | Galony za hodinu
ft'h 11 | Krychlove stopy za hodinu
Viastni Def | 12 | Viastni definice jednotek

Vlastni jednotky [323]
Toto okno je zobrazeno pouze tehdy, je-li parametr [322] nastaven
na “Vlastni Def”. Parametr umoziiuje definovat vlastni jednotky
pomoci Sesti znakd. Pouzijte tlacitka "PREV” a "“NEXT” pro pohyb
kurzoru na pozadovanou pozici a tlacitka +/- pro vybér znakd. Znak
potvrdite pfesunem kurzoru na nasledujici pozici tlacitkem

“NEXT".

Znak sé r(i:;fllgupl:m. Znak sé r(i:;fllgupl:m.
Space o m 58
0-9 1-10 n 59
A 11 n 60
B 12 o 61
C 13 o 62
D 14 0 63
E 15 p 64
F 16 d 65
G 17 r 66
H 18 s 67
| 19 it 68
J 20 U 69
K 21 0 70
L 22 \2 71
M 23 w 72
N 24 X 73

Znak ) (_3|slo pro Znak ) (lllslo pro
sériovou kom. sériovou kom.
0 25 y 74
P 26 z 75
Q 27 a 76
R 28 a 77
S 29 o 78
T 30 ! 79
U 31 80
U] 32 # 81
\ 33 $ 82
W 34 % 83
X 35 & 84
Y 36 85
z 37 ( 86
A 38 ) 87
A 39 * 88
o 40 + 89
a 41 90
42 - 91
43 92
C 4t / 93
d 45 9%
e 46 95
é 47 < 96
é 48 = 97
é 49 > 98
f 50 ? 99
q 51 @ 100
h 52 A 101
i 53 - 102
| 54 (6] 103
J 55 104
k 56 3 105
[ 57




Piiklad:

ytvofeni viastni jednotky oznatené kPa.

1. Pokud v parametru [323] stisknete tlaitko “MEXT™
dojde k posunu kurzoru do prave krajni pozice.

2 E{E)étmw_.lm afiskem tlatitka “+* nastavie pismeno Metoda startu [331]

Mozné metody startu jsou:

8.3.3 Nastaveni startu [330]

Submenu se véemi funkcemi pro start

3. StisknSte"NEXT".

4. Pote Dpéf;*ﬂ?m stiskem tlaitka *+" nastavie P a Momentové fizeni rozbéhu
5. Gpakujfe tenko .pcslup, pro nastaveni jednatky Spj’f’avnlé.nalfonfigurovar.lé mlorrzentovévF’l'zezu' lrozbéhu povede ke
“Pa". zvyseni linedrni rychlosti a nizkému poéatecnimu proudu bez
proudovych Spicek. Hodnota pocatecniho momentu "Initial
Torque" je nastavena v menu [332] a hodnota konecného momentu
323 Vlia=tni Jedn pfi startu "End Torque at start", se nachazi v menu [333].
Stp E Moment
! A 1. Linearni
1257, 4 .
| Standard: | Meni zobrazen Zadny znak 25Tn 2. Kvadraticka
L 207, 4
Procesni minimum [324] Konesny moment
Toto menu je viditelné jen tehdy, je-li vybran zdroj procesu v it — - - - - - —— — — =
menu [321]. Jmen. moment
Tato funkce nastavuje minimalni pfipustné hodnoty procesu - ———
Pocatecni |
05Ty |
moment |
I | >
| Doba rozbéhu l Cas
Process Maximum Napetove rizeni

Napétoveé fizeni rozbéhu Ize vyuzit v pfipadé, kdy je vyZzadovana

linedrni napétova rampa. Napéti motoru je linearné zvysovano od

hodnoty nastaveného ,Pocatecniho napéti pfi rozbéhu" az do
Iného napéti sité.

324 Process Min Napéti
StpA 0.000
A
Vychozi: 0.000
Rozsah: 0.000-10000 - 335
’ -10000- +10000 (F(AnIn, F(Bus), PT100) B

325 Process Max StpO Start time
10.00 | b=
[ — :
Time
Vychozi: 10.00 @
Obr 52 Polatecni napéti a éas rozbéhu.
Vychozi: 0.000-10000

Toto menu je viditelné jen tehdy, je-li vybran zdroj procesu v . .
menu [321]. Pfimy on-line start, DOL

Tato funkce nastavuje maximalni pfipustné hodnoty procesu Pokud je v parametru zvolena tato alternativa, lze motor
rozbéhnout, jako bychom jej pfipojili pfimo k sitovému napéti (je-li

vypnuto proudové omezeni [335]) nebo alternativné pfi pouziti
rychlého startu, viz kapitola Direct on-line start DOL s proudovym
omezenim, strana 91.

Pro tento druh provozu:



Zkontrolujte zda motor je schopen rozbéhnout pozadovanou
zatéz. Tato operace mUze byt provadéna i pfi zkratovanych

Pocatecni napéti [334]
Nastavi pocatecni Uroven napéti, tj. rampa se zacina stupfiovat
vystupu Urovné napéti az k plnému napéti.

334 Init Volt

StpA 30%
Vychozi: 30%
Rozsah: 0 - 90% of Un_mot [221]

tyristorech.
6-7 Xl cort
A
FLC
Time
03-F115-2

Obr. 53 DOL. start.

331 Start Method
StpA Lin Torq Ctr

rampy, nastavte v menu [332] a [333].

Vychozi: Lin Torq Ctr

LinTorqCtr | Moment motoru je fizen podle linearni
rampy, nastavte v menu [332] a [333].

SqrTorq Ctr |2 Moment motoru je fizen podle kvadratické

Napéti motoru je kontrolovano dle linearni

Voltage Ctr |3 rampy, menu [334].

DOL 4 Primy online

Pocatecni moment [332]

Pouziva se pfi metodé startu s linearni/kvadratickou kontrolou
momentu

332 Init Moment

STtpA10%
Vychozi: 10%
Rozsah: 0 - 250% of T,

Konecny moment pfi rozbéhu [333]

Pouziva se s linearni/kvadratickou kontrolou momentu

333 EndTorqueSt
StpA 150%

Vychozi: 150%

Rozsah: 0 - 250% of T,

Limit proudu [335]

Omezeni proudu mohou byt ptidana do viech vychozich metod. To
reguluje proud béhem startovaci rampy, dokud neni dosazeno
plného napéti. Pokracuje pokus startu v dobé, kterd je nastavena v
menu [336]. V pfipadé, Ze proud je stale omezen, i kdyz cas
zahajeni vyprsel, bude to indikovano jako porucha nebo
upozornéni v zavislosti na akci nastavené v parametru [236]
"Current Limit Alarm Action".

Linearni nebo kvadraticky moment

s proudovym omezenim
Moment motoru je Fizen v souladu s linearni nebo kvadratickou
rampou, a to dle nastaveni v menu [331]. Regulator omezeni
proudu je aktivovan, kdyz proud dosahne zvolené hodnoty v [335],
a vypnut, kdyz je dosazeno pIného vystupniho napéti, nebo po
vyprseni ¢asu startu [336].
Pokud by proud pokles| pod nastavenou hodnotu, bude

Mome

Endtorque{------------------

'Current'
Limit period

Start time
Obr. 54 Momentovd rampa

deaktivovan omezovac a dojde k obnoveni momentové rampy.

Rampa napéti s omezenym proudem

Proudové omezeni pfi startu midze byt pouZito v kombinaci
se véemi metodami rozbéhu pro omezeni hodnoty
rozbéhového proudu na definovanou maximalni Uroven
(150-500% jmen. proudu motoru In). Nicméné pouze spravné
nakonfigurované momentové fizeni vede k rozbéhu

s konstantnim zrychlenim. Z tohoto divodu nedoporucujeme
vyuzit funkci proudového omezeni pro rozbéhy cerpadel.




Je nutné si vak uvédomit, Ze moment motoru je Umérny Ctverci
proudu a tedy nevhodné nastaveni proudového omezeni mdze vést
ke znaénému omezeni momentu motoru. Pokud je tedy proudové
omezeni nastaveno pfilis nizko s ohledem na pozadavky aplikace,
nebude motor schopen tuto zatéz rozbéhnout.

Primy on-line start DOL s proudovym
omezenim

MUze byt nazvan také “Cisty start s proudovym omezenim”.
Doba sepnuti se zvysuje linearné béhem nastaveného ¢asu
startu, z odpovidajici hodnoty na minimalni povolenou dobu
sepnuti a nastavenou hodnotu jako spoustéci napéti, do pIného
napéti. Cas rampy pro napéti rampy je 6 sekund. Regulator
proudového omezeni je aktivovan, kdyz proud dosahuje zvolené
hodnoty, vypnut je, kdyz dosahne pIného napéti nebo kdyz
vyprsi ¢as stanoveny pro start [336].

Proud
&

Proudové | _

omezeni
FLG 4

Doba rozbéhu Cas

V pripadé, ze regulator je stale v aktivnim rezimu, jakmile vyprsi

Cas pro start, aktivuje se "Current Limit" alarm.

335 Curr Limit
StpA Off

Vychozi: Off

Rozsah: Off, 150 - 500% Of In mot [224]

Doba rozbéhu [336]

Doba rozbéhu je definovana jako doba, po kterou probiha pokus
startu. Jakmile uplyne doba rozbéhu, TSA automaticky prejde do
rezimu bypass (vyjimka: podminka alarmu proudového omezeni).
Ujistéte se, ze doba rozbéhu je dostatec¢né dlouha pro vasi aplikaci
tak, aby konec referenéni hodnoty (napt. [333]1 EndMoment St for
Moment ramp) mohl byt dosazen, nez uplyne doba rozbéhu. Tato
nabidka je pfimo pfistupna pro vSechny metody startu v menu
[331], s vyjimkou "DOL". Pfi kombinaci s omezenym proudem v
menu [335], je funkce rozbéhu k dispozici také pro "DOL".

336 Start Time
StpA 10s
Vychozi: 10s
Rozsah: 1-60s

Zesileni momentu [337]

Zesileni momentu pfi rozbéhu byva vyzadovano u nékterych
specifickych aplikaci. Parametry pro zesileni momentu umozni
vyvinout vysoky moment pfi rozbéhu po dobu o,1-2 sekund.
To umozni pozvolny rozbéh dokonce i u zatézi s vysokym
pocatecnim zabérovym momentem. Napf. u aplikaci mlyn0
atd.

Po uplynuti doby pro funkci zesileni momentu pokracuje
rozbéh dle zvoleného zplUsobu rozbéhu v parametru [310].

Zesileni momentu

Proudové omezeni

FLC

]

Zesileni momentu — doba plsobeni Cas



Zesileni momentu-proudové omezeni [3371]

3372 TB CurrLim
StpA Off

Vychozi: Off
Off, 300 - 700% Of Inmot [224]

Rozsah:

Cas zesileni momentu [3372]

3372 TBTime
StpA1.0s
Vychozi: 1.05
Rozsah: 0.1-2.05

8.3.4 Nastaveni zastaveni [340]

Zastaveni je vzdy iniciovano spusténim tyristory pro prevzeti
proud, kdyz je otevien interni kontakt bypassu. Kdyz proud
spravné protéka tyristorou, provede se zvolena metoda zastaveni.

Metoda zastaveni [341]

Mozné metody zastaveni jsou:

Linearni nebo kvadratické fizeni momentu
Momentové fizeni zastaveni by mohlo byt pouzito, pokud by doslo
k nahlému zastaveni motoru. Moment motoru je fizen linearni
nebo kvadratickou rampou aktualni nastavené hodnoty “End

Mom enu [342]. Viz Obr. 57 nize.
Moment

A L,
1 linearni

2 kvadraticky

Jmenovity moment

342 End torque

Stop time [345] Time

Rizeni napéti

Je-li pro zastaveni upfednostnéna linedrni rampa napéti, je vybran
"Voltage Ctr" jako zpUsob zastaveni v menu [341]. Nejprve se
napéti snizi na nastavené " Step Down Voltage at Stop" [343].
Potom bude nasledovat linearni rampa, dokud nebude dosazeno
minimalni povolené doby pro zapnuti, délku stanovuje “Stop Time”
[345]. Viz Obr. 58, strana 91.

Zastaveni
Napéti je vypnuto a motor mize zastavit.

Brzdéni

Brzdéni Ize vyuzit v aplikacich s nutnosti rychlého zastaveni. Jsou
zde k dispozici dvé metody brzdéni: dynamicka vektorova brzda
pro normalni zatizeni a protiprouda brzda pro vysoka zatizeni s
velkym momentem setrvacnosti. [344].

341 Stop Method
StpACoast

Vychozi: 4 Coast

LinTorqCtr |1 Moment motoru je fizen linedrni rampou.

SqrTorgCtr |2 Moment motoru je fizen kvadratickou
rampou.

Napéti motoru je fizeno linearni napétovou
Voltage Ctr 3

rampou.
Coast A Motor se zastavi.

ZpUsob brzdéni dle aktivace v men [344].
Brake 5

Konecny moment pfi dobéhu [342]

Toto menu nastavi hodnotu koneéného momentu.

342 EndTorque
StpA Stp 0%

Vychozi: 0%

Rozsah: 0 - 100% of T,

Snizovani napéti pri dobéhu [343]

Toto menu je k dispozici pouze pokud je v parametru [341].

343 StepDwnVolt
StpA100%

Vychozi: 100%

Rozsah: 0 - 200% Un_mot [221]




Napéti

343

Un_mut

Stop time
[EE—
Time
345

Obr. 58 — napéti pfi zastaveni

Brzdeni [344]

Tato nabidka je k dispozici, kdyz je "brzda" zvolena v [341].
Nicmeéné, pred pouzitim vysokého brzdného momentu je tfeba
zkontrolovat, zda motor, pfevodovka nebo pasovy pohon, a
zatiZeni vydrzi vysoké mechanické sily. Aby se zabranilo
nezadoucim vibracim, obecné se doporucuje zvolit nejnizsi mozny
brzdny moment, ktery stale jesté splfiuje pozadavky na kratké
doby brzdéni.

POZNAMKA: Je to vysoky brzdny moment, ktery vede k
zastaveni v kratkém case, ¢as zastaveni neni nastaven v
menu [345].

Dynamicka vektorova brzda

S pouzitim dynamické vektorové brzdy bude brzdny moment
aplikovan na motor tak Ze s klesajicimi otackami bude zvySovan
brzdny moment. Dynamickou vektorovou brzdu Ize pouzit u kazdé
zatéz, jejiz otacky nejsou blizké synchronnim otac¢kam motoru pfi
vypnuti napéti motoru. To plati pro vétsinu aplikaci, kde pfi
odpojeni napéti od motoru zpUsobi zatéz pokles otacek vlivem
tfecich ztrat nebo Femenic. Avsak zatéze s velmi vysokym
momentem setrvacnosti mohou setrvavat v otackach i pres to ze
motoru neni dodavan zadny moment. Pro tyto aplikace se
doporucuje pouzit protiproudu brzdu.

PFi vyuziti dynamické vektorové brzdy nejsou potiebné zadné dalsi
stykace.

Protiprouda brzda

Vyuzitim protiproudé brzdy je mozno aplikovat na motor velmi
vysoky brzdny moment dokonce i v blizkosti synchronnich otacek.
Takto mohou byt velmi rychle zastaveny veskeré typy zatézi,
vCetné zatézi s vysokym momentem setrvacnosti. Pokud je
potieba vyuzit vysokého brzdného momentuy, je nutné ovérit, zda
motor, prevodovka nebo femenice a zatéz jsou schopny odolat
vysokym mechanickym tlakm pfi brzdéni. Pro predejiti
nezadoucim mechanickym razdm je obecné doporuceno nastavit
brzdny moment co mozna nejnizsi tak aby jesté splnil pozadavky
na rychlé zastaveni. Pro funkci protiproudé brzdy jsou nutné dva
stykace. Jejich zapojeni je ukazano na obr.24 Pfi rozbéhu a provozu
s pInym napétim bude aktivni stykac K1, pfi brzdéni bude K1
odpojen a po Casové prodleveé se pripoji stykac K2, ktery zméni sled
fazi.

DC brzda (pfi nizkych otackach)

PFi nizkych otackach je rezim DC brzdy aktivovan az do uplynuti
doby zastaveni v [345]. V rezimu DC-brzdy jsou aktivni pouze dvé
faze (L2 a L3).

DC brzda se automaticky deaktivuje, kdyz se motor zastavi nebo
kdyZz vyprsi ¢as zastaveni. Volitelné ¢idlo externiho sméru otadeni
Ize pfipojit pomoci digitalniho vstupu [520], s pouzitim logickych
funkci pak ukonéit DC brzdéni. Viz kapitola 8.6, strana 112.

POZNAMKA: Je-li nékolik softstartérti napajeno ze stejného
elektrického vedeni a pouziva se funkce brzdéni, mély by
byt softstartéry spojeny s rliznymi fazovymi sekvencemi, tj.
L1-L2-L3 na prvni jednotce, L2-L3-L1 na dalsi atd.

344 Brake Method
StpA DynVectBrk

Vychozi: o DynVectBrk

DynVectBrk |o Dynamicka vektorova brzda

RevCurrBrk [1

Protiprouda brzda

Kromé téchto brzdicich metod existuje také odstrediva brzda, viz
str. 49.

Doba zastaveni [345]
“Doba zastaveni” je definovana jako doba, béhem které je pokus o
zastaveni uzavren. Tato funkce je k dispozici pro vSechny metody

X

zastaveni kromé "setrvaénosti".

POZNAMKA: Pii pouZiti brzdy jako zpiisob zastaveni, doba
zastaveni v menu [345] NENI dobou, ve které je zastaveni
dokonceno. Jedna se o time-out funkci pro pokus o
zastaveni. Nastaveny ¢as musi byt delSi nez aktualni brzdny
cas.

345 Stop Time
StpA 10s
Vychozi: 10S
Rozsah: 0 - 1205




Zpozdéni protiproudé brzdy [346]

Dobu zpozdéni pro funkci protiproudé brzdy Ize nastavit v tomto
menu. Kdyz relé nakonfigurované pro "RunSignalFWD" bylo
deaktivovano, nebude relé nakonfigurované pro "RevCurrBrake"
aktivovano az do nastaveného ¢asového zpozdéni.

346 RevC Brk Dly

StpA 0.55
Vychozi: 0.55
Rozsah: 0 - 1205

Sila brzdéni [347]

Sila brzdéni pro vybranou metodu brzdéni v menu [344].

347 Brk Strength
StpA 75%
Vychozi: 75 %
Rozsah 20 - 100%

DCsila brzdéni[348]

Sila DC brzdy se nastavuje zde, hodnota je vyjadiena jako procento
maximalniho dostupného DC brzdného vykonu.

348 DCB Strength

Stp 30%
Vychozi: 30 %
Rozsah: 20 - 80%

Prepnuti na DC brzdu [349]

Zde mUzete nastavit rychlost, pfi které by mél byt zpdsob brzdéni
preveden na DC brzdy.Rychlost je vyjadfena v procentech
jmenovitych otacek motord.

349 SwitchToDCB
Stpo 30%

Vychozi: 30 %

Rozsah: 20 - 80% of nominal otacky motoru [225]

8.3.5 Tipovani [350]

Pro nastaveni funkce tipovani, viz oddil 7.1.3, strana 50. Funkce
tipovani moze byt aktivovana pomoci klavesnice, digitalniho
vstupu ("Remote") nebo moznosti komunikace, v menu [2152]
"Tipovani", strana 7o.

Pro "Remote" aktivaci pfikazu tipovani musi byt digitalni vstup
nastaven na "Jog FWD" a/ nebo "Jog REV" v menu [520].

Informace o tipovacich tladitkach na ovladacim panelu, viz oddil
6.4.2, strana 45."

POZNAMKA: Aby byla funkce tipovani aktivni, musi byt
povolen smér otaceni v [219].

n [rpm]

Rychlost Tip

Piikaz Tip tis]

Obr. 58 - prikaz Tip

Rychlost tipovani vpred [351]

351 JogSpd FWD
Stp 10%

Vychozi: 10%

Rozsah: 1- 30% jmenovitych otacekymotoru [225]




Rychlost tipovani vzad [352]

352 JogSpd REV

StpA 10%
Vychozi: 10%
Rozsah: 1- 30% jmenovitych otacek motoru [225]

Nabéh rampy tipovani [353]

Nastaveni nabéhu rampy tipovani umoznuje napt. umisténi pily /
frézy béhem pomalé (Jog) rychlosti. Konstantni otacky se zvysi
nebo snizi na nastavenou referencni rychlost tipovanis
nastavenym nabé&hem rampy.

352 Jog RampRate
StpA 0.2s/%

Vychozi: 0.2 5/%

Rozsah: 0.1.10.0 5/%

8.4 Hlida¢ zatéze a ochrana

procesu [400]

Hlidac zatéze [410]

¢ Funkce vtomto menu umoziiuje, aby byl softstartér pouzit
jako monitor zatiZeni. Viz vysvétleni v kapitole 7.3.4, strana 56.
Poplachové akce pro alarmy a pre-alarmy Ize zvolit nezavisle
na sobé v menu [4111], [4121], [4131], a [4141]. Odpovidajici
zpozdéni alarmu jsou uvedena v menu [4113], [4123], [4133], @
[4143].

e Manualni nastaveni “Alarm Levels” jsou v menu [4112], [4122],
[4132], a [4142].

e Nastaveni pro autoreset "Alarm Margins" se provadi v menu
[4171] - [4174], @ "Autoset Alarm" se aktivuje v menu [4175] pFi
chodu, ktery je povazovan za "normalni zatizeni".

e Vsechny Urovné ale jsou pocitany a vyjadreny jako procento
odkazujici se na jmenovity vykon motoru (menu [223]), tedy.
100% odpovida jmenovitému vykonu motoru.

Je mozné zvolit, zda musi byt pti startu monitor zatéze aktivni i

nikoliv, a to pomoci funkce odloZeny start v menu [416].

Viz podrobné vysvétleni funkce monitorovani zatéze (véetné
prikladd) v kapitole 7.3.4, strana 56. Pro vice informaci o alarmech,

poruchach a upozornéni. Viz ¢ast 8.2.4, strana 74.

Maximalni alarm [411]
Tato menu umoznuji nastaveni maximalniho alarmu monitoru
zatéze.

Maximalni alarm [4111]

Nastaveni pozadovaného chovani alarmu, zjisténé u “"Maximum
Alarm”

Vychozi: Neaktivni

Neaktivni o

Vazna
porucha
Lehka
porucha
Upozornéni |4

Definice viz Tabulka 23, strana 55.

w




Uroveri maximalniho alarmu [4112]

V této nabidce se zobrazi nastaveni "Maximum Alarm Level"
(na praveé strané displeje - plocha F). Zaroven je skutecna
hodnota mechanického vykonu (%) zobrazena na levé strané
displeje (oblast F), hodnota v zavorkach. Vzhledem k tomu, ze
je vtomto menu vzdy vidét skute¢ny mechanicky vykon,
umozni vam to nastavit si snadno Tabulku maximalni Urovné
alarmu. Hodnota maximalni drovné alarmu je dana jako
procento jmenovitého vykonu motoru [223], tj. postup 1% se
rovna 1% jmenovitého vykonu motoru. V pripadé, Ze skutecny
mechanicky vykon (uveden v zavorkach na displeji) prekroci
nastavenou Uroven alarmu, ¢asovac "Maximum Alarm Delay",
menu [4113], zacne odpoditavat. V pfipadé, ze mechanicky
vykon je stale nad hranici, i kdyz uplyne doba zpozdéni, bude
alarm generovan podle zvolené "Maximal Alarm Action" v
menu [4111].

Toto menu Ize manualné nastavit na pozadovanou Uroven
alarmu, nebo je mozné nastavit nepfimo, provedenim
"AUTOSET".

Viz dalsiinformace na Obr. 40, strana 57.,

Maximalni Pre-Alarm [412]

Tato menu nastavi maximalni pre-alarm zatiZzeni monitoru.

Maximalni Pre-Alarm [4121]

Nastaveni chovani alarmu v pfipadé, Ze byl detekovan
“Maximum PreAlarm”

4121 MaxPreAlAct
StpA Neaktivni

Vychozi: Neaktivni

Neaktivni o

\Vazna

4112 MaxAlarmLev
Run(Pshat%) 116%

porucha

Lehka 3 Definice viz tabulka 23, strana 55

porucha

Upozornéni |4

Vychozi: 116 %
Rozsah: 0 — 200 % jmenovitého vykonu motoru [223]
Priklad:

“Max Alarm Level” je nastavena na 8o %. To znamen3, Ze kdy?z je
vystupni mechanicky vykon vyssi nez 8o % jmenovitého vykonu
motoru, zacne odpocitavat ¢asovac zpozdéni alarmu.

Maximalni droven pre-alarmu
[4122]

Hodnota maximalni Urovné pre-alarmu je dana jako
procento nominalniho vykonu motoru [223]. Kdyz prekrodi
aktualni mechanicky vykon (uveden v zavorkach na
displeji) tuto Uroven, ¢asovac "Maximum Pre-Alarm
Delay", menu [4123], zacne odpocitavat.

Po uplynuti doby zpozdéni bude alarm generovan podle
zvolené "Maximal Pre-Alarm Action" v menu [4121]. Toto
menu |ze nastavit manualnéna pozadovanou Uroven
alarmu, nebo je mozné nastavit nepfimo, provedenim
"AUTOSET". Viz dalsi informace Obr. 40, strana 57.

4122 MaxPreAlLev
RUnA (Pshatt%) 108 %

4113 MaxAlarmDel

Vychozi: 108 %

Rozsah: 0 — 200 % jmenovitého vykonu motoru [223]

StpA 0.5s
Vychozi: 0.55
Rozsah: 0.1-905S

Zpozdéni maximalniho alarmu [4113]
Kdyz Uroven zatizeni prekroci Uroven alarmu nepfetrzité po dobu
delinez je nastavena hodnota "Max Alarm Delay", "Maximal
Alarm Action" v menu [4111] je aktivovan.

Maximalni zpozdéni pre-alarmu
[4123]

Kdyz Uroven zatizeni prekro¢i Uroven alarmu nepfretrzité po
dobu delsi nez je nastavena hodnota "Max Pre-Alarm Delay",
"Maximal PAlarm Action" v menu [4121] je aktivovan.

4123 MaxPreAlDel Stp
0.5s

Default: 0.55

Rozsah: 0.1-90 'S







Minimalni pre-alarm [413]

Tato menu nastavi minimalni pre-alarm zatizeni monitoru.

Minimalni pre-alarm [4131]
Nastaveni chovani alarmu v pfipadé, Ze byl detekovan
“Minimal PreAlarm”

4131 MinPreAlAct

StpA Neaktivni
Vychozi: Neaktivni
Neaktivni  |o
\Vazna i
porucha i
Lehka 3 Definice viz tabulka 23, strana 55.
porucha
Upozornéni |4

Minimalni Uroven pre-alarmu [4132]
Hodnota minimalni Urovné pre-alarmu je dana jako procento
nominalniho vykonu motoru [223]. Kdyz aktualni mechanicky
vykon klesne na hodnotu (uveden v zavorkach na displeji) pod tuto
Uroven, casovac "Minimum Pre-Alarm Delay", menu [4133], zacne
odpoditavat.

Po uplynuti doby zpozdéni bude alarm generovan podle zvolené
"Minim Pre-Alarm Action" v menu [4131]. Toto menu Ize nastavit
manualnéna pozadovanou Urover alarmu, nebo je mozné nastavit
nepfimo, provedenim "AUTOSET". Viz dalsi informace Obr. 40,

strana 57.

4132 MinPreAlLev

RunA(Pshat%) 92 %
Vychozi: 92 %
Rozsah: 0 — 200 % jmenovitého vykonu motoru [223]

Priklad:

“Min Pre-Alarm Level” je nastavena 40 %. To znamen3, zZe kdyz
mechanicky vykon klesne na hodnotu pod 40 % jmenovitého
vykonu motoru, ¢asovac zpozdéni alarmu zacne odpocitavat.

Minimalni zpozdéni pre-alarmu [4133]
Kdyz Uroven zatizeni klesne pod Urover alarmu nepfetrzité po
dobu delsi nez je nastavena hodnota “Min Pre-Alarm Delay”,
vybrand “Minimum Pre-Alarm Action” v menu [4131] je

aktivovana.
4133 MinPreAlDel
Stp AO.5s

vychozi: 0.55

Rozsah: 0.1-90S

Minimalni alarm [414]
Tato menu nastavi minimalnialarm zatiZeni monitoru.
Minimalni alarm [4141]

Nastaveni chovani alarmu v pfipadé, Ze byl detekovan
“MinimalAlarm”

4141 MinAlarmAct
StpA Neaktivni

Vychozi: Neaktivni

Neaktivni o

VazZna

porucha 1 Ay

Lehka 3 Definice viz tabulka 23, strana s55..
porucha

Upozornéni |4

Minimalni Uroven alarmu [4142]

Hodnota minimalni Urovné pre-alarmu je dana jako procento
nominalniho vykonu motoru [223]. Kdyz aktualni mechanicky
vykon klesne na hodnotu (uveden v zavorkach na displeji) pod tuto
Uroven, ¢asovac "Minimum Alarm Delay", menu [4143], zacne
odpoditavat.

Po uplynuti doby zpozdéni bude alarm generovan podle zvolené
"Minim Pre-Alarm Action" v menu [4143]. Toto menu Ize nastavit
manualnéna pozadovanou Uroven alarmu, nebo je mozné nastavit
nepfimo, provedenim "AUTOSET". Viz dalsi informace Obr. 40,
strana 57.

4142 MinAlarmLev
RunA(Pshat%) 84%

Vychozi: 84%
Rozsah: 0 - 200% jmenovitého vykonu motoru [223]




Minimalni zpozdéni alarmu [4143]

Kdyz Uroven zatizeni klesne pod Urover alarmu nepretrzité po
dobu delSi nez je nastavena hodnota "Min Alarm Delay", "Minimal
Alarm Action" v menu [4141] je aktivovan.

4143 MinAlarmbDel

Stp 0.5s
Vychozi: 0.55
Rozsah: 0.1-905S

Zpozdéni start [416]
Toto nastaveni lze pouzit napt. k potlaceni poplachu béhem
procesu spousténi. Zvolena doba zpozdi aktivaci alarmu monitoru

Autoset [417]

Jedna se o alternativni postup k nastaveni Grovni alarmu
automaticky, ktery je zaloZen na Urovni mechanického vykoun v
okamziku "automatické nastaveni".

zatéze po prikazu chodu.

416 Start Delay

StpA 10s
Vychozi: 10'S
Rozsah: 1-9995S

POZNAMKA: Pokud jste ruéné nakonfigurovali Groven
alarmu v menu [4112], [4122], [4132], a [4142], nemusite
délat zadné nastaveni vtomto menu nebo podmenu.

Kdyz se provadi AUTOSET, skutecna hodnota mechanického
vykon je uloZzen v menu [4176] Normalni zatizeni. Uroveri alarmu se
pak vypocita nasledovné:

Tabulka 28 Uroveri alarmn zatiZeni monitoru

Uroveri alarmu Vypocet

[4176] Normal zatizeni+

[4112] MaxAlarmLev [4171] MaxAlarmMez

Prepéti —
[4176] Normal zatizeni +
[4122] MaxPreAlLev [4172] MaxPreAlMez
[4176] Normal zatizeni -
[4132] MinPreAlLev [4173] MinPreAlMez
Podpéti

[4176] Normal zatizeni -

[4142] MinAlarmLev (41741 MinAlarmMez

POZNAMKA: Zména meze alarmu bez provedeni
autoresetu nema vliv na troven alarmu.

Po provedeni automatického nastaveni mizete zobrazit aktualni
nastaveni Urovné alarmu v menu [4112], [4122], [4132], a [4142].

POZNAMKA: Manualni zména trovné alarmu piepise
posledni provedené automatické nastaveni, a menu [4176]
Normal Load bude nastaveno na "Off".

Alarmy pro zatizeni monitoru, jak manualni, tak autoset, jsou
nakonfigurovany v menu [4111], [4121], [4131], a [4141]; a
odpovidajici zpozdéni alarmu jsou uvedeny v menu [4113], [4123],
[4133], a [4143].

Autoset je k dispozici také pres digitalni vstup [520].

Mez maximalniho alarmu [4171]

Tato nabidka AUTOSET nastavuje pasmo nad normalniho zatizeni
[4176], které nevytvaii maximalni poplach. Nastaveni procent "Max
Alarm Margin" je pfidano k procentu "normalniho zatizeni".
Vysledné procento je tam, kde je maximalni Groven alarmu
vztazena ke jmenovitému vykonu motoru [223].

4171 MaxAlarmMar Stp  16%

Vychozi: 16%

Rozsah: 0-100% jmenovitého vykonu motoru [223]

Priklad:

“Maximum Alarm Margin” je nastavena na 16 %. Aktualni
mechanicky vykon v okamziku provadéni automatického nastaveni
je 45 %. Novy maximalni alarm bude nastavena na 61 %, coz
znamena, ze Casovad "Maximum Alarm Delay" v menu [4113] zacne
odpocitavat, kdyz bude skuteény mechanicky vykon vyssi nez 61%
(ve vysi 61% jmenovitého vykonu motoru [223 ]). Po uplynuti doby
zpozdéni poplachu by mohl byt generovan maximalni alarm, v
zavislosti na nastaveni v menu [4111] Max Alarm Action.

Maximalni mez pre-alarmu [4172]

Tato nabidka AUTOSET nastavuje pasmo nad normalni zatizeni
[4176], které nevytvaFi maximalni pre-alarm. Nastavené procento
meze Max Pre-Alarmu se pfida k procentu "normalniho zatizeni".
Vysledné procento je mistem, kde Uroven maximalniho pre-alarmu
je vztazena ke jmenovitému vykonu motoru [223].

4172 MaxPreAlMar
StpA 8 %

Vychozi: 8 %

Rozsah: 0 —100 % jmenovitého vykonu motoru [223]




Minimalni mez pre-alarmu [4173]

Tato nabidka AUTOSET nastavuje pasmo pod normalni zatizeni
[4176], které nevytvaii minimalni pre-alarm. Nastavené procento
meze Min Pre-Alarmu se odecte od procenta "normalniho
zatizeni". Vysledné procento je mistem, kde Urovern minimalniho
pre-alarmu je vztazena ke jmenovitému vykonu motoru [223].

4173 MinPreAlMar

StpA 8%
Vychozi: 8 %
Range: 0 — 100 % jmenovitého vykonu motoru [223]

Priklad:

“MinimumAlarm Margin” je nastavena na 10 %. Ve vyse
uvedeném prikladu s normalnim zatizenim 45% bude
vysledkem Urovné minimalniho pre-alarmu hodnota 35%
jmenovitého vykonu motoru. "Minimum Pre-Alarm Delay" v
menu [4113] zacne odpocitavat, kdyz skutecny mechanicky
vykon klesne pod 35 % jmenovitého vykonu motoru [223 ]. Po
uplynuti doby zpozdéni poplachu by mohl byt generovan
minimalni pre- alarm, v zavislosti na nastaveni v menu [4131].
Minimalni mez pre-alarmu [4174]

Menu Autoset nastavuje pasmo podnormalni zatizeni [4176],
které negeneruje minimalni alarm motoru [223]. Nastavené
proceeminimalni mezalarmu se odelte od procenta
normalniho zatizeni.

Autoset Alarm [4175]

Kdyz se provadi AUTOSET, bude aktualni hodnota
mechanického vykonu pouzita jako zaklad pfi nastaveni
Urovné alarmu. Autoset se provadi volbou "Ano" a potvrzenim
tlacitkem "ENTER". Na displeji se zobrazi zprava "utoset OK!"
(Pfipadné "Failed!", pokud se ptikaz nepodafi). Chcete-li se
vratit do zobrazeni menu, udinte tak stisknutim libovolného
tladitka.Kdyz se provadi AUTOSET, aktualni mechanicky
vykon se zobrazi vlevo na displeji menu, ulozi se do menu
[4176] Normalni zatiZeni a Urovné alarmu jsou prepocitany
podle popisu menu [417] Autoset. Novy pfikaz AUTOSET
prepiSe dfive pouzivané Urovné alarmu. Autoset je také mozné
spustit pomoci radiového signalu, nastavenim funkce
jakéhokoli digitalniho vstupu na "AUTOSET". Funkce Autoset
je mozna pouze za chodu motoru s plnym napétim.

4175 AutoSet Alrm Run
E2(Pshaft)% No

Vychozi: No
No o]
Yes 1

4174 MinAlarmMar
StpA 16%

Vychozi: 16 %

Rozsah: 0 - jmenovitého vykonu motoru [223]




Normalni zatizen |'[4176] Urovné alarmu byly vypocteny na zékladé této Urovné + meze
Tato nabidka je jen pro ¢teni. Pokud menu ukazuje "Off", nastaveni AUTOSET.

Autoset je deaktivovano a jsou pouzity rucné nastavitelné Urovné

alarmu v menu [4112], [4122], [4132], a [4142].

V pfipadé, Ze menu zobrazuje ¢islo, je rovno Urovni zatizeni

(mechanicky vykon) v dobé provadéni automatického nastaveni.

4176 Normal Load Stp O
Off

Jen pro Cteni

Vychozi: Off

Off (Autoset deaktivovan)

Rozsah: X ,
0 - 200% jmenovitého vykonu motoru [223]




8.4.2 Ochrana procesu [420]

Externi alarm [421]

Externi funkce alarmu se pouziva ke generovani alarmu v zavislosti
na stavu externiho poplachového signélu. Kazdy z digitalnich
vstup0 mUze byt konfigurovan pro "Ext. Alarm 1 "nebo" Ext. Alarm
2". Pokud je néktery digitalni vstup konfigurovan pro externi
signal alarmu, deaktivace (nizka) tohoto vstupu zpUsobi externi
alarm, pokud je aktivovan alarm v pfislusném menu ([4211] nebo
[4212]).

POZNAMKA: Je-li vice nez jeden digitalni vstup
nakonfigurovan pro stejny signal externiho alarmu,
deaktivace (nizka) nékterého z téchto vstupu spusti alarm,

pokud je to povoleno v pfisluSném menu pro externi alarm.

Externialarm 1 Alarm [4211]

Nasledujici alarmové akce jsou k dispozici pro externi alarm:

4211 ExtAlarmlAA
StpA Vazna porucha

Vychozi: Vazna porucha

Neaktivni o

Vazna

porucha 1 e

Lehka 3 Definice viz tabulka 23, strana 55
porucha

Upozornéni |4

Externi alarm 2 Alarm [4212]

4212 ExtAlarm2AA
StpA Vazna porucha

Vychozi: Vazna porucha

Neaktivni

o

Vazna N

porucha

Lehka 3
4

Definice viz tabulka 23, strana 55

porucha
Upozornéni

Zamceny rotor [422]

Tento alarm se pouziva, aby se zabranilo vysokému proudu
motoru kvdli mechanickému Rotor-bloku. V pfipadé, ze operace
byla prerusena kvdli alarmu Rotor-Blok, musi byt alarm
resetovan, aby se motor znovu spustil. Pfikaz automaticky reset
Ize nastavit pro alarm Rotor-Blok. Viz menu [2524].

Rotor-blok alarm [4221]

4221 LockRot AA
StpA Neaktivni

Vychozi: Neaktivni

Neaktivni

Vazna

porucha
Lehka 3
porucha
Upozornéni |4

Definice viz tabulka 23, strana 55

Rotor-blok - doba [4222]

V tomto menu se nastavi doba zpozdéni pro detekci Rotor-Blok.
Pokud proud motoru prekrodi svou horni mez (menu [4223]) po
dobu delsi, nez je nastavena "Rotor-blok Time", zpUsobi to alarm a
budou provedeny zvolené akce v menu [4221].

4222 LockRotTime

StpAM1: 5s
Vychozi: 5s
Rozsah: 0.1-105S

Rotor-blok - napéti[4223]
Limit proudu je standardné 4,8 nasobek jmenovitého proudu
motoru (menu [224]), ale je mozZno jej zménit.

4223 LockRotCurr
StpAM1: 480%

Vychozi: 4,80% (4.8 x I,_mot)

Rozsah: 100%6 - 1000% (1.0 X Iy mot = 0.0 X In mot)




8.4.3 Jisténi [430]

Emotron TSA nepfretrzité monitoruje sitové napéti. To znamena, ze
motor mUze byt snadno chranén proti pretizeni nebo podpéti,
stejné jako proti nesymetrii podminek napéti. Alarm zpétné faze je

také k dispozici.

Alarm nesymetrie napéti [431]

4311 VoltUnbal AA
StpA Neaktivni

Vychozi: Neaktivni

Neaktivni o

Vazna
porucha
Lehka
porucha
Upozornéni

Definice viz tabulka 23, strana 55

w

=

V tomto menu se nastavi alarm nesymetrie napéti.

Alarm nesymetrie napéti [4311]
V tomto menu se nastavi alarm nesymetrie napéti. M0ze se jednat
o nasledujici akce:

Alarm nesymetrie napéti - Uroveri [4312]
Zde se zadava maximalni povolend Uroven nesymetrie napéti,
vyjadrena jako procento z jmenovitého napéti motoru. Jakmile
rozdil mezi jakymikoli dvéma napétimi prekroci toto nastaveni po
dobu odpovidajici dobé zpozdéni nastavenou v nabidce [4313],
nastane alarm Urovné nesymetrie napéti a dojde k akci vybrané v

menu [4311].

Alarm prepéti[432]

V této nabidce jsou vybrana nastaveni pro alarm prepéti.
Alarm prepéti[4321]

V této nabidce jsou vybrana nastaveni pro alarm prepéti.
M0zZe se jednat o nasledujici akce:

Uroveri pfepéti [4322]

Zde se zadava Uroven napéti pro alarm prepéti, vyjadiené jako
procento jmenovitého napéti motoru. Jakmile sitové napéti
prekrodi tuto Uroven napéti po dobu odpovidajici dobé
nastaveného zpozdéni v menu [4323], bude vyslan alarm
pfepéti a provedena akce zvolend v menu [4321].

4321 OverVolt AA
StpA Neaktivni

Vychozi: Neaktivni

Neaktivni o

Vazna
porucha
Lehka
porucha
Upozornéni |4

Definice viz tabulka 23, strana 55

w

Alarm prepéti -zpozdéni[4323]
V tomto menu se vybira odpovidajici zpozdéni alarmu napéti, jak
nastaveno v [4321] a [4322].

4323 OverV Del

StpA 1s
Vychozi: 15
Rozsah: 1-90S

4312 UnbalUroveii

Stpa 10%
Vychozi: 10% jmenovitého napéti motoru [221].
Rozsah: 2 - 25% jmenovitého napéti motoru [221].

Alarm nesymetrie napéti - Zpozdéni
[4313]

V tomto menu se vybird odpovidajici zpozdéni pro alarm

nesymetrie napéti — zpozdéni, jak bylo nastaveno v [4311] a
[4312].

4313 VoltUnbDel Stp 0 1s

Default: 1s

Rozsah: 1-90S




Alarm podpéti [433]

V tomto menu se nastavuje alarm podpéti

Alarm podpéti [4331]
V tomto menu se nastavuje alarm podpéti.
MUze dojit k nasledujicim alarmdm.

4331 UnderVolt AA
StpA Neaktivni

Vychozi: Neaktivni

Neaktivni o

Vazna
porucha
Lehka 3
porucha
Upozornéni

Definice viz tabulka 23, strana 55.

=

Uroven podpéti [4332]

Zde se zadava Uroven napéti pro alarm podpéti, vyjadrena jako
procento jmenovitého napéti motoru. Jakmile sitové napéti klesne
pod tuto Urover napéti po dobu odpovidajici dobé nastaveného
zpozdéniv menu [4333], dojde k alarmu podpéti a bude provedena
akce vybrand v menu [4331],.

4332 UnderV Level

StpA 85%
Vychozi: 85% jmenovitého napéti motoru [221].
Rozsah: 75 - 100% jmenovitého napéti motoru [221].

Alarm podpéti - zpozdéni[4333]
V tomto menu se voli zpozdéni reakce na alarm nesymetrie
napéti, jak je uvedeno v [4431] a [4432]

4333 UnderV Del
StpA 1s

Vychozi: 1s

Rozsah: 1-905s

Alarm zpétné faze [434]
Pokud je tato funkce aktivovana, bude spustén alarm, pokud je
zjistén Spatny sled fazi pred startem.

Alarm zpétné faze [4341]

V tomto menu se zvoli alarm zpétné faze.Softstartér zjisti poradi
fazi pred kazdym pokusem o start. V pfipadé, ze skutecny sled fazi
neodpovida povolené sekvenci fazi uvedené v menu [4342],
provede se akce zvolena v tomto menu.

Chcete-li povolit alarm reverzni faze, musi byt pfipojen motor a
sitové napéti musi byt zapnuto. Alarm je platny pouze pfi pokusu o
start.

4341 PhaseRevAA
StpA Neaktivni

Vychozi: Neaktivni

Neaktivni o

Vazna
porucha
Lehka
porucha
Upozornéni |4

Definice viz tabulka 23, strana s55..

w

Povolena sekvence fazi[4342]

V tomto menu se vybere povolena sekvence fazi.

4342 AllowedSequ

StpA L123
Vychozi: L123
Vybér: L123al321




8.51/0 [500]

V této kapitole jsou popsany programovatelné vstupy a vystupy
softstartéru.

8.5.1 Analogovy vstup [510]

Submenu se vsemi nastavenimi pro analogové vstupy.

Funkce analogového vstup [511]

Nastaveni funkce analogového vwstupu &.1. Daldi
mozZnosti a rozsah jsou definovany v Anini [513] =
“Dalsi nastaveni™.
511 AnInl Funkce
stpE\ Proces-Ref
Standard: Proces-Ref
Vyp 0 | Vstup neni aktivni
Max 1 Vstup pracuje jako horni otatkové
Otacky omezeni.
Max P Vstup pracuje jako horni momentové
Moment omezeni.
Vstupni hodnota je rovna skuteéné
hodnoté procesu (zpétné vazbé), je
Proces- 3 srovnavana s referenéni (Zadanou)
Hodn hodnotou PID regulatoru nebo miize
byt pouZita pro zobrazeni skutetné
hodnoty procesu.

POZNAMKA: Je-li AnInX Funkce=Vyp, zapojené signaly budou
porad dostupné pro komparatory [610].

Nastaveni analogového vstupu [512]
Nastaveni analogového vstupu se pouziva pro konfiguraci vstupu v
souladu s referenénim signalem, ktery bude na tento vstup
pripojen. Analogovy vstup mUze byt nastaven jako vstup proudovy
(4-20 mA) nebo napétovy (o-10 V). Ostatni volby umoziiuji pouziti
prahovych Urovni, funkce bipolarniho vstupu nebo vlastniho
definovaného rozsahu vstupu.

Obr. 60 Vybér napéti nebo proudn vstupu s propojkon S1.

POZNAMKA: Vybér napéti nebo proudu vstupu se
provadi s S1. Pokud je propojka v rezimu napéti, jde
zvolit pouze polozky napéti v menu.

POZNAMKA: Pii zméné polohy propojky S1 vzdy
zkontrolujte poZadované nastaveni, volba neni automaticky
pfizplisobovana.

Standard: 4-20 mA

Zavisi na: Poloze Jumper prepinafe S1

Proudowy vstup ma pevnou

4-20mA %1 prahovou hodnotu 4 mA, viz obr.

PIny rozsah proudového vstupu, viz

0-20mA 1 obr.

Rozsah proudového vstupu je
moZno nastavit podle poffeby v
pokroilém nastaveni Anin Min a
Anin Max.

Viastnima | 2

Piny rozsah napétového vstupu, viz

0-10v 41 obr. 78

Napétovy vstup ma pevnou

2-10v 5 prahovou hodnotu 2 V, viz obr.

Rozsah napétového vstupu je
moZno nastavit podle potfeby v
pokrofilém nastaveni Anin Min a
Anln Max.

Viastni V B

Nastaveni pro bipolamni napétovy
VisiBpol V 7| vstup, kde rozsah je definovan v
pokrogilém nastaveni Anin Bipol.

Rozsifujici nastaveni analogového
vstupu [513]

POZNAMKA: Podle volby nastaveni v “Anin1 Nast” [512]
budou parametry automaticky nastaveny v “mA” nebo ,V”".

513 Anln Advan
StpA

Anln Min [5131]
Parameter pro nastaveni minimalni hodnoty externiho
referenéniho signalu. Viditelné, jen kdyZz [512] = “User mA/V".

5131 Anln Min

StpA 0V/4.00mA
Vychozi: Min (o V/4.00 mA)

0.00-20.00 MA 0-10.00 V
Rozsah:




Anlin Max [5132]

Parameter pro nastaveni maximalni hodnoty externiho
referencniho signalu. Viditelné, jen kdyz [512] = “User
mA/V."”

5132 Anln Max
Stp 10.0V/20.00mA

Vychozi: Max (10.00 V/20.00 mA)

0.00-20.00 MA 0-10.00 V
Rozsah:

Anlin Funkce Min [5134]
Pomoci tohoto parametru je fyzickd minimalni hodnota udana v
poméru ke zvolenym jednotkdm procesu. Standardni rozsah
zavisi na zvolené funkci Anina [511].

5134 Anln FcMin

StpA Min
Vychozi: Min
Min o Min hodnota
Max 1 Max va hodnota lue

Hodnota definovana uzivatelem v

Vlastnidef. |2
parametru [5135]

Anln Funkce Hodnota Min [5135]

5135 Anln VaMin
StpA 0.000
Vychozi: 0.000
Rozsah: -10,000.000 - 10,000.000

Definice vlastni minimalni hodnoty signalu. Zobrazen pouze pokud

[5134] = “Vlastni Def”

Anln Funkce Max [5136]

Pomoci tohoto parametru je fyzicka maximalni hodnota udana v
poméru ke zvolenym jednotkdm procesu. Standardni rozsah zavisi
na zvolené funkci Anina [511].

Anin Funkce Hodnota Max [5137]

Funkci "Anin Funkce VaMax" definujete hodnotu definovanou
uzivatelem pro signal. Viditelné jen, kdyz je vybrana v nabidce
[5136]

5137 Anln VaMax
StpA 0.000

Vychozi: 0.000

Rozsa: -10,000.000 - 10,000.000

POZNAMKA: Pomoci parametrd Anln Min, Anln Max, Anin
Funkce Min a Anln Funkce Max mUze byt pro zachovani
presného fizeni kompenzovana ztrata zpétnovazebnich
signalll (napf. napétovy pokles v dlsledku dlouhého vedeni
zpétnovazebnich signald).

Priklad:

Procesni sensor je sensor s nasledujicimi specifikacemi: Rozsah:
0—3 bar

Vystu: 2—10 mA

Nastaveni analogového vstupu by mélo byt nasledujici: [512]

Anin Setup = User mA

[5231] Anin Min=2mA

[5232] Anln Max =10 mA [325] Process Max= 3.000 bar

Procesni hodnota

3.000 bar{-----

esssamsssassssssssss i s a e

Hodnota
0.000 bar : . H -
OmA  2mA 10mA 20mA vstupu

Obr. 61 - nastaveni analogového vstupu

5136 Anln FcMax

StpA Max
Vychozi: Max
Min o Min hodnota
Max 1 Max hodnota

Hodnota definovana uzivatelem v

Vlastnidef. |2
parametru [5137]




Anlin Filter [5139]

Pokud je vstupni signal nestabilni (napf. kolisani zddané hodnoty),

mUze byt tento filtr pouZit ke stabilizaci signalu. Po nastavené

dobé bude vstupni signal na Urovni 63% pdvodniho signalu a po sti

nasobku nastaveného ¢asu bude dosazeno hodnoty 100%

vstupniho signalu.

5139 Anln Filt

StpA 0.100s

Vychozi: 0.100 S
Rozsah: 0.001-10.05

Anln change

)
Qriginal Anin signal
100% [---------
Filtered Anln signal
63% [--------mfmmeiee

=t [s]
<—HT
- 5xT "
Obr. 62 — Zména Anin
Anlin Aktiv [513A]
Aktivace/deaktivace  analogového vstupu pomoci  Urovné

digitalniho vstupu (Digln je nastaven na ,Anin Volba")

513A Anln Enabl Stp ~ On

Vychozi: On

On o |Anin je vzdy aktivni

IDigIn N ﬁi;lkny'/J.e aktivni jen tehdy, je-li digitalni vstup
Digin N C;Slglig-aktivnijen tehdy, je-li digitalni vstup

8.5.2 Digitalni vstupy [520]

Submenu pro nastaveni digitalnich vstupd-

POZNAMKA: Dalsi digitalni vstupy jsou dostupné pouze v
pfipadé instalace V/V option karty.

Digitalni vstupa [521]

Nastaveni Funkce digitalniho vstupu.

Na Ridici desce JE standardné dostupnych osm digitalnich vstupd.
Je-li na vice digitalnich vstupech nastavena stejna funkce, fidi se
aktivace téchto vstupl "OR" logikou.

521 DigInl

stp) RunL
Standard: RunL
Vyp 0 | Vstup neni aktivni

Pokud neni tento vstup zapojen,,
meénit ckamZité zastavi a displej
zobrazi “Ext porucha™.
POZNAMKA: Aktivni pfi stavu LO

Ext Porucha | 3

Povel ke stopu v souladu s
Stop 4 | parametrem [33B], Stop ReZim.
POZNAMKA: Aktivni pfi stavu LO

Povel uvolnit. Hlavni podminka
startu méniée. Pokud se hodnota
vstupu b&hem chodu zméni na LO,
vystup ménice je okamZité odpojen
a motor volné dobiha aZ do
Uvolnéni zastaveni.

FM POZNAMKA: Pokud neni Zadny
vstup nastaven na “Uvoinéni FM”,
uvolnéni se aktivuje internim
signalem.

POZNAMKA: Uvolnéni FM je pfi
stavu HI

Start vpravo. Pi tomto povelu se
RunR B meénié bude rozbihat ve sméru
hodinovych ruéiéek.

Start vievo. Pfi tomfo povelu se
RunL 7 | méni¢ bude proti sméru hodinovych
ruticek.

Kvitovani poruchy nebo pro funkci

Reset 3| automatického resetu.

RefVolba 1 | 10 | Volba pevnych ctalek.

RefVolba2 | 11 | Volba pevnych otalek.

RefVolba 3 | 12 | Volba pevnych otafek.




rara praana s @ s smrea s v

] Prodleva Casovace 1 [643] bude Digitélnl' vstup 2 [522] az Digitélnl'
Casovat 1 21 | aktivovana nab&Znou hranou

signalu. VStUp 4 [524]

Prodleva Casovaée 2 [653] bude Stejna funkce jako Digln 1[521]. Vychozi nastaveni pro Digln 2
Casovat 2 22 | aktivovana nabé&Znou hranou [522] je “Stop”. Vychozi nastaveni pro DigIn 3[523] je“Set Ctrl1” a

signalu. pro Digln 4 [524] “Reset”.

Piepinani parametrové sady, viz

Nast Sady 1 | 23 Tab. 24 pro volbu mozZnosti.

fepinani ' - Pridavné digitalni vstupy [529] aZ [52E]
Nast Sady 2 | 24 Prepinani parametrové sady, viz g py

Tab. 24 pro volbu moZnosti. PFidavné digitalni vstupy jsou dostupné na instalované I/O option
P
Mot 25 Pifedmagnetizace motoru. Pro karté, oznaduji se jako B1 Digln 1 [529] - B3 Digln 3 [52H]. “B”
Predmag rychlejsi rozb&én motoru. .. . . L v
. — —— znamena instalovanou option kartu a “1-3" znamena cislo karty.
Funkce tipovani. Aktivuje povel start ) o ]
Tipovani 26 | ve zvoleném sméru a zvolenych Funkce a volby jsou stejné jako v Digln 1 [521].
otatkach, sir. 81. Vychozi nastaveni je “off”.
Jestli na vstup neni nic pfipgjeno,
Ext Tepl pak ménit okamZité pfechazi do AR
Mot 27 | Doruchy Extemi teplota motor- 8.5.3 Analogové vystupy [530]
POZNAMKA: Aktivni pfi stavu LO Nastaveni analogovych vystupd. Hodnota analogového vystupu
Tiat / Aktivace oviadani z tlacitek dle mUze byt pouzita k vizualizaci stavu pohonu nebo ménice.
Svorky 28 menu [2171] a [2172]. Analogové vystupy mohou byt rovnéz pouzity pro “zrcadleni”
Aktivace / deaktivace analogovych analogového vstupu.

Anin Volba | 29 | vstupi definovanych v [513A],
[516A], [519A] a [51CA].

Signal z hlidate nizké hladiny

Eg""’“ Voda | a5 | chiadici vody. Funkce analogového vystupu [531]
POZNAMKA: Aktivni pfi stavu LO Nastaveni funkce Analogového vystupu 1. Stupnice a rozsah jsou
Hiidani Vstup od kontaktu mech. brzdy pro definovany “"AnOut Advanced” [533].
brzd 31 | funkci Hlidani brzdy. Tato funkce
Y musi byt aktivovana v menu [33H]. 531 AnOut Fc
StpA Current
Vychozi: Proud
Off o Analogovy vystup neni aktivni
Tabwlla 29 Moment 2 Aktualni moment
B Aktudlni hodnota procesu
Parametrova saada Nast Sady 1 Nast Sady 2 ProcessHod [3
A o o Mechanicky |4 Aktualni mechanicky vykon.
vykon
B 1 o "
Proud 6 Aktualni proud.
c o 1 El. vykon 7 Aktualni elektricky vykon
D 1 1 .
Anin 10 Zrcadleni signal vstup Anin.
Sit napéti 14 Napéti
POZNAMKA: Pro aktivaci volby parametrové sady MTeplKap [15 Pouzita tepelna kapacita

musi byt parametr [241] nastaven na volbu Digln..




Nastaveni analogového vystupu [532]

Nastaveni rozsahu a ofsetu vystupniho analogového signalu.

532 AnOut Setup
StpA 4-20mA
Vychozi: 4-20mMA
4-20mA 0 | Proudovy vystup s offsetem 4mA
0-20mA 1 | PIny rozsah proudového vystupu

Rozsah proudového vystupu je
moZno nastavit podle potieby v

ViastnimA | 21 1oz ¢ifeném nastaveni AnOut Min a

AnOut Max.

ViastBipol Blpularr_n proudov}r Wstu;:l,‘_l-cde-‘

mA 3 | rozsah je ‘deﬁnouan v rozsirenem
nastaveni AnOut Bipol.

0-10V 4 N::eralm [_)Ing.r rozsah napétoveho
vystupu, viz obr.

2-10v 5 | Napétovy vystup s offsetem 2V

Rozsah napétového vystupu je
moZno nastavit podle potieby v
rozSifenem nastaveni AnOut Min a
AnOut Max.

Viastni V 6

POZNAMKA: Je-li zvoleno "AnIn" v menu [531], nastaveni
z "AnOut" [532] musi byt nastaveno na 0 az 10 V nebo O -
20 mA. Kdyz "AnOut Setup" je nastavena na napf. 4-20
mA, zrcadleni nefunguje spravné.

Rozsirené nastaveni AnOut [533]
Pomoci rozsifeného nastaveni Ize analogovy vystup kompletné
pfizpUsobit potfebam aplikace. Menu bude automaticky zobrazeno

v "'mA” nebo “V" dle volby v "AnOut Nastaveni” [532].

533 AnOut Advan
Stp A

Minimalni analogovy vystup [5331]
Parametr pro nastaveni minimalni hodnoty proudového nebo
napétového vystupu. Zobrazen pouze pokud [532] = Vlastni
mA/V.

5331 AnOut Min Stp ©

4 .00mA
Default: 4.00 MA
Range: 0.00 - 20.00 MA, 0-10.00V

Maximalni analogovy vystup [5332]
Parametr pro nastaveni maximalni hodnoty proudového nebo
napétového vystupu. Zobrazen pouze pokud [532] = Vlastni mA/V.

5332 AnOut Max
StpA 2 0.00mA

Vychozi: 20.00 MA

Rozsah: 0.00-20.00 MA, 0-10.00 V

AnOut Funkce min [5334]

Pomoci tohoto parametru je fyzickd minimalni hodnota udana
v poméru ke zvolenym jednotkam procesu. Standardni rozsah
zavisi na zvolené funkci AnOut [531].

5334 AnOutFcMin
StpA Min

Vychozi: Min

Min o Min hodnota

Max 1 Max hodnota

Vlastni def. R Hodnota definovana uzivatelem v menu
[5335]

Tabulka 30 uvadi hodnoty pro volbu min a max v zavislosti na
funkci analogového vystupu [531].

Tabulka 30

AnOut

Funkce Max Hodnota

Min Hodnota

Proces Hodnota |Proces Min [324] Proces Max [325]

Mechanicky oW Vykon motoru [223]

vykon
Proud oA Proud motoru [224]
El. vykon oW Vykon motoru [223]

Vystupninapéti [oV Napéti motoru [221]

Moment 0 % 250 %

Anin Anin Funkce Min Anin Funkce Max




Priklad
Vyberte funkci analogického vystupu u “Mechanicky vykon ” v
menu [531]. Pouzijte vychozi hodnotu pro analogovy vystup

nastaveny v menu [532] = 4-20 mA.

Nastavte AnOutFcMax” [53306] v “User-defined” a
“AnOutVaMax” [5337] = 150 kW.

To ma za nasledek analogovy vystupni signal 4 mA az 20mA:
odpovidajici rozsahu 0 W az 150 kW.

Tyto principy plati pro v§echna nastaveni Min az Max.

AnOut Funkce Hodnota Minimum [5335]
Definice vlastni minimdlni hodnoty signalu. Zobrazen pouze
okud [5334] = “Vlastni Def.”.

5335 AnOutVaMin
Stp A 0.000
Vychozi: 0.000
Rozsah: -10,000.000-10,000.000

AnOQOut Funkce Maximum [5336]

Pomoci tohoto parametru je fyzicka maximalni hodnota udana v
poméru ke zvolenym jednotkam procesu. Standardni rozsah
zavisi na zvolené funkci AnOutl [531].

5336 AnOutFcMax

StpA Max
Vychozi: Max
Min o |Min hodnota
Max 1 |Max hodnota

Hodnota definovana uzivatelem v

Vlastni def. |2 menu [5337 ]

POZNAMKA: AnOut Ize nastavit jako inverzni vystup,
nastavenim hodnoty AnOut Min > AnOut Max

AnOut Funkce Hodnota Maximum
[5337]

Hodnota definovana uzivatelem [5334] = “Vlastn{ Def.”

5337 AnOutVaMax
Stp A 0.000
Vychozi: 0.000
Rozsah: -10,000.000-10,000.000

8.5.4 Relé [550]

Submenu se vSemi nastavenimi pro reléové vystupy. Volba
rezimu relé umoziuje vytvofit ¢innost "fail-safe" relé za vyuzitd
ochrany bézného uzavieného kontakt, ktery funguje jako
normélni otevieny kontakt.

POZNAMKA: Dodateéna relé budou k dispozici p¥i
pfipojeni pfidavnych karet | / 0. Maximalné 2 desky,
kazda s 3 relé.

R1[551]

Nastavi funkce vystupu relé 1.

551 Relay 1
StpA Operation

Vychozi:
Vyst i aktivni, ma trval
off 5 Vystup neni aktivni, ma trvalou
Uroven LO
Vystup ma trvale Uroven HI, napf.
On 1 pro kontrolu obvodd nebo hledani
zavady
Operation 2 Motor je aktivni, viz obr. 63
No Operation [3 Inverzni provoz
Bypass mode |4 Bypass aktivni. Viz obr. 63
Ménic zrychluje nebo brzdi
Acc/Dec 5
No Trip 6 Bezporuchovy stav
Trip 7 Porucha ménice
AutoRst Trip |8 Je aktivni Autoreset poruchy
Warning 9  |Podminky pro upozornéni jsou
dosazeny
Ménic je pfipraven k provozu a ceka
na povel start. To znameng, ze k
Ready 10

ménici je pripojeno napajeni a
ménic je v poradku

I>Inom Vystupni proud je vyssi nez
11 | ", ¢ .y
jmenovity proud ménice

Vystup je pouzit pro ovladani

RevCurrBrake n12 mechanickeé brzdy.

LoadMonAlar Dc_)sazenl Urovné pro max nebo
m 13 |min. alarm (porucha nebo
upozornéni)

Dosazeni Urovné pro max nebo
Pre Alarm 14 |min. pre-alarm (porucha nebo
upozornéni).

Max Alarm 15 Dosazeni Urovné max alarmu

Max PreAlarm 16 [Posazeni Urovné max pre-alarmu

. Dosazeni Urovné min alarm
Min Alarm 7 osazeni Urovné alarmu




Dosazeni Urovné min pre-alarmu

CTR2 61 |Cita¢—vystup 2.
ICTR2 62  |Negovany ¢itac — vystup 1.
CLK1 63  [Hodiny - vystup 1 (Clock logic [660]).
ICLK1 64  |[Hodiny —negovany vystup 1 (Clock logic
[660]).
CLK2 65  [Hodiny - vystup 2 (Clock logic [660]).
ICLK2 66 Hodiny - vystup 2 (Clock logic [660]).
Run Signal 67  |Aktivniprikaz pro chod
Tla¢/Svorky 68  |[Funkce Tla¢/Svorky je aktivni
Acc 69  |Akcelerace motoru
Dec 70 Decelerace motoru
Digln1 71 |Digitalni vstup 1
Digln 2 72 |Digitalni vstup 2
Digin 3 73 Digitalni vstup 3
Digln 4 74 Digitalni vstup 4
Kopie vstupu pro prikaz ChodVpred. Pro
) ovladani stykace, kdy je pouzivany zpétny
RunSignalFWD 75 proud brzdéni, viz kapitola 3.4 Pfiklad 3.
Kopie vstupu pro prikaz ChodVzad. Pro
) ovladani stykace, kdy se pouziva zpétny
RunSignalREV 76 proud brzdéni pro reverzni provoz.
Motor bézi vpred (+) / ve sméru
hodinovych rucice. Pouziva se pro
) aplikace stykace s ovladanim vpred/vzad.
OperationFWD 77 |poznamka! Aktivni b&hem tipovani v
libovolném sméru.
Motor bézi zpét (-) / proti sméru
] hodinovych rucicek. Pouziva se pro
OperationREV 178 aplikace reverzniho ovladani stykace v
vpred / vzad.
] Z4dnd aktivni porucha vyzadujici
ManRst Trip 79 |manualni reset
Alarm (exLM) |81 Spustény alarm (kromé monitoru zatizeni
Aktivni alarm pFepéti (porucha nebo
Overvolt 90 upozornéni)
Chyba komunikace (porucha nebo
Com Error 97 |upozornéni)
Com Active 98  |Aktivni komunikace sbérnice
Overtemp o1 Vys. teplota softstartéru je aktivni
(porucha)
PTC Alarm 103 [PTCalarm aktivni (porucha nebo
upozornéni)
PT100 104 |PT1o0 aktivni (porucha nebo upozornéni)

Min PreAlarm 18

CA1 19  |Analogovy komparator 1 - vystup

™ >0  |Negovany analog komparator 1 - vystup
CA 2 51 |Analogovy komparator 2 - vystup

1A2 22 [Negovany analog komparator 2 - vystup
CA3 23 |Analogovy komparator 3 - vystup

1A3 24 [Negovany analog komparator 3 - vystup
CA4 25 |Analogovy komparator 4 - vystup

1A4 26  |Negovany analog komparator 4 - vystup
CD1 27  |Digitalni komparator 1 vystup.

D1 -8 |Negovany digital komparator 1 - vystup
CD2 29 [Digitalni komparator 2 vystup.

D2 30 |Negovany digital komparator 2 - vystup
CD3 31 [Digitalni komparator 3 vystup.

D3 32 |Negovany digital komparator 3 - vystup
CD 4 33 Digitalni komparator 4 vystup.

D4 34  |Negovany digital komparator - vystup
T1Q 35 |Logicky ¢asovac1 - vystup

1IT2Q 36 |Logicky ¢asovac 1 —negovany vystup
T2Q 37  |Logicky ¢asovac 2 - vystup

1IT2Q 38 |Logicky ¢asovac 2 —negovany vystup
T3Q 39 |Logicky casovac 3 - vystup

IT3Q 40 |Logicky Casovac 3 —negovany vystup
T4Q 41 |Logicky Casovac 4 - vystup

1IT4Q 42  |Logicky Casovac 4 — negovany vystup
L1 43 |Logicky vystup 1.

L1 44  [Negovany logicky vystup 1.

L2 45  |Logicky vystup 2.

L2 46  [Negovany logicky vystup 2.

L3 47  |Logicky vystup 3.

L3 48  [Negovany logicky vystup 3.

(A 49  |Logicky vystup 4.

[[WA 50  [Negovany logicky vystup 4.

F1 51 [Klopny obvod - vystup 1.

IF1 52 [Negovany klopny obvod - vystup 1.

F2 53 [Klopny obvod - vystup 2.

IF2 54 [Negovany klopny obvod - vystup 2.

F3 55 [Klopny obvod - vystup 3.

1IF3 56  [Negovany klopny obvod - vystup 3.

F4 57  |[Klopny obvod - vystup 4.

A 58  [Negovany klopny obvod - vystup 4.
CTR1 59  |CitaC—vystup 1.

ICTR1 60  [Negovany Citad —vystup 1.




It 105 [I?t alarm aktivni (porucha nebo Relé 2 [552]
upozornéni)

Ext Alarm 1 106 |Ext Alarm 1 aktivni 3
Ext Alarm 2 107 |Ext Alarm 2 aktivnf POZNAMKA: Definice zde popsané jsou platné pro stav
aktivniho vystupu.

Signal detekce nulovych otacek je

vypocitavan fidicim softwarem. Aktivuje , L, ,
Nastaveni funkce reléového vystupu 2.

se pouze tehdy, pokud bylo zjisténo

zastaveni motoru po brzdéni. 552 Relay 2
g Tato detelf’ce TUl?Vé. rychlosti funguje| StpA OFF
At Zero Sp 113 |pouze v pfipadé, Ze je zvolena metoda
zastavgni brzdy.nebo Spi.n brzd?. Vychoz: off
POZNAMKA: Signal neindikuje
zastaveni pfi zapnuti. L Stejné jako v menu menu Relay 1 [551], strana
Vybér: 08

Napéti motoru Relé 3[553]

Nastaveni funkce relé 3.

553 Relay 3
> ts] StpA Trip

O L TLL]

Provoz Vychozi: Porucha

Stejné jako v menu menu Relay 1 [551], strana
108.

o t[s] Vybér:

Rezim bypass

Rozsifujici karta relé [554] a [559]

> t[s] Tyto parametry jsou zobrazeny pouze pfi instalované 1/O

option karté ve slotu 1, 2 nebo 3. Vystupy jsou oznaceny B1

Chod Vpred , , , ..
odvpre Relé 1-3, B2 Relé 1-3 a B3 Relé 1-3. "B” znamena instalovanou
> t[s] option kartu a “1-3” je Cislo karty. Vychozi nastaveni je “Off”
Rev. brzda
> t[s]
At Zero Spd : tisl POZNAMKA: Zobrazi se pouze v pfipadé, Ze je volitelna
0.1s! i deska detekovana, nebo je-li aktivovan néktery vstup /
e # # e vystup.

Delay Starttime  Full voltage Stoptime Zero Speed

Obr. 63 | Priklad funkce relé pro cyklus startn a brzdy



Rozsirené nastaveni relé [55D].

55D Relay Advan
Stp A

Rezim relé 1 [55D1]

55D1 Relaya Mode
StpAN.O

Vychozi: N.O

Normalni otevieny kontakt relé se aktivuje,
kdyz je funkce aktivni.

N.O o

Rozpinaci kontakt relé bude pdsobit jako
normalni otevieny kontakt.Kontakt bude
otevren, pokud funkce neni aktivni a
uzavren, kdyz je aktivni funkce.

N.C 1

Rezimy [55D2] az [55DC]
Stejné funkce jako u “Relay 1 Mode” [55D1]. Vychozi nastaveni
je “N.O”.

8.5.5 Virtualni vstupy a vystupy [560]
Funkce pro vyuziti osmi internich spojeni komparatoru, ¢asovaca a
digitalnich signald bez pouziti fyzickych digitalnich vstupt/vystupa.
Virtudlni zapojeni je bezdratové spojeni funkeci digitalniho vystupu a
digitdlniho vstupu. Dostupné signaly a ovladaci funkce mohou byt
pouzity pro vytvofeni vlastnich specifickych funkei.

Priklad: Zpozdéni pfi startu
Motor se rozb¢hne smérem vpravo (RunR), pokud na vstup Diglnl
fivedeme signal (HI). Digln1 ma ¢asovou prodlevu 10 s.

Menu Parametr Nastaveni
[22A] Uroven/Hrana Uroven
[521] Digln1 Off
[522] Digln 2 Off
[561] VIO 1 cil Béh Vpred
[562] VIO1z T1Q
[6311] Casovaca start Diglna
[6312] Casovacli rezim Zpozdéni
[6313] Casovacli zpozdéni 0:00:10

POZNAMKA: Jsou-li digitalni vstupy a cilova virtualni
zapojeni nastaveny na stejnou funkci, bude tato funkce
pracovat jako logicka OR.

Virtualni zapojeni 1 Cil [561]

Volba cile virtualniho zapojeni. Pokud je funkce ovladana z n¢kolika
zdroju, napf. od virtualntho zapojeni nebo digitalniho vstupu, pak
bude ovladana dle logické hodnoty OR. Viz kapitola 8.5.2, strana
105 (Digital Input) pro popis riznych moznosti.

561 VIO 1 Dest
StpA Off

Vychozi: Off

o Stejné moznosti jako Digitalni vstup 1,
Vybér: parametr [521].




Virtualni zapojeni 1 Zdroj [562]
Definice zdroje virtudlniho zapojeni. Viz "Relays [550]", strana
108 pro popis raznych moznosti.

562 VIO 1 Source
StpA OFfF

Vychozi: Off

. Stejné moznosti jako Digitalni vstup 1,
Vybér: parametr [521].

Virtualni zapojeni 2-8 [563] a [56G]
Stejné moznosti jako [561] V1 V/V Cil a [562] V1 V/V. Vychozi
nastaveni je “Off”

8.6 Logické funkce a casovace [600]
Pomoci komparatori, logickych funkei a casovaci lze
naprogramovat podminky pro fizeni nebo signalizaci. S témito
funkcemi lze porovnat rizné signaly a hodnoty za dcelem
monitorovani nebo ovladani. Vsechny tyto funkce jsou
aktualizovany v 8 milisckundovych intervalech.

8.6.1 Komparatory [610]

Komparatory umoznuji monitorovat rzné interni signaly a
hodnoty, a dosazeni téchto stanovenych hodnot zobrazovat
pomoci digitalnich vystupd nebo reléovych kontaktd. Vsechny
vystupni signaly mohou byt naprogramovany na reléovych
vystupech, nebo pouzity jako zdroj pro virtualni propojeni
[560]. Pro kazdy digitalni a analogovy komparator je mozné
pouzit funkce "Nastaveni zpozdéni" a "Reset Delay"; které by
mohly byt pouzity ke zpozdéni nebo prodlouzeni vystupniho
signalu.

Analogové komparatory [611] - [614]

4 analogové komparatory porovnavaji analogovou hodnotu
zvolené veli¢iny (vCetné analogové zadané hodnoty) s
nastavenymi konstantami. Lze volit mezi dvéma typy
komparatory, tj. hystereze a window (obr. 96, 97).

Pro analogové komparatory jsou dostupné dvé konstanty,
Urover HI a LO. S témito Urovnémi je mozné vytvofit jasnou
hysterezi pro analogovy komparator mezi stavy pro nastaveni
a resetovani komparatorového vystupu. Tato funkce udava
zfejmy rozdil mezi Urovnémi pro spinani, které prizpUsobuji
proces po dobu, nez dojde k néjaké dalsi Cinnosti. S touto
hysterezi mize byt jeSté monitorovan nestabilni analogovy
signal, aniz by doslo k nestabilité signalu komparatoru. Dalsi
funkci je ziskat z komparatoru jasnou indikaci vyskytu uritého
provozniho stavu: komparator mize zablokovat nastavenou
Uroven LO na vysSi hodnoté nez je Uroven HI.

Digitalni komparatory [615] - [618]

4 digitalni komparatory porovnavaji digitalni signal



Nastaveni analogového komparatoru 1
[611]

Parametrova skupina pro nastaveni Analogového komparatoru
1.

Analogovy komparator 1, Hodnota
[6111]

Volba analogové hodnoty pro Analogovy komparator 1
(CAL).

Analogovy komparator 1 porovnava volitelnou analogovou
hodnotu v parametru [6111] s konstantou HI v parametru
[6112] a konstantou LO v parametru [6113]. Kdyz analogova
hodnota pfekro¢i hodnotu konstanty, stav vystupu CA1
prejde na uroven HI a vystup !A1 na uroven LO, viz obr.

Vystup mize byt naprogramovan jako virtualni zdroj pro

digitalni nebo reléové vystupy.

CA1 Value [6111]

CA1 Level HI [6112]

CA1l Level LO [6113]

Obr. 64 — Analogovy komparato

U typu komparatoru Window, pokud je hodnota mezidolni a
horni Grovni, bude vystupni signal CA1 na Urovni Hl a !A bude na
Urovni LO Pokud hodnota je mimo rozsah dolni a horni Urovné,
vystup CA1 bude LO a !A1 HI.

CA1 Level HI [6112] }* h
I
cAL

CAlValue [6111] AND ——

CAL Level LO [6113 -

Obr. 65 Analogovy komparator typu “Window”

Vystupni signal m0ze byt naprogramovan jako virtualni spojeni

6111 CAl Value
StpA Current

Vychozi: Proud

Proces hodn o

Moment 1 %

Mech. vykon |2 kw

El. vykon 3 kw

Proud 4 A

Tepl. chladi¢ |5 °C

PT100_1 6 °C

PT100_2 7 °C

PT100_3 8 °C

Energie 9 kWh

Cas chodu 10 h

Cas napéti 11 h

Anin 12 %

PT100_4 13 °C

PT100_5 14 °C

PT100_6 15 °C

Priklad:

Proudovy signal Zddané hodnoty 4-20 mA je zapojen na Analogovy
vstup 1. Anin1 Nast, parametr [512] = 4-20 mA, ofset je 4 mA. Plny
rozsah (100%) vstupniho signalu na Anini = 20 mA. Pokud se
zadana hodnota na AnIni zvysi na 80% ofsetu (4 mA x 0.8 =3.2
mA), ménic prejde do rezimu START. Pokud signal na Aninz
poklesne pod 60% ofsetu (4 mA x 0.6 = 2.4 mA), ménic prejde do
rezimu STOP. Vystup CA1 je pouzit jako virtualni zdroj, ktery ovlada
virtualni cil START.

Menu Funkce Nastaveni
21A Uroven/Hrana Uroven

511 Anln funkce Proces hodnota

512 Anln nast 4-20 MA

522 Digln2 Off

6111 CA1 hodnota Anln

6112 CA1 Uroven HI 60% (12 mA/20 mA x 100%)

6113 CAa Uroven LO 4,0% (8 MA/20 mA x 100%)

6114 CA1Typ Hystereze

561 VIO 1 cil ChodVpred

562 VIO 1 zdroj CA1




20 ma

4 ma
3.2 mh

(2.4 ma

Male

RUN -+

STOP

Refarence signal Anlnl
Max speed

e o e Ty SR T

Obr. 66 Priklad pouZziti komparatort

Analogovy komparator 1,

Uroven [6112]
Nastaveni konstanty pro Uroven (HI) analogového
komparatoru dle hodnoty zvolené v parametru [6111].

6112 CAl LevelHl
StpA 30.0

Vychozi: 30.0

1=12 W, 0.1 A, 0.1V, 1%, 0.1°C, 1 kWh, 1h, or|

Rozsah: 0.001in[322]

Priklad
Tento priklad popisuje bézné pouziti konstant HI (horni) a LO
(spodni).

Menu Funkce Nastaveni

325 Proces Max T: 1200°C

6111 CA1 hodnota PT100_1 (°C)

Popis

Signal zadané hodnoty prochéazi trovni LO zespoda
(vzestupna hrana impulzu), vystup komparatoru CA1
zGstava LO, rezim=STOP.

Signal zadané hodnoty prochazi urovni HI shora
(sestupna hrana impulzu), vystup komparatoru CA1
zGstava HI, rezim = RUN

Signal zadané hodnoty prochazi urovni HI shora
(sestupna hrana impulzu), vystup komparatoru CA1
zGstava HI, rezim = RUN

Signal zadané hodnoty prochazi urovni LO shora
(sestupna hrana impulzu), vystup komparatoru CA1 =
STOP

6112 CA1 Uroven HI 50°C
6113 CAz Uroven LO 4,0°C
6114 CA1Typ Window
Obr. 67
Max
Temp. 4
50°C L o—~a 1 1 /1 CALlevelHl
=== -= i Bl Al = =T ===
l 1 1 : 1 N (L I Hysteresis/
. o ! AN | window band
AQYG ___'__:____:_ N S . R
o 1 o1 0 NCAL Level LO
1 ! ] I 1 1 1 1
| I 1 ! | 1 1 |
1 ! ] I 1 1 1 1
| I 1 I | 1 1 |
1 ! ] I 1 1 1 1
| I 1 I | 1 1 |
oo -t
1 ! 1 1 1 1 1 1
CAL output I : o b : :
Lo | Hysteresis 1 |
| | ] 1 | 1 1 I
High + | N 1 L
| 1 | 1
| ] | 1
| 1 | 1
Low ,' , - : > 1l
| ' ' 1 |
Lo i Window 1 1
| [ 1 1 1 |
Hgh 1 —
L j_ -
o | 1 " o [ >t
| ! 1 ' | 1 1 1
1 2 3 4 5 & 7 B




Tabulka 32

Tabulka 311V ysvétleni & obrazku 67, komparitor typu hysterge Viysvétleni k obrazkn 67, kompardtor typn “Window”.

C, Popis

Hysterze
€. | Popis
Signal Zadané hodnoty prochazi Grovni LO Signal Zadané hodnoty prochazi drovni LO
zespoda (vzestupna hrana impulzu), 1| Zespoda (signal je v rozsahu .okna’), vystup
komparator CA1 se nezméni, vystup zistava komparator CA1 se zmeni na Hi.
LO. Signal Zadané hodnety prochazi Grovni LO

. . - - shora (signal je mimo rozsah ,okna“),
Signal zadane hDdr!Dty prOl_:haZ| urovn HI 2 komparator CA1 je resetovan, stav jeho
Zzespoda (vzestupna hrana impulzu), vystup wstupu je LO
komparatoru CA1 pfechazi do stavu HI.

.. . . - Signal Zadané hodnoty prochazi urovni HI
Signal Zadane hodnoty prochazi trovni HI 3 | shora (signal je v rozsahu ,okna®),
shora (sestupna hrana impulzu), komparator komparator CA1 se zméni na HI.

CA1 se nezméni, vystup zdstava HI.

—— - — - Signal Zadané hodnoty prochazi irovni LO
Signal Zadane hodnoty prochazi Urovni LO 4 | shora (signal je mimo rozsah ,okna"),
shora (sestupna hrana impulzu), komparator komparator CA1 je resetovan, jeho vystup je
CA1 je resetovan, jeho vystup je LO. LO.

Signal Zadané hodnoty prochazi trovni LO Signal Zadané hodnoty prochazi trovni LO
zespoda (vzestupna hrana impulzu), 5 | zespoda (signal je v rozsahu .okna“),
komparator CA1 je nezménén, vystup komparator CA1 se zméni na HI.

zustava LO. Signal Zadané hodnoty prochazi urovni HI
Signal Zadané hodnaoty prachazi Grovni HI g | ZE5Spoda (signal je mimo rozsah ,okna”),
zespoda (vzestupna hrana impulzu), wstup vystup komparatoru CA1 je resetovan, stav
komparatoru CA1 pfechazi do stavu Hl. Jeho vystupu je LO

Signal Zadane hodnoty prochazi drovni HI 4 gri]%r:gl é%d:g:?eh\??ggst:ﬂoziﬁurmm' HI
shora (sestupna hrana impulzu), komparator komparator CA1 se zméninaHi.

CA1 je nezménén, jeho vystup zlstava HI.

s . AP - Signal Zadané hodnoty prochazi drovni LO
Signal zadane ﬁodnoty_prochaa urovn Lji} g | shora (signal je mimo rozsah ,okna"), vystup
shora (sestupna hrana impulzu), komparator komparatoru CA1 je resetovan, stav jeno
CA1 je resetovan, stav jeho vystupu je LO. wystupu je LO




Analogovy komparator 1 Uroven nizka
[6113]

Nastaveni konstanty pro Uroven (LO) analogového

komparatoru dle hodnoty zvolené v parametru [6111].

6113 CA1l LevellO

StpA 20.0
Vychozi: 20.0
Rozsah: Viz [6112].

Analogovy komparator 1 Reset -
zpozdéni [6117]

Reset vystupniho signalu na analogovy komparator 1 v prodleni’s
Casu nastavenym v této nabidce. Viz Obr. 68.

6117 CA1l Res Dly
StpA 0:00:00.0

Vychozi: 0:00:00.0 (hodiny:minuty:sekundy)

Analogovy komparator 1 Typ [6114]
Nastaveni typu analogového komparatoru napf. Hystereze
nebo Urovef (Window), viz obr. 64 a 65.

6114 CAl1 Type
StpA Hysteresis

Vychozi: Hysteresis
Hystereze o Komparator typu Hystereze
Window N Komparator typu Uroveri (Window)

Analogovy komparator 1 Zpozdéni
[6116]

Vystupni signal na analogovy komparator 1 se zpozdénim s
nastavenou hodnotou v tomto menu. Viz Obr. 68.

6116 CAl Set Dly
StpA 0:00:00.0

Vychozi: 0:00:00.0 (hodiny:minuty:sekundy)

0:00:00.0-9:59:59.9

Rozsah:

_

_
1 1
1 1

P—

Nastaveni zpozdéni Reset zpozdéni

Obr. 68: Nastaveni/reset zpozdéni vystupniho signélu

Rozsah: 0:00:00.0-9:59:59.9

Analogovy komparator 1 Hodn ¢asovace

I:6:'l'«""le'a8d]on|y

Skutecnd hodnota ¢asovace pro analogovy komparator 1 je
zobrazena v této nabidce.

6118 CA1 Tmr Val Stp ~
0:00:00.0

Analogovy komparator 1 - 4 nastaveni
[612] - [614]

Viz popis pro analogovy komparator 1.

Digitalni komparator 1 - nastaveni[615]

Digitalni komparator

Digitalni komparator 1
Vstup [6151] strana 132

Volba vstupniho signalu pro digitalni komparator 1 (CD1).
Vystupni signal CD1 prejde do stavu HI, pokud je zvoleny vstupni
signal aktivni, viz obr. 102.

Vystupni signal m0ze byt pouzit jako zdroj pro digitalni, reléové
nebo Virtualni vystupy [560].

6151 CD1
StpA Operation

Vychozi: Provoz
L Stejny vybér jako v menu Relay 1 [551],
Vybér: strana 108.

CcD1

Input signal for CD1 [6151] Digital comparator

Obr. 69 - Digitalni komparator




Jen pro ¢teni

Digitalni komparator 1 Zpozdéni [6152]
Aktivace vystupniho signalu pro digitalni komparator 1 se
zpozdénim s nastavenou hodnotou v tomto menu. Viz také OBR.
68.

6152 CD1 Set Dly
StpA 0:00:00.0

Vychozi: 0:00:00.0 (hodiny:minuty:sekundy)

Rozsah: 0:00:00.0-9:59:59.9

Digitalni komparator 1 Reset
[6153]

Reset vystupniho signalu pro digitalni komparator 1 v prodleni s

nastavenou hodnotou v této nabidce. Viz také OBR. 68, strana 116.

8.6.2 Logické vystupy [620]

Logic1[621]
Pomoci editoru vyrazl lze vystupy komparatord logicky
kombinovat do funkce Logicka Y. Editor vyrazd ma nasledujici
moznosti:

. CA1-CA4, (CD21-CD4, Li-Lg, T2Q-T4Q, Fi-F4 a

CTR21-CTR2.

e Nasledujici invertované soubory mohou byt pouzity.

1A1-1A4, ID1-1Dg, 'L1- L4, 'T2Q-1T4Q, 'F1-!F4, a !ICTR2-ICTR2.
e Kdispozici jsou nasledujici logické operatory

"+":OR operator

"&": AND operator "A" : EXOR operator

V nasledujici tabulce jsou uvedeny moznosti logickych
operaci:

Digitalni komparator 1 Hodn casovace
[6154]

Skutecna hodnota ¢asovace pro digitalni komparator 1 Ize
zobrazit v této nabidce.

6154 CD1 Tmr Val
StpA 0:00:00.0

Digitalni komparator 2 - 4
Nastaveni[616]- [618]

Viz popis Digital komparatoru 1. Vychozi hodnota pro CD2 [6161]
je"Digln1". Pro CD3 [6171] vychozi hodnota je "Trip", a pro CD4
[6181] Implicitni hodnota je "Ready".

Vstup Vysledek
A B & (AND) + (OR) A(EXOR)
6153 CD1 Res Dly 0 0 0 o o)
StpA 0:00:00.0 o . o . .
\Vychozi: 0:00:00.0 (hodiny:minuty:sekundy) 1 o 0 1 1
Rozsah: 0:00:00.0-9:59:59.9 1 1 1 1 o

Vystupni signal mdze byt naprogramovan k vystupu relé,
nebopouzity jako virtualni zdroj spojeni [560].

Logicky vyraz musi byt naprogramovan pomoci

menu [6211] az [621B], a jeho skute¢na podoba mize byt
zobrazit v menu [621], jako v niZe uvedeném prikladu:

621 Leogic 1

Read-onl
sacony Stp ((0&1) &0) &0

Logica [6211]

Volba poradi provadéni logického vyjadreni pro logické funkce

1
6211 L1 Expr
StpA ((1.2).3).4

Vychozi: ((1.2).3).4

((1.2).3).4 o V}Zchozi poradi provedeni, viz vysvétleni
nize.

(1.2).3.4) N Altervnativ’nl'wpoFadl' provedeni, viz
vysvétleni nize.




e Zavorky () ukazuji poradi, ve kterém jsou Logické vstupy 1v
kombinaci, dle [6211].

* 1,2, 3ay4, predstavuji Logic 1 vstupni signaly vybrané v
nabidce [6212], [6214], [6216], a [6218].

e Tecky zastupuji logické operatory 1 (a, +, nebo A), jejichz

hodnoty jsou vybrany v menu [6213], [6215], a [6217].

Chcete-li vytvofit Logic 1 vyraz pomoci vychoziho vybéru v menu

[6211], poradi provedeni je nasledujici:

1. Vstup 1 jevkombinacis Input 2 pomoci Operator 1.

2. Vstup 3 je ve spojeni s vyrazem (1.2), za pouziti Operator 2.

3. Vstup 4 se spoji s vysledkem (1,2) 0,3, s pouzitim 3 operatora.

Alternativni poradi vede k:

1. Vstup1je v kombinacise vstupem 2 pomoci Operator 1.
2. Vstup 3 je spojena se vstupem 4 operatorem 3.

3. Usporadani(1.2) je v kombinaci s vyrazem (3.4), s pouzitim
operator 2.

Pfiklad:

Vstup 1 = CA1, nastaven v menu [6212]

Vstup 2 = F1, menu [6214]

Vstup 3 =T1Q, menu [6216]

Vstup 4 =!A2, menu [6218]

Operator 1 = & (AND), nastaven v menu [6213]
Operator 2 = + (OR), menu [6215]

Operator 3 = & (AND), menu [6217]

Pomoci menu vyse je vytvoreno:
CA1&F 1+T1Q&!A2

Vychozi nastaveni pro L1 je:

((CA1&F1)+T1Q)&!A2

Pojdme pouzit nasledujici hodnoty vstupnich signald jako priklad:

CA1 =1 (aktivnifvysoky)

F1=1 (aktivnifvysoky)

T1Q = 1 (aktivnifvysoky)

1A2 = o (neaktivni/nizky)

S pfislusnymi hodnotami vznikne:

621 Logic 1
StpA ((1&1)+1)&0

COZ se rovna o.

Alternativa k L1 je nasledujici:

(CA1&F1)+(T1Q&!A2)
S vyse uvedenymi hodnotami je:

621 Logic 1
StpA (1&1)+(1&0)

CoZ serovnai.

Logic 1 Vstup 1[6212]

V tomto menu se zvoli vstup 1 pro funkci Logic 1. Stejné volby jsou
platné pro [6214] L1 vstup 2, [6216] L1 vstup 3, a [6218] L1 vstup 4.
Tato Tabulka plati také pro vstupni signély v logickych funkci 2
[622], 3 [623], a 4 [624], nicméné vychozi hodnoty se lisi. Viz
seznam menu v dodatku 1.

Vsimnéte si, Ze funkce logiky nemdze pfimo pouzit svoje signaly
jako vstupni signal, napf. pro vstup L1 nebude mozné zvolit L1

nebo L1!.
6212 L1 Input 1
Stp A CAl
Vychozi: CA1
CA1 o Analogovy komparator 1 - vystup
1A1 1 Negovany analog komparator 1 - vystup
CA2 5 Analogovy komparator 2 - vystup
A2 3 Negovany analog komparator 2 - vystu
9 Y 9 P ystup
CA3 4 Analogovy komparator 3 - vystup
1A3 5 Negovany analog komparator 3 - vystup
CA4 5 Analogovy komparator 4 - vystup
Ak 7 Negovany analog komparator 4 - vystup
D1 q Digitalni komparator 1 vystup.
D1 9 Negovany digital komparator 1 - vystu
g y dig P ystup
D2 10 Digitalni komparator 2 vystup.
D2 11 Negovany digital komparator 2 - vystup
CD3 15 Digitalni komparator 3 vystup.
D3 13 Negovany digital komparator 3 - vystu
g y dig P 3-vystup
CDs 14 Digitalni komparator 4 vystup.
D4 15 Negovany digital komparator - vystu
9 y dig P ystup
Logicky vystup 1.
L1 16
Negovany logicky vystup 1.
L1 17
Logicky vystup 2.
L2 18
Negovany logicky vystup 2.
IL2 19
Logicky vystup 3.
L3 20




L Negovany fogicky vystup 3. Logica Vstup 2 [6214]
! 21
3 V tomto menu se zvoli druhy vstup pro funkci Logic 1.
L Logicky vystup 4. 6214 L1 Input 2
4 22
StpA TA2
Negovany logicky vystup .
L4 23 Vychozi: 1A2
T1Q 24 Logicky Casovac 1 - vystup b Stejny vybér jako v menu Logic 1 Input 1
Vybér:
IT2Q 25 Logicky asova€ 1 — negovany vystup Y [6212], strana 118.
-0 26 Logicky ¢asovac 2 - vystup
IT2Q 27 Logicky ¢asovac 2 — negovany vystup
T?’OO 28 LOgTd:I/ fasovaTB s _ LOgiC 1 Operator 2 [6215]
3 29 Logicky casovac 3 —negovany vystup V tomto menu se zvoli druhy operétor pro funkci Logic 1.
T4Q 30 Logicky ¢asovac 4 - vystup 6215 L1 Op 2
p
IT4Q 31 Logicky casovac 4 — negovany vystup StpA &
F1 32 Klopny obvod - vystup 1.
Vychozi: &
IF1 33 Negovany klopny obvod - vystup 1.
F Klopny obvod - vystup 2.
2 34 opny obvod-vystup 2 Je-li vybrana e (tecka), Logic 1 je ukoncen
IF2 35 Negovany klopny obvod - vystup 2.
F3 36 Klopny obvod - vystup 3. & &=AND
IF3 37 Negovany klopny obvod - vystup 3. + +=0OR
Fs4 38 Klopny obvod - vystup 4. A A=EXOR
IFs 39 Negovany klopny obvod - vystup 4.
CTR1 40 CitacC — vystup 1.
ICTR1 41 Ne Y Lk
govany ¢ital — vystup 1. Lodi
. ogic 1 Vstup 3 [6216]
CTR2 42 Citac — vystup 2.
V tomto menu je vybran treti vstup pro funkci Logic 1.
ICTR2 43 Negovany ¢itac — vystup 2. 6216 L1 1 3
nput

StpA CA3
Logic 1 Operator 1[6213]
Volba prvniho operétoru logické funkce 1. Vychozi: CA3
6213 L1 Op 1 Vybér Stejny vybér jako v menu Logic 1 Input 1

[6212], strana 118.

StpA &
Vychozi: &
0 Je-li vybrana e (tecka), Logic 1 je ukoncen
& 1 &=AND
+ 2
+=OR
A 3 A=EXOR




Logic 1 Operator 3 [6217]

V tomto menu je vybran tieti operator pro funkci Logic 1

6217 L1 Op 3

StpA &
Vychozi: &

0 Je-li vybrana e (tecka), Logic 1 je ukoncen
& 1 &=AND
+ 2
+=0R

A 3 A=EXOR

Logic a1 Vstup 4 [6218]

V tomto menu je zvolen ¢tvrty vstup pro funkci Logic 1

6218 L1 Input 4
StpA CA4

Vychozi: CA4

Stejny vybér jako v menu Logic 1 Input 1

Vybeér: [6212], strana118.

Logic 1 Zpozdéni nastaveni[6219]
Aktivace vystupniho signalu pro funkci Logic 1 v prodleni s
nastavenou hodnotou v této nabidce. Porovnejte s Obr. 68, strana

116.

6219 L1 Set Dly

StpA 0:00:00.0
Vychozi: 0:00:00.0 (hodiny:minuty:sekundy)
Rozsah: 0:00:00.0-9:59:59.9

Logic 1 Reset - zpozdéni [621A]
Reset vystupniho signalu pro funkci Logic 1 v prodlenis
nastavenou hodnotou v této nabidce. Porovnejte s Obr. 68, strana

116.

621A L1 Res Dly

StpA 0:00:00.0
Vychozi: 0:00:00.0 (hodiny:minuty:sekundy)
Rozsah: 0:00:00.0-9:59:59.9

Logic 1 Hodnota Casovace [621B]

621B L1 Tmr Val

StpA 0:00:00.0
Je zde zndzornéna skutecna hodnota ¢asovace pro Logic 1.

Logic 2 - 4[622] - [624]
Viz popis logic 1. Pro vychozi hodnoty viz seznam menu v dodatku

1.

8.6.3 Casovace [630]

Funkce ¢asovace mohou byt pouzity pro zpozdéni nebo jako
Casovy interval se samostatnym ¢asem zapnuti a vypnuti
(alternativni rezim). V rezimu zpoZzdéni pfejde vystupni signal
po uplynuti ¢asového zpozdéni do stavu HI. Vystupni signal
mUze byt pouzit jako zdroj pro digitalni nebo reléové vystupy
vyuzité v logickych funkcich.

Timerl Trig
T1Q L

—»

Timer 1 Delay

Obr. 70 ReZim zpoZdéni casovace

V alternativnim rezimu vystupni signal T1Q se automaticky
cyklicky prepina Urovné Hl a LO atd. podle nastaveného
Casového intervalu.

Timerl Trig

T1Q

Timer T2 TimerT1 Timer T2 Timer T1

Obr.. 71 Regim alternativniho asovace

Funkce rezimu "On-time" je prodlouzeni aktivovaného
vystupniho signalu (vysoka) ¢asovace ve srovnani se
spoustécim signalem. Viz Obr. 72.



Timearl Trig

Y TimerT1 ¢

Obr. 72 - reZim casovace

Vystupni  signaly CasovaCe (TiQ - T4Q) mohou byt
naprogramovany jako reléové vystupy pouzivané v logickych
funkcich [620], nebo mohou byt pouzity jako virtualni zdroje
spojeni [560].

POZNAMKA: Aktualni Gasovace jsou spoleéné pro
vSechny sady parametrl. Zméni-li se aktualni soubor
parametrl, zméni se funkce Casovace v zavislosti na
nastaveni, ale hodnota ¢asovace zlstane beze zmény.
Takze inicializace ¢asovace se muze lisit o nastavenou
zménu ve srovnani s normalnim spusténim casovace.

Casovac 1[631]

Skupina parametrd pro ¢asovac 1.

Casovac 1 Start [6311]
Vybér signalu startu

6311 Timerl Trig
StpA OffF

Vychozi: Off

Casovac 1 Zpozdéni [6313]

Tento parametr je zobrazen, pouze pokud rezim ¢asovace je
nastaven jako “zpozdéni”.

Zpozdéni casovale 1 udava dobu, po aktivaci prvniho
¢asovae. Casovalé 1 mlze byt aktivovan Urovni HI na
digitalnim vstupu.

6313 Timerl Dly
StpA 0:00:00.0

Vychozi: 0:00:00.0 (hodiny:minuty:sekundy)

Rozsah: 0:00:00.0-9:59:59.9

Casovac 1 T1[6314]

Pokud je rezim ¢asovace nastaven jako “Cyklus” a ¢asovac 1 je
aktivovan, z0stava automaticky zapnuty nezavisle na
nastavenych &asech provozu a prostoje. Casovac 1 v cyklickém
rezimu mi0ze byt aktivovan digitalnim vstupem nebo pomoci
virtudlniho zapojeni. Parametr Casova¢ 1 T1 v cyklickém rezimu
udava dobu provozu.

6315 Timerl T2
StpA 0:00:00.0

Vychozi: 0:00:00.0 (hodiny:minuty:sekundy)

Rozsah: 0:00:00.0-9:59:59.9

Casovac 1 Hodnota [6316]

Toto menu znazornuje hodnotu ¢asovace

6316 Timerl Val

Read-onl
sacony stp ) 0:00:00.0

Vybér: Stejny vybér jako v menu Relay 1 [551], strana 108.

Casovac 1 Rezim [6312]

Volba konverze spoustéciho signalu, podle popisu na obr. 70 - Obr.

6312 Timerl Mode
StpA Delay
Vychozi: Zpozdéni
Off fo Casovac vypnut
Zpo¥dani L ZP(?ZdUJ? aktivaci vystupniho signalu v
zavislosti na menu [6313].
Zastupce N C,as.ovac .|nterva| pro vystupni signal v
zavislosti na parametrech [6314] a [6315].
) Prodluzuje aktivaci vystupniho signalu v
On-time 3 zavislosti na menu [6314].

Casovac 2 - 4 [632] - [634]

Viz popis pro ¢asovac 1



8.6.4 SR Klopné obvody [640]

Funkce klopny obvod je pamétovy obvod, ktery mize byt pouzit k
ukladani dat tykajicich se stavu.Vystup z klopného obvodu je
zavisly nejen na aktualnim vstupu, ale také na stavu v daném
okamziku (zalezi tedy i na pfedchozim stavu vstupu).

Nastaveni / reset klopného obvodu ma dva vstupni signaly, SET a
RESET, které kontroluji stav vystupniho signalu, OUT. Pokud
zadny z vstupnich signald neni aktivni (tedy jsou = 0), udrzi si
klopny obvod sou¢asnou hodnotu.

Kdyz je aktivni pouze jeden ze vstupnich signall (= 1), rozhoduje
primo o stavu vystupniho signalu. Proto pokud SET = 1 (aktivni) a
RESET = o (neaktivni), pfikaz SET je dan vystupnimu signalu, OUT.
To bude mit za nasledek zménu signalu z neaktivniho na aktivni (=
1), pokud jiz neni v aktivnim stavu.

Naopak, pokud SET = o (neaktivni) a RESET = 1 (aktivni), pfikaz
RESET je dan vystupnimu signalu, OUT, coz zpUsobuje, ze bude
deaktivovan (= o).

Rezim priority klopného obvodu

Kdyz jsou oba vstupni signaly v aktivnim stavu sou¢asné, tj SET =1
a RESET =1, rozhoduje prioritni funkce o tom, ktery signal bude
mit vliv na vystupni signal. K dispozici jsou tfi rizna nastaveni
prioritni funkce klopného obvodu, vybrana v menu pro "flip-flop
Mode". Pfiklady riznych nastaveni priorit jsou uvedeny na
obrazku. 73.

Reset priority

SET [ [
RESET [ [ ]
ouT

Nastaveni priority
et _ [ ] [ [
RESET [ [ ] [
oor _ [ L_T LI

Rizeni hranou — bez priority

st _ [ ] I [
RESET [ [ ] [
our [ ] I

Obr. 73 Programovatelny reim klopného
obvodu

Reset - priorita

“Reset priority” znamena, Ze pokud jsou oba vstupni signaly
aktivni, zpUsobi prikaz RESET vystupni signal, ktery je ucini
neaktivnimi (= 0). Viz tabulka 33.

Tabulka 33 Tabulka priority resetu

NASTAVENI RESET VYPNUTI

0 0 - (beze zmény)
0 1 0 (reset)

1 0 1 (set)

1 1 0 (reset)

Priorita nastaveni

U “Set priority” je nastaven urceny vstupni signal. Pokud by oba
vstupni signaly byly aktivni, vede to k aktivovani (= 1),
vystupniho signalu. Viz tabulka 34.

Table 34 Tabulka priority nastaveni

NASTAVENI RESET VYPNUTI

0 (0] - (beze zmény)
0 1 0 (reset)

1 0 1 (set)

1 1 1 (set)

Rizeni hranou bez priority

Treti nastaveni je "fizeni hranou", pro které nema zadny vstupni

signal prednost pred druhym.Vystupni signal sleduje néktery ze

dvou vstupnich signald (jesté za predpokladu, Ze jsou v pozitivni
Pokud by byly oba vstupy aktivovany soucasné, nedojde k zadné
zméné;vystupni signal bude jen drzet svij drivéjsi stav.

POZNAMKA: Vstupni signaly jsou aktualizovany v
intervalech 8 milisekund, tedy signaly zmény jsou
povaZovany za soucasné, pokud je rozdil mensi nez 8 ms.

Tabulka 35 Rizeni hranou bez priority

NASTAVENI{ RESET VYPNUTI

0 (0] - (beze zmény)
% 0/1 1 (set)

o/1 1 A O (reset)

jﬂ 1ﬂ Beze zmény




Klopny obvod 1 [641]

Funkce SR klopného obvodu 1.

Klopny obvod 1 Rezim [6411]

Priorita nastaveni vstupnich signald pro klopny rezim 1

6411 F1 Mode
StpA Reset
Vychozi: Reset
Reset (o} Reset priorita.
Nastaveni 1 Priorita nastaveni
Hrana 2 Rizeni hranou bez priority

Klopny obvod 1 Nastaveni [6412]

Vybér nastaveni vstupniho signalu pro klopny rezim 1

Klopny obvod 1 Reset zpozdéni [6415]
RESET vstupniho signal pro klopny obvod 1 je upozdén o
hodnotu nastavenou v tomto menu.

6415 F1 Res Dly
StpA 0:00:00.0

Vychozi: 0:00:00.0 (hodiny:minuty:sekundy)

Rozsah: 0:00:00.0-9:59:59.9

Klopny obvod 1 Hodnota ¢asovace
[6416]

Toto menu zobrazuje aktudlni hodnotu ¢asovace klopného
obvodu

v 6416 F1 Tmr Val Stp ~
Jen pro Cteni

Vychozi: Off

6412 F1 Set 0:00:00.0
Steo OfF Vychozi: 0:00:00.0 (hodiny:minuty:sekundy)
Rozsah: 0:00:00.0-9:59:59.9

Vybér: Stejny jako v menu Relay 1 [551], strana 108.

Klopny obvod 1 - Reset [6413]

Volba RESET vstupniho signalu pro klopny obvod 1.

6413 F1 Reset
StpA OFF

Vychozi: Off

Vybér: Stejny jako v menu Relay 1 [551], strana 108.

Klopny obvod 1 Nastaveni zpozdéni
[6414]

Nastaveni vstupniho signalu pro klopny obvod 1 je zpozdéno dle
nastavené hodnoty v tomto menu

6414 F1 Set Dly
StpA 0:00:00.0

Vychozi: 0:00:00.0 (hodiny:minuty:sekundy)

Rozsah: 0:00:00.0-9:59:59.9

Klopny obvod 2 - 4 [642] - [644]

Viz popis klopného obvodu 1. Vychozi nastaveni pro [6421] "F2
Mode" je "Reset". Pro [6431] "Mode F3" vychozi je "Set", a na
[6441] "Mode F4" je vychozi hodnota "Hrana".




8.6.5 Citace [650]

Funkce ¢itacll Ize vyuzit pro scitani pulzi a nasledné
signalizaci digitalnich vystupl v okamziku, kdy ¢&ita¢
dosahne specifikované horni nebo dolni hodnoty.

Cita& se aktivuje spoustécim signalem, signalem reset se
pocitadlo vymaze.

Hodnota ¢itace mize byt automaticky zmensovana v
zavislosti na definovaném Case, pokud v tomto Ease
nepfijde novy spoustéci signal.

Hodnota citace je vztazena k horni limitni hodnoté a pokud
dojde k dosazeni této hodnoty, bude aktivovan digitalni vystup

CaQ nebo C2Q

CTR1 = ¢ita¢ 1 vystup. Signal
6511 — ¢itac 1 Start

6512 = ¢itaC 1 Reset

6513 = ¢ita¢ 1 Hodnota poruchy
6519 = ¢ita¢ 1 Hodnota

Obr. 74 Citace, principy

Cita¢1[651]

Skupina parametrg ¢itace 1

651 Counter 1 Stp

Citad 1 Start [6511]

Zvoleny signal se pouziva jako spoustéci signal pro ¢itad 1. Citad 1 se zvy3u

POZNAMKA: Maximalni frekvence pogéitani 8
Hz.

6511 C1 Trig
Stp Off

Vychozi: Off

Stejny jako v menu Relé 1 [551], strana 108.
Vybér:

Cita¢ 1 Reset [6512]

Zvoleny signal se pouziva jako signal pro resetovani ¢itace 1. Pokud

je signal resetu aktivovan (vysoka), bude citac 1 nula, a ¢itad
zUstane na nule, dokud je signal resetu aktivni (vysoka).

POZNAMKA: Reset vstup ma top prioritu.

6512 C1l Reset
Stp g OFfF

Vychozi: Off

Stejné jako v menu Relay 1 [551], strana 108.
\Vybér:

Cita¢ 1 Porucha - hodnota [6513]

V tomto menu je ¢itac 1 nastaven na hodnotu poruchy. Pokud
je hodnota ¢itace rovna hodnoté poruchy, je aktivovan
vystupni signal (CTR1) proti 1 (vysoky).

POZNAMKA: Hodnota O znamena, Ze vystup &itace je stale
vysoky.

6513 C1 Trip Val

StpA O
Vybér: o
Rozsah: 0 - 10,000

Cita¢ 1 Hodnota [6514]

Toto menu znazornuje aktualni hodnotu Citace 1

POZNAMKA: Hodnota &itace 1 je spoleéna pro viechny
parametry.

Read-onl 6514 C1 Value
y Stp 0

Default: o

Range: 0 - 10,000

Citac 2 [652]

Stejné jako u Citace 1 [651].



8.6.6 Hodiny logiky [660]

K dispozici jsou dvé funkce hodin, hodiny 1 a hodiny 2. Kazdé
hodiny s oddélenym nastavenim pro zapnuti ¢asu, vypnuti ¢asu,
Datum, datum, vypnuti data a den v tydnu. Tyto hodiny mohou
byt pouzity pro aktivaci / deaktivaci pozadované funkce pomoci
relé, digitalniho vystupu nebo virtualniho V / V (napfiklad vytvéreni
start a stop pfikaz0).

Hodiny 1 [661]

Cas, datum a den v tydnu hodin 1 jsou uvedeny v dil¢ich menu.

661 Clock 1
Stp

Hodiny 1 Zapnuti casu [6611]

Cas, kdy je aktivovan vystupni signal (CLK1) hodin 1.

6611 CIkITimeOn
StpA 0:00:00

Vychozi: 0:00:00 (hodiny:minuty:vtefiny)

Rozsah: 0:00:00-23:59:59

Hodiny 1 Vypnuti ¢asu [6612]

Cas, kdy je vystupni signal hodin 1 deaktivovan

6612 CIK1TimeOff

6614 ClkIDateOff
StpA 2013-01-01

Vychozi: 2013-01-01

Rozsah: YYYY-MM-DD

Hodiny 1 Pracovni dny [6615]

Vsedni dny, kdy je funkce hodin aktivni. Po vstupu do rezimu
Uprav, vyberte nebo zruste vybér pozadovanych dnd v tydnu
pomoci kurzoru pomoci PREV a NEXT tlacitka na ovladacim
panelu. Potvrdte tlac¢itkem ENTER. Ukoncete rezim Uprav a
aktivované dny v tydnu si mUzete prohlizet na displeji menu.
Vyfazené dny v tydnu jsou nahrazeny pomickou "-" (napfiklad
"PUSCP - -").

6615 ClklWeekday
StpA MTWTFSS

Vychozi: MTWTFSS (aktivovano vse)

Rozsah: Pondéli, Utery, stfeda, Ctvrtek, patek, sobota,

nedéle.

POZNAMKA: Ujistéte se, Ze nastavujete spravny ¢as a
datum, skupina menu [740] "Clock".

Priklad 1:

Vystup CLK1 musi byt aktivni od pondéli do patku v pracovni dobé,
napr 08: 00-17: 0o. Tento signal se pouziva ke spusténi
napf.ventilatoru s Virtual V / V.

Menu Text Nastaveni

StpA 0:00:00
Vychozi: 0:00:00 (hodiny:minuty:vtefiny)
Rozsah: 0:00:00-23:59:59

6611 |ClkaTimeOn 08:00

6612 |ClkaTimeOff 17:00

Hodiny 1 Zapnuti data [6613]

Doba, kdy je aktivovan vystupni signal (CLK1) hodin 1.

6613 ClklDateOn
StpA 2013-01-01

Vychozi: 2013-01-01

Rozsah: YYYY-MM-DD (rok-mésic-den)

Hodiny 1 Vypnuti data [6614]

Datum, kdy je vystupni signal hodin (CLK1) deaktivovan. Vsimnéte
si, ze pokud "Clk1DateOff" je nastaven na dfivé;jsi datum, nez
"ClkiDateOn", vysledkem bude, Ze hodiny nejsou deaktivovany ve
stanoveném terminu.

6613 |ClkiDateOn 2013-02-01 (datum v minulosti)
6614 |ClkaDateOff 2099-12-31 (datum v budoucnosti)
6615 [ClkiWeekday MTWTEF- -
561 VIO 1 Dest ChodVpred
562 VIO 1 Source Clka

Priklad 2:

Vystup CLK1 musi byt aktivni o vikendech po cely den.
Menu Text Nastaveni
6611 |ClkaTimeOn 0:00:00
6612 |ClkaTimeOff 23:59:59
6613 |ClkaDateOn 2013-02-01 ( datum v minulosti)
6614 |ClkaDateOff 2099-12-31 ( datum v budoucnosti)
6615 |ClkaWeekday  |....... SS
561 VIO 1 Dest ChodVpred
562 VIO 1 Source Clka

Hodiny 2 [662]

Viz popis hodin 1 [661].




8.7 Proces/Status [700]

Parametry pro prohliZzeni vSech aktualnich provoznich hodnot

jako jsou otacky, moment, vykon atd.

8.7.1 Pohon [710]

Proces - Hodnota [711]
Zobrazuje hodnotu procesu, ktera mize byt nastavena pro vice
r0znych velicin a jejich jednotek vztazenych k otackam.

Electricky vykon [717]

Zobrazeni aktualniho elektrického vystupniho vykonu.

Jen pro Cteni

711 Process Val Stp

Jednotka

Zalezi na zvolené procesni jednotce [322].

Rozliseni

Rychlost: 1 ot./min, 4 dal3i digitalni jednotky

Moment [713]-[714]

Zobrazeni aktudlniho momentu, vyjadieno ve dvou menu

Jen pro ¢teni 717 El. vykon
P Stp kw
Jednotka kW
Rozliseni W
RMS P [718]
Zobrazeni aktualniho vystupniho proudu.
Jen pro Cteni 718 RMS Current Stp A
Jednotka A
Rozliseni 0-1A
DC napéti [719]
Zobrazeni aktudlniho stejnosmérného napéti.
Jen pro Cteni 719 L Main Volt Stp V
Jednotka \
Rozliseni 1V

Jen pro Cteni 713 Moment
P Stp 0.ONm

Jednotka Nm

Rozliseni 0-1Nm

Jen pro ¢teni 714 Noment
P Stp %

Jednotka %

Rozliseni 1%

Teplota chladice [72A]

Zobrazeni aktualni teploty chladice.

Mechanicky vykon [715]- [716]

[714]

Zobrazeni aktualniho mechanického vykonu

Jen pro Cteni

715 Mech. vykon Stp OW

Jednotka

W

Rozliseni

1W

Jen pro Cteni 71A Tepl. chladié& Stp °C
Jednotka °C

Rozliseni 0.2°C

PT100B1123 [71B]

Toto menu zobrazuje aktualni PT1o0 teplotu pro prvni PT100
pridavnou kartu (B1), coz odpovida vstupu 1, 2 a 3. Viz menu PT100
vstupy [2323], strana 76.

Jen pro Cteni

716 Mech. vykon Stp %

Jednotka

%

Jen pro Cteni 71B PT100B1 123 Stp °C
Jednotka °C
Rozliseni 1°C

Rozliseni

1%




PT100B2 123 [71(]

Toto menu zobrazuje aktualni teplotu PT100 druhé PT100
pfidavné karty (B2), coz odpovida vstupu 4, 5a 6. Viz menu PT100

vstupy [2323], strana 76.

8.7.2 Status [720]

Stav TSA [721]

Indikuje celkovy stav softstarteru.

Jen pro Cteni

721 TSA Status Stp 1/222/333

Jen pro Cteni 71C PT100B2 123 Stp °C
Jednotka °C

(o]
Rozliseni °C

Proud l1- I3 [72D]-[71F]

Tyto nabidky zobrazuji aktualni vystupni proud ve vsech tfech

fazich.

Obr. 75 Softstarter status

Jen pro Cteni

71D Current 12 Stp A

Jednotka

A

Rozliseni

0.1A

L12, L13 a L23 napéti [72G]-[711]

Tyto nabidky zobrazuji aktualni napéti

Pozice Stawv Hodnota
1 Parametrova sada | AB,C.D
-Kl (kkavesnice)
573 Zdroj re:fera'lé ni -Swv (svorky) )
(zadane) hodnoty | -Kom (Kom. rozhrani)
-Opt (option)
-Kl (klavesnice)
333 Zdroj pro povely -Sv (svorky)
Start’StopiResat -Kom (Kom. rozhrani)
-Opt (option)

Jen pro Cteni

71G L12 Voltage Stp V

Jednotka

Rozliseni

1V

Sekvence fazi [71)]

Toto menu zobrazuje sled fazi sitového napéti.

Jen pro Cteni

71) Phase Seq

Pouzita tepelna kapacita [71K]

Toto menu zobrazuje pouzitou tepelnou kapacitu

Stp L123
Rozsah
L--- fo Nelze urcit
L123 1
L3212 2

Jen pro Cteni

71K M Tepl Kap Stp %

Jednotka

%

Rozliseni

1%




Priklad: “A/TL/SvIML” Lo L )
A: Parametrova sada A je aktivni. Jsou mozneé nasledujici typy vystrahy:
Kl: Referenéni hodnota je zadavana pomoci klavesnice na

g\\//l:a g?)slenllypsatg?tllus.top jsou zadavany pomoci svorkovnice Modbus no: | Vystrazne hlaseni
1-22. o Bez Poruchy
ML.: Je aktivni momentové omezeni. 1 Mator I°t
2 FTC
3 Motor-Zirita
BitC. 4 Rotor-Blok
7 6 5 A 3 2 1 oLSB > Ext Porucha
6 Mo MaxAlam
o o 1 o o o o o 7 Mon MinAlarm
Key (1) ---(0) A (0) a1 Kiomn Emror
Zdroj ptikazu , s PT100
Chod/Stop = Provoz = zastaven (o) Parametrova 0 Deviace
Int + Ext. panel (1) sada= A (o) 11 Cerpadio
12 Ext Tepl Mot
13 LC Uroved
14 neobsazenc
Upozornéni [722] 15 Option
Zobrazeni aktuélniho nebo posledniho vystrazného 16 Vy= Teplota
upozornéni. Upozornéni je zobrazeno v pfipadé, Ze se ménic 17 Nadproud F
blizi k poruchovému stavu, avsak je stale jesté v provozu. 18 Prepeti D
Béhem upozornéni blika na panelu Cervena LED. 19 Prepiti G
20 Prepéti M
ey Madotatky
2 Podpéti
722 Warning 23 Power Fault
Read-only Stp (warning message) 24 Desat
25 Porucha DC
26 Int Emor
i Prep&ti MiViax
28 Prepéti
29 \Wstraha 30
30 Wystraha 31
3 Wetraha 32




Stav digitalnich vstupd [723]

Toto menu znazornuje stav digitalnich vstupl

1 Digln1
2 Digln 2
3 Digin3
4 Digln 4

Pozice 1-4 (na displeji zleva doprava) indikuji stav souvisejici
vstupu (Digln 1 - Digln 4):

1 Vysoka

o Nizka

Ptiklad na obr. 76 ukazuje, ze Digln 2 a Digln 4 jsou aktivni vtomto
okamziku.

723 Digln Status Stp

Jen pro Cteni
0101

Stav [724]

Tato nabidka indikuje stav relé. Viz Obr. 77. RE indikuje stav relé na
pozici:

1. Relé1

2. Relé2

3. Relé3

Je zobrazen stav souvisejiciho vystupu.

1vysoky

o nizky

Ptiklad na obr. 77 ukazuje, ze relé 1 je aktivni. Relé
1arelé 3 nejsou aktivni.

724 RelayStatus
StpA RE 100

Obr. 77 Priklad stavu relé

Stav analogového vstupu [725]

Tato nabidka indikuje stav analogového vstupu.

725 Analogueln
StpA 65%

Obr. 78 Piiklad stavu analogového vstupu

Stav vstupu je uveden v [%)], takze napfiklad v Obr. 78 ukazuje,

Ze Anin je aktivni a ma vstupni hodnotu 65%.

POZNAMKA: Zobrazené procento
je absolutni hodnota zaloZena na
maximalni hodnoté vstupu Ci
vystupu; takZe bud 10 V nebo 20 mA.

Stav analogového vystupu [726]

Tato nabidka indikuje stav analogového vystupu.

726 AnalogueOut
StpA 65%

Obr. 79 Priklad stavn analogového vystupuStav vystupu je uvedeno v
[%], takZe priklad ukazuje, Ze AnOut je aktivni a ma vystupni
hodnotu 65%.

POZNAMKA: Zobrazené procento je absolutni hodnota
zaloZzena namaximalni hodnoté vstupu ¢i vystupu; takze
bud' 10 V nebo 20 mA.

Pokud je naptiklad pouzit vystup 4-20 mA, hodnota 20% se rovna
4 mA.

I/O Stav desky B1 - B2 [727] - [728]

Tato nabidka indikuje stav pro dalsi | / O na volitelnych
deskach 1 (B1)a 2 (B2).

728 10 StatusB2
StpA RE 000 DI100

Obr. 80 1/ O stav desky

Stav analogového komparatoru 1 - 4
[72A]

Toto menu indikuje aktivni analogovy komparator (CA1 - CAg).

72A CAl-4
StpA 0000

Stav digitalniho komparatoru 1 - 4
[72B]

Toto menu indikuje aktivni digitalni komparator (CD1 - CDg).

72B CD1-4
StpA 0000

Stav logické funkce 1 - 4 [72C]

Toto menu indikuje aktivni logické vystupy (L1 - L4)

72C Logic 1-4
StpA 0000



Stav Casovace 1- 4 [72D]

Toto menu indikuje aktivni ¢asovad (T2Q - T4Q).

72D Timer 1-4

J cteni
en pro Cteni StpA 0000

SR stav klopného obvodu 1 - 4 [72E]

Toto menu indikuje aktivni klopné obvody(F1 - F4).

Jen pro Cteni 72E FlipFlopa-4
StpA 0000

8.7.3 Ulozené hodnoty [730]

Uvadéné hodnoty jsou skutecné hodnoty vysledované v pribéhu
¢asu. Hodnoty jsou uloZeny v Power Down a aktualizovany znovu
pri zapnuti.

Cas chodu [731]

Toto menu zobrazuje celkovy cas, po ktery byl softstartér v

provoznim rezimu.

731 Cas chodu

Jen pro ¢teni
P StpA h:mm:ss

Jednotka: h: mm:ss (hodiny:minuty:vtefiny)

Stav Citace 1 - 2 [72F]

Toto menu indikuje aktivni ¢itace (CTR1 - CTR2).

72F Counter 1-2

Jen pro Cteni
StpA oo

Dalsi start [72G]

Toto menu ukazuje zbyvajici ¢as do dalsiho povolené startu, pokud
alespon jedna z moznosti v menu [235] Start Limit je aktivni (tj.
starty / hod nebo MinMeziStrt.

72G TtoNxtStart

Jen pro Cteni
StpA oMin

Rozsah: 00: 00: 00-262143: 59: 59

Reset - Cas chodu [7311]

Toto menu obnovi ¢ita¢ chodu ¢asu. UloZené informace budou
odstranény a zacne obdobi nové registrace.

7311 Reset RunTm

StpA No
Vychozi: No
No o
Yes 1

POZNAMKA: Po resetu nastaveni se automaticky vrati na
llNell.

Cas pripojeni [732]
Toto menu zobrazuje celkovy cas, po ktery byl softstartéru
pripojen k elektrické siti. Tento ¢asovy spinac nelze vynulovat.

732 Mains Time

Jen pro Cteni
StpA hh:mm:ss

Jednotka: hh: mm:ss ( hodiny:minuty:vtefiny)

Rozsah: 00: 00: 00-262143: 59: 59

Energie [733]
Toto menu zobrazuje celkovou spottebu energie od posledniho
vynulovani energie [7331].

E .
Jen pro Cteni Jen pro Cteni Jen pro Cteni Jen pro Cteni ?tf)Arllj/I\’lile

Jednotka: Jednotka: Jednotka: Jednotka: Wh (ukazuje Wh, kWh, MWh nebo GWh)
Rozsah: Rozsah: Rozsah: Rozsah: o Wh-999,999 GWh




Reset energie [7331]
Tato nabidka resetuje Citac energie. Ulozené informace budou

odstranény a za¢ne nové obdobi registrace.

7331 Rst Energy

StpA No
Vychozi: No
Vybér: No, Yes

8.7.4 Nastaveni realného casu [740]

Tato skupina menu zobrazuje aktuélni ¢as a datum. Nabidky jsou
rychle pfistupné z vychozi smycky prep. oken. Viz obr. 32, strana
46.

Cas a datum jsou nastaveny na CET (centralni stfedoevropsky ¢as).

Cas [741]

Aktualini ¢as je zobrazen jako HH:MM:SS.

741 Time
StpA 00:00:00

Jednotka: hh:mm:ss (hodiny:minuty:sekundy)

Datum [742]

Aktualni datum ve formatu RRRR-MM-DD.

742 Date
StpA 2014-01-28

Jednotka: YYYY-MM-DD (rok-mésic-den)

Pracovni dny [743]

Zobrazuje aktualni pracovniden.

743 Weekday
StpA Monday

8.8 Archiv poruch [800]

Obsahuje parametry pro prohlizeni vSech zaznamenanych
informaci o poruchach. V archivu poruch je uloZzeno 10
poslednich poruchovych hlaseni. Poruchy jsou ukladany dle
funkce paméti typu FIFO (First In, First Out). Kazda porucha je
v paméti zaznamenana s prisluSnym cCasem vztahujicim se k
parametru [731], ¢as chodu. U kazdé poruchy jsou ulozeny
aktudlni hodnoty nékolika parametrd, pomoci kterych je
mozné velmi rychle poruchu diagnostikovat.

8.8.1 Poruchova hlaseni - archiv [810]
Zobrazuje pricinu poruchy a ¢as jejiho vzniku. V okamziku
vzniku poruchy jsou provozni stavy ménice zkopirovany do
archivu poruchy. Archiv pojme devét poruchovych hlaseni
[810]-[890]. V okamziku vzniku desaté poruchy, jelikoz se
seznam posouva dold, se nejstarsi porucha automaticky
prepise.

POZNAMKA: Po resetu poruchy se objevi predchozi
menu.

8x0 Trip Message Trp

hh:mm:ss
Jednotka: hh:mm:ss (hodiny:minuty:sekundy)
Alternativa YYYY-MM-DD (rok-mésic-den)
Priklad:

Displej zobrazuje aktualni zpravu o poruse a alternativy mezi

datem a ¢asem ukazuji, kdy doslo k vypnuti

830 Rotor-blok Trp
09:12:14

830 Rotor-blok Trp
2013-04-17




Poruchova hlaseni [8111]-[8133]

Informace ze stavového menu jsou v okamziku vzniku poruchy
zkopirovany do archivu poruch.

pMoerrJléhy fkoplrovano Popis
8.7.3 Hodnota [730]
8131 731 Cas chodu
8132 732 Cas napajeni

8.8.2 Zprava o poruse [820] - [890]

Stejné informace jako pro menu [810].

8.8.3 Reset Log poruchy [8A0]

Toto menu obnovi obsah paméti deviti poruch

8A0 Reset Trip L

StpA No
Vychozi: No
No (¢]
Yes 1

Tabulka 37.
pMoernléhy gkoplrovano Popis

8.7.1 Hodnota [710]

8111 711 Proces - hodnota

8113 713 Moment (Nm)

8114 714 Moment (%)

8115 715 Mechanicky vykon (W)

8116 716 Mechanicky vykon (%)

8117 717 El. vykon

8118 718 RMS Proud

8119 719 L hlavni Volt

811A 71A Teplota chladice

811B 71B PT100B1123

811C 71C PT100B2 123

811D 71D Proud I1

811E 71E Proud 12

811F 71F Proud I3

811G 71G L12 napéti

811H 71H L13 napéti

811l 71l L23 napéti

811) 71) Sekvence faze

811K 71K Pouzita tepelna kapacita
8.7.2 Stav [720]

8121 721 TSA Status

8122 723 Digitalni vstup

8123 724 Relé

8124 725 Analogovy vstup

8125 726 Analogovy vystup

8126 727 1/O status fidici deskaB1

8127 728 1/0 status fidici deska B2

8129 72A Analogovy komparator 1 - 4

812A 72B Digital komparator1- 4

812B 72C Logic funkce 1-4

812C 72D Casoval1-4

812D 72E Klopny obvod 1-4

812E 72F Cital1-2

812F 72G Dalsi start

POZNAMKA: Po resetu se nastaveni automaticky
prepne zpét na "NO". Zobrazi se zprava "OK" na 2

sekundy.




8.9 Informace o systému [900]

Zobrazeni systémovych dat softstartéru

8.9.1 TSA data [920]
Typ TSA [921]

Toto menu zobrazuje typ Emotron TSA podle typu kddu.

Moznosti jsou uvedeny na produktové etiketé softstartéru. Viz
kapitola 1.4, strana 5.

921 TSA
Stp TSA52-016

Obr. 81 Priklad typu.

Priklad:

TSA-serie vhodna pro napéti 525 a jmenovity vykon proudu 16 A.

POZNAMKA: Pokud neni ovladaci panel
nakonfigurovan, zobrazi se pak "Nastavit typ".

Software [922]

POZNAMKA: Je diilleZité, aby verze software zobrazena v
parametru [922] byla shodna s verzi uvedenou na predni
strané této uzivatelské pfirucky. Pokud tomu tak neni, pak
funkce popsany v této pfirucce mohou byt odliSné od funkci
meénice.

Informace [9221]

Vytvoreni verze software, datum a ¢as

9221 Build Info
StpA

Vychozi: YY:MM:DD:HH:MM:SS

Nazev jednotky [923]

Moznost zaspani vlastniho pojmenovani ménice pro Ucely
servisu nebo pro identifikaci zdkaznika. Tato funkce umoznuje
uzivateli pouzitim max. 12 znakd zaspat nazev(popis)
ménice/pohonu. Pro pohyb kurzoru na pozadovanou pozici
pouZzijte tlacitka "PREV” (predchozi) a “"NEXT” (dalsi). Tlacitky
“+" @ “-" zvolte pozadovany znak. Potvrzeni znaku je
provedeno presunem kurzoru na dalsi pozici tlacitkem “"NEXT”,
viz parametr Vlastni Jednotka [323].

Toto menu zobrazuje dislo verze softwaru softstartéru. Obr. 82 dava
priklad.

923 Unit Name
StpA

922 Software

Vychozi: Zobrazeny zadné znaky

StpAVi.20
Obr. 82 Pfiklad verze softwarn

Tabulka 38 Informace pro Modbus a Profibus &slo, verze softwaru
Bit Priklad Popis

vedlejsi

13-8 4 hlavni

00: V, Ostra verze o1: P,
Zkusebni verze 10: R, Beta

15714 N verze 11: a, A pha verze
Tabulka 39
Info pro Modbus a Profibus - Option verze
Bit Priklad Popis
7-0 07 vedlejsi

15-8 03 hlavni




9. Sériova komunikace

Softstartér podporuje nékolik druhG komunikace:

e Modbus RTU pres RS232, RS485, USB a BT

¢ Fieldbuses jako Profibus DP a DeviceNet

¢ Prdmyslovy Ethernet jako Modbus/TCP, Profinet 10 a
EtherCAT

Viz kapitola “12. Options” strana 151

9.1 Modbus RTU

K dispozici je asynchronni neizolované sériové komunikacni
rozhrani RS-232 na horni strané jednotky EMOTRON TSA. Je také
mozné pouzit izolované RS485 nebo USB volitelnych moduld (je-li
k dispozici).

Protokol pouzivany pro vyménu dat je Modbus RTU protokol,
pbvodné vyvinuty Modicon.Softstartér se chova jako slave s
adresou 1 v konfiguraci master-slave. Komunikace je v
polo-duplexu. Ma standardni non return zero (NRZ) format.
Prenosova rychlost je stanovena na g60o s pevnou adresou = 1
(port desky RS232), ale to je hlavné pro volbu USB a RS485 desek.
Znakovy format ma vzdy délku 11 bit0 a sestava z:

¢ jeden start bit
e osm datovych bitd
e dva stop bity

e ztrdta parity

Je mozné docasné pfipojit osobni pocitac, naptiklad software
EmoSoftCom (programovani a monitorovani software) ke
konektoru RS232 na horni strané pfistroje Emotron TSA. To mdze
byt uzitecné pfi kopirovani parametrd mezi softstartéry atd. Pro
trvalé pfipojeni osobniho poditace musite pouzit jednu z
ojedinélych volitelnych komunikacnich desek RS485 nebo USB, viz
také bod nize.

POZNAMKA: Port RS232 na horni strané pristroje Emotron
TSA neni galvanicky oddélen. Proto je dulezité, aby vSechna
externé pripojena zafizeni k Fidici desce byla na stejném
potencialu Grovné. V opacném pripadé miiZe dojit k
poskozeni zafizeni! Pokud si nejste jisti, pouZijte misto tohoto
izolované rozhrani USB, nebo izolované USB k RS232-
prevodniku.

VYSTRAHA!

Spravné a bezpecné pouzivani spojeni RS232
zavisi na zemnicich kolicich obou port, které maji stejny
potencial. Problémy mohou nastat pfi propojeni dvou portu,
napt. stroju a pocitacu, kde nemaji oba zemnici koliky
stejny potencial. To mlzZe zpUsobit nebezpecné smycky,
které mohou znicit porty RS232.

Pripojeni RS232 k desce neni galvanicky
oddéleno.

RS485 a USB pridavné karty od CG Drives &
Automation jsou galvanicky oddéleny.

VSimnéte si, Ze desky RS232 Ize bezpecné
pouzit v kombinaci s komeréné dostupnymi izolovanymi
USB k pfevodnikiim RS232.

9.2 Parametrové sady

Informace pro nastaveni rozdilnych parametrovych sad.
Rozdilné parametrové sady u méni¢e mohou byt nastaveny
pomoci nasledujicich DeviceNet ¢islo Zadosti a Profibus
slot/index:

Parametrova sada A obsahuje parametry 43001 az 43899. Tento
parametr nastavuje B, C a D obsahujici stejny typ informaci.
Napriklad parametr 43123 v nastavovani parametrové sady A,

Param. Moqbus/ Profibus Profinet 10 Et.herCAT
DeviceNet . index
sada Slot/Index index
(hex)
43001 168/160 t0 172/38/19385 - 20283
A 43899 4bbg - 4f3b
44001
B 14899 172/140 t0 176/18|20385 - 21283 [4fa1- 5323
C (45001 1761120 to 21385 - 22283 (5389 - 5706
45899 179/253
4,6001 180/100 to|
D 22385-23283 [5771-5af3
46899 183/233 39523253

obsahuje stejny typ informaci jako 44123 v nastavovani
parametrové sady B.



9.3 Data motoru 9.5 Hodnota procesu

Informace pro nastaveni rozdilnych dat motord.

Je taktéz mozné posilat pres Bus komunikaci zpétnovazebni

hodnotu procesu, napf. teplotu pro PID procesni regulator
! [380].
Modbus/| Profibus ] EtherCAT " “
Motor DeviceNet Slot/ Pr(?flcrllet 10 index Y m?nu ,,P’I’OCGS-?C,II’OJ [321] nastavte ,F(Bus)".
Index index (hex) PouZijte nasledujici parametry:
Vychozi o
43041 168/200 Rozsah -16384 az 16384
MI 3048 lto 19425 - 19432 4bei-4be8
168/207 Odpovidajici hodnota -100% az 100% procesni hodnoty
172/180
44041
M2 lto 20425-20432  |4fc9 - 4fdo
44048
174187
Informace kekomunikaci
45041 176/160 Modbus /DeviceNet Instance number 42906
M3 ito 21425 - 21432 53b1 - 53b8 _
45048 Profibus slot /Index 168/65
176/167
Profinet IO index 19290
Ma 46041 330/140 o 22002 199 5720 Fieldbus format Int
46048 42572243 Modbus format Int
180/147

M1 obsahuje parametry 43041 az 43048. Motor M2, M3 a M4
obsahuje stejny typ informaci. Napfiklad ¢islo 43043 u motoru
Mz obsahuje stejny typ informaci jak 44043 u motoru M2.

9.4 Povely Start a stop
Nastaveni poveld START/STOP pres komunikacni rozhrani.

Modbus/DeviceNet Funkce

42901 Reset

Chod, aktivni s ChodVpred nebo
14,2902 ChodVzad (1=Run, o=Stop)

42903 ChodVpred (1=aktivni)

42904 ChodVzad (1=aktivni)




9.6 Popis formatu EInt

Parametr v Elnt-formatu maze byt uvadén ve dvou raznych
formatech (F). Bud’ 15-Bitovy pevny format (neni format celého
¢isla) (F = 0) nebo s pohyblivou desetinnou teckou Emotron
floating point format (F = 1).

Nejvyssi platny Bit (B15) udava pouzity format.

Format Elnt je popsan niZze. Veskeré parametry zapisované do
registru mohou byt zaokrouhleny k platnému ¢fslu pouzivanému
vnitfnim systémem.

Je-li parametr v Elnt formatu, pak 16 bitové ¢islo by melo byt
formatovano nasledovne:

B15 Bi14 B13 B12 Bi1l B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 Bl B0
F=1 e3 e2 el e0 ml0 m9 m8 m7 m6 m5 m4 m3 m2 ml mO
F=0 B14 B13 B12 Bi11 B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 Bl B0

Je-li format bit 0, pak muze byt kladné ¢islo 0-32767 reprezentovano bity 0-14.
Je-li format bit 1, pak je ¢islo reprezentovano jako:

Hodnota = M * 10"E

POZNAMKA: Parametr s formatem EINT mUiZe vratit hodnoty,

a to jak 15 bitové celé ¢Cislo bez znaménka (F = 0) nebo v
Emotron s desetinnou ¢arkou (F = 1).

Priklad

Zapisujeme-li hodnotu 1004 do registru a tento registr ma 3 platné
znaky, bude tato hodnota zapsana v registru jako 1000.

Ve formatu “Emotron floating point” (F=1), jedno 16-bit slovo je
uzivano k reprezentaci velmi ¢etnych (nebo velmi malych) ¢isel se 3
platnymi znaky.

Jsou-li data ¢tena nebo zapisovana s pevnou desetinnou carkou (tzn.
bez desetinnych mist), ¢isla mezi 0-32767, lze pouzit “Emotron
15-bit fixed point” format (F=0).

Detailni popis Emotron floating point format

e3-e0 4-bit signed exponent. Gives a value
range:

-8..+7 (binary 1000 .. 0111)

m10-mO 11-bit signed mantissa. Gives a
value range:

-1024..+1023 (binary
10000000000..01111111111)

Cislo se znaménkem by mélo byt reprezentovano jako dve
doplnkova binarni ¢isla, viz. nize:

Binarni hodnota
-8 1000 -7 1001
-2 1110 -1 1111 0 0000 1 0001 2 0010

6 0110 7 0111

Hodnota reprezentovana pomoci formétu Elnt floating point je m*10e.
Pro konverzi hodnoty z formétu “Elnt floating point” na hodnotu “floating
point”, pouzijte pravidla uvedena vyse.

Pro konverzi hodnoty “floating point” do formatu “Elnt floating point”, viz. nize

kod “float_to_eint”.

Priklad, floating point format

F EEEE MMMMMMMMMMM 1 1110
00001111011

F=1 -> floating point format used
E=-2

M=12 3

Hodnota pak je 123x10-2 = 1.23



Ptiklad programovani:

typedef struct

{
int m:11; // mantissa, -1024..1023 int e:

4; // exponent -8..7
unsigned int f: 1; // format, 1->special emoint format

gnsigned short int float_to_eintl6(float value)
eintl6 etmp; int dec=0;
?hile (floor(value) != value && dec<16)
dec++; value*=10;

if (value>=0 && value<=32767 && dec==0)
*(short int *)&etmp=(short int)value;
else if (value>=-1000 && value<0 && dec==0)

etmp.e=0;

etmp.f=1;

etmp.m=(short int)value;
else
{

etmp.m=0; etmp.f=1;
etmp.e=-dec; if
(value>=0)
etmp.m=1; // Set sign else
etmp.m=-1; // Set sign
galue:fabs(value); while (value>1000)

etmp.e++; // increase exponent
value=value/10;

value+=0.5; // round
etmp.m=etmp.m*value; // make signed
}
return (*(unsigned short int *)&etmp);

/) -
float eintl6_to_float(unsigned short int value)
{

float f; eintl6 evalue;
evalue=*(eintl6é *)&value; if (evalue.f)
{
if (evalue.e>=0)
f=(int)evalue._m*powl0(evalue.e); else

f=(int)evalue.m/powl0(abs(evalue.e));

else
f=value;

return f;



10. Teorie softstartéru

Tato kapitola popisuje a srovnava rdzné metody spousténi
synchronnich motord. Je zde také vysvétlena funkénost
softstartéru s momentovym fizenim, jeho vyhody a omezeni, ve
srovnani s ostatnimi metodami spousténi.

Kapitola 10.1 stru¢né popisuje spousténi asynchronnich motor0.
Poté jsou popsany a srovnany rizné metody spousténi zalozené
na principu redukce napéti. Vtéto kapitole je také zminka o
softstartéru s fizenim momentu. V kapitole 10.3 jsou popsany
dalsi metody spousténi zalozené na jinych principech. Kapitola
10.4 obsahuje kratkou analyzu vyhod pouziti softstartéru
v aplikacich.

10.1 VSeobecné

V nasledujicich dvou kapitolach je uvazovan motor s kotvou
nakratko. Na rozdil od vinuté kotvy je kotva nakratko sloZena
z pfimych vodic0, které jsou spojeny na obou koncich.

Pokud pripojime takovyto motor pfimo k napajecimu napéti, bude
jim pfi rozbéhu prochazet proud ca. 5 az 8-krat vyssi nez jeho
jmenovity a jeho rozbéhovy moment bude asi 0,5 az 1,5-krat vyssi
nez jmenovity moment. Nasledujici obrazek ukazuje typickou
spoustéci charakteristiku takového motoru. Osa X znazornuje
rychlost, osa Y zndzorfiuje moment resp. proud, pferusovana ¢ara
znazornuje jmenovité hodnoty.

/T, 25 -

Moment

PFimy start neni pro mnoho prdmyslovych aplikaci pfilis vhodny,
protoze v takovém pfipadé je nutno napajeci sit dimenzovat pro
zbytecné vysoky rozbéhovy proud. Mimo to vétsina aplikaci
nedosahne vysokého zabérového momentu. Misto toho je zde
velké riziko mechanického opotiebeni nebo poskozeni z ddvodu
zvySenych mechanickych razd pfi startu.

Moment pfi rozbéhu je uréen rozdilem mezi momentem motoru a
zatézovacim momentem. Nasledujici obrazek ukazuje nékteré
typické momentové charakteristiky pro aplikace skonstantni
rychlosti. Ktomuto obrazku je pro srovnani pfidana momentova
charakteristika motoru.

Moment
T/T, 2.5 1

2 <

1,5 1

0 05 1
Obr. 85



Mezi typické aplikace s konstantnim zatizenim patfi vytahy, jefaby
a dopravniky. Linedrni zatéZzovaci charakteristika je typicka pro
lesticky nebo brusky. Kvadratickou zavislost mezi rychlosti a
momentem lze nalézt u Cerpadel nebo ventilatord.

U nékterych aplikaci, jako napf. dopravniky nebo sneky mize byt
potfeba zesileni momentu pfi rozbéhu. Nicméné pro mnoho
aplikaci postac¢i mnohem nizsi zabérny moment, nez byva vyvinut
motorem pfi pfimém startu (DOL).

Castym zpUsobem jak snizit zdbérovy moment a proud byva
snizeni napéti motoru pri startu. Nasledujici obrazek ukazuje, jak
se méni moment motoru a aktualni charakteristika s ohledem na
redukci napéti..

Moment

/T, 25 -

2 -

Proud

W,

n/ng

Obr. 86 Redukce napéti pri startu

Hlavnim pravidlem zde je to, Ze moment je v kazdém pracovnim
bodé zhruba pfimo Umérny kvadratu proudu. To znamena, ze
proud motoru bude prostiednictvim redukce napéti zhruba

vy

dvakrat nizsi a moment dodany motorem bude snizen zhruba Ctyfikrat.

T~12

ILV = 1/2IpOLATLY“/4TDOLILV =

1/31pOLATLY *¥/9TDOL

LV=sniZzené napéti DOL=pfimy start
Tato souvislost je zdkladem pro kazdou metodu spousténi motoru,
ktera je zaloZena na redukci napéti. Z toho je patrné, Ze snizeni
rozbéhového proudu je zavislé na poméru mezi momentovou
charakteristikou motoru a zatéze. Pfi kombinaci, kdy je pro
aplikaci s velmi nizkym zdbérovym momentem pouzit motor
s velmi vysokym zabérovym momentem, midze byt rozbéhovy
proud vyznamné redukovan prostiednictvim snizeného napéti pfi
rozbéhu. Avsak u aplikaci s vysokym zabérovym momentem mdze
dojit k pripadu, kdy zabérovy proud nepUjde redukovat vibec, coz
je zavislé na pouzitém motoru.

10.2 Redukce napéti pri startu

Tato kapitola popisuje rizné metody rozbéhu, zalozené na vyse
popsané redukci napéti. Jako priklad je pouzito aplikace Cerpadla a
jeho kvadratické momentové charakteristiky.

Nejjednodussim prikladem redukce napéti pfi rozbéhu je tzv.
rozbéh hvézda-trojuhelnik (Y/D). Vinuti motoru je nejprve
zapojeno do hvézdy; a pfiblizné pfi 75% jmenovitych otacek dojde
ke spojeni do trojuhelniku. Aby bylo mozné provést takovy rozbéh,
je nutné mit na svorkovnici motoru vyvedena vSechna tfi vinuti.
Navic motor musi byt konstruovan pro vyssi napéti umoznujici
jeho zapojeni do trojuhelniku. Nasledujici obrazek znazornuje
momentovou a proudovou charakteristiku vyplyvajici z vyse
uvedeného.
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Obr. 87 Dellta start

Nevyhodou rozbéhu Y/D je, Ze jej nelze prizpUsobit specidlnim
aplikacim. Napéti pfi Y-zapojeni i napéti D-zapojeni jsou presné
definovana napajeci soustavou a vlastnosti rozbéhu jsou zavislé na
charakteristice motoru pfi DOL. Rozbéh Y/D nelze v nékterych
aplikacich pouzit zddvodu pfilis nizkého momentu motoru pfi
Y-zapojeni. Naproti tomu u aplikaci smalym zabérovym
momentem neni mozné docilit dalSich Uspor rozbéhového proudu
i presto, ze motor ma k dispozici velkou momentovou rezervu.
Navic nahlé momentové razy, nejprve pfi rozbéhu a nasledné pfi
pfepnuti  Y/D, mohou vést kmechanickému opotfebeni
motoru/stroje a vysoké proudy béhem prechodu Y/D zbytecné
prehtivaji motor.

Lepsich vlastnosti Ize dosahnout pomoci rozbéhu s napétovou
rampou, coz vétsina jednoduchych softstartérd umozriuje. Napéti
je zde linearné zvysovano od pocatecni hodnoty az do plného
napéti sité pomoci metody Fizeni fazového Uhlu. Nasledujici
obrazek znazorriuje momentovou a proudovou charakteristiku
vyplyvajici z vySe uvedeného.

T "
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8 1 Proud
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Obr. 88 Soft start — napétovd rampa

Pro optimalni rozbéh motoru je ddlezité spravné nastaveni
parametrd softstartéru jako jsou pocatecni a kone¢ny moment pfi
rozbéhu a doba rozbéhu.
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Obr. 89 Soft starting — napétova rampa s omezenim proudu

10.2 Ostatni metody rozbéhu

Tato kapitola popisuje spousténi motord s kotvou krouzkovou na
rozdil od predchozich kapitol, které byly zaméfeny na zmény
motory s kotvou nakratko. Krouzkovy motor obsahuje vinuty
rotor; vzdy jeden konec rotorového vinuti je pres sbéraci krouzky
vyveden pro externi zapojeni. Tyto motory jsou pfizpUsobeny pro
spousténi pomoci rotorovych spoustécich odporniky, to znamena,
Ze pfi spojeni rotorového vinuti nakratko jsou schopny vyvinout jen
velmi nizky moment pfi extrémné vysokém proudu. Pro jejich
rozbéh se k rotorovému vinuti pfipojuji externi odporniky. Béhem
rozbéhu se ohmicka hodnota externiho odporu snizuje v nékolika
stupnich a pfi dokonceni rozbéhu se tyto odporniky obvykle
vykracuji. Nasledujici obrazek zndzorfiuje momentovou a
proudovou charakteristiku krouzkového motoru pfi rozbéhu
pomoci externiho odporového spoustéce.
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Obr. 90 Soft starting — kontrola momentu
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Obr. 91 Start rotorresistence

Vzhledem k nizkému startovacimu momentu, kdy ¢asto neni

mozny zkrat vinutim rotoru a nahrazeni rotorresistance startér se

softstartérem. Nicméné, to je vzdy mozné pouzit misto

frekvenéniho ménice. Nasledujici obrazek ukazuje, jak Moment a

proud jsou ovlivnéni pfi zméné frekvence statoru.
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Obr 92 Regulace napéti/ frekvence

Motor mUze byt spustén s pomérné jednoduchym frekvenénim
méni¢em s moznosti regulace napéti frekvence. Toto feseni plati i
pro vSechny ostatni aplikace, které z néjakého ddvodu (vysoka
momentova zatéz oproti sile motoru atd.), nemUze byt zahajena
softstartérem.



10.3 Pouziti softstartéru

s momentovym fizenim

K rozhodnuti zda je vibec vyuziti softstartéru v konkrétni aplikaci
opodstatnéné, je nutné alespon pfiblizné znat pomér mezi
momentovou  charakteristikou motoru a  momentovou
charakteristikou zatéze pfi rozbéhu. Prospéch s pouziti
softstartéru bude mit aplikace pouze tehdy, kdyz Uroven
momentu zatéZze pfi rozbéhu bude pod hranici spoustéci kapacity
motoru, coz je dobfe patrné z predchozich prikladd. Nicméné i
zatéze svysokym podateénim momentem mohou profitovat
s pouziti softstartéru. V takovych pfipadech Ize vyuzit pocatecniho
zesileni momentu a poté rozbéh dokondit po rampé, ktera znacné
redukuje rozbéhové proudy.

Tohoto Ize maximalné vyuzit pfi pouziti softstartéru s momentovy
fizenim. Abychom dosahli optimalniho vykonu pfi rozbéhu
smomentovym fizenim, je nutné znat charakteristiku zatéze
(linearni, kvadraticka nebo konstantni, pfipadné nutnost pouziti
zesileni momentu pfi startu). Jen tak Ize spravné pouzit metodu
fizeni momentu (linedrni nebo kvadratickou) a inicializovat
pfipadné zesileni momentu pokud to aplikace vyZaduje.



11. UdrZba, diagnostika a odstranovani poruch

Pro popis rdznych stavd alarmd, viz “Alarm indications” strana 55.

11.1 Poruchy, vystrahy a omezeni

Tabulku uvedenou pozdéji v této Casti je treba chapat jako zakladni
pomoc pro nalezeni priciny selhani systému a jak fesit pfipadné
problémy, které vznikaji. Pfestoze softstartér dava urcitou zpravu o
poruse, neni vzdy jednoduché najit tu spravnou pricinu selhani.
Dobra znalost celého systému je tedy nezbytna. Obratte se na
svého dodavatele, pokud mate néjaké dotazy.

Chyby vyskytujici se pfi uvedeni do provozu nebo kratce po
uvedeni do provozu budou s nejvétsi pravdépodobnosti zpisobeny
nespravnym nastavenim nebo dokonce $patnym spojenim.

Chyby nebo problémy vyskytujici se po pfimérené dobé
bezporuchového provozu mohou byt zpGsobeny zménamiv
systému, nebo v jeho okoli (napf. opotiebeni).

Chyby, které se vyskytuji pravidelné z nepochopitelnych ddvodd,
jsou obecné zpUsobeny elektromagnetickym rusenim. Ujistéte se,
Ze instalace splfiuje pozadavky na instalaci stanovenou ve
smérnicich EMC. Viz ¢ast 1.5.1, strana 6.

Nékdy je nejrychlejsi zpdsob, jak urdit pricinu selhani, tzv. metoda
"pokus-omyl". V kazdé Urovni Ize ménit nastaveni a funkce pro
odpojeni ovladacich vodi¢d nebo vyménu celé JEDNOTKY.

"Trip Message Log" [800], mize byt uZite¢na pro ureni, pro¢ se
nékteré poruchy vraceji v uritych momentech. Log cesta
zaznamena Cas poruchy ve vztahu k chodu ¢itace. Pod kazdou
zpravou o poruse jsou ulozeny hodnoty celé fady parametrd. Viz
tabulka 37, strana 132.

VYSTRAHA!

V pripadé, Ze je nutné otevrit softstartér nebo ¢ast jeho
systému (ochrana motorového kabelu, vedeni, elektrické
desky, skfiné, atd.), aby se zkontrolovalo nebo provedio
meéreni, jak je navrZzeno v tomto navodu k obsluze, je
bezpodminecné nutné precist si a dodrZzovat bezpec¢nostni
pokyny v navodu.

11.1.1 Technicky kvalifikovany personal
Montdz, uvedeni do provozu, demontaz, provadéni méreni
atd.m0ze na softstartéru provadét pouze personal odborné
kvalifikovany pro dany Ukol.

11.1.2 Otevieni softstartéru

VYSTRAHA!

Vzdy vypnéte napajeni a hlidani napajeciho napéti, pokud je
nutné oteviit softstartér.

Pripojky pro fidici signaly a prepinace jsou oddéleny od sitového
napéti. Vzdy provedte odpovidajici opatfeni pred otevienim
softstartéru.

11.2 Udrzba

Softstartér vseobecné neni naro¢ny na Udrzbu. Nékolik pravidel

Udrzby by vSak mélo byt dodrzovéno. Obzvlasté pokud je

softstartér umistén v prasném prostredi mél by byt pravidelné

cistén.

= Kontrolujte, zda uvniti softstartéru neni néco poskozeno
z dGvodu vibraci (napf. uvolnéné srouby nebo spoje).

= Kontrolujte vnéjsi spoje, privody a fidici signaly. Pokud je
potreba dotdhnéte Srouby svorek a pFipojnic.

= Kontrolujte, zda neni prach na fidicich deskach, tyristorech a
chladicich zebrech. V pfipadé potreby je vylistéte stlacenym
vzduchem. Ujistéte se, Ze pfi tom nedoslo k poskozeni fidicich
desek a tyristor0.

=  Kontrolujte projevy prehfati (zména barvy na fidicich
deskach, oxidace pajenych spojb atd.). Ujistéte se, Ze zda
teplota je v pfipustnych mezich.

= Kontrolujte, zda chladici ventiladtor umoznuje volny pritok
vzduchu a pokud je potreba vycistéte vnéjsi vzduchové filtry.

Baterie hodin

Pokud je nutné vyménit vnitfni baterii hodin, zvolte typ CR 2032, 3
V.

Doporucené znacky jsou Varta a Renata (max. 70 ° C).

Pro vice informaci o Udrzbé se obratte na servisniho partnera CG
Drives & Automation.

Bezpecnostni
motorem
Pokud musi byt prace provadény na pripojeném motoru nebo na

opatreni pro pfipojeni s

pohanéném stroji, napajeci napéti musi byt vzdy nejprve odpojeno
od softstartéru.



11.3 Seznam FeSeni problémii

Poruchove hlaseni

Pravdépodobna pricina

Odstraneni

Hodneta 1%t moteru je pfekrofena.

- Zkontrolujte funkeci mechanickych &asti pohonu

iplati jen pro
fadu 003-088)

dosahla nejvyEEi drovné.
POZNAMEKA: Plati pouze kdyE je akfivovan
parametr [237]

Motor IZt - Pietifani motoru podle It nastavens (loZiska, pfevodovky, fetézy....)
charakieristiky - Zménite hodnotu parametru Motor Iat—pn:iud.
- Zkontrolujte funkei mechanickych &asti pohonu
Termistorova ochrana motoru (FTC) (loZiska, pfevodovky. fetézy....)
— dosahla nejwyEEi drovné. - Zkontrolujte chlazeni motonu
POZNAMKA: Plati pouze v plipad® pouiti | - Wastni chlazeni motoru je nedostatedné pii
PTC/PT100 option karty. nizkych otackach, tj. velka zaez
- Mastavte PTC v menu [234] na "Wyp©
- Zkontrolujte funkci mechanickych casti pohonu
Masor DTC Termistorova ochrana motoru (PTC) (loziska, prevodovky, retézy....}

- Zkontrolujte chlazeni motonu

- Vlastni chlazeni motoru je nedostatedné phi
nizkych otadkach, tj. velka zalz

- Mastavte PTC v menu [237] na "Vyp~

bETi00

Byla dosaZena nejvyssi Uroven hodnoty
snimace motoru PT100.

POZMAMEKA: Plati pouze v pfipada pousiti
PTC/PT100 option karty.

- Zkontrolujte funkci mechanickych casti pochonu
(loZiska, prevodovky. fetézy atd.).

- Zkontrolujte chlazeni motonu.

- Wlastni chlazeni maotoru pfi nizkych rychlostech =
velka zataz.

- Mastavte PT100 v menu [234] na "Vyp~

Hotor—-Ztrata

Ztrata faze nebo velka fazova nesymetrie na
vystupu ménice.

- Zkontrolujte napéti na motoru ve viech fazich.

- Zkontrolujte pfipojeni ménice k motoru po
elektricke | mechanické strance

- JestliZze jsou vEechna plipojeni spravna,
kontakiujte sveho dodavatele

- Wypnéte hlaseni ztraty motoru (MotorZtrata = vyp)

Rotor-Blok

Momentowe omezeni je aktivni a motor se
nietodi:
- Mechanicky zablokovany rotor

- Zkontrolujte mechanicke &asti pohonu
- Wypnéte prislusné chybove hlaseni (Rotor-Blok =
VYE)-

Ftrata signalu na digitilnich vstupech (Digin | - Zkontrolujie zafizeni, jenz je digitalnimu vstupu
Ext Porucha 1-8), je-li na tuto funkei néktery z nich plipojena
nastaven. - Fkontrolujte nastaveni digitilnich vstupd Digln 1-8
Mon Maxilarm Byla dosaZena maximalni droven zatiZeni - Zkontrolujte padminky chedu pohonu
T (pfetizeni). - Zkontrolujte nastaveni zobrazeni v kap.11.4.1
Mon Minilarm Byla dosaZena minimalni droven zatiZeni - Zkontrolujte podminky chodu pohonu
T {odlehéent). - Fkontrolujte nastaveni zobrazeni v kap.11.4.1
- Zkontrolujite kabel a plipojeni seriove
komunikace.
Eom Erzr Chyba v sériové komunikaci (option) - Zkontrolujie vSechna nastaveni, tykajici s
seriove komunikace.
- Restariujie celé zarizeni wtetngé menice.
Jerabova CRIO karta detekovala cdehylku v | Zkontralujte signaly z IRC snimade.
provozu motoru. - Zkontrolujte Jumper prepinad "Deviace™ na
evssces |romubws ettt SERESTE
CRIC karty. ¥ ! - Zkontrolujie nastaveni v menu [3AB] a [3AC]|




Deviacel

Detekovana odchylka Zadane a skutecne
hodnoty otacek.

POZMAMEKA: Plati pouze v pfipadé
instalovane Encoder karty .

- Zkontrolujte motor pohonu

- Zkontrolujte nastaveni hlidani otacek v [22G#].
- Zkontrolujte nastaveni Pl regulatoru v [37#]

- Vypnéte Encoder v menu [22B]

Ztrata Encoder karty, encoder kabelu nebo
IRC pulzid..

Zkontrolujte Encodr kariu a jeji konektory.

Encoder POZMAMEKA: Plati pouze v pfipadé Zkontrolujte signaly z IRC snimade..
instalované a aktivované option - jefabové | Zkentrolujte nastaveni v menu [3AE] a [BAC]
CRIO karty.
NemiFe byt zvoleno adné fidici erpadio v | . .. .
dirsledku chyby ve zpétnovazebni Z.I-cnl:'ltl:oll.qte kabely a pfipojeni zpétnovazebnich
- . L signalu cerpadla
Cerpadlo signalizaci.

POZMAMKA: Plati pouze v pfipadé
instalovangé option karty pro fizeni éerpadel.

- Zkontrolujte nastaveni s ohledem na digitalni
wstupy zpétne vazby cerpadia.

Vys Teplota

Teplota chladife je pfilis vwsoka:

- Prili& wysocka okolni teplota ménice

- Medostateéne chlazeni

- Prilis wysoky proud

- Mefunkéni nebo zablokovany ventilator

- Zkontrolujte teplatu v okoli ménide.

- Zkontrolujte funkénost vestavEnjch ventildtor
{musi automaticky spinat, jestlize je teplota prilis
wysocka). Pfi zapnuti se ventilatory kratce
rozbehmou.

- Zkontrolujte wykonove dimenzovani motoru a
ménice.

- Wycistete ventilatory

Hadproud

Prowd motoru prekroéil maximalni Spickowou
hodnotu proudu ménice:

- Prili& kratka rozbéhova rampa

- Prilis welke zatiZeni motoru

- Kmitajici zatéz

- Zkrat mezi fazemi nebo zemni spojeni

- Spatné spojeni kabelu mezi motarem a
ménicem.

- Prilis welka droven xR kompenzace

- Zkontrolujte nastaveni rozbéhoveé rampy pohonu,
pripadné ji prodiuzte
- Zkontrolujte zatizeni motoru.

- Zkontrolujte izolaéni stav motoru'kabelu (pri
meéreni izolagénihe stavu je nutno cdpojit
motorovy kabel od sverek meénice!!).

- Owéfte, zda v motoru meni voda nebo vihkost
- SniZte Uroven xR kompenzace [352]

Frilis vysoke napéti na DC sbérnici:

- Kratka dobéhova rampa s ohledem na
setrvadnost pohonu.

- Chybné dimenzovany brzdny rezistor.

- Zkontrolujte nastaveni dobéhowe rampy, pfipadné
ji prodiuzte.

- Zkontrolujte dimenzovani brzdného rezistoru a
funkémost brzdne jednotky (pokud jsou pouZity)

Prilis vysoké napéti na DC sbérnici v
dusledku pfilis vysokého napajeciho napéti
meniGe

- Zkontrolujte napajeci napéti
- SnaZte se odstranit pfipadnég interference nebo
pouzZijte jinou napajeci vétew.

Méfeni otatek motoru prekrogilo povolenou
droven.

Zkontrolujte kabel, zapojeni a nastaveni ICR
snimace.

Zkontrolujte nastaveni motorovych dat [22x]
Provedte kratky ID-Fun

Frilis nizke napéti na DC sbémici:

- Mizké nebo Zadné napajeci napeti

- Napajeci napéti poklesio v disledku
nahleho zvyseni spotfeby v napajeci vétvi.

- Zkontrolujte zda napajeci kabely jsou ke
svorkovnici ménice spravné pripojeny

- Zkontrolujte zda hodnota napajecihc napéti je v
souladu s toleranci ménice

-/ pfipadé poklesd pfipojte mEnié na jinou
napajeci vetew.

- Pouzijte funkeci “Vypadek SitE" pro preklenuti
podpatic [421]

ChladVoda LO

Frilis nizka hladina chladici vody v externi
expanzni nadobé. Je aktivovan Digln 1-8:
- LD droven na vstupu

POZMAMKA: Flati pouze u mEnidd

s kapalimowvym chlazenim.

- Zkontrolujte chladici okruh a mnoZstei chladici
kapaliny

- Zkontrolujte signal ze snimads hladiny

- Zkontrolujte nastaveni digitilnich vstupd Digln 1-8

~

Option

Chybove hlageni z opticn karty.

- Zkontrolujte instalované option karty
- Predtéte navod pro danou option kartu




- Zkontrolujte zapojeni motorowych kabeld

Desat {(003-088)
Desac U+ - Zkontrolujte zapojeni zemnich kabeld
— — Forucha na VySiUpU memce. . - Zkontroclujte sworkovnici motoru & prechodowych
Desat U- - Zkrat mezi fazemi nebo fazi a zemi na skfini kabelu a odsirante z nich pripadnou vodu
Desat T+ wystupu ménice nebo vihkost
R - Zemni spojeni - Zkontrolujte spravné zadani Stitkovych hodnot
Desat - Desaturace IGBT tranzistori moteru v ménici a provedie identifikaci motoru
Desatc Wt - I velikostni fady ménidd B, C a O maZe - Zkontrolujte Brzdny rezistor, kabelaZz a brzdny
Desat W- byt vada na brzdném IGBT IGET
- — - Pro fadu G a vyssi zkontrolujte spravne zapojeni
Desat BCC a fazeni kabell jednotivich paralelnich blokd
- Owérte zda vSechny fazove vodice jsow spravne
plipojeny ve svorkovnici a radné dotaZeny.
Dorucha OO Mapéti na DC sbérnici (meziobvodu) - Zkontrolujte, zda je napajeci napéti v dovolensa
B - o prekrodilo svou nejvyEsi hodnotu toleranci mEnice.
- Jestlize je pokles napéti zplsoben jinym
zafizenim, pouZijte jinow napajeci vétey.
Power Fault Porucha na vystupu ménice. } EIHDntr-:-IUJ'.g- matarovy kabel, motor a pipadne
prechodowve svorkovnice
DF Vent Err Chyba na modulu ventildton - Wycistéte ucpané filtry {030 a wys351)
PF HCB Err Chyba v polofizeném wstupnim " . -
(08D & wyEEL) usmemovacsim mistiu - Zkontrolujie napajeci napet
. - Zkontrolujte motor - Zkontrolujte sitove pojistky -
PF ProudErr Mesymetrie proudd. - rozdilné moduly - mezi | Zméfte kledtowym ampemetrem proudy v
300 a wys5i) fazemi jednoho modulu jednotlivych wystupnich fazich a wykonowych
modulech
— o — I
DT Prepetl Nesymetrie napeti mezi jednotlivymi PEBB | _ Zkontrolujte motor - Zkontrolujte sitove pojistky
micduly
PF EKEom Err Chyba intemi komunikace - Kontaktujte servisniho technika
PF Tepl Int Frilis wysoka intemi teplota - Zkontrolujte wnitfni ventilatory
PF Tepl Err Porucha teplotniho Sidla - Kontaktujte servisniho technika
PF DC Err . e e e - Zkontolujte sifove napéti - Zkontrolujte pojistky a
D60 a vySEi) Chyba na meziobvodu nebo v napajeci siti ofipojeni
- Zkontrolujte kabelaZ ke spinacimu kontaktu
= . . signallizace ctevieng brzdy - Zkontrolujte
Brzda orucha z Sidla mechanicke brzdy (nelze nastaveni dig. vstup; Digln 1-8 v [520] -

resetovat) nebo je brzda stale oteviena.

zkontrolujte jistié a funkci stykate brzdy (elhy) -
Zkontrelujte nastaveni [33C], [330], [33E], [33F].




12. Doplnky

Moznosti rozsifeni tzv. option (dopliikovymi) kartami jsou zde
popsany pouze heslovité. Nékteré z dopliikovych karet maji své
vlastni uzivatelské pfirucky. V ptipadé zajmu o tyto option karty
kontaktujte svého dodavatele.

POZNAMKA: Emotron TSA softstartéry maji jako
standard ovladaci panely s povrchovou (ipravou a
volitelné moduly.

12.1 Externi ovladaci panel

12.31/0 deska

Cislo dilu Popis

01-3876-51 I/O pridavna deska 2.0

Kazda pridavna |/ O deska 2.0 poskytuje tfi dalsi reléové vystupy a
tfi dalsi izolované digitalni vstupy (24 V). Tato moznost je popsana
v samostatné prirucce. Maximalné Ize montovat dvé ptidavné
desky (I/ O nebo PTC/PT100)

Cislo dilu Popis
01-5406-00 Kompletni panelové sada 12.4 PTC/PT100
o e » Cislo dilu Popis
Toto pfisluSenstvi mdze byt uzitecné napfiklad pro montaz
ovladaciho panelu do dveti rozvadé&e (obr. 93). Maximalni 01-3876-58 PTC/PT100 2.0 pfidavna deska

vzdalenost mezi softstartérem a externim ovladacim panelem je 3
metry.

Rozvadécé

softstartéru

Lk e

Obr. 93 - Montdz ovladaciho panelu do dveri rozvadéce

12.2 EmoSoftCom

EmoSoftCom je dopliikové programové vybaveni kompatibilni
s OS Windows. Pomoci tohoto programu lze nastavit
parametry a prenést je do ménice. Rovnéz je mozno nacist
veskeré nastaveni ménice do PC, napf. pro statistické vypocty
apod.

PTC/PT1o0 pfidavna deska 2.0 pro pfipojeni motoru termistory a
max 6 PT100 prvky softstartéru je popsana v samostatné
pfirucce. Maximalné Ize montovat dvé pridavné desky (I / O nebo
PTC/PTa100)

12.5 Sériova komunikace a sbérnice

Cislo dilu Popis
01-5385-54 TSA Isolated RS485 module
01-5385-55 TSA Profibus module
01-5385-56 TSA DeviceNet module
01-5385-59 TSA Modbus/TCP module
01-5385-60 TSA EtherCAT module
01-5385-61 TSA Profinet 10 1-port module
01-5385-62 TSA Profinet 10 2-port module
01-5385-63 TSA Isolated USB module

Pro komunikaci se softstartérem existuje nékolik rozsifujicich
moduld. Existuji rdzné moznosti pro komunikaci sbérnice a dvé
moznosti sériové komunikace s galvanickym oddélenim, na RS485
a moznost USB. Tyto moZznosti jsou popsany v samostatné
pfirucce.



13. Technicka data

Tabulka 42
Emotron TSA Velikost 1 model: TSA52/69-016 TSA52/69-022 TSA52/69-030

Provoz®®) Normalni Tézky Normalni Tezky Normalni Tezky

Umenovity proud Insoft [A] 16 10 22 12 30 18
Vel. motoru Pnmot 400 V [KW] - TSAD2-### 7.5 4 11 5.5 15 7.5
Vel. motoru Pnmot 460 V [hp] - TSAS2-### 10 5 15 7.5 20 10
Vel. motoru Pnmot 525 V [KW] - TSAS2-### 11 5.5 15 7.5 18.5 11
Vel. motoru Pnmot 575 V [hp] - TSAGO-### 15 7.5 20 10 25 15
Vel. motoru Pnmot 690 V [KW] - TSAGO-### 11 7.5 18.5 11 22 15

Doporucené zatiZzeni pojistek [A]2 20 20 25 25 35 35

Celkovy ztratovy vykon pro TSA jednotku pfi

imenovitém vykonu motoru v reZimu bypass 16 15 7 15 9 16

Celkova ztrata primérného vykonu TSA

iednotky pfi 10 startech / hod [W] 35 34 39 37 45 43

Rozméry V1/V2 x S x D [mm]® 246/340 X126 x188

Pozice montaze Vertikalni

Hmotnost [kg] 5.5

Pripojnice pro kabelové pfipojeni [mm] 15 X 4, Cu (M6)

Chladici systém Proudéni

TFida ochrany P20

Tabulka 43

Emotron TSA Velikost 1 model: TSA52/69-036 TSA52/69-042 TSA52/69-056

Provoz(®) Normalni Tézky Normalni Tézky Normalni Teézky

Jmenovity proud In sott [A] 36 21 42 25 56 33
Vel. motoru Pn mot 400 V [KW] - TSAB2-###] 18.5 75 2 1 30 1
Vel. motoru P mot 460 V [hp] - TSAB2-### 25 15 30 20 40 25
Vel. motoru Pn mot 525 V [KW] - TSAS2-### 22 11 30 15 37 22
Vel. motoru Pnmot 575 V [hp] - TSAGO-### 30 20 40 25 50 30
Vel. motoru Pnmot 690 V [kW] - TSAGO-#### 30 18.5 37 22 45 30

Doporudené zatizeni pojistek [A] 40 40 50 50 63 63

Celkovy ztratovy vykon pro TSA jednotku pfi

imenovitém vykonu motoru v reZimu bypass 20 7 21 18 25 9

Celkova ztrata primérného vykonu TSA

jednotky pii 10 startech / hod [W] 49 46 51 48 61 56

Rozméry V1/V2 x S x D [mm]® 246/340x126 X188

Pozice montaze Vertikalni

Hmotnost [kg] 5.5

Pripojnice pro kabelové pfipojeni [mm] 15 X 4, Cu (M6)

Chladici systém Proudéni

Tfida ochrany IP20

1) Normélnf provoz: Start proud = 3 x Lnwf , Start as = 15 s (velikost 1) nebo 30 s (velikost 2- 4), 10 starti/hod, Tézky provoz: Start proud = 5 x In soft , Start éas = 15 s (velikost 1) nebo

30 s (velikost 2- 4), 10 startii/hod.
2) Udaje pro polovodic¢ové pojistky, viz Tabulka 48.
3) Hl=vyska skiin¢, H2= celkova vyska



Emotron TSA Velikost 2 model: TSA52/69-070 TSA52/69-085 TSA52/69-100
Provoz(®) Normalni Tezky Normalini Tezky Normalni Tézky
Umenovity proud Insoft [A] 70 42 85 51 100 60
Vel. motoru P mot 400 V [KW] - TSAG2-### 37 2 45 2 - 30
Vel. motoru Pnmot 460 V [hp] - TSAG2-### 50 30 60 40 75 40
Vel. motoru Pnmot 525 V [KW] - TSAG2-### 45 22 55 30 75 37
Vel. motoru Pnmot 575 V [hp] - TSAGO-### 60 40 75 50 100 60
Vel. motoru Pn mot 690 V [KW] - TSAGO-### 55 37 75 45 90 55

Doporucené zatiZeni pojistek [A]® 8o 8o 8o 8o 100 100

Celkovy ztratovy vykon pro TSA jednotku pfi

imenovitém vykonu motoru v reZimu bypass 28 21 33 23 38 26

Celkova ztrata primérného vykonu TSA

iednotky pfi 10 startech / hod [W] 102 95 114 105 133 122

Rozméry V1/V2 x S x D [mm]®) 246/340x126 X188

Pozice montaze Vertikalni/horizontalni

Hmotnost [kg] 5.7

Pripojnice pro kabelové pfipojeni [mm] 15 X 4, Cu (M6)

Chladici systém Ventilator

TFida ochrany IP20

Tabulka 45
Emotron TSA Velikost 3 model: TSA52/69-140 TSA52/69-170 TSA52/69-200
Provoz®® Normalni Tézky Normalni Tézky Normalni Tézky
Jmenovity proud Insoft [A] 140 84 170 102 200 120
Vel. motoru Pnmot 400 V [KW] - TSAG2-### 75 45 90 55 110 55
Vel. motoru Pnmot 460 V [hp] - TSAS2-### 100 60 125 75 150 100
Vel. motoru Pnmot 525 V [kW] - TSAS2-### 90 55 110 75 132 75
Vel. motoru Pnmot 575 V [hp] - TSAGO-### 125 75 150 100 200 125
Vel. motoru Pnmot 690 V [KW] - TSAGO-### 132 75 160 90 200 110

Doporucené zatiZeni pojistek [A]® 160 160 200 200 224 224

Celkovy ztratovy vykon pro TSA jednotku pfi

imenovitém vykonu motoru v reZimu bypass 43 30 52 34 62 38

Celkova ztrata primérného vykonu TSA

iednotky pfi 10 startech / hod [W] 167 155 204 188 233 212

Rozméry V1/V2 x S x D [mm]® 285/380 X196 X 235

Pozice montaze Vertikalni/horizontalni

Hmotnost [kg] 13

Pripojnice pro kabelové pfipojeni [mm] 20X 4, Cu (M10)

Chladici systém Ventilator

Tfida ochrany IP20

1)Normalni provoz: Start proud = 3 x In.ofi, Start ¢as = 15 s (velikost 1) nebo 30 s (velikost 2- 4), 10 starti/hod, Tézky provoz: Start proud = 5 x In soft, Start ¢as = 15 s (velikost 1) nebo 30 s (velikost
2- 4), 10 startti/hod.

2)Udaje pro polovodicové pojistky, viz Tabulka 48.

3)H1=vyska skiin¢, H2= celkova vyska



Emotron TSA Velikost 4 model: TSA52/69-240 TSA52/69-300 TSA52/69-360 TSA52/69-450
Provoz®®) Normalni| Tézky |[Normalni| Tézky |[Normalni| Tézky |[Normalni| Tézky
Umenovity proud In soft [A] 240 144 300 180 360 216 450 270
Vel. motoru Pnmot 400 V [kW] - TSAB2-### 132 75 160 90 500 110 250 132
Vel. motoru Pnmot 460 V [hp] - TSAS2-### 200 100 250 125 300 150 350 200
Vel. motoru Pnmot 525 V [KW] - TSAG2-### 160 90 200 132 250 160 315 180
Vel. motoru Pnmot 575 V [hp] - TSAGO-### 250 150 300 150 350 200 450 250
Vel. motoru Pnmot 690 V [kW] - TSAG9-### 250 132 315 160 355 200 450 250

Doporucené zatizeni pojistek [A]® 250 250 315 315 315 315 425 425

Celkovy ztratovy vykon pro TSA jednotku pfi

imenovitém vykonu motoru v reZimu bypass 55 37 69 43 84 50 109 62

Celkova ztrata primérného vykonu TSA

jednotky pfi 10 startech / hod [W] 269 251 350 327 377 346 474 431

Rozméry V1/V2 x S x D [mm]® 373/512 X 254 X 260

Pozice montaze Vertikalni/horizontalni

Hmotnost [kg] 23.5kg

Pripojnice pro kabelové pfipojeni [mm] 40x 8, Cu (013)

Chladici systém Ventilator

Tfida ochrany IP20

1) Normalni provoz: Start proud = 3 x Inof, Start ¢as = 15 s (velikost 1) nebo 30 s (velikost 2- 4), 10 startii/hod, Tézky provoz: Start proud = 5 x In soft , Start ¢as = 15 s (velikost 1) nebo 30 s (velikost
2- 4), 10 startii/hod.

2) Udaje pro polovodi¢ové pojistky, viz Tabulka 48.

3) H1=vyska skiin¢, H2= celkova vyska



13.1 Obecné elektrické specifikace

Sitové napéti

200-525 V, +10%)/-15% 200-690 V, +10%/-15%

Frekvence sitovych a ovladacich dodavek

50/60 Hz, +10%

Pocet plné fizenych fazi

3

Ridici napéti

100-240 V +10%/-15%, Jedna faze

Spotreba energie pro fizeni napajeciho napéti

20 VA pro TSA52/69-16 az 52/69-56, 25 VA pro TSA52/69-70 az 52/69-100 30 VA pro
TSA52/69-140 az 52/69-240 40 VA pro TSA52/69-300 aZ 52/69-450

Pojistka pro ovladani napajeni

Max 10 A

Digitalni vstup napéti

0-4 V->0,8 -27V->1

Digitalni vstup impedance GND (o VDC)

<3.3VDC: 4.7kQ >3.3VDC: 3.6 kQ

Analogovy vstup napéti/proudu

0-10V, 2-10V, 0-20 MA, 4-20 mA

Analogovy vstupni impedance na GND (o VDC)

signal napéti 20 kQ, signal proudu 250 Q

Vystupy Fidiciho signalu

Kontaktni vystupy relé

8 A, 250 VAC or 24 VDC resistive load; 3 A, 250 VAC inductive load.

Analogovy vystup napéti/proudu

0-10V, 2-10V, 0-20 MA, 4-20 mA

Analogovy vystupni impedance

signal napéti min.zatizenizoo D, signal proudu max. zatizeni 500 D

Ridici signal napajeni
+24 VDC

| +24 VDC+5%. Max proud 50 mA. Zkrat a pfetizeni

13.2 Polovodicové pojistky

Vzdy pouzivejte standardni komercni pojistky na ochranu vedeni a
zabranéni zkratu. K ochrané tyristory proti zkratu proudu mohou
byt pouzity velmi rychlé polovodi¢ové pojistky.

Tabulka 48
TSA model: Polovodicové pojistky A 12t
(pojistka) pri 700 V

-016 50 1500
-022 70 2 800
-030| 100 3600
-036 125 6 900
-042 150 11 000
-056 175 14 000
-070 250 42 000
-085 300 55000
-100 400 99 000
-140 500 160 000
-170) 600 222 000
-200 700 332 000
~240] 800 433 000
-300 1000 950 000
-360 1200 1470 000
-450] 1400 1890 000




13.3 Podminky prostredi

Normalni provoz

. 0°C az 40°C

Teplota okoli (Max 55°C pfi snizeni vykonu 2%/°C nad 40°C, viz).

(Atmosféricky tlak 86 - 106 kPa

Relativni vlhkost Max 95%, bez kondenzace

) . Max 1,000 m
Nadmofska vjska (Max 4,000 m pfi snizeni vykonu 1%/100 m)
. Dle IEC 60721-3-3:

Vibrace Mechanické podminky, tfida 3M4 (2 - 9 Hz, 3.0 mm a g9 - 20 Hz, acc. 1 g (10 m/s?))
Dle IEC 60721-3-3:

Kontaminace Chemicky aktivni latky, tfida 3C3 (macenim - vSechny desky s ploSnymi spoji jsou potazeny). Mechanicky ucinné
latky, tfida 351 (bez pisku, prachu <o0,01 mg / m3, ktera je ulozena <o,4 mg/ (m2 * h)) biologické podminky, tfida
3Ba (Zadné riziko skodlivych biologickych Utokd - plisné, houby, zvifata, atd.)

Skladovani

Teplota okoli -25°C to +70°C

Atmosféricky tlak 86 - 106 kPa

Relativni vlhkost vzduchu [Max 95%, bez kondenzace

13.3.1 Snizeni vykonu pri vysoké teploté
Emotron TSA softstartér je urcen pro provoz pfi maximalné 40 ° C
okolni teploté bez snizeni vykonu.

PFi vyssiteploté je nutné zajistit, aby nedostatecné chlazeni
nezhorsilo vykon softstartér.

Pfi teplotach nad 40 ° C s odlehéenim je nominalni proud 2% za
Celsius.Emotron TSA Softstartéry mohou byt provozovany pfi
okolni teploté do 55 ° C, v tom ptipadé je ale nutné provozovat je
pouze na 70% z nominalniho proudu.

Priklad:

Motor s témito Udaji se bude pouzivat v prostredi o teploté 5o °C:
Napéti: 400V

Proud : 70 A (normalni provoz)

Energie: 37 kW

Vzhledem k vysoké teploté TSA modelu 52-070 jiz nebude vhodny
pro tento Ucel.

Snizeni vykonu 2% / ° C se vypocita na teplotu 10 ° C nad
hodnocené 10°C x 2% = 20%

Proto nominalni proud musi byt snizen o 20%.

Chcete-li vybrat model, ktery je pfizpUsoben pozadavkdm
priskrceni, nejblizsi vyssi jmenovity model je TSA52-085, urceny
pro 85A jmenovity proud.

85 - (20% x 85) = 68, ktery je nizsi nez pozadovanych 70 A.
Jesté vyssi jmenovity model je TSA52-100, uréeny pro 100
jmenovity proud:

100 - (20% X 100) = 80, coZ je vyrazné nad pozadovanych 70 A, a
proto je mozné zvolit vtomto pfipadé model TSA52-100.

13.3.2 Snizeni vykonu pri vysoké
nadmorské vysce

Emotron TSA softstarter mize pracovat v nadmorské vysce az
1,000 m bez snizeni vykonu.

Nad 1,000 m bude mit fidsi vzduch negativni vliv na vykon
softstartéru, proto je tfeba jeho odlehceni.

Nad 1,000 m je nutné odlehcit jmenovity proud, a to 1% na 100
m. Emotron TSA softstarter m0ze byt provozovan az do 4,000 m,
avsak pouze na 70% jmenovitého proudu, pro ktery byl tento
softstartér konstruovan.

Priklad:

Motor s témito Udaji bude pouzit v nadmofrské vysce 2.100 m:
Napéti: 400V

Proud : 42 A (normalni provoz)

Energie: 22 kW

Vzhledem k vysoké nadmofrské vysce nenijiz TSA model 52-042
dostacujici.

Snizeni vykonu 1%/100 m se pocita pfi prekrocenénadmorskeé
vysce.

2.100 - 1,000 = 1,100 metrd nad hranici nadmofrské vysky

(12,200 mf100 M) x 1% = 11%

Pro musi byt jmenovity proud snizen o 11%.

Dalsi vykonnéjsi model je TSA52-056, uréeny pro 56 A jmenovity
proud, bude snizen na:

56 A-(11% x 56 A) = 49.8 A.




13.4 Ovladaci konektory a I/0 signaly

Sv. Funkce Popis
01 100-240 VAC, £10% nebo 380-500 VAC, £10%
Ovlédaci napéti . e i
02 (viz. typovy §titek softstartéru)
PE GND uzemnéni
11 Digitalni vstup 1 0-3V—LO; 8-27V—HI, max. 37V/10s
12 Digitalni vstup 2 Impedance vugi 0VDC: 2,2kQ
+12VDC, +5%
Referencni napéti pro svorky 11, 12, )
13 max. proud pfi +12VDC: 50mA
10kQ potenciometr, atd.
Zkratu odolny, ale neodolny vUci nepfetizeni
14 Analogovy vstup (0-10V; Impedance vuci svorce 15 (0VDC):
2-10V; 0-20mA; 4-20mA / digitalni vstup) 125kQ napét'ovy / 100Q2 proudovy signal
15 GND (common) 0VvDC
16 Digitalni vstup 3 0-3V—LO; 8-27V—HI, max. 37V/10s
17 Digitalni vstup 4 Impedance vaci 0VDC: 2,2kQ
+12VDC, +5%
Referencni napéti pro svorky 16, 17, )
18 max. proud pfi +12VDC: 50mA
10kQ potenciometr, atd.
Zkratu odolny ale neodolny viéi nepretizeni
0-10V, 2-10V; min. zatizeni 700kQ
19 Analogovy vystup o
0-20mA, 4-20mA; max. zatizeni 750kQ
21 Relé K1: pracovni kontakt NO 250VAC, 8A nebo 24VDC, 8A - odporova zatéz
22 prednastaveno: ,Chod* 250VAC, 3A - induktivni zatéz
23 Relé K2: pracovni kontakt NO 250VAC, 8A nebo 24VDC, 8A - odporova zatéz
24 prednastaveno: ,PIné napéti dosazeno* 250VAC, 3A - induktivni zatéz
31
2 Relé K3: kontakt pracovni/klidovy, NO/NC 250VAC, 8A nebo 24VDC, 8A - odporova zatéz
prednastaveno: ,V8echny poruchy* 250VAC, 3A - induktivni zatéz
33
Uroven alarmu 2,4kQ
69-70 | PTC vstup termistoru
Navrat do normalniho stavu pfi 2,2kQ
VYSTRAHA!

Stejny externi zdroj Urovné napéti (max 24 VDC nebo max
250 VAC), musi byt pouzit pro vsechny tfi vystupni relé
(svorky 21 az 33).

Nemichejte stfidavé a stejnosmérné napéti.

Ujistéte se, Ze pouzivate stejnou Urover napéti v této casti
terminalu, v opa¢ném pfipadé moze dojit k poskozeni
softstartéru.
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