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BEZPECNOSTNI POKYNY

Navod pro obsluhu

Pred instalaci ménice si tento navod dukladné proctéte.
Tento navod pro obsluhu je uréen pro:

- instalaci

- udrzbu

- obsluhu

- projekci

Kvalifikace pracovnik

Instalaci, uvedeni do provozu, demontaz, méfeni atd.
muZe provadét pouze osoba s odpovidajici odbornou
kvalifikaci.

Instalace

Instalaci muze provadét pouze kvalifikovany personal
v souladu se vSemi normami a mistnimi pfedpisy.

Otevieni ménice

VYSTRAHA!

Pfed otevienim meénice je nutno vzdy
pockat minimalné 5 minut po odpojeni
napéti, aby se mohlo vybit napéti na
kondenzéatorech meziobvodu.

Svorkovnice ovladacich signald a JUMPER prepinace
jsou od silového napéti galvanicky oddéleny. Presto ale
pfi otevieni ménice dodrzujte zvySenou opatrnost.

Bezpe €nostni opat feni pFi pFipojeném
motoru

Jestlize se provadéji prace na motoru nebo na zatizeni
s motorem spojenym, je nutno nejdfive vypnout sitové
napéti a 5 minut pockat, nez za¢nete na motoru nebo
zafizeni pracovat.

Uzemnéni

Frekvenéni méni¢ musi byt vzdy pfipojen k ochrannému
vodici (svorka PE).

EMC normy

Frekvenéni meéni¢ je vyroben v souladu s normami
tykajicimi se elektromagnetické kompatibilité. Soucasti
dodavky ménice je ,ProhlaSeni o shodé" dle Zakona ¢.
22/97 Sb.

Pro dodrzeni EMC norem je nutno pfi instalaci
postupovat dle pozadavkt uvedenych v ¢l.3.3 tohoto
navodu.

Napét'ove zkousky

Neprovadéjte zadné napétové zkouSky na motoru
(napf. méfeni izolaéniho stavu motoru), jsou-li zapojeny
kabely mezi motorem a ménic¢em!

VIhkost

Kdyz je méni¢ transportovan z chladného do teplého
prostfedi, muze se na ném srazit vlihkost. Pfipojeni
pristroje je mozné, az kdyz zjevna srazena vlhkost
zmizi.

Okolni podminky

Teplota pfi skladovani -20 ++60C
Min. teplota pfi provozu 0T
Max. teplota pfi provozu viz. kap.8.3, tab.29
Atmosféricky tlak 86 + 106 kPa
Relativni vlhkost, bez oroseni 0 +90%

Frekvenéni méni¢ nesmi byt za Zzadnych okolnosti
pfipojen pod napéti, je-li okolni teplota nizSi nez 0<C.
Mohlo by dojit k jeho vaznému poskozeni.
V pfipadech, kde je pravdépodobnost, Ze teplota maze
klesnout pod 0T, je nutno vhodnym zp (sobem zajistit
vytapéni rozvadéce resp. tohoto prostoru.

Chybné p Fipojeni

Méni¢ neni chranén proti chybnému pfipojeni sitového
napéti, napf. sitové napéti na svorky U/V/W motoru.
Toto by vedlo k poSkozeni pfistroje!

Kompenza éni kondenzatory

Kompenzaéni kondenzatory jalového proudu se nesmi
NIKDY zapojovat na vystup frekvenéniho ménice.

Bezpe €nostni opat feni pFi
automatickém resetu

Méni¢ ma moznost navoleni funkce automatického
RESETu, potom co doSlo k jeho vypnuti z divodu
poruchy, napf. porucha sité, pretizeni atd. Jakmile je
tento RESET aktivni, rozbéhne se motor automaticky,
jakmile dojde k odstranéni pfi¢iny poruchy. Proto smi
byt automaticky RESET pouzit pouze v tom pfipadé,
pokud je jisté, Ze znovu se rozhihajici motor nezpusobi
ohrozeni osob nebo véci. V opa¢ném pfipadé nesmi
byt automaticky RESET pouZit.

Transport

Méni¢ je ve vyrobnim zavodé zabalen do originalniho
obalu, ktery chrani méni¢ pfed mechanickym
poskozenim. Neprovadéjte proto transport méni¢e bez
tohoto obalu.

IT sit’
Ma-li byt m énié provozovan na siti - IT (s
izolovanym uzlem transformatoru), kontaktujte se

prosim s dodavatelem jest & pred objednanim
tohoto m énice!
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1 VSEOBECNE INFORMACE

1.1 Uvod

Tento frekvenéni méni¢ je uréen k regulaci otacek a
momentu 3-fazovych asynchronnich motor(.

Diky nejmodernéjSi vektorové regulaci, realizované
dvéma digitalnimi signalovymi procesory (dale jen
DSP), umoznuje tento méni¢ maximalni dynamiku
motoru uz pfi nizkych otackach bez pouziti otackové
zpétné vazby. Proto je uréen pfedevSim pro pohony
s vysokou dynamikou, kde jsou kladeny pozadavky na
prfesnou momentovou regulaci uz pfi nizkych otackach.
PFi ,jednoduchych” aplikacich jako jsou ¢erpadla nebo
ventilatory ma VFB/VFX s vektorovou regulaci
obrovskou jinou vyhodu: je necitlivy na kratkodobé
vypadky napéti nebo na proudové razy.

1.2 Popis
Tento navod pro obsluhu popisuje instalaci a obsluhu
frekvenénich ménica této typové fady:
e VFB40-004 az VFB40-016
e VFX40-018 az VFX40-1k2
e VFX50-018 az VFX50-1k2

1.2.1 Pro koho je tento navod ur ¢€en
e pro montazni firmy

e pro pracovniky elektroudrzby

e pro obsluhu

e pro projektanty

1.2.2 Motory

Tyto frekvenéni méniée jsou uréeny vyhradné pro
regulaci 3-fazovych asynchronnich motort. Ma-li byt
méni¢ pouZit pro jiny typ motord, poradte se pfed jeho
instalaci s dodavatelem.

1.2.3 Normy
Odpovidajici normy najdete v kap. 1.6.

UPOZORNENIH!

Ma-li zafizeni odpovidat danym normam, pak je
nezbytné p ¥ instalaci p fesné dodrzet pokyny
v tomto navodu

1.2.4 Zaruky

Na vSechny typy frekvenénich méni¢l vyrobce
poskytuje zaruéni dobu 24 mésici od dne uvedeni
zafizeni do provozu, maximalné vSak 30 mésict po
dodavce.

Zaruka se vztahuje na vady, nezapfi¢inéné uZzivatelem.
Na vady zplGsobené uZivatelem se zaruka nevztahuje
Taktéz vyrobce neodpovida za Skody zplGsobené
chybnym zapojenim nebo neodbornou manipulaci.

1.3 Pouzivani tohoto navodu

V tomto navodu bude dale pouzivano slovo ,ménic"
jako plnohodnotny nazev ,frekvenéni ménic*. Pro listinu
nastaveni parametrd méni¢e se bude dale pouzivat
nazev SetUp karta.

Zkontrolujte si prosim &islo softwarové verze, uvedené
na titulni strané tohoto navodu s Cislem softwaru
dodaného meénice (viz kap. 5.10.2).

¢« Kap. 1-vSeobecné informace
¢ Kap. 2 popisuje uvadéni ménic¢e do provozu

e Kap.3 popisuje instalaci méni¢e v souladu
s elektromagnetickou kompatibilitou - EMC normy

¢ Kap. 4 popisuje provozovani ménice. V souginnosti
se SetUp kartou zde najdete navod, jak jednoduse
nastavit pozadované parametry

e Kap.5 - zde jsou dulezité informace o vSech
funkcich ménice. Popis téchto funkci je uspofadan
ve stejném sledu jako jsou fazeny v SetUp karté.
Pomoci index-rejstfiku a obsahu Ize veSkeré
parametry, funkce nebo nastaveni velmi jednoduse
najit.

« Kap. 6 zahrnuje informace, tykajici se diagnostiky a
odstrafiovani poruch nebo problému

e Kap. 7 - popisuje veSkeré doplrikové karty, kterymi
muze byt méni¢ nadstandardné vybaven.
Podrobnéjsi popis téchto option-karet je pak déale
zpracovan jako samostatny navod pro obsluho uz
k jednotlivym kartam.

¢ Kap.8 - technické Udaje celé vykonové fady
ménicu

Na konci tohoto navodu je umisténa SetUp-karta, ktera

muZe byt umisténa samostatné pfimo do rozvadéce

k ménici.

1.4 Dodavka a vybaleni

Pred vybalenim zkontrolujte, zda neni vazné poSkozen
obal. V pfipadé jeho vazného poskozeni toto ihned
reklamujte u dopravce a takovyto méni¢ neinstalujte!

V kazdém obalu je spolu s méniéem pfilozena taktéz
Sablona, pomoci které je mozno naznacit montazni
otvory pro zavésSeni ménice.

Je-li méni¢ pred instalaci dlouho skladovan, prectéte si
prosim pfed jeho instalaci kap.8.5 - skladovaci
podminky.

Kdyz je méni¢ transportovan z chladného do teplého
prostfedi, miZze se na ném srazit vlhkost. Pfipojeni
pfistroje je mozné, az kdyz zjevna srazena vlhkost
zmizi.



15 Typoveé ozna €eni

Legenda:

VFX40-146-20 C E B/ CRIO

L Doplrikové karty
B = brzdna jednotka
E = vstupni EMC filtr
C = s ovl. panelem

20 = 1P20
23=1P23
54 = |P54

Jmenovity proud [A]

Sitové napéti
40 = 400-415V
50 = 480-525 V

Typova fada
VFB = ,format knihy*
VFX = klasicky model

Obr.1 Legenda

1.6 Normy

Méni¢e VFB/VFX odpovidaji nize uvedenym normam
v¢. nafizeni vlady €. 168/1997 Sbh., zakon ¢&. 22/1997
Sh. Pfi instalaci je nutno dodrzovat EMC normy
sohledem na celkové zapojeni pohonu. BIizSi
informace, tykajici-se elektromagnetické kompatibility
jsou uvedeny ve zvlastnim navodu ,Instalace

frekvenénich méni¢a s ohledem na EMC normy*.

«  CSN EN 60947-4-2 (354101)
Polovodi¢ové regulatory a spoustéce
stfidavych motort

«  CSN EN 60204-1 (33 2200)
Pracovni stroje

« CSNEN50081-1, CSN EN 50081-2 (33 3433)
EMC - vyzafovani

« CSN EN 61000-6-2 (33 3432)
EMC - odolnost pro pradmyslové prostredi

e GOST

e UL508

Tab.1. Normy

1.7 Demontaz a likvidace odpadu

Skiiné meéniéd jsou vyrobeny z recyklovatelnych
materiall jako jsou hlinik, Zzelezo a plast.

Frekvenéni méni¢ ale obsahuje také urcité ¢asti, které
vyzaduji zvlaStni pozornost, jako napf. elektrolytické
kondenzatory. Ridici desky obsahuji také malé
mnozstvi cinu a olova. P¥i likvidaci tohoto odpadu musi
byt dodrZzen odpovidajici recyklaéni postup.
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2 START MENICE

Tato kapitola popisuje ve zkracené formé minimalni
pozadavky pro spusténi - start motoru v otackovém
rezimu s jiz pfednastavenymi parametry pro v/v signaly
apod. Jiné druhy provozu, nastaveni v/v, regulaéni
funkce atd. jsou popséana v kap. 5.

2.1 Test

e Zkontrolujte sitové napéti, pfipojeni motoru a jeho
izolaéni stav.

«  Aby se motor rozbéhl, je nutné pfivést na ovladaci
svorkovnici zadanou hodnotu a povel start - viz.
obr.2.

« Prednastavena Zadana hodnota je analogovy
signal 0-10 V DC na vstup Aninl+ (svorka X1:2).
Zapojte potenciometr mezi svorky X1:1,2,3 (na
svorce X1:1 je referenéni napéti
10 vV DC). Viz obr.2.

Upozorn éni!

Neni-li pouzit diferencialni signal zadané hodnoty,
musi byt negativni analogové vstupy Aninl- (X1:3)
a Anin2- (X1:5) spojeny s referenéni nulou Fidici
jednotky (COMMON). Viz obr.2.

¢ Aktudlni hodnota zadané hodnoty je zobrazena na
displeji v okné 500. Viz kap. 5.6.

¢ Signal pro START ménice je dan HI-Grovni (svorka
X1:9). Tento signal je akceptovan pouze v pfipadé,
Ze STOP signal neni aktivni tzn, Ze na svorce
X1:10 je HI-aroven.

¢V Menu 220 se nastavi Stitkové hodnoty motoru
(kap. 5.3.7). Mimoto vSak doporucujeme, provést
minimalné automat. nastaveni parametrd motoru
(kap. 5.3.15)

¢ Nastavte néjakou minimalni zadanou hodnotu
otacek (pfiblizné 10% jmenovité hodnoty otacek) a
spustte motor dle vySe uvedenych pokyn(. Motor
se rozbéhne a nyni muizete meénit Zadanou
hodnotu. Aktualni Gdaje pohonu je mozné odedcist
na displeji - okno 600 (viz kap. 5.7).

e Motor nyni bézi s,néakym“  zatizenim.
Odpovidajici charakteristiky a parametry pro
konkrétni pohon se nastavi v dalSim kroku. Blizsi
informace najdete v kap. 5.7.

2.2

VySe uvedeny testovaci provoz je mozno provést i
s ovladanim meéni¢e pomoci tlacitek na ovladacim
panelu méni¢e. Pro tento zplsob ovladani musite
provést nasledujici zmény proti popisu uvedeném
v odst. 2.1.

¢« Nastavte zdroj zadané hodnoty v menu [212]
(kap.5.3.3) a Run/Stop povel vmenu [213]
(kap. 5.3.4) na ,Keyboard = Tastatur* (ovladani
z tlagitek).

« Na ovladaci svorkovnici je pouze jedna propojka
mezi svorkami X1:10 a X1:11 (deblokace povelu
Stop).

« Zadana hodnota otadek se nyni nastavuje pfimo
pomoci tlagitek pfi aktivnim okné menu [500]. Viz
kap. 5.6.

e Provoz motoru je nyni aktivovan
(RunL/RunR) na ovladacim panelu.

Ovladani pomoci tla €itek

tlagitky
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2.3

Obr.2 znazorfiuje minimalni mozné zapojeni ovladaci
svorkovnice pro rozbéh motoru. PFipojeny potenciometr
musi mit hodnotu 1+10kQ. Pfi povelu start musi byt ve
stejném okamziku aktivni vstup Stop (=deblokace).

Minimalni zapojeni pro start

fidici deska
(Controlboard)
1 |+10vDC

? ANIN1+
3 | AN
|4 | Aninz+
? ANIN2-
|6 |-10vnC
' 7 | common
'8 |runL

77777 hd ? RUN R
E ENAELE Relay 1 X2
11 +2avDC Cﬂ
15| commoN 2
E DIGIN1 \;E
17| picinz Relay 2 X3
18| DIGIN3 41
19| bicina CE
E RESET \;E
12| common -
E ANOUT1
14| AnouT2
20| bicouTt
E DIGOUT2

Obr.2 Minimalni zapojeni

2.4 Pouziti bipolarnich

analogovych vstup G

Vstupy Anin 1 a Anin 2 jsou bipolarni analogové vstupy
a signalova nula (COMMON) je spole¢na jak pro
analogové vstupni tak i pro vystupni signaly. Proto jsou
vstupy velmi citlivé na externi ruSeni. Zpracovana je
pouze diference mezi obéma vstupy tohoto signalu.
Dalsi velkou vyhodou tohoto bipolarniho vstupu je, ze
mohou byt bez problém( vyuZzity analogové signaly
z nejruznéjSich nadfazenych systému (PLC), kde muze
nékdy byt i rGzny nulovy potencial.

Upozorn éni!

Standardné jsou negativni vstupy Anin1- a Anin 2-

spojeny s referenéni nulou fidici jednotky (propojeni

svorek X1:3,5 a 7). Pfi pouziti bipolarniho vstupu je

nutno tyto propojky odstranit.

Obr.3 znazornuje moznost vyuZiti bipolarnich vstupt

Anin 1 a Anin 2.

e Aninl jako Kklasicky vstup s potenciometrem
(propojka X1:3,7 je zapojena)

¢ Anin2 jako bipolarni vstup (propojka X1:5,7 je
rozpojena)



Fidici deska
(Controlboard)

+10VDC

ANIN1+

ANIN1-

0-10VDC
or
0(4)-20mA

ANIN2+

ANIN2-

-10VDC

COMMON

RUN L

CIRIEICIRRNE -

1

Obr.3 Pouziti bipolarnich vstupd

2.5

Tyto frekvenéni ménice jsou uréeny pfedevSim pro
pohon jednoho motoru (u vicemotorového pohonu je
mozny provoz pouze v rezimu s V/f charakteristikou a
nemohou zde byt vyuzity vSechny pfednosti ménice).
NejlepSich vysledk( presnosti otacek, otackové a
momentové regulace a optimalnich internich
regulaénich funkci ménice je dosazeno, jsou-li pfesné
nastaveny vSechny potfebné parametry motoru
(Stitkové udaje). Dodate¢né k témto Udajum si ménic
sam jeSté dalSi nutné Udaje motoru otestuje, zméfi a
ulozi do paméti (funkce ,ldentifikace motoru“ (Motor ID-
run)).

Nesou-li v menu nastaveny zadné zakladni Udaje o
pfipojeném motoru, pracuje méni¢ s pfed-nastavenymi
parametry - 4polovy standardni asynchronni motor o
vykonu stejném jako je jmenovity vykon ménice.

Vlozeni motorovych Gdaj G
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Upozorn éni!

I kdyZ méni¢ s pfednastavenymi parametry motoru
bézi, doporu€ujeme parametry pfipojeného motoru
presné nastavit. Tim se zlepSi dynamické a regulaéni
vlastnosti pohonu.

2.6

Odpovidajici rezim resp. druh provozu je velmi dalezity
pro spravnou praci ménice. Interni fidici obvody ménice
pracuji na zakladé zvoleného druhu provozu. Mimoto je
pfi zvoleném rezimu otackovém nebo momentovém,
zvolen také odpovidajici druh Zadané hodnoty - otacky
nebo moment.

e Prednastaveny druh provozu je otaékovy rezim
(Speed-Modus). Pfi tomto pracuje méni¢ jako
otackovy regulator ale zaroven je mozna i
dopliikova funkce omezeni momentu pomoci
externiho signalu.

¢V momentovém rezimu (Torque-Modus) plsobi
vstup zZadané hodnoty (nyni momentova zadana

Nastaveni reZzimu provozu

hodnota) pfimo do obvodu momentového
regulatoru., pficemzZ otackovy regulator je vyfazen
z ¢innosti.

e V U/f rezimu pracuje méni¢ jako standardni -
frekvenéné fizeny. VSechny zadané hodnoty jsou
vztazeny k frekvenci, ale na displeji jsou zobrazeny
otacky rpm [min'l]. V tomto rezimu je taktéZ mozna
dopliikova funkce omezeni momentu.

Upozorn éni!

V U/f rezimu jsou sice vSechny Udaje o otackach
zobrazovany v rpm [min'l] (napf. Max Speed = 1500
rpm, Min Speed = 0 rpm apod.) ale tyto Udaje jsou
odvozeny od vystupni frekvence ménice.

Bliz§i informace ktomuto nastaveni jsou uvedeny
v kap. 5.3.2.

2.7

Pro dosazeni nejlepS$i mozné dynamiky kombinace
motor - méni¢, musi méni¢ otestovat nékteré elektrické
vlastnosti pfipojeného motoru (odpor, stav vinuti apod.).
DalSi rozSitfujici parametry motoru (Stitkové hodnoty) je
doporu¢eno nastavit jeSté pred pfipojenim motoru
k zafizeni.

Samotna identifikace motoru, kterou si méni¢ nastavi
urcité parametry, nejsou tedy jesté plné dostadujici.

Identifikace motoru



3 INSTALACE A P RIPOJENI

Upozorn éni!
Pfed otevienim méniCe je nutno vzdy
odpoijit sitové napéti a jeSté min. 5 minut
pockat, nez se vybije néboj na
kondenzéatorech mezi-obvodu.
Dbejte i poté zvySené opatrnosti, i kdyZ jsou vSechny
ovladaci signaly a JUMPER-pfepinace od sitového
napéti galvanicky oddeéleny.

Upozorn éni!

Typové fady X8 az X20 (skFiflové provedeni) jsou ¢asto
vyrobeny dle specifickych pozadavkl zakaznika a
silové zapojeni nemusi vzdy souhlasit se standardem.
Proto se vzdy nejdfive podivejte do pfilozené
projektové dokumentace.

3.1

Frekvenéni méni¢ musi byt upevnén svisle na hladké
ploSe. Pro vyznaleni montaznich otvor(i pouzijte
pfiloZenou Sablonu.

Montaz a chlazeni

1a

6 8 0 0

©
c = d
- Be -

©

o o o o0

1b

Obr.4 Montaz ménicd rady B1 az X5

Frekvenéni méni¢ potfebuje kolem vSech 4 stran
minimalni prostor pro zajisténi dostaujiciho chlazeni
(viz obr.4). Vstup a vystup chladiciho vzduchu je
nahore a dole. To znamena, Zze nesmime montovat dva
frekvenéni ménice pfimo nad sebou.

Vtab.2 jsou uvedené minimalni vzdalenosti pro
jednotlivé typy ménica, které musime dodrzet.

Tab.2. Montazni vzdalenosti

VFB-VFB |VFB-sténa | VFX-VFX | VFX-sténa

a 200 mm 100 mm 200 mm 100 mm
b 200 mm 100 mm 200 mm 100 mm
c 0mm 0mm 30 mm 30 mm

d 0 mm 0 mm 30 mm 30 mm

Na obr.64 - obr.73 v kap. 8 jsou znazornény rozméry

ménicu.

¢ Méni¢e VFB se montuji pfimo na OMEGA nebo
DIN listu.

¢ Ménice VFX jsou vybaveny zavésnymi otvory pro
pfiSroubovani ménice na sténu.
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Je-li frekvenéni meni¢ instalovan do rozvadéce, musi
byt zajiSténa dostatec¢na ventilace.Nasledujici tabulka
udava mnozstvi chladiciho vzduchu v m%hod pro
jednotlivé typové fady ménicu.

Typova fada Mnozstvi chladiciho vzduchu
Bl 140
S2 150
X2 165
X3 510
X4 800
X5 975

3.2 Svorky pro p Fipojeni sit é a

motoru (X1, X2, X3)

Obr.5 znazoriuje rozloZzeni svorek v ménici: sitové

svorky (X1), motorové svorky (X2) a svorky pro

pfipojeni brzdného odporu (X3).

e U typu VFB je nutno pro odejmuti €elniho krytu
povolit spodni dva Srouby a odklopit tento kryt
smérem nahoru.

* U typu VFX se otvira celni panel pomoci
rozvddécového klice. Celni panel je upevnén v
zavésech.

DC | DC
L1L2L3PE_+RI:|UVW
i X1 L X8 X2 i
Obr.5 Zapojeni silové svorkovnice u fady B1, S2

DC
L1L2L3PE+REIUVW
i X1 P X3 X2 i
Obr.5b  Zapojeni silové svorkovnice u fady X2 az
X10
Upozorn éni!

Pro bezpeény provoz méni¢e musi byt ochranny vodi¢
sité pfipojen na svorku PE a motorové uzemnéni na
svorku [.

Pozor!
Brzdny odpor se p fipojuje vZdy na svorky DC+ a R!



Tab.3. Pripojeni sité a motoru
X1 L1, L2, L3 sit - 3 faze
: PE ochranny vodi¢
X2 O uzemnéni motoru
’ U, Vv,w motor - 3 faze
. : DC+ / R brzdny odpor (option)
X3: DC-, D+ R DC+ / DC- propojeni DC shérny
Upozorn éni!
Svorky pro pfipojeni odporu a DC
propojeni jsou k dispozici pouze, je-li
méni¢ vybaven brzdnou jednotkou.
Poznamka!

Hodnoty brzdnych odprd jsou uvedeny v kap.7.3 na
strané 63.

PFipojeni sit € a motoru podle EMC
norem

Jestlize instalace musi odpovidat EMC normam
CSNEN 55081 a CSNEN 55082, pak musi byt
frekvenéni méni¢ vybaven EMC vstupnim filtrem a
kovovymi kabelovymi prichodkami. Mimoto musi byt
silovy kabel k motoru stinény a toto spojeno s kostrou
motoru a méni¢e na obou koncich. Kombinace ménic-
kabel-motor musi tvofit tzv. ,Faradayovou klec".

Taktéz kompletni elektroinstalace celého pohonu
véetné motoru, silové a ovladaci kabeldze musi byt
provedeno v souladu s EMC normou.

Je-li kabel mezi méniCem a motorem preruSen
s ddvodu vystupni tlumivky, ochranného relé nebo
z jiného dlvodu, pak musi byt stinéni vzdy ukostfeno
pomaoci vodivé objimky nebo prichodky po celém svém
obvodu (viz obr.6 a 7).

m

Frekven éni ménié

RFI filtr
(Option)
Napéijeni Motor
L1]L2[L3PE[pcipcH R+ [u]v [w]
VA I AW/

+ Upeviovaci otvory
licna
| — Vystupni tlumivka (option)
—+ Stinéné kabely
i Montazni plocha
: bez néstfiku
N Kryt svorkovnice
(kovowy)
H i
Napajeni Kovové kabelova | Motor
L1,L2,L3,PE prachodka ER —
Brzdny odpor

(option)

Obr.6 Montaz na vodivou montazni desku

14

Pozor!

Pokud vySe uvedena opatfeni nejsou dokonale a
pfesné provedena, potom instalace NEODPOVIDA
smérnicim EMC!

m

Frekven éni ménié

RFI filtr

Napajeni

L1 [L2[wsfPelpelpe|r [< ] u [v [w ]

Kovova kabelova
prachodka

Stinéné kabely

Kovovy kryt

Brzdny
odpor

Vystupn
tlumivka

Kryt svorkovnice
(kovowy)

Motor
H priichodka ~

Kovova kabelova

Napajeni

Montaz na izolovanou montazni desku nebo
volné pfipojeni bez montazni desky.

Obr.7



Dodrzuijte nasledujici body:

Stinéni kabeld musi byt z médi. Jiné, napfiklad
ocelové (plechové) stinéni, které byva pouzito jako
mechanickd ochrana, se zduvodu velkého
prfechodového odporu nedoporuduje.

| kdyz je mozné, Ze pfi kabelovych délkach do 5m,
emisni normy spliiuje i plechové stinéni, radime
Vam i pro tento pfipad radéji pouzit kabel
s originalnim médénym stinénim.

V8echna ukonéeni stinéni musi byt na obou
koncich celoploSné (3609 spojena s vodivou
prichodkou. Vyvarujte se pfipadu, kdy je stinéni
kabelu svedeno jednim vodiéem a spojeno
Sroubkem ke kostfe. Toto FeSeni je maximalné
nedostacujici.

Ukostfuje-li se stinéni pomoci vodivé objimky na
zékladovou desku, kde je vmisté spojeni
odstranén ochranny néatér, je nutno tuto plochu

oSetfit antikoroznim prostfedkem. AZ po pfipojeni
tohoto stinéni mlzete tento spoj opét nalakovat

e« Skfin méniCe by méla byt spojena s vodivou
montazni deskou maximalné moZnou plochou.
Proto odstrarite eventualni lak pod plochou, kde se
ma menic¢ pfipevnit. Alternativné je mozno propaijit
meéni¢ s touto deskou kratkou Sirokou médénou
paskou (flexo-paska).

*  Vyvarujte se co nejvic mozno preruseni stinéni.

e Kabel pro pfivod sitového napéti nemusi byt
stinény.

Méni¢e VFX od fady X8 a vySe, v provedeni IP23 nebo

IP54, jsou umistény ve skfinich typu Rittal a vnitini

zapojeni odpovida EMC normam. Obr.8 znazornuje

priklad takovéhoto zapojeni ménie ve skfini pro vyssi

vykony.

i 8 8 8,
0 0 O Of_
O O O o
1O O O Ofp
Z oo 59 9|
H e _o 2y @
(] :
e | a
O —
I
| — Montézni plocha bez nastfiku
—
— Vystupni tlumivka (option)
[ ——
— Stinéné kabely
| | Kovové kabelovéa prichodka Kryt svorkovnice (kovovy)
= *
e ) au ||
Motor
] | -
Obr.8 Ménic¢ vySSich vykonu, umistény ve skfini
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3.3 Délky odizolovani kabel

Obr.9 a 10 znazornuji doporu¢ené délky odizolovani

sitovych a motorovych kabelu.

Tab.4. Délky odizolovani sitového kabelu

Typova fada A [mm] B [mm]
Bl 210 12
S2 115 12
X2 130 11
X3 160 16
X4 170 24
X5 - 40

Tab.5. Délky odizolovani motorového kabelu

A [mm] B [mm] C [mm]
Bl 210 12 35
S2 115 12 32
X2 130 11 34
X3 160 16 41
X4 170 24 46
X5 40

Obr.9 Délky odizolovani kabeld u VFB

Obr.10  Délky odizolovani kabeld

N S

%E |- }

=
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RF[ R UV IW
OPTION
N N
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T

@
® o o )
®

® o o

° o o

D

OdSroubovat a sundat kryt
Pro odstranéni spodniho krytu odSroubovat



3.4 Ridici deska

3.4.1 StarSi verze Fidici desky

Svorkovnice X1:

Svorkovnice X2/X3:

Analogové a digitalni vstupy a

vystupy.
Kontakty relé.

Na obr.11 je znazornéna starSi verze fFidici desky Konektor X4: Pfenos dat. VyuZiva se pouze
ménic¢e se vSemi dulezitymi prvky, svorkovnicemi a pfi instalované karté sériového
konektory. | kdyz jsou vSechny signaly na fidici desce rozhrani RS485.
galvanicky oddéleny od sitového napéti, dbejte pfi Konektor X5: Option.
pfipojeném sitovém napéti zvySené opatrnosti. VyuZivd se pro pfipojeni
. rdznych doplikovych karet.
Popis: Konektor X8: Pfipojeni ovladaciho panelu
JUMPER S1 az S6: Vybér proudového nebo napé- s displejem.
tového signalu pro analogové
vstupy a vystupy.
Obr.11  Starsi verze ridici desky VFB/VFX
Tab.6. JUMPER prepinace u starSi verze
[ xa | [ x5 | fidici desky
vstup /
Vystup typ JUMPER
0-10 V S3 [ o)
(pfednast) | g1 [~ imm
- Anin 1 | 0-20 mA s3
Ridici deska NS e s1
(Controlboard) S3 ]
0-5V
VFB / VFX s1 [
0-10 V S4 (=T
(pfednast) | gp [ 1w
Anin 2 | 0-20 mA S4
nin -20m
S2 [T "]
0-5V s4
s3  s4 s2 [mm
CE _ = o]
S6 S5 AnOut 0-10 V S6
o 1 (pfednast.)
S1 S2 _
Cm e “ 8 ig \r’?A S6 [l =]
- (= Tom]
A”g’”t (pfednast.) S5
12 22 0-20 mA S ==
O0O0O0O0O00O0O0O0O0
X2 X3
1 11 313233 414243
[ONoNONONONONONONONONG 00O 00O
S3 S4
(|
S6 S5
O [T
S1 S2
[T [ T X1
OO0 O00000O000 X2 X3
00000000000 000 00O
Obr.12  Rozlozeni JUMPER prepinacu
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3.4.2

Nova verze Fidici desky

Na obr.13 je znazornéna nova verze fidici desky
ménite se vSemi dulezitymi prvky, svorkovnicemi a
konektory. | kdyz jsou vSechny signaly na fidici desce
galvanicky oddéleny od sitového napéti, dbejte pfi
pfipojeném sitovém napéti zvySené opatrnosti.

Popis:
Jumper S1 aZ S6:

Svorkovnice X1:

Svorkovnice X2:

Svorkovnice X3:

Vybér proudového nebo napé-
tového signalu pro analogoveé
vstupy a vystupy.

Analogové a digitalni vstupy a
vystupy.

Kontakty relé R1.
Kontakty relé R2.

Konektor X4: Pfenos dat. VyuZziva se pouze
pfi instalované karté sériového
rozhrani RS485 (option).

Konektor X5: Vyuzivh se pro pfipojeni
riznych dopliikovych karet
(option).

Konektor X8: Pfipojeni ovladaciho panelu
s displejem.

x4 X5
X5a

51 52 53 54 3556

LR

OO0 000000 X2 X3

QOO QOO0 S0 Nese
Obr.13  Nova verze fidici desky VFB/VFX
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Tab.7. JUMPER pfepinace u nové verze fidici
desky
vstup /
Vjstup typ JUMPER
0-10V
(pfednastaveno) St H
AnOutl
0-20 mA S1 H
0-10 V
(pfednastaveno) S2 H
AnOut2
0-20 mA S2 H
0-10V S3 & S4 H H
(pfednastaveno)
Aninl
0-20 mA S3&S4 H H
0-10V S5 & S6 E g
(pfednastaveno) I |g
Anin2
0-20 mA S5 & S6 E E
Sl 28 # B
X1
12 22
QOO0 000000 X2 X3
1 1 31 32 33 41 42 43
QOO0 00000 000 1000

Obr.14

RozloZeni JUMPER pfepinacu




3.5

Zapojeni fidicich signal a dle
pfednastavenych funkci

Svorkovnice na Fidici desce jsou pfistupné po otevieni
Celniho krytu méni¢e (viz obr.64 az obr.73). Tyto
svorkovnice jsou uréeny pro pfipojovani ohebnych
flexo-vodi€l s max. prafezem do 1,5mm? nebo pro
pevné vodi¢e do max. priifezu 2,5mm?>.

Upozorn éni!
V tab.8 jsou uvedeny vstupy a vystupy s funkcemi tak,

jak jsou pfednastaveny ve vyrobnim zavodé.

Jiné funkce programovatelné funkce je mozno nastavit
dle popisu v kap. 5. Svorky 8, 9, 10 a 22 jsou pevné
nastaveny a nelze jejich funkci zménit.
Maximalni celkovy proud, ktery mGze protékat vystupy

11, 20 a 21 je 100 mA.

Poznamka:

Zapojeni vstupll a vystupl na svorkovnici fidici desky je
spole¢né pro obé verze fidici desky.

Tab.8. Pripojeni fidicich signalu dle pfednastavenych funkci

X1 nazev p fednastavena funkce signal typ

1 +10V +10 V DC - referenéni napéti +10 V DC, max. 10 mA vystup

2 Anin 1+ éigﬁiljlénih\?scmgta otacek 0..+10 V DC nebo 0/4..+20 mA | bipolarni analogovy vstup
3 Anin 1- iigzgsn?c\)/i?l%a otacek 0..+10 V DC nebo 0/4..+20 mA | bipolarni analogovy vstup
4 Anin 2+ gﬁgil:it\i/\;lr;ivstup 0..£10 V DC nebo 0/4..£20 mA | bipolarni analogovy vstup
5 Anin 2- Eggﬁ.\\/fﬂ: vstup 0..+10 V DC nebo 0/4..£20 mA | bipolarni analogovy vstup
6 -10V -10 V DC - referenéni napéti -10 V DC, max. 10 mA vystup

7 Common referencni nula oV vystup

8 Run L start s otaenim vlevo 0-8/24V DC digitalni vstup

9 Run R start s otd€enim vpravo 0-8/24V DC digitalni vstup

10 | Enable povoleni startu 0-8/24 V DC digitalni vstup

11 | +24V +24 V DC - referenéni napéti +24 V DC, max. 100 mA vystup

12 | Common referenéni nula oV vystup

13 | AnOut 1 0 - max. otacky 0..£10 V DC nebo 0/4..420 mA | analogovy vystup

14 | AnOut 2 0 - 400% jmenovity moment 0..£10 V DC nebo 0/4..+£20 mA | analogovy vystup

15 | Common referenni nula oV vystup

16 |Digin1 neaktivni 0-8/24V DC digitalni vstup

17 | Digin 2 neaktivni 0-8/24V DC digitalni vstup

18 |Digin 3 neaktivni 0-8/24V DC digitalni vstup

19 |Digin4 neaktivni 0-8/24V DC digitalni vstup

20 |DigOut1 Run-chod, aktivni kdyz méni¢ bézi |24 V DC, 50 mA digitalni vystup

21 | DigOut 2 brzda, pro ovladani stykace brzdy |24V DC, 50 mA digitalni vystup

22 | RESET resetovani - kvitace poruch 0-8/24 V DC digitalni vstup

X2

31 (NO1 relé 1

32 |COM1 Sklzti/?\/gi\,(je-li ménic pfipraven tl);zo\p/ogzrg)(iiﬁocv/é AkCOTtakty reléovy vystup

33 [NC1 k povelu Run

X3

j; 22; 5 _rreé?PZ bezpotencialové kontakty reléovy vystup

43 | NC 2 aktivni pfi poruse ménice 12A1250VAC / AC1
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3.6 Pripojeni Fidicich signélu

v souladu s EMC normami

Predpoklada se, Ze méni¢ je namontovan a pfipojen
k siti a motoru dle pokynu uvedenych v kap. 1.6.

Aby byly veSkeré signaly odolné vuci ruseni, je nutné
vSechny tyto signaly vést stinénymi kabely.

3.6.1 Druhy Fidicich signal G

Je nutno vzdy rozeznat rozdilnost druhu fFidicich
signalG. Jelikoz se rozdilné druhy signald mohou
ovliviiovat, musi byt pro jednotlivé druhy signall pouzit
vzdy separatni kabel. Napf. kabel od snimace tlaku by
mél byt samostatny a pfipojen pfimo k ménici, bez
dalSich pfechodovych krabic.

Je nutno rozliSovat nasledujici druhy signalu:

« Analogové signaly: napétovy nebo proudovy (O-
10V, 0/4-20mA), nejCastéji jde o pomalu se ménici
signdly fidici nebo méfici.

« Digitalni signaly: napétovy nebo proudovy (0-10V,
0-24V, 0/4-20mA), zde se méni pouze dvé Urovné -
Hl a LO.

« Digitalni datové signaly: nejCastéji jde o napétové
signaly (0-5V, 0-10V), kde se prenasi vysoka
frekvence téchto signalu, napf. RS232, RS485,
ProfiBus apod.

¢ Relé: reléové kontakty (0-220V AC), mohou
zapinat vysoce induktivni zatéZze (pomocné
kontakty, lampy, ventily, brzdy apod.).

Priklad:

Ovlada-li relé méni¢e néjaky pomocny kontakt, mize
byt jeho zapnuti zdrojem ruSeni (emise) pro signal
méreni, napf. ze snimace tlaku.

3.6.2 Jedno- nebo oboustranné p
stin éni?

Principialné plati pro fidici signaly stejna pravidla jako
pro silové kabely, viz kap. 3.3.

V praxi vSak neni nékdy mozné tyto pozadavky na
stinéni realizovat.

Priklad:

U tlakového snimace, kde je plastovy konektor jiz
soucasti snimace, neni mozné stinéni na této strané
zapojit. Toto pusobi ¢asto pak jako anténa, zachycuje
vSechny rusivé signaly z okoli a svadi je do ménice.
V tomto pfipadé nesmi byt zapojeno toto stinéni ani na
strané ménice.

Upozorn éni!

Neni-li u fidiciho kabelu delSiho nez 30cm zapojené
stinéni na obou koncich, pak je lepSi toto stinéni
nezapojovat vlibec. Vznikaji-li u takovéhoto kabelu
neustale problémy sruSenim, je nutno hledat jiné
feSeni, napf. galvanické oddéleni.

Fipojeni

3.6.3 Proudové smy €ka (0-20 mA)

Proudova smycka 0-20 mA je diky své nizké impedanci
(250 Q) méné citlivd na ruSeni nez napétovy signal 0-
10 V (21 kQ).

Proto doporu€ujeme pfi délkach kabell vétSich nez par
metr(l, vZdy pouzivat proudové signaly.
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Snimac
Ridici deska tlaku
(pfiklad)
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Externi fizeni

Ovladaci panel
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Obr.15  Elektromagnetické stinéni fidicich signald

3.6.4 Parovany zkrouceny vodi €

Analogové u digitalni signaly jsou také odolné vuéi
ruSeni pouzitim parovaného zkrouceného kabelu. Tento
kabel doporuéujeme pozit tam, kde neni mozno poziti
stinéného kabelu, jako je uvedeno v kap.3.7.2.
Zkrouceni vodi¢u sniZzuje plochu kabelu, takze
vysokofrekvenéni rusivé pole nemulze indukovat zadné
napéti. U SPS je zvlast dllezité, aby zpétny vodi¢
zustal v blizkosti signalovych vodi¢u. U zkrouceného
vedeni musi byt tento kabel zkroucen pinych 360°



3.7

Obr.16
meénice.

Priklad zapojeni

znazornuje priklad standardniho zapojeni

0-10VDC

0(4)-20mA

Obr.16

VFB/VFX
7777777 [l e
— ol mhe
— sl M Wi
[ PE) <
777777 - Brzdna| | |
X1 jednotka | | + |
,,,,, o |1 ]+ovec (OPtion) {[R |
2 [ANINT+
3 | ANINT-
4 | ANIN2+ -
5 | ANIN2- COMMON (12
6 [NEiee ANOUT1 (13
7 | common ANOUT2 (14
8 |RUN L DIGOUT1[2
9 |RUNR DIGOUT2 |21
10| enasLe Relay 1 X2
11| +24vDC 31
Toleowen 2z
16| DIGINT \;g
17| picinz ety 2 X3
18| DiGING 41
19| DiGINA CE
22 RESET \;E
[ PC/FBO] [ Option |

kom. .
rozhrani Oyt
; karty
(option)

Priklad standardniho zapojeni
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3.8 Pripojeni dopl fAkovych karet

Doplrikové - option karty se pfipojuji na konektory X4 a
X5 a montuji se vedle nebo nad Fidici kartu ménice
(zavisi to na typové fadé ménice a jeho verzi).

Bliz8i informace o moZnostech doplfikovych karet
najdete v kap. 7.

3.9 Nastaveni arovn € vstupnich a
vystupnich signal G pomoci
Jumper p fepinaci

Pomoci Jumper-pfepina¢ S1 az S6 je mozno
nakonfigurovat analogové vstupy Aninl, Anin2 a
analogové vystupy AnOut 1, AnOut 2. Tato konfigurace
je uvedena v tab.6 resp. v tab.7.

3.10 Délka kabelu k motoru

Je-li délka kabelu mezi méni€em a motorem vétsi nez
100m (u VFB vétsi nez 40m), mohou kapacitni
proudové Spi¢ky zpuasobit vypnuti méni¢e z davodu
poruchy ,nadproudu“. K zamezeni takovéhoto jevu je
nutno v téchto pfipadech pouzit vystupni tlumivku. O
vhodnych tlumivkach se dohodnéte s dodavatelem.

3.11  Styka€e na motorovém kabelu

Pouzivani styka éd v motorovych obvodech se
nedoporu €uje!

Vyvarujte se odpojovani motoru (napf. ,nouzovy stop“)
pfi chodu ménice. Toto je mozno provést pouze pfi
nulovém vystupnim proudu, jinak mGze méni¢ vypnout
z divodu poruchy ,nadproud”.



3.12  Paralelni zapojeni motor

Paralelni chod vice motoru je mozny pouze v U/f rezimu
(V/f Modus). V rezimu otd€kovém nebo momentovém
muZe tento méni¢ pracovat pouze s jednim motorem
(viz kap. 2.6).

3.13  Tepelna ochrana motoru a
termistory (PTC)

Tyto ménice jsou pfizplsobeny i pro dlouhodoby provoz
s vysokym toCivym momentem pfi nizkych otackach
motoru. U standardnich asynchronnich motora zavisi
jejich chlazeni na otac¢kach vlastniho ventilatoru a
obvykle pfi nizkych ota¢kach a jmenovitém zatizeni je
nedostacujici. Informujte se proto u vyrobce motoru o
chladici charakteristice daného motoru.

Casto je nejlepsim FeSenim vybavit motor cizim
chlazenim (pfidavny ventiltor).

Nejlepsi tepelnou ochranu motoru jsou termistory, které
jsou umistény pfimo na vinuti motoru a snimaji realné
jeho teplotu nezavisle na otackach a zatizeni.

Pro tento typ ochrany je moZzno méni¢ vybavit
dopliikovou PTC - kartou (viz kap. 7.4). K tomuto G¢elu
jsou zde déle funkce ,chlazeni motoru“ (Motorbellftung)
[227] (kap. 5.3.14), funkce 2t - typ ochrany motoru“
[354] (kap. 5.4.41) a funkce - proudova ochrana
motoru*.

3.14  Stop kategorie a nouzoveé
vypnuti

Podle EN 60204-1 jsou definovany 3 Stop-kategorie:

e  Kategorie 0: Nekontrolovany STOP:
Zastaveni okamzitym odpojenim sitového napéti.
Soucasné musi byt aktivovana mechanicka brzda.
Toto zastavovani se nesmi provadét pomoci
frekvenéniho ménice.

e Kategorie 1:Kontrolovany STOP:
Zastavovani motoru az do klidového stavu,
nasledné se odpoji sitové napéti. Toto zastavovani
se nesmi provadét pomoci frekvenéniho ménice.

¢ Kategorie 2:Kontrolovany STOP:
Zastavovani, pfi kterém je napéti zachovano. Toto
zastavovani se muze provadét pomoci kazdého
STOP-povelu frekvenéniho ménice.

Upozorn éni!
Podle EN 60204-1 musi byt kazdy stroj vybaven Stop-

zafizenim kategorie 0. Jestlize specificky Ucel vylu€uje
pouziti tohoto Stop-zafizeni, musi to byt vyrazné
uvedeno.

Kromé toho musi byt kazdy stroj vybaven funkci
nouzového vypinani. Toto nouzové vypinani musi co
nejrychleji odpojit napéti na svorkach stroje, které
mohou znamenat nebezpeci, aniz by pfi tom vzniklo
nebezpedi jiného druhu.

Pro toto nouzové vypinani se mulze pouzit Stop-
zafizeni kategorie 0 i kategorie 1. Volba kategorie je
dana velikosti mozného nebezpedi stroje.

3.15 Definice

V tomto navodu jsou pouzity nasledujici definice pro
proud, moment a frekvenci.

Tab.9. Definice

nazev definice jednotky
Iin vst. jmenovity proud ménice A, RMS
Inom vyst. jmenovity proud ménice A, RMS
ImoT jmenovity prou motoru A, RMS
Pnowm jmenovity vykon ménice kW
Pmot jmenovity vykon motoru kw
Tnom jmenovity moment motoru Nm
Tmot toCivy moment motoru Nm
four vystupni frekvence ménice Hz
fmot jmenovita frekvence motoru Hz
NvoT jmenovité otatky motoru Hz
lcL,60s | 150% Inom A, RMS
ITRIP proud vypnuti: 290% Inom A
Speed | aktualni otd¢ky motoru v [min’l] rpm
Torque | aktudlni to€ivy moment motoru Nm




4 PROVOZ MENICE

Je-li pfipojeno sitové napéti, tak po nabiti kondenzatoru
meziobvodu probéhne inicializace vSech parametrd a
nastaveni ménice a na displeji se objevi zakladni ,Start-
okno" [100] (kap. 5.2).

V dal§im popisu je ¢&islo okna vZdy uvedeno
v hranatych zavorkéach [xxx].

Standardné vypada toto okno takto:

10C Orpm
Stp 0% 0.ONmr

4.1 Obsluha ovladaciho panelu

Na obr.15 je zndzornén ovladaci panel s displejem (CP
- Control Panel - ovlddaci panel). Displej ukazuje
provozni stav ménice a je pouzivan také pro nastaveni
vSech parametrl v SetUp Menu. TaktéZz je moZno
ovladat motor pfimo z tohoto panelu.

Upozorn éni!

Méni¢ miZe byt provozovan i s odejmutym ovladacim
panelem. Pro tento pfipad je ale nutné pfed odejmutim
panelu naprogramovat veSkeré Ffizeni méniCe ze
svorkovnice!

Je-li objednan méni¢ bez ovl. panelu, je vybaven pouze
tfemi LED diodami (viz kap. 4.1.2 a kap. 7.2).

-4—— LCD displej
Q -4—— LED diody
@ @ @ <«— ovladaci tlagitka
/] /] /]
<— W - tlagitko
i Gy S >— funkéni tiagitka
=]

Obr.17  Ovladaci panel

41.1 LCD - displej

Osvétleny LCD displej tvofi dvé fady s 16-ti mistnymi
segmenty.

Tento displej je rozdélen na étyfi zakladni oblasti.

i i
321;  Max Speec
Stp ' A 1500rpm
B N

Obr.18 LCD displej

Oblast A: aktualni ¢islo parametru - Menu (3 -
mistné)

Oblast B: aktualIni ndzev parametru

Oblast C: provozni stav ménice
MoZné provozni stavy ménice:
Acc zrychleni (akcelerace)
Dec brzdéni (decelerace)
1’ ochrana It je aktivovana
Run Run-Modus, méni¢ bézi
Trp Trip-Modus, ménic¢ hlasi poruchu
Stp Stop-Modus, ménic je zastaven
VL dosazeni napétového omezeni
SL dosazeni otackového omezeni
CL dosazeni proudového omezeni
TL dosazeni momentového omezeni
oT vystraha - vysoka teplota

ovG vystraha - pfepéti G
OovD vystraha - prepéti D
OVvL vystraha - prepéti L

ocC vystraha - nadproud
LV vystraha - podpéti
Oblast D: nastavend hodnota aktualniho para-

metru. Tato oblast je prdzdna pouze ve
dvou drovnich Menu: stovkové a
desitkové.

30C PARAM SETS
Stp

Obr.19  Priklad 1. arovné - stovkové (hl. menu)

330 Torques
Stp

Obr.20  Pfiklad 2. arovné - desitkové (podmenu)

331 Max Torque
Sto A 150%

Obr.21  Pfiklad 3. Urovné - jednotkové (podmenu)



4.1.2 LED ukazatele

Zelené a Cervené LED diody na ovladacim panelu maji
nasledujici vyznam:

On Control Panel Blanc Panel
O O O O O
Red  Green Green Red Green
Trip Run Power  Trip Run

Obr.22 LED ukazatele

Tab.10. Vyznam LED ukazateld

4.1.4 Ovladaci tla éitka

Pomoci ovladacich tlagitek je mozno zadavat povely
chod (Run), Stop nebo Reset pfimo na ovladacim
panelu. Z vyrobniho pfednastaveni nejsou tyto tlacitka
aktivni, ale je mozno je aktivovat vokné [213] -
Run/Stop signédly. Povel Start z ovladaciho panelu je
mozny pouze tehdy, je-li aktivni vstup X1:10 (Enable) -
povoleni startu. Viz kap. 3.6.

Tab.11. Ovladaci tlacitka

Start ménice se
smérem otaceni vlevo

1 ’ RUN L

Zastaveni ménice
nebo kvitace poruchy

@ STOP/
RESET

RESET

Start ménice se

‘ ! RUN R
vpravo

smérem otaceni

funkce
LED
sviti blika nesviti
sit sitové sitové
(zelend) | napéti zap. napéti vyp.
vystraha orucha / .
(é):arvena) 'FI)'rip vystraha bez poruchy
motor
(ZC;ngé) motor bé&Zi | zrychluje motor stoji
nebo brzdi
Upozorn éni!

Pfi instalovaném ovlddacim panelu ma osvétleni
displeje stejnou funkci jako sitovia LED dioda u ménice
bez panelu.

4.1.3 W-tlagitko pro p fepinani mezi okny

— Pomoci tohoto tlagitka (déle jen W-

tlagitko) mazete rychle pfepinat az mezi

N 4 nezavislymi okny - parametry. Vychozi

zobrazeni je okno ,100“.  Jste-li

=3 v ngjakém okné, ke kterému se budete

chtit pozdéji vratit, stisknéte toto W-

tla¢itko a budete mit zobrazeno nasledujici okno. Pfi
odpojeni sitového napéti jsou tyto okna vymazany.

2. posledni

3. posledni
4. posledni

Obr.23  Rychlé pfepinani mezi okny

Upozorn éni!

Povely pro Start, Stop nebo Reset z ovladaciho panelu
nebo ze svorkovnice nemohou byt aktivni sou¢asné.

4.1.5 Funk €ni tla ¢itka

Pomoci funkénich tlagitek se ovladd Menu, nastavuje
zobrazeni displeje a provadéji se zmény nastaveni
parametr(.

Tab.12. Funkéni tlacitka

krok do podmenu

L

ENTER o
ENTER «  potvrzeni zmény
J »  krok na vyssi
Uroven menu
ESC ESCAPE *  nepotvrzeni

zZmeény parametru

pfepinani mezi
PREVIOUS okny stejné
PREV Urovné vlevo

T

—) +  pfepinani mezi
NEXT okny stejné
NEXT Grovné vpravo

e snizovani hodnoty
parametru
e zména vybéru

e zvySovani
I + hodnoty
parametru

e zména vybéru




4.1.6 Struktura Menu

Struktura Menu ma 3 Urovné:

1. Hlavni Menu ,Stovkové* Eislovani
(horni troven)
Ldesitkové“ ¢islovani
(stfedni Uroven)
.Jednotkové” Eislovani
(spodni Uroveri)

2. Podmenu 1l

3. Podmenu 2

Hlavni menu obsahuje tyto zakladni skupiny:

100 Gvodni okno - StartUp Window

200 zakladni funkce - Main SetUp

300 parametrové sady - Parameter Sets

400 vstupy / vystupy - I/O

500 nastaveni/zobrazeni Zzadanych hodnot
- Set/View Reference Value

600 data pohonu - View Operation

700 archivace poruch - View Trip Log

800 ochranné funkce - Monitor

900 systémova data - View System Data

Tato hlavni struktura je pevné dana. Pocet podmenu
v jednotlivych skupinach se maze liSit v zavislosti na
doplriikovych kartach, kterymi muze byt méni¢ vybaven.
Je-li poCet oken v jedné Urovni vétsi nez 10, jsou Cislice
nahrazeny pismeny.

PF.1:  Podmenu ,otacky" [320] je €&islovano od 321
do 32H.

PF. 2:  HI. menu ,data pohonu“ [600] je €islovano od
610 do 6HO.

Obr.22 ukazuje, jak je mozno se pomoci funk&nich
tlaitek pohybovat po struktufe menu - z vySSi Urovné
do niZSi nebo na téZe drovni vpravo a vievo.

4.1.7 Programovani v provozu

Mnoho parametrd je mozno ménit béhem provozu
méni¢e, aniz by se pohon zastavil. Tyto funkce jsou
v SetUp listé oznaceny hvézdiCkou (*). Viz kap.5 a
kap. 9.

Poznamka

Budete-li chtit néktery z parametr(i, ktery nelze, za
provozu ménit, objevi se na displeji napis ,nejdfive
Stop*“ (Erst Stoppen).

PREV NEXT
< >
800 900
100
700
( Hlavni menu 200
600 _ 300
500 400 [
PREV NEXT ENTER ESC
< > v /\
ENTER
T 417 o [ 410 |Podmenu1 [420
416 ol
Podmenu 2 \ < >
415 412 PREV NEXT
414 413
Obr.24 Struktura Menu
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4.1.8

Priklad programovani

Tento pfiklad ukazuje, jak se zméni napfiklad hodnota
¢asu zrychleni (Acc Time) z 2,0s na 4,0s.
Blikajici kurzor ukazuje, Ze je néco zménéno, ale jesté
neuloZzeno. Je-li vtéto chvili vypnuto sitové napéti,

provedena zména nebude uloZena.

Pro pohyb mezi jednotlivymi okny pouzivejte tlacitka

ESC, PREV, NEXT nebo W-tlagitko.

Obr.25  Pfiklad programovani
100 Orpm
i Okno 100 se zobrazi po zapnuti ménice
TP 0% O.0Nm PO zap
l S ?DD e Stisknéte NEXT pro parametr 200
NEXT STp
—) 300 PARAM SETS L
— - s Stisknéte NEXT pro parametr 300
NEXT STp
' —_— - 3}'3 Run/Stoy Stisknéte ENTER pro parametr 310
ENTER oip
4—J 311 Acc Time )
Stisknéte ENTER pro parametr 311
ENTER ™ |sto a: 2.00s Prop
311 Acc Timel[ Stisknéte tladitko PLUS do té doby az

ENTER

WA 2.00s

LBliké

F-ll

Ace iim&
A: 4.00s

bude nastavena poZzadovana hodnota

Provedené zmény se uloZzi stiskem
tlaCitka ENTER

24




4.2 Pouzivani funkci

Run/Stop/Enable/Reset

Vyrobné jsou veSkeré tyto funkce pfednastaveny pro
ovladani ze svorkovnice X1 na fidici desce. Pomoci
funkce ,Run/Stop-Signale* [213] mlZe byt zvoleno
fizeni pomoci ovladaciho panelu nebo prfes sériové
rozhrani. Viz kap. 5.3.4.

Poznamka

Pro priklad, uvedeny v této Casti predpokladame, ze
funkce ,reverzace" (Rotation) [214] a ,smér otaceni”
(Drehrichtung) [324] jsou nastaveny na hodnotu R+L.

Viz  kap.4.2.4
kap. 5.3.5
kap. 5.4.17
4.2.1 Vstupy Run/Stop/Enable
- Fizeni arovni

Tyto vstupy jsou pfednastaveny na fFizeni darovni
signdlu, viz kap. 5.3.6 - funkce ,fizeni arovni / hranou*
[215] (Pegel / Flankensteuerung). Vstup je tedy tak
dlouho aktivni, dokud je na ném HI - aroven signélu.

Vstup povoleni startu (Enable) musi byt stale aktivni,
aby bylo moZno zadat Start-L nebo Start-R. Jsou-li
aktivovany povely Start-L a Start-R sou¢asné, nebo je-li
deaktivovan signal Enable, zastavi se méni¢ podle
nastaveného Stop-rezimu.

Vysvétleni téchto stavll je znazornéno na obr.26.

VSTUPY
ENABLE

RUNR

RUN L

VYSTUP
RUN R

RUN L

STOP

Obr.26  Funkce Run/Stop/Enable - fizeni Grovni
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4.2.2 Vstupy Run/Stop/Enable

- fizeni hranou

Pro aktivaci fizeni vstupld Run/Stop hranou, slouzi
funkéni okno ,fizeni Grovni / hranou“ [215] (Pegel /
Flankensteuerung). Vstup je aktivovan vzestupnou
hranou z Grovné ,LO" na Groven ,HI".

Signal ,povoleni startu“ (Enable), chceme-li dat povel
Start, musi byt aktivni nepretrzité.

Jsou-li aktivovany povely Start-L a Start-R soucasng,
nebo je-li deaktivovan signal Enable, zastavi se méni¢
podle nastaveného Stop-rezimu.

Vysvétleni téchto stavu je znazornéno na obr.27

VSTUPY
ENABLE

RUN R _I _I _I
RUN L ‘I ‘I

VYSTUP
RUN R

RUN L

STOP

Obr.27  Funkce Run/Stop/Enable - fizeni hranou

4.2.3 Funkce Reset a Autoreset

Zastavi-li se méni¢ z duvodu néjaké poruchy, muze byt
tato porucha signdlem ,Reset* (svorka X1:22, viz
kap. 3.6) kvitovana.
Podle nastaveného druhu signalu (okno [215] - funkce
Jizeni arovni / hranou®, kap. 5.3.6) je chovani ménice
nasledujici:
e pfi Fizeni arovni
Zustane povel Start aktivni, méni¢ se po Reset-
povelu opét automaticky rozbéhne.
e pfi Fizeni hranou
Po povelu Reset je nutno pro rozbéhnuti ménice
opét zadat povel Start.

Autoreset je aktivovan trvale pfipojenym signalem (HI -
Uroven) na svorku X1:22 - Reset.

Pfi této aktivaci je dale mozno nastavit dalSi funkce
Autoresetu - okno [240] (viz kap. 5.3.26).

Poznamka

Programuje-li se méni¢ pomoci ovladaciho panelu, neni
funkce Autoreset mozna.



4.2.4 Smeér ota ¢eni a reverzace
Smér otadeni je mozno zadavat nasledujicim
zplsobem:

¢ Run R/Run L povelem na ovladacim panelu

* Run R/Run L signdlem ze svorkovnice

e Bipolarni zadosti na vstupech Anin 1 nebo Anin 2
¢ Pomoci sériového rozhrani RS485 - option

Funkce ,Reverzace" [214] (kap. 5.3.5) ma prioritu pfed
funkci ,Smér otaceni“ [324] (kap. 5.4.17), tzn. abychom
mohli ménit smér otageni, musi byt tato funkce
povolena v okné [214] - Reverzace.
e Centrdlni omezeni sm éru otaéeni
funkce ,Reverzace" [214]:

Pomoci této funkce muze byt centrdlné zamezen jeden
smér otaCeni. Tato funkce ma prednost pfed ostatnim
nastavenim, tzn Ze toto omezeni plati pro vSechny
parametrové sady i bipolarni analogové vstupy.

pomoci

e« Omezeni sméru otaéeni v jednotlivych
parametrovych sadach pomoci funkce ,Sm  ér
otaceni” [324]:

Pomoci této funkce mize byt omezen smér otaceni

zvlast pro kazdou parametrovou sadu.

4.3

Hlavni droven Menu obsahuje:

100 Uvodni okno - STARTUP WINDOW

Toto okno se zobrazi vzdy po pfipojeni ménice na sit.
Jsou zde zobrazeny otd¢ky a moment motoru. Je
mozno v3ak nastavit zobrazeni jinych veli¢in.

Zkraceny popis SetUp Menu

200 Zakladni nastaveni - MAIN SETUP

napf. data motoru. Mimo jiné zde jsou také pomocné
funkce a doplriky (option)

300 Parametrové sady - PARAMETER SETS

4 parametrové sady obsahujici nastaveni pro:

e dobarozbéhu / brzdéni

e otacky

¢ toCivy moment

¢ PID regulator

. ochranné funkce, apod.

Kazda parametrova sada mlze byt aktivovana, také i
béhem  provozu, pomoci  digitalnich  vstup(.
Parametrové sady je mozno meénit a vzajemné
kopirovat pomoci ovladaciho panelu a displeje.

400 Vstupy/ vystupy - I/O

Veskeré nastaveni a konfigurace vstupl a vystupu.

500 Nastaveni/ zobrazeni zadané hodnoty - SET /
VIEW REFERENCE VALUE

Zadavani a zobrazeni Zadané hodnoty, na zakladé
druhu reZzimu - otackovy nebo momentovy. Je-li
zobrazeno toto okno, je moZno zvySovat nebo sniZzovat
Zadanou hodnotu pomoci tlagitek +/- na ovladacim
panelu (motorovy potenciometr).

600 Data pohonu - VIEW OPERATION

Zobrazeni vSech dat pohonu jako jsou otd¢ky, moment,
vykon, proud apod.
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700 Archivace poruch - VIEW TRIP LOG
Zobrazeni 10 poslednich poruch, uloZenych v paméti.

800 Ochranné funkce - MONITOR
Funkce, které hlidaji motor proti pfetizeni.

900 Systémova data - VIEW SYSTEM DATA

Zde jsou typové informace frekvenéniho ménice: €islo
verze softwaru a typ ménice.

4.4

4 parametrové sady nabizeji rizné moznosti, kdy je
mozno rychlym pfepnutim sady zmeénit vlastnosti
ménie a pfizplsobit se tak konkrétnim poZzadavkim
pohonu. Enormné vysoka flexibilita nabizi v kazdé
parametrové sadé nastaveni napf.. otacek, toCivého
momentu, CasU zrychleni a brzdéni, PID regulatoru
apod.

Kazda sada obsahuje vice jak 30 nastavitelnych
parametr(l. Velice ddlezité je, Ze tyto sady je mozZno
prepinat pomoci digitalnich vstupd za provozu i ve
Stop-stavu ménice.

Obr.28 ukazuje, jak je mozno pomoci digitalnich vstupl
Digin 3 a Digln 4 aktivovat parametrové sady.

Pouzivani parametrovych sad

Parameter Set A
Run / Stop
- Set B
Speeds SetC
- Set D
Torques
Controllers
Limits / Prot.

7*E +24V l

%m DIGIN3

——19 | DiGINg }

Obr.28  Vybér parametrové sady

Chceme-li volit parametrové sady pomoci digitalnich
vstupll Digln 3 a Digln 4, je nutno tuto volbu vybrat
v okné ,Vybér parametrové sady“ [234] (kap. 5.3.20).
Zde je mozno zvolit vybér parametrové sady mezi
ovladacim panelem, samostatnym vstupem Digin 3,
Digin 3+Digin 4 nebo pomoci sériové komunikace.
Pomoci funkce ,Kopirovani parametrovych sad” [233] je
mozno cely obsah jedné sady zkopirovat do sady jiné
(napf. obsah A do B nebo z D do C apod.)

Jeli vokné [234] navolen vybér parametrové sady
,DigIn 3+Digln 4%, jsou jednotlivé sady aktivovany podle
tab.14.



Tab.13. Parametrové sady

Parametrova sada Digin 3 Digin 4
A 0 0
B 1 0
C 0 1
D 1 1

Vyrobn & je pfednastavena parametrova sada A.

Pomoci tohoto nastaveni je moZzno dos&hnout velmi
mnoho moznosti, jako napf.:

«  Volba vice pevnych rychlosti

V jedné parametrové sadé je mozno nastavit az 7
pevné zvolenych rychlosti, které se aktivuji pomoci
digitalnich vstupl. Vstupy Digln 3 a Digin 4 se provede
volba sady a vstupy Digln 1 a Digln 2 se aktivuji pevné
rychlosti (celkem 16 pevnych rychlosti).

¢ PInéni lahvi 3 produkty

3 parametrové sady pro 3 rGzné Tip-rychlosti, 4.
parametrova sada je ur€ena pro ,normalni“ provoz.

e Zména produktu na navijecim stroji

Se zménou produktu (materialu) na navijecim stroji,
napf. zména pruméru materialu, je nutno zmeénit také
zrychleni, otacky a to€ivy moment stroje. To se provede
pfepnutim parametrové sady, kde kazdad sada je
nastavena pro dany produkt.

V tab.15 jsou uvedeny vSechny funkce, které se daji
v jednotlivych sadach nastavovat. Cislo za nazvem
funkce znamena ¢islo okna v Menu.

Tab.14. Funkce v parametrové sadé

Start / Stop [310]

Doba zrychleni

Acceleration Time [311]
Typ rampy zrychleni (S-kfivka) [312]
Acc Ramp Type

Doba brzdéni

Deceleration Time [313]
Typ rampy brzdéni (S-kfivka) [314]
Dec Ramp Type

Start rezim

Start - Mode [315]
Stop rezim

Stop - Mode [316]
Cas tbh - brzda otvira

Brake Release Time [317]
Cas tbf - brzda zavira

Brake Engage Time [318]
Cas tha - prodleva brzdy [319]
Wait Before Brake Time

Funkce vektorového brzdéni

Vector Brake [31A]
Cas okamZitého zastaveni

Q-Stop Time [31B]
Otacky (Speed) [320]

Minimalni otacky

Minimum Speed [321]
Maximalni otacky

Maximum Speed [322]
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Minimalni otacky - rezim

Minimum Speed - Mode [323]
Smér otaceni

Speed Direction [324]
Motorovy potenciometr

Mot Pot Function [325]
Pevné otacky 1

Pre-set Speed 1 [326]
Pevné otacky 2

Pre-set Speed 2 [327]
Pevné otacky 3

Pre-set Speed 3 [328]
Pevné otacky 4

Pre-set Speed 4 [329]
Pevné otacky 5

Pre-set Speed 5 [32A]
Pevné otacky 6

Pre-set Speed 6 [32B]
Pevné otacky 7

Pre-set Speed 7 [32C]
Rezonanéni otacky 1 - spodni mez [32D]
Skip Speed 1 - Low

Rezonanéni otacky 1 - horni mez [32E]
Skip Speed 1 - High

Rezonanéni otacky 2 - spodni mez [32F]
Skip Speed 2 - Low

Rezonanéni otacky 2 - horni mez

Skip Speed 2 - High [32G]
Tipovaci otacky

Jog Speed [32H]
Toéivy moment (Torque) [330]
Maximalni to€ivy moment [331]
Maximum Torque

Reguléator (Controllers) [340]
Otackovy PI - automatické nastaveni [341]
Speed PI - Auto-Tune

Otackovy P - zesileni

Speed P - Gain [342]
Otackovy | - Eas

Speed | - Time [343]
Optimalizace magnetického toku [344]
Flux Optimization

PID regulator

PID Controller [345]
PID P - zesileni

PID P - Gain [346]
PID | - ¢as

PID | - Time [347]
PID D - ¢as

PID D - Time [348]
Mezni hodnoty / ochranné funkce [350]
Limits / Protections

Podpéti - preklenuti

Low Volt Override [351]
Zablokovéni rotoru

Rotor Locked [352]
Odpojeni motoru

Motor Lost [353]
Typ It ochrany motoru

Motor I’t Type [354]
Motor I°t - proudova ochrana

Motor I°t - Current [355]




4.5 Pamét’ ovladaciho panelu

Ovladaci panel CP (Control Panel) ma dvé pamétové
bufky - Mem 1 a Mem 2. Pfi vypnuti méni¢e jsou
v8echna nastaveni uloZzena v EEPROM Fidici desky
ménice.

Pomoci pamétovych bunék mohou byt tato nastaveni
prenesena a zkopirovana do jiného ménice.

Ktomuto UCelu musi byt ovladaci panel hlavniho
(zdrojového) ménice odpojen a pfipojen k ménici
dalSimu. VyhodnéjSi feSeni pro tento UcCel je externi
ovladdaci panel ECP (External Control Panel), ktery je
dodéavén jako doplnék (viz kap. 7.2).

Nastaveni miZe byt kopirovano na 2 raznych Grovnich:

¢ VSechny parametry - All Settings

Zde jsou zkopirovany a pfeneseny veSkera nastaveni
v SetUp Menu, jako jsou data motoru, nastaveni
pomocnych funkci, regulatord, otacek apod. VSechna
data se zkopiruji do ovladaciho panelu pomoci funkce
.Kopirovani vS8eho do ovladaciho panelu* [236] a
pfenesou do druhého méni¢e pomoci funkce ,VloZeni
v8eho z ovlddaciho panelu* [239]. Viz kap.5.3.22 a
kap. 5.3.25.

¢ Pouze parametrové sady - Parameter Sets Only

Funkce ,Vlozeni parametrovych sad z ovladaciho
panelu® [237] vlozi nastaveni pouze z hlavniho Menu
[300], funkce ,VloZzeni aktivni parametrové sady
z ovlddaciho panelu* [238] vloZzi pouze nastaveni
aktivni parametrové sady. Viz kap. 5.3.24 a kap. 5.4.

Obr.29 a obr.30 okazuji princip zkopirovani a vlozeni
nastaveni pomoci ovladaciho panelu.

7| MEML

ménic o
ovladaci panel

\ MEM2

Obr.29  Kopirovani: - kompletniho SetUp
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meénic

MEM1

A

ovladaci panel

Obr.30  VlozZeni:

MEM2

- kompletniho SetUp
- vSech parametrovych sad
- aktivni parametrové sady



5 POPIS FUNKCI SETUP
MENU

Poznamka

Funkce oznacené hvézdi¢kou (*) je mozno ménit i za
provozu ménice (Run - rezim).

51 RozliSeni hodnot

Nebude-li stanoveno jinak, bude v nasledujicich
kapitolach popisovano nastaveni s 3-mistnym Udajem
hodnoty, otd¢ky se 4-mistnym Gdajem. Tab.16 ukazuje
rozliSeni v pfipadé 3- a 4-mistné hodnoty.

Tab.15. RozliSeni hodnot

Standard otacky

otacky, moment % Nm,
vykon na hfideli, el. vykon,
Volba proud, napéti, frekvence,
DC napéti, teplota, stav
ménice, proces

Otacky

Speed viz okno [610] kap.5.7.1

Moment % Nm

Torque % Nm viz okno [620] kap.5.7.2

Vykon na h Fideli

Shaft Power viz okno [630] kap.5.7.3

3 - mistny rozlis. 4 - mistny rozlis.
0,01-9,99 0,01 0,001-9,999 0,001
10,0-99,9 0,1 10,00-99,99 0,01
100-999 1 100,0-999,9 0,1
1000-9990 10 1000-9999 1
10000-99900 100 10000-99990 10

5.2 Uvodni okno /
Start Window [100]
Po kazdém zapnuti ménie na sit a pfi normalnim

provozu méniée. Pfednastaveno je zobrazeni Udaju o
otackach a to¢ivém momentu.

10C Orpm
Stp 0% 0.ONmr

Zobrazeni jinych Gdajd je mozZno nastavit pomoci
Jfunkce - fadek 1 [110] a ,funkce - fadek 2* [120].

Na obr.29 je naznaceno zobrazeni Gdaju obsaZenych
v fadku 1 a v fadku 2.

10C (Fadek 1)
Stp (Fadek 2)

Obr.31  Réadky zobrazujici vybranou hodnotu

52.1  Ré&dek 1/1nd Line [110]
Hodnota v 1. fadku Gvodniho okna [100].

11C 1st Line (*)
Stp Spee

Vtomto Ffadku je moZno nastavit zobrazeni
nasledujicich veli¢in:

El. vykon )
El. Power viz okno [640] kap.5.7.4
Proud )

Current viz okno [650] kap.5.7.5
Napéti )

Voltage viz okno [660] kap.5.7.6
Frekvence viz okno [670] kap.5.7.7
Frequency

DC nap éti )

DC Voltage viz okno [680] kap.5.7.8
Teplota )

Temperature viz okno [690] kap.5.7.9

Stav ménice

FI Status viz okno [6A0] kap.5.7.10

Proces / ota ¢ky

Proces / Speed viz okno [6G0] kap.5.7.18

5.2.2  Réadek 2/2nd Line [120]

TotéZz zobrazeni a moZnosti jako v 1. fadku [110], ale
zobrazeni je ve 2. fadku.

12C 2nd Line (*)
Stp Torgue % Nm

Standard moment % Nm

otacky, moment % Nm,
vykon na hfideli, el. vykon,
Volba proud, napéti, frekvence,
DC napéti, teplota, stav
ménice, proces

53 Zakladni nastaveni /
Main Set Up [200]

Hlavni Menu se zakladnim nastavenim jako jsou data
motoru, ovladani, pomocné funkce, option apod.

5.3.1 Provoz / Operation [210]

Podmenu: provozni rezim, signal Z&dané hodnoty,
Run/Stop signél, smér ota€eni, arover ovladani.




5.3.2 Provozni rezim / Drive Mode [211]

. . o L . Zadost pomoci
Volba provozniho rezimu méni¢e. V zavislosti na P

tlacitek na CP

zvoleném provoznim reZzimu se zméni i vSechny h
Zz&dané hodnoty a zobrazeni (viz kap. 2.6): + -
e rpm votaCkovém rezimu, aktualni jsou otacky 7adost

motoru
¢« Nm v momentovém rezimu, aktualni je moment 7adost pFes vstupy
e Hz vV/Hz rezimu, aktudlni je vystupni frekvence AnInl nebo Anin2

(zobrazena v rpm).

L 0-10V H,
D\GIN1 0-20mA

211 Drive Mode

Obr.32  Zdroj zadané hodnoty [212] = Rem/Digin 1
Stp Spee

zadost pomoci

Standard | otacky tlacitek na CP

Volba otacky, moment, V/Hz
7 y + -
Otacky Regulace otacek. -
; . . . Z&adost
Speed Hranice momentu je nastavitelna
Moment Regulace momentu. Z&dost pres rozhrani
Torque Hranice otd¢ek = max. otacky (RS485, Profibus atd.
Regulace frekvence, proto je mozny i T
vicemotorovy pohon. DGt
V/HZ Poznamka : VeSkera zobrazeni otacek -
jsou v rpm (napf. Max Speed=1500rpm, ) )
Min Speed=0rpm, apod.) ale odvozena Obr.33  Zdroj zadané hodnoty [212] = Comm/Digin 1
z vystupni frekvence.
Poznamka
Pfi volbé ,Rem/Digin 1“ nebo ,Comm/Digin 1“ nelze jiz
5.3.3 Zdroj zadané hodnoty / tento digitalni vstup v okné menu [400] nastavit pro jiné
funkce (viz kap. 5.5).

L Ref Con.trol i [v2,12] i Volba ,Rem/Digin 1* nebo ,Comm/Digin 1* umozZiuje
Vybér mista - zdroje, odkud se bude zadavat zadana taktéZ ovladani Run/Stop - okno [213], z mista nebo
hodnota. dalkové (viz kap. 5.3.4 a kap. 5.5.2).

- start/stop pomoci
212 Ref Control atiton e
Stp Remote 0 ) Q
start / stop signal
Standard svorky (Remote) .
start/stop povely pres
Volba svorky, tla€itka, port., svorky/Digln 1, vstupy: RunL, RunR,
port/Digln 1, option - Enable, Reset
Svorky 7adost z analogovych vstupti na D'G'M
Remote svorkovnici X1 (viz kap. 5.5.2) —
Tlaéitka zadost pomoci tacitek +a-na Obr.34  Run/Stop signal [213] = Rem/DigIn 1
Keyboard ovladacim panelu pfi aktivnim okné
[500] (viz kap. 5.6)
<z . . P start/stop pomoci
Port Z&dost pfes sériove rozhrani tlagitek na CP
Comm (RS485, Profibus, viz kap. 5.3.30)
zdroj zadané hodnoty je volen l O 2 0O
Svorky/Digin 1 | vstupem Digin 1 (viz obr.32) start / stop signal
Rem/Digin 1 ¢ Digln 1=HlI, Zadost z tlacitek
* Digln 1=L0O, 74dost ze svorek .
— —— - start/stop povely pres
zdroj zadar_1e hodn(_)ty je volen rozhra%F(RsﬂrB%‘
Port/Digin 1 vstupem Diglin 1 (viz obr.33) D Profibus atd.)
Comm/Dialn 1 ¢ Digln 1=HlI, Zadost z tlacitek DIG‘M
9 ¢ Digln 1=LO, zadost pres port P
(sériové rozhrani)
Option z_adpstje _zadavapa Z option karty Obr.35  Run/Stop signal [213] = Comm/Digin 1
(je-li zapojena), viz kap. 7
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5.34 Run / Stop signal
Popis funkci Run, Stop a reset - viz kap. 4.2.

[213]

21% Run/Stp Citrl

Stp Remote
Standard svorky (Remote)
volba svorky_, tlacitka, _port., svorky/Digln 1,

port/Digln 1, option

Svorky dalkové ovladani pres svorkovnici X1
Remote
Tlaéitka ovladani tla¢itky na ovladacim
Keyboard panelu (viz kap. 4.1.4)
Port signaly pfes sériové rozhrani
Comm (RS485, Profibus, viz kap. 5.3.30)

misto ovladani je voleno vstupem
Svorky/Digin 1 | Digln 1 (viz obr.34)

Rem/Digin 1 ¢ Digln 1=HlI, ovladani tlacitky

* Digln 1=L0O, ovladani ze svorek

misto ovladani je voleno vstupem
Port/Digin 1 Digin 1 (viz obr.35)

Comm/Digin 1 ¢ Digln 1=HlI, ovladani tlacitky
* Digln 1=LO, ovladani z portu

ovladani provadi option karta (je-li

Option zapojena), viz kap. 7

Poznamka

PFi volbé ,Rem/Digin 1“ nebo ,Comm/Digin 1“ nelze jiz
tento digitalni vstup v okné menu [400] nastavit pro jiné
funkce (viz kap. 5.5.13).

Je-li zvolena funkce -Rem/Digln 1“ nebo
~comm/DigIn 1“, je mozno timto digitalnim vstupem
prepinat ovladani Run/Stop z mista nebo déalkové (viz
kap. 5.3.3).

5.35 Reverzace / Rotation

Centralni zamezeni reverzace a povoleni
jednoho sméru - viz kap. 4.2.4.

[214]
pouze

214 Rotation

Stp R+L
Standard R+L
Volba R+L, R, L
R+L povoleny oba sméry otaceni

povolen pouze smér vpravo (ve
sméru hodinovych ruci¢ek)

R Vstup nebo tlagitko pro levy smér je
ignorovéno. Bipolarni analogové
vstupy a vystupy nejsou mozné.

povolen pouze smér vlevo (proti
sméru hodinovych rucicek)

L Vstup nebo tlacitko pro pravy smér je
ignorovano. Bipolarni analogové
vstupy a vystupy nejsou mozné.
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Poznamka

Je-li zvolena funkce ,R* nebo ,L“ nejsou zobrazeny
v Menu nésledujici funkéni okna:

e« Smér otaceni [324]

¢ Anin 1 Bipolar [415]

¢ Anin 2 Bipolar [41A]

Rizeni Grovni/hranou
Level/Edge Control [214]

Rizeni povell RunL a RunR udrovni nebo hranou
signalu - viz kap. 4.2.

5.3.6

21t Level/Edge

Stp Level
Standard uroven (Level)
Volba uroven, hrana
Urove fi \’/stupy j;ou'aktivovén.y tr\{aj ici HI
Urovni signalu, deaktivovany LO
Level . .
urovni
H vstupy jsou aktivovany impulsem
rana ; .
z LO na HI droven (vzestupnou
Edge h
ranou)
5.3.7 Data motoru / Motor Data [220]

Podmenu pro nastaveni Stitkovych Gdaju motoru a pro
funkci AutoSet (automatické zjiSténi parametrd motoru)
pfi pfipojeném motoru.

Tyto Udaje mohou byt béhem provozu méni€e na
displeji pouze odeditany.

Poznamka

Vyrobni pfednastaveni je pro 4-p6lovy motor o vykonu
shodnym s vykonem ménice.

5.3.8 Vykon motoru / Motor Power
Nastaveni jmenovitého vykonu motoru.

[221]

221 Motor Power

Stp (PNOM) kW

Standard Pnowm (viz pozndmka)

Rozsah 35 - 150% % Pnom

Pnom je jmenovity vykon ménice. Motor s vykonem
mensim jak 25% vykonu méni¢e nemuze byt k ménici
pfipojen (v tomto pfipadé pouzijte méni¢ mensiho
vykonu).

Poznamka

Vyrobni prednastaveni je pro 4-p6lovy motor o vykonu
shodnym s vykonem ménice.




5.3.9 Napéti motoru / Motor Volts
Nastaveni jmenovitého napéti motoru.

[222]

22z Motor Volts

Stp (UNOM) VAC
Standard Unow (Viz poznamka)
Rozsah 100 - 700 V
Poznamka

Vyrobni pfednastaveni je pro 400V pro VFB40 a
VFX40 a 500 V pro VFX50.

5.3.10 Frekvence motoru / Motor Freq [223]
Nastaveni jmenovité frekvence motoru.

22 Motor Freq

Stp 50Hz
Standard 50 Hz
Rozsah 50 - 300 Hz
Poznamka

Vyrobni pfednastaveni je pro 4-p6lovy motor jmenovita
frekvence sité.

5.3.11  Proud motoru / Motor Current
Nastaveni jmenovitého vykonu motoru.

[224]

224 Motor Curr

Stp (Inom) A

Standard Inom (Viz poznamka)

Rozsah 0,1-1,5 x Inom

Inowm je jmenovity proud ménice.
Poznamka

Vyrobni pfednastaveni je proud pro 4-pélovy motor o
vykonu shodnym s vykonem ménice.

5.3.12 Otaéky motoru / Motor Speed
Nastaveni jmenovitych otd€ek motoru.

[225]

225 Motor Speec

Stp (NmoT) TPM

Standard nuot (Viz poznamka)

Rozsah 400 - 18 000 rpm [min™]
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Poznamka

Vyrobni pfednastaveni je pro 4-p6lovy motor o vykonu
shodnym s vykonem ménice.

5.3.13 Cos ¢ motoru / Motor Cosphi
Nastaveni jmenovitého vykonu motoru.

[226]

22€ Motor Cosphi

Stp 0,84

Standard 0,84 (viz pozndmka)

Rozsah 0,50-1,00

Poznamka

Vyrobni pfednastaveni je pro 4-p6lovy motor o vykonu
shodnym s vykonem ménice. Tento Udaj vSak zavisi na
konkrétnim vykonu kazdého motoru.

5.3.14  Chlazeni motoru / Motor Vent  [227]
Nastaveni jmenovitého vykonu motoru.

227 Motor Vent

Stp Sell
Standard vlastni (Self)

Volba vlastni, cizi, bez ventilace
Vlastni normalni It zatézovaci
Self charakteristika

Cizi zvy3ena I°t zatéZzovaci
Forced charakteristika

bez ventilace

snizena It zatézovaci charakteristika
None

Vzajemnou zavislost jmenovitého proudu a otacek na
chlazeni motoru znazorruje nasledujici obr.36.

x Iy pro 1t

1.00 4 cizi

0.90

0.87 vlastni

055 bez chlazen|'_|

0.20 0.70 200
x Synch ot.

Obr.36 It charakteristiky



5.3.15 Identifikace motoru /
Motor identification-run [228]

Test pro jemné nastaveni parametrd motoru.

Béhem testu blika na displeji napis ,Test Run“. Funkce
Jdentifikace motoru“ se aktivuje zvolenim parametru
,Short" nebo ,Extented".

Po stisknuti tlacitka Start na ovladacim panelu se
testovaci provoz zahaji, pomoci tlacitka Stop muze byt
prerusen. Na displeji se pak zobrazi hlaSeni
Jnterrupted®.

Po ukonéeni testovaciho provozu se na displeji objevi
napis ,Test Run OK!" a poté se hodnota okna [228]
automaticky nastavi na OFF (vypnuto).

Pfed zpétnym uvedenim ménic¢e do normalniho chodu
je nutné odpojit digitalni vstup ENABLE, uvést jej tak do
stavu LO, a opétovné pfipojit.

22¢& Motor ID -run

Stp Off
Standard vypnuto (Off)
Volba vypnuto, Short, Extented
\(%pnuto identifikace motoru neni aktivni
Parametry motoru jsou méfeny
kratkym DC proudem. Motor se pfi
Short o
tomto testu netoci.
Presné méreni, které probiha nejen
pfi DC proudu, ale i pfi to¢icim se
motoru. Test za¢ina DC proudem
Extented (jako u Short).
Motor musi byt na h Fideli odpojen
od zatéze!
Upozorn éni!

Béhem testovaciho rezimu podle funkce ,Extented"
dojde krozto€eni motoru. Zajistéte proto veskera
bezpec&nostni opatfeni.

Poznamka

Pro samotny provoz ménie neni tento test nezbytné
nutny, ale dynamické vlastnosti pohonu nejsou pak
optimalni.

5.3.16  Pomocné funkce / Utility [230]

Podmenu pro fadu pomocnych funkci a nastaveni jako
napf. jazyk, uzamceni tlacitek, vlozeni vyrobniho
nastaveni, kopirovani a pfenos parametrovych sad,
apod.

5.3.17 Jazyk/Language [231]
Nastaveni jazyka na displeji.
231 Languade (*)
Stp English
Standard English
English, Deutsch, Svenska,
Volba Nederlands, Francais

5.3.18 Uzaméeni - odem ¢éeni klavesnice /
Keyboard (un)lock [232]

Standardné neni klavesnice blokovana - uzamcena, na
displeji se zobrazi ,Lock Code?". Je-li klavesnice
uzamc&ena, objevi se napis ,Unlock Code?". Ciselnym
kédem lze provést uzaméeni (zablokovéani) klavesnice)
a znemoznit tak pfistup ke zménam parametrQ
nepovolanym osobadm. PFfi uzamé&ené klavesnici je
mozno parametry pouze odecitat.

Pfi zvolené funkci ovladani (Start, Stop, reverzace) a
zadavani zadosti z ovladaciho panelu, zlstavaji tyto
tlaCitka aktivni i pfi uzamcené klavesnici.

232 Lock Code? (*)
Stp 0
Standard 0
Rozsah 0 -9999
Poznamka
Je-li klavesnice uzamd&ena, zobrazuje displej pfi stisku
tlacitek ,+“ nebo ,-“ ,CP locked!" (ovlddaci panel

uzamcen). Po stladeni tladitka ,Enter* se na displeji
v okné [232] zobrazi opét ,,0".

5.3.19 Kopirovani parametrovych sad /
Copy Set [233]
Kopiruje se obsah jedné parametrové sady do druhé.

Jedna parametrova sada obsahuje vSechny parametry
menu [300]. Viz kap. 4.4.

23Z Copy Se (*)
Stp A>B
Standard A>B

A>B, A>C, A>D, B>A, B>C, B>D,

Volba C>A. C>B, C>D. D>A, D>B, D>C

5.3.20 Volba parametrové sady /
Select Set no. [234]

Zde se voli, ktera parametrova sada ma byt aktivni.
Volbu parametrové sady je mozno také provést vstupy
Digin 3 a/nebo Digin4 i za provozu ménice. Viz
kap. 4.4.

234 Select Se

Stp A
Standard A
Volba A, B, C, D, Digln 3, Digln 3+4,
Comm




ABC.D | PaAmEloN sady 8, Crebo D
Digin 3 \Ij:‘;;t);r;ériismezi sady AaB

Digin 3+4 \Ij:‘;;t);r;ériismezi sady A, B, C nebo D
Comm | velbaads e st o

Aktivni parametrovou sadu ukazuje okno ,Stav ménice“
[6A0]. Viz kap. 5.7.10.

Poznamka
Zvolime-li zde vstup Digin 3 nebo Digln 3+4, nelze jiz

v menu ,vstupy/vystupy* tyto nadefinovat pro jiné
funkce.
5.3.21  Vyrobni nastaveni /

Default values [235]

Jsou 3 rozdilné druhy vlozZeni pfednastaveni (vyrobniho
nastaveni).

23t Load Default

Stp A
Standard A (aktivni sada)
Volba A, B, C, D, vSe, Factory
VloZeni vyrobniho nastaveni pouze v
A/B,C,D . , . i
jedné vybrané parametrové sady
< VloZeni vyrobniho nastaveni do
vSe « . .
Al vSech parametrovych sad (kompletni
Menu [300])
VloZeni vyrobniho nastaveni celého
Factory ménice v€. vSech parametrovych sad
(Menu 100, 200, 300, 400 a 800)
Poznamka

Pamét archivace poruch, pocitadlo provoznich hodin a
dalSi okna, které pouze zobrazuji hodnoty, nebudou
vloZenim vyrobniho nastaveni ovlivnény
PFi volbé ,Factory* se objevi nejdfive hlaSeni ,Sure?*
(opravdu?), které musime potvrdit ,Yes".

5.3.22  Kopirovani kompletniho nastaveni do
ovladaciho panelu /
Copy all settings to CP [236]
Kompletni nastaveni (celé SetUp Menu) bude

Mem 1l nebo Mem2 v
ovladdacim panelu. Tyto paméti jsou oddéleny a
nezavislé. Toto umoZfiuje zkopirovat do jednoho
ovladaciho panelu data ze dvou ménicu.

zkopirovano do paméiti

23€ Copy to CF

Stp CP memory 1
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Standard CP memory 1

Volba CP memory 1, CP memory 2

5.3.23 VlozZeni par. sad do m énice/

Load Parameter Sets from CP  [237]

VSechny 4 parametrové sady z paméti Mem 1 nebo
Mem 2 v ovladacim panelu budou vlioZeny do paméti
ménice. Pfitom se pfenese Ado A,BdoB,CdoCabD
do D. Viz také kap. 4.5.

237 CP>AIll Set

Stp CP memory 1
Standard CP memory 1
Volba CP memory 1, CP memory 2
5.3.24  Vlozeni aktivni par.sady dom énice/

Load active Par. Sets from CP  [238]

Z paméti Mem 1 nebo Mem 2 ovladaciho panelu bude
vloZzena do méniCe ta parametrova sada, kterd je
zrovna v ménici aktivni.

23€ CP>Act Se

Stp CP memory 1
Standard CP memory 1
Volba CP memory 1, CP memory 2
5.3.25  VloZeni kompletniho nastaveni do

ménice /
Load all settings from CP [239]
Z paméti Mem 1 nebo Mem 2 ovladaciho panelu bude

vloZzeno do méni¢e kompletni nastaveni (celé SetUp
Menu).

23¢ CP>Settincs

Stp CP memory 1
Standard CP memory 1
Volba CP memory 1, CP memory 2
5.3.26  Autoreset [240]

Pro funkci automatického resetu (kvitovani poruch)
musi byt na vstup RESET (X1:22) trvale pfipojena Hl
Uroven (viz kap. 4.2.3). V okné ,Pocet poruch” [241] se
tento AutoReset zapne a vokné ,Vybér AutoReset-
poruch” se zvoli, pro které typy poruch AutoReset plati.



5.3.27 Poéet poruch / Number of Trips [241]

Zadanim gisla vétsiho jak O se aktivuje vypnuti poruchy

po funkci AutoReset. Tzn. Ze toto Cislo udava, kolikrat

béhem 10 min mlZe byt proveden AutoReset, nez

dojde ktrvalému vypnuti méni¢e z duvodu stile se

opakujici poruchy.

Priklad:

e Pocet poruch [241] =5

« Béhem 10 min nastane 6. porucha

« Pri této 6. poruse se AutoReset jiz neaktivuje,
nebot’ doslo k pfekro€eni &isla 5 béhem 10 min a
méni¢ zUstane trvale v poruchovém stavu.

« Kvitace - reset tohoto poruchového stavu je mozny

pouze vypnutim a opétovnym zapnutim sitového
napéti.

241 No of Trips

Stp 0
Standard 0 (AutoReset je vypnuty)
Volba 0 - 10 pokusl
Poznamka

e« Pfi automatickém rozbéhu zlstavaji v platnosti
vSechny rozbéhové a brzdné ¢asové rampy.

e Podpéti se do poctu poruch nepocité.

e Pfi dosaZeni poctu zvolenych poruch se u
posledniho poruchového hlaSeni objevi znacka ,A".
Viz kap. 5.8. a kap. 6.2.

5.3.28 Volba poruch pro AutoReset

V oknech [242] az [24D] je mozno navolit, pro které typy
poruch je aktivni funkce AutoReset. Vyrobné jsou
vSechny typy poruch pro aktivaci AutoResetu vypnuty.
Volba: Ano - Ne (Yes - No).

okno nazev poruchy volba
[242] Vysoka teplota / Overtemperatur No
[243] Nadproud / Overcurrent No
[244] Prepéti D / Overvolt D No
[245] Prepéti G / Overvolt G No
[246] Prepéti L / Overvolt L No
[247] Teplota motoru / Motortemp No
[248] Externi porucha / Ext. Trip No
[249] Motor pferusen / Motor Lost No
[24A] Vystraha / Alarm No
[24B] Zablokovani rotoru / Locked Rotor No
[24C] Pretizeni/ Power Fault No
5.3.29 Option: Encoder [250]

Nastaveni doplfikové - option Encoder karty. Tato karta
slouZi k pfipojeni inkrementélniho snimace otacek. Viz
kap. 7.7 a ndvod k obsluze ,Encoder karta“.

Poznamka

Okno [250] se zobrazi pouze v pfipadé, je-li tato karta
instalovana.

5.3.30  Option: sériové rozhrani [260]

Nastaveni dopliikové - option karty pro sériovou
komunikaci. Viz kap. 7.8 a navod k obsluze ,Sériové
rozhrani.

Poznamka

Okno [260] se zobrazi pouze v pfipadé, je-li tato karta
instalovana.

5.3.31 Option: PTC karta [270]

Nastaveni doplfikové - option PTC karty. Tato karta
slouzi k pfipojeni termistorovych ¢&idel motoru. Viz
kap. 7.4 a navod k obsluze ,PTC karta“.

Poznamka

Okno [270] se zobrazi pouze v pfipadé, je-li tato karta
instalovana, nebo i instalované CRIO karty.

5.3.32  Option: CRIO je fabova karta [280]

Nastaveni doplfikové - option CRIO karty. Tato karta je
specialné vyvinuta pro pohony jefabu - ovladani pohonu
vCetné zajiStovani logickych funkci v ndvaznosti na
koncové a zpomalovaci vypinace, pretéZovaci zafizeni,
antikolizni systém, ovladani brzdy apod. Tato karta
obsahuje i PTC vstup pro termistorové cidla teploty
motoru. BIizSi popis viz kap. 7.6 a navod k obsluze
+CRIO - jefabové karta pro frekvenéni ménice*“.

Poznamka

Okno [280] se zobrazi pouze v pfipadé, je-li tato karta
instalovana.

5.4 Parametrové sady /
Parameter Set [300]
Tato kapitola popisuje moZznosti programovani Ctyf
parametrovych sad A, B, C a D. Aktivni parametrova
sada je oznaCena pfislusSnym pismenem v okné ,Stav
frekvenéniho ménice“ [6A0] (kap. 5.7.10). BlizSi popis
viz kap. 4.4.

54.1 Start/Stop [310]

Podmenu se v8emi funkcemi jako je zrychleni, brzdéni,
start, stop atd.

5.4.2 Doba zrychleni /
Acceleration Time [311]

Doba zrychleni z 0 na synchronni otacky motoru [min'l].

311 Acc Time
Stp A: 2.00:¢

Standard 2,00 s (10,0 s od typové fady X4)

Rozsah 0,00 - 3600 s

Obr.37 znazoriuje vztah synchronnich a maximalnich
otaCek k dobé rozbéhu. TotéZ plati i pro dobu brzdéni.
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v souvislosti se synchronnimi otackami.

+Synch. otacky

" Acc Time [311]

Obr.38

5.4.3

Dec Time [313] | —

Doba zrychleni a brzdéni

Typ rampy zrychleni /
Acceleration Ramp Type

[312]

Tvar rozbéhové rampy (S-kfivka), viz obr.39.

31z Acc Rmy Type

Stp A: Linear
Standard linearni
Volba linearni, S-kfivka
Linearni Linearni rampa zrychleni
Linear pa zry
S - kfivka Rozbéhova rampa formovana jako
S - Curve S-kfivka
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I S - kfivka

Obr.39  Rampa zrychleni formovana jako S-krivka
54.4 Doba brzd éni / Dec. Time [313]

Doba brzdéni ze synchronnich na nulové ota¢ky motoru
[min™]. Viz kap. 5.4.2.

31% Dec Time

Stp A: 2.00:¢

Standard 2,00 s (10,0 s od typové fady X4)

Rozsah 0,00 - 3600 s

Obr.37 znazoriuje vztah synchronnich a maximalnich
otaCek k dobé rozbéhu. TotéZ plati i pro dobu zrychleni.

5.4.5 Typ rampy brzd éni/
Deceleration Ramp Type

Tvar brzdné rampy (S-kfivka), viz obr.40.

[314]

314 Dec Rm| Type
Stp A: Linear
Standard linearni
Volba linearni, S-kfivka
L!nearnl Line&rni rampa brzdéni
Linear
S - kfivka Brzdna rampa formovana jako
S - Curve S-kfivka
Poznamka

Okna [311] a [314] jsou zobrazeny pouze pfi zvoleni
rezimu provozu [211] = ,Otackovy rezim“ nebo ,V/Hz
rezim“. Viz kap. 5.3.2.




f
I S - kfivka
—» 1
Obr.40  Rampa brzdéni formovana jako S-kfivka
5.4.6 Start reZzim / Start Mode [315]

Definuje se chovani motoru po povelu Start.

31t Start Mode

Stp A: Normal DC

Standard Normal DC

Volba Normal DC, Fast

Po povelu Start je nejdfive motor
zmagnetizovan a zméfen odpor
statoru. Po asi 500ms (zéalezi na
¢asovych konstantach motoru a jeho
velikosti - max. 1,3s) se za¢ina motor
roztac€et. Tato funkce zlepSuje
kontrolu motoru pfi rozbéhu.

Normal DC

Magneticky tok motoru postupné
roste a motor se zacin4 roztacet
ihned po povelu Start.

Fast

5.4.7 Stop rezim / Stop Mode
Definuje se chovani motoru po povelu Stop.

[316]

31€ Stop Mode

Stp A: Dece
Standard brzdéni
Volba brzdéni, dobéh
Bryd &ni Mc,)tvor dobiha (brzdi) dq nulovych
otaCek podle nastavené doby
Decel .ot
brzdeéni.
Dobéh Motor dobih& do nulovych otacek
Coast volné (jako odpojeni motoru).
5.4.8  Cas otev feni brzdy - tbh [317]

Zde se kompenzuje doba, kterd je nutna k odbrzdéni
(vybaveni) mechanické brzdy, viz obr.41. Této funkce
se nejéastéji vyuzivd u pohonu jefabl, obzvlast u
pohont zdvih(.
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Tato funkce je aktivni pouze je-li Start rezim = Normal
DC [315], viz kap. 5.4.6.

317 Brk Releaset

Stp A 0.00:¢
Standard 0,00 s
Rozsah 0,00-3,00s
5.4.9  Cas zavieni brzdy - thf [318]

Zde se kompenzuje doba, ktera je nutna k zabrzdéni
(vybaveni) mechanické brzdy, viz obr.41. Této funkce
se nejcastéji vyuziva u pohonl jefabu, obzvlast u
pohonu zdvih(.

31€¢ Brk Engage

Stp A: 0.00:¢
Standard 0,00 s
Rozsah 0,00-3,00s
5.4.10 Cas prodlevy brzdy - tha [319]
31¢ Brk Wait
Stp A: 0.00:¢

Je to doba, kdy je bfemeno drZzeno v nulovych otackach
a je mozno provést jesté opétovny rozbéh bez aktivace
brzdy. Nedojde-li uz v této dobé k rozbéhu, brzda se
aktivuje. (viz obr.41). Této funkce se nejcastéji vyuziva
u pohont jefab(, obzvlast u pohond zdvihd.

Standard 0,00 s

Rozsah

0,00-3,00s

T brzda | brzda ! ménié¢ v provozu ‘brzda \brzda brzda
vyp 'zveda ! 'Geka pada  'vyp

'[317] '[319] 3[318]

—

| relé brzdy
brzda

— -
—

Obr.41 Funkce ovladani brzdy

t



5.4.11 Vektorové brzd éni/ Vector Brk [31A]

Specialni funkce pro brzdéni, pfi které je pro dosazeni
vysokého brzdného &inku znaéni ¢&ast energie
zmafena v rotoru

31A Vector Brake (*)

Stp A Off
Standard vypnuto
Volba vyp., zap. (Off, On)
Vektorové brzdéni je vypnuto, motor
Vypnuto brzdi po nastavené rampé s ohledem
Off ; e
na omezeni DC napéti
Zapnuto Maximalni proud ménice je vyuZzit pro
On brzdéni, viz kap. 8.2 a tab.26.
5.4.12 Cas okamZitého zastaveni /

Q-Stop Time [31B]
Cas pro obzvlast rychlé zastaveni motoru. Tato funkce

se aktivuje digitalnim vstupem Digin 1, 2, 3 nebo 4, viz
kap. 5.5.13.

31B O-Stop Time (*)
Stp A 0.00:¢
Standard 0,00 s
Rozsah 0,00-300s

Obr.42 znazoriuje, jak funkce Q-Stop Time pfemosti
normalni brzdnou rampu. Tato funkce zachovava typ
zvolené brzdné rampy [314]. Je-li funkce Q-Stop Time
aktivni, brzdi méni¢ az do nulovych otacek, ale
nenastane stav Stop.

Poznamka

Okna [311] a [314] jsou zobrazeny pouze pfi zvoleni
rezimu provozu [211] = ,Otackovy rezim“ nebo ,V/Hz
rezim“. Viz kap. 5.3.2.

n

I

“._normalni brzdna rampa

aktivace Q-stop rampy

Obr.42 Cas okam#Zitého zastavenfi
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5.4.13 Start do ota €ek / SpinStart

Je-li funkce SpinStart zapnuta (On) je mozZno pfipojit
méni¢ o roztoéenému motoru aniz by vznikla nezadouci
proudova Spicka.

31C Spinstart (*)
Stp A: Off
Standard vypnuto
Volba vyp., zap. (Off, On)
Je-li motor jeSté v otackach a pfijde
Vypnuto povel START mlzZe méni¢ bud

Off Lvypadnout nebo se rozjet s
vysokym proudem.

Je-li SpinStart aktivni, najede méni¢
Zapnuto po povelu START do tociciho se
On motoru bez vypadku a bez
proudového razu.

5.4.14 Otacky / Speeds [320]

Podmenu pro veSkeré nastaveni otaek jako napf.:
min./max. otacky, tipovani, pevné rychlosti, rezonanéni
otacky apod.

5.4.15 Min. ota €ky / Min. Speed
Nastaveni minimalnich otacek, viz kap. 5.4.16.

[321]

321

Min Speec *)

Stp A

Orpm

Standard 0 rpm

Rozsah

0 - maximalni otacky

Poznamka

Toto okno neni zobrazeno pfi zvoleném provoznim
reZzimu [211] = ,Momentovy rezim“, viz kap. 5.3.2 nebo
pfi pouziti bipolarnich analogovych vstupu zadané
hodnoty, viz kap. 5.5.11.

5.4.16 Max. ota€ky / Max. Speed [322]

Maximalni otacky pfi zadosti 10V nebo 20mA, za
prfedpokladu Ze neni upraven rozsah této Z&dané
hodnoty (viz kap.5.5.4, kap.5.5.5., kap.559 a
kap. 5.5.10).

V tomto okné se zadavaji synchronni otacky, které jsou
pak méni¢em prepocitavany v souladu s nastavenymi

jmenovitymi  ota€kam motoru v okné [225] (viz
kap. 5.3.12).
32z Max Spee( (*)
Stp A: sync.spd. Orpm
Standard synchronni otacky
Rozsah min.otacky - 2xsynchronni otacky




5.4.17

Min oté €ky - rezim

Min Speed Mode

[323]

Chovani motoru pfi minimalnich otackach.

5.4.18
Nastaveni

sméru

Smér ota €eni / Speed Direction [324]

otaCeni zvlast pro kazdou

parametrovou sadu. Viz kap. 4.2.4.

324 Speed Direc (*)
Stp A:

R+L

Standard

R+L

Volba

R+L, R, L

R+L

Povoleny oba sméry otaéeni

Povolen pouze smér vpravo (ve
smyslu hodinovych rugi¢ek). Povely
RunL a RunR uginkuji pouze jako
povel Start, taktéz bipolarni
analogové vstupy maji t¢inek jako
unipolarni.

32Z Min Spd Mode (*)
Stp A Scale
Standard Scale
Volba Scale, Limit, Stop
Scale Mlnlmalnl otacky pfi Zadosti = 0
viz obr.43
Méni¢ se zastavi na téchto min.
Limit otackach, i kdyZ je Zadost mensi nez
jejich minimum, viz obr.44
Je-li zadost mensi nez min. otacky,
Sto brzdi méni¢ do rezimu Stop, zvétSi-li
P se zadost nad tuto hodnotu, ménic
se opét rozbéhne. Viz obr.45.
1
max.
otacky
min. |
otacky
Obr.43  Min. otacky - rezim [323] = Scale
1
max.
otacky
min.
otacky |
Obr.44  Min. otacky - rezim [323] = Limit
1
max.
otacky
min.
otacky
Obr.45  Min. otacky - rezim [323] = Stop

Povolen pouze smér vlevo (proti
smyslu hodinovych rugi¢ek). Povely
RunL a RunR uginkuji pouze jako
povel Start, taktéz bipolarni
analogové vstupy maji t¢inek jako
unipolarni.

Poznamka

Toto okno je zobrazeno pouze tehdy, je-li navolena
funkce reverzace (Rotation) [214] = R+L. Viz kap. 5.3.5.

5.4.19  Motorovy potenciometr /
Motor Potentiometer [325]
Nastaveni sméru otaceni zvlast pro kaZdou

parametrovou sadu. Viz kap. 4.2.4.

325 Motorpot (*)
Stp A Non Vola
Standard s pamétovym efektem
volba s pamétovym efektem, bez
pameétového efektu
PFi zastaveni, poruSe nebo pferuseni
S pam &ti napéjeni jsou aktualni otacky
N(E)n Vola uloZeny v paméti a po opétovném
povelu Start se ménic¢ vrati opét na
plvodni otacky.
Po zastaveni, poruSe nebo pferuseni
Bez pam éti napajeni po opétovném povelu Start
Volatile zlistane ménic na nulovych nebo na
minimalnich ota¢kach.




5.4.20 Nastaveni pevnych otda €eklaz 7/

Pre-set Speed 1 to 7 [326 - 32C]

Pevné otacky jsou aktivovany kombinaci digitalnich
vstupd Diginl az Digin4 (viz kap.5.5.13 az
kap. 5.5.16, tyto digitalni vstupy musi byt pro tento tcel
nastaveny na hodnotu ,Preset Ref 1%, ,Preset Ref 2“
nebo na ,Preset Ref 4%).

Na zakladé poctu vyuziti digitalnich vstupd, je mozno
v jedné parametrové sadé aktivovat az 7 pevnych
otacek, pfi poziti vSech parametrovych sad je tento
pocet pak 16, (viz kap. 4.2.4).

32¢ Preset Spd (*)

Stp A: 0O rpm

Standard 0 rpm

Rozsah 0 - max. otacky

Stejnym zpUsobem je mozno nastavit pevné otacky
v nésledujicich oknech:

[327 - Preset Speed 2] prednastaveno 250 rpm
[328 - Preset Speed 3] prednastaveno 500 rpm
[329 - Preset Speed 4] prednastaveno 750 rpm
[32A - Preset Speed 5]  pfednastaveno 1000 rpm
[32B - Preset Speed 6] pfednastaveno 1250 rpm
[32C - Preset Speed 7]  prednastaveno 1500 rpm

Kombinace vstupd pro volbu téchto otacek je uvedena
v tab.16.

Tab.16. Kombinace pro volbu pevnych otacek
Pre-set | Pre-set | Pre-set -
Ref4 | Ref2 | Refl otacky
0 0 0 (analogova zadost)
0 0 1 pevné otacky 1
0 1 0 pevné otacky 2
0 1 1 pevné otacky 3
1 0 0 pevné otacky 4
1 0 1 pevné otacky 5
1 1 0 pevné otacky 6
1 1 1 pevné otacky 7

1 = aktivni vstup - HI
2 = neaktivni vstup - LO

Poznamka

Pevné otacéky maji
zadanou hodnotou!

p fednost p fed analogovou

Okna jsou zobrazeny pouze pfi zvoleni reZimu provozu
[211] = ,Otackovy rezim“ nebo ,V/Hz rezim“. Viz kap.
5.3.2.
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5.4.21 Rezonan éni otd€ky 1 - spodni mez /

Skip Speed 1 Low [32D]

V oblasti rezonanénich otacek od spodni do horni meze
nesmi zlstat konstantni otacky, z ddvodu odstranéni
mechanické rezonance pohonu.

Prochazi-li zadan&d hodnota touto oblasti, ,pfeskoci
otaCky motoru pfes tuto oblast podle nastavené rampy
brzdéni nebo zrychleni. Viz obr.46.

32D Skipspd 1 LC (*)

Stp A 0 rpm
Standard 0 rpm
Rozsah 0 - 2x synchronni otacky
n
rezon. ot. HI [~ <
rezon. ot. LOf-—-—--——-— —
Zadana hodnota

Obr.46  Rezonanéni otacky
Poznamka

Okno je zobrazeno pouze pfi zvoleni rezimu provozu
[211] = ,Otackovy rezim“ nebo ,V/Hz rezim“. Viz kap.
5.3.2.

5.4.22 Rezonan¢éni ota€ky 1 - horni mez /

Skip Speed 1 High [32E]

Viz kap. 5.4.20.

32E Skipspd 1 HI (*)
Stp A: O rpm

Standard 0 rpm

Rozsah

0 - 2x synchronni otacky




5.4.23 Rezonan €ni otad €ky 2 - spodni mez /
Skip Speed 1 Low [32F]
Viz kap. 5.4.20.
32F Skipspd2 LC (%)
Stp A 0 rpm
Standard 0 rpm
Rozsah 0 - 2x synchronni otacky
5.4.24 Rezonan éni otd€ky 1 - horni mez /
Skip Speed 1 High [32G]
Viz kap. 5.4.20.
32G Skipspd 2 HI (*)
Stp A: 0 rom
Standard 0 rpm
Rozsah 0 - 2x synchronni otacky
5.4.25 Tipovani/ Jog Speed [32H]

Provoz Tipovani je mozno aktivovat digitalnimi vstupy
(Digln 1 aZ Digln 4, viz kap. 5.5.13 aZ kap. 5.5.16, tyto
digitalni vstupy musi byt nastaveny na funkci ,Jog
Speed”). Obr.47 znazoriuje princip funkce Tipovani
(Jog). Jak dlouho povel ,Jog“ trv4, tak dlouho je aktivni
také povel Start. Smér otaceni je dan navolenou
hodnotou Tipovacich (Jog) otacek.

Priklad
Tipovaci otaCky jsou nastaveny na hodnotu -30. Po
povelu ,Jog" se motor rozto¢i smérem vilevo na rychlost

30 rpm, bez ohledu na povel RunL nebo RunR. Obr.45
vysvétluje funkci Tipovani.

32H Jogspee! (*)
Stp A 50rpm
Standard 50 rpm
Rozsah -2x synchr. ot. - 0 - +2xsynchr. ot.
JOG
otacky
povel
JOG
Obr.47  Povel “Jog”
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5.4.26  Startovaci otd €ky / Start Speed

Start Speed ovlada v kombinaci s funkci brzdy: Brake
Release [317],viz. strana 36. kapitola 5.4.8.Start Speed
je pocatecni rychlost na kterou motor najede po
mechanickém odbrzdéni. Moment je nastaven na 90%

Tnom.

321 Start speec (*)

Stp A 50 rpm
Standard 50 rpm
Rozsah +2x syn. otacky - 0 - +2x syn. otacky
5.4.27  Priority Zzadanych hodnot ota €ek

Aktualni Zadana hodnota otac¢ek mulze byt zadavana
z nékolika riznych zdrojii sou¢asné. Nasledujici tabulka
ukazuje, které zadané hodnoty maji prioritu pfed
ostatnimi.

Tab.17. Priority zadanych hodnot otacek
Tipovani Pevné Motorovy | Priorita signalu
(Jog-rezim) | otaéky pot. Zadané hodnoty
Doplrikové - option karty 1. option karty
zap. X X 2. tipovani
vyp. zap. X 3. pevné otacky
vyp. vyp. zap. 4. motorovy pot.
Vvyp. Vvyp. vyp. 5. Anin 1, Anin 2
5.4.28 Toé€ivy moment [330]
Podmenu pro nastaveni vSech funkci tocivého
momentu motoru.
331 Max Torgue (*)
Stp A 150%
5.4.29 Max moment/ Max Torque [331]
Nastaveni maximélniho momentu.
Standard 150 %
Rozsah 0-400 %
Pumor x 60
Tvor =t = OV
Nvot X 27T
Poznamka
100% moment znamend: Tnom = Tmor , pfitom
pfednastaveni je také zavislé na nastaveném
jmenovitém proudu motoru [224], kap. 5.3.11.
Ztraty v motoru rostou nad 100% kvadraticky

s momentem, tzn. Ze pfi 400% momentu narostou
ztraty v motoru na ca 1600%, pfiCemz se také velice
rychle zvySuje otepleni motoru.



5.4.30 Regulator / Controllers [340]

Podmenu se vSemi funkcemi pro nastaveni vnitiniho PI
regulatoru, externiho PID regulatoru a optimalizace
magnetického toku.

5.4.31 Otackovy PI regulator - AutoSet /

Speed PI - AutoTune [341]
V meénici je interni otaCkovy PI regulator, ktery zajistuje
stabilitu otd€ek motoru v zavislosti na Zadané hodnoté
otacek. Tento interni regulator pracuje bez poziti externi
otackové zpétné vazby.
Pomoci funkci ,Otacky P - zesileni* [342] (kap. 5.4.30)
a ,Otacky | - ¢as" [343] (kap. 5.4.31) Ize proveést ruéni
optimalizaci tohoto regulatoru.
Funkce ,Otackovy Pl regulator - AutoSet* provede
momentovou zménu a méfi chovani otd€ek motoru. Na
zékladé vysledkd méfeni provede automaticky
optimalni Upravu parametrti P a l.
Pri aktivaci této funkce musi byt motor p
k zatézi.
Béhem tohoto testu blik& na displeji napis ,,Spd PI Auto”
a po uspésném dokonceni tohoto automatického
nastaveni Pl regulatoru se objevi na displeji (po dobu
asi 3 s) napis ,Spd Pl OK!*

fipojen

341 Spd Pl Auto (*)
Stp A Off
Standard vyp (Off)
Volba vyp, zap (Off, On)
Poznamka

Po ukonéeni této funkce se automaticky nastavi
hodnota okna na , Off*

Okno je zobrazeno pouze pfi zvoleni rezimu provozu
[211] = ,Otackovy rezim“ nebo ,V/Hz rezim“. Viz kap.
5.3.2.

5.4.32 Otacky P - zesileni /

Speed P - Gain [342]
Nastaveni zesileni P u ota¢kového interniho regulétoru
(viz kap. 5.4.29).

34z Speed P Gail (*)
Stp A

Standard viz poznamka

Rozsah 0,0 - 30,0

Poznamka

Pfednastavena je hodnota odpovidajici 4-p6lovému
motoru o vykonu stejném jako je vykon ménice.

5.4.33 Otacky |- ¢éas/

Speed | - Time [343]
Nastaveni ¢asové konstanty | u ota¢kového interniho
regulatoru (viz kap. 5.4.29).
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34% Speed | Time (*)
Stp A

Standard viz poznamka

Rozsah 0,01-10,0s

Poznamka

Pfednastavena je hodnota odpovidajici 4-p6lovému
motoru o vykonu stejném jako je vykon ménice.

5.4.34  Optimalizace toku /

Flux optimization [344]
Funkce optimalizace magnetického toku redukuje
spotfebu energie a hlu¢nost motoru pfi nizkych
otackach nebo malé zatézi.

344 Flux Optimiz (*)

Stp A: Off
Standard vyp (Off)

Volba

vyp, zap (Off, On)

Okno je zobrazeno pouze pfi zvoleni rezimu provozu
[211] = ,Otackovy rezim“. Viz kap. 5.3.2.

5.4.35 PID regulator / PID Controller  [345]

PFi pouziti PID regulatoru k regulaci externiho technolo-
gického procesu, je nutno zapojit signél zpétné vazby
(Feedback). PFi provoznim rezimu [211] = ,Otackovy
rezim“ pracuje regulator v otackové regulaéni smycce,

pfi provoznim rezimu [211] = ,Momentovy rezim“
pracuje regulator v momentove regulacni smycce.
Zaddana hodnota m0ze byt zadavana pomoci

ovladdaciho panelu v okné [500]), analogového vstupu
Anin 1 nebo sériového rozhrani.

Skute€nad hodnota (zpétnd vazba) se zapojuje na
analogovy vstup Anin 2.

PID regulator se aktivuje zvolenim funkce ,On“ nebo
Jnvert* v okné [345].

34t PID Control (*)
Stp A Off
Standard vyp (Off)
Volba Off, On, Invert
Vyp S ,
Off PID regulator je vypnuty
Zap Otacky (nebo moment) rostou
On s klesajici skuteénou hodnotou
Zap - neg Otacky (nebo moment) klesaji
Invert s klesajici skuteénou hodnotou




Poznamka

Je-li aktivni PID regulétor, tzn Ze vstupy Anin 1 a Anin 2
jsou vyuZzity pro Zzadanou a skute¢nou hodnotu, nelze jiz
na tyto vstupy nadefinovat jiné funkce.

Blokové schéma PID regulatoru je na obr.48.

5.4.36 PID P - zesileni/ PID P - Gain  [346]

Nastaveni zesileni P u ota€kového interniho regulétoru
(viz kap. 5.4.33).

34€ PID P Gain (*)
Stp A

Standard 1,0

Rozsah 0,0 - 30,0

Poznamka

Okno je zobrazeno pouze v pfipadé, Ze je PID regulator
aktivni (zapnuty)

5437 PIDI-¢&as/PIDI-Time [347]

Nastaveni zesileni P u ota¢kového interniho regulatoru
(viz kap. 5.4.33).

347 PID | Time (*)
Stp A: 1.00¢
Standard 1,0
Rozsah 0,01-300s
Poznamka

Okno je zobrazeno pouze v pfipadé, Ze je PID regulator
aktivni (zapnuty).

5.4.38 PIDD - &as/PIDD - Time [348]

Nastaveni zesileni P u ota€kového interniho regulétoru
(viz kap. 5.4.33).

34¢ PID D Time (*)
Stp A: 0.00¢
Standard 0,00
Rozsah 0,00-30s
Obr.48  PID regulator

momentovy rezim

Poznamka

Okno je zobrazeno pouze v pfipadé, Ze je PID regulétor
aktivni (zapnuty).

5.4.39  Mezni hodnoty - ochranné funkce /
Limits - Protections [350]

Podmenu, ve kterém se nastavuji veSkeré ochranné
funkce ménice a motoru.

5.4.40 Podp éti - preklenuti

Low Voltage Override [351]

PFfi pferuSeni napajeni méni¢ automaticky sniZuje
otdCky az do doby obnoveni tohoto napéti. Méni¢
pfitom vyuZivd kinetické energie rotoru a zatéZe tak
dlouho, pokud napéti meziobvodu neklesne pod
minimalni dovolenou mez nebo pokud nedojde dfive az
k Gplnému zastaveni motoru. Uginnost této funkce
zavisi na velikosti kinetické energie pohonu a aktualni
z&téz v dobé preruSeni napajeni. Viz obr. 49.

351 Low Volt OR (*)
Stp A Off
Standard 0,00
Rozsah 0,00-30s
Poznamka

Béhem vypadku napéti blika LED dioda Trip/Limits.

DC napéti
podpéti |
mn. | v
Uroven
—
otacky T
\
ey
Obr.49  Preklenuti vypadku napéti

technologicka

zédana hodnota technologicky Otééﬂkovy otackovy Pl regulétor toku
* echnologicky rezi A
Q. PID regulator * O_ regulator a momentu ! Q/'/ E
T T otackova
e zpétna
vnitfni otac¢kova z.v.

technologicka model va_zba
zpétna vazba motoru (option)

x
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5.4.41 Zablokovani rotoru /

Rotor Locked [352]

Ochrana pfi zablokovani rotoru (plny moment pfi
nulovych otackach trvajici déle nez 5s).

352z Rotor locked *)
Stp A Off
Standard vyp
Volba vyp, zap
Vyp Bez zjisténi blokace rotoru
Off
Zap Poruchové hlaseni ,Zablokovani
On rotoru” (Locked Rotor), viz kap. 6
5.4.42  PreruSeni motoru / Motor lost  [353]
Zjisténi preruSeni kabelu k motoru nebo ztraty faze.
35% Rotor lost *)
Stp A Resume
Standard Resume
Volba Resume, Trip, Off
Motor je opét zachycen, dojde-li
Resume k obnoveni spojeni (Spin Start).
Tri PFi odpojeni motoru poruchoveé
P hlaseni ,Motor lost* (kap. 6).
Vypnuti funkce pro provoz s malym
Off
motorem nebo bez motoru.
5.4.43 Typ 1%t ochrany motoru /

Motor |t Type
Nastaveni typu ochrany motoru

[354]

354 Mot It Type (*)
Stp A Trip
Standard porucha
Volba vyp, porucha, limit
Vyp P
Off ochrana neni aktivni
¥ - 2 2
Porucha Kdvyzw]e lvt> pO\{()vIena hodpota} l,t’
Trip ménic¢ snizuje otez1cky a poté hlasi
poruchu ,Motor It* (viz kap. 6)
Kdyz je hodnota I’t 5% pod
maximem, méni¢ za¢ne snizovat
Limit moment. 1t - porucha jesté Ceka
néjakou dobu dle vztahu:
t=120 x 1,25/ (I/lyom)? - 1
Poznamka

Bé&hem snizovani momentu blika LED dioda Trip/Limits.
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5.4.44 |t proudovéa ochrana motoru /

Motor | °t Current [355]
Nastaveni proudového pretizeni motoru.
356 Mot 1%t | (*)
Stp A A
Standard Inom
Volba (0,1-1,5 x Inom) A
5.4.45 Overvoltage /
Prepéti [356]
35€ Overvoltage (*)
Stp A On
Standard On
Volba On, Off
5.5 Vstupy / vystupy - /O [400]

Hlavni menu s kompletnim nastavenim vSech vstupu a
vystupl meénice.

5.5.1 Analogové vstupy /
Analogue Inputs [410]

Podmenu pro nastaveni analogovych vstupl
5.5.2 Anin 1 - funkce / Function [411]
Funkce analogového vstupu Anin 1.

411 Anin1 Funct

Stp Spee
Standard otacky
Volba vyp, otacky moment
Vyp e
Off Vstup neni aktivni
Otaéky Z&danéa hodnota pro otagkovou
Speed regulaci
Moment Z&adana hodnota pro momentovou
Torque regulaci
Poznamka

Vybér mezi otd¢kami nebo momentem je moZzny pouze
je-li vypnuty PID reguldtor ([345] = ,Off*, viz
kap. 5.4.33). Je-li PID regulator zapnuty ([345] = ,On“
nebo ,Invert*), zobrazi se na displeji napis ,PID
Controller*.

Je-li v ménicéi instalovana doplrikova (option) karta, pak
se zobrazi napis ,Option*“.

Je-li [411] = ,Off“, pak se okna [412, 413, 414 a 415]
nezobrazi.




Specialni funkce

e souc€etAnin1l+ Anin2
Jsou-li oba vstupy nastaveny na stejnou funkci, pak
se hodnoty jejich signald matematicky scitaji

e mistni/ dalkové ovladani
Je-li digitalni vstup nastaven na funkci ,,Anin
Select”, miZe se pomoci tohoto vstupu volit mezi
Anin 1 a Anin 2.

Priklad:

- Anln 1 je navolen na ota¢kovou regulaci pomoci
potenciometru z mista (0-10V)

- Anlin 2 je navolen na dalkové ovladani proudovou
smyckou (4-20mA)

- Digin 1 = Anin Select

Pomoci Diginl mulze byt voleno mezi zadosti
z potenciometru (mistné) nebo z proudové smycky
(dalkové).

Viz také zdroj Z&dané hodnoty [212] v kap. 5.3.3.
Upozorn éni

Nezapomente na prioritu signalt zadanych hodnot, viz
kap. 5.5.13.

5.5.3 Anin 1 - nastaveni / Set-up
Nataveni analogového vstupu Anin 1.

[412]

412
Stp

Anin 1 Setur
0-10V/C-20mA

Standard 0-10V/0-20mA

Volba

0-10V/0-20mA, 2-10V/4-20mA,
vlastni definice

0-10V/0-20mA

Normalni plny rozsah, viz obr.50

2-10V/4-20mA

Z&danéa hodnota s pevnym 20%
Offsetem, viz obr.51.

PFi typu signélu Offset neni jiz
moZzné pouzit bipolarni vstupy!

Vlastni definice
User defined

Rozsah vstupu je mozno nastavit
podle potfeby. Pro tento Gcel jsou
pak zobrazena okna ,Anin 1 Offset"
[413] a ,AnIn 1 Gain“ [414]. (Okna
[417] a1418] pro Anin 2).

PFi typu signalu Offset neni jiz
mozné pouzit bipolarni vstupy!

Poznamka

Volba druhu analogového signalu mezi napétovym
(0/2-10V) nebo proudovym (0/4-20mA) se provadi
kombinaci JUMPER propojek S1 aZ S6 na fidici desce.

Viz. kap.3.10, tab.7.

5.5.4 Anin 1 - Offset [413]
41 Anln 1 Offset
Stp 0%
Standard 0%
Rozsah -100% az +100%

Souctové funkce pro Offset Anin 1, viz obr.52
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Poznamka

Toto okno je zobrazeno pouze tehdy, je-li okno [412] =
,User defined".
Viz takeé kap. 5.5.3, kap. 5.5.7, kap. 5.3.5.

5.5.5 Anln 1 - zesileni / Gain [414]
414 Anin 1l Gain (*)
Stp 1.0C
Standard 0%
Rozsah -8,00 az +8,00

Vliv zesileni (Gain) Anlin 1, viz obr.53
Pfi Offset = -100% a Gain = -1 je Z&dana hodnota
inverzni, viz obr.54.

Poznamka

Toto okno je zobrazeno pouze tehdy, je-li okno [412] =
,User defined".
Viz také kap. 5.5.3, kap. 5.5.7.

5.5.6 Anin 1 - Bipolarni [415]
415 Anin 1 Bipol (*)
Stp Off
Standard vyp
Volba vyp, zap
v Vstup je unipolarni, uréeny pro
o¥fp napétovy (0-10V) nebo proudovy
(0-20mA) signal.
Vstup je bipolarni. Polarita
Zap napétového (-10V...+10V) nebo
On proudového (-20mA...+20mA)
signalu uréuje smér otaceni.
Poznamka

Toto okno neni zobrazeno, je-li reverzace (Rotation)
[412] nastaveno pouze pro jeden smér otaceni.

Viz kap. 5.3.5.




LOO P o mmmm o
-10'v o 1o‘v
| 20mA
zesileni = 1.00
Offset = 0%
(vyrobni nastaveni)
—————————————————————————————————————————————————————————————————————————————————— 100 %
Unipolar
Bipolar
Obr.50  Normalni plny rozsah (full Scale)
n zesileni = 1.25
Offset = +20%
100 %
Ref.
-10'v o 2v 10 v
A4mA 20mA
100 %
Unipolar
Obr.51  Zesileni = 1,25 (Offset 4-20mA)
]
Offset -50%
100 %

-10'v

Obr.52 Funkce nastaveni Offsetu

10mA 20mA
Offset
100 %
Unipolar
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zesileni

100 %

zesileni=2.0 zesileni=1.0

/_,/izesileni:O.S

Ref.

10V 5V

5V
10mA

100 %

Unipolar

| zesileni

10V
20mA

Bipolar

v

Obr.53 Funkce nastaveni zesileni

100 %

‘Ref.
10V 0 10V
Invert
zesileni = -1.00
Offset = 100%
100 %

Unipolar

Obr.54 Inverzni Zzddana hodnota
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5.5.7 Anin 2 - funkce / Function [416]
Stejné jako Anlin 1 [411], viz kap. 5.5.2.

41€¢ Anin 2 Funct

Stp Speel(
Standard otacky
Volba vyp, otacky moment
5.5.8 Anln 2 - nastaveni / Set-up [417]
Stejné jako Anlin 1 [412], viz kap. 5.5.3.

417 Anln 2 Setur

Stp 0-10V/C-20mA
Standard 0-10V/0-20mA

0-10V/0-20mA, 2-10V/4-20mA,
Volba e
vlastni definice

5.5.9 Anin 2 - Offset [418]
Stejné jako Anlin 1 [413], viz kap. 5.5.4.

41¢ Anin 2 Offset

Stp 0-10V/C-20mA
Standard 0%
Rozsah -100% az +100%
5.5.10 AnlIn 2 - zesileni / Gain [419]
Stejné jako Anin 1 [414], viz kap. 5.5.5.

41¢ Anin 2 Gain (*)

Stp 1.0C
Standard 0%
Rozsah -8,00 az +8,00
5.5.11  Anin 1 - Bipolarni [41A]
Stejné jako Anlin 1 [415], viz kap. 5.5.6.

41A Anin 2 Bipol (*)

Stp Off
Standard vyp

Volba vyp, zap
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5.5.12  Digitalni vstupy / Digital Inputs [420]
Podmenu pro nastaveni digitalnich vstupa.

5.5.13 Digln 1 [421]

Funkce a nastaveni pro digitalni vstup 1. Celkem jsou 4
digitalni vstupy. Je-li na vice digitalnich vstupech
nastavena stejna funkce, fidi se aktivace téchto vstupl
“OR” logikou (logika paralelniho zapojeni).

421 Digin 1
Stp Off
Standard vyp (Off)
« Off * Preset Ref 2
e Lim Switch+ * Preset Ref 4
¢ Lim Switch- e Quick Stop
Volba e Ext. Trip « Jog
¢ Anin 2 Select + Mot Pot Up
* PresetRefl * Mot Pot Down
Off vstup neni vyuZzit
Lim Switch + Me[nc brz'(y dg stopu a zabranuje
U sméru otaceni R (ve smyslu
aktivni pfi L, ix -
, . hodinovych ruci¢ek), kdyz je na
LO arovni . N
vstupu LO droven!
Lim Switch - Me[uc brz@ dg stopu a zabraruje
ST sméru otaceni L (proti smyslu
aktivni pfi S i S
. . hodinovych rucgi¢ek), kdyZ je na
LO urovni , .
vstupu LO udroven!
Ext. Tri Vstup pro externi poruchovy signél
aktilvnl' pﬁ (aktivni pfi LO drovni). Méni¢ brzdi
LO UrO\?ni jako pfi interni poruSe a na displeji se
zobrazi ,External Trip“. Viz kap. 6.
Volba mezi Anin 1 a Anin 2, pokud
Anin Select maji nastaveny stejné funkce, viz
kap. 5.5.2.
Preset Ref 1 Volba pevnych otacek, kap. 5.4.19.
Preset Ref 2 Volba pevnych otacek, kap. 5.4.19.
Preset Ref 4 Volba pevnych otacek, kap. 5.4.19.
. Aktivace funkce okamzitého
Quick Stop zastaveni, viz kap. 5.4.12.
Aktivace funkce Tipovani. Aktivuje
Jog povel Start ve zvoleném sméru a
zvolenymi otackami, viz kap. 5.4.24.
Mot Pot Up ZvySovani otacek motoru, viz obr.55
Mot Pot Down Snizovéani otdek motoru, viz obr.55

Upozorn éni!

Externi porucha (External Trip) je aktivovana LO Urovni.
Neni-li tento vstup zapojen, objevi se ihned po zapnuti
ménice hlaSeni ,External Trip“.




MotPot
vice

MotPot
méné

Obr.55  Funkce motorového potenciometru

Poznamka

Funkce motorového potenciometru ma pfednost pred
analogovymi vstupy. Je-li tento vstup navolen, nelze jiz
zadavat otacky pomoci analogového vstupu.

Jsou-li zdroj zadané hodnoty [212] nebo Start/Stop
povel [213] (kap.5.3.3 a 5.3.4) nastaveny na
Rem/Digin 1 nebo Comm/Digin 1, nemUZe byt tento
digitalni vstup programovan, objevi se hlaSeni ,Ref by
key“, ,Run by key“ nebo ,Rf+Rn=key".

5.5.14 Digln 2
Stejné jako Diglin 1 [421], viz kap. 5.5.13.

[422]

422
Stp

Dialn 2
Off

Standard vyp (Off)

Volba shodné s Digin 1

5.5.15 DigIn 3
Stejné jako Digln 1 [421], viz kap. 5.5.13.

[423]

427
Stp

Digln 3
Off

Standard vyp (Off)

Volba shodné s Digin 1

5.5.16 Digin4
Stejné jako Digin 1 [421], viz kap. 5.5.13.

[424]

424 Digln 4

Stp Off

Standard vyp (Off)

Volba

shodné s Digin 1
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5.5.17  Analogové vystupy /

Analogue Outputs [430]
Podmenu pro nastaveni analogovych vystupa.
5.5.18 AnOut 1 - funkce / Function [431]

Funkce analogového vystupu AnOut 1, viz obr.50 - 54.

431 AnOutl Funct (¥
Stp Spee(
Standard otacky / Speed
: ;orgeude ¢ Current
Volba P El. Power
* Shaft Power
Output Voltage
* Frequency
Moment
Torgque -400...+400 % Tnowm
Otacky -
Speed -Max...+Max otacky
Mech. vykon

Shaft Power -400...+400 % Pnom

Frekvence

- 0,
Frequency 200...+200 % fMOT

Proud

0,
Current 0...400 % Ivor

El. vykon

El. Power -400...+400 % Pnom

Vyst. nap éti

0 it (= e ox
Output Voltage 0...100 % Max. napéti (= napéti sité)

Poznamka

Vystup mze byt bipolarni pouze s napétovym
signélem (-10V...+10V). Pfi proudové smycce (0-20mA)
muZe byt tento vystup pouze unipolarni.

5.5.19 AnOut 1 - nastaveni / Set-up
Nataveni analogového vystupu Anin 1.

[432]

432
Stp

AnOut 1 Setur ()
0-10V/C-20mA

Standard 0-10V/0-20mA

0-10V/0-20mA, 2-10V/4-20mA,

Volba vlastni definice

0-10V/0-20mA Normalni piny rozsah

2-10V/4-20mA | Vystup s pevnym 20% Offsetem

Vystup je mozZno nastavit podle
potfeby. Pak jsou zobrazena okna
LAnOut 1 Offset” [433] a ,AnOut 1
Gain" [434]. (Totéz okna [438] a
[439] pro AnOut 2).

Vlastni definice
User defined

Poznamka

Volba druhu analogového signdlu mezi napétovym
(0/2-10V) nebo proudovym (0/4-20mA) se provadi
kombinaci JUMPER propojek S1 aZ S6 na fidici desce.
Viz. kap.3.6, tab.6 resp. tab.7.




5.5.20 AnOut 1 - Offset [433]
43z AnOut 1 Offset (*)
Stp 0%
Standard 0%
Rozsah -100% az +100%
Poznamka

Toto okno je zobrazeno pouze tehdy, je-li okno [432] =
LUser defined“. Viz kap. 5.5.19.

5.5.24

AnOut 2 - nastaveni / Set-up [437]

Stejné jako vystup AnOut 1 [432], viz kap. 5.5.19.

5.5.25

AnOut 2 - Offset [438]

Stejné jako vystup AnOut 1 [433], viz kap. 5.5.20.

5.5.26

AnOut 2 - zesileni / Gain [439]

Stejné jako vystup AnOut 1 [434], viz kap. 5.5.21.

5.5.27

AnOut 2 - Bipolarni [43A]

Stejné jako vystup AnOut 1 [435], viz kap. 5.5.22.

5.5.28

Digitalni vystupy /

5.5.21 AnOut 1 - zesileni / Gain [434] Digital Outputs [440]
Podmenu pro nastaveni digitalnich vystupu.
434 AnOutl Gain (*) 5.5.29 DigOut 1 - funkce / Function  [441]
Stp 1.0C Funkce a nastaveni pro digitalni vstup 1.
Standard 0% 441 DigOut 1 (*)
Rozsah -8,00 aZ +8,00 Stp Run
Poznamka Standard chod (Run)
Toto okno je zobrazeno pouze tehdy, je-li okno [432] = T Run
,User defined*. Viz kap. 5.5.19. . Ready
| Stop - T=TLim
¢ Acc/Dec >
° NOM
5522  AnOut 1 - Bipolarni [435] At Speed . Brake
¢ At Max Speed
Volba : e Sgnl < Offset
e No Trip .
] R Max Alarm
435  AnOut 1 Bipol (*) P . « Min Pre-alarm
e Autorst Trip .« Alarm
Stp Off * Limit.  Pre-alarm
* Warning
Standard vyp RUN Ménic - vystup je aktivni
(neni ve stavu Stop)
Volba vyp, za| . -
yp, 23p Stop Vystup ménice neni aktivni
Vystup je unipolarni, uréeny pro - -
\é}f/fp napé&tovy (0-10V) nebo proudovy Acc / Dec Otacky rostou nebo klesaji
(0-20mA) signal. At Speed Otacky = zadana hodnota
Otacky jsou omezeny max. hodnotou
Zap Vystup je bipolarni, ale pouze pro At Max Speed vl Y
R [322], viz kap. 5.4.15.
On napétovy signal (-10V...£10V) -
No Trip Bezporuchovy stav, viz kap. 6
Trip Alarm - porucha, viz kap. 6
Poznamka Autorst Tri Porucha po nékolikandsobném
Je-li vystup pomoci prepinate JUMPER pfepnuty na u P resetu, viz kap. 6.2.4.
proudovy signél (kap.3.10), je nastaveni . - - -
AnOut 1 Bipolar [435] = ,,On" ignorovano. Limit E;;aéem néjaké mezni hodnoty, viz
Warning Vystraha je aktivovana, viz kap. 6.
5.5.23  AnOut 2 - funkce / Function [436] Ready M&ni& pripraven
Stejné jako vystup AnOut 1 [431], viz kap. 5.5.18. ot Moment je omezen max. hodnotou
LM [331], viz kap. 5.4.27.
43¢ AnOut 2 Funct (*) I>] Vystupni prou je v&ti neZ jmenovity
st T NOM proud ménice
P orque . —
Brake Ovladani mechanické brzdy.

Nastaveni viz kap. 5.4.8, 5.4.9 5.4.10




Sgnl < Offset

Jeden z analogovych vstupl je
menSi nez 75% nastaveného Offsetu

Max Alarm

Hodnota meze pro Max-Alarm je
dosaZena, viz kap. 5.9.

Max Pre-alarm

Hodnota meze pro Max Pre-alarm je
dosaZena, viz kap. 5.9.

Min Alarm

Hodnota meze pro Min-Alarm je
dosaZena, viz kap. 5.9.

Min Pre-alarm

Hodnota meze pro Min Pre-alarm je
dosaZena, viz kap. 5.9.

Min. nebo max. hodnota pro

Pre Alarm Pre-alarm je dosazena, viz kap. 5.9.
Upozorn éni!
Vystup je aktivni, jsou-li spin  ény podminky zvolené
funkce!
5.5.30 DigOut 2 - funkce / Function [442]
Funkce a nastaveni pro digitalni vstup 2.

44z DigOut 2 (*)

Stp Brake
Stejné jako DigOut 1 [441], viz kap. 5.5.29.
5.5.31 Relé/ Relays [450]

Podmenu pro nastaveni funkci vystupnich Relé.

5.5.32 Relé 1 - funkce / Function [451]
Funkce a nastaveni pro digitalni vstup 2.

451 Relay 1 Fun (*)

Stp Ready
Stejné jako DigOut 1 [441], viz kap. 5.5.29.
5.5.33 Relé 2 - funkce / Function [452]
Funkce a nastaveni pro vystup Relé 2.

45z Relay 2 Func (*)

Stp Trip

Stejné jako DigOut 1 [441], viz kap. 5.5.29.
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Zadavani / zobrazeni zadosti
Set / View reference Value
[500]

Menu pro zobrazeni nebo zadavani zadané hodnoty
pomoci tla€itek -/+ na ovladacim panelu.

Zobrazeni je z&vislé na nastaveném provoznim rezimu
a regulatoru:

5.6

Tab.18. Zadavani/ zobrazeni zadosti
provozni rezim . rozliseni
[211] jednotky | i kap. 5.1
otackovy, V/Hz rpm 4 digit
momentovy Nm 3 digit
PID regulator % 3 digit

Zobrazeni zadané hodnoty

Standardné je v okné [500] zobrazena Zadané hodnota
otdlek. V zavislosti na provoznim reZzimu je pak
zobrazena hodnota dle tab.18.

Dulezité!

Zadavani zadané hodnoty

Je-li zdroj zadané hodnoty v okné [212] nastaven na
LOvladaci panel“ (Keyboard), kap.5.3.3, pak musime
zadavat zadanou hodnotu pomoci tlacitek -/+ (jako
funkce motorovy potenciometr) pouze pfi aktivnim
okn é [500] !

Mame-li zvoleno jiné okno, tlaitka -/+ pro nejsou
akceptovana!




5.7 Data pohonu /

View operation

[600]

Menu pro zobrazeni ¢asové aktualnich Udaji o pohonu.

5.7.6 Napéti / Voltage
Aktudlni vystupni napéti.

66C Voltage

5.7.1 Otacky / Speed
Aktudlni otacky na hfideli motoru.

61C Speec

Stp rom

[610]

Stp V

[660]

Jednotky

Rozliseni

1VAC

Jednotky rpm

Rozliseni

1rpm

5.7.2 Moment / Torque
Aktualni moment na hfideli motoru.

62C Torque
Stp % Nm

[620]

5.7.7

Frekvence / Frequency

Aktudlni vystupni frekvence.

67C Frequency
Stp Hz

[670]

Jednotky

Hz

Rozliseni

0,1 Hz

Jednotky % a Nm

Rozliseni 1% a 0,1 Nm

5.7.3 Vykon na h Fideli / Shaft Power
Aktudlni vykon na hfideli motoru.

63C Shaft Powel

Stp kw

[630]

5.7.8

DC napéti meziobvodu
DC-Link Voltage

Aktuélni DCnapéti na meziobvodu.

68C DC Voltage
Stp V

[680]

Jednotky

Rozliseni

1vDC

Jednotky kW

Rozliseni 1w

5.7.4 El vykon / El. Power
Aktudlni el. vystupni vykon.

64C El Power

Stp kw

[640]

5.7.9

Teplota chladi ée
Heatsink temperature

[690]

Aktudlni teplota chladi¢e vykonové ¢asti ménice.

69C Temperature
Stp °C

Jednotky

Rozliseni

1<

Jednotky kW

Rozliseni 1w

575 Proud / Current
Aktudlni vystupni proud.

65C Current
Stp A

[650]

Jednotky A

RozliSeni 0,1A

5.7.10

Stav m énice / Fl Status

Aktualni stav ménice.

6A0 FI Status
Stp

1/222/333/4

Obr.56

Displej - aktualni stav ménice

[6A0]




5.7.12  Stav analogovych vstup @/

Analogue Input status
Aktudlni stav analogovych vstupt ménice.

[6CO]

6CC0 Al

1

2

Run -100% 65%

Obr.58  Displej - aktualni stav analogovych vstupd

1. fadek zobrazuje nazvy analogovych vstupu:
e 1 Anin 1
¢« 2 Anin 2

2. fadek zobrazuje hodnotu v % téchto vstupl (vzdy
pod pfisluSnym vstupem)

e -100% na vstupu 1 je negativni hodnota signalu
o velikosti 100%
e 65% na vstupu 2 je pozitivni hodnota signalu

o velikosti 65%
Mimoto je z obr.56 zfejmé, Ze oba analogové vstupy
jsou aktivni.

5.7.13 Doba Run-provozu / Run Time [6D0]
Celkova doba, po kterou byl méni¢ v rezimu Run.

6DC Run Time

Tab.19. Aktudlni stav ménice
poz. stav hodnota
1 Parametrova sada | A, B, C, D
¢ Key ovladaci panel
Zdroj signalu * Rem svorkovnice
222 | . o .
zadané hodnoty ¢ Com sériové rozhrani
e Opt option karta
« Key ovladaci panel
333 Zdroj signalu * Rem svorkovnice
Run / Stop ¢ Com sériové rozhrani
« Opt option karta
e TL moment
24 Dosazeni meznich |« SL otacky
hodnot « CL proud
e VL napéti
Priklad
A/Key/Rem/TL
e A parametrova sada A je aktivni
¢ Key zadavani zadané hodnoty pomoci tlaCitek
-/+ z ovl. panelu
¢ Rem povel Run/Stop je zadavéan ze
svorkovnice
« TL omezeni momentu je aktivni
5.7.11  Stav digitalnich vstup G/

Digital Input status
Aktudlni stav digitalnich vstuptd ménice.

[6B0]

Stp

h:m

Jednotky

h:m (hodiny : minuty)

Rozsah

0Oh:0m az 65355h:59m

6BC DI:
Run

LRER
HLHL

123«
LHLL

5.7.14

Nulovani doby Run-provozu

Reset Run Time [6D1]

Obr.57

Displej - aktualni stav digitalnich vstupd

1. fadek zobrazuje nazvy digitalnich vstup(:

e L start vlevo RunL

e R start vpravo RunR
- E povoleni startu Enable
e R kvitace poruch Reset
e 1 Digin 1

e 2 Digin 2

e 3 Digin 3

e 4 Digin 4

2. fadek zobrazuje logickou hodnotu téchto
odpovidajicich vstupu (vZdy pod pfisluSnym vstupem)

e H
e L

vstup je aktivni

Priklad z obr.57:

vstup neni aktivni

HI droven
LO uaroven

Vynulovani pocitadla doby Run - provozu.

6D1 Reset Run Tn

Stp No
Standard No
Volba ne, ano (No, Yes)
Poznamka

Po provedeni vynulovani pocitadla se automaticky
hodnota okna [6D1] nastavi opét na ,No*“.

5.7.15 Doba provozu / Mains Time [6EO]

Celkova doba, po kterou byl méni¢ pfipojen k sitovému
napéti.

6EC Mains Time

Aktivni jsou vstupy RunR, Enable a Digln 2.
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Stp

h:m

Jednotky

h:m (hodiny : minuty)

Rozsah

0Oh:0m az 65355h:59m

Po pfekro€eni rozsahu za¢ne opét od nulovych hodnot.




5.7.16  Energie / Energy [6FQO]

Celkova spotfeba el. energie od posledniho vynulovani
pocitadla [6F1], kap. 5.7.17.

6FC Enerqgy
Stp kKWh
Jednotky kWh
Rozsah 0,0 - 999 999,9 kWh
5.7.17  Vynulovani Energie [6F1]
Vynulovani pocitadla energie [6F0], kap. 5.7.16.
6F1 Reset Energ *)
Stp No
Standart No
Volba No, Yes
Poznamka

Po provedeni vynulovani pocitadla se automaticky
hodnota okna [6F1] nastavi opét na ,No“.

5.7.18

Rychlost procesu /

Process Speed [6GO]

Rychlost procesu je zavisl4d na otackadch motoru. Na
této rychlosti zavisi napf. mnoZstvi pritoku, mnoZstvi
dopraveného materialu (pocet né&jakych jednotek) apod.
K tomuto GCelu je mozno nastavit v okné [6G1] jednotky
a v okné [6G2] kalibraci tohoto mnoZstvi. Okno [6G0]

pak zobrazuje pfimo polet nebo  mnozstvi
dopravovaného média.
6G0 Process Sp
Stp
5.7.19 Nastaveni jednotek procesu /
Set Process Unit [6G1]
6G1 Set Prc Unil (*)
Stp
Standard bez jednotek (None)
¢ None bez jednotek
e pm otacky za minutu
Volba e % % max. otacek
¢ /min (néco) za minutu
e Jhr (néco) za hodinu
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5.7.20 Nastaveni kalibrace procesu /
Set Process Scale [6G2]
6G2 Set Prc Sce (*)
Stp 1.00(
Standard 1,000
Rozsah 0,000 - 10,00
5.7.21  Vystraha / Warning [6HO]

Aktualni nebo posledni “Vystraha”. Vystraha se objevi,
je-li ménic¢ jiz blizko poruchovému stavu (Trip, Alarm,
vypnuti apod.). Po dobu méni¢e ve stavu vystrahy blika
Cervena LED dioda Trip, viz kap. 4.1.2.

6HO Warning
Stp warn. msg
Poznamka

Neni-li vystraha aktivni, zobrazi se napis ,No Warning".

5.8

Archivace poruch

View Trip Log

[700]

Hlavni Menu pro zobrazeni uloZenych poruch.Celkem
maze byt uchovano (archivovano) 10 poslednich
poruchovych hlaseni. U kazdé poruchy je vzdy
zobrazen i ¢as [6EQ] jejiho vzniku.

5.8.1 Porucha 1az 10/

Trip 1 to 10 [710] - [7TAQ]

Zobrazeni poruch, popisovanych v kap. 6.2.

7xC  Trip message

Stp h:m

Jednotky h:m (hodiny : minuty)

Rozsah 0Oh:0m az 65355h:59m

73C OVERCURRENT

Stp

1396h: 13n

Obr.59

Porucha ¢.3

Priklad
Na obr.59 je zobrazena 3. posledni porucha:
vypnuti z ddvodu nadproudu v dobé 1396 hod a 13 min.

Jedna se o Cas vztazeny k pocitadlu Run-provoznich
hodin.



5.8.2 Vynulovani pam éti poruch /
Reset Trip log [7B0O]

Vynulovani paméti poruch, kap. 5.8.1.

7B0 Reset Trip

Min-Alarm funkce. Vystup alarmu je
Min aktivni pfi podkro€eni dané hodnoty
Okna [816] a [817] jsou zobrazena.

Alarm-vystup je aktivni pfi pfekroceni

Min+Max i podkrogeni dané hodnoty.

Stp No
Standart No
Volba No, Yes
Poznamka

Po provedeni vynulovani se automaticky hodnota okna
[7B0] nastavi opét na ,No*“.

5.9 Ochranné funkce /
Monitor [800]

Hlavni menu pro nastaveni ochrannych funkci ménice.

5.9.1 Funkce alarmu
Alarm Functions [810]

Diky témto vystraznym funkcim nabizi ménié
rovnocennou ochranu pohonu (motoru) proti pretizent,
mechanickému zablokovéni, pfetrzeni femenu, chodu
Cerpadla nasucho apod. jako klasické nebo i specialni
externi ochrany.

Méni€ nepfretrzité pfepoclitdvd pomeéry mezi zatizenim,
momentem, otac¢kami, proudem apod.

Hlidani méa vzdy dvé arovné pro prekroceni horni
hodnoty (Max-Alarm a Max-Vystraha) a dvé arovné pro
podkroceni dolni hodnoty (Min-Alarm a Min-Vystraha).
Max nebo Min-Alarm pUlsobi jiz jako porucha m éniée
(Trip), Max nebo Min-Vystraha ma pouze informativni

charakter.

Viz kap. 6.1, kap. 5.7.21 a tab.21.

PFi aktivaci ,Auto Set Function“ se automaticky nastavi
hodnoty pro 4 Urovné:

¢ Max Alarm

¢ Max Pre-alarm (vystraha)

¢ Min Alarm

¢ Min Pre-alarm (vystraha)

Obr.60 znazornuje pfiklady téchto funkci.

5.9.3 Povoleni rampy /

Ramp Enable [812]
Signal (Pre-) Alarm je zapnuty pfi zrychlovani nebo
brzdéni motoru, vylu€uje moznost faleSné poruchy.

81z Ramp Alarm (*)

Stp Off
Standard Off
Volba Off, On
Zap PFi zrychlovani nebo brzdéni je
On (Pre-) Alarm funkce aktivni
Vyp PFi zrychlovani nebo brzdéni neni
Off (Pre-) Alarm funkce aktivni

5.9.4 Prodleva alarmu p Fi startu /
Alarm Start Delay [813]

Casova prodleva po které se aktivuje funkce alarmu

¢ Je-li rampa povolena [812] =,0n", zacind méfeni
Casu od povelu Start

¢ Neni-li rampa povolena [812]=,0ff*, zacina
méreni ¢asu az po zrychleni.

81 Start Delay (*)
Stp 2<
Standard 2s
Rozsah 0-3600s

595 Zpozd éni reakce alarmu
Alarm Response Delay [814]

Zpozdéni reakce aktivace alarmu

5.9.2 Volba alarmu
Alarm Select [811] 814 Response DI (*)
Stp 0.1¢
811 Alarm Seleci (*)
Standard 0,1s
Stp Off
Rozsah 0-90s
Standard Off
Volba Off, Max, Min, Min+Max
\(%P Z&dna funkce alarmu neni aktivni

Max-Alarm funkce. Vystup alarmu je
Max aktivni pfi pfekroCeni dané hodnoty.
Okna [818] a [819] jsou zobrazena.




5.9.6 Auto Set Funkcion [815]

Nastavi hranice alarmu automaticky podle nastaveného
aktualniho momentu (Taktual)-

815 Auto Sef (*)
Stp No
Standard No
Volba No, Yes

Po aktivaci této funkce jsou hodnoty alarmu nastaveny

nasledovné:

prekro éeni Max Alarm 1,15 x TaktuaL
hodnoty Max Pre-alarm 1,10 x TakTuaL
podkro &eni Min Pre-alarm 0,90 x TakTUAL
hodnoty Min Alarm 0,85 x TAKTUAL

Po aktivaci této funkce se hodnota tohoto okna nastavi
automaticky opét na ,No*“.

5.9.7 Max Alarm - Grove i/

Max Alarm - Level

[816]

Nastavuje se mezni hodnota pro Max Alarm.

81€ Max Alarm (*)
Stp 150%
Standard 150%
Rozsah 0-400 %

Je-li pfekro€ena tato nastavend hodnota momentu (%
Tnow), aktivuje se alarm. Viz kap. 5.9.3 az 5.9.5.

5.9.8 Max Vystraha - Grove f/
Max Pre-alarm - Level [817]
Nastavuje se mezni hodnota pro Max Vystraha.
817 Max Pre-Alrm *)
Stp 110%
Standard 110%
Rozsah 0-400 %

Je-li pfekro€ena tato nastavend hodnota momentu (%
Tnowm), aktivuje se Vystraha. Viz kap. 5.9.3 az 5.9.5.

Princip funkci alarmu je znazornén na nasledujici

strance.
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5.9.9 Min Alarm - Grove n/

Min Alarm - Level
Nastavuje se mezni hodnota pro Min Alarm.

[818]

81€ Min Alarm (*)
Stp 0%
Standard 0%
Rozsah 0-400%

Je-li podkro€ena tato nastavena hodnota momentu (%

Tnowm), alarm se aktivuje. Viz kap. 5.9.3 az 5.9.5.

5.9.10

Min Vystraha - arove i/
Min Pre-alarm - Level

[819]

Nastavuje se mezni hodnota pro Max Alarm.

81¢ Min Pre-Alrm (*)
Stp 90%
Standard 90 %
Rozsah 0-400%

Je-li podkro€ena tato nastavena hodnota momentu (%
Tnowm), Vystraha se aktivuje. Viz kap. 5.9.3 a7z 5.9.5.
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5.9.11 Komparatory /

Comparators [820]

2 analogové komparéatory porovnavaji analogovou
hodnotu zvolené veli¢iny s nastavenou konstantou a
2 digitalni komparatory porovnavaji zase vybrany
digitalni signal.

Vystupni signaly téchto komparatord mohou byt
logicky spojeny a obdrzime jednu vyslednou logickou
hodnotu signélu.

V8echny vystupni signaly komparatorlt mohou byt
naprogramovany na digitdlnich nebo reléovych
vystupech. Viz kap.5.5.28.

5.9.12 Analogovy komparator 1 - hodnota /

Analogue Comparator 1 - value [821]

Vybér vstupni hodnoty pro analogovy komparator 1
(CA1).

Analogovy komparator 1 porovnava vybranou
hodnotu v okné [821] s konstantou nastavenou v okné
[822]. Prekro€i-li tato hodnota nastavenou konstantu,
aktivuje se vystupni signal CA1-HI a 'A1-LO. Viz
obr.61.

Analogové hodnota +
parametr [821]

# Signal:!A1

Konstanta
parametr [822]

Obr.61  Analogovy komparator
821 CAl Value
Stp Speel(

Standard Frequency
e Speed « DC Voltage
» Torque e Temperature
« Shaft power * Energy

Volba e EIl. power * Run Time
e Current e Mains Time
e Output Voltage + Aninl
* Frequency ¢ Anin2

Otacky rom

Speed P

Vykon 0

Torque %

Vykon na h Fideli

Shaft power kW

El. vykon

El. Power kW

Proud

Current A

Vyst. nap éti v

Output Voltage

Frekvence
Hz

Frequency

DC napéti

DC Voltage vDe

Teplota <

Temperature
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Energie

Energy kwh

Doba chodu
Run Time

Provozni doba
Mains Time

Aninl

0,
analog. vstup 1 %

AnlIn2

0
analog. vstup 2 %

5.9.13 Analogovy komparator 1 - konstanta /
Analogue Comparator 1 - constant [822]

Nastaveni konstanty (srovnavaci hodnoty) pro zvoleny
analogovy komparator v okné [821].

82z CAl1 Constant
Stp 300rpm
Standard 300 rpm
Volba Volba se nastavi automaticky podle
nastaveni hodnoty v okné [821].
Otacky -
Speed 2 x Max. otacky v rpm
Vykon 0-400% T
Torque
Vykon na h fideli o
Shaft power 0-400% Py v kw
El. vykon o
El Power 0-400% PnVv kW
Proud
- 0,
Current 0-400% In v A
Vyst. nap éti V.
Output Voltage 0-napéti sité ve V
Frekvence 0-400 Hz
Frequency
DC napéti e o
DC Voltage 0-napéti sitéx1,35 ve VDC
Teplota 0-100C
Temperature
Energie 0-1.000.000kWh
Energy
Doba chodu 0-65535hr
Run Time
Pro.voznll doba 0-65535hr
Mains Time
Aninl
analog. vstup 1 0-100%
AnIn2
analog. vstup 2 0-100%




5.9.14 Analogovy komparator 2 - hodnota /
Analogue Comparator 2 - value [823]

Stejné jako analogovy komparator 1. Viz kap.5.9.12.

82: CA2 Value
Stp Torque
Standard Torque
. Frequenc e Temperature
q y e Energy
« Torque ’
« EL power ¢ Run Time
Volba P Mains Time
* Current * Proces Speed
« Output Voltage P
+ DC Voltage * Aninl
9 ¢ Anin2

5.9.15 Analogovy komparator 2 - konstanta /
Analogue Comparator 2 - constant [824]

Nastaveni konstanty (srovnavaci hodnoty) pro zvoleny
analogovy komparéator v okné [823]. (Funkce je stejna

jako u analogového komparétoru 1)

824
Stp

CA2 Constani
20%

Standard

20 %

Volba

Volba se nastavi automaticky podle
nastaveni hodnoty v okné [823].

5.9.16 Digitalni komparator 1/
Digital Comparator 1 [825]

Vybér vstupni hodnoty pro digitalni komparéator 1 (CD1).
Tento vystupni digitalni signal CD1 je aktivni (HI),
kdyZ je aktivni zvolen& vstupni veli¢ina. Viz obr.62.

Digitalni signal
parametr [825]

# Signal:ID1

Standard Run
: D!glnl e Max Alarm
* DigIn2 .
. e Min Alarm
« DigIn3 -
. Dialn4 e V-Limit
'9 * AtMaxSpeed
« DigIn5 S
. e C-Limit
« DigIn6 -
. Digln? e T-Limit
Volba '9 ¢ Overtemp
* DigIn8
e Overvolt G
e Acc
e OvervoltD
¢ Dec
« Overcurrent
e 2t
* Low Voltage
* Run
. Sto e Max Pre-Alarm
op ¢ Min Pre-Alarm
e Trip
. N Digitalni vstupy DigInl az Digin8
Digin1 - Digin8 (vstupy 5 aZ 8 pouze s 10 kartou).
Acc Stav - zrychlovani
Dec Stav - brzdéni
12t Proudové tepelné pretizeni I’t
Run Stav - chod
Stop Stav - stop
Trip Stav - porucha ménice
Max Alarm Stav - porucha - horni mez
Min Alarm Stav - porucha - spodni mez
V-Limit Hranice napéti
AtMaxSpeed Hranice rychlosti
C-Limit Hranice proudu
T-Limit Hranice momentu
Overtemp Vystraha - vysoka teplota -
Overvolt G Vystraha - pfepéti v siti
Overvolt D Vystraha - pfepéti pfi brzdéni
Overcurrent Vystraha - nadproud
Low Voltage Vystraha - podpéti

Max Pre-Alarm

Vystraha - max. hodnota vystrahy

Obr.62  Digitalni komparator
82t CD1
Stp Run

Min-Pre-Alarm

Vystraha - min. hodnota vystrahy

5.9.17 Digitalni komparator 2 /
Digital Comparator 2 [826]

Vybér vstupni hodnoty pro digitalni komparator 2 (CD2).
Vybér veli€iny i funkce je shodné s digitalnim
komparatorem 1. Viz kap.5.9.16.

82¢
Stp

CDh?2
Diglnl1

Standard

Digin1

Volba

stejné jako CD1




5.9.18 Logicky vystup Y /

Logic Output Y [830]

Pomoci této funkce mohou byt jednotlivé vystupy

z komparator( logicky sluc¢ovany.

Tato funkce mé nasledujici vlastnosti:

- vyuziti az 3 vystupl z komparatori: CA1, CA2, CD1
nebo CD2

- komparatorové vystupy mohou byt negovany: !Al,
1A2, D1 nebo !D2

- k dispozici jsou nasledujici logické operace:
+ : logick& operace OR
& : logicka operace AND
A . logicka operace EXOR

V nésledujici tabulce jsou uvedeny moZzZnosti logickych
operaci:

A B & + A

0 0 0 0 0

0 1 0 1 1

1 0 0 1 1

1 1 0 1 0
Tab.20. Pravdivostni tabulka

Uroven vystupu musi byt nastavena ma-li byt aktivni
operace HI nebo LO. Toto je indikovano:

LH" = aktivni vystup s HI drovni
LL* = aktivni vystup s LO drovni

Vystupni logicky signal muZe byt nastaven na digitalni
nebo reléovy vystup. Viz kap.5.5.28.

83C Logic Y
Stp XYYVYZVYYYZYyYy
Standard HCA1&!A2&CD1

X: H, L

yyy: CA1l, CA2, CD1, CD2,
IA1, IA2,ID1, |D2

z: &, +, ~ (a ,." kdyz je logicky
vystup tvofen 2 komparatory)

Volba

Programovani:
Programovani 6 pozic ,xyyyzyyyzyyy“ zacina vzdy od
levé pozice. Toto programovani je vysvétleno na
nasledujicim pfikladu.

Priklad:

Tento pfiklad popisuje zjiSténi pretrzeni femenu u
pohonu ventilatoru.
Nastaveni komparéatoru CA1:
Nastaveni komparatoru !A2:
Nastaveni komparatoru CD1:

frekvence > 10Hz
vykon < 20%
Run aktivni

V8echny 3 komparatory jsou nastaveny a slouceny
logickym AND pro funkci identifikace pfetrzeni
femenu®“.

Z4pis této logické operace je pak:
-H(CA1&!A2)&CD1"
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vystup je aktivni, je-li na ném HI Uroven

analogové komparatory jsou logicky
operandem AND

vysledek této operace je logicky slou¢en operandem
AND s digitalnim komparatorem CD1

Navolime okno [830], pro nastaveni logického vyrazu
v tomto parametru slouzi parametry [831] aZ [835]

slouéeny

Postup naprogramovani:

Zménou pomoci tlagitek +/- aktivujeme Fadek pro
zadavani udajd. Po tomto Uukonu zaéne blikat kurzor
na pozici vpravo vedle napisu Stp.

[Stpu]

Pomoci tlacitek +/- navolime aktivni hodnotu vystupu
(tj. uroven HI) a potvrdime tlacitkem O
[Stp mH]

Pomoci tlagitek +/- navolime wvystup prvniho
komparatoru (tj. CA1) a potvrdime tladitkem O
[Stp mHCA1]

Pomoci tlagitek +/- navolime prvni operand (tj. AND) a
potvrdime tlacitkem O
[Stp mHCA1&]

Pomoci tlagitek +/- navolime vystup druhého
komparatoru (t. !A2) a potvrdime tlacitkem O
[Stp mHCA1&!A2]

Pomoci tlagitek +/- navolime druhy operand (tj. AND) a
potvrdime tlaCitkem O
[Stp mHCA1&!A2&]

Pomoci tlagitek +/- navolime vystup tfetiho
komparatoru (tj. CD1) a potvrdime tlacitkem O
[Stp mHCA1&!A2"CD1]

Je-li uz naprogramovan zapis logické operace dvou
vystupl, pak vybérem znaku ,.“ a zmacknutim
tla€itka O pfejdeme dél pfes bod 5).

Zméackneme-li tla€itko ESC dfive nez-li je uloZzen zapis
logické operace (kurzor  blik4), musime
programovani od bodu 1) opakovat.

Poznamka
Zapis LCA1&CA2°CD1 je totéZ jako L(CAL&CA2)"CD1.

5.9.19 Y komparator 1/
Y Comp 1 [831]

Vybér prvniho komparatoru pro Y logickou funkci.

831 Y Comp 1
Stp CAl
Standard CAl
+ CAl + CD1
Volba !CA,:Z !CDDlz
. IA2 « D2




5.9.20 Y Operator 1/

Y Operator 1 [832]
Vybér prvniho operatoru pro Y logickou funkci.
832 Y Operator 1
Stp &
Standard &
e &=AND
+ +=O0R
Volba . A=EXOR
5.9.21 Y komparator 2/
Y Comp 2 [833]
Vybér druhého komparatoru pro Y logickou funkci.
83< Y Comp 2
Stp 1Al
Standard 1A1
« CAl e CD1
o IAl « ID1
Volba . CA2 . CD2
o IA2 « ID2
5.9.22 Y Operéator 2/
Y Operator 2 [834]

Vybér druhého operatoru pro Y logickou funkci.

834 Y Operator 2
Stp &
Standard &
e &=AND
« +=O0OR
Volba . A—EXOR
Znak ,*“ vybereme tehdy, je-li logicka funkce Y jiz

naprogramovana a potvrdime tlacitkem enter.

5.9.23 Y komparator 3/
Y Comp 3

Vybér tretiho komparatoru pro Y logickou funkci.

[835]

83t Y Comp 3
Stp CD1
Standard CD1
+ CAl1 « CD1
Volba !CA,:Z !CDDlZ
. IA2 « ID2

61

5.9.24  Logicka funkce Z /
Logic function Z [840]
8C Loaic Z
Stp XYVYYZYYYZYYY

Pro nastaveni logického vyrazu vtomto parametru
slouzi parametry [841] aZ [845].

5.9.25 Z komparator 1/
ZComp 1l [841]
Vybér prvniho komparatoru pro Z logickou funkci.
841 ZCompl
Stp CAl
Standard CA!
« CAl1 « CD1
« IAl « ID1
Volba . CA2 . CD2
e 1A2 « ID2
5.9.26 Z Operator 1/
Z Operator 1 [842]
Vybér prvniho operétoru pro Z logickou funkci.
84z Z Operator 1
Stp &
Standard &
e &=AND
¢« +=0OR
Volba . A= EXOR
5.9.27 Z komparator 2 /
Z Comp 2 [843]

Vybér druhého komparatoru pro Z logickou funkci.

84: Z Comp 2
Stp 1Al
Standard 1A1
« CAl1 « CD1
. | . |
Volba . .CA,:Z . &:D|312
e 1A2 « ID2




5.9.28 Z Operator 2/
Z Operator 2

Vybér druhého operatoru pro Z logickou funkci.

[844]

844 Z Operator 2
Stp &
Standard &
+ &=AND
+ +=0OR
Volba . A=EXOR

Znak ,*“ vybereme tehdy, je-li logicka funkce Y jiz
naprogramovana a potvrdime tlacitkem enter.

5.9.29 Z komparator 3/
Z Comp 3

Vybér tfetiho komparéatoru pro Z logickou funkci.

[845]

84t ZComp 3
Stp CD1
Standard CD1
+ CA1 + CD1
. | . |
Volba . 'CAA%2 . &?Dlz
. IA2 « ID2
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5.10 Systémova data
View Systém Data [900]
Hlavni menu, které obsahuje veSkera data o
frekvenénim ménici.
5.10.1 Typ [910]
Typové ¢€islo ménice, viz kap. 1.5.
91C Invert Type
Stp VFX-074
Obr.63  Priklad zobrazeni typu ménice
Priklad: Typova fada VFX, 400V AC, 74A, 37kW
5.10.2 Software [920]

Cislo verze software ménice.

92C Software

Stp V0.82

Obr.64 Priklad zobrazeni ¢isla software



6 INDIKACE A
ODSTRANOVANI PORUCH

6.1

Pro ochranu frekvenéniho ménice jsou hlavni elektrické
veli€iny monitorovany pomoci DSP’s. Jestlize jedna
z téchto veli€in pFekro€i povolenou mez, frekvenéni
méni¢ se nastavi do chybového stavu a na displeji je
zobrazeno chybové hlaseni.

Poruchy, vystrahy a omezeni

Poruchy (Trip):

e Vystup meénie se okamZit¢ odpoji od motoru,
motor volné dobiha do zastaveni.

¢ Chybové relé, nebo vystup (pokud je vybran) je
aktivni.

¢ Chybova LED dioda sviti.

« Na LCD displeji je zobrazeno odpovidajici chybové
hlaseni.

e ,TRP* pfiznak na LCD displeji je aktivni (sektor C
na LCD displeji, kap. 4.1.1).

Kromé vySe uvedenych indikaci chybového stavu jsou
zde dalSi 2 indikatory, které ukazuji na ,abnormalni*
stav ménic¢e. Jedna se o indikace pomoci vhodného
naprogramovani binarnich vystupd ménice (viz kap.
5.5.32).

Omezeni (Limit):

¢ meéni¢ ma aktivovdno omezeni momentu a/nebo
rychlosti, aby nedoSlo k chybovému stavu.

¢ Omezovaci relé, nebo vystup (pokud je vybran) je
aktivni.

e Chybovéa LED dioda blika.

e Jeden zpfiznakll omezeni na LCD displeji je
aktivni (sektor C na LCD displeji, viz kap. 4.1.1)

e ,TRP“ pfiznak je zobrazen vlevém dolnim rohu
LCD displeje.

Vystraha (Warning):

¢« ménic je blizko poruchovému limitu.

e Varovné relé, nebo vystup (pokud je vybran) je
aktivni.

e Poruchové LED dioda blik4.

Tab.21. Prehled G¢inku: poruch (Trip), vystraha (Warning) a omezeni (Limit)
Porucha Volba Porucha (Alarm) Omezeni Vystraha
Off - - -
Rotor zablokovan
On X X X
3 pokracovat - X X
Ztrata motoru
Porucha X - -
Off - - -
Motor I’t Porucha X - X
Omezeni - X X
Preklenuti poklesu On - X X
napéti Off - - -
Pokles napéti - - X
Prepéti (line) - X - X
Prepéti (gen/dec) - X - -
Teplotni pretizeni - X - X
Externi porucha - X - -
Off - - -
Teplota motoru
Porucha X - X
Alarm Max X - -
Alarm Min X - -
Vystraha Max - - X
Vystraha Min - X

Poznamka:

Indikace chyb ,zablokovani rotoru, motor I2t, preklenuti poklesu napéti“ maze byt nastavena individualné — viz kap.

5.4.37.

Indikace chyby ,Teplota motoru“ je aktivni pouze v pfipadé, je-li méni¢ doplnén kartou Encoder, PTC, RIO, nebo CRIO -

viz Kapitola 7, str. 67.
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6.2 PFi€iny poruch a jejich

odstran éni

Tabulka vtomto odstavci je z&kladnim voditkem pro
hledani pri¢iny poruchy pohonu a nalezeni cesty k jejim
odstranéni. Frekvenéni méni¢ je vétSinou jen malou
¢asti kompletniho pohonu. Nékdy je obtizné zjistit
pri¢inu poruchy, ackoliv frekvenéni méni¢ informuje
pomoci své diagnostiky na konkrétni chybu. Dobra
znalost problematiky pohonli je vtéchto pfipadech
nezbytn&. Kontaktujte svého dodavatele.

Chyby, vzniklé pfi prvnim uvedeni do provozu, nebo
kratce po ném, jsou vétSinou zpusobeny Spatnym
nastavenim, nebo pfipojenim ménice.

Chyby nebo problémy, vyskytujici se po pomérné
dlouhé dobé bezporuchového provozu mohou byt
zplsobeny zménami v systému pohonu, nebo
v prostfedi, ve kterém je pohon provozovan (e.g.wear).
Chyby, které se vyskytuji pravidelné z nepochopitelnych
dadvodd mohou byt zpusobeny ,Elektromagnetickou
interferenci“. Ujistéte se, Ze instalace ménice je
v souladu s ,EMC* normami — viz kapitolu 3. Str. 12.
Nékdy je tzv. metoda ,pokus-omyl® nejschidnéjsi
cestou ke zjisténi pficiny poruchy. Tato metoda mulze
byt vyuZita ve vSech Urovnich: od zmény nastaveni
ménice pres odpojeni ovladacich vodi¢l az po vyménu
samotného komponentu.

Z&znam poruchy (Trip Log) (viz kap. 5.8) pomaha zjistit
okamzik vyskytu konkrétni poruchy. Zaznamenava tip
poruchy a ¢as interniho ¢itace frekvenéniho ménice, ve
kterém se porucha vyskytla.

Nebezpe éi:

Jestlize je nezbytné ,otev Fit* frekven €éni ménic,
nebo jinou ¢€ast pohonu (motor, kryt kabel 1,
tlumivku...) za U ¢éelem kontroly, nebo m éfeni, je
nutné seznamit se s nasledujicimi bezpe €nostnimi
pokyny a stejn é tak s bezpe €énostnimi pokyny na
str.2.

6.2.1 Kvalifikovany personal

Instalaci, oziveni, demontaz, méfeni... na frekvenénim
ménici, spojené se zasahy uvnitft méni¢e mohou
provadét pouze kvalifikovani pracovnici.

6.2.2 Oteveni frekven éniho m énice
Nebezpe éi:

Pred otev fenim frekven éniho m énice vzdy odpojte
napajeni m éniée a vyckejte alespo n 5 minut do
Uplného vybiti kondenzator G na stejnosm érné
sbérnici.

Jestlize je nutné otevfit ménic (pfipojit ovladaci vodice,
zmeénit kombinaci na propojkach...) vzdy vyckejte
alespori 5 minut po odpojeni napajeni ménice. Pfipojna
mista pro fidici signaly a propojky jsou oddéleny od

napéjeciho napéti méni¢e. | pfesto budte vzdy
maximalné opatrni  pfi  manipulaci s otevienym
méniCem.
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6.2.3 Opatieni pfi praci s p fipojenym

motorem
Jestlize servisni prace musi byt provedeny s pfipojenym
motorem, je nutné opét nejprve odpojit napajeni ménice
a vyckat alespon 5 minut s vySe uvedenych divodu.

6.2.4 Automaticky reset poruchy

Pokud byl vyCerpan maximalni pocet pokust o
automaticky reset a porucha stale trva, je chybové
hlaseni oznaceno pfiznakem ,A" (viz kap. 5.8.1 a kap.
5.3.26).

73C OVERVOLT G
Stp 345h:

Obr.65  Automaticky reset poruchy

Obr.65 ukazuje 3. okno chybovych hlaseni [730]
“Overvoltage G” (pfepéti na stejnosmérné shérnici
v generatorickém rezimu) chyba po vyCerpani
nastaveného poctu pokust o automaticky reset byla
zaznamenéna po 345 hodinich a 45 minutach provozu
ménice.



Tab.22.

Poruchova hlaseni

Poruchova hlaseni

Pravd épodobna p Fi¢ina

Odstran éni

Pokles nap éti
(pouze vystraha)
Low Voltage

PFiliS nizké napéti na DC shérnici.

* Nizké, nebo Zadné napéjeci napéti.

*  Napéajeci napéti pokleslo v dusledku
nahlého zvySeni spotfeby v napajeci
vétvi.

Zkontrolujte spravné pfipevnéni
napajecich vodic¢l v pfislusnych
svorkach ménice.

Zkontrolujte spravnou hodnotu
napéjeciho napéti.

V pfipadé pokles( pfipojte méni¢ na
jinou napéjeci vétev.

Pouzijte funkci ,pfeklenuti poklesu
napéti [352] viz kap. 5.4.39

Prepéti sité - L
(Overvoltage L)

PriliS vysoké napéti na DC sbérnici
v ustaleném stavu (pfilis vysoké napajeci
napéti ménice)

Zkontrolujte napajeci napéti.
SnaZte se odstranit pfipadné
interference, nebo pouZijte jinou
napajeci vétev.

Prepéti G, Di
(Overvoltage G -

v generatorickém
chodu)
(Overvoltage D - pfi
brzdéni pohonu)

PFiliS vysoké napéti na DC sbérnici:
e Pfili§ kratka dobéhova rampa.
e Chybné dimenzovany brzdny odpor.

Zkontrolujte nastaveni dob&hové
rampy pohonu, pfipadné ji prodluzte.
Zkontrolujte hodnoty brzdného odporu
a funk&nost brzdné jednotky ménice,
jestlize jsou pouzity.

Nadproud
(Overcurrent)

Proud motoru pfekro&il maximalni

Spi¢kovou hodnotu proudu ménice (ltrip)

e Pili§ kratka dobéhova rampa.

e Pili§ velké zatizeni motoru.

»  P¥ili§ kmitajici zatéz.

e Zkrat mezi fazemi nebo zemni spojeni.

«  Spatné spojeni kabelu mezi motorem a
méni¢em (studeny spoj)

Zkontrolujte nastaveni dob&hové
rampy pohonu, pfipadné ji prodluzte.
Zkontrolujte zatizeni motoru.
Zkontrolujte izola¢ni stav motoru-
kabelu (' p¥i méreni izola éniho stavu
je nutno odpojit motorovy kabel od
svorek m énice!!)

Zkontrolujte silové svorkovnice na
motoru a ménici.

Zkontrolujte, neni-li voda nebo vihkost
ve spojovacich svorkovnicich

Porucha vykonové
casti
(Power Fault)

Chybu aktivuje ochrana IGBT moduld.

. Zkrat mezi fazemi, nebo mezi fazi a
zemi na vystupu ménice.

e Zahlceni proudového méficiho obvodu
uvnitf ménice.

e Zemni chyba (VFB1/2)

Odstrante chybu v pfipojeni
motorovych kabel(.

Odstrarnite chybu v pfipojeni zemnich
kabelu.

Odstrarite pfipadnou vodu, nebo
vlihkost ve skfini motoru a pfipojnych
mistech kabel(.

Zkontrolujte spravné zadani Stitkovych
hodnot motoru v ménici a provedte
identifikaci

Teplotni p Fetizeni
(Overtemperature)

Prekrogen teplotni limit

VFB 85T (vystraha p fi 80C)
VFX 80T (vystraha p fi 75C)

e Pfili§ vysoka teplota ménice.
* Nedostate¢né chlazeni.

e Pfili§ vysoky proud.

¢ Nefunkéni ventilator.

Zkontrolujte teplotu v okoli ménice (viz
také kap. 8.5).

Zkontrolujte funk&nost ventilatoru
ménic¢e (musi automaticky spinat pfi
prekro&eni teploty 60C).

Zkontrolujte vykonoveé dimenzovani
motoru a ménice.

Vycistéte ventilator.

Ztrata motoru
(Motor Lost)

Ztrata faze, nebo velka fazova nesymetrie
na vystupu meénice.

Zkontrolujte napéti na motoru ve vSech
fazich.

Zkontrolujte pfipojeni ménie k motoru
po elektrické i mechanické strance.
Jestlize jsou vSechna pfipojeni
spravnd, kontaktujte svého dodavatele.
Vypnéte hlaseni ztraty motoru (Motor
lost alarm = Off).
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Poruchova hlaseni

Pravd épodobna p Fi¢ina

Odstran éni

Externi chyba
(External Trip)

Ztrata signalu na binarnich vstupech
Digln 1 az Digln 4, je-li na tuto funkci
néktery z nich nastaven.

Zkontrolujte zafizeni, které budi binarni
vstupy.

Zkontrolujte naprogramovani
digitalnich vstupu (viz kap. 5.5.13).

Interni chyba
(Internal Trip)

Chyba v mikroprocesorovém systému
ménice.
« RuSeni fidicich signala.

Zkontrolujte elektrické hodnoty fidicich
signall (viz kap. 3.6 a EMC normy).
Vyresetujte méni¢ odpojenim od
napéjeciho napéti.

Jestlize chyba zUstava aktivni,
kontaktujte svého dodavatele.

Zablokovany rotor
(Rotor Locked)

Momentové omezeni je aktivni a motor se
netoci.
e Mechanicky zablokovany rotor.

Zkontrolujte mechanické ¢asti pohonu.
Vypnéte prislusné chybové hlaseni
(rotor locked alarm = Off).

I’t ochrana motoru
(Motor I2t)

Hodnota It je prekroena

Poznamka

Je aktivni pouze v pfipadé, jestlize ,motor

1% chybova funkce je naprogramovana (viz

kap. 5.4.42).

e Pfetizeni motoru podle It nastaveni.
Viz kap. 5.4.42.

Zkontrolujte bezchybnou funkci
mechanickych ¢asti pohonu
(pfevodovky, fetézy...).

Zmeénte hodnotu parametru It (viz kap.
5.4.42).

Teplota motoru
(Motor temperature)

Termistor motoru naméfil vétsi, nez
maximalni povolenou hodnotu teploty.
Pozn.

Pouze ve spolupréci s PTC kartou (viz kap.
7.4).

Zkontrolujte bezchybnou funkci
mechanickych €asti pohonu
(pfevodovky, fetézy...).

Zkontrolujte chladici systém motoru.
~Samochladici“ motor je teplotné
pfetéZovan pfi nizkych otackach.

Maximalni Uroven zatizeni (pfetizeni) byla

Zkontrolujte podminky chodu pohonu.

Max Alarm detekovana (viz kap. 5.9). ékgontroluﬁe nastaveni zobrazeni v kap.
inimalni lend G P Zkontrolujte podminky chodu pohonu.
Min Alarm M|n|ma} ni povolena uroven zatlizenl Zkontrolujte nastaveni zobrazeni v kap
(odleh&eni) byla detekovana (viz kap. 5.9). 59 )
6.3 Udrzba

Frekvenéni méni¢ je navrzen tak, Ze nevyzaduje zadnou specialni udrzbu. Pfesto je zde nékolik bodl, které musi byt

pravidelné kontrolovany:

. V8echny méni¢e maji vestavén ventilator, ktery je automaticky spinan jestlize teplota chladi¢e pfesahne hodnotu

60C. To znamena, Ze ventilator je v chodu pouze kd yZz méni¢ bézi a je zatizen. Ventildtor nevhani vzduch pfimo
do ménice, ale pouze okolo jeho chladi€e. V zavislosti na prostfedi, ve kterém je méni¢ provozovan, se okolo
ventilatoru a chladi¢e hromadi prach. Proto, je-li to nutné, kontrolujte a Cistéte ventilator a chladic.

Doporu€ujeme taktéz, je-li méni¢ umistén v praSném prostfedi, provadét pravidelné vycisténi méni¢e od prachu
napr. stlaenym vzduchem (POZOR, aby vzduch neobsahoval vihkost nebo vodu!!)

Je-li méni¢ umistén v rozvadéci, kontrolujte pravidelné prachovy filtr rozvadéce. Zanesenim tohoto filtru se zhorSuje
cirkulace chladiciho vzduchu, zvySuje se teplota ménice, tim roste i namahani vykonové ¢asti ménice a sniZzuje se
jeho Zivotnost.

Kontrolujte pfipojeni silovych vodi¢u i Fidicich signald. Pokud je to nutné, utdhnéte svorky na ménici.

Po urcité dobé provozu ménice (zavisi od ¢asového a vykonového vytizeni ménice), se doporucuje zkontrolovat,
resp. dotdhnout i veSkeré silové a ovlddaci spoje a konektory uvnitf v méni€i. Tento zdsah smi provadét pouze
servisni technik firmy Elpro Drive nebo Emotron. V opacném pfipadé nezodpovidame za Skody zplsobené
neodbornym zasahem.

Upozorn éni:

vybiti kondenzator G na stejnosm érné sb érnici. Prace, souvisejici s Gdrzbou a kontrolou m
pouze osoba s odpovidajici kvalifikaci dle

Pred otevienim frekven éniho m éni¢e vzdy odpojte napajeni m éni¢e a vyckejte alespo n 5 minut do Uplného

y r éniée smi provad ét
CSN.
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7 DOPLNKY / OPTION

Moznosti rozSifeni frekvenénich ménic¢a fady VFB/VFX
dopliikovymi kartami jsou zde popsany pouze heslovité.
Pro kazdou rozSifujici kartu existuje specialni manual.

7.1 Kryti IP23 a IP54

V tab.23 je uvedeno, vjakém standardnim kryti je
mozno dodat jednotlivé typové fady meénicu. Ménice
velikosti X5 a X10 je mozno dodat kromé z&kladniho
kryti IP20 také v kryti tfidy IP23 nebo IP54. V tomto

Vpfipadé pozadavkli na tyto rozsifujici  karty pfipadé se jedna o umisténi téchto méni¢t do sk¥iné
kontaktujte svého dodavatele. resp. rozvadéée. Tento je pak mozno vybavit dalsimi
prvky jako jsou napf. pojistkové odpojovace, stykace,
ovladaci a signaliza¢ni zafizeni apod.
Tab.23.  TAdy kryti
Typova fada IP20 1P23 IP54
B1 Ano, standardni provedeni Ne Ne
S2 Ne Ne Ano, standardni provedeni
. . Ano, standardni provedent,
X2 Ano, standardni provedeni Ne velikost stejna jako IP20
X3 Ano, standardni provedeni Ne Ano,_ standar_dnl'_provedeni,
’ velikost stejné jako IP20
X4 Ano, standardni provedeni Ne Ano,. standar.dni.provedeni,
! velikost stejna jako IP20
X5 Ano, standardni provedeni Na poptavku Na poptavku
Ano, standardni provedeni . .
X10 (2 x X5) Na poptavku Na poptavku
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7.2 Externi ovladaci panel (ECP)

ECP je uréen k montazi na dvefe rozvadéce, nebo do
panelu. Méni¢ musi byt objednan bez vestavéného
ovladaciho panelu. Panel je mozné pouzit ke &teni dat
z jednoho ménice a jejich pfenos do dalSich ménicu.
Viz kap. 5.3.16 str. 33.

Soucasti ECP je i propojovaci kabel a instalaéni
manual.

7.3 Prenosny ovladaci panel
(HCP)

Pfenosny externi ovl. panel HCP (obr.66) je uréen ke
éteni, nastavovani parametr(i, pfenosu nebo kopirovani
dat z jednoho méni¢e na dalSi. Méni¢ muZe byt proto
objednan i bez vestavéného ovladaciho panelu. Viz
kap. 5.3.16 str. 33.

Soucasti HCP je i propojovaci kabel.

7.4 Brzdna jednotka

Kazdy z méni€d muze byt doplnén interni brzdnou
jednotkou. Brzdny odpor je zapojen vné ménice. Vykon
odporu z4visi na typu aplikace. V nésledujici tabulce
jsou uvedeny ohmické hodnoty brzdnych odpord pro
jednotlivé velikosti ménicu.

Tab.24. Brzdné odpory pro sit 400V

Tab.25. Brzdné odpory pro sit 500V

typ m &nige vykon m énice odpor
(kW] Q]
VFX50-018 11 50
VFX50-026 15 35
VFX50-031 18,5 26
VFX50-037 22 22
VFX50-046 30 18
VFX50-060 37 15
VFX50-074 45 11
VFX50-090 55 9,2
VFX50-109 75 7,7
VFX50-146 90 6,0
VFX50-175 110 4.8
VFX50-210 132 4,0
VFX50-250 160 3,3
VFX50-300 200 2,8
VFX50-374 250 2,3
VFX50-500 315 2x3,3
VFX50-600 400 2x2,8
VFX50-749 500 3x3,3

typ m &nige vykon m éniée odpor
[kw] [Ql
VFB40-004 1,5 170
VFB40-006 2,2 120
VFB40-008 3,0 90
VFB40-010 4,0 65
VFB40-013 5,5 50
VFB40-016 7,5 35
VFX40-018 7,5 35
VFX40-026 11 26
VFX40-031 15 22
VFX40-037 18,5 18
VFX40-046 22 15
VFX40-060 30 11
VFX40-073 37 9,2
VFX40-074 37 9,2
VFX40-090 45 7,7
VFX40-109 55 6,0
VFX40-146 75 4,8
VFX40-175 90 4,0
VFX40-210 110 3,3
VFX40-250 132 2,8
VFX40-300 160 2,3
VFX40-374 200 1,8
VFX40-500 250 2x3,3
VFX40-600 315 2%2,3
VFX40-749 400 3x3,3

Viz také kap. 3.2 strana 12.

Poznamka

Ackoliv méni¢ detekuje chybu brzdné elektroniky,
doporucujeme pouZit rezistor s tepelnou pojistkou, ktera
odpoji napajeni v pfipadé pretizeni.

Instalace brzdné elektroniky se provadi ve vyrobnim
zavodé a proto musi byt specifikovana jiz pfi
objednivce ménice.

Obr.66  HCP - pfenosny ovladaci panel



7.5 PTC karta

PTC karta je konstruovana pro pfimé pfipojeni
termistoru (PTC) podle DIN44081/44082. Specifikace
vstupu:

Tab.26. PTC karta

1, 3 nebo 6 termistort

pro pocet termistoru -
v sérii.

napéti 2.0V +/- 10%

Proudové omezeni

- 0,
v pfipadé zkratu. 1.0 mA +/- 10%

Prah pfechodu do

- 109
poruchy 2825Q +/- 10%

Prah zpétného pfepnuti | 1500Q +/- 10%

VFB/VFX
,,,,,, . Y S,
= Ll EMC v
= 2] filtr v
= & W
L FE =
""" = brzdna (|- |
1 jednotka |+ |
M1 «ove  (Option) R |
iAN\Nh
3 | ANINL-
ZAN\N2+ X1
5 | ANIN2- comMMON 12
irmvnc ANOUTL E
7 |common ANouT2 14
?RUNL DIGOUTL 5
iRUNR DIGOUT2 g
g ERLETE Relay 1 ﬁ
11 | +2avoC C31
ECOMMDN g
ED\G\Ni \;g
i DIGIN2 Relay 2 ﬁ
18 |piGINg 41
ED\G\NA iE
22 | RESET \;E
Option
Option karty:
-PTC pro1
- Encoder P1C 2
-RIO
- CRIO
Obr.67  Prpojeni motorového termistoru (PTC).

Obrazek 67 ukazuje pfimé pfipojeni termistoru do
ménice.

PTC vstup je zaclenén do nasledujicich rozSifujicich
karet:

¢ PTC karta

. Encoder karta

¢ RIO karta

¢ CRIO karta
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7.6 RIO karta

RIO karta (Remote I/O) obsahuje nasledujici vstupy a
vystupy.

¢ PTC vstup - viz kap. 7.4 str. 66

¢ 3 analogové vystupy AnOut3, AnOut4, AnOut5. Viz
kap. 5.3.31.

e 2reléové vystupy Relé3 a Relé4.

Obr. 68 ukazuje pfpojeni RIO karty.

VFB/VFX
— R ®--
— 11 EMC Gl
— H £
— 215 filtr v
w
1 ™
LprE S
"""" = brzdna (|-
o Jedn_otk +
1 |+10vpc (0pt|0n) R
2 | ANINL+
3 | ANINI-
4 | ANIN2+
5 | ANIN2- CoMMON 12
6 |-1ovoc ANouT1 (13
7 | common ANoUT2 14
8 |RUNL DiGouTL 20
9 |RUNR piGouT2 |21
10 | EnnBLE Relay1 X2
11 |+24vDC Ci
15 | coMmmoN g
16 |DiGINt \;g
A7 |pran Relay2 X3
18 | DIGIN3 41
19 |DpiGiNg CE
22 | RESET \;E
X2 o
RIO PTCL |1 |
PIC2 | 2 |
X1 Relay3 X1
ANOuT3 !
ANDUT4 12|
ANOUTS C 3
COMMON Relay 4 &
R
C
7
Obr.68  Pripojeni RIO karty
7.7 CRIO Karta

CRIO karta (Crane Remote 1/O) je zkonstruovana pro
fizeni pohon( jefabu. Frekvenéni méni¢, doplnény o
tuto kartu tvofi kompaktni systém Fizeni pohonu jefabu.
Tato karta je podrobné popsana v samostatném
manualu ,CRIO - jefabova karta pro frekvenéni ménice
VFB/VEX".



7.8 Encoder karta

Encoder karta se pouziva v pfipadé pozadavku na
pfipojeni zpétné vazby od inkrementélniho &idla otaek
(Encoderu) do frekvenéniho ménice (vektorové Fizeni
pohonu se zpétnou vazbou). Viz kap. 5.3.29.

VFB/VFX
. >
= EMC o
— . v :
— filtr w
+
rrrrrr brzdna (|-
jednotka |+
(option) ( |r
— &
encoder [
karta I
PTC 1 :
PTC 2

Obr.69 ENCODER karta
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7.9

Existuje
sériovou

Sériova komunikace

nékolik typa karet, konstruovanych pro
komunikaci méni¢e s fidicim systémem

v z4vislosti na poZzadovaném komunikaénim protokolu.

VFB/VFX
S S U I
| i
= EMC v a
— filtr W
s s |t L i
******* brzdna (|-
jednotkal |+
(option) \[R
sériova
komunikace < A
Obr.70  Sériova komunikace

Komunikaéni karty, které jsou k dispozici:

RS 232/485
Profibus DP
Interbus S
Device Net
Lonworks
FIP 10



8 TECHNICKA DATA
8.1 VSeobecna elektricka data

Tab.27. VSeobecna elektricka data

Sitové napéti (+10 / -15%)

Sitova frekvence (+4%)
Cosd

Rozsah vystupni frekvence
Rozsah vystupniho napéti
Taktovaci frekvence
Uginnost

400 - 415 VAC (VFB/VFX40)

480 - 525 VAC (VFX50)

50/ 60 Hz

0,95

0-100 Hz

0 - napéti sité

3,0 kHz (u velikosti X5 a vysSi max. 1,5 kHz)

97% Bl
98% S2
97,5% X2
97% X3, X4, X5

Vstupy fFidicich signal a:

Analogové (bipolarni)

Napétovy / proudovy

+0-10 V / 20mA volba Jumper pfepinadem

Max vstupni napéti +30V
. 21Q napétovy signél
Vstupni impedance A
250 Q proudovy signal
A/D prevodnik - rozliSeni 10 bit
Pfesnost hardware 0,5% typ + 1% LSB fsd
Nelinearita 1% LSB
Digitalni
Vstupni napéti HI>7VDC, LO<4VDC
Max vstupni napéti +30 VDC
C <14 VDC 5kQ
Vstupni impedance
> 14 VDC 3kQ
Zpozdéni signalu <8ms

Vystupy fFidicich signal a:

Analogové
Napétovy / proudovy +10 V/+20mA volba Jumper pFfepinadem
Max vystupni napéti +15V

. +15 mA napétovy signal
Zkratovy proud (=) +140 mA proudovy signal
Vystupni impedance 10Q napétovy signal
A/D prevodnik - rozliSeni 8 hit + 10 bit AnOut 1
Pfesnost hardware 1,9% fsd napét‘OV)”/ s.ignél

2,4% typ proudovy signal

Offset 3LSB
Nelinearita 2LSB
Digitalni

Vystupni napéti

HI >20 VDC @ 50 mA > 23 VDC open

LO <1VDC @ 50 mA

Zkratovy proud (=) max. 100 mA

Relé

Kontakty 2A /250 VAC/AC1

Referen €ni nap éti

+10 VDC +10 VDC @ 10 mA  zkratovy proud max. +30 mA
-10 vDC -10 VDC @ 10 mA  zkratovy proud max. -30 mA
+24 VDC zkratovy proud max. 100 mA
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8.2 Elektricka specifikace jednotlivych typ U
Tab.28. Elektricka specifikace jednotlivych typd
Jmenovity Jmenovity Jmenovity Max. proud Jmenovity
Typ . Typ . . : .
Rada vykon vykon vystupni po dobu 60s vstupni
400V (400V) 500V (500V) proud I n ImAx 60s proud I iy
Pnowm [KW] Pnowm [KW] [A, RMS] [A, RMS] [A, RMS]
VFB40-004 1,5 — — 4,0 6,0 4,5
VFB40-006 2,2 — — 6,0 9,0 6,8
B1 VFB40-008 3,0 — — 7,5 11 8,5
VFB40-010 4,0 — — 9,5 14 10,5
VFB40-012 5,5 — — 12 18 13,3
VFB40-016 7,5 — — 16 24 17,8
VFX40-018 7,5 VFX50-018 11 18 27 16
S2 VFX40-026 11 VFX50-026 15 26 39 23
VFX40-031 15 VFX50-031 18,5 31 46 28
VFX40-037 18,5 VFX50-037 22 37 55 35
VFX40-046 22 VFX50-046 30 46 69 44
X2 VFX40-060 30 VFX50-060 37 61 92 58
VFX40-073 37 — — 74 111 70
X3 VFX40-074 37 VFX50-074 45 74 111 70
VFX40-090 45 VFX50-090 55 90 135 86
VFX40-109 55 VFX50-109 75 109 164 104
X4 VFX40-146 75 VFX50-146 90 146 220 139
VFX40-175 90 — — 175 260 166
— — VFX50-175 110 175 263 166
VFX40-210 110 VFX50-210 132 210 315 200
X5 VFX40-250 132 VFX50-250 160 250 375 238
VFX40-300 160 VFX50-300 200 300 450 285
VFX40-374 200 VFX50-374 250 375 560 356
VFX40-500 250 VFX50-500 315 500 750 475
X10 VFX40-600 315 VFX50-600 400 600 900 570
VFX40-749 400 VFX50-749 500 750 1125 721
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8.3 Redukce vykonu s ohledem na okolni teplotu
Tab.29. Redukce vykonu s ohledem na okolni teplotu
Typ IP20 IP54
Rada Max. teplota Redukce vykonu: Max. teplota Redukce vykonu:
400/500 V [T] -2,5%/C do max +10C [T] -2,5%/C do max +10C
VFB40-004
VFB40-006
B1 VFB40-008 40 ANO o o
VFB40-010
VFB40-012
VFB40-016
VFX..-018
S2 VFX..-026 — — 40 ANO
VFX..-031
VFX..-037
VFX..-046
X2 VFX..-060 40 ANO 35 ANO
VFX40-073
X3 VFX..-074 40 ANO 35 ANO
VFX..-090
VFX..-109 50 NE 45 NE
X4
VFX.-146 40 ANO 35 ANO
VFX40-175
VFX50-175 50 NE 45 NE
VFX..-210
X5 VFX..-250
VFX..-300 40 ANO 35 ANO
VFX..-374
VFX..-500
X10 VFX..-600 40 ANO 35 ANO
VFX..-749
8.4 Rozm éry a hmotnosti
Tab.30. Mechanicka specifikace
. vyska Sitka hloubka hmotnost IP20 | hmotnost IP54
rada
[mm] [mm] [mm] (ka] (ka]
B1 IP20 /| — 360 126 260 7 —
S2  ——/IP54 530 176 272 — 19
X2 IP20 / IP54 590 220 270 26 26
X3 IP20 / IP54 750 340 295 55 55
X4 IP20 / IP54 900 450 330 85 85
X5 IP20 1145 500 420 160 —
X5 IP54 *) 2200 600 500 — *)
X10 IP20 2 x X5 320 —
X10 IP54 %) 2200 1200 500 — *)

*) Pro frekvenéni ménice fady X5 a X10 v kryti IP54 jsou tyto Udaje pouze orientacni. Prosim, kontaktujte svého dodavatele.
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Obr.71  Rozmeéry - fada B1 Obr.73  Rozmeéry - fada S2
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Obr.72  Rozméry - fada X2
Obr.74  Rozméry - fada X3
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Obr.75  Rozmeéry - fada X4 Obr.77  Rozmeéry - fada X5
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8.5

Tab.31.

Provozni a skladovaci podminky

Provozni a skladovaci podminky

Normalni provoz

Teplota okoli

Viz. kap.8.3, tab.29

Atmosféricky tlak

86 + 106 kPa

Relativni vihkost, bez oroseni

0+90%

Skladovani

Teplota okoli

-20 ++60C

Atmosféricky tlak

86 + 106 kPa

Relativni vihkost, bez oroseni

0+90%

Frekvenéni méni¢ nesmi byt za zadnych okolnosti pfipojen pod napéti, je-li okolni teplota nizSi nez 0C. Mohlo by do jit
k jeho vaznému poskozeni.
V pfipadech, kde je pravdépodobnost, Ze teplota muze klesnout pod 0C, je nutno vhodnym zp (isobem zajistit vytapéni
rozvadéce resp. tohoto prostoru.

8.6 Pojistky a pr arezy kabel U
Tab.32. Pajistky a prarezy kabeld
Max. hodnota Max. pr Gfez kabelu Rozméry kabelovych pr tGchodek [mm]
Rada Typ pojistek [mm 2] (PG a metrické)
400/500 V L/gG
g [ A(j drat flexo si t'ovy kabel motorovy kabel
VFB40-004 6
VFB40-006 10 4 2,5
B1 VFB40-008 10 . .
VFB40-010 16
VFB40-012 16 10 6
VFB40-016 20
VFX..-018 20
s2 VFX..-026 25 16 10 @32 @32
VFX..-031 35 (vstup pro kabel) (vstup pro kabel)
VFX..-037 50
VFX..-046 50
X2 VEX..-060 80 25 16 PG29 (14-25) PG29 (14-25)
M40 (19-28) M40 (19-28)
VFX40-073 80 50 35
%3 VFX..-074 80 50 35 PG42 (28-38) PG42 (28-38)
VFX..-090 100 M50 (27-35) M50 (27-35)
VFX..-109 125
x4 VEX. -146 160 95 PG48 (34-44) PG48 (34-44)
M63 (34-45) M63 (34-45)
VFX40-175 200
VFX50-175 200
VFX..-210 250
X5 VFX..-250 315 150 — —
VFX..-300 400
VFX..-374 500
VFX..-500 2 x 315 2 avisi na konkrétni
avisi na konkrétni
X10 VFX..-600 2 x 400 projektové dokumentaci o T
VFX..-749 2 x 500
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9 SetUp karta - nastaveni parametr 0 ménice

Provoz: Jméno technika:
Pohon: Datum:
Méni¢€: Verze software:
Motor:
Parametry oznac¢ené xxx* je mozno ménit i za provozu ménice. n\gig\?griﬁ ngksttfllgriﬁ
‘ 100 | Start Window Uvodni okno
110 1st Line 1. radek Speed
120 2nd Line 2. radek Torque
‘ 200 | Main Set-Up Zakladni nastaveni
210 Operation Provoz
211 Drive Mode Provozni rezim Speed
212 Reference Control Zdroj zadané hodnoty Remote
213 Run / Stop Control Run / Stop signal Remote
214 Rotation Reverzace R+L
215 Level / Edge Control Rizenf arovni / hranou Level
220 Motor Data Data motoru
221 Motor Power Vykon motoru Pnom (KW)
222 Motor Voltage Napéti motoru Unom (VAC)
223 Motor Frequency Frekvence motoru 50Hz
224 Motor Current Proud motoru Inom (A)
225 Motor Speed Otacky motoru Nyot (rpm)
226 Motor Cos Phi Ucinik motoru dle motoru
227 Motor Ventilation Chlazeni motoru Self
228 Motor ID Run Identifikace motoru Off
230 Utility Pomocné funkce
231* Language Jazyk English
232* Keyboard (un) lock Zablokovani klavesnice 0
233* Copy Set Kopirovani parametrovych sad A>B
234* Select Set No. Volba parametrové sady A
235 Load Default Vyrobni nastaveni Active Set
236* Copy all settings to CP Kopirovani komplet nastaveni do CP CP MEM1
237 Load Par. Sets from CP VloZeni par. sad do ménice CP MEM1
238 Load active Par. Set from CP  Vlozeni aktivni par.sady do ménice CP MEM1
239 Load all settings from CP VloZeni komplet nast. do ménice CP MEM1
240 Autoreset Autoreset
241 Numbers of Trips Pocet pokusl Reset 0
242 Overtemperatur Vysoka teplota Off
243 Overcurrent Nadproud Off
244 Overvolt D Prepéti D Off
245 Overvolt G Prepéti G Off
246 Overvolt L Prepéti L Off
247 Motor Temperatur Teplota motoru Off
248 Ext. Trip Externi porucha Off
249 Motor Lost PferuSeni motoru Off
24A Alarm Vystraha Off
24B Locked Rotor Zablokovani rotoru Off
24C Power Fault Porucha vykonu Off
24D Comm Error Porucha komunikace Off
| 250 Option: Encoder Card Karta pro snima € otaéek (pouze je-li karta nainstalovana)
251 Encoder Snimac otacek Off
252 Encoder Pulses Pocet pulzd snimace 1024
| 260 |Option: Serial Communication Sériova komunikace (pouze je-li karta nainstalovana)
261 Baudrate 9600
262 Adress 1
263 Interrupt Trip
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| 270 Option: PTC Karta pro PTC snima ¢€e teploty (pouze je-li karta nainstalovana)
271 PTC PTC Off
| 280 |Option: CRIO Card Jerabova karta (pouze je-li karta nainstalovana)
281 CRIO Card CRIO karta Off
282 CRIO Controls Ovladani 4-speed
283 CRIO Relay 2 CRIO relé 2 Brake
284 Deviation - Time Odchylka - ¢as 100ms
285 Set Load Nastaveni vykonu 100%
300 | Parameter Sets Parametrové sady
310 Run / Stop Start / Stop
311* Acceleration Time Doba zrychleni 2s
312* Acc. Ramp Type Typ rampy zrychleni Linear
313* Deceleration Time Doba brzdéni 2s
314* Dec. Ramp Type Typ rampy brzdéni Linear
315* Start Mode Start rezim Normal DC
316* Stop Mode Stop rezim Decel
317* Brake release Time Cas otevfeni brzdy - tbh 0.00s
318* Brake engage Time Cas zavfeni brzdy - tbf 0.00s
319* Wait before Brake Time Cas prodlevy brzdy - tba 0.00s
31A* Vector Brake Vektorové brzdéni Off
31B* Q-Stop Time Cas okam?Zitého zastaveni 0.00s
31C* Spinstart Rychly start Off
320 Speeds Otacky (v zavorce je uvedena funkce p i pouziti CRIO karty)
321* Minimum Speed Min. otacky Orpm
322* Maximum Speed Max. otacky Min. - 2xSync.
323* Minimum Speed Mode Min. otacky - rezim Scale
324 Speed Direct Smér otaceni R+L
325 Motor Pot. Motorovy potenciometr Non Vola
326* Preset Speed 1 Pevné otacky 1 (zpomal. rychlost) Orpm
327* Preset Speed 2 Pevné otacky 2 (2. rychlost) 250rpm
328* Preset Speed 3 Pevné otacky 3 (3. rychlost) 500rpm
329* Preset Speed 4 Pevné otacky 4 (4. rychlost) 750rpm
32A* Preset Speed 5 Pevné otacky 5 (1. rychlost N/R) 1000rpm
32B* Preset Speed 6 Pevné otacky 6 (1. rychlost D/L) 1250rpm
32C* Preset Speed 7 Pevné otacky 7 1500rpm
32D* Skip Speed 1 Low Rezon. otacky 1 - dolni mez Orpm
32E* Skip Speed 1 High Rezon. otacky 1 - horni mez Orpm
32F* Skip Speed 2 Low Rezon. otacky 2 - dolni mez Orpm
32G* Skip Speed 2 High Rezon. otacky 2 - horni mez Orpm
32H* Jog Speed Tipovaci otacky Orpm
321 Start Speed Start otacky Orpm
| 330 Torques Momenty
331* Maximum Torque Maximalni moment 150%
332* Minimum Torque Minimalni moment 15%
| 340 Contollers Regulatory
341* Speed PI Auto Tune Otackovy Pl reg. - Auto Set Off
342* Speed P Gain Otackovy P - zesileni 5.0
343* Speed | Time Otackovy | - ¢as (zavisi na Py)
344* Flux Optimatization Optimalizace toku Off
345* PID Controller PID reguléator Off
346* PID P Gain PID P - zesileni 1.0
347* PID | Time PID | - ¢as 1.00s
348* PID D Time PID D - ¢as 0.00s
350 Limits / Protections Omezeni / ochranné funkce
351* Low Volt Override Podpéti - preklenuti Off
352* Rotor Locked Zablokovani rotoru Off
353* Motor Lost PferuSeni motoru Resume
354* Motor It Type Typ It ochrany motoru Trip
355* Motor I°t Current I’t ochrana motoru - proud Inom (A)
356 Overvoltage Prepéti On
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400 | 1/ 0O Vstupy / vystupy

410 Analogue Inputs Analogové vstupy
411 Anlin 1 Function Anin 1 - funkce Speed
412 Anin 1 Setup Anin 1 - nastaveni 0-10V/0-20mA
413 Anin 1 Offset Anin 1 - offset 0%
414 Anin 1 Gain Anin 1 - zesileni 1.00
415 Anin 1 Bipol AnlIn 1 - bipolarni Off
416 Anin 2 Function Anin 2 - funkce Off
417 Anin 2 Setup AnlIn 2 - nastaveni 0-10V/0-20mA
418 Anin 2 Offset Anin 2 - offset 0%
419 Anin 2 Gain Anin 2 - zesileni 1.00
41A Anlin 2 Bipol AnlIn 2 - bipolarni Off

420 Digital Inputs Digitalni vstupy
421 Digin 1 Digin 1 Off
422 Digin 2 Digin 2 Off
423 Digin 3 Digin 3 Off
424 Digin 4 Digin 4 Off

430 Analogue Outputs Analogové vystupy
431* AnOut 1 Funktion AnOut 1 - funkce Speed
432* AnOut 1 Setup AnOut 1 - nastaveni 0-10V/0-20mA
433* AnOut 1 Offset AnOut 1 - offset 0%
434* AnOut 1 Gain AnOut 1 - zesileni 1.00
435* AnOut 1 Bipol AnOut 1 - bipolarni Off
436* AnOut 2 Funktion AnOut 2 - funkce Torque
437* AnOut 2 Setup AnOut 2 - nastaveni 0-10V/0-20mA
438* AnOut 2 Offset AnOut 2 - offset 0%
439* AnOut 2 Gain AnOut 2 - zesileni 1.00
43A* AnOut 2 Bipol AnOut 2 - bipolarni Off

| 440 | Digital Outputs Digitalni vystupy
441* DigOut 1 Funktion DigOut 1 - funkce Run
442* DigOut 2 Funktion DigOut 2 - funkce Brake
| 450 Relays Relé (na Fidici desce m énice)
451* Relay 1 Funktion Relé 1 - funkce Ready
452* Relay 2 Funktion Relé 2 - funkce Trip
500 | Set / View Reference Value Zadavani / zobrazeni zadané hodnoty

600

View Operetion

Zobrazeni Udaj G pohonu

610 Speed Otacky ... rpm
620 Torque Momenty ... % Nm
630 Shaft Power Vykon na hrideli ... kw
640 Elektrical Power Elektricky vykon ... kw
650 Current Proud motoru ... ARMS
660 Voltage Napéti motoru ..VAC
670 Frequency Frekvence motoru .. Hz
680 DC-Link Voltage DC napéti meziobvodu ..vDC
690 Temperature Teplota ménice .. C
6A0 Fl Status Stav ménice | . /...
6B0 Digital Input Status Stav digitalnich vstupa | ... /...
6CO Analogue Input Status Stav analogovych vstupa | ... /...
6D0 Run Time Doba béhu h:...m
6D1 Reset Run Time Nulovani doby béhu | No
6EO Mains Time Doba pfipojeni k siti .h:om
6F0 Energy Energie . kw
6F1 Reset Energy Nulovani pocitadla energie | No
| 6G0 Process Speed Rychlost procesu
6G1* Set Process Unit Nastaveni jednotek procesu None
6G2* Set Process Scale Kalibrace procesu 1.000
| 6HO0 Warning Vystraha
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700 | View Trip Log Archivace poruch
710 Trip 1 1. porucha . hiom
720 Trip 2 2. porucha . hiom
730 Trip 3 3. porucha . hiom
740 Trip 4 4. porucha . hiom
750 Trip5 5. porucha . hiom
760 Trip 6 6. porucha . hiom
770 Trip 7 7. porucha . hiom
780 Trip 8 8. porucha . hiom
790 Trip 9 9. porucha . hiom
7A0 Trip 10 10. porucha Lhiom
7B0 Reset Trip Nulovani archivu poruch No
800 Monitor Ochranné funkce
810 Alarm Funktion Funkce alarmu
811* Alarm Select Volba alarmu Off
812* Ramp Enable Povoleni rampy Off
813* Start Delay Prodleva alarmu pfi startu 2s
814* Alarm Delay Zpozdéni reakce alarmu 0.1s
815* Auto Set Automatické nastaveni No
816* Max. Alarm Max. alarm 150%
817* Max. Pre-Alarm Max. vystraha 110%
818* Min. Alarm Min. alarm 0%
819* Min. Pre-Alarm Min. vystraha 90%
820 Comparators Komparatory
821 CAl Value CALl hodnota Speed
822 CA1 Constant CA1 konstanta 300 rpm
823 CA2 Value CA2 hodnota Torque
824 CAZ2 Constant CA2 konstanta 20 %
825 CD1 CD1 Run
826 CD2 CD2 Diginl
830 Logic Y Logicka funkce Y CA1&!A2&!CD1
831 Y Comp 1 Y komparator 1 CAl
832 Y Operator 1 Y operéator 1 &
833 Y Comp 2 Y komparator 2 1A2
834 Y Operator 2 Y operétor 2 &
835 Y Comp 3 Y komparator 3 CD1
840 Logic Z Logické funkce Z CA1&!A2&!CD1
831 ZComp 1 Z komparator 1 CAl
832 Z Operator 1 Z operator 1 &
833 Z Comp 2 Z komparator 2 1A2
834 Z Operator 2 Z operator 2 &
835 Z Comp 3 Z komparator 3 CD1
900 | View System Data Systémova data
910 Inverter Type Typ frekvenéniho ménice
920 Software Verze software
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