Elpro Drive

emotron’

DEDICATED DRIVE
TECHNICKA DATA FREKVEN CNiCH MENICU
VECTORFLUX™ VFB/VFX - 400V
VECTORFLUX™ VFB40 1,5-7,5kW RADA Bl
Typové ozna €eni VFB40 -004 -006 -008 -010 -012 -016
Doporuc¢eny vykon motoru Pnom kw 15 2,2 3 4 5,5 7,5
Jmenovity vystupni proud A, RMS 4 6 7,5 9,5 12 16
Proudové omezeni Ic., 120s A, RMS 6 9 11,3 14,3 18 24
Vstupni proud A, RMS 4,5 6,8 8,5 10,5 13,3 17,8
Minimalni hodnota brzdného odporu Q 170 120 90 65 50 35
Sitové pojistky gL/gG dle IEC269 A 6 10 16 20

Teplota okoli pfi jmenovitém zatizeni  1P20 °C 0-40

Taktovaci frekvence fs kHz 3

Uginnost pfi Pnom a fs = 1,5kHz % 97

JImenovité ztréty pfi Poom a fs = 1,5kHz W 45 | e6 | 90 | 120 | 165 | 225
Redukce vykonu %/°C Bez redukce vykonu

Kryti IP20

Rozméry v x § x h (fada B1) mm 360 x 126 x 260

Hmotnost kg 7

Max. prifez kabelu (drat/flexo) mm? 4(2,5) | 10(6)
VECTORFLUX™ VEFX40 7,5-18,5 kW RADA S2
Typové ozna €eni VFX40 -018 -026 -031 -037
Doporuc¢eny vykon motoru Pnom kw 7,5 11 15 18,5
Jmenovity vystupni proud A, RMS 18 26 31 37
Proudové omezeni Ic., 60s A, RMS 27 39 46 55
Vstupni proud A, RMS 16 23 28 35
Minimalni hodnota brzdného odporu Q 35 26 22 18
Sitové pojistky gL/gG dle IEC269 A 20 25 35 50
Teplota okoli pfi jmenovitém zatiZzeni 1P20 °C 0-40

Taktovaci frekvence fs kHz 3

Uginnost pfi Pnom a fs = 1,5kHz % 98

Jmenovité ztraty pfi Pnom a fs = 1,5kHz W% 235 325 385 446
Redukce vykonu %]/°C -2,5%/°C, +10°C max

Kryti IP54

Rozméry v x § x h (fada S2) mm 530 x 176 x 272

Hmotnost kg 19

Max. prifez kabelu (drat/flexo) mm? 16(10)
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VECTORFLUX™ VFX40 22 - 37 kW RADA X2
Typové ozna €eni VFX40 -046 -060 -073
Doporuceny vykon motoru Pnom kw 22 30 37
Jmenovity vystupni proud A, RMS 46 61 74
Proudové omezeni Ic., 60s A, RMS 69 92 111
Vstupni proud A, RMS 42 57 70
Minimalni hodnota brzdného odporu Q 15 11 9,2
Sitové pojistky gL/gG dle IEC269 A 50 63 80
Teplota okoli pfi jmenovitém zatiZzeni :ﬁgg °C 8gg

Taktovaci frekvence fs kHz 3

Uginnost pfi Pnom a fs = 1,5kHz % 97,5

Jmenovité ztraty pfi Pnom a fs = 1,5kHz W 550 750 925
Redukce vykonu %I/°C -2,5%/°C, +10°C max.

25

Rozméry v x § x h (fada X2) mm 590 x 220 x 270

Hmotnost kg 26

Max. prifez kabelu (drat/flexo mm? 16100 | 25018) | 503
VECTORFLUX™ VEFX40 37 -45 kW RADA X3
Typové ozna €eni VFX40 -074 -090
Doporuc¢eny vykon motoru Pnom kw 37 45
Jmenovity vystupni proud A, RMS 74 90
Proudové omezeni Ic., 60s A, RMS 111 135
Vstupni proud A, RMS 69 85
Minimalni hodnota brzdného odporu Q 9,2 7,7
Sitové pojistky gL/gG dle IEC269 A 80 100
Teplota okoli pfi jmenovitém zatiZzeni :Egg °C 8gg

Taktovaci frekvence fs kHz 3

Uginnost pfi Pnom a fs = 1,5kHz % 97,5

Jmenovité ztraty pfi Pnom a fs = 1,5kHz w 925 1125
Redukce vykonu %/°C -2,5%/°C, +10°C max.

ez

Rozméry v x § x h (fada X3) mm 750 x 340 x 295

Hmotnost kg 55

Prachodka motorovy/sitovy kabel 2 xPg 42

Max. prifez kabelu drat (flexo) mm? 50 (35)
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VECTORFLUX™ VFX40 55-90 kW RADA X4
Typové ozna €eni VFX40 -109 -146 -175
Doporuceny vykon motoru Pnom kw 55 75 90
Jmenovity vystupni proud A, RMS 109 146 175
Proudové omezeni Ic., 60s A, RMS 164 219 263
Vstupni proud A, RMS 104 139 166
Minimalni hodnota brzdného odporu Q 6,0 4,8 4,0
Sitové pojistky gL/gG dle IEC269 A 125 160 200
Teplota okoli pfi jmenovitém zatizeni :ﬁgg °C 82g 8gg
Taktovaci frekvence fs kHz 3

Uginnost pfi Pnom a fs = 1,5kHz % 97,5

Jmenovité ztraty pfi Pnom a fs = 1,5kHz kw 1,4 1,9 2,3
Redukce vykonu %I/°C Bez redukce -2,5%/°C, +10°C max.
24

Rozméry v x § x h (fada X4) mm 900 x 450 x 330

Hmotnost kg 85

Prachodka motorovy/sitovy kabel 2 xPg 48

Max. prafez kabelu mm? 50 150
VECTORFLUX™ VFX40 110 - 200 kW RADA X5
Typové ozna éeni VFX40 -210 -250 -300 -374
Doporuéeny vykon motoru Pnom kW 110 132 160 200
Jmenovity vystupni proud A, RMS 210 250 300 375
Proudové omezeni Ic., 60s A, RMS 315 375 450 560
Vstupni proud A, RMS 200 238 285 356
Minimalni hodnota brzdného odporu Q 3,3 2,8 2,2 1,8
Sitové pojistky gL/gG dle IEC269 A 200 250 315 400
Tep!otarokoli pfi jmenovitém IP20 oC 0-50 0-40

zatizeni IP54 0-45 0-35

Taktovaci frekvence fs kHz 1,5

Uginnost pfi Pnom a fs = 1,5kHz % 97,5

Jmenovité ztraty pfi Pnom a fs = 1,5kHz kW 2,8 3,3 4 6,2
Redukce vykonu %/°C Bez redukce -2,5%/°C, +10°C max.

5

Rozméry v x § x h (fada X5) - IP20 mm 1145 x 500 x 420

Rozméry v x § x h (fada X5) - IP54 2150 x 600 x 500

Hmotnost IP20 (IP54) kg 160 (275)

Max. prufez kabelu mm? 150 | 240
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VECTORFLUX™ VFX40 250 - 400 kW RADA X10
Typové ozna €eni VFX40 -500 -600 -749
Doporuceny vykon motoru Pnom kw 250 315 400
Jmenovity vystupni proud A, RMS 500 600 750
Proudové omezeni Ic., 60s A, RMS 750 900 1125
Vstupni proud A, RMS 475 570 721
Minimalni hodnota brzdného odporu Q 2x3,3 2x23 2x1,8
Sitové pojistky gL/gG dle IEC269 A 2 x 250 2x315 2 x 400
P . o IP20 o 0-40

Teplota okoli pfi jmenovitém zatiZzeni 1P23/54 C 0-35
Taktovaci frekvence fs kHz 1,5
Uginnost pfi Pnom a fs = 1,5kHz % 97,5
Jmenovité ztraty pfi Poom a fs = 1,5kHz kw 6.3 | 7.9 | 10
Redukce vykonu %/°C -2,5%/°C, +10°C max.

. IP20
Krytl IP54 (na popravku)

. . IP20 2 x [1145 x 500 x 420]

Rozméry v x § x h (X10) 1P23/54 mm 2150 x 1200 x 500
Hmotnost IP20 (IP23/54) kg 320 (525)
Max. priifez kabelu mm? 2x150 | 2 x 240

PRIPOJENIi DLE EMC NOREM

Jestlize instalace musi odpovidat EMC normam
CSN EN 55081 a CSN EN 55082, pak musi byt
frekvenéni méni¢ vybaven EMC vstupnim filtrem a
kovovymi kabelovymi prachodkami. Mimoto musi
byt silovy kabel k motoru stinény a toto spojeno
s kostrou motoru a méni¢e na obou koncich.
Kombinace méni¢-kabel-motor musi tvofit tzv.
.Faradayovou klec".

Taktéz kompletni elektroinstalace celého pohonu
véetné motoru, silové a ovladaci kabelaze musi byt
provedeno v souladu s EMC normou.

Je-li kabel mezi méniem a motorem pferusen
s dhvodu vystupni tlumivky, ochranného relé nebo
zjiného ddvodu, pak musi byt stinéni vzdy
ukostfeno pomoci vodivé objimky nebo prichodky
po celém svém obvodu (viz obrazek).

Méni¢e FDU od fady X8 a vySe, v provedeni IP23
nebo IP54, jsou umistény ve skfinich typu Rittal a
vnitini zapojeni odpovidda EMC normam.

Pozor!

Pokud vySe uvedena opatfeni nejsou dokonale a
pfesné provedena, potom instalace NEODPOVIDA
smérnicim EMC!
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VSEOBECNA ELEKTRICKA DATA

Sitové napéti (+10 / -15%)

Sitova frekvence (+4%)
Cosd

Rozsah vystupni frekvence
Rozsah vystupniho napéti
“Ucinnost

Atmosféricky tlak
Relativni vlhkost vzduchu
Max. prufez ovladaciho kabelu (drat / flexo)

400 - 415 VAC (VFB/VFX40)
480 - 525 VAC (VFX50)
50/60 Hz

0,95

0-100 Hz

0 - napéti sité

97 % (fada VFB)

97,5 % (fada VFX)

86 - 106 kPa

0 - 90 (bez kondenzace)
25(15)

Vstupy fFidicich signal a:

Analogové (bipolarni)

Napétovy / proudovy

+0-10 V / £20mA volba Jumper pfepinatem

Max vstupni napéti

30V

Vstupni impedance 21 kQ napetOV¥ s.lgna}l
250 Q proudovy signél

A/D prevodnik - rozliseni 10 bit

Pfresnost hardware 0,5% typ + 1 %2 LSB fsd

Nelinearita 1% LSB

Digitalni

Vstupni napéti HI >7VDC, LO<4VDC

Max vstupni napéti +30 VDC

c <14 VvDC 5 kQ

Vstupni impedance
214 VDC 3kQ

Zpozdéni signalu <8ms

Vystupy Fidicich signal a:

Analogové
Napétovy / proudovy +10 V/ +20mA volba Jumper pfepinaéem
Max vystupni napéti +15V
. +15 mA napétovy signal
Zkrat d@
ratovy proud (0) +140 mA proudovy signal
Vystupni impedance 10Q napétovy signal
. . N 10 hit AnOut 1
A/D prevodnik - rozliseni 8 bit AnOut 2
o T
Presnost hardware 1,9% fsd napetOV),/ s.lgna’ll
2,4% typ proudovy signél
Offset 3LSB
Nelinearita 2LSB
Digitalni

Vystupni napéti

HI > 20 VDC @ 50 mA, > 23 VDC open

LO<1VDC @ 50 mA

Zkratovy proud (0O) max. 100 mA

Relé

Kontakty 2A/250VAC/AC1

Referen €éni nap éti

+10 VDC +10 VDC @ 10 mA  zkratovy proud max. +30 mA
-10 vDC -10VDC @ 10 mA  zkratovy proud max. -30 mA
+24 VDC zkratovy proud max. 100 mA
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LEGENDA: VFX40-146-20 C E BJCRIO
L Dioplfikove karty

B = brzdna jednotka

E = wstupni EMC filtr

C: = = ovladacim panelern

20=1P20; 23=1P23; 54 =IP54

Jrrenovity proud [4]

Sitove napéti: 40 = 380-415 W

0= 440-325
Typows Fada: YWFB = "format kniky"
Y = klasicky model
ZAPOJENI RIDICICH SIGNALU
X1 nazev p fednastavena funkce signal typ
1 +10V +10 V DC - referenéni napéti +10 V DC, max. 10 mA vystup
2 |Anin1+ iigﬁir\‘/iih\?s‘iﬂgta otadek 0..+10 V DC nebo 0/4..+20 mA S'S‘iﬁ:f‘mi analogovy
3 |Anini1- Zigzgsn??/ds?lj’;a otadek 0..+10 V DC nebo 0/4..+20 mA S'S‘iﬁ:f‘mi analogovy
4 |Anin2+ neaktivni 0.+10 V DC nebo 0/4..£20 mA | PiPolarni analogovy
positivni vstup vstup
5 | Anin2- neaktivni 0.+10 V DC nebo 0/4..£20 mA | PiPolarni analogovy
negativni vstup vstup

6 -10V -10 V DC - referenéni napéti -10 V DC, max. 10 mA vystup
7 Common referen¢ni nula oV vystup
8 Run L start s otacenim vlevo 0-8/24 VvV DC digitalni vstup
9 Run R start s otacenim vpravo 0-8/24 VvV DC digitalni vstup
10 |Enable povoleni startu 0-8/24 vV DC digitalni vstup
11 |(+24V +24 V DC - referenéni napéti +24 V DC, max. 100 mA vystup
12 | Common referen¢ni nula oV vystup
13 |AnQut 1 0 - max. otacky 0..£10 V DC nebo 0/4..+£20 mA | analogovy vystup
14 | AnOut 2 0 - 400% jmenovity moment 0..£10 V DC nebo 0/4..£20 mA | analogovy vystup
15 |Common referen¢ni nula oV vystup
16 |Digin1 neaktivni 0-8/24 VvV DC digitalni vstup
17 |Digin 2 neaktivni 0-8/24 VvV DC digitalni vstup
18 |Digin 3 neaktivni 0-8/24 VvV DC digitalni vstup
19 |Digin4 neaktivni 0-8/24 VvV DC digitalni vstup
20 |DigOut1 Run-chod, aktivni kdyZz méni¢ bézi |24 V DC, 50 mA digitalni vystup
21 | DigOut 2 brzda, pro ovladani stykace brzdy |24V DC, 50 mA digitalni vystup
22 | RESET resetovani - kvitace poruch 0-8/24 VvV DC digitalni vstup
X2
31 |NC1 relé 1
32 |COM1 slftsgl’\,(je-li ménic¢ pfipraven lig;p/o ;%%C\:I/igvlé A(g;ltakty reléovy vystup
33 |NO1 k povelu Run
X3
aL Nez relé 2 bezpotencialové kontakty
42 |COM2 TRIP . 5 s 12A | 250VAC / AC1 reléovy vystup
43 |NO 2 aktivni pfi poruse ménice
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PRIKLAD STANDARDNIHO ZAPOJENI
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Rozméry VFB40 (1,5 - 7,5 kW) - fada B1 Rozméry VFX40 (7,5 - 18,5 kW) - fada S2
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Rozmeéry VFX40 (55 - 90 kW) - fada X4
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