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1 Uvod

Tato pfiruc¢ka slouzi jako stru¢ny navod pro uvedeni do provozu frekvenéniho méni¢e a motoru. Rozbéh,
zastaveni a ovladani rychlosti je fizeno z ovladaciho panelu ménice. Vyzaduje-li VaSe aplikace externi
fizeni nebo Fizeni pomoci PLC, nahlédnéte do uZivatelského manuélu dodaného s frekvenénim ménicem.

Krok 1: Dodavka m énice

VSechny méni¢e Emotron prosly pfed dodanim vystupni kontrolou funk&nosti. Pfi dodani a rozbaleni
ménice zkontrolujte nasledujici:

« Je-li typ a vykon ménice shodny se specifikaci uvedenou ve Vasi objednavce.

»  Zkontrolujte pfipadna poskozeni zpusobena transportem. Zjistite-li vySe uvedené neshody,
nepfipojujte ménic k siti a kontaktujte VaSeho dodavatele.

Krok 2: P fed spust énim m énice
e Zkontrolujte typovy Stitek méni¢e a motoru a ujistéte se, zda odpovidaji hodnoty napéti, vykonu a

proudu. Zajistéte, aby nedoSlo k pfekroceni jmenovitého proudu ménice pfi piné zatizeném
motoru.

»  Pro pfistup ke svorkam pro pfipojeni motoru sejméte kryt svorkovnice.
a. oveérte, zda napajeci napéti je pfipojeno na svorky L1, L2, L3
b. ovéite, zda motor je pfipojen na svorky T1, T2, T3.
V pripadé opacného smyslu otaeni motoru je nutno prehodit kterékoli dva vodice kabelu
motoru.

e
SEQ FRQ FWD REV

= F.REQ.SET
=

= o e
NEXT

Obr.1  Ovladaci panel

1. LED dioda SEQ: 1_00 =1, LED suviti.

2. LED dioda FRQ: 1_01 = 1/2/3/4, LED sviti

3. LED dioda FWD: Pfimy smér otaceni, funkce LED (ve stavu Stop blika, pfi chodu ménice trvale sviti).
4. LED dioda REV: Opacny smér otaceni, funkce LED (ve stavu Stop blika, pfi chodu ménice trvale sviti).
5. Rezim zobrazeni: FUN, Hz/RPM, VOLT, AMP, viz. popis ovladani klavesnice

Krok 3: P Fipojeni napajeciho nap éti
Pfipojte napéajeci napéti k ménici, po dobu 3-5 sekund bude na displeji méni¢e zobrazena hodnota

napajeciho napéti, poté hodnota nastavené zadané frekvence (05.00Hz tovarni nastaveni). LED dioda
FWD po celou dobu blika.

Krok 4: Kontrola sm éru ota €éeni motoru bez p Ffipojené zat éze

ENTER

« Stiskem tla¢itka ' (LED dioda FWD sviti) uvedete méni¢ do chodu. Motor se rozbéhne tovarné
prednastavenou rychlosti od 00.00 do 05.00 Hz.

e Zkontrolujte smér otd¢eni motoru. Pokud se motor to¢i opaénym smérem, stisknéte tlacitko ©
pro zastaveni ménice a vypnéte sitové napajeni. Po zhasnuti indika¢ni LED zamérite kabely ve

svorkach T1 a T2 a znovu ovéfte smér otaceni, poté zastavte ménic tlacitkem Q.
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Krok 5: Kontrola provozu p  Fi pIné rychlosti (frekvence 50Hz / 60Hz)

e Zména hodnoty zadané frekvence se provadi pomoci tlagitek + a  naovladacim panelu a

ENTER
potvrzeni zmén se provede pomoci tlacitka = ' .

— ENTER

»  Pro pohyb doprava nebo doleva na dalsi Eislici pouzijte tlacitko (T . Stisknéte ~+'  pro nastaveni
frekvence.

» Pomaoci vySe popsaného postupu nastavte frekvenci 50/60 Hz.
»  Stisknéte tla¢itko © pro rozbéh a zkontrolujte zrychleni motoru na plnou rychlost.

»  Stisknéte opét tladitko © pro zastaveni a zkontrolujte brzdéni motoru.

2 Zapojeni

2.1  Typy pojistek

Pojistky na vstupu ménice zajiStuji odpojeni jednotky od napdjeni v pfipadé selhani vykonového obvodu
ménice. Elektronicky obvod ochrany chrani méni¢ v pfipadé vystupniho zkratu a zemniho spojeni, aniz by
vypadly pojistky na vstupu ménic¢e. Nasledujici tabulka ukazuje hodnoty vstupnich pojistek pro VSC
ménice.

Typ pojistek pro Emotron VSC: RK5, CC/T

VSC48 | KW | KA |yl i | hodm () | hotn ()
009 3,7 6,7 8,8 20 30
3x400VAC 013 55 9,9 13 25 35
018 7,5 13,3 17,5 30 50

Pro ménice s napajenim 460V pfislusi fady pojistek uréené pro sit 500 V.
» Predchéazejte zasazeni elektrickym proudem a nedotykejte se elektrickych ¢asti, pokud je

pfipojeno napajeci napéti. Po vypnuti napajeni vyckejte alespon 5 minut. Ostatni manipulace
muZze byt provedena po zhasnuti LED indikatoru

* Neprovadéijte zapojovani ménice, pokud je stale pod napétim. Nedodrzeni m{ize vést k vaznému
Urazu nebo smrti osob.

Tento produkt je uréen pro pouZiti v prostfedi s max. stupném znecisténi 2.

Emotron VSC 4



2.2  Bezpeénostni opat feni vn éjSich €asti:

Napajeni

Kompaktni
jisti €

Styka ¢

Vstupni
sitova
tlumivka

Méni¢
frekvence
VSC48

Motor

Emotron VSC

Sitové napéti:
Ujistéte se, zda pfipojené napajeci napéti je v souladu s typovym
Stitkem ménice.

Kompaktni jisti¢:

Pouzijte jisti¢ odpovidajici jmenovitému proudu a napéti ménice.
Nikdy nepouzivejte jisti¢ pro Start/Stop ménice.

Pojistky:

Neni-li pouzit kompaktni jisti€, pouZijte odpovidajici pojistky.

Stykac:

Pro vétSinu aplikaci neni nutné pouZiti stykace. Pokud jsou vSak
vyuzity funkce napf. automatického restartu poruchy vykonové ¢asti,
nebo pokud je vyuzita brzdna jednotka je nutné stykac pouzit.

Nikdy nepouzivejte styka¢ pro start/stop ménice.

Vstupni sitova tlumivka:

Sitova tlumivka muze byt pfipojena, pokud je méni¢ 400V, 15 kW a
nize napajen ze zdroje vysokého vykonu (nad 600kVA). Pfipojenim
vstupni tlumivky je mozno pfedchazet porucham vykonové ¢asti.

Frekvenéni ménic:

Na svorky T1(U), T2(V) a T3(W) je pfipojen motor. Pokud se po
povelu start motor otd¢i opacnym smérem, prepojte vzajemné
kterékoli dvé z téchto svorek T1(U), T2(V) a T3(W).

Nikdy nepfipojujte sitové napdajeci napéti ke svorkam T1(U), T2(V) a
T3(W).




DC Brzdny
tIumlvka]f rezistor
Kompaktni jistié Styka&  Rychlé ) ‘%1
|- - - - - - Pojistky | (note2) {Note2) (Note2)
: © L1 T1
Napajeci Power Pawer
napéti —t © L2 input outputT2 V)
'l L3 T2 (W)
CONZ
™2
> Digital
§ , Vpied/Stop nebo Start/Stop 0 O ISi Control
; Vzad/Stop nebo Vzad/Vpied ) O—0 82 panel
B
E” 8] 0 : 53
©
= Oviadani otagek 5 o %54 CON1
2
c
E .
E= \ Reset poruchy I
S Multifunkéni vstup [

2.3  Schéma zapojeni

PNP — uzlovy bod
NPN — uzlovy bod

Analogovy vstup Al2
PID zpétna vazba

Analogovy vstup AIN
Zadana hodnota

Analogovy vystup
0-10vDC
Indikator frekvence

Obr.2  Schéma zapojeni

POZNAMKA:
Pro vyb ér spravné hodnoty b

rzdného rezistoru se

svorkovnice pro jeho p Fipojeni (P1, BR)

POZNAMKA:

)__| Uzemnéni

(OPTION)

RS232

RS485

Kopirovaci jednotka

S Multifunkéni reléové vystupy
250VAC/ 1A (30VDC/ 1A)

vy

SW2: AIN volba 0-10V / 0-20mA

| SW3: AI2 volba 0-10V / 0-20mA

nebo 2-10V / 4-20mA
| —0-20mA
V - 0-10V
SW1: Volba ovladani NPN / PNP

fid'te specifikaci brzdného rezistoru a popisem

Schéma zapojeni je vztazeno pouze nam énice s tfifazovym napajenim 3x400VAC: 4 - 7,5 kW.
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Popis svorkovnic

Silova svorkovnice m énice

Symbol Popis
L1/L2 /L3 | Pfipojeni sitového 3-fazového napéti
P1 Brzdny rezistor nebo pfipojovaci svorka: Pouziti v pfipadé, kdy ménic je ¢asto odpojovan
v dusledku velké setrvacnosti zatéze nebo kratkého ¢asu decelerace (viz specifikace
BR brzdného rezistoru)
T1/T2/T3 | Vystup ménice

Ridici svorkovnice m éniée

Symbol Popis
R2A . VS ]
Multifunkéni reléovy vystup - Pracovni kontakt (NO)
R2B Zatizitelnost kontaktu:
R1C COM (250VAC / 1A nebo 30VDC / 1A)
R1B NC Multifunké&ni reléovy vystup Popis nastaveni: (viz 8-02, 8-03)
R1A NO
1ov Referencni napéti pro Analogovy vstup ,Zzadana hodnota“
AIN Analogovy vstup nebo multifunkéni vstup (HI:8V / LO:2V, pouze pro PNP ovladani (viz. popis 5-06)
Al2 Analogovy vstup pro PID zpétnou vazbu (viz. popis 5-12)
24\ COM svorka pro S1-S6 v PNP vstupu.
V pfipadé pouziti PNP vstupu pfesurite SW1 na PNP pozici (viz schéma zapojeni VSC)
24G COM svorka a analogovy vstupni / vystupni signal pro S1-S6 v NPN vstupu.
V pfipadé pouziti NPN vstupu pfesurite SW1 na NPN pozici (viz schéma zapojeni VSC)
AGND COM svorka pro analogovy vstup AIN, Al2 a analogovy vystup FM+
EM+ Multifunkéni analogovy vystup - viz popis 8-00,
vystupni signal 0-10VDC (méné nez 2mA)
S1
S92 Digitalni vstupy (viz popis 5-00 - 5-05)
S3 S5 = vstup pro pfipojeni inkrementalniho snimace, rozsah napéti snimace:
S4 19,2 -24,7V (viz. popis 5-04)
S5
S6

Funkce SW p fepinacu

SW2/SW3 Signal Poznamka Sw1 Signal Poznamka

\Y NPN
|E 0-10 VDC, o . B E| NPN vstup

| analogovy signal | Externi fizeni je PNP

mozné, pokud
v 1-06 = 0002 NPN
0-20mA PNP vstup (pfednastaven)

[ W analogovy signal Blene
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25 Rozmeéry

Konstrukce 2: 3-fazovy VSC48-009

4—@3.35

s M T B T
M ey
]
L 1
Obr.3 )
Rozmér [mm] A B C D E F
Konstrukce 2 187,1 1705 | 114,6 | 128 148 142,1

Konstrukce 3: 3-fazovy VSC48-013, -018

—F

I‘/'l-lﬁ.ﬁ

] [l

il

]

Ll [
Obr.4
Rozmér [mm] A B C D E F
Konstrukce 3 260 244 173 186 195 188
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3 Programovani a seznam parametr

3.1  Pokyny pro ovladani z klavesnice

® Leo st

@® LED blika

‘ Nap. napéti (*1) ‘

v FY-——_———_-——_-_-_-_-_-_—ee e _—,_-_—_-_——_--——_-,— Y Y Y /= = I
: Frekvence / otagky / | ! A P
| @ uzivatelské jednotky | S Frekvence / otacky / :|
| , Hz/RPM e ' Hz/RPM uZiv. jednotky (nast.) ||
o ; © P .--- .
@ Frekvence / otacky / | l -
|  HZ/RPMI sivatelské jednotky | ™ , |
AR ik (*2)
‘ =
L .. ... T T T T LI T y
| @ \gg‘ze?:g%i_%yo ' ENTER 3 ® Frekvence / ota&ky / i |
| ' FUN l\p : P  FUN uziv. jednotky (nast.) |, |
| y = -~
| ® Vybér skupiny : 1= a |
| FUN parametrti 10-0 | |
- m m m m m m = om I -------- o
Lo —— [ END | et 1
1= YE
M - — — — 7 = ._ l ?_ - — = .— I l
| - . v |
Vystupni napét S — St
| l_ ystupni napéti VOLT J| i DC napéti VoLT |
e - —_ —— — - — = 1 T_ r-— - — — — — = 1
o Interni PLC - stav B — Vyst. proud ® | !
oL e 4 o AMP
R _ U

Obr.5 Ovladani z klavesnice

*1: Po zapnuti napajeni blika na displeji nastaveni 0-07 (hodnota sitového napéti)
*2: 4-04, 4-05 uréuje zobrazeni frekvence, rychlosti nebo jednotek definovanych uzivatelem
*3: Pfi zméné parametru ve Stopu neni nutno stisknout tladitko Enter (viz pfiklad 1,2).

*4: Zobrazeni vystupniho proudu, vystupniho napéti, stavu vestavéného PLC je uréeno nastavenim parametrd 4-00
az 4-03.
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3.2 Volba zp tsobu Fizeni

U ménicu fady VSC je mozno zvolit 3 rizné zpUsoby fizeni:

1. Obecny vektorovy rezim fizeni
2. VT Vektorovy rezim Fizeni - s proménnym momentem (zejména pro dmychadla nebo ¢erpadla)
3. Ulfrezim fizeni

Uzivatel maze volit z téchto tfi zplsobl pomoci klavesnice v zavislosti na aplikaci. Standardni nastaveni je Obecny

vektorovy rezim. Pfed vlastnim provozem provedte volbu zplsobu fizeni a nastaveni pfislusnych parametrd motoru

podle nasledujiciho diagramu. (Vektorovy rezim je vhodny pouze pro ménice stejného vykonu s vykonem motoru
nebo o stupen vétsiho ¢i mensiho).

Volba zpusobu
fizeni

U/f Fizeni

Parametr 0-00 = 2 Zpusob fizeni

Nastavte nasledujici parametry: Vektorové Fizeni

U/f charakteristika 10-0 S

Posileni momentu 10-1 Volba fizeni:

Proud motoru naprazdno 10-2 (<=0-02) 0-00=0

Jmenovity skluz motoru 10-3 0-00=1

Max. vystupni frekvence 10-4

Max. vystupni napéti 10-5 |

Stfedni vystupni frekvence 10-6 Nastavte nasledujici parametry:

Stfedni vystupni napéti 10-7

Min vystupni frekvence 10-8 Jmenovité napéti motoru 0-01

Min vystupni napéti 10-9 Jmenovity proud motoru 0-02

Vhodny vykon motoru 0-02 Vykon motoru 0-03
Jmenovité otacky motoru 0-04
Jmenovita frekvence motoru 0-05

Napajeci napéti 0-07

LAuto-tuning“ motoru (0-06=1)

i
(konee )

Obr.6  Volba zpdsobu fizeni

POZNAMKA:
- Pouziti U/f rezimu Fizent:
1. ksouéasnému Fizeni nékolika motor & pomoci jednoho m énice
2. pokud nejsou zndmy jmenovité hodnoty motoru nebo je pouzit specificky motor, v tomto
pfFipadé ,Auto-tuning” vede k selhani
3. Jmenovity proud a vykon m  éni€e a motoru se liSi vice nez o jednu t Fidu
- Jeden m énié Fidi nékolik motor G (vhodny pouze U/f reZzim), nastavte motorové parame  try na
zéaklad é nasledujicich pravidel:
1. Nastavte sou €et jmenovitych proud G a vykon a vSech motor G
2. Zadejte spravné parametry U/f k Fivky (10-4 az 10-9)
- Pokud nejsou zndmy jmenovité hodnoty motoru, m  éni€ si shm nastavi vnit Fni parametry
odpovidajici parametr am standardniho motoru.
- Pokud je parametr 0-00 nastaven na ,2“, povede prov  edeni ,Auto-tuning“ k zobrazeni ,Err2"“.
- Pokud je zvolen Vektorovy rezim  Fizeni, jsou parametry motoru nastaveny pro standard ni motor.
Maximalni a minimdlni hodnoty parametr & 0-01 az 0.05 Ize nastavit pouze o jednut Fidu vySe €i
nize. P¥irezimu Fizeni U/f nejsou tyto parametry nijak limitovany.
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3.3

Seznam parametr U

Parametrovéa skupina €islo

Popis

0- Rezim provozu
1- Zpusob Fizeni frekvence a poveld Start / Stop
2- Nastaveni povelu Reset - Manudlni/Automaticky
3- Provozni parametry
4- Zobrazeni hodnot na displeji
5- Digitalni vstupy
6- Otacky - pfednastavené a tipovaci (JOG)
7- Nastaveni analogového vstupniho signalu
8- Programovatelné vystupy - reléové a analogové
9- Ochrany pohonu
10- U/f charakteristika
11- PID regulator - rezim provozu
12- PID regulator - limity* a ,pfekro¢eni rozsahu®
13- Sériova komunikace
14- JAuto-tuning” - automatické ladéni motoru
15- Provozni data, archiv poruch
0-XX: Rezim provozu
Menu Popis Rozsah / Nastaveni LT . Pozn
nastaveni
0000: Vektorovy (vSeobecné pouziti)
i , N 0001: Vektorovy (proménny moment) "
0-00 Zpusob fizeni 0002: U/f (dle skupiny parametrd 10- U/f 0000 3
rezim)
0-01 Jmenovité napéti motoru *3*5
0-02 Jmenovity proud motoru *3*5
0-03 Jmenovity vykon motoru *3*5
0-04 Jmenovité otacky motoru *7 | (nastavte: otd€ky motoru/100) *3*5
0-05 Frekvence motoru *3*5
N 0000: Auto tuning zakazan
0-06 »AuUto tuning” motoru 0001: Auto tuning povolen 0000
0-07 Vstupni sitové napéti 440V fada: 323.0 — 528.0 *3
1-XX: Zpusob Fizeni frekvence a povel G Start / Stop
Menu Popis Rozsah / Nastaveni e . | Pozn
nastaveni
0000: Tlacitka
o L s 0001: Svorky (viz. 1-01)
1-00 | Zptsob oviadani 0002: Rizeni komunikaci 0000
0003: interni PLC
. 0000: Vpred/Stop - Reverz/Stop
1-01 gagésétr?ipze\g’/ﬁ% '?/f]‘l’cegz 0001: Start/Stop - Vpied/Reverz 0000
0002: 3-vodi¢ovy Start — Stop — Vpred/Reverz
1-02 Povoleni Reverzace 00005 Reverzace povcl)le,na 0000
0001: Reverzace zakazana
i . . 0000: Stop tlacitko povoleno
1-03 Stop tlacitko na klavesnici 0001: Stop tladitko zakazano 0000

Emotron VSC
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- 0000: Normalni Start
1-04 Start rezim 0001: P¥ipojeni do otacek 0000
< 0000: Rizené DC brzdéni (prudké zastaveni)
1-05 | Stop rezim 0001: Volny dobsh
0000: Tlacitky na ovladacim panelu
0001: Potenciometrem na ovladacim panelu
0002: Svorky (Anin nebo Digin vstupy)
1-06 Zplsob zadavani otacek 0003: Digitalnimi vstupy S1-S6 (funkce 0000
vice/méné)
0004: Seériova komunikace
0005: Impulsem (S5) (ver. 2.3)
fae i - 0000: Zmeéna otacek tlacitky Vice/Méné musi
ngava,n '9 tadek tlacitky byt potvrzena tladitkem ,Enter"
1-07 Vice/Méné na panelu za 0001 Zme <&ek bud d - 0000
chodu : Zména otacek bude provedena pfimo
po stisknuti tladitka Vice nebo Méné
2-XX: Nastaveni povelu Reset - Manualni/Automaticky
Menu Popis Rozsah / Nastaveni Tovérni, Pozn
nastaveni
0000: Kratkodoby vypadek napajeni a
Restart zakazan
0001: Kratkodoby vypadek napéajeni a
.00 Kratkodoby vypadek Restart povolen 0000
napajeni a Restart 0002: Kratkodoby vypadek napéajeni a
Restart povolen, béhem ¢innosti
CPU (v zavislosti na kapacité DC
napéti)
2.01 | Kratkodoby vypadek 0.0-2.0 0.5
napajeni - Doba provozu (s)
2-02 Autorestart — Zpozdéni (s) | 0.0 - 800.0 0.0
2-03 Autorestart — Pocet pokusu | 0 - 10 0
. 0000:  Start s pfipojenim do otd¢ek
2-04 Autorestart - ZpUsob 0001:  Normalni start 0000
0000:  Primy start po zapnuti napéjeni
i PFimy start po zapnuti povolen
205 napajeni 0001:  Pfimy start po zapnuti napjeni 0001
zakazan
0.0 | ZPOZdéni Startupo zapnuti | ;300 o 0.0
napajeni (s)
0000: Reset je povolen pouze, kdyz povel
. ke startu neni aktivni
2-07 Nastaveni funkce Reset 0001: Reset je povolen, i kdyZ povel ke 0000
startu je nebo neni aktivni
2.08 Shromé&zdéna kineticka 0.0: Zakazano 0.0
energie - Doba Brzdéni 0.1-25.0: SKE Cas brzdéni '

Emotron VSC
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3-XX: Provozni parametry

Tovarni

Menu Popis Rozsah / Nastaveni . | Pozn.
nastaveni
300 | Max. frekvence (Hz) 0.01 - 650.00 50.007 1y
60.00
3-01 Min. frekvence (Hz) 0.00 - 650.00 0.00 *1
3-02 Cas akcelerace 1 (s) 0.1 -3600.0 0.0 *1
3-03 Cas decelerace 1 (s) 0.1 - 3600.0 0 *]
3-04 S-kfivka Acc / Dec 1 (s) 0.0-4.0 0000 *1
3-05 S-kfivka Acc / Dec 2 (s) 0.0-4.0 0001 *1
3-06 Cas akcelerace 2 (s) 0.1-3600.0 10.0 *1
3-07 Cas decelerace 2 (s) 0.1-3600.0 10.0 *1
3.08 | Las akcelerace pri 0.1-255 0.5 *
tipovéani (s)
3-09 E)Sz);ls decelerace pfi tipovani 01-255 05 %1
310 DC brzdéni — Vychozi 0.1-10.0 15 1
frekvence (Hz)
3-11 DC brzdéni — Uroven (%) 0.0-20.0 5.0 *7
3-12 DC brzdéni - Cas 0.0-255 0.5 *1
313 Rezonanéni frekvence 1 0.00 - 650.0 0.0 1
(Hz)
314 Rezonanéni frekvence 2 0.00 - 650.0 0.0 1
(Hz)
3-15 (RHeZz)onancm frekvence 3 0.00 - 650.0 0.0 %1
Rozsah rezonanéni *
3-16 frekvence (:Hz) 0.00 - 30.00 0.0 1
0000: Povoleny vSechny funkce
0001: Zména 6-00 az 6-08 zakazana
3-17 Uzamceni parametr( 0002: Zména vsech funkci kromé 0000
6-00 az 6-08 zakazana
0003: Zak&z&na zména vSech funkci
0000: Kopie parametr(i zakazana
0001: Kopie parametrt z ménice do
modulu
3-18 Kopirovaci jednotka 0002: Kopie parametrt z modulu do 0000
ménice
0003: Kopie parametrt do ménic¢e nebo do
modulu pro vzajemné srovnani
0000: Automaticky (v zavislosti na teploté)
i oo s 0001: V provozu pfi chodu ménice
3-19 Rizeni ventilatoru 0002:  Vidy v provozu 0000
0003: Vzdy vypnut
) 0000:  Zakazan
3-20 Usporny rezim *1 0001: Rizen digitalnimi vstupy pfi 0000 *6
nastavené frekvenci
3-21 Usporné zesileni (%) 0-100 80 *6
3-22 Taktovaci frekvence (kHz) | 2-16 10
3.3 | Stedni frekvence 5.00 - 100.00 20.00

kolisavého chodu (%)

Emotron VSC
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Amplituda kolisavého

3-24 chodu (%) 0.1-20.0 10.00
305 Propad kolisavého chodu 0.0-500 0.0
(%)
3-26 Cas akcelerace kolisavého 0.5 -60.0 10.0
chodu (s)
3.07 Cas decelerace kolisavého 05 -60.0 10.0
chodu (s)
Odchylka pfi vzestupu
3-28 kolisavého chodu (%) 0.0-200 10.0
i Odchylka pfi sestupu )
3-29 | kolisavého chodu (%) 0.0-20.0 10.0
3-30 Start frekvence 0.00-10.0 0.0
4-XX: Zobrazeni hodnot na displeji
Menu Popis Rozsah / Nastaveni Tovérni' Pozn.
nastaveni
4-00 Zobrazeni proudu motoru OOOOE Zobrazen[ proudu motoru zakadzano 0000 %1
0001: Zobrazeni proudu motoru povoleno
4-01 Zobrazeni napéti motoru OOOOE Zobrazen[ nap(vat[ motoru zakazano 0000 *1
0001: Zobrazeni napéti motoru povoleno
0000: Zobrazeni napéti DC sbhérnice
Zobrazeni napéti DC zakazano .
4-02 sbérnice 0001: Zobrazeni napéti DC sbhérnice 0000 1
povoleno
. 0000: Zobrazeni stavu PLC zakazano .
4-03 Zobrazeni stavu PLC 0001: Zobrazeni stavu PLC povoleno 0000 1
i Uzivatelské jednotky - ) .
4-04 hodnota (rychlost) 0-9999 1800 1
0000: Zobrazeni vystupni frekvence pohonu
0001: Rychlost je zobrazena v celém Cislu
(Xxxx)
Zpusob zobrazeni 0002: Rychlost je zobrazena s jednim
4-05 uzivatelskych jednotek desetinnym ¢&islem (xxx.x) 0000 *1
(rychlost) 0003: Rychlost je zobrazena se dvéma
desetinnymi &isly (xx.xx)
0004: Rychlost je zobrazena se tfemi
desetinnymi &isly (x.xxx)
4-06 Zobrazeni zpétné vazby 0000: Zobrazeni zpétné vazby zakdzano 0000 %1

PID

0001: Zobrazeni zpétné vazby povoleno

Emotron VSC
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5-XX: Digitélni vstupy

Menu Popis Rozsah / Nastaveni e . | Pozn.
nastaveni

0000: Vpred/ Stop *1

5-00 Digitalni vstup S1 0001: Vzad/ Stop *2 0000
0002: Pevné otacky 1 (6-02)

0003: Pevné otacky 2 (6-03)
0004: Pevné otacky 3 (6-05) *3
5-01 Digitalni vstup S2 0005: Tipovani 0001

0006: Akcelerace / Decelerace #2

0007: Nouzovy stop A kontakt
0008: Blokovani vystupu

5-02 Digitalni vstup S3 0009: PFipojeni do otacek 0002
0010: Uspora energie

0011: Volba fidiciho signalu

o 0012: Volba signalu komunikace

5-03 Digitalni vstup S4 0013: Akcelerace / Decelerace zakézana
0014: Otacky nahoru

0003

0015: Otacky doli

o 0016: Pfepinani volby zdroje otacek
5-04 Digitalni vstup S5 0017: PID funkce zakazana

0018: Reset

0004

0019: IRC snimac¢ otacek — vstup S5
0023: Analogovy vstup AIN

0024: PLC aplikace

0025: Kolisavy chod

5-05 Digitalni vstup S6 0018

0026: Horni odchylka kolisavého chodu
Multifunké&ni analogovy 0027: Dolni odchylka kolisavého chodu
vstup AIN 0028: Zdroj energie pro funkci SKE
0029: Nouzovy stop B kontakt *7

5-06 0023

Multifunkéni vstup S1 ~ S6

5-07 gas skenovani (msx4)

1-100 5

0000: Jsou-li multifunkéni vstupy nastaveny
pro funkci na zvySovani/snizovani
frekvence (Tlacitka Vice/Méng),
zlistane po zastaveni nastavena
frekvence v paméti. Ve Stop rezimu ji
nelze zménit.

0001: Jsou-li pouzity funkce Nahoru/Dold, 0000
pak po zastaveni bude nastavena
frekvence resetovana na 0 Hz.

0002: Jsou-li pouzity funkce Nahoru/Dolf,
zlstane po zastaveni nastavena
frekvence v paméti. Ve Stop rezimu ji
Ize zménit.

Stop rezim pouzitim

508 | multifunkénich vstupa

Funkce krokovani Nahoru /

509 | polg (Hz)

0.00 - 5.00 0.00

5-10 IRC snima¢ - pomér pulzi | 0.001 - 9.999 1.000 V2.3

0 = viz. 6-00

1 = Frekvence z potenciometru na panelu

2 = Frekvence z analogového vstupu
(svorkovnice TM2) 0 V2.3

3 = Frekvence z hodnoty vstupt Nahoru/Dolu
(svorkovnice TM2)

4 = Frekvence z komunikacniho vstupu

Pfepinani zdroje pro

>11 zadavani frekvence

0020: PID zpétna vazba
0021: Offset vstupniho signalul (pot. panel)
0022: Offset vstupniho signalu 2 (AIN vstup)

Analogovy vstup Al2

12 volba funkce
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Poznamka:
Pro pfepinani Start / Stop s nastavenim 1-01 = 0001

Pro prepinani Vpred / Vzad s nastavenim 1-01 = 0001

Pevna frekvence 3 je dosaZzena sou¢asnym privedenim signalu na vstupy S3 a S4.

1.
2.
3.

6-XX: Otac€ky - prednastavené a tipovaci (JOG)

Menu Popis Rozsah / Nastaveni Tovérni' Pozn.
nastaveni
6-00 Frekvence z klavesnice (Hz)| 0.00 - 650.00 5.00 *1
6-01 Tipovaci frekvence (Hz) 0.00 - 650.00 2.00 *1
6-02 Pevna frekvence 1 (Hz) 0.00 - 650.00 5.00 *1
6-03 Pevna frekvence 2 (Hz) 0.00 - 650.00 10.00 *1
6-04 Pevna frekvence 3 (Hz) 0.00 - 650.00 20.00 *1
6-05 Pevna frekvence 4 (Hz) 0.00 - 650.00 30.00 *1
6-06 Pevna frekvence 5 (Hz) 0.00 - 650.00 40.00 *1
6-07 Pevna frekvence 6 (Hz) 0.00 - 650.00 50.00 *1
6-08 Pevna frekvence 7 (Hz) 0.00 - 650.00 60.00 *1
7-XX: Nastaveni analogoveho vstupniho signalu
Menu Popis Rozsah / Nastaveni el . Pozn.
nastaveni
7-00 Anln - zesileni (%) 0-200 100 *1*10
7-01 Anln - offset (%) 0-100 0 *1
0000: Kladny .
7-02 Anin - typ offset 0001:  Zaporny 0000 1
i armd 0000: Kladny .
7-03 AnlIn - smér offset 0001:  Zaporny 0000 1
Anln - ¢as skenovani
704 (AnIn, AnIn2) (ms x 2) 1-100 50
7-05 AnIn2 - zesileni (%) (S6) 0 - 200 100 *1
8-XX: Programovatelné vystupy - reléové a analogové
Menu Popis Rozsah / Nastaveni UL . Pozn.
nastaveni
0000:  Vystupni frekvence
0001: Nastavena frekvence
Analogovy vystup - nastaveni 0002:  Vystupni napéti
8-00 0000 *1
(0-10 VDC, sv. FM+) 0003: DC napéti
0004:  Vystupni proud
0005: PID zpétnovazebni signdl
8-01 Analogovy vystup - zesileni (%) 0 - 200 100 *1
0000: Chod
0001: Frekvence dosazena (viz.
nastaveni +8-05)
. Co 0002: Frekvencev
8-02 Vyst lé R1 0006
ystupni refe rozsahu nastaveném v (8-04
18-05)
0003: Frekvence > 8-04
0004: Frekvence < 8-04
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0005: Momentové pretizeni
0006: Porucha
0007:  Auto-restart
0008: Kratkodoby vypadek napéajeni
0009: Nouzové zastaveni
8-03 Vystupni relé R2 0010: Volny dobevh df’ z(?\stavenl 0000
0011: Ochrana pretizeni motoru
0012: Pretizeni ménice
0013: Ztrata PID zpétné vazby
0014: PLC provoz
0015: Napajeni zapnuto *7
DosaZeni nastavené frekvence .
8-04 (viz 8-02: 0001) (Hz) 0.00 - 650.00 0.00 1
8-05 Detekce ve frekvenénim rozsahu 0.00 - 30.00 200 1
(xH2)
9-XX: Ochrany pohonu
Menu Popis Rozsah / Nastaveni T . | Pozn.
nastaveni
0000: Preventivni ochrana béhem
- Y akcelerace povolena
9-00 Ochrana pfi rozbéhu 0001: Preventivni ochrana béhem 0000
akcelerace zakazana
Uroveri ochrany pfi
9-01 rozb&hu (%) 50 - 300 200
0000: Preventivni ochrana béhem
" " decelerace povolena
9-02 Ochrana béhem dobéhu 0001: Preventivni ochrana béhem 0000
decelerace zakazana
9-03 Uroven ochrany pfi dob&hu 50 - 300 200
(%)
0000: Preventivni ochrana béhem chodu
i - povolena
9-04 Ochrana pfi chodu 0001: Preventivni ochrana béhem chodu 0000
zakazana
9-05 Uroven ochrany pfi chodu 50 - 300 200
(%)
; 0000: Cas decelerace po aktivaci preventivni
9-06 Cas decelerace - volba po ochrany je dan nastavenim 3-03 0000
aktivaci ochrany pfi chodu 0001: Cas decelerace po aktivaci preventivni
ochrany je dan nastavenim 9-07
9-07 Cas decelgrace po aktivaci 0.1 -3600.0 30
ochrany pfi chodu (s)
o 0000: Ochrana pretizeni motoru povolena
9-08 Ochrana pretizeni motoru 0001: Ochrana pretizeni motoru zakazana 0000
0000: Ochrana pfizplsobena standardnimu
9-09 Volba typu motoru motoru . 0000
0001: Ochrana pfizplisobena pro motor
ur€eny k provozu s frekv. méni¢em
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Ochrana pretizeni - volba

0000:

Konstantni moment (pfetizeni pfi 103%,
150% po dobu 1 min)

9-10 kfivky 0001: Proménny moment (pretizeni pFi 113%, 0000
123% po dobu 1 min)
Reakce po aktivaci 0000: Volny dobéh
9-11 eakce p 0001: Po pretizeni porucha pohonu nebude 0000
pretizeni e
aktivovana
0000: Detekce prfekro¢eni momentu
neumoznéna
Detekce prekroceni 0001: Detekce prekroceni momentu
9-12 P umoznéna pouze pfi nastavené 0000
momentu - volba .
frekvenci
0002: Detekce prekroceni momentu
umoznéna jakmile je pohon v chodu
9-13 Reakce po aktivaci 0000: Pohon pokracuje v provozu 0000
pfekroceni momentu 0001: Volny dobéh
9-14 I?rekrovcenl momentu 30 - 200 160
Uroven %
Prekro¢eni momentu
9-15 Aktivacni ¢asova prodleva | 0.0 —25.0 0.1

(s)

10-XX: U/f charakteristika

Menu Popis Rozsah / Nastaveni Tovarni nastaveni Pozn.
10-0 U/f charakteristika 0-18 0/9 *4 *6
U/f pfizptsobeni charakteristiky
10-1 0-30 0.0 *1 *6
(posileni momentu) (%)
10-2 Proud motoru naprazdno *5 *6
10-3 Kompenzace skluzu motoru (%) 0.0 -100.0 0.0 *1 *6
10-4 Maximalni frekvence (Hz) 0.20 - 650.00 50.00/ 60.00 *4 *6
10-5 Max. frekvence - napétovy pomeér (%) 0.00 - 100.0 100.0 *6
10-6 Stredni frekvence (Hz) 0.1 -650.00 25.00/30.00 *4 *6
10-7 Stfedni frekvence - napétovy pomér (%) 50.0 *6 *7
10-8 Minimalni frekvence (Hz) 0.10 - 650.00 0.50/0.60 *6
10-9 Min. frekvence - napétovy pomér (%) 0.0-100.0 1.0 *6 *7
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11-XX: PID regulator - rezim provozu
Menu Popis Rozsah / Nastaveni Tovérni, Pozn.
nastaveni
0000: PID regulace vypnuta
0001: Regulace odchylky
0002: Regulace odchylky zpétné vazby
0003: Stejné jako 001, ale reverzni char.
fizeni
0004: Stejné jako 002, ale reverzni char.
fizeni
11-0 PID - provozni rezim 0005: Zadana frekvence + regulace 0000
odchylky
0006: Zadana frekvence + regulace
odchylky zpétné vazby
0007: Zadana frekvence + regulace
odchylky s reverzni char. fizeni
0008: Zzadana frekvence + regulace
odchylky zpétné vazby
s reverzni char. fizeni
11-1 Zesileni zpétné vazby (%) 0.00 - 10.00 1.00 *1
11-2 P:  Proporcionalni zesileni (%) | 0.0 - 10.0 1.0 *1
11-3 I:  Integracni Cas (s) 0.0 - 100.0 10.0 *1
114 D: Derivacni ¢as (s) 0.00 - 10.00 0.00 *1
0000: Kladné Fizeni .
11-5 PID - offset 0001: Zaporné fizeni 0000 1
11-6 PID offset - nastaveni (%) 0-109 0 *1
11-7 Zpozdéni vystupu - filtr (s) 0.0-25 0.0 *1
12-XX: PID regulator - ,limity* a ,p  Fekro €eni rozsahu*
Menu Popis Rozsah / Nastaveni Tovérni, Pozn.
nastaveni
0000: Detekce zakazana
0001: Detekce je povolena -pohon po
12-0 Detekce ztraty zpétné vazby Zrate zpétne vazby pokracuje 0000
V provozu
0002: Detekce je povolena - pohon se
po ztraté zpétné vazby zastavi.
12-1 I?etekge ztraty zpétné vazby - 0- 100 0
arover (%)
122 Detgkge,ztraty zpétné vazby - 0.0-255 10
zpozdéni (s)
12-3 Integra¢ni hodnota - limit (%) 0-109 100 *1
- . . 0000: Neni povoleno (hodnota nebude
Integracni hodnota je vynulovana, vynulovana)
0002: 30 sekund
i PFipustna integraéni rezerva i
1251 (1 jednotka = 1/8192) 0-100 0
. P 0000: 0-10V nebo 0-20mA *
12-6 PID zpétnovazebni signal 0001 2-10V nebo 4-20mA 0000 7
12-7 ReZim spanku - Uroven 0.00 - 650.00 0.0
12-8 ReZim spanku - prodleva 0.0-255 0.0
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13-XX: Sériova komunikace

Tovarni

Menu Popis Rozsah / Nastaveni nastaveni Pozn.
13-0 Adresa 1-254 1 *2*3
0000: 4800
. . 0001: 9600 fox
13-1 Pfenosova rychlost -Baud rate (bps) 0002 19200 0003 2*3
0003: 38400
i . 0000: 1 Stop bit o
13-2 Stop bit 0001: 2 Stop bity 0000 2*3
0000: Bez parity
13-3 Paritni bit 0001: Suda parita 0000 *2*3
0002: Licha parita
. 0000: 8-bitova data o
13-4 Datové hity 0001: 7-bitova data 0000 2*3
0000: Brzdéni do zastaveni podle
Prekroceni ¢asového limitu 0001_3\’/_3?“,/ dobé&h
13-5 komunikace 0002: Brzdéni do zastaveni podle 0000
3-07
0003: Pokracovani v provozu
13-6 Nastaveni ¢asového limitu prfekroceni 00.0-255s 00.00 *11
14-XX: ,Auto-tuning” - automatické lad  éni motoru
Menu Popis Rozsah / Nastaveni n;::/aélvrggi Pozn.
14-0 Odpor statoru (Q) *3*5
14-1 Odpor rotoru (Q) *3*5
14-2 Ekvivalentni indukénost (mH) *3*5
14-3 Magnetiza¢ni proud (Amp. AC) *3*5
14-4 Ztraty v magnetickém obvodu (gm) *3*5
15-XX: Provozni data, archiv poruch
Menu Popis Rozsah / Nastaveni n;::/aélvrggi Pozn
15-0 Kod pro zobrazeni vykonu v KS| (viz manual) *3
15-1 Verze software *3
15-2 Archiv poruch (posledni 3 poruchy, viz nize) *3
15-3 Celkovéa doba provozu (hod.) 0-9999 *3
15-4 Celkovéa doba provozu 0 - 27 (hod.x10000) *3
. < 0000: Doba pod napétim .
15-5 Celkovéa doba provozu - rezim 0001: Doba chodu 0000 3
1110: Reset do tovarniho nastaveni (50Hz)
15-6 Tovarni nastaveni 1111: Reset do tovarniho nastaveni (60Hz) 0000 *4
1112: Reset do tovarniho nastaveni (PLC)

Emotron VSC

20




Poznamky:

*1 parametry Ize ménit za chodu ménice
*2 parametry nelze ménit pokud je aktivni komunikace

*3 parametr nesmi byt ménén béhem resetovani do tovarniho nastaveni
*4 parametr souvisi s tovarnim nastavenim

*5 parametr bude zménén pfi zméné typu ménice

*6 parametr zobrazen pouze rezimu fizeni U/f

*7 pouze u verze 2.3 a vySSi

*8 pouze u verze 2.4 a vysSi
*10 pouze u verze 2.6A a vySsi
*11 pouze u verze 2.9 a vysSi

4 Diagnostika, poruchy a jejich odstra

4.1

4.1.1 Poruchy, které nemohou byt resetovany

novani

Chybova hlaSeni na displeji a zp  usoby jejich odstran éni

Indikace Vyznam Mozna p Fiéina Zpusob odstran éni
s PFipojte paralelni RC filtr na civku
CPF Chyba programu Vné&jsi rusiva interference stykace, ktery zptisobuje interferenci
EPR |Chyba EEPROM Vadna EEPROM ménice Vyménit EEPROM
OV* Pred startem je sitové 1. Vysoké napéti sité 1. Zkontrolujte napéti sité
napéti pfilis vysoké 2. Zavada v obvodu méfeni napéti 2. ZaSlete meénic¢ k opravé
1. Nizké napéti sité 1. Zkontrolujte napéti sité
L\/* Pred startem je sitové 2. Propélena pojistka nebo 2. Vyménite pojistku nebo omezovaci
napéti pfilis nizké omezovaci rezistor rezistor
3. Zavada v obvodu mérfeni napéti 2. ZaSlete ménic¢ k opravé
. .. | 1. Zavada v obvodu méreni teploty 1. ZaSlete ménic k opravé
OH* \r:]ésn?lé: teplota na chladici 2. Vysoka teplota okoli nebo Spatna | 2. Snizte teplotu okoli nebo
ventilace premistéte meénic
CTER Detekovana chyba Zavada v obvodu snimace proudu ZaSlete ménic k opravé

proudového prevodniku

nebo pfevodniku

* - reléovy kontakt pro poruchu neni aktivni
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4.1.2 Provozni poruchy - odstranitelné manualnim i

automatickym povelem Reset

Indikace Vyznam Mozna p Fi€ina Zpusob odstran éni
Proudové pietizeni bFi 1. Vinuti motoru ve zkratu 1. Zkontrolujte motor
OC-S startu P P 2. Zemni spojeni motoru 2. Zkontrolujte vinuti
3. Vykonovy modul je poSkozen 3. Vyménte vykonovy modul
Proudové pretizeni pfi Nastaveny ¢as decelerace je pfilis < x
OC-D brzdén krétky Nastavte del3i ¢as decelerace
1. Cas akcelerace je pfilis kratky
2. Vykon motoru je vétSi nez vykon | 1. Nastavte delSi ¢as akcelerace
ménice 2. Vyménte ménic se stejnym nebo
OC-A Proudové pretizeni pfi 3. Zkrat mezi vinutim a kostrou vétSim vykonem jako motor
- rozbéhu motoru 3. Zkontrolujte motor
4. Zkrat mezi vinutim motoru a 4. Zkontrolujte vinuti
zemi 5. Vyménte IGBT modul
5. IGBT modul je po8kozen
1. Zvyste vykon ménice
Proudové pretizeni pfi 1. Kratkodoba zména zatizeni 2. Provec_ite Znovu ,Auto-tuning
OC-C . SR . (0-06 =1)
chodu 2. Krétkodoba zména vykonu Ay Loz
3. Pokud porucha nadale pretrvava,
shiZte odpor statoru (14-0)
1. Nastavte delSi ¢as decelerace
x e 2. Instalujte brzdny rezistor nebo
Prepéti béhem provozu / 1. Cas dec.Je prilis kratky rv1ebo brzdnou jednotku
OV-C N pohon mé velkou setrvagnost ; P
brzdéni > Kolisani sitového napati 3. Instalujte vstupni tlumivku (na
) P stranu sité)
4. ZvySte vykon ménice
Nepfipustné selhani s e Pokud se porucha opakuje vicekrat,
Errd CPU V&j8i rusiva interference zaglete MEnic k opravé
1. Prilis vysoké zatizeni nebo maly
vykon ménice 1. ZvySte as akcelerace / decelerace
2. Chybné zadani parametr (3-02/3-03)
OVSP Prekroceni otaCek motoru (vektorovy rezim) 2. Zadejte spravné parametry motoru
béhem provozu 3. Zesileni ve vektorovém rezimu je | 3. Zmérite odpor statoru a rororu
prilis vysoké (14-0/14-1)
4. Chybné detekce proudového 4. ZaSlete ménic¢ k opravé

obvodu

4.1.3 Provozni poruchy - odstranitelné pouze manudl

nim povelem Reset

Indikace Vyznam Mozna p Fi€ina Zpusob odstran éni
Proudové pretizeni ve 1. Detekce chyby proudového obvodu | 1. Zkontrolujte ruSeni na strané sité
OoC stavu Sto P 2. Vadné spojeni proudového nebo na vystupu ménice
P transformatoru 2. ZaSlete ménic¢ k opravé
N sixs 1. ZvySte vykon motoru
OL1 Pfetizeni motoru % “gg&%rr?g rfg;?;venl' 0-02. 9-08-11 |2 Nastavte korekin& parametry
’ ’ 0-02, 9-08 az 9-11
OL2 Pretizeni ménice Nadmérné zatizeni Zvyste vykon ménice
N sixs 1. ZvySte vykon ménice
OL3 Prekroceni momentu % “gg&%rr?g rfg;?;venl' 9-14. 9-15 2 Nastavte korektné parametry
’ ’ 9-14, 9-15
1. Zaijistéte kvalitni napajeni nebo
s et ox px Sl . zvyste hodnotu parametru 2-01
LV-C | ke npti i bivem | 1. B0 i napt st 2. Zuyie Gas celerace (300
P ) P 3. Zvyste hodnotu DC kondenzatoru
4. Instalujte vstupni tlumivku
— PPN 1. Zkontrolujte zatizeni pohonu
. . 1. Prili§ vysoké zatizeni - 5 .y
OH-C Vysoka teplota chladic¢e 2. Viysoka okolni teplota nebo Spatna g Zvyste vykon ménice

ménic¢e béhem provozu

ventilace

Zajistéte lepSi podminky pro
ventilaci
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4.1.4 Specialni hlaSeni na displeji

Indikace Vyznam Popis
STPO | Nulova rychlost - stop Nastavena frekvence je < 0,1 Hz
1. Pokud je méni¢ nastaven na externi fizeni (1-00 = 1) a pfimy start je
STP1 | Selhani pfimého startu zakazan (2-04 = 0001), pak se méni¢ nemiize rozb&hnout a po pfipojeni
napajeni a zadaném povelu ke startu bude blikat STP1 (viz popis 2-04)

1. Pokud je méni¢ nastaven na externi fizeni (1-00 = 0001), a STOP tlagitko
je povoleno (1-03 = 0000), ménic¢ se po stisku tla¢itka STOP zastavi podle
nastaveni 1-05. Po zastaveni blika STP2. Pro restart ménice vypnéte

. povel Run a znovu ho zadejte.
STP2 ZN?)?/IZ{:)dVgciSh-lt—)OF;nelu 2. Pokud je méni¢ v rezimu komunikace a STOP tlagitko je povoleno (1-03 =
P 0000), ménic¢ se po stisku tladitka STOP zastavi zplisobem podle 1-05 a
nasledné blika STP2. Pro restart je nutno poslat ménici z PC povel Stop a
nasledné povel Start
3. STOP tlagitko nemuze provést nouzové zastaveni pokud 1-03 = 0001
1. V pfipadé externiho signalu na digitalnim vstupu k nouzovému zastaveni
E.S. Externi nouzovy STOP bude méni¢ brzdit az do zastaveni a blikat E.S (viz popis 5-00 ~ 5-06)
2. Pfed vlastnim nastavenim 5-00 ~ 5-06 provedte nejprve pfislusné zapojeni
b.b Externi blokovani vystupu |V pfipadé externiho signélu na multifunkénim vstupu k blokovani ménice
i meénice (BASE BLOCK) méni¢ okamzité zastavuje a blika b.b (viz. popis 5-00 ~ 5-06)
[ 1. Chyba v datech motoru zplsobi selhani ,Auto-tuning“
ATER | chyba ,Auto-tuning 2. Nepfedvidané zastaveni ménice v priibéhu ,Auto-tuning”
PDER gtlglt;gzrr])éeﬂovazebmho Detekovana chyba obvodu zpétnovazebniho PID signalu

4.1.5 Poruchy z d Gvodu chybné manipulace na ovladacim panelu

Indikace Vyznam Mozna p Fiéina Zpuasob odstran éni
1. Pokus o zménu frekvence / _
LOC |Fammeyabeveipre |, paramer sciaiva1r-oo0 |3 Nesaue 3470000
J y 2. Pokus o reverzaci, a¢koliv 1-02=0001 | = -
1. Bylo stisknuto tla¢itko * nebo 1. Tlagitky *ar~ je mozno
Errl klavesnici 2. Pokus 0 zménu parametrd, které 1-06=0
neni mozno ménit, pokud je méni¢ 2. Uprava parametru je mozna
v chodu (viz. seznam parametr() pouze v rezimu Stop
1. 3-01 je v mezich rozsahu 3-13 + 3-16
nebo 3-14 * 3-16 nebo 3-15 * 3-16 .- s
Chyba nastaveni hodnoty | 2. 3-00=3-01 Zmeites-13 az 3-15 nebo_3-16
Err2 . . 3-00 > 3-01 nastavte 1-00=0 1-
parametru 3. Pokus 0 zménu parametru béhem A hx -
P e o 06=0 béhem ,Auto-tuningu
probihajiciho ,Auto-tuningu“ (nap¥. 1-
00=0, 1-09=0)
Zména parametru neni 1. Zména fidicich poveld béhem L ?;nirgﬁr;'(ag;n%%\ilﬁgcfrm
Err5 béhem komunikace komunikace je nemozna P .
A . 2. Nastavte parametry pred
povolena 2. Pfizplasobte parametry 13-1 az 13-4 . Lo
zapnutim komunikaci
1. Nespravné zapojeni
2. Nespravné nastaveni parametr(i 1. Zkontrolujte hardware a
Err6 Chyba komunikace komunikace zapojeni
3. Chyba kontrolniho souctu 2.Zkontrolujte funkce 13-1 az 13-4
4. Chyba pfi ovéfovani komunikace
1. Pokus 0 zménu 15-0 nebo 15-7 Pokud nepomuze reset ménice
Err7 Konflikt parametrd 2. Selhani napé&tovych a proudovych « pomuz '
o e zaSlete k opravée
detekénich obvodu
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- .| Provedte reset na tovarni nastaveni v Provedte tovarni nastaveni pred
Err8 Chyba tovarniho nastaveni pribéhu PLC Fizeni zastavenim PLC
Chyba nastaveni parametru 1. Nastaveno 3-18=1 nebo 2 bez 1. Zmérite 3-18
EPrl1 PN e pfipojeni kopirovaci jednotky x ] .
- selhani kopirovaci jedn. L , e 2. Vyménte kopirovaci jednotku
2. Selhani kopirovaci jednotky
Kopirovaci jednotka Kopirovani parametra do ménice pro - . L
EPr2 neodpovida nastaveni FM | ovéfeni shody parametru Vyméfite kopirovaci jednotku
4.2  Odstra novani poruch, vSeobecn é
Stav Mozna p Fi€ina Zpuasob odstran éni
Je pfipojeno napajeni?
Je na svorkach L1, L2, L3 napajeni Vypnéte a znovu zapnéte ménic
(sviti kontrolka napajeni)? Ujistéte se, Ze sitové napéti je v pofadku a Ze jsou pevné
zajistény vSechny svorky
Je na vystupnich svorkach T1, T2, T3 VVONé . A
o ypnéte a znovu zapnéte ménic
napéti?
Neni motor mechanicky pretizen? Snizte zatizeni
Motor se
nerozbéhne

Jsou néjaké problémy s méni¢em?

Byl dan povel k chodu (vlevo nebo
vpravo)?

viz popis poruch, zkontrolujte zapojeni a provedte
potfebné Upravy

Je pouzit analogovy vstupni signal?

Je analogovy vstupni signal spravné pfipojen
Ma frekvenéni vstup spravné napéti

Je zvolen spravny rezim provozu?

Nakonfigurujte provozni podminky pomoci ovladaciho
panelu

Motor se otaci

Je zapojeni vystupnich svorek T1, T2,
T3 spravné?

Zapojeni musi odpovidat U, V, W svorkam motoru

opaénym : : :
smerem Je zapojeni ”d'C'Ch S|gnalu pro chod Zkontrolujte zapojeni, v pfipadé potfeby opravte
vlevo a vpravo spravné?
Je nastaveni analogového vstupu . o T
Spravné? Zkontrolujte zapojeni, v pfipadé potfeby opravte
Nelze ménit Je nastaveni provozniho rezimu

otacky motoru

spravné?

Zkontrolujte nastaveni provozniho rezimu

Neni zatizeni pfilis velké?

Snizte zatizeni

Motor bézi

v pfilis vysokych
nebo pfilis
nizkych
otackach

Jsou zadany Stitkové hodnoty motoru
(poly, napéti,...) spravné?

Ovétrte dle typového Stitku motoru

Je pfevodovy pomér spravny?

Ovérte prevodovy pomér

Je nastaveni maximalni vystupni
frekvence spravné?

Zkontrolujte nejvySSi vystupni frekvenci

Otacky motoru
jsou promeénlivé

Neni zatizeni pfilis velké?

Snizte zatizeni

Neni zatizeni pfilis kolisavé?

Minimalizujte kolisani zatizeni
ZvysSte vykon ménice a motoru

Nedochazi k vypadkim napéjeni
nebo jedné faze?

PFi pouziti 3-fazového napajeni zkontrolujte sitové
napajeni
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