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Aplikacni modul pro jefaby a zdvihové pohony
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Prectéte si prosim tento navod
jesté pred zapocetim instalace a ozivovani zafrizeni!

Emotron 10 interface DSV-VFX2.1

Navod k obsluze - éesky

Verze softwaru:

10 Interface: od v5.0.31
DSV: od v5.xx
VFX: od v5.14
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Bezpeénostni predpisy

Navod pro obsluhu

Prectéte si prosim tento navod jesté pfed zapocetim instalace a ozivovanim zafizeni!
Tento navod pro obsluhu je uréen pro:

- instalaci
- udrzbu

- obsluhu
- projekci

Bezpecnost

Prectéte si Navod pro obsluhu k frekvenénim méniéum DSV resp. VFX!

Technicky zpUsobily personal

Instalaci, uvedeni do provozu, demontaz, méfeni atd. mGze provadét pouze osoba
s odpovidajici odbornou kvalifikaci.

Instalace

Instalaci maze provadét pouze kvalifikovany personal v souladu se v§emi normami a
mistnimi pfedpisy.

Otevieni ménice
VYSTRAHA!

Pfed otevienim ménice je nutno vZzdy pockat minimalné 5 minut po odpojeni
napéti, aby se mohlo vybit napéti na kondenzatorech meziobvodu.

Svorkovnice ovladacich signalll jsou od silového napéti galvanicky
oddéleny. Pfesto ale pfi otevieni ménie dodrzujte zvySenou opatrnost.

Demontaz |O Interface nebo ménice

VYSTRAHA!

Pfed demontazi 10 Interface nebo ménice je nutno vzdy odpojit zafizeni od
sitového napéti a jesté pockat minimalné 5 minut, aby se mohlo vybit
napéti na kondenzatorech meziobvodu.
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Uréeno pro nasledujici frekvenéni ménice:

Technicka data frekvenénich méniéi Emotron DSV35 VFX48/52/69
3-fazové 3-fazové
Jmenovity vykon 0,37-30 kW 0,75-3000 kW
Napéti sité (+x10%) 380-480 V 380-480 V
Jmenovity proud 1,3-61 A 3-3000 A
Kryti IP20 IP20
Normy CE/UL CE/UL

DalSi technické udaje a popis najdete v Technickém katalogu Emotron DSV resp. VFX.
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1 VsSeobecné informace
IO Interface + DSV / VFX frekvenéni ménice

1.1 Uvod

10 Interface je dopliikovy modul pro ménice fady DSV35 a VFX, ktery ma rozSifeny pocet
vstupl a vystupu optimalizovanych pro jefabové pohony a manipulaéni techniku, véetné
softwaru, jenz je pro toto pfizpUsoben a zajistuje tak logiku ovladani a fizeni jefabovych
pohonu v€etné navaznosti na koncové a zpomalovaci vypinace, pfetézovaci zafizeni atd.
Samoziejmé jej Ize pouzit pro veSkeré obdobné aplikace, jako jsou napf. vytahy a zdvihové
mechanismy.

Vyhody:
e Vstupy/vystupy jsou galvanicky oddéleny, lepsi EMC.
e  Moznost pfimého zadavani ovladacim napétim 230VAC popf. 24VDC.
e Na vstupech nejsou nutna jiz Zadna pomocna nebo oddé&lovaci relé.
e Snadné uvadéni do provozu pomoci funkce automatického nastaveni parametra.

e Diky LED diodam je dokonaly pfehled o aktualnim stavu vstupl a vystupu, coz
usnadriuje servis a diagnostiku rliznych poruch ¢&i problému.

1.2 Komponenty

Komponenty pro frekvenéni ménice fady DSV:

Sestava pro jefabovy pohon se sklada z: Objednaci &islo
e |Ointerface
e pro ovladaci napéti 230 VAC nebo 590059DSV
(oznaceni pro objednani: CI230VAC-DSV/VFX)
e pro ovladaci napéti 24 VDC 590060DSV
(oznaceni pro objednani: CI24VDC-DSV/VFX)
e  Frekvenéni méni¢ DSV viz Technicky katalog DSV

e svorky pro pfipojeni brzdného rezistoru
e svorky T1, T2 pro pfipojeni PTC ¢idla motoru

o  komunikaéni rozhrani RS485 (Modbus RTU) 01-6192-00
e option: STO (karta bezpe&ného zastaveni) 01-6198-00
e option: PPU (ovladaci panel) 01-6179-00
e option: USB (komunikaéni karta) 01-6180-00

e option: USB kabel 1,2m (USB-A / Micro USB) 01-6180-05
e option: Modbus propojovaci kabel (30 az 150cm)
e  Brzdny rezistor viz kap.7
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Komunikace mezi IO interface a frekvenénim méni¢em DSV pres rozhrani RS485
(3-vodiCové propojeni, stinény kabel s kroucenymi vodi¢i) s protokolem Modbus RTU.
Frekvencni méni¢ DSV musi byt proto vybaven komunikacni kartou Modbus RTU se
standardni IO svorkovnici! Je velmi dllezité, aby po instalaci této karty do ménice byl
zemnici Sroub, jenz zaroven fixuje tuto kartu, velmi dobie utaZzen!

Komponenty pro frekvenéni ménice rady VFX:

Sestava pro jefabovy pohon se sklada z: Objednaci Eislo
e |0 interface
e pro ovladaci napéti 230 VAC nebo 590059DSV
(oznaceni pro objednani: CI230VAC-DSV/VFX)
e pro ovladaci napéti 24 VDC 590060DSV
(oznaceni pro objednani: CI24VDC-DSV/VFX)
e  Frekvenéni méni¢ VFX viz Technicky katalog
VEX/FDU 2.1

e svorky pro pfipojeni brzdného rezistoru
e option: STO (karta bezpe¢ného zastaveni)
e option: ENC (Encoder karta pro IRC snimac¢ otac¢ek pro pohon zdvihu)
e option: PPU (ovladaci panel)
e option: Modbus propojovaci kabel (30 az 150cm)
e  Brzdny rezistor viz kap.7

Komunikace mezi 10 interface a frekvenénim méniéem VFX pres rozhrani RS485. Ridici
deska frekvenénich méni¢u VFX 2.1 toto rozhrani RS485 jiz standardné obsahuje
(svorkovnice X1: vstupy A+, B- na fidici desce).

1.3 Poznamky, upozornéni a vystrahy

Dilezité poznamky, upozornéni a vystrahy jsou v textu zvyraznény tuénym pismem a
grafikou s nasledujicim vyznamem:

POZNAMKA:
Dodate¢na informace jak napf. pfedejit pfipadnym problémdm.

UPOZORNENI:

PFi nedodrzeni téchto instrukci mize dojit k nefunkénosti nebo poskozeni frekvenéniho
ménice

VYSTRAHA:

PFi nedodrzeni uvedenych instrukci maze dojit k vaZnému poranéni osob nebo k moznému
poskozeni frekvenéniho ménice.
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1.4 Popis
Tento Navod na obsluhu popisuje instalaci a obsluhu 10 Interface s nasledujicimi modely
ménict Emotron:

e DSV35-1P3 az DSV35-061

e VFX48-003 az VFX48-2920

e VFX52-003 az VFX52-074

e VFX69-033 az VFX69-3k0

1.5 Normy
Viz Navod na obsluhu ménic¢d Emotron DSV a VFX 2.1.

11
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2 Hardware

2.1 1O Interface - technicka data

Jednotlivé LED diody signalizuji aktualni stavy vstupl a
vystupnich relé. LED ,Control“ je vicefunkéni, viz popis
nize.

PFi aktivni arovni signalu sviti LED zeleng (fidici povely

z ovladace - A1, A2, B1, B2, B3) a zluté (zpomalovaci
vypinace V1, V2, koncové vypinace E1, E2, kontakt nulové
polohy ovladace N, aktivace 2. rozb&hové a brzdné rampy
R1, ,uvolnéni“ méni¢e R2 a aktivace relé Rel1, Rel2).

Vyznam signalizace LED ,,Control“

e Blikani 1 Hz zelené:

Interface v&. komunikace s DSV je v poradku.

o  Blikani 1 Hz stfidave Zelene a GEehe:
Automaticka aktivaci 10 Interface véetné pfednastaveni
zakladnich parametr( pro jefabovy pohon (viz kap.3.3).

e Blikani 4 Hz zelene:

Zvolena funkce Identifikace motoru (viz kap.3.4 ,ID-run®).

e Blikani 20 Hz zelene:

Probihajici Identifikace motoru (viz kap.3.4 ,ID-run®).

o Blikani 4 Hz EEHEHE:

Méni¢ DSV je v poruSe. Prosim zkontrolujte ménic, provérte
aktualni poruchové hlaseni na displeji (dle Cisla a textu
poruchy) nebo nasledné v archivu poruch (parametr
P155.xx). Reset poruchy se provede kratkym pferusenim a
opétnou aktivaci vstupu R2 (,uvolnéni“ ménice).

nebo

Preruseni komunikace mezi 10 Interface a méni¢em DSV.
Pokuste se o Reset ménice pferuSenim a opétovnou
aktivaci vstupu R2 (,uvolnéni“ ménice). Pokud porucha
pretrvava, zkontrolujte kabelaz pro komunikaci, zkontrolujte
nastaveni parametr(i nebo provedte reset ménice do
vyrobniho nastaveni a opétovnou aktivaci 10 Interface (viz
kap.3).

e LED nesviti
Chybi napajeci napéti (Svorky 20/21).

e LED sviti trvale zelené nebo - nebo

Interni chyba v rozhrani. Prosim kontaktujte nas servis.

Obr.2

Interface

C
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-
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20
21
22

A GG Praduct

COCO0O00O00O00O00

Control )

Power supply

Celni pohled na 10 Interface
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5 B2
6 vi{d
7 a2 O
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9 g2
10 B3
1 r O
12 rR2 )
13 com h2 =162 mm |h =192 mm
14 Rell
15 :_l O
16 -
7 Rel2
18 :_l )
19 - )
POZNAMKA
Z dlivodu pfivodu ovladacich
Contrel O voditt a komunikadniho kabelu
RS485 a s ohledem na umisténi
2 L svorek je nutno poditat
21 N s montazni hloubkou min 150mm
22 PE a vysSkou o 10mm vétsi, nez jsou
Power supply rozméry 10 Interface
® ® Hmotr?ost: ca 0,5kg
Barva: RAL7022
Obr.3 10 Interface - rozméry
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230VAC verze: 24VDC verze:

Napajeci napéti - 230 VAC - 230VAC

Ovladaci napéti: - 85-265 VAC - 15-36 VDC

Vstupni odpor: - 47kQ - 2,7kQ

Vstupni proud: - 5mA (230V) - TmA (24V)

Jisténi (vnitfni pojistky): - 400mA - 400mA

Frekvence: - 50/60Hz --

2.2 Montaz 10 Interface + DSV/VFX

10 Interface se pfiSroubuje na montazni desku co nejbliz méni¢e. S ménicem DSV/VFX se
propoji pfes komunikaéni rozhrani RS485 pomoci 3-zZilového datového kabelu, ktery by mél
byt co nejkratsi (max. 1,5 m!). Detaily a zapojeni tohoto kabelu viz kap. 2.5, str. 17.

POZNAMKA: Tento propojovaci kabel neni sougasti dodavky! Lze jej objednat jako option.
Dale se na svorky DSV: Rb1, Rb2 resp. VFX: DC+, R zapoji odpovidajici brzdny rezistor.

Méni¢ DSV je standardné také vybaven vstupem pro PTC €idla motoru - svorky T1, T2.
V pfipadé jejich nevyuzZiti musi byt tyto svorky propojeny!

POZNAMKA:
V pfipadé ztraty PTC ¢idla, ztraty této svorkovnice T1,T2 nebo pfipadné ztraty propojovaci
klemy, Ize tuto funkci ,Hlidani teploty motoru“ deaktivovat v parametru P309.02.

2.3 Prarezy vodict

Vstupni signaly, reléové vystupy, napajeni

Vodi¢ bez dutinky 0,20 - 2,50 mm?
Vodi¢ s dutinkou 0,25 - 2,50 mm?
2 vodi¢e bez dutinky 0,20 - 1,50 mm?
2 vodice s dvojitou dutinkou 0,25 - 1,50 mm?
Utahovaci moment 0,50 - 0,60 Nm

Sériova komunikace

Vodi¢ bez dutinky 0,14 - 1,50 mm?
Vodi¢ s dutinkou 0,25 - 0,50 mm?
Utahovaci moment 0,22 - 0,25 Nm

14
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2.4  Prepinace ,,Mode“ (S1) a ,,Preset” (S2)

Prepinac ,,Mode“ (S1) s méni¢em DSV

Timto pfepinacem se zde provadi volba typu ovladani:

Prepina¢ S1 ,Mode“ = ON ... 4 stupnové ovladani (pomoci pakového ovladace)
Pfepina¢ S1 ,Mode*“ = OFF ... 3 Urovnové ovladani (pomoci tlacitek)

Volba typu ovladani se musi provést jesté pred pripojenim zafizeni pod napéti!

Prepinac ,,Mode*“ (S1) s méniéem VFX

Timto pfepinacem se v tomto pfipadé aktivuje ,Kontrola pohonu“ u lanovych kladkostroju &i
zdvihd, viz kap. 4.3.

Prepinac ,,Preset” (S2)

Pokud je IO Interface spravné pfipojen k méni¢i DSV nebo VFX a obé zafizeni jsou
zapnuta, tak pomoci pfepinace ,Preset” (S2) Ize aktivovat automatické naéteni tovarniho
nastaveni, aby bylo uvedeni do provozu mnohem jednodussi.

Chcete-li to provést, aktivujte pfepinac ,Preset (S2) jeSté pred pfipojeni 10 Interface pod
napéti.

POZOR!

Po této automatické aktivaci a nastaveni specifickych parametrd pro dany pohon, je nutno
prepinac ,Preset” (S2) opét vratit resp. pfepnout do polohy ,Vyp“ (OFF), jinak dojde po
opétovném pfipojeni zafizeni pod napéti k jejimu resetu, tj. k tovarnimu nastaveni vSech
parametr(i ménice!

Postup kompletniho nastaveni je uveden v kap. 3.3.

Zobrazeni svorkovnice RS485 (PE, TA, TB, Gnd)
a prepinace ,Mode*(S1) / ,Preset”(S2)
na IO Interface DSV-VFX

Poznamka ke znaceni parametrti méni¢ti DSV a VFX v tomto manualu

Parametry oznaceny pismenem ,,P“ Pxxx.xx plati pro méni¢e DSV
parametry uvedeny v hranatych zavorkach [xxx] plati pro méni¢e VFX

15
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2.5 1O Interface - svorkovnice

! 000000000000 :0 30 o z
8 :smsm;szssgzé[? (? o
= d S —
S g B
T e
o s s R R
Obr.4 10 Interface - svorkovnice, verze 230VAC

2.6 10 Interface - popis vstupt/vystupu

POZNAMKA V pripadé, ze nejsou vyuzity funkce vstupti E1, V2, E2, V1, N a
R2, musi byt tyto oSetfeny Hl drovni signalu, tzn., ze musi byt
pod napétim!

C. | Oznaceni Funkce, vyr. nastaveni (islo parametru DSV / VFX)
sv. | svorky
L Smeér nahoru / vpravo - 1. rychlost
1| AL (Hraktvai) | o astaveni: 10 Hz (P450.01 / [3A6))
_ 2. rychlost
2 | BL(HIaktivn) | o™ hastaveni: 25 Hz (P450.02 / [3A8))
3 E1 (LO aktivni) | Koncovy vypinac - nahoru / pravy
o Zpomalovaci vypinac¢ - doll / levy
4 | V2 (Lo aktivni) | o hastaveni: 5 Hz (P450.06 / [3A5))
5 | E2 (LO aktivni) | Koncovy vypinac - dolli / levy
S Zpomalovaci vypinag¢ - doll / levy
6 | VI (LOaktival) | o astaveni: 5 Hz (P450.06 / [3A5))
S Smeér doll / vlevo - 1. rychlost
7| AZ (HIaktva) e hastaveni: 10 Hz (P450.01 / [3A7))

Kontakt nulové polohy ovladace

8 | N (LO aktivni) (U DSV nelze funkci zménit ani nastavit / [3AG))

Lo 3. rychlost
9 B2 (HI aktivni) Vyr. nastaveni: 35 Hz (P450.03 / [3A9])
o 4. rychlost
10| B3 (Hraktivni) | o " astavent: 50 Hz (P450.04 / [3AA])
Lo Aktivace 2. rozb&hové / brzdné rampy a také moznost volby
11| RL (Hiaktivni) druhé rychlosti na 4. stupni (P450.05 / [241])
12 | R2 (LO aktivni) L,Uvolnéni“ ménice
13 | com Signalova nula (N vodi€ v pfipadé ovl. napéti 230 V AC)

16
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14 COM| Relé 1 - ,Mé&ni¢ pfipraven®
15 | Rell NC Max. 250 VAC @ max. 1 A
16 NO (u DSV nelze funkci zménit ani nastavit / [3A3])
17 COM| Relé 2 - ,Brzda uvolnit*
18 | Rel2 NC Max. 250 VAC @ max. 1 A
19 NO (P420.18 / [3A4])
20 L Napajeci napéti |0 Interface, 30mA
21 | 230VAC | N paject nap ’
22 PE Ochranny vodic. Pozn. PE vodi¢ musi byt vzdy zapojen!

Pro propojeni sériové komunikace RS485 mezi 10 Interface a méni¢em DSV / VFX

postupujte dle nasledujici tabulky:

10 In’terfa’ce Popis Méni’é D§V -Modbus 10 | Méni¢ VFX. - fidici deska

(4-polovy konektor) (3-polovy konektor) (svorkovnice X1)

PE (1) ngqéni lfr}itu', zde CeI’opIoéné’uzemnit
pfipojte stinéni kabelu k zakladové desce

TA (2) Datovy kanal A TA X1: Svorka B-

TB (3) Datovy kanal B B X1: Svorka A+

Gnd (4) Signélova nula RS485 | COM X1: Svorka 12 (COM)

UPOZORNENI

Pro RS485 propojeni IO Interface s frekvenénim méni¢em
pouzijte 3-zilovy krouceny stinény kabel. Doporu¢ujeme typ
kabelu HELUDATA® TRONIC-CY 2464 / 300/ 3 x 22 AWG.
Délka kabelu by méla byt co nejkratsi, max 1,5 m! Idealni je
umistit 10 interface hned vedle ménice a tim docilit co nejkratSi

délky propojeni RS485!

Tento kabel nesmi byt ulozen v kabelové trase spole¢né
s ostatnimi silovymi kabely ani s kabely k brzdnému

rezistoru!

POZNAMKA

Propojovaci kabel RS485 neni soucasti standardni dodavky!
Lze jej dodat jako option ,Kabel RS485-3x22AWG*

(3x0,34mm?).

POZNAMKA

4-pblovy konektor na 10 interface

Veskeré svorkovnice na 10 interface jsou provedeny jako odnimatelné konektory, které
jsou mezi sebou nezaménitelné! Toto je velice vyhodné pfi pfipadné vymeéné pfistroje,
ktera je pak velice rychla a jednoducha a obsluha nemusi mit obavy, Ze by mohlo omylem
dojit k zaméné konektort a tim i k pfipadnym Skodam!

17
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Pripojeni kabelu RS485 ke svorkovnici DSV Modbus IO.

Pripojeni kabelu RS485 ke svorkovnici X1 Fidici desky VFX a uzemnéni k zakladové desce.
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3 Uvedeni do provozu s frekvenénim ménicem DSV

3.1 Instalace

o Vyjméte méni¢ DSV a 10 Interface z obalu a pfiSroubujte na montazni desku.

. Propojte 10-Interface s méni¢em DSV pfes rozhrani RS485 stinénym parovym
kroucenym kabelem, viz poznamka ke kabelu na pfedchozi strané.

. Zapojte ovladaci a silové obvody dle schématu. Pfiklady zapojeni pakového ovladace
nebo tlacitek je znazornén v kap. 5.2, popf. v kap. 5.4.

3.2 Kontrola vstupnich signala

. Zkontrolujte spravnou funkci vSech vstupnich signall (povely z ovladace, koncové
vypinace apod.). Napajeci napéti |0 Interface (svorky 20/21) ani pfipojeni silového
napéti k ménici neni pro tento uc€el odzkouSeni nutné!

3.3 Vyrobni nastaveni parametri ménice a aktivace 10 Interface

. Pfipojte k ménici napajeci napéti. POZOR! Jefabovy IO interface musi byt v této chvili
od ménice odpojen! Nastavte P700.01 = On/Start (1) a podrzte tlacditko ,Enter” tak
dlouho, pokud nepfestane blikat na displeji ,SET*. Tim provedete reset ménice do
vyrobniho nastaveni.

o Vypnéte napajeci napéti (DSV i 10)

o PFipojte 10 Interface k ménici a
nastavte pfepina¢ ,S2 Preset” na
»,ON* (zap), tj. ve sméru Sipky na obr.5

. Pomoci pfepinace ,S1 Mode* zvolte
pozadovany zpUsob ovladani
(viz kap.2.4 a kap.4 - obr.7, obr.10):
,ON“ = 4 stupriové (pakovy ovladag)
,OFF* = 3 troviiové (tladitka)

Obr.5 Aktivace 10, ,Preset = ON“

. Zapnéte napéti na IO i DSV. Na displeji méni¢e vpravo dole bude ca 30s blikat ,SET*

viz obr. 6) a taktéz LED ,Control“ na Interface bude blikat 1 Hz stfidavé a
. Jakmile pfestane blikat ,SET*, je Interface aktivovan a jsou pfednastaveny

zakladni parametry pro jefabovy pohon.
Po Uspésné inicializaci zacne LED
,Control“ blikat - s periodou 1 Hz
a na displeji se zobrazi vlevo nahofe VELSHETHET
~VEL:NET:NET". Se ee we oo
Nechte zafizeni pod napétim a vratte I '..'
prepinac ,,S2 Preset” zpét do pozice
»OFF“. POZOR! V opa¢ném pfipadé by
dochazelo po kazdém zapnuti napéti
k vyrobnimu nastaveni parametr(!

Obr.6 Zobrazeni displeje
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3.4

Optimalizace pohonu a manualni nastaveni parametru

Nastavte parametry motoru dle Stitkovych hodnot! Prosim, zadavejte tyto parametry
opravdu korektné! Viz kap. 6.

Provedte identifikaci motoru pomoci funkce ,,ID-run® - P327.04. Je nutné, aby byly
pfedem spravné nastaveny Stitkové udaje motoru! Déle je potfebné, aby byl aktivni
signal ,Uvolnéni ménic¢e” (vstup R2) a alespon jeden ze vstupl pro koncové vypinace
(vstup E1 nebo E2).

Postup:

o Motor ID-run - aktivace a pribéh

1. Nastavte P327.04 =1 (ON) a potvrdte
2. LED ,Control” blika 4 Hz zeleng ... funkce ID-run je pfipravena.
3. Vychylte paku ovladace do libovolného sméru (A1 nebo A2) a drzte ji v této

poloze (nemusite mit obavy, pohon se nerozbéhne, pouze za¢ne probihat jeho
test a uslysite jen zvuky raznych frekvencénich téna, vychazejici z motoru).
LED ,Control“ za¢ne blikat zelene zvySenou frekvenci 20 Hz, coz znamena, ze
funkce ID-run byla aktivovana a probiha. Pakovy ovladac stale drzte
vychyleny! Tento proces mUze trvat v zavislosti na velikosti ménice az 2min.
Pribéh testu mizete pak sledovat na displeji ovl. panelu v zakladni (vychozi)
urovni zobrazeni, kde je tento pribéh zobrazen v procentech od 0 do 100%.

o Motor ID-run - ozndmeni o ukonéeni

Jakmile LED ,Control“ za¢ne blikat zelené opét standardni pomalou frekvenci
1 Hz je znameni, zZe proces identifikace motoru ,ID-run“ byl Uspé&Sné ukoncen
a az ted muzete uvolnit ovlada€ do nulové polohy!

Pozor!

Nyni pfi opétovném vychyleni ovladace jiz dojde k rozb&hu motoru ve sméru
odpovidajicimu sméru vychyleni ovladace!

Parametr P327.04 se automaticky po tomto Ukonu vrati na hodnotu ,,0“ (VYP)

o Motor ID-run - vynucené predéasné ukoncéeni

Chceme-li priibéh identifikace motoru ID-run predcasné ukondit, preruste
kratkodobé vstup R2 (,Uvolnéni ménic¢e®). Timto bude proces ID-run ukonéen
a nastaveni internich parametr motoru zUstane beze zmén.

Dle potfeby pak nastavte nebo upravte dal$i parametry pohonu, jako jsou otacky
jednotlivych stupnd, rozbéhové a brzdné rampy atd. Viz kap. 6.

UPOZORNENI

Prosim zkontrolujte, jestli je pfepina€ ,,S2 - Preset“ na IO Interface
v poloze ,,Off (vypnuto), viz kap. 3.3 a obr. 5. V opaéném pripadé
budou po opétovném pripojeni IO pod napéti veSkeré uzivatelsky
nastavené parametry ztraceny a vrati se zpét do vyrobniho
nastaveni!
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4 Uvedeni do provozu s frekvenénim méniéem VFX

4.1 Instalace

o Vyjméte méni¢ VFX a 10 Interface z obalu a pfiSroubujte na montazni desku.

. Propojte 10-Interface s méni¢em VFX pfes rozhrani RS485 stinénym parovym
kroucenym kabelem. Tento kabel musi byt co nejkratSi (max 1,5 m) a nesmi byt
uloZen spolu se silovymi vodici ani s vodici k brzdnému rezistoru!

. Zapojte ovladaci a silové obvody dle schématu. Pfiklady zapojeni pakového ovladace
nebo tladitek je znazornén v kap. 6.2, kap. 6.4, popf. kap. 6.6.

X4 X5 X6 X

Kormmunikation Crption
Standby-Varscrgung

X

3
wF 55 H5-485 Abschiuss
<4 Bedieneinheit
53 _
52 Anin-Jumper
51
Stauarsignalke
ROZ2
7 13 14 15 1 17 18 19 30 21 27 | &+ 41 42 43 . .
Relaisausginge
i 1 A01 gy 1 Did B e DiF D01 D02 DR NE S0
i 2 3 4 5 & T & 9 104 B yof 3 32 33 5 52
PE
+100 A1 AL AR a4 10V L Dil e DN3 428V e € N0 K| NO
RO1 RO3

Znazornéni pfipojeni ke svorkam A+, B- rozhrani RS485 na fidici desce ménice VFX 2.1
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4.2

4.3

Zobrazeni pfepinace Mode S1 a Preset S2 ( )

Kontrola vstupnich signalt

Zkontrolujte spravnou funkci vSech vstupnich signall (povely z ovladace, koncové
vypinace apod.). Napdjeci napéti |0 Interface (svorky 20/21) ani pfipojeni silového
napéti k ménici neni pro tento ucel odzkouseni nutné!

POZNAMKA V pfipadé, Ze nejsou vyuZity funkce vstupli E1, V2, E2, V1, N a R2,
musi byt tyto oSetfeny HI drovni signalu, tzn., Zze musi byt pod napétim!

Vyrobni nastaveni parametrtli pro jefabové aplikace a aktivace 10
Interface

Zapnéte VFX bez pfipojeného IO Interface a nastavte parametr [243] na ,Tovarni
nastaveni®, potvrdte Enter a na otazku ,Zména?“ zadejte ,Ano* a potvrdte Enter.

PFed pfipojenim 10 Interface pod napéti nastavte prepinac ,,Preset“ (S2) na ,,On*,
(Zap) aby se pak nahralo na VFX tovarni nastaveni specifické pro jefabové pohony.

Zapnéte VFX s jiz pfipojenym 10 Interface. Ve VFX se po navazani komunikace
zviditelni skupina parametr( [3A0Q]. V parametru [3A1] aktivujte CRIO (IO Interface)
vybérem ,Serial Com* (nevybirejte ,ON“!).

Nacteni tovarniho nastaveni specifického pro jefab trva pfiblizné 5-10 sekund, béhem
¢ehoz se kratce zobrazi varovani se stavem ,KRA®. Poté se aktivuje parametrova
sada B, kde Start / Stop a Zdroj zadané hodnoty se zméni na ,Comm®.

Nastavte pfepinac ,,Preset” (S2) zpét na ,Off* (Vyp).

Nastavte prepinac ,,Mode“ (S1) do polohy ,Off“, ,Kontrola pohonu* je deaktivovana.
Zadejte data motoru ve skupiné [220] a provedte kratky ID-Run v [229].

V menu [3A2] vyberte pozadovany typ ovladani (3 urovriové / 4 stupriové).
Optimalizujte parametry ve skupiné menu [3A0], ¢as akcelerace [331],Eas decelerace
[332], nastaveni brzdy [33C] az [33F] a maximalni rychlost [343].

Pokud pouzivate IRC inkrementalni snimac¢ otacek (frekvenéni méni¢ musi byt
vybaven Encoder kartou), porovnejte smér otac¢eni motoru (znaménka +/-) v
parametru [22D] se smérem otaceni v parametru [100]. Pokud se sméry otaceni
neshoduji, je nutné prohodit mezi sebou kanaly (A, A s B, B). Poté aktivujte IRC
snimac v [22B].

. Aktivujte funkci ,Kontrola pohonu®, tj. pfepina¢ ,,Mode“ (S1) na ,,ON“.

. Optimalizujte nastaveni kontroly pohonu v [3AB] a [3AC].

IL_JI I iU

S1 | Mode |
S2 | Preset
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5 Ovladani s frekvenénim méniéem DSV

10 Interface umozZzriuje pro jefabové a podobné aplikace dva druhy resp. zplsoby ovladani:
bud 4 stupfiové (pomoci pakového ovladace) nebo 3 uroviiové (pomoci tladitek, napr.
zavésné ovladace). Tato volba se provadi pfepinacem ,,Mode* (S1). Aby se zména
provozniho rezimu projevila, musi byt proveden reset vypnutim a opé&tovnym zapnutim
pfistroje.

51

Pomoci 4 stuprfiového pakového ovladac¢e mame moznost volby 4 rychlostnich stupfit
v kazdém sméru. Rychlosti jednotlivych stupriti a dal$i parametry pro pohon se nastavuji
v menu DSV, viz kap.8.

4 stupnové ovladani

<
«

/

& ¥

Obr.7 ,Mode = ON“ ... 4 stupriové oviadani
st nahoru / vpravo funkce & par
' (N/R) e
4 111 | 4. rychlost 450.04
3 11 | 3. rychlost 450.03
2 | | 2. rychlost 450.02
1 | 1. rychlost - N/R 450.01
o |1 Nula
1 | 1. rychlost - D/L 450.01
2 11 2. rychlost 450.02
3 111 3. rychlost 450.03
4 1111 4. rychlost 450.04

doll / vievo
(DIL)
Obr.8 Spinaci program - 4 stupriovy ovlada¢
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5.2 Priklad zapojeni - 4 stupniové ovladani

{ A1 Schich H/R

4 B1 Drehzahl 2

E1l Begr H/R
41 V2 Vorendlag S/L
0 | E2 Begr S/L

21 V1 Vorendlag HYR

71 A2 Schich S/L

Mull

J{ B2 Drehzahl 3

4-Stufen-Schalter

101 B3 Drehzahl 4

111 R1 2- Beschl/Verz
21 R2 Run

Gnd

Obr.Q Priklad zapojeni - 4 stupfiové ovladani

Poznamka:

Nejsou-li vstupy E1, E2, V1, V2, R2 a N pouzity, musi byt pfipojeny na 24VDC resp.
230VAC podile toho, pro jaké ovladaci napéti je dany 10 Interface DSV-VFX urcen.

5.3 3 urovinové ovladani

Pomoci 3 uroviiového ovladani mizeme plynule ménit rychlost od minimalni az do
maximalni hodnoty (min. = 1. rychlost, max. = 4. rychlost).

Obr.10

,Mode = OFF*“- 3 urovriové oviadani
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st. naho(r’i://\F/Qp))ravo funkce €. par.
2 ] I | zvysovani rychlosti 450.04
1 1. rychlost - N/R 450.01
0 | Nula
1 1. rychlost - D/L 450.01
2 1 1 Zvy$ovani rychlosti 450.04
dold / vlevo
(D/L)

Obr.11 Spinaci program - 3 trovriové oviadani

5.4 Priklad zapojeni - 3 irovnové ovladani

I—e

\ }HX
I_|

SIT

+

3-Stellungstaster 230V~ |

PE

NEEEEEEERENEEEENEE R ENE

Obr.12  Prfiklad zapojeni - 3 arovriové oviadani

Poznamka:

Al Schich H/R
B1 Drehzahl 2
E1 Begr H/R

V2 Vorendlag S/L
E2 Begr S/L

V1 Vorendlag H/R
A2 Sehich 5/L
Null

B2 Drehzahl 3

B3 Drehzahl 4
R1 2- Beschl/Verz

R2 Run
Gnd
CR1P
CR1NC
lL‘Fil NO —

Cr2p Bremsel
CR2 NC

CR2 NO —

Kein Fehler

Nejsou-li vstupy E1, E2, V1, V2, R2 a N pouzity, musi byt pfipojeny na 24VDC resp.
230VAC podle toho, pro jaké ovladaci napéti je dany 10 Interface DSV-VFX uréen.
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5.5 Zpomalovaci a koncové vypinace

Koncovy Zpomal. Zpomal. Koncovy
Levy Levy Pravy Pravy

SRS

rrrinnn [ R AR N EE
E2+ v2-+] // prvi el
VStUp VStUp VStUp VStUp
«—>

L R

jakakoliv rychlost
v obou smérech

Obr.13  Princip funkce zpomalovacich a koncovych vypinact

V oblasti mezi zpomalovacimi vypinaci neni Zadné omezeni pohonu.

Je-li aktivovan zpomalovaci vypina€ (= je rozpojen), pohybuje se pohon dale ve sméru ke
koncovému vypinaci zpomalovaci rychlosti nebo rychlosti na 1. stupen (nebo v pfipadé
pouziti 3 uroviiového ovladani rychlosti mezi témito hodnotami). V opaéném sméru neni
rychlost omezena.

Je-li aktivovan koncovy vypina&, méni¢ zastavuje a je aktivovana brzda. Pohyb je mozny
pouze opacnym smérem a to jakoukoliv rychlosti.

5.6 Rychla reverzace (povel ,,kontra“)

Pfi rychlém vychyleni ovladate béhem jizdy do jejiho protisméru (povel kontra), ménic
okamzité reverzuje (brzdi a rozbiha se opacnym smérem) podle druhych brzdnych a
rozbéhovych ¢asll. Tyto druhé Casy se zpravidla nastavuji krat$i nez ¢asy 1, aby bylo
dosazeno efektu rychlejSiho zastaveni pfi povelu ,kontra®

Brzdéni dle ¢asu decelerace 2 (P222.00) trva az do zastaveni, nasledné je okamzité

aktivovan Cas akcelerace 2 (P223.00), ktery trva az do dosazeni 1. rychlosti. Dale pohon
zrychluje podle ¢asu akcelerace 1 (P220.00) az na rychlost danou vychylenim ovladace.

5.7 Komunikace

V pfipadé poruchy komunikace se pohon automaticky zastavi a brzda okamzité zabrzdi.
LED ,Control" pak signalizuje poruchovy stav (viz kap.2.1).

V tomto pfipadé se provedte reset poruchy kratkym preruSenim vstupu R2 (,uvolnéni
ménice*) nebo vypnutim a opétovnym zapnutim sitového napajeni.

UPOZORNENI: Reset je mozny pouze v pfipadé, Ze je ovlada& v nulové poloze!
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6 Ovladani s frekvenénim méniéem VFX

U ménicu VFX je mozno vybrat mezi tfemi druhy resp. zpdsoby ovladani:

4 stupnové (pomoci pakového ovladace), 3 uroviiové (pomoci tlacitek, napf. zavésné
ovladace) nebo analogové (pakovy ovladac s potenciometrem). Tato volba se provadi
v parametru [3A2].

6.1 4 stupnové ovladani

Pomoci 4 stuprfiového pakového ovladac¢e mame moznost volby 4 rychlostnich stupfit
v kazdém sméru. Rychlosti jednotlivych stupfiti a dalSi parametry pro pohon se nastavuji
v menu VFX

Parametr Nazev Nastaveni Funkce / popis
Nastaveni rychlosti pro 4-stupiiové ovladani

3A1 Jefab Karta Zap Aktivace jefabového 10 Interface DSV-VFX

3A2 Ovladani 4-Stupriové Volba zplsobu ovladani, resp. typu ovladace

3A3 Jerab Relé1 Bez Poruchy *) | Nastaveni funkce relé 1

3A4 Jefab Relé2 Brzda Nastaveni funkce relé 2

3A5 Zpomal Otégky | 100 rpm 9 Nas’tavgni otacek v pfipadé pouziti zpomalovaciho

vypinace

3A6 Otacky1 N/R 150 rpm *) . 1. rychlost - smér Nahoru / Vpravo

3A7 Otacky1 DIL 150 rpm *) : 1. rychlost - smér Doll / Vlevo

3A8 Otacky 2 300 rpm *) : 2. rychlost

3A9 Otacky 3 600 rpm *) . 3. rychlost

3AA Otacky 4 1000 rpm *) . 4. rychlost

3AB Pasmo Deviace : 200 rpm *) . Povolena odchylka skute¢nych a zadanych otacek

3AC Cas Deviace 10s *) | Povolena doba odchylky otacek

3AD Nast ZatéZe Nataveni urovné jmenovitého zatizeni

3AG Jefab N-Funkce Nastaveni funkce vstupu N (nulové polohy ovladace)
Nastaveni funkce brzdy (relé 2)

33C CasOdbrzdéni 1 0,10s *) | Nastaveni relé 2 - ¢as odbrzdéni mechanické brzdy

33D OtackyOdbrzd : 0 rpm *) i Nastaveni relé 2 - otacky odbrzdéni

33E Cas Zabrzdéni 0,50 s *)  Nastaveni relé 2 - ¢as zabrzdéni mech. brzdy

33F CekaniBrzdy  0,50s *) i Nastaveni relé 2 - ¢as ¢ekani mechanické brzdy

33H BrzdPorProdl 10s *) i Porucha brzdy - ¢asové prodleva mech. odbrzdéni

*) doporu¢ené nastaveni

Poznamka:

Nejsou-li vstupy E1, E2, V1, V2, R2 a N pouzity, musi byt pfipojeny na 24VDC resp.
230VAC podle toho, pro jaké ovladaci napéti je dany IO Interface DSV-VFX uréen.
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6.2 Priklad zapojeni - 4 stupnnové ovladani

Kranimterface Kranoptionskarte

— —1 X3
S [ 1] a1 Schich H/R
— — E1 Drehzahl 2
__________ E1 Begr H/R
L | L4 | v2 Varendleg S/L
= |5 | E2 Begrs/L
N L6 | w1 vorendiag H/R
7 [ 7 { a2 Sehich 5L
=N L8 | N Funktion [3AG]
EEN . [ 9 | B2 Drehzahl 2
B (101 B2 Drehzahl 4
111 === ======1 111 | R1 2 Beschl/Verz
12| R2 Run
13| Gnd
X1
In CR1P

12
13
1]
+2qype | | Sere A6|--.___T"p2|CLRINC
=N
L4 ]
[ 5]
L& ]

\\ XL%&
-]
-]

112 |
|13 |

ﬂ—& -
[15]
17

Kein Fehler |

oder mit N E"Ei Ne—
230V AC Sremse  |4B|--__ ) CRZP Bremse |
9

g—10|~~____"T7{5 | CRZNC — ey, |
230V — |- TT=16 | CRZNO —

4-Stufen-Meisterschalter PETZ [5q

1: power supply
5/2aV

FUX1i

1 | 10V/10 mA
2 | Anin 1

3 | Anin 2

g | Anin 2
& | Anin 4

|6 | -10 V/-10 mA
| 7 | Gnd
| & |
ER
0

Run L
Run R

1|24V

Obr.14  Priklad zapojeni - 4 stupriové oviadani
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6.3 3 urovinové ovladani

Pomoci 3 uroviiového ovladani mizeme plynule ménit rychlost od minimalni az do
maximalni hodnoty (min. = 1. rychlost, max. = 4. rychlost).

Parametr Nazev Nastaveni Funkce / popis

Nastaveni rychlosti pro 4-stupiiové ovladani

3A1 Jefab Karta Zap Aktivace jefabového 10 Interface DSV-VFX

3A2 Ovladani 4-Stupiiove Volba zplsobu ovladani, resp. typu ovladace

3A3 Jefab Relé1 Bez Poruchy *) | Nastaveni funkce relé 1

3A4 Jefdb Relé2 Brzda Nastaveni funkce relé 2

3A5 Zpomal Otégky | 100 rpm 9 \l;l;;f;/ggi otacek v pfipadé pouziti zpomalovaciho
3A6 Otacky1 NIR 150 rpm *) i 1. rychlost - smér Nahoru / Vpravo

3A7 Otacky1 DIL 150 rpm *) . 1. rychlost - smér Doll / Vievo

3AA Otacky 4 1000 rpm *) | 4. rychlost

3AB Pasmo Deviace : 200 rpm *) . Povolena odchylka skute¢nych a zadanych otacek
3AC Cas Deviace 10s *) | Povolena doba odchylky otacek

3AD Nast ZatéZe Nataveni turovné jmenovitého zatizeni

3AG Jefab N-Funkce Nastaveni funkce vstupu N (nulové polohy ovladace)

Nastaveni funkce brzdy (relé 2)

33C CasOdbrzdéni 1 0,10's *) | Nastaveni relé 2 - Cas odbrzdéni mechanické brzdy
33D OtackyOdbrzd : 0 rpm *) | Nastaveni relé 2 - otacky odbrzdéni

33E Cas Zabrzdéni 1 0,50's *) | Nastaveni relé 2 - Cas zabrzdéni mech. brzdy

33F CekaniBrzdy 1 0,50s *) | Nastaveni relé 2 - ¢as ¢ekani mechanické brzdy
33H Brzda Porucha 1 1,0s *) i Porucha brzdy - ¢asova prodleva mech. odbrzdéni

*) doporu¢ené nastaveni

Poznamka:

Nejsou-li vstupy E1, E2, V1, V2, R2 a N pouzity, musi byt pfipojeny na 24VDC resp.
230VAC podle toho, pro jaké ovladaci napéti je dany 10 Interface DSV-VFX uréen.
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6.4

Priklad zapojeni - 3 uroviové ovladani
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Obr.15

Priklad zapojeni - 3 arovriové oviadani
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6.5 Analogové ovladani

Pomoci pakového ovladacge s analogovym vystupem Ize plynule dosdhnout libovolné
frekvence mezi prvni a ¢tvrtou Urovni.

Parametr Nazev Nastaveni Funkce / popis

Nastaveni rychlosti pro analogové ovladani

3A1 Jefab Karta Zap Aktivace jefabového 10 Interface DSV-VFX

3A2 Ovladani Analogové Volba zplsobu ovladani, resp. typu ovladace

3A3 Jefab Relé1 Bez Poruchy *) | Nastaveni funkce relé 1

3A4 Jefdb Relé2 Brzda Nastaveni funkce relé 2

3A5 Zpomal Otégky | 100 rpm 9 \l;l;;f;/ggi otacek v pfipadé pouziti zpomalovaciho
3A6 Otacky1 N/R 0 rpm *) . 1. rychlost - smér Nahoru / Vpravo

3A7 Otacky1 DIL 0 rpm *) . 1. rychlost - smér Doll / Vievo

3AA Otacky 4 1000 rpm *) | 4. rychlost

3AB Pasmo Deviace : 200 rpm *) . Povolena odchylka skute¢nych a zadanych otacek
3AC Cas Deviace 10s *) | Povolena doba odchylky otacek

3AD Nast ZatéZe Nataveni turovné jmenovitého zatizeni

3AG Jefab N-Funkce Nastaveni funkce vstupu N (nulové polohy ovladace)

Nastaveni funkce brzdy (relé 2)
33C  CasOdbrzdéni 0,10s *
33D OtackyOdbrzd : 0 rpm
33E | CasZabrzdéni i 0,50s
33F  CekaniBrzdy 050s *
33H Brzda Porucha 1 1,0s *

Nastaveni analogového vstupu 1 (Anin1)

) - Nastaveni relé 2 - ¢as odbrzdéni mechanické brzdy
) : Nastaveni relé 2 - otacky odbrzdéni

) - Nastaveni relé 2 - ¢as zabrzdéni mech. brzdy

)

)

*

*

Nastaveni relé 2 - ¢as Eekani mechanické brzdy
Porucha brzdy - asova prodleva mech. odbrzdéni

Nastaveni signalu analogového vstupu:

512 AninfNast  dleoviadate ) 4 o40a"0.00mA, 0-10V 2-10V, Viastni mA, Viastni V

*) doporuéené nastaveni

Poznamka:

Nejsou-li vstupy E1, E2, V1, V2, R2 a N pouzity, musi byt pfipojeny na 24VDC resp.
230VAC podle toho, pro jaké ovladaci napéti je dany IO Interface DSV-VFX urcen.
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6.6 Priklad zapojeni - Analogové ovladani
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Obr.16

Priklad zapojeni - Analogové oviadani
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6.7 Zpomalovaci a koncové vypinace

Koncovy Zpomal. Zpomal. Koncovy
Levy Levy Pravy Pravy

SRS

rrrinnn [ R AR N EE
E2+ v2-+] // prvi el
VStUp VStUp VStUp VStUp
«—>

L R

jakakoliv rychlost
v obou smérech

Obr.17  Princip funkce zpomalovacich a koncovych vypinact

V oblasti mezi zpomalovacimi vypinaci neni zadné omezeni pohonu.

Je-li aktivovan zpomalovaci vypinac (= je rozpojen), pohybuje se pohon dale ve sméru ke
koncovému vypinaci zpomalovaci rychlosti nebo rychlosti na 1. stupen (nebo v pfipadé
pouziti 3 uroviiového ovladani rychlosti mezi témito hodnotami). V opaéném sméru neni
rychlost omezena.

Je-li aktivovan koncovy vypina¢, méni€ zastavuje a je aktivovana brzda. Pohyb je mozny
pouze opacnym smérem a to jakoukoliv rychlosti.

6.8 Rychla reverzace (povel ,,kontra®)

PFi rychlém vychyleni ovladace béhem jizdy do jejiho protisméru (povel kontra) dojde
k automatické zméné parametrové sady A na parametrovou sadu B, ve které jsou
nastaveny pravé pro tento ucel kratsi brzdné [332] a rozbéhové [331] Casy nez

v parametrové sadé A. Tim padem méni¢ okamzité brzdi a popF. se i rozbiha opaénym
smeérem podstatné rychleji, nezli by se pakovy ovlada¢ dal ,pouze do nulové® polohy.
Funkci ,kontra“ je nutno povolit nastavenim v parametru ,Volba sady“ [241] na ,,Com*.

Pokud se nema pouzivat druha rampa pro ,povel kontra“, nastavte hodnotu ¢asu
decelerace [332] a popf. i Casu akcelerace [331] shodné v obou parametrovych sadach A i
B, nebo zamezte moznosti automatického pfepinani parametrovych sad tim, Ze nastavite
hodnotu parametru ,Volba sady“ [241] na ,,B“.

6.9 Komunikace

V pfipadé poruchy komunikace se pohon automaticky zastavi a brzda okamzité zabrzdi.
LED ,Control" pak signalizuje poruchovy stav (viz kap.2.1).

V tomto pFipadé provedte reset poruchy kratkym preruSenim vstupu R2 (,uvolnéni ménice*)
nebo vypnutim a opétovnym zapnutim sitového napajeni.

UPOZORNENI: Reset je mozny pouze v pfipadé, Ze je ovlada& v nulové poloze!
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7 Brzdné rezistory

Brzdné rezistory jsou pozadovany pro aplikace, kde je pozadovano rychlé zastaveni zatéze
s velkou kinetickou energii, jako jsou napfiklad jefabové pohony a vSechny dalSi aplikace,
kdy se motor pfi zastavovani dostava do generatorického stavu! Proto musi byt rezistory
vykonové i ohmicky navrzeny tak, aby byly schopny tuto ,pfebyte€nou” energii Uspésné
maitit. V opaéném pfipadé ménic¢ vypne z dlivodu poruchy prepéti.

V tabulce jsou uvedeny minimalni ohmické hodnoty rezistorl pro jednotlivé typy ménicu.
Rezistor nesmi mit nikdy niz$i hodnotu nez je uvedena v tabulce, jinak muze dojit

k poskozeni vykonové &asti ménice!

V poslednim sloupci tabulky jsou uvedeny jiz zakladni typy rezistor(, které jsou vykonové
navrzeny pro zatézovatel ca 6% az 15% ED, coz v praxi odpovida pouziti na pohonech
pojezdi ko¢ek a mostl jefabu, dopravnikd apod.

Pro pohony zdvih( a zdvihovych mechanism( se musi pocitat se zatéZovatelem 60% az
100% ED! Tyto rezistory Vam nabidneme na poptavku!

V pripadé pouziti méni¢a DSV je nutno nastavit ohnmickou hodnotu brzdného rezistoru
v parametru P707.02 a vykon rezistoru v parametru P707.03.

Typ ménice llllgz?c':a h?&?}igzlgk pgoggj?zzeon\ktgg hBoiy
[kw] (ca 6-15% ED)
DSV35-40-1P3-20 0,37 390 Q RXLG-Z100-390R
DSV35-40-1P8-20 0,55 390 Q RXLG-Z100-390R
DSV35-40-2P4-20 0,75 390 Q RXLG-Z100-390R
DSV35-40-3P2-20 1.1 180 Q RXLG-Z100-180R
DSV35-40-3P9-20 1,5 180 Q VPR200-180R
DSV35-40-5P6-20 2,2 180 Q VPR200-180R
DSV35-40-7P2-20 3,0 82Q VPR400-82R
DSV35-40-9P4-20 4,0 47 Q VPR500-50R
DSV35-40-013-20 55 47 Q VPR500-50R
DSV35-40-016-20 7,5 27 Q VPR1000-28R
DSV35-40-023-20 11 27 Q VPR1200-28R
DSV35-40-031-20 15 18 Q VPR1500-20R
DSV35-40-039-20 18,5 15Q na poptavku
DSV35-40-046-20 22 15Q na poptavku
DSV35-40-061-20 30 75Q na poptavku

Poznamka:

Doporuceny typ brzdného rezistoru uvedeny v tabulce je pouze informativni, v pfipadé
realizace je vzdy potfeba ovéfit jeho dostupnost, popfipadé Vam nabidneme odpovidajici
alternativu.
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8 Prehled vybranych parametri DSV

8.1 Prehled a doporu¢ené nastaveni uzivatelskych parametru

Nast i tri
Parametr [— as averu para'me “,l Funkce / popis
uzwatelske| vyrobni

P783.00 Aktuélni otacky [rpm]

P100.00 Aktualni frekvence [Hz]

P104.00 Aktudlni proud [A]

P105.00 Tyto parametry  Aktuélni napéti DC meziobvodu [V]

Pl07.00  Slouzipouzeprocteni - pyy st moment %]

aktualnich hodnot - "

P110.01 pohonu, resp. motoru Hodnota analogového vstupu 1 [%]

P111.01 Hodnota analogového vstupu 2 [%)]

P150.00 Aktualni porucha

P155.00 Archiv poruch / Vymazani archivu poruch: P700.15 = On/Start (1)

P190.04 Verze software ménice

P203.01 0 Start metoda: (0) = normalni, (1) = s DC brzdou, (2) = letmy start

P203.02 0 Start po pfipojeni napajeni: Off (0) = vypnuto, (1) On = zapnuto

P203.03 1 Stop metoda: (0) = volny dobéh, (1) = zastaveni po rampé (P221)

P208.01 (dle sité) V Napet[ S|t'(’e ’(I’JOPQRUCVU:JE’IVVIE provést kontrolu, popf. nastavit
odpovidajici Urover napéti sité!)

P211.00 50.0 Hz Maximalni frekvence

P220.00 50s Cas akcelerace 1

P221.00 30s Cas decelerace 1

P222.00 50s Cas akcelerace 2 (aktivni pfi povelu ,kontra“ nebo pfi MotPot)

P223.00 3.0s Cas decelerace 2 (aktivni pfi povelu kontra“ nebo pii MotPot)

P226.01 0.0 % ,S kfivka“ - nastaveni zaobleni
Rezim provozu: (6) = VFC open loop ,U/f - skalarni*;

P300.00 6 (4) = SLVC ,vektorovy*

P305.00 21(8kHz) : Spinaci frekvence ménice

P308.01 150 Motor - ochrana 12t - Max. dovoleny proud béhem 60s v %

P308.02 0 Motor - ochrana 12t - Omezeni otacek pii I2t:: (0) = zap, (1) = vyp

- 2 - :

P308.03 3 Mot?r ochrana It Ffea'kce ochran}ﬁ ’ )
(0) = bez reakce, (1) = vystraha, (2) = problém, (3) = porucha
PTC - Teplotni ¢idlo motoru (Svorky T1,T2) - Reakce ochrany:

P309.02 3 (0) = bez reakce, (1) = vystraha, (2) = problém, (3) = porucha

’ (Poznamka: Tuto funkci Ize vyuzit napf. pfi ztraté Cidla nebo

konektoru T1-T2 ve spodni ¢asti ménice)

P320.04 dle &titku Motor - jmenovité otacky

P320.05 motoru Motor - jmenovita frekvence

P320.06 nebodle  Motor - jmenovity vykon

P320.07 doporuceni potor - jmenovité napéti
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P320.08 vyrobce | Motor - cos ¢

P322.00 Motorl Motor - maximalni limitni otacky
Motor - jmenovity proud (ob¢as, kdy méni¢ hlasi poruchu ,prepéti”

P323.00 nebo ,nadproud*, doporuCujeme tento parametr nastavit na vy3si
hodnotu, nezZ jaka je uvedena na Stitku motoru)

P324.00 200% Motor - maximalni limitni proud

P327.04 0 (Vyp) Identifikace motoru ,ID-run” - viz kap.3.5

P351.03 automaticky Magne.tiza(:ni proud motoru (Poyze zkoln'trolovat, popfipadé

dle motoru : nastavit na hodnotu ca 40-80% jmenovitého proudu motoru)

P420.18 115 Nastaveni funkce relé Rel 2 na jefabovém interface CI230VAC

P450.01 50Hz 1. rychlost

P450.02 25.0Hz 2. rychlost

P450.03 35.0 Hz 3. rychlost

P450.04 50.0 Hz 4. rychlost

P450.05 50.0 Hz Druha rychlost pfi 4. stupni
Zpomalovaci rychlost (aktivuje se pfi ,najeti” jefabu/kocky na

P450.06 5.0Hz zgomalovaci I?(l)ntakt) ( ! PrLnast !
Casovy limit pro preru$eni komunikagniho rozhrani.

P515.02 5.0 20s Doporu¢ujeme nastavit na 5s.
(Eliminace poruchy , Timeout COM-error)

P700.01 1 0 On/Start (1) ... Reset mé:ni(':.e do vyro'bniho nf\staveni -
DOPORUCUJEME provést jako prvni krok pfi nastavovani!
Aktivace brzdného rezistoru: (0) = Brake resistor

P706.01 0 L POZOR! Nutno nastavit ruén(g rza (o)

P707.02 XX Nastaveni ohmické hodnoty brzdného rezistoru dle Stitku BR

P707.03 XX Nastaveni vykonu brzdného rezistoru dle Stitku BR

P707.10 0 1 Pretizeni brzdného rezistoru - vystraha ... [0] = vypnuto

P707.11 0 1 PretiZzeni brzdného rezistoru - porucha ... [0] = vypnuto

P712.01 0 1 Zvedani brzdy

P712.02 500 ms Cas zavfeni brzdy (tof)

P712.03 100ms = Cas otevfeni brzdy (tbh)

P712.07 0.0 Hz Hodnota frekvence pro zavfeni brzdy

P712.12 0ms Cas ¢ekani brzdy (tba)

Poznamky:
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Provoz motoru s charakteristikou 87 Hz

Zadejte udaje motoru podle typového Stitku, ale zadejte Udaje 87 Hz pro zakladni napéti

U/f a zakladni frekvenci U/f!

Priklad nastaveni parametrii u méni¢a DSV

Data motoru dle typového $titku asynchronniho motoru:

U (D)=220V
U(Y)=380V
f=50 Hz

n = 1390 rpm
P=11kwW
I1(D)=5,3A
1(Y)=3,1A
cos(phi) = 0,79

Nastaveni
€. par. pro charakteristiku 87 Hz (D)
P211.00 87,0 Hz
P303.01 380V
P303.02 87,0 Hz
P320.04 1390 rpm
P320.05 50,0 Hz

P320.06 1,1 kW
P320.07 220V
P320.08 0,79
P323.00 53A
P450.04 87,0 Hz
P450.05 87,0 Hz

Nastaveni
pro standardni char. 50 Hz (Y)

50,0 Hz
380V
50.0 Hz
1390 rpm
50,0 Hz
1,1 kW
380V
0,79
3, 1A
50,0 Hz
50,0 Hz
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8.2 Nastaveni vybranych internich parametrii DSV

Parametr Standard Funkce / popis

P200.00 0

P201.01 5

P400.02 1

P400.37 1

P420.11 69

P420.12 50

P420.13 56

P420.18 115

P505.01 39

P505.02 17

P505.03 8

P505.04 13

P505.05 4 ;

P505.06 INTERNI parametry

az 16 0

P530.01 P450.01 Prosim, hodnoty téchto parametrd nemérnte!

P530.02 P450.02 Tyto hodnoty plati pouze v pfipadé

P530.03 P450.03 pouziti 10 interface a nastavi se automaticky

P530.04 P450.04 pfi jeho aktivaci, viz kap. 3.3

P530.05 P450.05

P530.06 P450.06

P530.07 P593.01 "

P530.08 P593.06 POZNAMKA

P530.09 P150.00 S o I

PE30.10 PE91.01 Pouz_e v pfipadé probléma s komuvr’w|kacv|

PE30 11 511900 mezi DSV alo !nterface pel?o varlpgde
: : nedefinovatelnych problému s fizenim,

P530.12 P590.01 provedte kontrolu a korekci téchto parametrd

az 14 dle této tabulky.

P530.15 P592.05

P530.16 P732.00

P530.16 0

az 24

P531.01 2500

az 16 az 2515

P531.17 0

az 24

P706.01 0

P707.10 0

P707.11 0

P712.01 0

P732.00 1
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9 Diagnostika poruch

Popis poruchy

Mozna pri€ina

Reseni

Control LED blika ¢ervené 4
Hz.

Porucha na DSV

- Zkontrolujte DSV.
- Provedte reset ménic¢e DSV kratkym
prerudenim vstupu R2.

Trvalé nebo
kratkodobé
preruseni
komunikace mezi
Interfacem a DSV

- Je spravné nastaven DSV? Viz kap. 3
- Uvedeni do provozu.

- Je DSV pod napétim?

- Zkontrolujte RS485.

- Zkontrolujte stinéni.

- Provedte reset ménice DSV kratkym
pferusenim vstupu R2.

Control LED nesviti

Interface nema
interni napajeni

- Zkontrolujte napéti na svorkach 20 a
21.

- Pokud je napéti v pofadku, vymérite
Interface.

Control LED sviti trvale

Porucha 10
Interface nebo
EEPROM

Vyméiite 10 Interface.

LED diody vstupnich signall
nesviti, i kdyz je pfivedeno
ovladaci napéti

Chybi referenéni
napéti

- Je propojena svorka 13 s nulovym
vodi¢em odpovidajiciho ovlddaciho
napéti?

- Zmérte napéti na vstupech proti
svorce 13

Motor zrychluje z druhé az na
4. rychlost

Pfepina¢ S1 Mode
= OFF
(3-urovriové
ovladani)

Prepina¢ ,S1 Mode" nastavte do pozice
»,ON“ (ovladani 4-0-4 stupné),

viz kap. 2.4 Pfepinae ,Mode“ (S1) a
.Preset”

Motor se netogi, pfitom neni
hlaSena zadna porucha

Chybéjici signaly
na vstupech

Zkontrolujte vstupy pro koncové
vypinace (E1, E2), uvolnéni ménice
(R2) a smérové pfikazy (A1, A2).

Motor se to¢i pomalu

Chybéjici signaly
na vstupech

Zkontrolujte zpomalovaci vypinace
(V1, V2) a stupné (B1, B2, B3).

PFi automatické parametrizaci
(aktivaci Interface) se
zobrazuje na DSV porucha,
napf. ,F.62B1

Kontaktujte
zastupce CG nebo
servis

Provedte Reset ménic¢e DSV kratkym
pferusenim vstupu R2.

DSV zobrazuje poruchu
,Timeout Modbus F.81A1

Preruseni
komunikace

Zkontrolujte vyznam Control LED, kdyz
blika ¢ervené 4Hz, viz kap.2.1.
Pfipadné prodluzte ¢as v P515.02 na ca
5s, viz kap. 8 - Parametry DSV
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Brzda neodbrzduje, LED sviti
ale relé R2 nespina, DSV a
motor pracuje

Vadné relé R2

Provizorni feSeni:

- Pokud je to mozné, pouZijte relé na
DSV. K tomuto U&elu nastavte P420.01
na (115) = Brzda odbrzdit

Trvalé feseni:

- Vyménite 10 interface

Brzda neodbrzduje, LED na
relé Rel 2 nesviti, ale pfitom
DSV a motor pracuje

DSV neni spravné
nastaven

Nastavte P420.18 na (115) = Brzda
odbrzdit

Zavada v fizeni

Vyménite 10 interface

Problémy s komunikaci nebo
nedefinovatelné problémy s
fizenim

Parametry v DSV
nejsou spravné
nastaveny

- Provedte aktivaci 10 Interface pomoci
pfepinace ,.S2 Preset” a nastavte volbu
zpusobu ovladani pomoci pfepinace
»,91 Mode” viz kap. 2.4 a kap. 3.3

- Pokud vy$e uvedené nepomuze,
zkontrolujte nastaveni parametr(
uvedenych v kap. 6.1, popf. i v kap. 6.2

Vypadek pohonu pfi brzdéni,
DSV hlasi poruchu ,...FF36”

Hlidani pretizeni
brzdného rezistoru
hlasi poruchu

P707.11 nastavte na (0) = Off
(deaktivace funkce hlidani pretizeni
brzdného rezistoru)

nebo v parametrech P707.xx nastavte
hodnoty dle typového §titku rezistoru.

Pohon hlasi ,Pfipraven®, tj.
sepne relé Rel 1 a rozsviti se
LED, az po 20-30 s po zapnuti

Nastaveni parametrd se po
opétovném pfipojeni napéti
neulozila, resp. ménic je opét
ve vyrobnim nastaveni.

Na IO interface je
nastaven prepinac
,S1 Preset” na ON
(zap), coz po
startu aktivuje
proces vyrobniho
nastaveni

Nastavte pfepina¢ ,S1 Preset” na OFF
(vyp), viz kap. 2.4 a kap. 3.3

,Vyrobni nastaveni parametrd ménice a
aktivace 10 Interface”

Nastaveni parametrd se po
opétovném pfipojeni napéti
neulozila, i kdyZ je ,S1 Preset”
OFF (vyp)!

Ovéfte, jestli je
P732.00 nastaven
na hodnotu (1)

Nastavte P732.00 na (1) a drzte tlacitko
Enter tak dlouho, az pfestane blikat na
displeji vpravo dole ,SET”!

Pohon pfi jizdé ,kmita*

DSV napfiklad ukazuje pouze
3 Hz, i kdyz je nastavena
hodnota na 5 Hz

DSV zobrazi chybovou zpravu
.F.3210“ (DC bus overvoltage
= Prepéti na DC sbérnici).

S brzdnym odporem a
odpovidajicim nastavenim je
vSe ok, sitové napéti je ok.

Nékteré fidici
parametry DSV
jsou pro vasi
aplikaci nevhodné

Nastavte P315.01 a P318.01 na 0%.

Motor je aktivovan, ale pohon
se nerozbéhne. Proud motoru
je evidentné pfilis vysoky

Nespravna data
motoru a/nebo

Zkontrolujte zapojeni motoru (hvézda /
trojuhelnik) a porovnejte charakteristiky
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nespravna U/f

s parametry P303.01, P303.02,

aktivovan) nebo se kotva
vysouva vyrazné pozdé

parametrd DSV
neni optimalni

charakteristika. P303.05, P303.07
Motor s vysuvnou kotvou se Nastaveni Nastavte P712.03 na 0 ms, zkontrolujte
nechce ,odbrzdit* (motor je nékterych data motoru (viz vyse), zvyste P316.01

v krocich po 1%, P315.01 a P318.01 na
0%

Upozornéni:

Reset poruchy jefabového 10 interface mlize byt proveden pouze v pfipadé, Ze je aktivni
vstup nulové polohy ovladace a nejsou aktivovany zadné povely pro jizdu.

Reset poruchy se aktivuje signal vzestupné hrany na vstupu R2 (uvolnéni ménice).

Reset poruchy ,Timeout COM-error” (pfekroceni €asového limitu pferuseni Modbus
komunikace mezi 10 a DSV) probéhne automaticky, pokud neni aktivovan zadny povel pro

jizdu.

Tip:

Archiv poruch u DSV najdete v parametru P155
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CG Drives & Automation Germany GmbH
GieRRerweg 3

D-38855 Wernigerode

Deutschland

+49 3943 92050
info.de@cgglobal.com
www.emotron.de

Zastoupeni pro CR a SR

Elpro Drive, s.r.o. VENIO, s.r.o.

Na aleji 270 Karminova 1092/3
739 61 Tiinec - Kanada 010 03 Zilina

Ceska republika Slovenska republika
+420 603 246 838 +421 949 130 270
info@elprodrive.cz venio@venio.sk
www.elprodrive.cz www.venio.sk
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